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  Installation  à degrés  de liberté  multiples et  à commandes 
électriques,  comportant  deux  vérins  électriques  identiques 
(14,15)  disposés  à  égale  distance  du  plan  vertical  passant  par 
l'axe  de  dévers  (X-X')  et  prévus  pour exercer sur  un  cardan  (8) 
des  forces  de  même  intensite  et  de  même  sens  ou  de  sens 
contraire,  ainsi  qu'un  vérin  électrique  (18)  et  un  ressort 
pneumatique  (20)  disposés  de  part  et  d'autre  de  l'axe  de 
dévers  (X-X')  precité. 

L'invention  s'applique  en  particulier  aux  tables  d'opéra- 
tion  chirurgicales. 



L ' i n v e n t i o n   concerne   une  i n s t a l l a t i o n   à  d e g r é s   de  l i b e r t é  

m u l t i p l e s ,   en  p a r t i c u l i e r   une  t ab le   d ' o p é r a t i o n  c h i r u r g i c a l e  d o n t   l e  

p l a t e a u   est  con té ,   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d ' ùn   C a r d a n  d ' a x e  

p e r p e n d i c u l a i r e   X-X',  Y-Y',  sur  un  socle  mobile  en  r o t a t i o n   e t  

t r a n s l a t i o n   autour   et  le  long  d'un  axe  v e r t i c a l   Z-Z' ,   du  t y p e  

comportant   des  moyens  d ' e n t r a î n e m e n t   en  r o t a t i o n  p o u r   f a i r e   o s c i l l e r  

le  cardan  autour   des  axes  X-X',  Y-Y'  et  des  moyens  d ' e n t r a î n e m e n t   en  

t r a n s l a t i o n   pour  d é p l a c e r   le  socle  l e  l o n g   de  l ' a x e  Z - Z '   de  façon  à 

p e r m e t t r e   le  r ég lage   du  p l a t e a u  e n   d é c l i v e - p r o c l i v e ,  e n  d é v e r s  e t   e n  

h a u t e u r .  

Les  t ab l e s   d ' o p é r a t i o n   a c t u e l l e m e n t   c o n n u e s  q u i  f o n t  p a r t i e  

de  ce  type  d ' i n s t a l l a t i o n   sont  généra lement   munies  de  d e u x  v é r i n s  q u i  

commandent  séparément   les  m o u v e m e n t s  d e  d e v e r s  d r o i t - g a u c h e  d ' u n e  

par t   et  de  d é c l i v e - p r o c l i v e   d ' a u t r e   p a r t ,   ces  deux  vé r in s   é t a n t  

c e n t r é s   r e s p e c t i v e m e n t   dans  le  plan  v e r t i c a l   passan t   par  l ' a x e   X-X' 

de  dévers  et  dans  le  plan  v e r t i c a l   passan t   l ' a x e   de  d é c l i v e - p r o c l i v e  

Y-Y'  et  d'un  t r o i s i è m e   vé r in   de  m o n t é e - d e s c e n t e .  

Ces  vé r ins   do iven t   déve lopper   des  e f f o r t s  i m p o r t a n t s   p o u r  

va inc re   les  couples  r é s i s t a n t s   q u ' i l s   r e n c o n t r e n t  l o r s  d e s  m o u v e m e n t s  

de  dévers  et  de  d é c l i v e - p r o c l i v e ,   ceci  e n  r a i s o n  d e   leur   emplacement  

r e l a t i f   selon  chacun  des  axes  c o r r e s p o n d a n t s   ou en  r a i son   du  poids  du 

p a t i e n t .   L ' impor t ance   de  ces  e f f o r t s   n é c e s s i t e   l ' e m p l o i  d e   v é r i n s  

dont  les  dimensions  r i s q u e n t   d ' ê t r e   i n c o m p a t i b l e s   avec  c e l l e s ,  

r e s t r e i n t e s ,   imposées  au  socle   pour  d i v e r s e s   r a i sons   d ' e n c o m b r e m e n t ,  

de  commodité  d ' a c c è s ,   d ' u t i l i s a t i o n   de  la  t ab le   avec  d ' a u t r e s  

a p p a r e i l s ,   par  exemple  des  a p p a r e i l s   r a d i o l o g i q u e s .  

Un  au t re   i n c o n v é n i e n t   des  t ab l e s   d ' o p é r a t i o n   c h i r u r g i c a l e s  

a c t u e l l e m e n t   connues  munies  de  v é r i n s  a c t i o n n é s   é l e c t r i q u e m e n t   e s t  

que  ces  vér ins   sont  r e l i é s   au  s e c t e u r   so i t   p a r  d e s  a p p a r e i l l a g e s  

i n t é g r é s   au  sol  so i t   par  des  f i l s   v o l a n t s .   I l  e n  r é s u l t e  q u e  c e s  

t ab l e s   n é c e s s i t e n t   des  t r avaux   impor t an t s   de  g r o s  o e u v r e   et  que  l a  

r o t a t i o n   du  p l a t e a u   au tour   de  l ' a x e   v e r t i c a l  Z - Z '   doit   ê t r e   l i m i t é e ,  

en  généra l   par  des  b u t é e s ,   qui  p e u v e n t  o b l i g e r   dans  c e r t a i n s   c a s   à 

e f f e c t u e r   des  p ivo tements   à  c o n t r e - s e n s .  

La  p r é sen t e   i n v e n t i o n   a  pour  but  de  p a l l i e r   ces  d i v e r s  

i n c o n v é n i e n t s   et  propose  à  cet  e f f e t   une  i n s t a l l a t i o n ,   p l u s  



l o c o n v é n i e n t s   et  propose  à  cet  e f f e t   une  i n s t a l l a t i o n ,   p l u s  

p e r t i c u l i è r e m e n t   une  t ab le   d ' o p é r a t i o n   c h i r u r g i c a l e   dans  l a q u e l l e   l e s  

moyens  d ' e n t r a i n e m e n t   en  r o t a t i o n   p r é c i t é s   comportent   des  d i s p o s i t i f s  

jumelés  d i sposés   de  par t   et  d ' a u t r e   du  plan  v e r t i c a l   passan t   l ' un   de s  

axes  p r é c i t é s ,   par  exemple  l ' a x e   X-X',  l e s d i t s   d i s p o s i t i f s   é t a n t  

prévus  pour  e x e r c e r   s imul tanément   sur  le  cardan  des  forces   de  même 

gens  ou  de  sens  i n v e r s e .  

Les  deux  d i s p o s i t i i s   d ' e n t r a î n e m e n t   n ' a g i s s e n t   donc  p a s  

séparément  comme  les  v é r i n s   de  la  t echn ique   a n t é r i e u r e   qui  d o i v e n t  

déve lopper   chacun  une  fo rce   s u f f i s a n t e   pour  va inc re   les  c o u p l e s  

r é s i s t a n t s   qui  s ' o p p o s e n t   à  son  a c t i o n ,   mais  i l s   a g i s s e n t  

s imul tanément   pour  v a i n c r e   ces  coup les ,   que  les  forces   exercées   s u r  

le  cardan  s o i e n t   de  même  sens  ou  de  sens  c o n t r a i r e .   Il   en  r é s u l t e   que 
l ' encombrement   de  ces  d i s p o s i t i f s   peu:  ê t re   no tab lement   d iminué .  

Selon  une  au t re   c a r a c t é r i s t i q u e   de  l ' i n v e n t i o n   les  moyens 
d ' e n t r a î n e m e n t   en  t r a n s l a t i o n   compor tent   des  organes  a s s o c i é s   d o n t  

l ' un   est  s u s c e p t i b l e   de  r é c u p é r e r   une  éne rg ie   p o t e n t i e l l e   de  g r a v i t é ,  

l e s d i t s   organes   é t an t   prévus  pour  e x e r c e r ,   sur  le  soc le ,   des  f o r c e s  

de  même  i n t e n s i t é   et  de  même  sens  pour  le  mouvement  ascendant   et  de 

sens  c o n t r a i r e s   pour  le  mouvement  d e s c e n d a n t .  

La  combinaison  de  deux  organes   a s s o c i é s ,   permet,  en  r a i s o n  

de  la  p o s s i b i l i t é   de  r é c u p é r a t i o n   d ' é n e r g i e ,   une  d i m i n u t i o n  

d ' e n c o m b r e m e n t .  

Selon  une  au t re   c a r a c t é r i s t i q u e   de  l ' i n v e n t i o n ,   l e s  

d i s p o s i t i f s   jumelés   p r é c i t é s   sont  c o n s t i t u é s   par  deux  v é r i n s  

é l e c t r i q u e s   montés  en  p a r a l l è l e   d i s p o s é s   à  égale  d i s t a n c e   du  p l a n  

passan t   par  l ' a x e   X-X'  de  dévers   et  prévus  pour  exercer   sur  le  c a r d a n  

des  forces   de  même  i n t e n s i t é .  

A ins i ,   chacun  des  ces  v é r i n s   n ' a u r a   à  f o u r n i r   qu 'une  f o r c e  

égale  à  la  moi t i é   de  c e l l e   qui  é t a i t   n é c e s s a i r e   aux  vé r in s   de  l a  

technique   a n t é r i e u r e   pour  va inc re   les  couples   r é s i s t a n t s   que  c e s  

vér ins   a g i s s e n t   dans  le  même  sens  ou  en  sens  c o n t r a i r e .  

Selon  encore  une  au t re   c a r a c t é r i s t i q u e   de  l ' i n v e n t i o n ,   l e s  

organes  a s s o c i é s   p r é c i t é s   comportent   un  v é r i n   é l e c t r i q u e   et  un 

r e s s o r t   p n e u m a t i q u e .  

Ce  r e s s o r t   exerce  donc,  lors   de  la  montée,  une  f o r c e  

v e r t i c a l e   s e n s i b l e m e n t   égale  à  la  moi t i é   du  poids  t o t a l   de  la  p a r t i e  



mobile  v e r t i c a l e m e n t   de  la  t ab l e ,   c ' e s t - à - d i r e   du  s o c l e ,   du  p l a t e a u  

et  é v e n t u e l l e m e n t   du  p a t i e n t .   Il  en  r é s u l t e   que  le  v é r i n ,   ne  d e v a n t  

f o u r n i r   un  e f f o r t   qui  n ' e s t   que  la  moit ié   que  c e l u i   fou rn i   par  l e s  

v é r i n s   des  t ab l e s   connues,   peut  avoir   un  encombrement  s e n s i b l e m e n t  

moindre  que  ce lu i   des  vé r in s   d e s d i t e s   t a b l e s .  

Toujours ,   selon  l ' i n v e n t i o n ,   les  systèmes  é l e c t r i q u e s  

d ' e n t r a î n e m e n t   des  v é r i n s   sont  a l imentés   par  une  source  de  c o u r a n t  

autonome  montée  sur  un  suppor t   a s soc ié   au  socle   p r é c i t é .  

Une  t e l l e   source  autonome  permet  d ' a f f r a n c h i r   la  t ab le   de s  

i n c o n v é n i e n t s   r é s u l t a n t   d 'une  a l i m e n t a t i o n   par  le  s e c t e u r  :   i l   n'y  a  

aucun  câble   d ' a l i m e n t a t i o n   volant   t ou jours   gênan t ,   e l l e   peut  ê t r e  

u t i l i s é e   f a c i l e m e n t   so i t   en  t ab le   à  socle  f ixe   s o i t   en  t ab le   a  s o c l e  

mobile ,   les  p l a t e a u   est  s u s e p t i b l e   d'une  r o t a t i o n   i l i m i t é e .  

D ' a u t r e s   c a r a c t é r i s t i q u e s   et  avan tages   a p p a r a î t r o n t   au 

cours  de  la  d e s c r i p t i o n   qui  va  s u i v r e .  

Dans  les  des s ins   annexés  mont ran t ,   à  t i t r e   d 'exemple  non 

l i m i t a t i f ,   une  t ab le   d ' o p é r a t i o n   c h i r u r g i c a l e   se lon  l ' i n v e n t i o n  :  

-  la  f i gu re   1  est  une  vue  en  é l é v a t i o n   avec  coupe  p a r t i e l l e   de  l a  

t a b l e  ;  

-  l a   f i g u r e   2  est  une  r e p r é s e n t a t i o n   avec  coupe  p a r t i e l l e   de  la  t a b l e  

vue  se lon  la  f l èche   F2  de  la  f igure   1  ;  

-  l a   f i gu re   3  montre  l e  c a r d a n   pr ivé  du  p l a t e a u   mais  muni  d'un  c a d r e  

de  p r é h e n s i o n  ;  

-  l a   f i gu re   4  est  une  r e p r é s e n t a t i o n   avec  coupe  p a r t i e l l e   de  la  t a b l e  

vue  se lon  la  f l èche   F4  de  la  f i gu re   1. 

La  t ab le   r e p r é s e n t é e   aux  f igu res   1  à  4  comporte  un  socle  1 

formé  d'un  suppor t   2  pouvant  c o u l i s s e r   le  long  d 'une  co lonne  

v e r t i c a l e   3  montée  sur  un  pivot   à  b i l l e s   4  de  s o r t e   que  la  colonne  e t  

le  suppor t   peuvent  t ou rne r   autour   d'un  axe  v e r t i c a l   Z-Z' .   Selon  l a  

v e r s i o n   d é s i r é e ,   t ab l e   à  poste  f ixe  ou  table   t r a n s f é r a b l e ,   le  pivot  4 

repose  sur  une  embase  5  ancrée  au  sol  par  des  c h e v i l l e s   6  (moit ié   de 

gauche  de  la  f i gu re   2)  ou  sur  une  plaque  de  base  5 a  qui  r e p o s e  

simplement  sur  le  sol  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'un  j o i n t   d ' é t a n c h é i t é  

p é r i p h é r i q u e   7  qui  empêche  le  passage,   sous  le  s o c l e ,   de  p o u s s i è r e s  

i n c o m p a t i b l e s   avec  l ' a s e p s i e   n é c e s s a i r e   des  s a l l e s   d ' o p é r a t i o n  

(moit ié   de  d r o i t e   de  la  f igure   2 ) .  

Sur  la  t ê t e   2a  prévue  à  la  p a r t i e   s u p é r i e u r e   du  suppor t   2 



est  monté  un  cardan  8  c o n s t i t u é   de  deux  berceaux  9  et  10  p o u v a n t  

p i v o t e r   au tour   de  deux  axes  sécan ts   p e r p e n d i c u l a i r e s   X-X'  et  Y-Y'.  Ce 

cardan  suppor te   le  p l a t e a u   c o u l i s s a n t   11  d e s t i n é   au  p a t i e n t   et  e s t  

muni,  à  cet  e f f e t ,   d 'une  vis  de  commande  12  engagée  dans  un  é c r o u  

(non  r e p r é s e n t é ) .  

L ' e n t r a î n e m e n t   en  r o t a t i o n   du  cardan  8,  donc  du  p l a t e a u   11, 

autour   des  axes  de  dévers  X-X'  et  de  d é c l i v e - p r o c l i v e   Y-Y'  est  a s s u r é  

par  des  vé r ins   i d e n t i q u e s   14  et  15  montés  en  p a r a l l è l e   et  a r t i c u l é s ,  

à  leurs   deux  e x t r é m i t é s ,   d'une  part   au  berceau  10  en  14 ,  15  e t  a  a 
d ' a u t r e   part   au  suppor t   2  en  14b,  15b,  ces  e x t r é m i t é s   é tan t   munies  de  

r o t u l e s   d iminuant   a i n s i   les  couples  de  f r o t t e m e n t .   Les  vé r ins   14  e t  

15  sont  a c t i o n n é s   chacun  par  un  système  moteur  é l e c t r i q u e   16  et  17 

c o n s t i t u é   d'un  moteur  é l e c t r i q u e   proprement   dit   a s soc ié   ou  non  à  un  

r é d u c t e u r - i n v e r s e u r .   Ces  systèmes  moteurs  sont  surmoulés  de  f a ç o n  

hermétique  pour  répondre   aux  normes  en  v igueur   concernant   les  r i s q u e s  

d ' e x p l o s i o n   en  bloc  o p é r a t o i r e .   Les  deux  vé r in s   14  et  15  a i n s i   que 

leurs   systèmes  d ' a c t i o n n e m e n t   a s soc i é s   16  et  17  sont  d i sposés   de 

chaque  côté  du  plan  v e r t i c a l   passant   par  l ' a x e   X-X'  à  égale  d i s t a n c e  

de  ce  p l a n .  

L ' e n t r a î n e m e n t   en  t r a n s l a t i o n   v e r t i c a l e   du  support   2  l e  

long  de  la  colonne  3  est  assuré   par  un  vé r in   18  qui  prend  appui  d ' u n e  

par t   par  une  butée  ou  analogue  18 a  sous  la  t ê t e   2a  du  support   2  e t  

d ' a u t r e   pa r t ,   par  l ' i n t é r m é d i a i r e   d ' e n t r e t o i s e s   18b,  sur  une  p l a q u e  

fixe  21  qui  repose  sur  l ' embase   5  (ou  la  plaque  de  base  5 a  se lon  l a  

ve r s ion   adoptée)   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   du  pivot   4.  Le  vér in   18  e s t  

a c t i onné ,   comme  les  vé r ins   14  et  15,  par  un  système  moteur  é l e c t r i q u e  

19  i den t ique   aux  systèmes  16  et  17  et  comme  eux  surmoulé.  Au  vé r in   18 

est  assoc ié   un  r e s s o r t   pneumatique  20  dont  l ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e   20a 

est  f ixée ,   par  un  axe,  sous  la  tê te   2a  du  suppor t   2  tandis   que  son  

ex t r émi t é   i n f é r i e u r e   20b  repose  sur  la  plaque  f ixe  21.  Le  vér in   18  e t  

le  r e s s o r t   pneumat ique  20  sont  d i sposés   de  par t   et  d ' a u t r e   du  p l a n  

v e r t i c a l   passan t   par  l ' axe   X-X'  de  dévers ,   à  égale  d i s t a n c e   de  ce  

plan  et  à  l ' o p p o s é   des  vé r ins   14  et  15  par  r appor t   au  plan  v e r t i c a l  

passant   par  l ' a x e   de  d é c l i v e - p r o c l i v e   Y-Y' .  

L ' a l i m e n t a t i o n   en  courant   é l e c t r i q u e   des  systèmes  m o t e u r s  

16,  17  et  19  est  a s s u r é e   par  une  source  de  courant   autonome  formée  de  

deux  b a t t e r i e s   r e c h a r g e a b l e s   22  à  basse  t e n s i o n , p a r   exemple  24  v o l t s .  



Ces  b a t t e r i e s   ont  une  c a p a c i t é   s u f f i s a n t e   pour  a s s u r e r   à  la  tab le   une 

autonomie  d'une  journée   o p é r a t o i r e ,   donnant  a i n s i   au  c h i r u r g i e n   l a  

plus  grande  s é c u r i t é .   Ces  b a t t e r i e s   doivent   cependant  ê t r e  

r é g u l i è r e m e n t   r e c h a r g é e s ,   généré lement   en  dehors  des  temps 

o p é r a t o i r e s .   Elles  sont  r e l i é e s ,   à  cet  e f f e t ,   par  un  câble  é l e c t r i q u e  

23  qui  s ' e n r o u l e   sur  un  e n r o u l e u r   au tomat ique   24  monté  sur  le  s u p p o r t  

2,  à  un  chargeur   25.  La  longueur   donnée  au  f i l   23  permet,   s ' i l   e s t  

n é c e s s a i r e   d ' e f f e c t u e r   une  r echa rge   des  b a t t e r i e s   au  cours  d ' u n  

programme  o p é r a t o i r e ,   de  p l ace r   le  chargeur   hors  de  la  s a l l e  

d ' o p é r a t i o n .   L ' a tmosphère   de  ces  s a l l e s   est  en  e f f e t   souvent  c h a r g é e  

de  gaz  a n e s t h é s i q u e s   et  toute   p o s s i b i l i t é   d ' e x p l o s i o n   à  la  s u i t e  

d ' é t i n c e l l e s   é l e c t r i q u e s   est   a i n s i   é v i t é e .  

Pour  é v i t e r   le  s a l i s s e m e n t   des  d ivers   composants  de  l a  

t ab le   lors   d ' i n t e r v e n t i o n s   u r o l o g i q u e s   par  exemple  ou  des  p r o j e c t i o n s  

i n é v i t a b l e s   de  p r o d u i t s   a n t i s e p t i q u e s   lors   du  ne t toyage   des  s a l l e s ,  

i l   est  prévu,  à  la  base  du  socle   1,  des  capots  p r o t e c t e u r s   26 

(ve r s ion   f ixe ,   moi t ié   de  gauche  de  la  f i g u r e   2)  ou  27  ( v e r s i o n  

t r a n s f é r a b l e ,   moi t ié   de  d r o i t e   de  la  f i gu re   2)  a i n s i   qu'un  c a p o t  

t é l e s c o p i q u e   étanche  28  c o i f f a n t   l ' e n s e m b l e   d e s d i t s   é l é m e n t s .  

Il  peut  ê t r e   n é c e s s a i r e   de  dép l ace r   la  tab le   et  a v a n t a g e u x  
d ' u t i l i s e r   pour  cela  un  c h a r i o t - t r a n s f e r t .   On  munit  à  cet  e f f e t   l e  

socle   1  d'un  cadre  amovible  29  f ixé  momentanément  sur  le  cardan  8 

( f i gu re   3)  par  des  broches   30  et  assuré   par  des  organes  de  s e r r a g e  

(non  r e p r é s e n t é s ) .  

Le  fonc t ionnement   de  la  t ab le   est   le  s u i v a n t  :  

Pour  e n t r a î n e r   le  p l a t e a u   en  r o t a t i o n   autour   de  l ' a x e   Y - Y ' ,  

c ' e s t - à - d i r e   pour  lu i   donner  un  mouvement  de  déc l ive   ou  de  p r o c l i v e ,  

on  commande  les  systèmes  moteurs  é l e c t r i q u e s   16  et  17  de  façon  que 

les  deux  vér ins   14  et  15  a g i s s e n t   s imul tanément   dans  le  même  s e n s ,  

c ' e s t - à - d i r e   que  l eurs   t iges   s ' é t e n d e n t   ou  se  r é t r a c t e n t   de  la  même 

q u a n t i t é .   Les  deux  v é r i n s   déve loppen t   a lo r s   la  même  f o r c e ,  c h a c u n e  

é t an t   égale  à  la  moi t ié   de  c e l l e   qui  est  n é c e s s a i r e   pour  va inc re   l e s  

couples  r é s i s t a n t s .  

Pour  e n t r a î n e r   le  p l a t e a u   en  r o t a t i o n   autour   de  l ' a x e   X-X ' ,  

c ' e s t - à - d i r e   pour  lui   donner  un  mouvement  de  dévers  d r o i t e   ou  g a u c h e ,  

on  commande  les  systèmes  moteurs  16  et  17  de  façon  que  les  vé r ins   14 

et  15  ag i s sen t   s imul tanément   mais  en  sens  c o n t r a i r e ,   c ' e s t - à - d i r e   que 



pendant  que  l ' une   des  t i ge s   s ' é t e n d   l ' a u t r e   se  r é t r a c t e   de  la  même 

q u a n t i t é .   Les  deux  vé r in s   déve loppen t   a lors   deux  forces   de  même 

i n t e n s i t é   mais  de  signe  c o n t r a i r e ,   chacune  de  ces  fo rces   é tan t   é g a l e  

à  la  moi t ié   de  c e l l e   qui  est  n é c e s s a i r e   pour  v a i n c r e   les  c o u p l e s  

r é s i s t a n t s .  

Pour  f a i r e   monter  le  p l a t e a u   ou  l ' a b a i s s e r ,   on  commande  l e  

système  moteur  19  de  façon  que  la  tige  du  vér in   18  s ' é t e n d e   ou  se  

r é t r a c t e ,   e n t r a î n a n t   le  suppor t   3  le  long  de  la  colonne  2.  La 

combinaison  avec  ce  vé r in   du  r e s s o r t   20  permet  d ' emmagas iner   dans  

l e d i t   r e s s o r t ,   lors  du  mouvement  de  descen te ,   une  éne rg ie   qui  r é s u l t e  

du  poids  de  l ' e n s e m b l e   mobile  et  qui  est  r e s t i t u é e   lors   du  mouvement 

ce  montée.  Les  e f f o r t s   demandés  au  vérin  et  au  r e s s o r t   pour  un 

mouvement  a s c e n s i o n n e l   sont  s ens ib l emen t   égaux,  chacun  d 'eux  é t a n t  

sens ib lemen t   égal  à  la  moi t ié   de  ce lu i   qui  s e r a i t   n é c e s s a i r e   avec  un 

vér in   u n i q u e .  

Le  montage  r o t a t i f   de  la  colonne  j o i n t   au  f a i t   que  l e s  

b a t t e r i e s   22  en  sont  s o l i d a i r e s   permet  une  r o t a t i o n   i l l i m i t é e   du 

p l a t eau   autour  de  l ' a x e   Z-Z' ,   o f f r a n t   a ins i   le  maximum  de  commodité 

au  c h i r u r g i e n .   On  peut  bien  entendu  p révoi r   une  pédale  de  b l o c a g e  

(non  r e p r é s e n t é e )   pour  f i xe r   le  p l a t eau   dans  l ' o r i e n t a t i o n   c h o i s i e .  

Il  convient   de  remarquer  q u ' i l   est  t o u j o u r s   p o s s i b l e   de 

passer   de  la  v e r s i o n   f ixe  à  la  ve r s ion   mobile  ou  de  la  v e r s i o n   m o b i l e  

à  la  ve r s ion   fixe  de  la  t ab le   en  changeant   l 'embase  5  pour  une  p l a q u e  

de  base  5  ou  i n v e r s e m e n t .  
a 

Pour  dép l ace r   l ' e n s e m b l e   du  socle  1  au  moyen  d 'un  c h a r i o t  

de  t r a n s f e r t   h a b i t u e l l e m e n t   u t i l i s é   pour  les  p l a t e a u x ,   on  engage  l a  

fourche  (non  r e p r é s e n t é e )   de  ce  c h a r i o t   sous  le  cadre  29,  une  

manoeuvre  de  descen te   du  soc le   a  a lo r s   pour  e f f e t   d 'amener   la  p a r t i e  

i n f é r i e u r e   du  cadre  en  c o n t a c t   avec  l a d i t e   fourche  puis  grâce  à  c e t  

appui,   en  c o n t i n u a n t   la  manoeuvre  de  descen te ,   le  socle   se  s o u l è v e  

par  rappor t   au  sol  j u s q u ' e n   fin  de  course.   L 'ensemble   s o c l e - c h a r i o t  

peut  a lors   ê t re   déplacé   et  o r i e n t é   selon  les  beso ins   de 

l ' u t i l i s a t e u r .  

De  nombreuses  v a r i a n t e s   peuvent  ê t re   a p p o r t é e s   au  mode  de 

r é a l i s a t i o n   d é c r i t   et  r e p r é s e n t é   sans  pour  au tan t   s o r t i r   du  cadre  de 

l ' i n v e n t i o n .  

C 'es t   a i n s i   par  exemple  que  l ' on   p o u r r a i t   u t i l i s e r   pour  l e  



r e s s o r t   20  un  r e s s o r t   hydrau l ique   ou  un  r e s s o r t   mécanique,  que  l e s  

v é r i n s ,   au  l i eu   d ' ê t r e   des  vér ins   à  b i l l e s   p o u r r a i e n t   ê t re   munis  

d 'une  l i a i s o n   a n t i - f r i c t i o n   d'un  au t re   type,   e t c . . .  

L ' a p p l i c a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n   n ' e s t   pas  davantage  l i m i t é e  

aux  tab les   c h i r u r g i c a l e s   mais  peut  s ' é t e n d r e   aux  l i t s   pour  m a l a d e ,  

aux  f a u t e u i l s   de  d e n t i s t e ,   aux  un i t é s   r o b o t i q u e s ,   e t c . . .  



1.  -  I n s t a l l a t i o n   à  degrés  de  l i b e r t é   m u l t i p l e s ,   en 

p a r t i c u l i e r   t ab le   d ' o p é r a t i o n   c h i r u r g i c a l e   dont  le  p l a t e a u   (11)  e s t  

monté,  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  cardan  (8)  d 'axes   p e r p e n d i c u l a i r e s  

(X=X',  Y-Y') ,   sur  un  socle  (1)  mobile  en  r o t a t i o n   et  t r a n s l a t i o n  

autour  et  le  long  d'un  axe  v e r t i c a l   (Z -Z ' ) ,   du  type  comportant   des  

moyens  d ' e n t r a î n e m e n t   en  r o t a t i o n   pour  f a i r e   o s c i l l e r   le  cardan  (8) 

autour  des  axes  (X-X',  Y-Y')  et  des  moyens  d ' e n t r a i n e m e n t   en 

t r a n s l a t i o n   pour  dép lace r   le  socle  (1)  le  long  de  l ' a x e   (Z-Z')   de 

façon  à  p e r m e t t r e   le  réglage  du  p l a t e a u   en  d é c l i v e - p r o c l i v e ,   en 

dévers  et  en  h a u t e u r ,   c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  les  moyens 
d ' e n c r a l n e m e n t   en  r o t a t i o n   comportent  des  d i s p o s i t i f s   jumelés  (14 -15)  

d i sposés   de  part   et  d ' a u t r e   du  plan  v e r t i c a l   passan t   par  l ' un   des  

axes  p r é c i t é s .   par  exemple  (X-X'),  l e s d i t s   d i s p o s i t i f s   é t an t   p r é v u s  

pour  e x e r c e r   s imu l t anémen t ,   sur  le  cardan  (8),  des  fo rces   de  même 

sens  ou  de  sens  i n v e r s e .  

2 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  les  moyens  d ' e n t r a l n e m e n t   en  t r a n s l a t i o n   comportent   des  

organes  a s s o c i é s   (18-20)  dont  l ' un   est  s u s c e p t i b l e   de  r é c u p é r e r   une 

énerg ie   p o t e n t i e l l e   de  g r a v i t é ,   l e s d i t s   organes  é t an t   prévus  p o u r  

e x e r c e r ,   sur  le  socle   (1),  des  forces   de  même  i n t e n s i t é   et  de  même 

sens  pour  le  mouvement  ascendant   et  de  sens  c o n t r a i r e s   pour  l e  

mouvement  d e s c e n d a n t .  

3 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  les  d i s p o s i t i f s   jumelés  (14-15)  p r é c i t é s   sont  d i sposés   d ' u n  

même  côté  du  plan  passan t   par  l ' a u t r e   axe,  par  exemple  ( Y - Y ' ) .  

4 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  les  d i s p o s t i f s   jumelés  sont  c o n s t i t u é s   par  deux  v é r i n s   montés  

en  p a r a l l è l e ,   d i sposés   à  égale  d i s t a n c e   du  plan  pa s san t   par  l ' a x e  

(X-X')  de  dévers  et  prévus  pour  e x e r c e r ,   sur  le  cardan  (8),  des  

forces   de  même  i n t e n s i t é .  

5 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   4,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  les  vé r ins   (14,  15)  p r é c i t é s   sont  des  vé r ins   à  b i l l e s ,   chacun  

étant   a c t i o n n é   par  un  système  moteur  é l e c t r i q u e   (16,  17),  pouvan t  

e n t r a î n e r   s imul tanément   les  vér ins   dans  le  même  sens  ou  en  s e n s  

c o n t r a i r e .  



6 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  les  organes  a s s o c i é s   (18-20)  p r é c i t é s   comportent   un  vér in   (18)  

et  un  r e s s o r t   ( 2 0 ) .  

7 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   6,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  vér in   (18)  est   un  vér in   à  b i l l e s   a c t i onné   par  un  s y s t è m e  

moteur  é l e c t r i q u e   (19)  et  en  ce  que  le  r e s s o r t   (20)  est  un  r e s s o r t  

p n e u m a t i q u e .  

8 .  -   I n s t a l l a t i o n   se lon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  socle  (1)  p r é c i t é   comporte  un  suppor t   (2)  monté  c o u l i s s a n t  

sur  une  colonne  v e r t i c a l e   (3)  et  sur  l equel   sont  a r t i c u l é s   les  v é r i n s  

(14,  15)  p r é c i t é s ,   l a d i t e   colonne  é tant   montée  sur  un  p ivot   4  de  

façon  à  pouvoir   e f f e c t u e r   une  r o t a t i o n   de  360°  au  moins  autour   de 

l ' a x e   ( Z - Z ' ) .  

9.  -  I n s t a l l a t i o n   selon  les  r e v e n d i c a t i o n s   7  et  8 ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  les  systèmes  moteurs  é l e c t r i q u e s   (16,  17,  19) 

p r é c i t é s   sont  a l i m e n t é s   par  une  source  de  courant   autonome  (21)  

montée  sur  le  suppor t   r o t a t i f   (2)  p r é c i t é .  

1 0 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   9,  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  que  la  source  (21)  peut  ê t re   r e l i é e   à  un  chargeur   (25)  par  un  

câble  é l e c t r i q u e   (23)  en rou lé   sur  un  en rou leu r   (24)  monté  sur  l e d i t  

support   ( 2 ) .  

1 1 .  -   I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  que  cardan  (8)  est  muni  d'un  cadre  amovible  pour  la  p r é h e n s i o n  

de  la  tab le   par  un  c h a r i o t - t r a n s f e r t .  
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