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grande  capacité  et  un  dispositif  d'alimentation  de  cette  trémie 
(20)  en  granulats.  Les  moyens  d'alimentation  comportent  une 
trémie  de  réception  (14)  à  la  partie  inférieure  et  à  l'avant  du 
dispositif  mobile,  un  élévateur  à  godets  (12)  pour  le  transport 
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un  moyen  de  répartition  des  granulats  (31)  suivant  la  lon- 
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thermique  (5)  permet  d'entraîner  le  dispositif  aussi  bien  sur 
route  à  vitesse  rapide  que  sur  chantier  à  vitesse  lente. 

L'invention  s'applique,  en  particulier,  aux  dispositif 
d'élaboration  et  d'épandage  des  enrobés  coulés  pour 
revêtements  routiers. 
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L ' i n v e n t i o n   concerne  un  d i s p o s i t i f   mobile  pour  l ' é l a b o r a t i o n   à 

f roid   et  l ' épandage   sur  le  c h a n t i e r   de  p rodu i t s   enrobés  bi tumineux  pour  r e -  

vêtements  r o u t i e r s .  

Les  r evê tements   r o u t i e r s   r é a l i s é s   à  p a r t i r   de  matér iaux  b i t u m i -  

neux  sont  généra lement   ob t enus   par  épandage  de  g r a n u l a t s   enrobés  de  b i tume  

sur  la  surface  à  r e v ê t i r   suivi   d'un  compactage  de  ces  enrobés.   Les  g r a n u -  
la ts   sont  c o n s t i t u é s   par  des  c a i l l o u x   de  g r a n u l o m é t r i e   plus  ou  moins  i m p o r -  

tante   et  sont  généra lement   mélangés  à  une  c e r t a i n e   p ropor t ion   de  m a t é r i a u x  

p u l v é r u l e n t s .  

Suivant  les  normes  r e q u i s e s ' p o u r   le  revêtement   à  r é a l i s e r   et  s u i -  

vant  les  c o n d i t i o n s   l oca l e s   d ' e x p l o i t a t i o n ,   on  peut  r e c o u r i r   à  un  p r o c é d é  

d ' é l a b o r a t i o n   à  chaud  ou  à  un  procédé  d ' é l a b o r a t i o n   à  froid  des  e n r o b é s .  

Les  procédés  d ' é l a b o r a t i o n  à   chaud  des  enrobés  n é c e s s i t e n t   de s  

i n s t a l l a t i o n s   complexes  qui  a s su ren t   à  la  fois  le  séchage  et  le  c h a u f f a g e  

des  g r a n u l a t s ,   l ' i n c o r p o r a t i o n   du  p u l v é r u l e n t   à  ces  g ranu la t s   et  l ' e n r o b a g e  

du  mélange  par  du  bitume  fondu.  De  t e l l e s   i n s t a l l a t i o n s   peuvent  ê t re   implan-  ! 

tées  à  demeure  sur  un  s i t e   i n d u s t r i e l   ou  au  c o n t r a i r e   sur  un  s i te   o c c a s i o n -  

nel  pour  la  durée  d'un  c h a n t i e r   r o u t i e r .  

Dans  tous  les  cas,  i l   est  n é c e s s a i r e   d ' a s s u r e r   le  t r a n s p o r t   de s  

matér iaux  enrobés  p a r c a m i o n s   ent re   l ' i n s t a l l a t i o n   assuran t   leur  é l a b o r a -  

tion  à  poste  fixe  et  leur  l ieu  d ' u t i l i s a t i o n   sur  le  chan t i e r   r o u t i e r .  

Dans  les  procédés  d ' é l a b o r a t i o n   à  f roid   des  enrobés,   on  i n c o r p o r e  

aux  g r anu l a t s   a d d i t i o n n é s   de  matér iaux   p u l v é r u l e n t s   une  émulsion  b i t u m i n e u -  

se,  de  l ' eau   et  des  a d d i t i f s   pe rmet tan t   d ' a m é l i o r e r   l ' a d h é s i v i t é   du  b i t u m e  

sur  les  g r anu la t s   avant  de  r é a l i s e r   un  mélange  le  plus  homogène  p o s s i b l e   de  

l ' ensemble   dans  un  m a l a x e u r .  

Pour  la  mise  en  oeuvre  du  procédé  d ' é l a b o r a t i o n   à  froid  des  e n r o -  

bés,  on  a  pu  mettre   au  point   des  machines  de  c h a n t i e r   mobiles  qui  r é a l i s e n t  

à  la  fois  la  f a b r i c a t i o n   des  enrobés  et  leur  épandage  sur  le  sol  p e n d a n t  

les  déplacements  à  v i t e s s e   lente   de  la  machine  sur  le  c h a n t i e r .   En  p a r t i c u -  

l i e r ,   ces  machines  sont  bien  adaptées   à  l ' é l a b o r a t i o n   et  à  l ' épandage   de s  

enrobés  c o u l é s .  

De  t e l l e s   machines  comportent  un  châss i s   monté  sur  roues  p o r t a n t  

l ' ensemble   des  c a p a c i t é s   de  s tockage  des  d ivers   matér iaux  n é c e s s a i r e s   pour  

la  f a b r i c a t i o n   des  enrobés,   d ivers   moyens  de  prélèvement   et  de  dosage  de 



ces  ma té r i aux ,   des  moyens  de  t r a n s f e r t   d e s  m a t é r i a u x   vers  le  malaxeur,   l e  

malaxeur  lui-même  permet tan t   de  d é v e r s e r   les  p rodu i t s   enrobés  en  c o n t i n u  

sur  le  sol  et  éven tue l l emen t   un  moyen  pe rme t t an t   la  f i n i t i o n   du  r e v ê t e m e n t .  

De  t e l s   d i s p o s i t i f s   p r é s e n t e n t   cependant  des  i nconvén ien t s   d ' u n e  

part   du  f a i t   de  leur  f a ib le   autonomie  qui  n é c e s s i t e   de  f r équen t s   r é a p p r o v i -  

s ionnements  en  g r a n u l a t s   et  d ' a u t r e   part  du  f a i t   de  l ' i m p o s s i b i l i t é   de 

f a i r e   e f f e c t u e r   des  parcours   r o u t i e r s   à  ces  machines,   ce  qui  n é c e s s i t e   l ' o r -  

g a n i s a t i o n   de  t r a n s p o r t s   s p é c i a u x  e t   onéreux  pour  passer   d'un  c h a n t i e r   r o u -  

t i e r   à  un  a u t r e .  

Même  dans  le  cas  où  ces  machines  comportent  un  d i s p o s i t i f   d ' a u t o - .  

a l i m e n t a t i o n   en  g r a n u l a t s   qui  permet  le  rempl i ssage   de  la  trémie  à  g r a n u -  

la t s   avec  des  moyens  de  t r a n s f e r t   i n c o r p o r é s   à  la  machine,  l ' o r g a n i s a t i o n  
, 

du  c h a n t i e r   est  rendue  compliquée  et  le  rendement  de  la  machine  est  diminué 

du  f a i t   de  la  f a i b l e   capac i t é   de  la  trémie  à  g r a n u l a t s .   Les  moyens  d ' a u t o -  

a l i m e n t a t i o n   t e l s   q u ' i l s   sont  conçus  sur  les  machines  connues  sont  en  e f f e t  

t rès   encombrants   et  ne  pe rmet ten t   pas  le  rempl i ssage   de  t rémies  de  g rande  

c a p a c i t é ,   c ' e s t - à - d i r e   de  grande  h a u t e u r ,   de  grande  longueur  et  de  g rande  

l a rgeu r .   Malgré  un  encombrement  t o t a l   p r o h i b i t i f   et  de  toutes   façons  incom- 

p a t i b l e   avec  un  déplacement  sur  rou te ,   ces  machines  ne  pe rme t t en t   pas  un 

t r a v a i l   cont inu   et  à  haut  rendement  sur  le  c h a n t i e r   p a r t i c u l i è r e m e n t   l o r s -  

que  la  q u a n t i t é   d ' e n r o b é s  à   f ro id   se  s i tue   ent re   15  et  25  kg  par  mètre  su -  

p e r f i c i e l .   En  ou t re ,   ces  machines  ne  sont  pas  équipées  d'une  t r a n s m i s s i o n  

pe rme t t an t   d ' o b t e n i r   des  v i t e s s e s   de  déplacement   s u f f i s a n t e s   pour  les  t r a n s -  

por ts   r o u t i e r s .  

On  a  également  proposé  des  machines  pouvant  se  dép lace r   sur  r o u t e  

qui  compor ta i en t   une  p a r t i e   des  organes  n é c e s s a i r e s   pour  la  f a b r i c a t i o n   des  

enrobés  à  f ro id   montés  sur  un  camion  ou  une  remorque.  De  te l s   d i s p o s i t i f s  

ne  comportent   pas  de  moyens  d ' a u t o - a l i m e n t a t i o n   en  g r a n u l a t s   et  n é c e s s i t e n t  .  

un  approv i s ionnement   par  une  machine  de  c h a n t i e r   supp lémen ta i r e .   Ces  machi -  

nes  ne  sont  donc  pas  autonomes  et  leur  approvis ionnement   est  d i s c o n t i n u .   On 

perd  a ins i   les  avantages   l iés   à  leur  m o b i l i t é   sur  r o u t e .  

Tous  les  d i s p o s i t i f s   connus  à  a u t o - a l i m e n t a t i o n   comportent   une  mo- 
t o r i s a t i o n   dont  la  c inématique  ne  permet  pas  de  fa i re   f o n c t i o n n e r   la  mach i -  

ne  selon  les  beso ins   de  l ' e x p l o i t a t i o n ,   en  t r a n s f e r t   ou  en  répandage.  Ces 

machines  possèden t   une  m o t o r i s a t i o n   c a l cu l ée   uniquement  pour la   mise  en  oeu -  

vre  de  l ' e n r o b é ,   à  v i t e s s e   l en te .   Leur  v i t e s s e   de  déplacement  est  l i m i t é e  

par  c o n s t r u c t i o n   à  15/25  km  par  h e u r e .  

On  conna î t   également  des  machines  d ' é l a b o r a t i o n   de  r e v ê t e m e n t s  



r o u t i e r s   comportant   une  trémie  de  stockage  de  g r a n u l a t s   qui  peut  être  a l i -  

mentée  en  g r a n u l a t s   à  p a r t i r   d'une  trémie  de  r é c e p t i o n   s i tuée   à  la  p a r t i e  

i n f é r i e u r e   de  la  machine,  par  un  é l é v a t e u r   à  godets  amenant  les  g r a n u l a t s  

j u s q u ' à   la  p a r t i e   supé r i eu re   de  la  trémie  de  s tockage.   Une  t e l l e   machine 

qui  est   d é c r i t e   par  exemple  dans  le  brevet   GB-A  396.625  a  l ' a v a n t a g e   de  p r é -  

s en te r   des  moyens  d ' a l i m e n t a t i o n   de  la  trémie  de  stockage  en  g r anu la t s   don t  

l ' encombrement   est  r édu i t   dans  la  d i r e c t i o n   l o n g i t u d i n a l e .   Cependant,  c e s  

moyens  ne  pe rmet ten t   pas  un  r éapprov i s ionnement   de  la  trémie  de  s t ockage  

pendant  le  fonc t ionnement   du  d i s p o s i t i f   d ' é l a b o r a t i o n   du  revêtement  r o u t i e r  

La  trémie  est  remplie  depuis   l ' a r r i è r e   de  la  machine  pendant  un  a r rê t   de 

c e l l e - c i   et  le  fonc t ionnement   de  ce t t e   machine  est  donc  e s s e n t i e l l e m e n t   d i s -  

con t inu .   Une  t e l l e   machine  n ' e s t  p a s   non  plus  conçue  pour  pouvoir  se  d é p l a -  

cer  sur  route  à  grande  v i t e s s e   et  sa  trémie  de  stockage  (en  deux  p a r t i e s  

dans  le  d i s p o s i t i f   du  b reve t   GB-A  396.625)  ni  le  moyen  de  r é a p p r o v i s i o n n e -  

ment  de  ce t t e   trémie  ne  sont  conçus  pour  ob ten i r   une  capac i t é   maximale  de 

la  trémie  compte  tenu  des  dimensions  de  ce t te   mach ine .  

Le  but  de  l ' i n v e n t i o n   est  donc  de  proposer   un  d i s p o s i t i f   mobi le  

pour  l ' é l a b o r a t i o n   à  f ro id   et  l ' épandage   sur  le  c h a n t i e r   de  p rodu i t s   e n r o -  

bés  b i tumineux   pour  revê tements   de  sol  pendant  le  déplacement  à  v i t e s s e   l e n -  

te  du  d i s p o s i t i f   qui  est  également  s u s c e p t i b l e   de  se  dép lace r   sur  route  à 

grande  v i t e s s e   et  qui  comporte  un  châss i s   monté  sur  roues  por tan t   une  t r é -  

mie  de  stockage  de  g r a n u l a t s   de  grande  capac i t é   a s soc iée   à  des  moyens  d ' a l i -  

menta t ion   comportant  une  trémie  de  r écep t ion   d isposée   à  l ' a v a n t   et  à  la  p a r -  
t ie   i n f é r i e u r e   du  d i s p o s i t i f   et  un  é l é v a t e u r   à  godets  pour  le  t r anspo r t   des  

g r a n u l a t s   entre   la  trémie  de  r é c e p t i o n   et  la  p a r t i e   supé r i eu re   de  la  t r é m i e  

de  s tockage ,   des  c a p a c i t é s   de  stockage  de  maté r iaux   p u l v é r u l e n t s ,   d ' é m u l -  

sion  b i t umineuse ,   d 'eau  et  d ' a d d i t i f s   et  des  moyens  de  prélèvement   de  c e s  

ma té r i aux   dans  leur  c apac i t é   de  stockage  en  q u a n t i t é s   dosées  et  d'amenée  d e  

ces  ma té r i aux   à  un  malaxeur  également  porté  par  le  châss i s   assuran t   le  d é -  

versement  des  p rodu i t s   sur  le  sol  en  cont inu ,   d i s p o s i t i f   qui  soit   e n t i è r e -  

ment  autonome  sur  le  c h a n t i e r   et  qui  soit   muni  d'une  trémie  de  stockage  de. 

g r a n u l a t s   de  grande  capac i t é   et  de  moyens  d ' a l i m e n t a t i o n   de  ce t te   trémie  de 

s tockage  pendant  le  fonct ionnement   du  d i s p o s i t i f ,   tout  en  r e s t a n t   aux  n o r -  

mes  r o u t i è r e s   sans  m o d i f i c a t i o n   de  s t r u c t u r e ,   pour  son  t r a n s f e r t   par  r o u t e  

d'un  c h a n t i e r   à  un  autre   par  ses  propres  moyens  comportant  un  seul  moteur  

t h e r m i q u e .  

Dans  ce  but,  les  moyens  d ' a l i m e n t a t i o n   en  g r a n u l a t s   de  la  t r émie  

de  stockage  sont  placés  à  l ' a v a n t   du  d i s p o s i t i f   mobile  pour  permett re   l ' a p -  



prov i s ionnement   de  la  trémie  de  r écep t ion   par  un  camion  benne  pendant  l e  

fonct ionnement   du  d i s p o s i t i f   mobile  et  son  déplacement   sur  le  chan t i e r   e t  

c o m p o r t e n t  :  
-  un  moyen  de  r é p a r t i t i o n   des  g r a n u l a t s   dans  la  trémie  de  stockage  p l a c é  
au-dessus   de  ce t t e   trémie  et  comportant  au  moins  une  chaine  sans  fin  à 

déplacement  su ivant   une  d i r e c t i o n   sens ib lement   h o r i z o n t a l e   et  c o r r e s p o n d a n t  
à  l ' axe   l o n g i t u d i n a l   du  c h â s s i s ,   sur  toute  la  longueur  de  la  trémie,  p o r -  
tant   des  b a r r e s   t r a n s v e r s a l e s   dont  la  l o n g u e u r  c o r r e s p o n d   sens ib lement   à  l a  

l a rgeur   de  la  trémie  de  stockage  qui  n ' e s t   elle-même  que  peu  i n f é r i e u r e   à 

la  l a rgeur   du  châss i s   pour  a s su re r   le  t r a n s f e r t   vers  l ' a r r i è r e   du 

d i s p o s i t i f   mobile  des  g r a n u l a t s   amenés  par  l ' é l é v a t e u r   à  godets  à  l ' a v a n t  

de  la  trémie  de  s t o c k a g e  
. 

-  et  le  d i s p o s i t i f   mobile  comporte  un  moteur  thermique  unique  porté  par  le  

châs s i s   a s soc ié   à  deux  moyens  de  t r a n s m i s s i o n   d i f f é r e n t s   a s su ran t   l ' e n t r a i -  

nement  à  v i t e s s e   rapide  sur  route  et  l ' e n t r a i n e m e n t   à  v i t e s s e   lente  s u r  

c h a n t i e r ,   r e s p e c t i v e m e n t .  

Afin  de  bien  f a i r e   comprendre  l ' i n v e n t i o n ,   on  va  main tenant   d é c r i -  

re  à  t i t r e   d 'exemple  non  l i m i t a t i f ,   en  se  r é f é r a n t   aux  f i gu re s   j o in t e s   en 

annexe,  un  mode  de  r é a l i s a t i o n   d'un  d i s p o s i t i f   mobile  pour  la  f a b r i c a t i o n  

sur  le  c h a n t i e r   de  bétons  bi tumineux  à  f ro id ,   c ' e s t - à - d i r e   des  enrobés  à 

f roid   i nc luan t   des  g r a n u l a t s   à  f a ib l e   et  moyenne  g r a n u l o m é t r i e .  

La  f igure   1  est  une  vue  en  é l é v a t i o n   avec  coupe  p a r t i e l l e   du  d i s -  

p o s i t i f   mobile  suivant   l ' i n v e n t i o n .  

La  f igure   2  est  une  vue  su ivant   Fl  de  la  f igure   1. 

La  f igure   3  est  une  coupe  suivant   AA  de  la  f igure   1. 

La  f igure   4  est  une  vue  suivant   F2  de  la  f igure   1. 

La  f igure   5  est  une  r e p r é s e n t a t i o n   schématique  du  d i s p o s i t i f   de 

t r a n s m i s s i o n   pour  le  déplacement  sur  route  et  pour  le  déplacement  sur  l e  

c h a n t i e r   à  v i t e s s e   lente  du  d i s p o s i t i f   mobile  suivant   l ' i n v e n t i o n .  

Sur  la  f igure   1,  on  a  r e p r é s e n t é   en  t r a i t s   p l e ins   le  d i s p o s i t i f  
dans  sa  p o s i t i o n   de  t r a v a i l   sur  le  chan t i e r   et  en  t r a i t s   mixtes  la  p o s i t i o n  
de  la  benne  d'un  camion  r a v i t a i l l e u r   de  la  trémie  à  g r a n u l a t s   de  ce  d i s p o s i -  
t i f .  

Le  d i s p o s i t i f   comporte  un  châss i s   1  reposant   sur  quatre   t r a ins   de 

roues  2a,  2b,  2c,  2d,  les  ess ieux   des  t r a ins   2c  et  2d  é tant   moteurs  p a r  
l ' i n t e r m é d i a i r e   des  ponts  3  et  3a.  Un  groupe  de  m o t o r i s a t i o n   comportant  en 
p a r t i c u l i e r   un  moteur  thermique  5  et  une  boi te   de  v i t e s s e   6  permet  d ' a s s u -  

rer  le  déplacement  de  la  machine  aussi   bien  sur  route  que  sur  c h a n t i e r .   Ce 



groupe  de  m o t o r i s a t i o n   sera  d é c r i t   en  d é t a i l   en  se  r é f é r a n t   à  la  f igure   5.  

La  machine  se  déplace   sur  le  sol  7  du  c h a n t i e r   dont  la  p r é p a r a -  

tion  a  été  assurée  pour  r e c e v o i r   le  revêtement   bi tumineux  8  déposé  par  l a  

machine.  Ainsi  q u ' i l   est  v i s i b l e   sur  les  f igures   1  et  2,  le  châss i s   1  p o r t e  

une  cabine  de  condui te   10  de  la  machine  dont  la  l a rgeur   est  i n f é r i e u r e   à  l a  

d e m i - l a r g e u r   du  châss i s   et  qui  n 'occupe  qu'une  p a r t i e   de  la  moitié  gauche 
de  ce  c h â s s i s .   Une  p a r t i e   de  la  moit ié   d ro i t e   du  châss i s   est  occupée  p a r  

une  c a p a c i t é   de  s tockage  d ' a d d i t i f s   11  sous  forme  l iqu ide   d'une  c o n t e n a n c e  

de  2000  l i t r e s .  

Entre  la  cabine  10  et  le  r é s e r v o i r   11  et  ent re   les  deux  l o n g e r o n s  

du  c h â s s i s   1  est  i n t e r c a l é   l ' é l é v a t e u r   à  godets  12  f a i s a n t   pa r t i e   du  d i s p o -  

s i t i f   d ' a u t o - a l i m e n t a t i o n   en  g r a n u l a t s   de  la  machine.  Ce  d i s p o s i t i f   d ' a u t o -  

a l i m e n t a t i o n   comporte  une  trémie  de  r écep t ion   14  placée  à  l ' avan t   de  la  ma- 

chine  et  à  sa  p a r t i e   i n f é r i e u r e   jus te   au-dessus   du  sol  7.  Cette  trémie  14 

est  p lacée   t r a n s v e r s a l e m e n t   et  p r é sen t e   une  la rgeur   un  peu  supér ieure   à  l a  

l a rgeur   du  c h â s s i s ,   ses  p a r t i e s   l a t é r a l e s   é tant   r a b a t t a b l e s   lors  des  d é p l a -  

cements  r o u t i e r s   de  la  machine.  La  trémie  14  comporte  une  vis  de  r e c e n t r a g e  

des  ma t é r i aux   16  comportant  deux  p a r t i e s   à  pas  c o n t r a i r e s .   Cette  vis  16  p e r -  
met  de  d i r i g e r   les  maté r iaux   i n t r o d u i t s   dans  la  trémie  14  vers  la  s o r t i e   de 

c e l l e - c i   communiquant  avec  l ' e n t r é e   du  c a r t e r   17  de  l ' é l é v a t e u r   à  g o d e t s  

12.  La  trémie  de  r é c e p t i o n   14  est  f ixée  sur  l ' e x t r é m i t é   des  longerons  du 

châs s i s   1  et  l ' é l é v a t e u r   à  godets  12  communiquant  avec  la  pa r t i e   c e n t r a l e  

de  c e t t e   trémie  est  d isposé  en t re   les  deux  longerons  à  la  pa r t i e   c e n t r a l e  

du  d i s p o s i t i f .  

L ' é l é v a t e u r   à  godets  12  comporte  un  c a r t e r   17  et  un  ensemble  de 

godets  por tés   par  deux  chaines  18  dont  la  d i r e c t i o n   de  déplacement  a s c e n d a n -  

te  vers  l ' a r r i è r e   de  la  machine  f a i t   un  angle  de  60°  avec  le  plan  du  c h â s -  

sis  1. 

La  pa r t i e   supé r i eu re   du  c a r t e r   17  de  l ' é l é v a t e u r   à  godets  12  com- 

munique  par  son  ouver ture   de  s o r t i e   19  avec  la  pa r t i e   supér ieure   de  la  t r é -  

mie  20  de  stockage  des  g r a n u l a t s .  

Ainsi  qu ' i l   est  v i s i b l e   sur  les  f igures   1  et  3,  cet te   trémie  20 

occupe  la  plus  grande  p a r t i e   de  la  longueur  de  la  machine  et  sa  l a rgeur ,   au 

moins  dans  sa  pa r t i e   s u p é r i e u r e ,   est  peu  i n f é r i e u r e   à  la  largeur   t o t a l e   du 

c h â s s i s .   Au-dessus  de  ce t t e   trémie  et  sur  toute  sa  longueur  est  placé  un 

d i s p o s i t i f   de  r é p a r t i t i o n   des  g r a n u l a t s   appelé  r éga leu r   à  b a r r e t t e s   p e r m e t -  

tant   d ' a s s u r e r   l ' é t a l e m e n t   des  g r a n u l a t s   sur  toute  la  longueur  et  sur  t o u t e  

la  l a rgeur   de  la  trémie  de  s tockage  20. 



Le  r éga l eu r   à  b a r r e t t e s   31  est  c o n s t i t u é   par  une  ou  deux  c h a i n e s  

sans  fin  21  enrou lées   sur  des  p o u l i e s   ou  pignons  d ' e x t r é m i t é   22  et  p o r t a n t  
des  b a r r e t t e s   t r a n s v e r s a l e s   23  dont  l ' e spacement   est  i den t ique   à  l ' e s p a c e -  

ment  des  godets  de  l ' é l é v a t e u r   et  dont  le  parcours   est  t rès   l égè remen t  

i nc l i né   vers  le  haut  d ' avan t   en  a r r i è r e .  

Les  pou l ies   ou  pignons  22,  a ins i   q u ' i l   est  v i s i b l e   sur  la  f i g u r e  

3,  sont  montés  deux  à  deux  sur  des  axes  24  montés  t o u r i l l o n n a n t s   dans  des  

p a l i e r s   25  s o l i d a i r e s   des  pa ro i s   v e r t i c a l e s   de  la  trémie  20.  L ' é l é v a t e u r   à 

godets  12  et  le  r éga leur   à  b a r r e t t e s   31  sont  e n t r a i n é s   dans  leur  mouvement 

pe rme t t an t   le  t r a n s p o r t   des  g r a n u l a t s   27  par  un  moteur  hyd rau l ique   a s s o c i é  

à  des  r é d u c t e u r s   qui  n 'ont   pas  été  r e p r é s e n t é s .   Les  dép lacements   de  l ' é l é v a -  

teur  à  godets  et  du  r éga l eu r   à  b a r r e t t e s   31  seront   donc  en  p a r f a i t   s y n c h r o -  

nisme.  Il  en  r é s u l t e   que  les  godets   e t  - les   b a r r e t t e s   se  p r é s e n t e n t   t o u j o u r s  

dans  la  même  p o s i t i o n   r e l a t i v e   à  la  pa r t i e   s u p é r i e u r e   de  la  trémie  de 

stockage  20  où  les  g r a n u l a t s   sont  déchargés   par  les  godets   dans  la  t r é m i e .  

Sur  la  f igure   1,  la  benne  28  d'un  camion  p e r m e t t a n t   l ' a p p r o v i s i o n -  

nement  en  g r a n u l a t s   de  la  machine  a  été  r e p r é s e n t é e   en  t r a i t s   mixtes  dans  

sa  p o s i t i o n   de  déversement  dans  la  trémie  de  r é c e p t i o n   14.  Le  châss i s   du 

camion  est  a lors   r e l i é   par  un  d i s p o s i t i f   d ' acc rochage   29  à  la  machine  et  l a  

porte  a r r i è r e   de  la  benne  est   r e l i é e   à  un  crochet   p i v o t a n t   30.  De  c e t t e  

façon,  les  g r a n u l a t s   27  sont  déve r sés   de  façon  p a r f a i t e m e n t   c o n t r ô l é e   dans  

la  trémie  de  r é c e p t i o n   14  puis  t r a n s p o r t é s   par  la  chaine  à  godets  18  à  l a  

p a r t i e   supé r i eu re   de  la  trémie  20  où  le  r éga leur   à  b a r r e t t e s   31  permet  l ' é -  

talement  de  la  charge  de  g r a n u l a t s   sur  toute  la  sur face   de  la  trémie  20  de 

grande  s ec t ion   par  t r a n s f e r t   vers  l ' a r r i è r e   des  g r a n u l a t s .   Le  synchronisme 

entre   l ' é l é v a t e u r   à  godets  12  et  le  r éga leur   à  b a r r e t t e s   31  est  assuré  de 

façon  que  les  godets  déver sen t   les  g r a n u l a t s   entre   deux  b a r r e t t e s   23  s u c c e s -  
s i v e s .  

On  r é a l i s e   a ins i   un  r empl i s sage   p a r f a i t e m e n t   é q u i l i b r é   de  la  t r é -  

mie  20  malgré  sa  grande  longueur  et  sa  grande  l a r g e u r .   L ' u t i l i s a t i o n   d ' u n  

t r a n s p o r t e u r   à  godets  à  for te   pente  permet  d ' a u t r e   part   de  r e l e v e r   le  m a t é -  

r iau  à  une  grande  hauteur   malgré  un  encombrement  f a i b l e   de  l ' é l é v a t e u r   dans  

la  d i r e c t i o n   l o n g i t u d i n a l e   de  la  machine.  Con t ra i rement   aux  d i s p o s i t i f s   de 
l ' a r t   a n t é r i e u r ,   l 'encombrement   l o n g i t u d i n a l   de  l ' é l é v a t e u r   pe rmet tan t   d ' a -  

l imenter   la  trémie  de  stockage  des  g r anu l a t s   n 'augmente  aucunement  la  l o n -  

gueur  de  la  machine  puisque  cet  é l é v a t e u r   est  d i sposé   en t re   la  cabine  10  e t  

le  r é s e r v o i r   11  dans  l 'encombrement   l o n g i t u d i n a l   de  c e u x - c i .  

On  a  pu  a ins i   c o n s t r u i r e   une  machine  r e s t a n t   aux  normes  r o u t i è -  



res ,   a u t o - a l i m e n t é e   et  comportant   une  capac i t é   de  s tockage  de  g r anu la t s   im-  

p o r t a n t e .  
Pour  une  la rgeur   de  châs s i s   de  2,50  mètres ,   une  hauteur   t o t a l e   de 

la  machine  de  4  mètres  et  une  longueur  de  11  mètres ,   on  peut  d i sposer   d ' u n e  

trémie  de  s tockage  20  d'une  c a p a c i t é   de  10  mètres  c u b e s .  

Sous  la  trémie  20  est  d isposé   un  convoyeur  à  bande  34  r é a l i s a n t  

l ' e x t r a c t i o n   et  le  dosage  vo lumét r ique   des  g r a n u l a t s   de  la  trémie  20  qu i  

sont  e n t r a i n é s   par  le  convoyeur  34  j u s q u ' a u - d e s s u s   de  l ' o u v e r t u r e   d ' e n t r é e  

du  malaxeur   35  dans  l a q u e l l e   tombent  les  g r a n u l a t s   amenés  par  le  convoyeur  
34.  Les  rou leaux   moteurs  du  convoyeur  34  sont  e n t r a i n é s   en  r o t a t i o n   par  un 

moteur  h y d r a u l i q u e   qui  n 'a  pas  été  r e p r é s e n t é .  

Dans  l ' o u v e r t u r e   du  malaxeur  35  se  déverse  également  en  q u a n t i t é s  

dosées  le  p u l v é r u l e n t   contenu  dans  une  trémie  de  stockage  36.  A  sa  p a r t i e  

i n f é r i e u r e   la  trémie  36  comporte  une  vis  de  r e c e n t r a g e   37  puis  un  d i s p o s i -  

t i f   é c l u s e u r - d o s e u r   38  pe rmet tan t   le  déversement  en  q u a n t i t é s   dosées  du  p u l -  

v é r u l e n t   (qui  est  ici  du  ciment)  dans  le  malaxeur  35,  en  même  temps  que  l e s  

g r a n u l a t s   27.  Le  d i s p o s i t i f   é c lu seu r   et  doseur  38  est  e n t r a i n é   en  r o t a t i o n  

par  un  moteur  h y d r a u l i q u e .  

Ainsi  q u ' i l   est  v i s i b l e   sur  la  f igure   4,  le  malaxeur  35  est  un  ma- 

laxeur   c l a s s i q u e   à  deux  arbres   qui  r e ç o i t   par  son  ouver tu re   supé r i eu re ,   en 

même  temps  que  les  g r a n u l a t s   et  le  matér iau   p u l v é r u l e n t ,   l ' ému l s ion   b i t u m i -  

neuse  par  une  tubulure   40,  de  l ' e au   par  une  tubulure   41  et  de  l ' a d d i t i f   l i -  

quide  f a c i l i t a n t   l ' en robage   par  une  tubulure   42.  Pour  ce la ,   la  tubulure   40 

est   r e l i é e   par  une  t u y a u t e r i e   et  par  une  pompe  à  la  p a r t i e   i n f é r i e u r e   du  r é -  

s e r v o i r   43  contenant   l ' é m u l s i o n ,   d isposé   sur  le  côté  de  la  trémie  20  et  v i -  

s ib l e   à  la  f igure   3. 

La  tubulure   41  est  r e l i é e   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'une  t u y a u t e r i e   e t  

d 'une  pompe  à  la  p a r t i e   i n f é r i e u r e   du  r é s e r v o i r   44  contenant   l ' eau   é g a l e -  

ment  d i sposé   sur  le  côté  de  la  trémie  20  et  v i s i b l e   sur  la  f igure   3.  E n f i n ,  

la  t ubu lu re   42  est  r e l i é e   par  une  t u y a u t e r i e   et  par  une  pompe  à  la  p a r t i e  

i n f é r i e u r e   du  r é s e r v o i r   11  contenant   l ' a d d i t i f   l i qu ide   f a v o r i s a n t   l ' e n r o b a -  

ge  du  g r a n u l a t .  

Nous  verrons  dans  la  su i t e   de  la  d e s c r i p t i o n   que  l ' ensemble   des  

pompes  de  d i s t r i b u t i o n   de  l i qu ide   et  l ' ensemble   des  moteurs  h y d r a u l i q u e s  

d ' e n t r a i n e m e n t   des  e x t r a c t e u r s   de  ma t i è res   so l ides   sont  e n t r a i n é s   à  une  v i -  

t e sse   p r o p o r t i o n n e l l e   à  la  v i t e s s e   de  déplacement   de  la  mach ine .  

Le  dosage  volumérique  des  d i f f é r e n t s   éléments  i n t r o d u i t s   dans  l e  

malaxeur  pour  c o n s t i t u e r   le  béton  b i tumineux  est  donc  p a r f a i t e m e n t   a s s u r é  



quel le   que  soi t   la  v i t e s s e   de  déplacement  de  la  machine  sur  le  c h a n t i e r .  

De  plus,   la  v i t e s s e   de  l ' e x t r a c t e u r   de  g r a n u l a t s   34,  de  l ' é c l u -  

s eu r -doseu r   de  p u l v é r u l e n t   38  et  de  la  pompe  doseuse  de  l ' é m u l s i o n   b i t u m i -  

neuse  peut  ê t re   modif iée   pour  changer  le  réglage   de  composi t ion  du  béton  b i -  

tumineux.  

A  son  e x t r é m i t é   de  s o r t i e   le  malaxeur  35  comporte  une  g o u l o t t e   de 

déversement  du  béton  bi tumineux  45  d i sposée   au-dessus   d'un  d i s p o s i t i f   f i n i s -  

seur  46  pe rme t t an t   de  c o n s t i t u e r   la  couche  d ' en robés   8  sur  le  sol  7  du  c h a n -  

t i e r .   Le  d i s p o s i t i f   46  peut  ê t re   a t t e l é   au  châ s s i s   par  des  ba r res   de  t r a c -  

tion  pe rme t t an t   le  t i r a g e   sur  le  sol  7.  Il  peut  également  ê t re   soulevé  p a r  
l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'une  potence  pe rme t t an t   son  re levage   pour  le  f a i r e   r e p o s e r  

sur  le  c h â s s i s .  

Le  t r a v a i l   e f f e c t u é   par  la  machine  peut  ê t re   con t rô l é   par  un  o p é -  

r a t eu r   placé  sur  une  p la te forme  47  (voir   f igure   4)  s i t uée   à  l ' a r r i è r e   de  l a  

machine  et  sur  l a q u e l l e   est  placé  le  pup i t r e   de  commande  48  des  d ive r s   o r g a -  

nes  de  la  machine  qui  ne  sont  pas  à  commande  a u t o m a t i q u e .  

Sur  la  f igure   5  on  voi t   une  r e p r é s e n t a t i o n   schématique  de  l ' e n s e m -  

ble  de  m o t o r i s a t i o n   de  la  machine  qui  comporte  en  p a r t i c u l i e r   le  moteur  

thermique  5  et  la  bo i t e   de  v i t e s s e s   6.  Entre  le  moteur  5  et  la  bo i t e   6  son t  

i n t e r c a l é s   un  embrayage  50  et  une  p r i se   de  force  51  dont  la  s o r t i e   est  a c -  

couplée  par  une  t r a n s m i s s i o n   à  cardan  52  à  l ' e n t r é e   d 'une  boi te   de  r é p a r t i -  

t ion  mécanique  53.  

Les  s o r t i e s   de  ce t t e   bo i te   de  r é p a r t i t i o n   mécanique  dont  deux  s e u -  
lement  ont  été  r e p r é s e n t é e s   pe rme t t en t   l ' e n t r a i n e m e n t   de  pompes  h y d r a u l i -  

ques  à  débi t   v a r i a b l e   t e l l e s   que  54  et  55. 

La  pompe  hydrau l ique   à  débi t   v a r i a b l e   55  a l imente   un  moteur  hy -  

d r au l ique   à  débi t   cons t an t   56  qui  est  lui-même  r e l i é   à  une  s o r t i e   58  de  l a  

bo i t e   de  v i t e s s e s   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  r éduc teu r   mécanique  57  et  d ' u n e  

t r a n s m i s s i o n   à  cardan  59.  Une  seconde  s o r t i e   60  de  la  boi te   de  v i t e s s e s   e s t  

r e l i é e   d i r ec t emen t   aux  ponts  a r r i è r e s   3  et  3a  de  la  machine  par  l ' i n t e r m é -  

d i a i r e   d'une  t r a n s m i s s i o n   à  cardan  61. 

Un  c i r c u i t   de  commande  hydrau l ique   62  muni  d ' a c t i o n n e u r s   63  s u r  
l ' e n t r é e   de  la  bo i t e   de  v i t e s s e s   et  64  sur  la  s o r t i e   de  boi te   58  permet  d ' é -  

t a b l i r   une  t r a n s m i s s i o n   entre   le  moteur  thermique  5  et  les  ponts  d ' e n t r a i n e -  

ment  3  et  3a  de  la  machine,  soit   d i r ec t emen t   par  la  bo i te   de  v i t e s s e s   6 

ent re   son  en t rée   65  et  sa  s o r t i e   60  soi t   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  la  s o r t i e  

66  de  la  pr i se   de  force  51,  la  boi te   de  r é p a r t i t i o n   mécanique  53,  la  pompe 
et  le  moteur  h y d r a u l i q u e s   55  et  56,  le  r éduc teu r   mécanique  57,  la  s o r t i e   de 



boi te   58  et  enfin  la  s o r t i e   de  boi te   de  v i t e s s e s   60.  

Dans  le  premier  cas  la  t r a n s m i s s i o n   entre  le  moteur  thermique  5 

et  les  ponts  3  et  3a  se  f a i t   de  façon  c l a s s ique   par  une  boi te   de  v i t e s s e   à 

p l u s i e u r s   r appo r t s   pe rmet tan t   une  condui te   sur  route  de  la  machine  à  une  v i -  

tesse  a l l a n t   j u s q u ' à   60  km/heure  ou  a u - d e s s u s .  

Dans  le  second  cas,  le  passage  par  la  t r ansmis s ion   h y d r a u l i q u e  

permet  un  déplacement   de  la  machine  à  v i t e s s e   t rès  lente  et  cons t an te   s u r  

le  c h a n t i e r ,   un  rappor t   de  la  boi te   de  v i t e s s e s   étant   chois i   pour  o b t e n i r  

ce t t e   v i t e s s e .   Cette  v i t e s s e   t rès   lente  peut  ê t re   comprise  entre   700  m è t r e s  

par  heure  et  3  k m / h e u r e .  

Les  s o r t i e s   de  la  bo i te   de  r é p a r t i t i o n   mécanique  en  dehors  de  c e l -  

les  pe rme t t an t   l ' e n t r a i n e m e n t   de  la  pompe  55  pour  le  déplacement  à  v i t e s s e  

lente  du  véh icu le   sont  r e l i é e s   à  des  pompes  hydrau l iques   t e l l e s   que  54  qu i  

e l les-mêmes  a l imen ten t   les  moteurs  h y d r a u l i q u e s   des  d i f f é r e n t s   d i s p o s i t i f s  

d ' e x t r a c t i o n   et  de  dosage  de  la  machine  et  des  d i f f é r e n t e s   pompes  d ' a l i m e n -  

t a t i o n   qui  ont  été  d é c r i t s   plus  h a u t .  

Les  v i t e s s e s   d ' e n t r a i n e m e n t   de  ces  e x t r a c t e u r s   doseurs  et  de  c e s  

pompes  dépendent  du  débi t   des  pompes  hyd rau l i ques   54  qui  lui-même  est  f o n c -  

tion  de  la  v i t e s s e   de  r o t a t i o n   du  moteur  5.  Il  en  est  de  même  en  ce  qui  c o n -  

cerne  l ' e n t r a i n e m e n t   de  la  machine  elle-même  si  bien  que  la  v i t e s s e   des  d i s -  

p o s i t i f s   d ' e x t r a c t i o n   et  de  dosage  et  le  débit   des  pompes  de  dosage  de  ma- 
t i è r e s   l i q u i d e s   r e s t e n t   constamment  p r o p o r t i o n n e l s   à  la  v i t e s s e   de  d é p l a c e -  

ment  de  la  machine  sur  c h a n t i e r .  

Le  réglage  des  d i f f é r e n t s   dosages  est  donc  f a i t   une  fois  pour  
toutes   au  démarrage  du  c h a n t i e r   et  ne  demande  pas  de  m o d i f i c a t i o n s   u l t é r i e u -  

r e s .  

On  comprend  que  le  fonct ionnement   de  la  machine  peut  ê t re   d é c r i t  

de  la  façon  s u i v a n t e  :  

La  machine  est  amenée  sur  le  c h a n t i e r   par  un  c i r c u i t   r o u t i e r   n o r -  
mal  puisque  ses  dimensions  co r re sponden t   aux  normes  r o u t i è r e s   admises  e t  

que  d ' a u t r e   part   son  poids  t o t a l   à  vide  est  de  26  tonnes.  En  dép lacemen t  

r o u t i e r ,   la  t r a n s m i s s i o n   se  f a i t   uniquement  par  la  boi te   de  v i t e s s e s   6,  ce 

qui  permet  un  déplacement  à  v i t e s s e   normale.  Sur  le  c h a n t i e r ,   la  machine  ne 
subit   aucune  m o d i f i c a t i o n   de  s t r u c t u r e   mais  les  capac i t é s   de  s tockage  des  

divers   matér iaux  doivent   ê tre   remplies   avant  la  mise  en  r o u t e .  

En  p a r t i c u l i e r ,   comme  r e p r é s e n t é   sur  la  f igure   1,  on  amène  la  b e n -  

ne  28  d'un  camion  en  p o s i t i o n   de  chargement  des  g ranu la t s   dans  la  trémie  de 

récep t ion   14.  On  e f f e c t u e   a ins i   le  r empl i ssage   complet  de  la  trémie  des  g r a -  



nulats   20.  La  benne  du  camion  é tant   l i b é r é e   du  d i s p o s i t i f   d ' a t t a c h e   29  e t  

30,  le  camion  r e p a r t   à  vide  et  l 'on  e f f e c t u e   l ' a t t e l a g e   du  camion  s u i v a n t  

pour  a s su re r   un  r a v i t a i l l e m e n t   cont inu  pendant  le  fonc t ionnement   de  la  ma- 

chine.  On  e f f e c t u e   également  le  r emp l i s sage   des  autres   c a p a c i t é s   (Emuls ion 

b i tumineuse ,   eau,  a d d i t i f s ,   ciment,  . . . ) .  

Lorsque  tou tes   les  c a p a c i t é s   de  stockage  sont  r empl ies ,   le  po id s  

de  la  machine  est   de  56  t o n n e s .  

La  t r a n s m i s s i o n   h y d r o s t a t i q u e   u t i l i s a b l e   sur  le  c h a n t i e r   e s t  

a lors .  mise   en  p o s i t i o n   ac t ive   grâce  au  c i r c u i t   hydrau l ique   62.  Une  v i t e s s e  

lente  de  dép lacement   de  la  machine  est  cho i s i e   et  les  dosages  des  d i f f é -  

rents   ma té r i aux   sont  d é f i n i s   en  f o n c t i o n   de  ce t t e   v i t e s s e   lente   et  du  p o i d s  

par  m2  de  ma t i è r e   à  é t a l e r   sur  la  route   7. 

Le  t r a v a i l   sur  le  c h a n t i e r   peut  a lors   commencer  et  se  p o u r s u i v r e  

d'une  manière  c o n t i n u e .   La  capac i t é   de  la  trémie  de  s tockage  20  permet  en 

outre  une  autonomie  impor tan te   à  la  machine,  les  c a p a c i t é s   de  s tockage  pour  
les  autres   m a t é r i a u x   é tan t   c h o i s i e s   de  façon  à  co r r e spondre   à  un  nombre 

exact  de  charges   de  la  trémie  des  g r a n u l a t s .  

On  vo i t   que  les  p r i nc ipaux   avantages   du  d i s p o s i t i f   selon  l ' i n v e n -  

t ion  sont  q u ' i l   peut  se  dép lace r   sur  route   et  sur  c h a n t i e r   sans  aucune  modi-  

f i c a t i o n   de  s t r u c t u r e ,   q u ' i l   p ré sen te   malgré  tout  une  grande  autonomie  en 

ce  qui  concerne  le  r é app rov i s ionnemen t   en  g r a n u l a t s   et  q u ' i l   n é c e s s i t e   pour  

son  en t r a inemen t   un  seul  moteur  thermique  a s su ran t   les  dép lacements   à  v i t e s -  

se  rapide  et  à  v i t e s s e   lente   a ins i   que  l ' e n t r a i n e m e n t   des  d i f f é r e n t s   d i s p o -  

s i t i f s   d ' e x t r a c t i o n   et  de  dosage  à  une  v i t e s s e   p r o p o r t i o n n e l l e   à  la  v i t e s s e  

de  déplacement  l en te   de  la  machine .  

L ' i n v e n t i o n   ne  se  l imi te   pas  au  mode  de  r é a l i s a t i o n   qui  v i e n t  

d ' ê t r e   d é c r i t  ;   e l l e   en  comporte  au  c o n t r a i r e   toutes   les  v a r i a n t e s .  

C ' e s t   a i n s i   que  l ' é l é v a t e u r   à  godets  du  d i s p o s i t i f   d ' a u t o - a l i m e n -  

ta t ion   peut  f a i r e   un  angle  d i f f é r e n t   de  60°  avec  le  plan  du  c h â s s i s ,   c e t  

angle  devant  cependant   ê t re   supé r i eu r   à  45°  pour  pouvoir  p r o f i t e r   p l e i n e -  

ment  des  avan tages   de  c e t t e   s o l u t i o n .  

Le  d i s p o s i t i f   de  r é p a r t i t i o n   des  g r anu l a t s   peut  ê t re   r é g l a b l e   en 
hauteur  à  l ' i n t é r i e u r   de  la  trémie  de  s tockage  des  g r a n u l a t s  ;   ce  d i s p o s i -  
t i f   peut  même  ê t r e   rendu  mobile  dans  la  d i r e c t i o n   v e r t i c a l e   de  bas  en  h a u t  

pour  a s su re r   l ' é t a l e m e n t   des  g r a n u l a t s   au  cours  du  r empl i s sage   de  la  t r é -  

mie .  

Le  d i s p o s i t i f   f i n i s s e u r   du  revêtement   peut  ê t re   mis  en  p o s i t i o n  
relevée  et  f ixé  sur  le  châss i s   pour  le  t r a n s p o r t   sur  route  en t re   c h a n t i e r s .  



Il  peut  ê t re   suspendu  à  une  potence  et  placé  en  p o s i t i o n   de  route  sur  l a  

p la te forme  a r r i è r e   de  la  machine .  

La  p o s i t i o n   des  d i f f é r e n t s   r é s e r v o i r s   et  c a p a c i t é s   de  s t o c k a g e  

peut  ê t re   d i f f é r e n t e   de  ce l le   qui  a  été  d é c r i t e ,   le  but  é tant   de  d i m i n u e r  

au  maximum  l ' encombrement   de  la  machine  pour  une  capac i té   donnée  de  la  t r é -  

mie  des  g r a n u l a t s .  

Enfin,   la  t r a n s m i s s i o n   h y d r o s t a t i q u e   pour  le  mouvement  du  d i s p o s i -  

t i f   à  v i t e s s e   lente   et  pour  l ' e n t r a i n e m e n t   des  d i f f é r e n t s   organes  d ' e x t r a c -  

tion  et  de  dosage  peut  ê t re   d i f f é r e n t e   de  c e l l e   qui  a  été  d é c r i t e .  

L ' i n v e n t i o n   s ' a p p l i q u e   pour  l ' é l a b o r a t i o n   à  f roid   sur  le  c h a n t i e r  

de  p rodu i t s   b i tumineux   enrobés  pour  r evê tements   r o u t i e r s .  



1.-  D i s p o s i t i f   mobile  pour  l ' é l a b o r a t i o n   à  froid  et  l ' é p a n d a g e  

sur  le  c h a n t i e r   de  p rodu i t s   enrobés  b i tumineux  pour  revêtements   r o u t i e r s  

pendant  le  déplacement  à  v i t e s s e   lente  du  d i s p o s i t i f   qui  est  également  s u s -  

c e p t i b l e   de  se  dép lacer   sur  route  à  grande  v i t e s s e   et  qui  comporte  un  c h â s -  

sis  (1)  monté  sur  roues  (2)  por tan t   une  trémie  de  stockage  de  g r a n u l a t s  

(20)  de  grande  capac i t é   a ssoc iée   à  des  moyens  d ' a l i m e n t a t i o n   comportant  une 

trémie  de  r é c e p t i o n   (14)  d isposée   à  la  p a r t i e   i n f é r i e u r e   du  d i s p o s i t i f   e t  

un  é l é v a t e u r   à  godets  (12)  pour  le  t r a n s p o r t   des  g r anu l a t s   ent re   la  t r é m i e  

de  r é c e p t i o n   (14)  et  la  p a r t i e   supé r i eu re   de  la  trémie  de  s tockage  ( 2 0 ) ,  

des  c a p a c i t é s   de  s tockage  de  matér iau  p u l v é r u l e n t   (36),  d 'eau  (44),   d ' é m u l -  

sion  b i tumineuse   (43)  et  d ' a d d i t i f s   (11)  et  des  moyens  de  pré lèvement   des  

matér iaux   dans  leur  c a p a c i t é   de  stockage  en  q u a n t i t é s   dosées  et  d'amenée  de 

ces  ma té r iaux   à  un  malaxeur  (35)  également  porté  par  le  c h â s s i s ,   a s s u r a n t  

le  mélange  et  le  déversement   des  p rodu i t s   sur  le  sol  en  c o n t i n u ,  

c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  les  moyens  d ' a l i m e n t a t i o n   en  g r a n u l a t s   de  l a  

trémie  de  s tockage  (20)  sont  p lacés   à  l ' a v a n t   du  d i s p o s i t i f   mobile  pour  p e r -  

met t re   l ' a p p r o v i s i o n n e m e n t   de  la  trémie  de  r é c e p t i o n   (14)  par  un  camion  b e n -  

ne  pendant  le  fonct ionnement   du  d i s p o s i t i f   mobile  et  son  déplacement   sur  l e  

c h a n t i e r   et  q u ' i l s   c o m p o r t e n t  :  

-  un  moyen  de  r é p a r t i t i o n   des  g r a n u l a t s   (31)  dans  la  trémie  de  s tockage  

(20)  placé  au-dessus   de  ce t t e   trémie  (20)  et  comportant   au  moins  une  c h a i n e  

sans  fin  (21)  à  déplacement  suivant   une  d i r e c t i o n   sens ib lement   h o r i z o n t a l e  

et  co r r e spondan t   à  l ' axe   l o n g i t u d i n a l   du  châs s i s   (1)  sur  toute  la  longueur  

de  la  trémie  de  stockage  (20)  por tan t   des  ba r re s   t r a n s v e r s a l e s   (23)  dont  l a  

longueur  correspond  sens ib lement   à  la  la rgeur   de  la  trémie  de  s tockage  (20) 

qui  n ' e s t   elle-même  que  peu  i n f é r i e u r e   à  la  l a rgeur   du  châss i s   (1)  pour  a s -  

surer  le  t r a n s f e r t   vers  l ' a r r i è r e   du  d i s p o s i t i f   mobile  des  g r a n u l a t s   amenés  .  

par  l ' é l é v a t e u r   à  godets  (12)  à  l ' a v a n t   de  la  trémie  (20) 

-  et  que  le  d i s p o s i t i f   mobile  comporte  un  moteur  thermique  (5)  unique  p o r t é  

par  le  châs s i s   (1)  assoc ié   à  deux  moyens  de  t r ansmis s ion   d i f f é r e n t s   a s s u -  

rant  l ' e n t r a i n e m e n t   à  v i t e s s e   rapide  sur  route  et  l ' e n t r a i n e m e n t   à  v i t e s s e  

lente   sur  le  c h a n t i e r ,   r e s p e c t i v e m e n t .  

2.-   D i s p o s i t i f   mobile  suivant   la  r e v e n d i c a t i o n   1, 

c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  l ' é l é v a t e u r   à  godets  (12)  fa i t   un  angle  v o i s i n  

de  60°  avec  le  plan  du  c h â s s i s .  

3.-   D i s p o s i t i f   mobile  suivant   l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s  

1  et  2,  . 



c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  le  d i s p o s i t i f   de  r é p a r t i t i o n   des  g r a n u l a t s   (31) 

au-dessus   de  la  trémie  de  stockage  (20)  a  une  p o s i t i o n   rég lab le   dans  la  d i -  

r e c t i o n   v e r t i c a l e   à  l ' i n t é r i e u r   de  ce t t e   t r é m i e .  

4.-  D i s p o s i t i f   su ivant   l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   1,  2 

et  3, 

c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  la  trémie  de  r é c e p t i o n   (14)  comporte  une  vis  de 

r e c e n t r a g e   t r a n s v e r s a l e   (16)  ayant  deux  p a r t i e s   à  pas  c o n t r a i r e s .  

5.-   D i s p o s i t i f   mobile  suivant   l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s  

1,  2,  3  et  4 ,  

c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  l ' é l é v a t e u r   à  godets  (12)  et  la  chaîne  sans  f i n  

(21)  du  moyen  de  r é p a r t i t i o n   (31)  sont  e n t r a i n é s   par  des  moyens  a s s u r a n t  

une  s y n c h r o n i s a t i o n   des  déplacements   des  godets  et  des  bar res   (23)  du  moyen 

de  r é p a r t i t i o n   ( 3 1 ) .  

6.-   D i s p o s i t i f   mobile  suivant   l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s  

1,  2,  3,  4  et  5, 

c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  le  moteur  thermique  d ' e n t r a i n e m e n t   (5)  un ique  

porté  par  le  c h â s s i s   (1)  est  r e l i é   c inématiquement   au  pont  (3)  d ' e n t r a i n e -  

ment  des  roues  mot r ices   (2)  du  d i s p o s i t i f ,   d 'une  part   par  l ' i n t e r m é d i a i r e  

d'un  embrayage  (50)  et  d'une  boi te   de  v i t e s s e s   (6)  et  d ' a u t r e   pa r t ,   p a r  
l ' i n t e r m é d i a i r e   de  l 'embrayage  (50),  d'une  pompe  hydrau l ique   (55)  d'un  mo- 

teur  hyd rau l ique   (56)  et  d'une  boi te   de  v i t e s s e s   (6),  l 'une  ou  l ' a u t r e   des  

chaines  c inémat iques   de  t r a n s m i s s i o n   pouvant  ê tre   ac t ivée   par  une  commande 

hydrau l ique   (62),  pour  les  déplacements   du  d i s p o s i t i f   sur  route  à  grande  v i -  

tesse  et  sur  le  c h a n t i e r   à  v i t e s s e   len te ,   r e s p e c t i v e m e n t .  

7.-   D i s p o s i t i f   mobile  suivant   la  r e v e n d i c a t i o n   6, 

c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  les  moyens  de  prélèvement   des  matér iaux  dans  

leur  c apac i t é   de  stockage  en  q u a n t i t é s   dosées  sont  e n t r a i n é s   par  le  mo teu r  

thermique  (50),  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  pompes  hydrau l iques   (54)  et  de  mo- 

teurs   h y d r a u l i q u e s ,   de  façon  que  leur  v i t e s s e   et  leur  débi t   soient   p r o p o r -  
t i onne l s   à  la  v i t e s s e   de  r o t a t i o n   du  moteur  thermique  (5)  et  à  la  v i t e s s e  

lente  de  déplacement  du  d i s p o s i t i f   sur  le  c h a n t i e r .  
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