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@ Nahmaschine mit Stichmustersteuerung.

@ Eine Ndhmaschine mit einer Steuerung der Nadelaus-
schwingung und/oder der Stoffschieberversteliung durch ein
Automatikaggregat (54). Dieses weist einen Steuerkurven-
block {20} mit einer Mehrzahl von nebeneinander angeordne-
ten Kurvenpraofilen (69) auf, die (ber einen Abtastmechanis-
mus mit der Nadel oder mit einem Stellmittel fir den
Stoffschieber verbunden sind. Der Abtastmechanismus
weist einen Tastfinger (76) auf, der durch ein Handstellmittel
{83) iber eine damit verbundene Kurvenbahn (92} und
Schaltnocken ({96) auf die verschiedenen Kurvenprofile (70}
aufschaltbar ist. Das Handstellmittel {83) ist auf der den
Steuerkurvenblock tragenden Achse (68) gelagert, die mit
ihm verbundene Kurvenbahn (92) umgibt ringférmig den
Steuerkurvenblock (70) und der Tastfinger (76} steht in
direktem Eingriff mit der Kurvenbahn, um ein Automatikag-
gregat mit kurzer Baulénge und wenigen Bauteilen zu
schaffen.

Zur Ausfihrung von Geradstichndhten laRt sich der
Tastfinger durch die Kurvenbahn in eine seitlich auRerhalb
des Steuerkurvenblockes liegende Steliung verschieben, in
der sich das mit ihm verbundene Tastglied gegen abgestufte
Anschlagflichen eines der Schaltnocken anlegt.
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Nadhmaschine mit Stichmustersteuerung

Die Erfindung betrifft eine Nahmaschine nach dem Oberbe-

griff des Anspruches 1.

Eine derartige Nihmaschine ist durch die DE-0S 14 10 543
bekannt geworden. Diese Maschine weist ein Steuerkurven-
prket. auf,; das auf eine Antriebswelle aufschiebbar und
mii ihr kuppelbar ist. Koaxial zu der Antiriebswelle ist
ein Handstellmittel in einer gehdusefesten Lageruné auf -
genommen. Die bekannte Anordnung ist sehr kompliziert

aufgebisut und daher storanfzdllig und teuer in der Herstel-

lung.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein kompakt
gestaltetes Aggregat zu schaffen, welches die Steuer-

kurvenanordnung und die Einstellvorrichtung in sich ver-

eint.

Mit der erfindungsgemiafien Losung ergibt sich eine ge-

drangte Baueinheit, die als Aggregat mit wenigen Bautei-
len auskommt und in einfachster Weise am N@Zhmaschinenge-
hiduse befestigbar ist. Da der Abtastfinger direkt auf

der ihm gegeniiber den Kurvenscheiben ausgerichteten Kur-
venbahn anliegt, konnen die Kurvenscheiben schmiéler aus-
gebildet werden, weil Spiel durch Ubertragungshebel ver-
mieden wird und der Tastfinger immer exakt gegeniiber der

eingestellten Kurvenscheibe abliuft.

Weitere vorteilhafte Ausbildungen des Gegenstandes nach
Anspruch 1 ergében sich in den Unteranspriichen. Durch
die Anordnung nach Anspruch 2 werden Ubertragungselemen-

te fiir die Abhebung des Tastifingers beim Wechseln der

Kurvenscheiben vermieden.

Die MaBnahme nach Anspruch 3 bringt eine ilberaus einfache

Losung zur Ausfiihrung von Gradstichnéhten.
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Zeichnung ist ein Ausfihrungsbeispiel der erfin-

dungsgemiBen Nahmaschine dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1

Fig. 2

Fig. 3
Fig. 4

Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7

Fig. 8

Die in

eine schaubildliche Ansicht der Ndhmaschine;

die Nzhmaschine in vergroBerter Darstellung von

vorn, teilweise im Schnitt;

einen Schnitt nach der Linie 1I1-I11 der Fig. 2;
einen Schnitt nach der Linie IV-IV der Fig..j;

eine schaubildliche Darstellung eines der Auto-

matikaggregate;

einen Schnitt durch ein Automatikaggregat in

vergroflerter Darstellung;
eine Draufsicht auf ein Automatikaggregat und
einen Schnitt nach der Linie VIII-VIII der Fig. 6.

Fig. 1'dargestellte Nahmaschine weist einen Arm 1

auf, der iiber einen Stander 2 mit einem Sockel 3 verbun-

den ist. Der Sockel 3 wird von einer Bodenplatte 4 getra-

gen und ist gegeniiber dem Stédnder 2 und dem Arm 1 nach

vorn verbreitert. Er ist mit einem in bezug auf die Mit-

telachse des Sockels 3 nach hinten verlagerten Stofftrag-

arm 5 ausgestattet, in dem die unteren Stichbildewerk-

zeuge,

insbesondere der Greifer der Nizhmaschine, gela-

gert sind.

Eine im Arm 1 gelagerte Hauptwelle 6 (Fig. 2) treibt iiber

ein Zahnrad 7, einen Zahnriemen 8 und ein nicht darge-

stelltes Zahnrad eine untere Welle 9 an, welche in be-

kannter, nicht dargestellter Weise zum Antrieb des Grei-

fers dient.
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Die Hauptwelle 6 treibt ferner iiber ein Zahnrad 10 einen
Zahnriemen 11 und ein Zahnrad 12 eine im Stander 2 gela-

gerie Welle 13 im Verh&ltnis 1 : 1 an.

Im Sockel 3 der Ndhmaschine ist eine Achse 14 (Fig. 3
und 4) befestigti. Auf dieser ist ein Stellmittel 15 frei
drehbar gelagert, das mit einem Zahnradsegment 15a fest
verbunden ist. Im Stellmittel 15 ist ein Bolzen 16 be-
festigt, der mit einem Lenker 17 verbunden ist. Der Len-
ker 17 ist iiber einen Bolzen 18 an einem weiteren Lenker
19 angelenkt. An dem Bolzen 18 greift eine Exzenterstange

20 an, die einen auf der Welle 9 gelagerten Exzenter 21

umgreift.

Der Lenker 19 (Fig. 2) ist mit einem Arm eines Winkel-
hebels 22 verbunden, der auf einer im Stofftragarm 5 ge-
lagerten Welle 23 befestigt ist. Ein zweiter nach oben
ragender Arm des Winkelhebels 22 weist an seinem Ende
einen Fithrungsschlitz auf, in dem ein Zapfen 24 gefiihrt
ist. Dieser ist an einem Tragarm 25 befestigt, der auf
einer horizontalen, im Stofftragarm 5 parallel zur Vor-
schubrichtung befestigten Achse 26 verschiebbar gelagert
ist. An seinem freien Ende trigt der Tragarm 25 einen
Stoffschieber 27, dessen Zihne durch Schlitze einer
Stichplatte 28 auf das Ndhgut einwirken. Der Tragarm 25
stiitzt sich auf einen Hebeexzenter 29 ab, der auf der
Welle 9 befestigt ist.

Das Zahnradsegment 15a (Fig. 3) steht mit einem zweiten
Zahnradsegment 30 in Eingriff, welches auf einer im Sok-
kel 3 befestigtien Achse 31 gelagert ist und einen seitlich
vorstehenden Anschlag 32 tragt. Auf der Achse 31 ist ein
dreiarmiger Hebel 33 gelagert. Ein Arm 33a des Hebels 33
wirkt mit dem Anschlag 32 zusammen, ein zweiter Arm 33b
trdgt einen Stift 34, der zwischen zwei an der einen
Stirnfldache einer Einstellscheibe 36 ausgebildete Stell-
kurven 37 und 38 ragt. Die Einstellscheibe 36 ist um
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eine an dem Sockel 3 befestigte Bundschraube 39 drehbar
gelagert. Der Arm 33b des Hebels 33 weist eine Bohrung 40
auf, in die das eine Ende einer Feder 41 eingehidngt ist,
deren anderes Ende in einer Ausnehmung 42 an dem Stell-
mittel 15 eingehédngt ist. Die Bohrung 40 sowie die Aus-
nehmung 42 sind auf sich in der gleichen Richtung bewe-
genden Teilen der Antriebsverbindung angeordnet. AuBerdem
ist die ﬁbersetzung der durch den Hebel 33 sowie die Zahn-
radsegmente 30 und 15a der Antriebsverbindung so gewdhlt,
dafl die in der Nahe des Stellmittels 15 angeordneté Aus-
nehmung 42 bei den gemeinsamen Bewegungen einen groferen
Weg zuriicklegt als die Bohrung 40. Da die Feder 41 be-
strebt ist ihre geringste Ausdehnung éinzunehmen, verdreht
sie daher das System so, daB sich der Stift 34 an die
innere Stellkurve 37 anlegt.

Der Hebel 33 weist einen dritten nach oben ragenden Hebel-
arm 33c auf, mit dem ein Arm 45a eines Betdtigungshebels
45 zum Umschalten der Vorschubrichtung auf Riickwdrtsstich
zusammenwirken kann. Der Betdtigungshebel 45 ist im Stan-
der 2 der Nihmaschine gelagert und wird durch eine am
Stdnder 2 und an ihm eingeh#ngte Feder 46 gegen einen

oberen Anschlag 47 gezogen.

Auf der Achse 31 ist ein Winkelhebel 48 gelagert. Dieser
weist eine gegen den Anschlag 32 gerichiete Abtastnase
48a auf. Das andere Ende des Winkelhebels 48 ist mit ei-
ner Stange 50 verbunden, die iiber einen am Stiander 2 ge-
lagerten Umlenkhebel 51 (Fig. 2) und eine Zugstange 52

mit einem im Stander 2 uniergebrachten Automatikaggregat

53 zusammenwirkt.

Oberhalb des Automatikaggregates 53 ist ein weiteres Au-
tomatikaggregat 54 im Stdnder 2 vorgesehen, welches iiber
eine Zugstange 55, einen im Oberarm 1 gelagerten Doppel-
hebel 56 und eine Verbindungsstange 57 mit einem Nadel-

stangenpendel 58 verbunden ist. Das Nadelstangenpendel 58
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ist dabei gelenkig auf einem Bolzen 59 im Arm 1 gelagert
und trégt eine vertikal bewegliche Nadelstange 60. Diese
ist mit einem Zapfen 61 fest verbunden, an dem ein Lenker

62 angreift, der an eine auf der Hauptwelle 6 befestig-

ten Kurbel 63 angelenkt ist.

Die beiden Automatikaggregate 53 und 54 sind im Prinzip
gleich ausgebildet. Es geniigt daher, den Aufbau nur eines
einzigen dieser Aggregate zu beschreiben. Das Automatik-
aggregat 54 weist einen Triger 64 (Fig. 5 und 6) auf, der
durch Schrauben 65 an einem Ansatz 66 des Stinders 2 be-
festigt ist. Die Schrauben 65 ragen durch Langldcher 67

in dem Ansatz 66, um das Aggregat 54 parallel zur Haupt-
welle 6 einstellbar befestigen zu konnen. In dem Triger 64
ist eine Achse 68 befestigt, auf der ein verschiedenartige
Kurvenprofile 69 tragender Steuerkurvenblock 70 zusammen
mit einem fest damit verbundenen Schneckenrad 71 drehbar
gelagert ist. Das Schneckenrad 71 steht mit einer auf der
Hauptwelle 6 befestigten Antriebsschnecke 72 in Eingriff.
Der Steuerkurvenblock 70 wird zwischen der Wand des Tra-

gers 64 und einer auf der Achse 68 befestigten Sicherungs-
scheibe 73 gefiihrt.

Parallel zur Achse 68 (Fig. 5 bis 7) ist auf dem Triger
6L eine weitere Achse 74 befestigt, auf der ein Tasthebel
75 drehbeweglich und axial verschiebbar gelagert ist. An
diesem ist ein mit den Kurvenprofilen 69 zusammenwirken-
der Tastfinger 76 befestigt, der ein senkrecht 2u seiner
Bewegungsebene verlaufendes Tastglied 77 tragt. Das dem
Tastfinger 76 gegeniiberliegende Ende des Tasthebels 75
ist als Zahnpaar 78 ausgebildet, welches mit einem Zahn
79 einer Schwinge 80 in Eingriff steht. Diese ist auf ‘
einer dritten auf dem Triager 64 befestigten Achse 81 ge-
lagert und irdgt einen Gelenkzapfen 82, der iiber die Zug-
stange 55 (Fig. 2), den Doppelhebel 56 und die Verbin-

dungsstange 57 mit dem Nadelstangenpendel 58 verbunden
ist.
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Unterhalb des Steuerkurvenblockes 70 (Fig. 5 bis 7) ist
auf der Achse 68 ein als Scheibe ausgebildetes Handstell-
mittel 83 gelagert, welches durch eine Bremsfederscheibe
84 gegen eine Stiitzscheibe 85 gedriickt wird. Diese wird
durch eine in die Achse 68 eingeschraubte Schraube 86
gehalten. Die Stiitzscheibe 85 weist einen radial federnd
ausgebildeten Arm 87 auf, dessen freies Ende einen Stift
88 trdgt, der mit Rastien 89 einer ringfdrmig verlaufenden
Wand 90 des Handstellmittiels 83 zusammenwirkt. Zum Ver-
stellen des Handstellmittels 83 ragt dieses durch einen

Schlitz 2a (Fig. 6) des Stidnders 2 der Nidhmaschine.

Das Handstellmittel 83 tradgi eine den Stieuerkurvenblock
70 umgebende ringférmige Wand 91. Diese ist in Achsrich-
tung des Handstellmittels 83 als wendeltreppenartige
Kurvenbahn 92 ausgebildet, welche aus Stufen 93 und diese
verbindenden ﬁbergangsschrégen 94 besteht. An den Stufen
93 bzw. den Ubergangsschrigen 94 liegt der Tastfinger 76
unter der Wirkung einer zwischen dem Tasthebel 75 und

dem Stander 2 eingeh@ngten Feder 95 (Fig. 5) auf.

In radialer Richtung weist die Wand 91 Schaltnocken 96
auf, die jeweils die Liénge einer Stufe 93 und einer Uber-
gangsschridge 94 aufweisen. Die Schaltnocken 96 dienen

zum zeitweisen Abheben des Tastfingers 76 vom Steuerkurven-
block 70 durch das Tastglied 77 beim Verdfehen des Hand-
stellmittels 83. Die Schaltnocken 96 sind durch Einschnit-
te 97 voneinander getrennt, die jeweils so tief ausgebil-
det sind, daB sich in der Raststellung des Handstellmit-
tels 83 das Tastglied 77 beim Umlauf des Steuerkurven-

blockes 70 frei bewegen kann.

Der Drehbereich des Handstellmitiels 83 wird durch End-
anschlidge 98 (Fig. 8) begrenzt, die mit der Wand 90 ver-

bunden sind und die sich jeweils an den Stift 88 anlegen.
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Die an dem einen Ende des Drehbereiches des Handstellmii-
tels 83 angeordnetie Stufe 93a (Fig. 7) der Kurvenbahn 92

ist so0 bemessen, dafl sie den Tastfinger 76 in eine seit-

lich auflerhalb des Steuerkurvenblockes 70 liegende Stel-

lung hi#lt. Der dieser Stufe 93a zugeordnete Schaltnocken

96a weist Anschlagfldchen 99a, 99b und 99c auf, gegen

die sich das Tastglied 77 anlegt und die die Lage des

Tastfingers 76 bestimmen.

Das Handstellmittel 83 ist mit Kennbuchstaben (Fig. 1) A
bis H versehen, welche den verschiedenen Raststellungen
zugeordnet sind und die sich auf eine Markierung 100 am
Stinder 2 einstellen lassen. Das Automatikaggregat 53 fir
die Steuverung der Vorschubbewegung des Stoffschiebers 27
ist im Prinzip identisch mit dem Aufbau des Automatik-
aggregates 54. Es unterscheidet sich lediglich in der
Form der Kurvenprofile 69; auBerdem weist der Schaltnok-
ken 96a nur die Anschlagfliche 99c auf, bei dem der Tast-
hebel 75 in die Stellung verschwenkt wird, in der sich der
grofftmogliche Vorschub einstellt. Das Schneckenrad 71 des
Automatikaggregates 53 steht mit der Welle 13 in Eingriff.

Das Handstellmittel 83 des Automatikaggregates 53 ist mit
Kennbuchstaben M, N und O (Fig. 1) versehen, diese lassen
sich auf eine Markierung 101 am Stander 2 einstellen.
In Stellung O befindet sich der Tasthebel 75 seitlich

vom Steuerkurvenblock 70, d. h. die Automatikfunktion

ist ausgeschaltet.

Die Ndahmaschine arbeitet wie folgt:

Beim Umlauf der Hauptwelle 6 (Fig. 2) lduft sowohl die
iiber den Zahnriemen 8 angetriebene Welle 9 als auch die
iiber den Zahnriemen 11 angetriebene Welle 13 mit der glei-
chen Geschwindigkeit wie die Hauptwelle 6 um. Mit der
Welle 9 dreht sich der Exzenter 21 (siehe auch Fig. 4),
der den Winkelhebel 22 iiber die Exzenterstange 20 und
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den Lenker 19 ausschwingt. Der Winkelhebel 22 erteilt da-

durch dem Tragarm 25 und damit auch dem Stoffschieber 27
Schiebebewegungen.

In Ubereinstimmung mit der Schiebebewegung erfolgt die
Hebebewegung des Sioffschiebers 27 durch den auf der
Welle 9 befestigten Hebeexzenter 29, wobei sich die Z&hne
des Stoffschiebers 27 iiber die Oberfldche der Stichplatte
28 erheben und in Eingriff mit dem Nahgut treten.

Die Einstellung der VorschubschrittigroBe des Stoffschie-
bers 27 erfolgt bei Einstellung des Automatikaggregates

53 auf den Kennbuchstaben O durch Verstellung der Einstell-
scheibe 36 (Fig. 3). Unter dem EinfluB der Feder 41 liegt
der Stift 34 an der inneren Stellkurve 37 an und verstellt
iber den Hebel 33, den Anschlag 32 und die beiden Zahn-
radsegmente 30 und 15a das Stellmittel 15 zusammen mit

dem als Drehachse fiir den Lenker 17 (Siehe auch Fig. 2

und 4) dienenden Bolzen 16. Bei der Ausschwingbewegung

des Bolzens 18 durch die Exzenterstange 20 fiihrt deshalbd
der Lenker 17 eine reine Drehbewegung um den Bolien 16
aus, wogegen der Lenker 19 aufler dieser Drehbewegung

auch noch eine Relativbewegung um seine Anlenkstelle am
Winkelhebel 22 ausfiihrt. Diese Relativbewegung wird iiber
den Winkelhebel 22 als Schiebebewegung auf den Tragarm 25
iibertragen. Dieser gleitet auf seiner Achse 26 vor und
zuriick und erteilt dabei dem an seinem freien Ende be-
festigten Stoffschieber 27 Schiebebewegungen, deren Grifle
von der Stellung der Einstellscheibe 36 abhéngig ist.

Die Umschaltung des Stoffschiebers 27 auf Riickwiartsstich
erfolgt durch Niederdriicken des Betdtigungshebels 45
(Fig. 3) gegen den Zug der Feder 46. Débei verschwenkt
der Arm 45 den Arm 33c des Hebels 33 in Fig. 3 entgegen
dem Sinn des Uhrzeigers, so daBl dessen Arm 33a iiber den

Anschlag 32 das Zahnradsegment 30 so lange verschwenkt,
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bis sich der Stift 34 an die Stellkurve 38 anlegt. Gleich-
zeitig wird das Stellmittel 15 von dem Zahnradsegment 30

in seine fiir das Riickwdrtsnéhen vorgesehene Stellung ver-

schwenkt.

Bei der Freigabe des Betatigungshebels 45 kehren Stell-
mittel 15 und Stift 34 unter dem EinfluR der Feder 41 in
ihre vorherigen Siellungen zuriick und der Betidtigungs-

hebel 45 legt sich an den Anschlag 47 an.

Die Steuerung der Ausschwingweite des Nadelstangenpen-
dels 58 erfolgt durcﬁ das Automatikaggregat 54 (Fig. 5
bis 8). Das jeweilige Steuerprogramm wird iiber das Hand-
stellmittel 83 eingestellt. Bei dessen Verdrehen wird
das Tastglied 77 und damit auchder Tastfinger 76 iiber
einen der Schaltnocken 96 radial nach auBen verschwenkt,
so daB sich der Tastfinger 76 auf der parallel zur Bahn
des geradeausgewihlten Kurvenprofiles 69 verlaufenden
Stufe 93 gleitend von dem Steuerkurvenblock 70 abhebt.
Beim weiteren Verdrehen des Handstellmittels 83 wird

der Tastfinger 76 nunmehr an der entsprechenden Uber-
gangsschrage 944entlanggleitend mit dem nachsten Kurven-
profil 69 ausgerichtet, wonach der Schaltnocken 96 das
Tastglied 77 wieder freigibt und der Tastfinger 76 sich

unter der Wirkung der Feder 95 auf das Kurvenprofil 69
auflegt.

Beim Umlauf des Steuerkurvenblockes 70 verschwingt somit
das ausgewdhlte Kurvenprofil 69 iiber den Tasthebel 75
die Schwinge 80. Diese schwingt das Nadelstangenpendel
58 i{iber den damit verbundenen Gelenkzapfen 82, die Zug-
stange 55, den Doppelhebel 56 und die Verbindungsstange

57 entsprechend der Kurvenform des ausgewéhlten Kurven-

profiles 69 aus.
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Dabei ndéht die Ndhmaschine ein Ndhmuster, das dem Symbol
des eingestellten Kennbuchstabens auf dem Handstellmittel

83 entspricht.

Eine automatische Steuerung des Stoffschiebers 27 (Fig. 2)
erfolgt durch Verdrehen des Einstellmittels 83 des Auto-
matikaggregates 53 auf einen von O abweichenden Kennbuch-
staben. Das dabei ausgewdhlte Kurvenprofil 69 verschwingt
beim Umlauf des Steuerkurvenblockes 70 iiber den Tasthebel
75, den Schwinghebel 80. Dieser schwingt dann iiber die Zug-
stange 52, den Umlenkhebel 51, die Stange 50, den Winkel-
hebel 48 (Fig. 3) und das Zahnradsegment 30 den Stichstel-~
lerhebel 15 entsprechend der Kurvenform des ausgewidhlten
Kurvenprofiles 69 aus. Zur vollstidndigen Ausnutzung der
Bewegung des Stoffschiebers 27 beim Einschalten des Auto-
matikaggregates 53 ist selbstverstédndlich die Einstell-

scheibe 36 auf maximale Vorschublange des Stoffschiebers

27 einzustellen.
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1.

Nahmaschine mit ciner in einem Nadceclstangenpendel
senkrecht gefiihrten Nadelstangen, mit cinem Stell-
mittel zur Steuerung der Vorschubgrofie und der Vor-
schubrichtung eines Stoffschiebers und mit einem

auf ciner Achse gelagerten Steuerkurvenblock, der
eine Mehrzahl von nebeneinander angeordneten Kurven-
profilen tragt, die iiber einen Abtastmechanismus mit
dem Nadelstangenpendel oder mit dem Stellmittel fir
den Stoffschieber verbunden sind, wobei der Abtast-
mechanismus einen Tastfinger aufweist, der durch ein
Handstellmittel auf die verschiedenen Kurvenprofile
aufschaltbar ist und der iiber ein Tastglied mit fest
mit dem Handstellmittel verbundenen Schaltnocken zu-
sammenwirkt, welche ihn wdhrend der Umschaltung zu-
nachst gegen die Wirkung einer Feder von dem Steuer-
kurvenblock abheben, durch eine in axialer kichtung
verlaufende, fesi mit dem Handstellmittel verbundene
wendeltreppenartige Kurvenbahn verschieben und
schlieflich wieder mit dem Steuerkurvenblock in Wirk-
verbindung bringen, dadurch gekennzeichnet, dafl das
Handstellmittel (83) auf der den Steuerkurvenblock {(70)

tragenden Achse (68) gelagert ist, die mit ihm ver-

bundene Kurvenbahn (92) ringfdrmig den Steuerkurven-

block (70) umgibt und der Tastfinger (76) in direktem
Eingriff mit der Kurvembahn (92) steht.

Ndhmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
daf die Kurvenbahn (92) die radial gerichteten Schalt-
nocken (96) tragt, die mit dem mit dem Tastfinger (76)

verbundenen Tastglied (77) zusammenwirken.
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2, dadurch gekennzeichnet,
daft der Tastfinger (76) durech die hurvenbahn (92) in
eine secitlich auflerhalb des Stcuerkurvenblockes (70)

liegende Stellung verschiebbar ist, in der sich das

mit ihm verbundene Tastglied (77) gegen abgestufte

Anschlagflichen (99) eines der Schaltinocken (Qb6a)
anlegt.
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