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@  Appareil  à  cordâr  les  raquettes. 

@  La  présente  invention  concerne  un  appareil  à  corder  les 
raquettes  et  notamment  les  raquettes  de  tennis. 

Il  se  compose  essentiellement  d'un  dispositif  de  main- 
tien  (10)  du  cadre  de  la  raquette  et  d'un  mécanisme  de  trac- 
tion  (30)  de  la  corde  (32).  Le  mécanisme  de  maintien  com- 
porte  un  berceau  inclinable  constitué  de  deux  colonnes  (11) 
portant  des  arceaux  (12)  et  montées  sur  un  plateau  (13)  soli- 
daire  d'un  axe  rotatif  (14),  l'ensemble  étant  fixé  à  un  levier 
pivotant  (16).  Le  mécanisme  de  traction  comprend  un  mors 
(31)  pour  fixer  la  corde  (32)  et  solidaire  d'un  chariot  mobile 
(33). 

L'appareil  est  particulièrement  avantageux  en  ce  qu'il 
permet  un  cordage  efficace  semi-automatique. 



La..présente  invention  concerne  un  appareil   à  corder  les  raquet tes ,   notam- 
ment  les  raquettes  de  tennis,   comportant  un  châssis  sur  lequel  sont  mon- 
tés  un  support  agencé  pour maintenir   le  cadre  de  la  raquette  et  un  mors 
de  t ract ion  so l ida i re   d'un  chariot ,   entraîné  par  des  moyens  mécaniques, 
ce  mors  comportant  des  moyens  pour  pincer  la  corde  u t i l i s é e   pour  corder  
la  raquette,   et  l e sd i t s   moyens  mécaniques  comportant  un  moteur  é l e c t r i -  

que  ainsi  que  des  organes  pour  coupler  ce moteur  avec  ledi t   c h a r i o t .  

On  connaît  déjà  des  apparei ls   à  corder  les  raquettes   de  tennis,   qui  sont  
soit  entièrement  manuels,  soit  entièrement  automatisés  .   Les  a p p a r e i l s  
entièrement  manuels  se  composent  généralement  d'un  support  portant  un 
berceau  qui  permet  de  f i x e r  l e   cadre  de  la  raquette  et  un  d i spos i t i f   à 

contrepoids  qui  permet  d 'appl iquer   une  tension  prédéterminée  sur  la  cor -  
de.  Les  appareils  entièrement  automatisés  sont  généralement  pourvus  d 'un 
écran  sur  lequel  on  peut  af f icher   la  tension  souhaitée  de  la  corde  de  l a  

raquette  et  sont  programmés  pour  effectuer   un  cycle  de  manoeuvres  d i v e r -  

ses  qui  permettent  de  corder  la  raquette  avec  une tension  ef fec t ive   des 
cordes  correspondant  à  la  valeur  de  la  tension  affichée  sur  l ' é c r a n .  

Alors  que  les  appareils  entièrement  manuels  présentent   des  défauts  de 

conception  qui  ne  permettent  pas un  cordage  précis  des  raquet tes ,   l e s  

appareils  entièrement  automatisés  qui  permettent  de  pa l l i e r   ces  incon-  
vénients  sont  relativement  coûteux  et  nécess i ten t   l ' i n t e r v e n t i o n   de  t e ch -  
niciens  qual i f iés   en  cas  de  panne. 

La  présente  invention  se  propose  de  remédier  à  ces  d i f f é ren t s   inconvé- 

nients  en  r éa l i san t   un  appareil   tel  que  mentionné  c i -dessus,   semi-auto-  

matique,  faci le   à  manipuler  et  à  en t r e t en i r ,   et  permettant  de  corder  l e s  

raquettes  de  te l le   manière  que  la  corde  ne  subit  aucune  blessure  au  mo- 
ment  de  son  montage. 

Dans  ce  but,  l ' appa re i l   à  corder  les  raquet tes   selon  l ' i nven t ion   est  ca -  
rac té r i sé   en  ce  qu ' i l   comprend  un  d i s p o s i t i f   pour  af f icher   manuellement 

la  tension  souhaitée  de  la  corde  à  une  valeur  prédéterminée  et  un  d i spo-  



s i t i f   pour  commander  l ' a r r ê t   du  moteur  é lec t r ique   lorsque  la  tension  e f -  
fective  de  la  corde  est  égale  à  l ad i te   tension  prédéterminée  a f f i c h é e .  

Selon  une  forme  de  r éa l i s a t i on   préférée ,   le  d i s p o s i t i f   pour  aff icher   une 
valeur  prédéterminée  de  la  tension  de  la  corde  comporte  un  organe  i n d i c a -  
teur  manuel  relié  à  un  élément  de  contrepoids  mobile  axialement  par  r a p -  
port  à  une  barre  d'appui  p ivotante ,   et  un  moyen  de  couplage  dudit  élément 
de  contrepoids  et  dudit  organe  indica teur   pour  faire  correspondre  à  cha- 

que  position  de  l 'élément  de  contrepoids  sur  ladi te   barre  d'appui,  une 
valeur  prédéterminée  de  la  tens ion de   la  corde,  v isual isée   par  l ' o r g a n e  
indicateur .   De  cette  manière,  la  tension  appliquée  sur  chacune  des  c o r -  
des  est  exactement  la  même  et  l ' a p p l i c a t i o n   de  cette  tension  se  f a i t  

d'une  manière  automatique  sans  e f fo r t   pour  l ' opé ra t eu r .   La  barre  d ' a p p u i  
est  de  préférence  consti tuée  par  une  tige  pivotante  autour  d'un  axe  f ixe .  
L'élément  de  contrepoids  est  avantageusement  cons t i t ue  pa r   un  coul isseau 
composé  de  deux  mâchoires  a r t i c u l é e s ,   l 'une  par  r a p p o r t  à   l ' a u t r e  

autour  d'un  axe  fixe  et  s o l l i c i t é e s   dans  le  sens  de  leur  o u v e r t u r e  

re la t ive   par  un  ressort   de  poussée,  l 'une  des  mâchoires  prenant  appui 

sur  un  organe  de  guidage  fixe  so l ida i r e   du  châssis  et  l ' a u t r e   mâchoire 

exerçant,  sur  ladite  barre  d ' appui ,  une   poussée  destinée  à  la  f a i r e  
basculer  vers  le  haut  ou  vers  le  bas  en  fonction  de sa  p o s i t i o n  a x i a l e  

par  rapport  à  l 'axe  de  pivotement .  

Le  ressort   de  poussée  est  de  préférence  équipé d 'un  d i s p o s i t i f   d e  r é g l a -  

ge de  la  force  de  compression  exercée  entre  les  m â c h o i r e s .  

La  barre  d 'appui  es t   par  a i l l e u r s   associée  à un  ressor t   d 'étalonnage  e -  

xerçant  sur  cette  barre  une  force  de  même  sens  ou  opposée  à  celle  exe r -  
cée  par  l 'élément  de  c o n t r e p o i d s . .  

Pour  permettre  de  couper  le  c i r cu i t   d ' a l imenta t ion   du moteur  é l e c t r i q u e  

lorsque  la  barre  d'appui  bascule  dans  sa  posi t ion  basse,  c e t t e  b a r r e  
est  associée  à  un  in te r rupteur   interposé  sur  l e  c i r c u i t   d ' a l i m e n t a t i o n  

dudit  moteur  é l e c t r i q u e .  



Les  moyens  d 'entrainement  mécaniques  du  chariot   comportent  avantageuse-  
ment  une  crémail lère  so l ida i re   dudit  char iot ,   qui  s 'engrène  avec  une 
roue  dentée  couplée  audit  moteur  é lec t r ique   et  montée  sur  un  corps  de 
bascule  portant  un  support  sur  lequel  est  montée  ladi te   barre  d ' appui  
et  ledi t   moteur  é l e c t r i q u e .  

Le  support  pour  maintenir  le  cadre  de  la  raquette  comporte  de  p ré fé rence  
un  berceau  incl inable   agencé  pour  permettre  à  ce  cadre  d 'adopter  une  po- 
s i t ion  alignée  avec  la  corde  retenue  par  le  mors  de  t r ac t ion .   Cet 

agencement  consti tue  un  avantage  considérable  de  ce  d i s p o s i t i f   du  f a i t  

que  le  tronçon  de  corde  tendu  entre  deux  trous  opposés  du  cadre  de  la  r a -  
quette  se  trouve  dans  le  prolongement  de  la  corde  retenue  par  le  mors  de 
t rac t ion   et  ne  subit  que  des  frot tements  réduits   contre  les  bords  de  ces 
ouvertures  lorsque  la  corde  est  tendue  par  les  organes  de  t rac t ion .   Con- 
trairement  aux  appareils  de  l ' a r t   an tér ieur ,   cet  appareil   permet  donc 
d ' é v i t e r  l e s   frottements  de  la  corde,  qui,   dans  cer ta ins   cas  e n t r a î n e n t  
des  blessures  locales  suscept ib les   d ' a f f a i b l i r   la  corde  en  cer tains   p o i n t s .  

Le  berceau  incl inable   se  compose  avantageusement  de  deux  arceaux  montés 

sur  un  plateau  rigide  et  portés par  un  bloc  support,  lui-même  monté  sur  
un  levier  pivotant  autour  d'un  axe  f i x e .  

Pour  favoriser   la  mise  en  place  du  berceau  dans  sa  posit ion  inclinée  pour 
les  tensions  relativement  basses  appliquées  sur  la  corde,  le  l e v i e r  e s t  

de  préférence  associé  à  un  organe  ressor t   agencé  pour  exercer  sur  lui  une 
force  opposée  à  celle  exercée  par  le  poids  du  berceau.  Par  a i l l eu r s ,   ce 
levier   comporte  avantageusement  des  organes  d ' a r r ê t   et  de  v e r r o u i l l a g e  
destinés  à  le  bloquer  dans  une  posit ion  prédéterminée  et  notamment  dans 

sa  posit ion  i n c l i n é e .  

La  présente  invention sera  mieux  comprise  en  référence  à  la  d e s c r i p t i o n  
d'un  exemple  de  r é a l i s a t i on   préféré  et  du  dessin  annexé,  dans  l e q u e l  :  

La  figure  1  représente  une  vue  schématique  de  l 'ensemble  de  l ' a p p a r e i l ,  

La  figure  2  représente  une  vue  plus  dé ta i l l ée   de  la  par t ie   c o n s t i t u a n t  



le  mécanisme  de  t rac t ion ,   e t  

La figure  3  représente  une  vue  par t ie l lement   coupée  de  la  part ie  de  l a  
machine  représentée  par  la  figure  2. 

La  machine  selon  la  figure  1  se  compose  essent ie l lement   de  deux  p a r t i e s  :  
une  première  part ie   qui  const i tue  le  d i s p o s i t i f   de  maintien  10  du  cadre 
de  la  raquette  à  corder  (disposé  à  gauche  de  la  figure  1)  et  une  deuxiè-  

me  p a r t i e  q u i  c o n s t i t u e   le  mécanisme  de  t rac t ion   30  de  la  co rde  (d i sposé  
à  droite  de  la  figure  1)  et  représenté  plus  en  déta i l   par  les  figures  2 
et  3. 

Le disposit if  de  maintien  10  du  cadre  de la  raquette  (non  représentée)  se  

compose  essent ie l lement   d'un  berceau  consitué  de  deux  colonnes  11  po r t an t  
chacune  un  arceau  12  équipé  d'une  manière connue  en  soi  d'organes  de  f i -  
xation  du  cadre  de  la  raquet te .   Les  colonnes  11  sont  montées  sur  un  p l a -  

teau  13  so l ida i re   d'un  axe  r o t a t i f   14,  porté  par  un  bloc  support  15,  f i -  
xé  à  une  extrémité  d'un  levier   16  pivotant  autour  d 'un  axe  fixe  17. 

Une  patté  18  est  fixée  au  levier   16  à  proximité  de  son  axe  de  pivotement 
17  et  perpendiculairement  à  cet  axe,  pour  servir   de  point  d 'a t tache  à 

une  extrémité  d'un  ressort   19  dont  l ' a u t r e  e x t r é m i t é   est  retenue  par  une 
vis  20  de  réglage  de  la  tension  de  ce  r essor t ,   portée  par  une  p ièce  21  
fixée  à  un  longeron  22  du  châssis  de  la  machine. 

Sur  la  figure  1,  le  d i s p o s i t i f   de  maintien  10  est  représenté  en  t r a i t s  

pleins  dans  sa  posit ion  de  repos,  sensiblement  hor izonta le ,   et  en  t r a i t s  

interrompus  dans  sa  posit ion  de  t r ava i l ,   incl inée  par  rapport  à   l ' h o r i -  

zontale.  L ' inc l ina ison  du  berceau  permet  d 'assurer   un  alignement  du  cadre 

de  la  raquette  avec  la  corde  tendue  par  le  mécanisme  de  t rac t ion   et  d ' é -  

v i t e r  a i n s i  u n e   f r i c t i on  de   cette  corde  sur  les  bords  des  trous  du  cadre 

f r ic t ion   susceptible   d'endommager,  voire  de  blesser  superf ic ie l lement   ou 

en  profondeur  la  corde  et  d ' en t ra îner   un  a f fa ib l i ssement   local  de  c e t t e  

dernière,  qui  peut  être  à  l ' o r i g i n e   d'une  rupture  prématurée  de  la  corde.  

L ' inc l ina ison  du  berceau  est  l imitée  par  un  bec  23  d'un  mécanisme  de  v e r -  



roui l lage  24  comportant  un  levier   de  commande  25,  une  pièce  26  pourvue 
dudit  bec  23  et  d'un  ressor t   27  qui  repoussse  la  pièce  26  en  butée  con- 
tre  la  pièce  21. 

Un  canon  28  r o t a t i f   est  monté  sur  une  plaque  29  au  centre  du  plateau  13, 
pour  permettre  la  f ixat ion  d'une  pince  (non  représentée)  de  retenue  de  l a  
corde  tendue. 

Le  ressort   19 'est  un  ressor t   d ' équ i l ib rage   qui  permet  de  compenser  au 
moins  par t ie l lement   les  forces  dues  au  poids  du  berceau  et  du  cadre  mon- 
té  sur  ce  berceau.  De  ce  f a i t ,   le  berceau  adoptera  toujours  s a  p o s i t i o n  
inclinée  même  si  les  tensions  exercées  sur  la  corde  sont  r e l a t ivement  
f a i b l e s .  

Le  mécanisme  de  t rac t ion   30  se  compose  essent ie l lement   d'un  coffret   d ' a -  
l imentation  et  de  commande  70  fixé  au  longeron  22  ou  sur  tout  a u t r e  s u p -  
port  sol idai re   du  châssis  de  la  machine,  d'un  mors  de  t rac t ion  31  de  l a  
corde  32, monté  sur  un  support  lié  à  un  chariot   mobile  33.  Sur  la  f i g u r e  
1,  le  mors  de  t rac t ion   31  est  représenté  en  t r a i t s   p le ins  dans   sa  p o s i -  
tion  de  repos  et  en  t r a i t s   interrompus  dans  sa  posi t ion  de  t r a v a i l .  

Comme  le  montrent  plus  par t icu l iè rement   les  fig.  2  et  3,  le  mécanisme 
de  t ract ion  30  comporte  un  bercau  fixe  34  so l ida i re   notamment  du  longe-  
ron  22  du  châssis  de  la  machine,  et  pourvu  de  deux  ra i l s   de  guidage  35 

permettant  un  déplacement  en  t r ans l a t i on   de  ce  c h a r i o t .  

Ce  chariot  porte  une  crémai l lère   36,  disposée  paral lèlement  aux  ra i l s   de 

guidage  35,  qui  s 'engrène  avec  une  roue  dentée  37  couplée  au  moteur  é -  

lectr ique  38  par  l ' i n t e r m é d i a i r é   d'une  série  de  roues  dentées  39,  40  e t  

41.  Les  roues  40  et  41  sont  rendues  so l ida i re s   l 'une  de  l ' au t r e   par  une 

goupille  42.  Cet  assemblage  permet  d 'assurer   l ' en t ra inement   du  c h a r i o t  

33  par  le  moteur  é lec t r ique   38. 

Comme  mentionné  précédemment,  l ' a p p a r e i l   est  pourvu  d'un  d i spos i t i f   pour 
commander  automatiquement  l ' a r r ê t   du  moteur  é lec t r ique   38,  c ' e s t - à - d i r e  

l ' a r r ê t   du  chariot   33.  Ce  d i s p o s i t i f   comprend  un  élément de  cont repoids  



43  composé  d'une  mâchoire  supérieure  44,  d'une  mâchoire  infér ieure   45, 
et  d'un  ressort   de  poussée  46  qui  repousse  l 'une  des  mâchoires  par  rap-  
port  à  l ' au t r e   dans  le  sens  de  leur  ouverture  autour  d'une  a r t i c u l a t i o n  
consti tuée  par  un  axe  47.  La  mâchoire  supérieure  44  est  pourvue  de  deux 

galets  48  qui  prennent  appui  contre  la  surface  infér ieure   d'une  tige  de 

guidage  fixe  49,  et  la  mâchoire  in fé r ieure   45  comporte  un  galet  50  qui  
roule  sur  la  surface  supérieure  d'une  barre  d'appui  51  portée  par  un  sup- 
port  52  mobile  autour  de  son  axe  de  pivotement  53,  qui  est  également 
l 'axe  de  la  roue  dentée  37.  Cet  axe  53  est  porté  par  un  support  71  r e l i é  

rigidement  au  châssis  de  l ' a p p a r e i l   par  des  vis  72.  Il  porte  une  p ièce  
73  qui  consti tue  le  corps  de  la  bascule  auquel  est  fixé  le  moteur  é l e c t r i -  

que  38,  ainsi  que  le  support  mobile  52  portant  la  barre  d'appui  51.  Un 

ressor t   d 'étalonnage  54  de  tension  réglable   grâce  à  un  d i s p o s i t i f   de 

réglage  55  exerce,  sur  l ' ex t r émi té   antér ieure   de  cette  barre,  une  fo rce  
de  rappel  qui  tend  à  ramener  cette  barre  vers  sa  seconde  posit ion  i n c l i n é e  

vers  le  haut: Un  capteur  de  posi t ion  56,  qui  peut  être  consti tué  p a r  
un  in ter rupteur   ou  un  micro-contact  ou  un  capteur  du  type  magnétique, 

induct i f ,   optique,  etc  . . . ,   permet  de  détecter   la  posit ion  haute  de 

la  barre  d'appui  et  d ' interrompre  l ' a l imen ta t i on   du  moteur  38. 

La  force  de  poussée  du  ressor t   46  agissant   sur  les  mâchoires  44  e t  4 5  

permet  de  déterminer  la  plage  des  valeurs  u t i l e s   de  la  tension  de  l a  

corde.  Une  vis  de  réglage  57 permet  de  modifier  à  volonté  cette  t e n s i o n .  

Le  d i spos i t i f   pour  aff icher   la  tension  souhaitée  de  la  corde  comporte 

un  disque  d 'af f ichage  58  monté  sur  un  tambour  59  associé  à  un  i n d i c a t e u r  

mobile,  tel  que  par  exemple  une  a igu i l l e ,   destinée  à  indiquer  une  va leur  

de  la  tension  souhaitée  de  la  corde  a f f i chée  su r   le  disque  58.  Ce  tam- 

bour  est  porté  par  une  plaque  60  inc l inée ,   monté  sur  le  berceau  fixe  34. 

Le  tambour  59  est  re l ié   à  l 'é lément  de  contrepoids  43  par  un  câble  61 

passant  dans  une  gorge  périphérique  d'un  galet  de  renvoi  62  et  r a t t a c h é  

audit  élément  de  contrepoids  43.  De  cette  manière,  à  chaque  p o s i t i o n  
de  l 'élément  de  contrepoids  43,  par  rapport  à  la  barre  d'appui  p i v o t a n t e  
51,  correspond  une  valeur  de la  tension  souhaitée  de  la  c o r d e .  

Des  contacts  de  fin  de  course  65  et  63  sont  montés  sur  l ' appa re i l   pour 
définir   respectivement  les  fins  de  course  de  l 'é lément  de  con t repo ids  



43  et  du  chariot  mobile  33.  Un  capot  de  protect ion  64  recouvre  les  compo- 
sants  de  l ' appa re i l   et  est  re l ié   par  des  moyens  connus  à  son  c h â s s i s .  

Pour  corder  une  raquette ,   l ' opé ra teu r   fixe  le  cadre  de  cette  r a q u e t t e  
sur  son  berceau  incl inable   et  affiche  la  tension  souhaitée  de  la  corde 

sur  le  d i spos i t i f   d 'a f f ichage   décri t   précédemment. 

Lorsque  l 'élément  de  contrepoids  43  est  placé  au  point  d ' équ i l ib re   de 
la  barre  d'appui  51,  c ' e s t - à - d i r e   à  proximité  immédiate  de  l 'axe  de 

pivotement  53,  le  ressor t   d 'étalonnage  exerce,  sur. la  barre  d ' appu i  
51,  une  force  qui  tend  à  la  f a i r e . b a s c u l e r   dans  sa  posit ion  haute  en 
l 'absence  d'une  autre  force,  et  notamment  d'une  force  de  t rac t ion  exercée 

sur  le  mors  31.  Lorsque  l ' opé ra t eu r   enclenche  l ' a p p a r e i l ,  l e   cap teu r  
56,  consti tué  avantageusement  par  un  in t e r rup teur ,   est  enclenché,  de 
sorte  que  le  moteur  é lec t r ique   38  entraîne  le  chariot   mobile  j u squ ' au  
point  où  la  force  de  t rac t ion   exercée  sur  la  corde  est  su f f i san te   pour 
fa i re   pivoter  le  corps  de  la  bascule  73  autour  de  l 'axe  53,  ce  qui  a 

pour  effet  de  faire  pivoter  la  barre  d'appui  51  et  d ' interrompre  l ' a l i m e n -  
tat ion  du  moteur  é l ec t r ique .   Lorsque  l 'on  place  le  contrepoids  43  à 

droite  (sur  la  fig.  2)  de  son  point  d ' équ i l i b r e ,   la  force  qu ' i l   exerce 
sur  la  barre  d'appui  est  opposée  à  celle  exercée  par  le  ressor t   d ' é t a l o n -  

nage.  De  cette  manière,  la  bascule  73  pivote  vers  sa  posit ion  basse  
dès  que  la  somme  des  forces,   r ésu l tan t   de  la  poussée  du  ressor t   46  et  de 

la  t ract ion  exercée  par  la  corde,  équi l ibre   la  force  exercée  par  l e  

ressor t   d'étalonnage  54. 

Par  contre,  lorsque  l ' opé ra t eu r   place  le  contrepoids  43  à  gauche  ( su r  

la  fig.  2)  de  son  point  d ' é q u i l i b r e ,   la  force  qu ' i l   exerce sur   la  b a r r e  

d'appui  est  dirigée  dans  le  même  sens  que  celle  exercée  par  le  r e s s o r t  

d 'étalonnage.   De  cette  manière,  la  bascule  73  pivote  vers  sa  p o s i t i o n  

basse  dès  que  la  force  r é su l t an t   de  l a  t r a c t i o n   exercée  sur  la  corde 

est  égale  à  la  somme  des  forces  r é su l t an t   de  la  poussée  du  ressor t   46  e t  

de  la  t ract ion  du  ressor t   d 'étalonnage  54. 

Ces  d i f férentes   p o s s i b i l i t é s   de  positionnement  du  contrepoids  pe rmet ten t  
d 'obtenir   une  plage  de  tensions  de  la  corde  a l lant   par  exemple  de  5  à 

40  kg.  Le  réglage  du  ressor t   d 'étalonnage  permet  de  déplacer   cette  plage 



de  valeurs.  Le  réglage  du  ressor t   du  contrepoids  permet  d ' é t a l e r   l a  

plage  des  va leu r s .  

Dans  chaque  cas,  le  basculement  de  la  barre  d'appui  vers  sa  p o s i t i o n  
basse  provoque  l ' i n t e r r u p t i o n   de  l ' a l imen ta t i on   du  moteur.  A  ce  moment, 
la  tension  de  la  corde  correspond  à  la  tension  aff ichée.   L topéra teur  
fixe  la  corde  au  moyen  de la  pince  montée  sur  le  canon  28  et  recommence 
l 'opéra t ion   pour  la  boucle  suivante  de la  corde .  

Il  est  bien  entendu  que  cer ta ins   composants  de  cet  appareil   p o u r r a i e n t  
être  modifiés  ou  remplacés  par  des  éléments  équivalents ,   bien  connus 
de  l'homme  de  l ' a r t ,   sans  que  l 'on  sorte  du  cadre  de  la  présente  inven-  
t i o n .  



1.  Appareil  à  corder  les  raquet tes   notamment  les  raquettes  de  t e n n i s ,  
comportant  un  chassis  sur  lequel  sont  montés  un  support  agencé  pour  main- 
tenir  le  cadre  de  la  raquet te   et  un  mors  de  t rac t ion  so l ida i re   d'un  cha-  
r iot   entraîné  par  des  moyens  mécaniques,  ce  mors  comportant  des  moyens 
pour  pincer  la  corde  u t i l i s é e   pour  corder  la  r aque t t e , e t   l esd i t s   moyens 
mécaniques  comportant  un  moteur  é lec t r ique   ainsi   que  des  organes  pour 
coupler  ce  moteur  avec  ledi t   char iot ,   c a r ac t é r i s é   en  ce  qu ' i l   comprend 
un  d i s p o s i t i f   (58)  pour  a f f icher   manuellement  la  tension  souhaitée  de 
la  corde  à  une  valeur  prédéterminée,  et  un  d i s p o s i t i f   (56)  pour  comman- 
der  l ' a r r ê t   du  moteur  é lec t r ique   lorsque  la  tension  effect ive   de  l a  
corde  est  égale  à  ladi te   tension  prédéterminée  a f f i c h é e .  

2.  Appareil  selon  l a  r evend ica t ion   1,  c a rac t é r i s é   en  ce  que  le  d i spo-  
s i t i f   pour  aff icher   une  valeur  prédéterminée  de  la  tension  de la  corde 

comporte  un  organe  indicateur   manuel  re l ié   à  un  élément  de  c o n t r e -  

poids  (43)  mobile  axialement  par  rapport  à  une  barre  d'appui  p ivo t an t e  
(51),  et  un  moyen  de  couplage  (61)  dudit  élément  de  contrepoids  et  du- 

dit  organe  indicateur  pour  fa i re   correspondre  à  chaque  posit ion  de  l '  

élément  de  contrepoids  sur  l ad i te   barre  d 'appui,   une  valeur  p r é d é t e r -  
minée  de  la  tension  de  la  corde,  v isual isée   par  l 'organe  i n d i c a t e u r .  

3.  Appareil   selon la  revendicat ion  2 ,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  la  b a r r e  

d'appui  (51)  est  const i tuée  d'une  tige  pivotant  autour  d'un  axe  f i xe  
(53).  

4.  Appareil  selon  la  revendicat ion  3,  c a r ac t é r i s é   en  ce  que  l ' é l é m e n t  

de  contrepoids  (43)  est  const i tué   par  un  coulisseau  composé  de  deux 
mâchoires  (44)  et  ( 4 5 )  a r t i c u l é e s   l 'une  par  rapport  à  l ' a u t r e   autour  
d'un  axe  fixe  (47)  et  s o l l i c i t é e s   dans ' le   sens  de  leur  ouverture  r e l a t i v e  

par  un  ressor t   de  poussée  (46),  l 'une  des  mâchoires  prenant  appui  sur  

un  organe  de  guidage  fixe  (49)  et  l ' a u t r e   mâchoire  exerçant,  sur  l a d i t e  

barre  d'appui  (51),  une  poussée  destinée  à  la  faire  basculer  vers  l e  

haut  ou  vers  le  bas  en  fonction  de  sa  posi t ion  axiale  par rapport à  l ' a x e  

de  pivotement  (53) .  



5.  Appareil  selon  la  revendication  4,  c a r ac t é r i s e  en   ce  que  le  r e s s o r t  

de  poussée  (46)  comporte  un  d i s p o s i t i f   de  réglage  de  la  force  de  com- 

pression  qu ' i l   exerce  sur  les  mâchoires  (44)  et  (45) .  

6.  Appareil  selon  la  revendication  2,  ca rac té r i sé   en  ce  que  ladi te   b a r -  

re  d'appui  (51)  est  associée  à  un  ressor t   d 'étalonnage  (54),  ce  r e s s o r t  

exerçant  sur  cette  barre  une  force  de  même  sens  ou  opposée  à  celle  exercée 

par  l 'élément  de  contrepoids  (43) .  

7.  Appareil  selon  la  revendication  6,  ca rac té r i sé   en  ce  que  ladi te   b a r -  

re  d'appui  (51)  es t   associée  à  un  organe  détecteur  de  position  (56) ,  
associé  à  un  in te r rupteur   agencé  pour  couper  le  c i r cu i t   d ' a l i m e n t a -  
tion  du  moteur  é lectr ique  (38)  lorsque  ladi te   barre  d'appui  se  t rouve 
dans  sa  position  basse .  

8.  Appareil  selon  la  revendication  1,  ca rac té r i sé   en  ce  que  les  mo- 

yens  d'entralnement  mécaniques  du  chariot   comportent  une  c r é m a i l l è r e  
(36),  sol idaire   dud i t  char io t   (33),  qui  s 'engrène  avec  une  roue  den- 
tée  (37)  couplée  audit  moteur  é lect r ique  (38)  et  montée  sur  un  corps 
de  bascule  (73)  portant.un  support  (52)  sur  lequel  est  montée  l a d i t e  

barre  d'appui  (51)  et  ledi t   moteur  é l e c t r i q u e .  

9.  Appareil  selon  la  revendication  1,  ca rac té r i sé   en  ce  que  le  suppor t  

pour  maintenir  le  cadre  de  la  raquette  comporte  un  b e r c e a u  i n c l i n a -  
ble  (10)  agencé  pour  permettre  à  ce  cadre  d 'adopter  une  position  a -  

lignée  avec  la  corde  (32)  retenue  par  le  mors  de  t rac t ion   (31) .  

10.  Appareil  selon  la  revendication  8,  ca rac té r i sé   en  ce  que  le  b e r -  

ceau  comporte  deux  arceaux  (12),  montés  sur  un  plateau  rigide  (13) 

porté  par un  bloc  support  (15)  fixé  à  un  levier   (16)  pivotant  au tour  

d'un  axe  fixe  17. 

11.  Appareil  selon  la  revendication  9,  ca rac té r i sé   en  ce  que  le  l e -  

vier  (16)  comporte  un  organe  ressor t   (19),  agencé  pour  exercer  sur  l e -  

dit  levier  (16)  une  force  opposée  à  celle  exercée  par  le  poids  du  b e r -  

ceau,  et  des  organes  d ' a r r ê t   (23,24),  pour  bloquer  le  levier  (16) 

dans  une  position  déterminée.  
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