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@ Sicherheits-Verschlusseinrichtung mit Zweiachsen-Kupplungseinrichtung, Haltemagnet, Mitnehmer und

Reserveschaltung.

@ Vorgestellt wird eine Sicherheits-VerschluBeinrichtung
mit Zweiachsen-Kupplungseinrichtung, Haltemagnet, Mit-
nehmer und Reserveschaltung.

Die VerschluBeinrichtung wird nach richtiger Codeeing-
abe mittels eines elektrischen Signals betrieben, das eine
elektromagnetische Kupplungseinrichtung wirksamsteuert,
Ober die ein Drehelement auf der TirauRenseite miteinem die
SchloBRbetatigung durchfithrenden Element auf der Tirin-
nenseite verbunden wird.

Gegenuber dem Stand der Technik wird die Ver-
schluBeinrichtung weitergebildet:

Durch Verwendung eines Haltemagneten wird der kraft-
und verschieiRbehaftete Schlupf der elektromagnetischen
Kupplungseinrichtung aufgehoben und durch Einsatz einer
Mitnehmer-Losung wird ein praziseres Einricken und ein
kraftfreierer Betrieb erreicht.

Durch Einsatz einer Zweiachsen-Kupplungseinrichtung
ergibt sich die Moglichkeit, alle sicherheitskritischen Bereiche
von SchloB und Zylinder mit einer Sicherheits-Stahlplatte
gegen auBere Gewalteinwirkung zu schiitzen.

Die VerschluBeinrichtung ist von der Tarinnenseite her
direkt mechanisch betreibbar, wobei der dazu dienende
innere Drehknopft bei Bedarf verschlieBbar abgekoppelt wer-
den kann.

Durch eine spezielle Schaltung in Verbindung mit einer in
der Codeeingabe-Tastatur integrierten Taste “Reserve” wird
der Benutzer rechtzeitig auf nétigen Batterientausch aufmerk-
sam gemacht, wobei dann gleichzeitig durch Druck auf

“Reserve” die Funktion der VerschluBeinrichtung noch fur
geraume Zeit gesichert bieibt.
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Beschreibung

Sicherheits~VerschluBeinrichtung mit Zweiachsen-Kupplungsein-
richtung, Haltemagnet, Mitnehmer und Reserveschaltung

)

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung, die an Tiliren, die mit
einem herk&mmlichen zylinderbetdtigten SchloB ausgestattet sind,
anmontiert werden kann und die der manuellen Betdtigung des Rie-
gels und der Falle eines solchen Schlosses dient in Verbindung
mit einem elektrischen Signal, das eine elektromagnetische
Kupplungseinrichtung bei sehr geringer Stromauinahme wirksam-
steuert, sowie die vorteilhafte sicherheitstechnische und bedie-
nungsmdBige Ausgestaltung der gesamten Verschlufeinrichtung.

Mit der deutschen Offenlegungsschrift DE 32 18 112 Al ist eine
solche VerschlieBeinrichtung bekannt geworden, die mit sehr klei-
nen Stromen wirksamgesteuert werden kann und f£iir deren Betxrieb

kleine Batterien fiir eine sehr lange Betriebszeit ohne Batterie-
wechsel ausreichend sind.

Die LOsung basiert darazuf, daB eine Antriebsachse koaxial durch
eine Abtriebsachse hindurch von der TirauBenseite in das mecha-
nische SchloB selbst oder an die Tiirinnenseite gefiihrt ist, dag
mit der Antriebsachse ein erstes Zahnrad verbunden ist sowie ei-
ne Scheibe, die den einen Teil einer elektromagnetischen Kupp-
lungseinrichtung darstellt, dz8 die Abtriebsachse mit einem

zweiten Zahnrad verbunden ist sowie mit einem Nocken, welcher
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der Bet#tigung von Riegel und Falle von Schl8ssern herkdmm-

licher Bauart dient, daB8 um die Abtriebsachse ein Schwenkblech
gelagert ist, welches den anderen Teil einer elektromagneti-

. ey .
s * LI
. .

schen Kupplungseinrichtung tr&gt, der bei Bestromung mittels
der Scheibe, die Bestandteil der Antriebsachse ist, bis zu
einem mechanischen Anschlag ausgeschwenkt wird, wobei die elek-
tromagnetische Kupplungseinrichtung nunmehr bei Weiterdrehung
der Antriebsachse in einen Schlupf tbergeht.

Mit Ausschwenken des Schwenkblechs wird durch unterschiedliche
Anordnungen ein drittes Zahnrad mit den beiden erstgenannten
Zahnrddern zum Eingriff gebracht, wodurch die Antriebsachse mit
der Abtriebsachse verbunden wird.

Der Vorteil dieser Ldsung gegeniiber vorher bekanntgewordenen
Losungen ist, daf der Elektromagnet der elektromagnetischen
Kupplungseinrichtung selbst keine Bewegungsarbeit leisten mu$f,
sondern daf8 er lediglich dazu dient, eine Zahnradkupplung einzu-
legen, die nun ihrerseits dazu dient, die relativ groBen Rrifte
von der TiirauBenseite auf einen Nocken und {iber diesen an Rie-
gel und Falle mechanischer Schl&sser zu ibertragen. Demzufolge
kann der Magnet sehr klein ausgebildet sein und trotzdem selne
Funktion bei sehr kleiner Stromaufnahme erfiillen.

Bei dieser beschriebenen L&sung sind aber im wesentlichen drei

Nachteile zu nennen:

Erstens muf die elektromagnetische Kupplungseinrichtung, die der
mechanischen Ankopplung eines Zahnradgetriebes dient, wdhrend
der gesamten Bediendauer bestromt bleiben, weil ansonsten das
Zahnradgetriebe durch Rickholfedern wieder ausgekoppelt wird.
Durch den hierdurch notwendigerweise entstehenden Schlupf zwi-

schen den beiden Teilen der elektromagnetischen Kupplungsein=-

‘richtung entsteht ein mechanischer Abrieb der Teile, der die

Lebensdauer der gesamten Vorrichtung begrenzt. AuBerdem miissen
vom Bediener bel der SchloBbetdtigung zus&tzliche Krédfte anqe—
wendet werden, weil die durch die elektromagnetische Kupplungs-
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einrichtung verursachten Reibungskr&fte zus&dtzlich zu den

-1.3-"

SchloBbetdtigungskrédften aufgebracht werden miissen.

Zweitens sollten die Sicherheitsmafnahmen gegen &uBere Gewalt-
anwendung noch verbessert werden: der sicherheitskritische Be-
reich von mechanischen Schléssern liegt im Bereich des Schlie®-
zylinders und im dariiberliegenden Bereich der SchloBfzuhaltungen.
Bei Verwendung von aufbohrgeschiitzen Sicherheitsbeschldgen wird
der kritische Bereich auf den SchlieB-Zylinder selbst reduziert,
denn cieser muB wegen des Schliisseleinschubs notwendigerweise
offen liegen. Gelingt es, durch Gewaltanwendung den Schlie8zy-
linder oder Teile desselben zu entfernen, so ist jeder Schutz
gegen unerlaubtes Uffnen einer Tiire beseitigt. Die fiir mechani-
sche Schldsser beschriebene Gefahr gilt in gleicher Weise £fiir
die hiér behandelte VerschluBeinrichtung, da sie an ein her-
kbmmliches mechanisches Schlo8 anmontiert wird und ebenfalls
einen SchlieBzylinder verwendet, der auf der TlirauBenseite gegen

Cewaltanwendung empfindlich ist.

Drittens ist zu erwdhnen, daf notwendigerweise das Zahnrad der
Antriebsachse von der Tirinnenseite aus gesehen immer zuvorderst
liegt und da8 dadurch ein wiinschenswerter direkter Antrieb der

Abtriepsachse von der Tiirinnenseite her nicht mdglich ist.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine wesentlich ver-
schleiBfreiere, mit geringerer Kraft einfach bedienbare Ver-
schluBeinrichtung zu schaffen, die sicherer gegen duBere Gewalt-
anwendung und gegen zu niedrige Batteriespannung ist, die von

der Tlirinnenseite her direkt mechanisch betdtigt werden kann

und die ansonsten alle Vorteile der vorstehend beschriebenen
VerschluBeinrichtung bewahrt.

Die Aufgabe ist durch die im Anspruch 1 gekennzeichneten Mafnah-
men geldst.

Durch die zus&tzliche Verwendung eines Magnetkreises mit Halte-

funktion, der bei Erreichen einer bestimmten Verschwenkstellung
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érlaubt, den Magnetkreis mit Schwenkfunktion zu entstromen,
werden alle durch den bisher aufgetretenen Schlupf entstan-
denen Probleme beseitigt. Hieraus ergibt sich eine besonders
kraftsparende und auch im Stromverbrauch noch glinstigere Aus-
bildung der elektromagnetischen Kupplungseinrichtung, die,
nachdem sie eine drehfeste Verbindung zwischen Antriebs- und
Abtriebsachse hergestellt hat, mit Hilfe des Haltemagneten
ein weitgehend kraftfreies Weiterdrehen ermSglicht, wobei ins-
besondere der MaterialverschleiB zwischen Scheibe und Schwenk-
magnet auf ein Minimum verringert wird.

Durch die axial versetzte Anordnung kann die Antriebsachse
rdumlich entfernt von der Abtriebsachse unterhalb des mechani-
schen Schlosses an die TiirauBenseite geflihrt werden. Die Ab-
triebsachse greift von der Tiirinnenseite her in die Hohlwelle
eines Spezial—SchlieBzylindérs ein, geht mit dieser eine dreh-
feste Verbindung ein und der Spezial-Schliefzylinder selbst
betdtigt mit seinem SchlieBnocken Falle und Riegel des mechani-
schen Schlosses. Da dieser Spezial-SchlieBzylinder ein Halb-
zylinder ist und nur eine Verbindung zur Tiirinnenseite, nicht
aber zur TirauBenseite hat, ergibt sich die aus Sicherheits-
grinden glinstige L&sung, alle sicherheitskritischen Bereiche
des mechanischen Schlosses und des Spezial-SchlieBzyvlinders auf
der TilirauBenseite mit einer aufbohrgeschiitzten Stahlplatte total
ohne jede fonuné im sicherheitskritischen Bereich abdecken zu

kénnen. Diese L&sung ist in ihren Einzelheiten in Anspruch 10
gekennzeichnet.

Durch die auf der Raumseite zugdngliche Abtriebsachse der Kupp-
Jungseinrichtung ergibt sich die vorteilhafte MBglichkeit, das
Schlof von der Tilirinnenseite her direkt mechanisch zu betdtigen.

Durch die in den Anspriichen 2 und 3 gekennzeichneten Mafnahmen
wird ein prédzises freies Eiﬁrﬁcken des Mitnehmers erreicht.
AuBerdem kann der Koppelbetrieb kraftfreier abgewickelt werden
als bei der urspriinglichen Ldsung.
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Durch die in Anspruch 4 gekennzeichneten MafSnahmen erfolgt
eine Anschaltung des Stromes durch den Haltemagneten auto-

matisch dann, wenn die gewlinschte Ausschwenklage erreicht ist.

Durch die in Anspruch 5 gekennzeichneten MaBnahmen wird in
sehr einfacher Weise eine verzdgerungsfreie Umschaltung des
Stroms von dem Schwenkmagneten auf den Haltemagneten erreicht.

Durch die in Anspruch 6 gekennzeichneten MaBnahmen ergibt sich
eine einfache Anzeige, daB die Batteriespannung sich einem
kritisch niec vigen Punkt ndhert und daB8 ein Batteriewechsel
bald erforderlich ist. Der Benutzer wird nach Eintritt dieses
Zustandes bei jeder Benutzung erneut an diese Notwendigkeit
erinnert, bis er Abhilfe schafft und die Batterien wechselt.

Durch die in Anspruch 7 gekennzeichneten MaB8nahmen ergibt sich
die vorteilhafte Mtglichkeit, auf einen gesonderten Reserve-
schalter zu verzichten und ihn in die normale Codeeingabe-
Tastatur zu integrieren.

Durch die in Anspruch 8 gekennzeichneten MaBnahmen ergibt sich
die aus Sicherheitsgriinden vorteilhafte M&glichkeit, bei Bedarf
das auf der Tilirinnenseite angebrachte direkt mechanisch das
SchloB8 antreibende Bet&tigungsteil abzukoppeln und in der ab-
gekoppelten Stellung zu verschlieBen. Dies ist aus Sicherheits-
griinden bei Tiiren mit Glaseinsatz von Bedeutung, wonach Zer-
stdren des Glaseinsatzes und Durchfassen nach innen der direkte
Antrieb fiir das SchloB ansonsten betdtigt werden k&énnte. AuBer-
dem ergibt sich die glinstige Lage,durch die verschlieBbare Ab-
kopplung bei Bedarf die Entriegelung des Schlosses von der Tlr-
innenseite her verhindern zu kénnen, z.B. um Kindern unerlaub-

tes Verlassen der Wohnung verldflich zu verwehren.

Durch die in Anspruch 9 gekennzeichneten MaBnahmen ergibt sich
die vorteilhafte M8glichkeit, flir das VerschlieBen des inneren
Betdtigungsteils in abgekoppelter Stellung und fiir das Sichern
gegen unberechtigtes Neu- bzw. Umprogrammieren der Codes der

VerschluBeinrichtung einen gemeinsamen mechanischen SchlieB-

zylinder zu verwenden.
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Durch die in Anspruch 10 gekennzeichneten MaBnahmen ergibt sich
eine Anordnung, die gegen von auBen kommende gewaltsame Uffnungs-
versuche sicher schiitzt, da im Gegensatz zu allen herk®mmlichen
SchlieBzylindern bzw. Schl&ssern alle sicherheitskritischen Be-
reiche von SchloB und SchlieBzylinder durch eine aufbohrge-
schiitzte Stahlplatte ohne jede Zylinder&ffnung wirksam ge-
schiitzt werden kOnnen.

Weitere MaBnahmen und deren Vorteile ergeben sich aus der nach-
stehenden Beschreibung eines Ausfdhrungsbeispiels der Erfin-
dung.

Es zeigen:

Fig. 1a und 1b:

Vorrichtung zum Ankoppeln einer Antriebsachse an eine Ab-
triebsachse in einer geschnittenen Seitenansicht sowie
einer geschnittenen Draufsicht

Fig. 2: Detaildarstellung der Achsankopplung

Fig. 3

Stromkreis zum Umschalten des Stroms von dem Schwenk-

magneten auf den Haltemagneten mit Reserveschaltung

Fig. 4: Explosionszeichnung der Gesamtanordnung VerschluBein-
richtung =

Fig. 5: Spezial-Schliefizylinder

In Fig. la ist die Kupplungseinrichtung in einer geschnittenen
Seitenansicht dargestellt. Die Antriebsachse 1, die von der Tiir-
auBenseite'aus angetrieben werden kann, ist mit einem Zahnrad 2
fest verbunden. Mit diesem Zahnrad 2 ist ein Zahnrad 3 in stén-
digem Eingriff, welches um die Achse 4 drehbar gelagert ist und
der Kraftweiterleitung und Richtungsumkehr dient.

Das Zahnrad 3 ist seinerseits mit einem Zahnrad 5 in stdndigem
Eingriff, welches um die Abtriebsachse 6 frei drehbar gelagert
ist. An das Zahnrad 5 ist eine Scheibe 7 drehfest angebunden, die
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aus weichmagnetischem Material besteht und die den einen Teil
einer elektromagnetischen Kuppeleinrichtung darstellt, die zum
Ausschwenken eines Schwenkhebels 8 aus nicht-magnetischem Ma=-

terial dient.

Der zweite Tell der elektromagnetischen Kuppeleinrichtung wird
gebildet durch den Schwenkmagneten 9, der vorzugsweise als

U-Magnet ausgebildet ist und eine Spule 10 zur Erzeugung eines
Magnetflusses trédgt.

Mit Bestromung der Spule 10 flieB8t der magnetische Flu8 von
einem Schenkel des Magneten durch die Scheibe 7 zum anderen
Schenkel zurilick. Die Scheibe wird hierdurch fest an den U-
f8rmigen Magneten angezogen.

Die sich berilihrenden Fldchen des Schwenkmagneten 2 und der
Scheibe 7 sind so aufeinander eingeschliffen, da8 der Luftspalt
zwischen beiden Teilen sehr gering ist. Hierdurch ergibt sich
bereits bei sehr kleiner elektrischer Erregung ein grofer Mag-
netfluf und damit eine stark anziehende Kraft zwischen der
Scheibe 7 und dem Schwenkmagneten 9.

Mit Drehung der Achse 1 wird gleichzeitig die Scheibe 7 gedreht,
womit bel erregtem Schwenkmagneten 9 der Schwenkhebel 8 um einen
vorgegebenen Winkel mitdreht. Auf diesem Schwenkhebel 8 ist ein
weiterer, vornehmlich U-f&rmig ausgebildeter Haltemagnet 11 be-
festigt, der mittels einer Spule 12 erregt werden kann. Der Mag-
netkreis fiir diesen Magneten wird abgeschlossen durch ein Blech
13, welches feststehend zum Gehduse angeordnet ist. Es ist jedoch
auch méglich, den Haltemagneten 11 gehdusefest anzuordnen und
das den Magnetkreis schlieBende Blech 13 auf dem Schwenkhebel 8
zu befestigen. Die sich beriihrenden Fl&chen des Haltemagneten

11 und des Blechs 13 sind ebenfalls so aufeinander eingeschlif-
fen, daB der Luftspalt zwischen beiden sehr gering ist.

Mit Ausschwenken des Schwenkhebels 8 aufgrund der Drehung der
Scheibe 7 und erregtem Schwenkmagneten 9 bei nicht erregtem

Haltemagneten 11 werden dann, wenn die vorgegebenen Ausschwenk-
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winkel in der einen oder anderen Ausschwenkrichtung erreicht
sind, elektrische Kontakte 14, 15 betdtigt, die ein Umschal- .
ten des Stroms von dem Schwenkmagneten 9 auf den Haltemagneten
11 bewirken. Damit wird der ausgeschwenkte Schwenkhebel 8 ge-
geniiber dem Geh&use in seiner eingenommenen Lage festgehalten,
solange der StromfluB durch die Spule 12 andauert. Die anzie-
hende Kraft zwischen der Scheibe 7 und dem Schwenkmagneten 9
wird aufgehoben. Die Scheibe 7 kann daraufhin kraftfrei wei-
tergedreht werden. .

-
-

Mit Abschaltung des Stroms von der Spule 12 wird die anziehen-
de Kraft zwischen dem Haltemagneten 11 und dem Blech 13 aufge-
hoben. Der Schwenkhebel 8 wird durch nicht dargestellte Federn
in die Ausgangslage zuriickgefiihrt.

Wie in Fig. 1b dargestellt, verfiigt der Schwenkhebel 8 {iber
Anlaufschrégen'16, 17, 18, 19, die mit Drehung des Schwenkhe-
bels 8 ein weiteres koaxial zu diesem angeordnetes Blech 20
axial verschieben. Durch eine drehfeste Anbindung des Blechs 20
an das Geh&use mittels eines Auslegers 21 kommt mit Drehung des

Schwenkhebels. 8 die axiale Verschiebung des Blechs 20 zustande.

In Fig. 2 ist die Einrichtung zur Ankopplung der Abtriebsachse
6 an das Zahnrad 5 und damit an die Antriebsachse 1 n&her dar-
gestellt. Mit Verschieben des Blechs 20 in axialer Richtung
nach oben wird ein Mitnehmer 22, der in einer Einfré&sung der
Achse 6 gelagert ist, gegen eine Feder 23 soweit nach oben ver-
schoben, bis er voll in Stifte 24 eingreift, die mit dem Zahn-
rad 5 verbunden sind. Damit ist eine Verbindung zwischen der
Antriebsachse 1 und der Abtriebsachse 6 hergestellt, lber die
sehr groBe Kr&fte lUbertragen werden k&nnen.

Um zu verhindern, daB beim Verschieben des Bleches 20 und damit
des Mitnehmers 22 nach oben der Mitnehmer 22 auf die Stifte 24
aufsetzt, erfolgt die Stromzufuhr fiir den Schwenkmagneten 9 nur
in solchen Winkellagen der Abtriebsachse 6 relativ zum Zahnrad
5, daB8 der Mitnehmer 22 immer in dem Freiraum zwischen den §tif-
ten 24 hochgeschoben wird.
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Dies wird dadurch erreicht, daB das eine Ende der Wicklung der
Spule 10 mit dem Gehduse - also mit Masse - verbunden ist. Die
stromzufuhr an dieses Wicklungsende erfolgt auf ein Blech 25,
das gegeniiber dem Geh&use isoliert angebracht ist. Zwischen dem
Blech 25 und der Scheibe 7 ist ein weiteres Isolierteil 26 an-
gebracht, welches mit der Achse 6 verbunden ist und durch diese
mitverdreht wird. In zwei Aussparungen dieses Isolierteils 26
sind Kontaktfedern 27 angeordnet, die eine Stromweiterleitung
von Blech 25 auf die Scheibe 7 und damit auf die Spule 10 be-
wirken. Die Scheibe 7 tr&gt nun an ihrer den Kontaktfedern 27
zugewandten Seite eine aufgedruckte Isolierschicht in jenen
Segmenten, in denen eine Stromzufuhr zu der Spule unerwiinscht
ist. Damit ist sichergestellt, das die Spule 10 nur in jenen
Winkelbereichen des Zahnrads 5 relativ zur Achse 6 bestromt
werden kann, in denen ein Hochheben des Mitnehmers 22 mdglich
ist, ohne an die Stifte 24 anzustoBen.

In Fig. 3 ist der Stromkreis fiir die Bestromung der Spulen 10,
12 der beiden Magneten 9, 11 n&her dargestellt.

Der Schalter 28 wird durch eine Elektronik gebildet, die nach
richtiger Codeeingabe eine Spannungsquelle 29 an die Spule 10
des Schwenkmagneten 9 anschaltet. Mit SchlieBen des Schalters
28 flieBt somit ein Strom iber einen Widerstand 30, iiber die
Spule 10 und ﬁbe{ eine oder mehrere in DurchlafSrichtung ge-
schaltete Dioden 31, 32 zur Spannungsquelle 29 zuriick.

‘Mit Bestromung des Schwenkmagneten 9 wird aufgrund der Drehung

der Scheibe 7 der Schwenkhebel 8 soweit mitgedreht, bis hier-
durch bedingt einer der Schalter 14 oder 1% geschlossen ist.

Daraufhin flieBt der Strom durch die Spule 12 des Haltemagneten
11.

Die Widerst&nde der Spulen 10 und 12 sind in Verbindung mit dem
Widerstand 30 und der durch die Dioden 31, 32 gebildeten
Schwellenspannung so gewdhlt, das mit StromfluB durch die Spule
12 der Strom durch die Spule 10 weitgehend nach Null abf#llt.
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Auf diese Weise wird mit einfachsten Mitteln eine verzdgerungs-
freie Umschaltung des Stroms von dem Schwenkmagneten 9 auf den
Haltemagneten 11 erreicht. Der Schwenkmagnet 9 wird seine mit-
nehmende Wirkung auf die Scheibe 7 so lange ausiiben, wie der

Strom durch die Spule 10 ausreichend groB ist.

Mit Abfall der Batteriespannung auf z.B. die halbe Nennspannung
tritt allmd&hlich der Zustand ein, daB der Strom durch die Spule
10 nicht mehr ausreichend ist, Jjenen MagnetfluB im Schwenkmag-
neten 9 zu erzeugen, der zur Mitnahme der Scheibe 7 erforder-

lich wire. Um in diesem Fall den StromfluB zeitweilig wieder zu

erhShen, ist dem Widerstand 30 ein Schalter 33 parallel geschal-
tet.

Dieser Schalter kann durch eine Taste 34 die mit "Reserve" be-
zeichnet ist, geschlossen werden, wodurch der Widerstand 30 kei-
ne strombegrenzende Wirkung ausiibt und dadurch der StromfiuB fiir
die Zeitdauver der SchlieBung der Taste 34 vergrdBert wird. Dies
ist sehr vorteilhaft zur Vermeidung von Problemen durch zu nied-
rige Batteriespannung und gleichzeitig als Anzeige fiir den Be-
treiber sehr niitzlich, daB ein Batteriewechsel erforderlich wird.

Diese Taste 34 kann in die vorhandene Codeeingabe-Tastatur der
VerschlieBeinrichtung integriert werden. In diesem Fall ist die
Taste 34 gleichzeitig eine Funktionstaste dieser Tastatur und
trdgt zusdtzlich zu ihrer Funktionsbeschriftung als Codeeingabe-
Element die Beschriftung "Reserve".

In Fig. 4 ist der Gesamtaufbau einer VerschluBeinrichtung>mit
SchlieB8zylinder und einer Kuppeleinrichtung mit versetzten Ach-
sen dargestellt. Der gesamte sicherheitskritische SchloBbereich

ist durch eine Stahlplatte 35 abgedeckt, die an der Tlrinnensei-
te verschraubt wird.

Durch eine kleine Offnung im unteren Bereich dieser Stahlplatte
wird eine Achse 1 unterhalb des Schlosses - und damit im sicher-
heitsneutralen Bereich - an die TlirauBenseite gefilihrt. Uber die

Achse 1 wird bei Bestromung des Schwenkmagneten der Kuppelein-
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richtung 36 eine Drehbewegung in richtiger Drehrichtung in den
Zylinder 37 eingeleitet. Bei nichtbestromter Kuppeleinrichtung
36 ist die Achse 1 frei durchdrehbar.

" Die Achse 1 ist mit dem Drehknopf 38 durch eine Zwischenachse

39 drehfest verbunden. Durch geeignete Auswahl der Zwischenach-
se 39 aus einem Satz von in der Linge gestuften Achsen 1l&8t

sich bequem die VerschlieBeinrichtung bei nachtr&glicher Montage
an jede Tirsté&rke anpassen.

Die Abtriebsachse 6 ist von der Rickseite der Kuppeleinrichtung
36 zugdnglich und erlaubt damit den direkten Antrieb des
Schliefzylinders 37 von der Tiirinnenseite mittels eines Bet&ti-
gungsteils 40. Dieses ist im inneren Beschlag 41, der alle Bau-
teile der Tirinnenseite abdeckt, drehbar und gegen eine Feder-
kraft herausziehbar gelagert. Durch Herausziehen des Bet&ti-
gungsteils 40 um einige Millimeter wird die mechanische Ankopp-
lung an die Kuppeleinrichtung 36 aufgehoben.

Mittels eines mechanischen Schlosses 42 kann ein an der Kuppel-
einrichtung 36 befindliches schwenkbares Blech 43 zwischen das
Beté&igungsteil 40 und die Kuppeleinrichtung 36 geklappt wer-
den. Damit ist die Ankopplung des Bet&dtigungsteils 40 an die
Kuppeleinrichtung 36 dauernd aufgehoben.

Eine andere L®sung zur Abkopplung eines feststehenden - also
nicht herausziehbaren - Bet#dtigungsteils 40 von der Abtriebs-
achse 6 besteht darin, in das Bet#tigungsteil 40 ein in der
Zeichnung nicht dargestelltes Verbindungsblech mit seitlicher
Anschrédgung zu integrieren, das in die geschlitzte Achse 6 ein-

greift und durch eine im Bet#itigungsteil 40 befindliche Feder
angedriickt bleibt.

Bel richtiger Stellung des Bet&dtigungsteils 40, bei der das Ver-
bindungsblech senkrecht zu dem Abdeckblech 43 steht, 1l4Bt sich
das Verbindungsblech - bedingt durch die seitliche Anschrigung -
durch das Abdeckblech 43 in das Bet#tiqungsteil 40 hineinschie-

ben. Die Ankopplung des Betitigungsteils 40 an die Achse 6 ist
damit aufgehoben.
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Das Abdeckblech 43 wird in beiden L&sungen durch ein mechani-
sches SchloB 42 - vorzugsweise ein SchlieBzylinder - in sei-
ner abdeckenden Verschwenkstellung verschlieBbar'gestaltet.
Besonders vorteilhaft ist, daB der gleiche SchlieBzylinder
noch als Programmierzylinder einsetzbar ist, wobei der Be-
nutzer der VerschluBeinrichtung die als Code der VerschluB8-
einrichtung gespeicherten Schlofinformationen einspeisen bzw.
dndern kann, sobald er den Schliissel dieses SchlieBzylinders.
in eine bestimmte andere Position gebracht hat. Denn erst in
dieser Position wird ein in der Zeichnung nicht dargestellter
Schalter betdtigt, der nur im eingeschalteten Zustand hier
nicht n&her beschriebene und in der Zeichnung nicht darge-
stellte Programmséhaltmittel wirksamschaltet.

(4 1

Der Schliefzylinder 37, der in SchloB 44 eingesetzt die Bewe-
gung des SchloBriegels bewirkt, enthdlt eine Hohlwelle 46

mit einer Mitnehmernut, an welche der Schlief/Offnungsnocken 45
fest angebunden ist. Die Abtriebsachse 6 ragt in diese Hohlwelle
hinein und {ibertrigt eine Drehbewegung von der Abtriebsachse 6
auf den Schlies/Offnungsnocken. Die Einfiihrungstiefe der Ab-
triebsachse 6 in die Hohlwelle 46 ist {iber eine vorgegebene
Strecke variabel. Damit lassen sich gleiche SchlieB8zylinder und

Kupplungseinrichtungen an Tiliren mit unterschiedlichen Tirsté&rken
bequem anbringen. '

Fig. 5 zeigt in detaillierter Form die Ausfiihrung des Spezial-
Schliefzylinders 37. Eine Hohlwelle 46, die mit dem Nocken 45
fest verbunden ist, ist nur einseitig zugdnglich in den Zylin-
derkdrper eingesetzt. Die andere Seite des Zylinders ist ver-
schlossen und kann durch einen Stahlstift 47 gegen Aufbohren
geschiitzt werden. In Fig. 5 ist die Ausfiihrung als Profilzy-
linder dargestellt. Die Ausfiihrung ist jedoch genauso als Rund-

oder Ovalzylinder oder in sonstiger beliebiger #uBerer Form
mbglich.
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Patentanspriiche

1. Anordnung zum Betreiben von VerschluBeinrichtungen mittels
eines elektrischen Signals, das gebildet wird durch positi-
ven Vergleich einer eingegebenen Schliisselinformation mit
einer vorgegebenen Schlofinformation und das eine die SchloB-
betdtigung ermdglichende elektromagnetische Kupplungsein-
richtung wirksamsteuert, iiber die ein von auBen zugangliches
drehbewegliches Teil mit einem die SchloBbet&tigung durch-
fiihrenden drehbeweglichen Teil verbunden wird, in VerschlieB-
anlagen, insbesondere von Wohnanlagen, wobei ’
das von auBen zugdngliche drehbewegliche Teil einerseits mit
dem Antriebselement einer Schaltkupplung und andererseits mit
dem einen Teil der elektromagnetischen Kupplungseinrichtung
verbunden ist, das die Schlofbetdtigung durchfiihrende drehbe-~
wegliche Teil mit dem Abtriebselement der Schaltkupplung ver-
bunden ist und das andere Teil der elektromagnetischen Kupp-
lungseinrichtung mit einem die Lage des Kopplungselements der
Schaltkupplung bestimmenden Teil verbunden ist, das bei Ver-
drehen des von "auBen zugdnglichen Teils und wirksamgesteuer-
ter elektromagnetischer Kupplungseinrichtung das Kopplungs-
element in Eingriff mit dem Antriebselement und mit dem Ab-
triebselement bewegt,
dadurch gekennzeichnet,
daB das von auBen zugdngliche drehbewegliche Teil - die An-
triebsachse 1 - axial versetzt und achsparallel zu dem die
SchloBbet&dtigung durchfiihrenden drehbeweglichen Teil - der
Abtriebsachse 6 - angeordnet ist,
daB die Antriebsachse 1 ein Zahnrad 2 trdgt, das lber ein Ver-
bindungszahnrad 3 mit einem um die Abtriebsachse 6 frei dreh-
bar angeordneten Zahnrad 5 verbunden ist, an welches eine

Scheibe 7 aus weichmagnetischem Material, die den einen Teil
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der elektromagnetischen Kupplurié'séinrichtung daglc-i?to,za
drehfest angebunden ist,

das um die Abtriebsachse 6 ein Schwenkblech 8 drehbar ange-
ordnet ist, welches einen Schwenkmagneten 9 trégt, der den
anderen Teil der elektromagnetischen Kupplungseinrich;ung
bildet, |
daf mit dem Schwenkhebel 8 der Haltemagnet 11 eines Halte-
Magnetkreises verbunden ist und da8 das Halteblech 13 als der
andere Teil des Halte-Magnetkreises gehdusefest angeordnet
ist,

daB (owohl die beiden Teile Scheibe 7 und Schwenkmragnet 9 des
Schwenk-Magnetkreises wie auch die beiden Teile Halteblech 13
und Haltemagnet 11 des Halte-Magnetkreises auf einen mbg-
lichst geringen Luftspalt eingeschliffen sind,

daf nach Ausschwenken des Schwenkblechs 8 nach links oder
nach rechts bei Erreichen einer vorgegebenen Endlage der Hal-
temagnet 11 bestromt und der Schwenkmagnet 9 entstromt wird,
das8 der Haltemagnet 11 bei Bestromung das Schwenkblech 8 in
der zum Zeitpunkt der Bestromung und £fiir die Dauer der Be-
stromung eingenommenen Lage relativ zum Geh&use festhidlt,

da8 mit Beendigung der Bestromung das Schwenkblech 8 durch
Federn in die Null-Lage zuriickgefiihrt wird und

da8 durch Ausschwenken des Schwenkblechs 8 in jede der zweil
mbglichen Richtungen eine mechanische Ankoppelung der Abtriebs—
achse 6 an das Zahnrad 5 erfolgt.

Anordnung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB durch Ausschwenken eines Schwenkblechs 8 mittels Anlauf-
schrédgen 16, 17, 18, 19 ein weiteres Blech 20 axial verscho-
ben wird und daf dadurch ein Mitnehmer 22, der drehfest und
axial verschiebbar in der Abtriebsachse 6 angeordnet ist,
ebenfalls in der gleichen Richtung verschoben wird, dadurch
in die Stifte 24 eingreift und hieriiber eine Ankopplung der
Abtriebsachse 6 an das Zahnrad 5 herstellt.
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Anordnung nach den Anspriichen 1 und 2, /
dadurch gekennzeichnet,
daB durch ein mit der Abtriebsachse 6 verbundenes Isolier-
teil 26 mit eingelegten Kontakten 27 eine Stromzufuhr von-
dem Blech 25 auf die segmentweise an der dem Isolierteil 26
zugewandten Seite isolierte Scheibe 7 und damit auf das Ge-
h&use und die Spule 10 nur in den Stellungen der»Abtrigbs-
achse 6 relativ zu dem Zahnrad 5 erfolgt, in denen ein freies
Einrlicken des Mitnehmers 22 zwischen die Stifte 24 magiich
ist.

Anordnung nach den Anspriichen 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet,

daB das Schwenkblech 8 in seinen beiden m&glichen Ausschwenk-

" lagen je einen Schalter 14, 15 betdtigt, der den StromfluB an

den Ealtemacgneten 11 anschaltet.

Anordnung nach den Anspriichen 1, 2 und 4,

dadurch gekennzedichne t .

daB8 mit der Spule 10 des Schwenkmagneten 9 eine oder mehrere
Dicden in Reihe geschaltet sind, ,

daB die Spule 12 des Haltemagneten 11 mittels der Schalter 14
oder 15 parallel zu der Anordnung Spule 10 und Dioden 31, 32
geschaltet wird und B

dafB der Widerstand 30 in Verbindung mit den Widerstd@nden der -
Spulen 10 und 12 so bemessen ist, daB der StromfluB durch die
Spule 10 auf einen sehr kleinen Wert erniedrigt wird.

Anordnung nach den Anspriichen 1, 4 und 5,

dadurch gekenneichnet,

daB parallel zu dem Widerstand 30 ein Transistorschalter 33
angeordnet ist und daB dieser Transistorschalter 33 durch ei-
nen Tastschalter 34 durchgeschaltet wird.

7. Anordnung nach den Anspriichen 1 und 6,

dadurch gekennzeilichnet,
daB der Tastschalter 34 gleichzeitig eine Funktionstaste der

Codeeingabe-Tastatur der VerschluBeinrichtung ist und
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daB diese Funktionstaste zus&dtzlich zu ihrer Funktionsbe-

schriftung die Beschriftung "Reserve" trigt.

Anordnung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Abtriebsachse 6 l&sbar mit einem von der Tilirinnen-
seite zugdnglichen drehbeweglichen Bet&tigungsteil 40 ver-
bunden ist, ‘

daB ein von der Tlrinnenseite zug&ngliches, verschwenkbares
Abdeckblech 43 in seiner Verschwenkstellung die l¥sbare Ver-
bindung der Abtriebsachse 6 mit dem Betdtigungsteil 40 sperrt
und das8 die Verschwenkstellung des Abdeckblechs 43 ver-

-schliefbar ausgebildet ist.

Anordnung nach den Anspriichen 1 und 8,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Verschwenkstellung des Abdeckblechs 43 durch ein auf
der Tirinnenseite angebrachtes mechanisches Schlof 42 ver-
schliefbar gestaltet ist und

daf das gleiche mechanische SchloB 42 in einer oder mehre-
ren anderen Schliefpositionen seines Schliissels dem Betrei-
ber der VerschluBeinrichtung ermSglicht, die als Code der
VerschluBeinrichtung gespeicherten SchloBinformationen zu
dndern bzw. neu einzuspeichern.

Anordnung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Abtriebsachse 6 mit dem SchlieBzylinder 37 auf der
TUrinnenseite drehfest verbunden ist und

daf der Schliefzylinder 37 und die sicherheitskritischen
Bereiche des Schlosses 44 auf der TlrauBenseite mit einer
durchgehenden und im sicherheitskritischen Bereich &ffnungs-
freien Stahlplatte 35 aufbohrgeschiitzt abgedeckt sind.
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