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€9 Vorrichtung zum automatischen Schiiessen von Rosettenverschliiissen.

€) Zum Bilden eines Rosettenverschlusses an einer
Schachtel (1) sind in Richtung der Schachteiachse beweg-
bare und zugleich einwarts schwenkbare Finger (12) vorge-
sehen. Jeder Finger (12) ist einem VerschiuBlappen (17)
zugeordnet. Beim SchlieBvorgang trifft jeder Finger auf den
ihm zugeordneten VerschluBlappen auf und driickt densel-
ben nach innen, ohne auf demselben erheblich zu gleiten.
Zum endgiiltigen Uberfiihren der VerschluBlappen in ihre
stabile SchiieBstellung ist ein StoBel (7) vorgesehen. Es ist
ein zuverladssiges, schonendes Bilden von Rosettenver-
schlitssen maoglich.
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Vorrichtung zum automatischen Schliessen von Rosetten-

verschliissen

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum automati-
schen Schliessen von Rosettenverschliissen an Schachteln,
mit Fingern zum Einwdrtsbiegen der Verschlusslappen und
mit einem Stempel zum Niederdrilicken aller Verschlusslap-
pen in ihre stabile Schliesslage. Eine bekannte Vorrich-
tung dieser Art gemdss NL-0S 7 401 306 weist in einer
ersten Station einen Kranz von -gebogenen Fingern auf,
die fest mit einem Tr&ger verbunden sind und die insge-
samt etwa auf einer Kegelfléche liegen. Diese Finger
werden unter gleichzeitiger Drehung auf die Verschluss-
lappen der offenen Schachtel zu bewegt und sollen in ei-
nem ersten Arbeitsgang ein Vorbrechen ldngs geschwédchten
Linien zwischen benachbarten Schliesslappen bewirken. In
einer zweiten Station wird dann vorerst ein Konus auf
die Schliesslappen 2zu bewegt, um diese Schliesslappen
etwa um 45° einwdrtszubiegen, worauf ein axial bewegter
St6ssel die Schliesslappen erfasst und sie in ihre sta-
bile Schliesslage drilickt. Diese bekannte Vorrichtung be-~
ndétigt nicht weniger als drei unabh&ngig voneinander be-
tatigbare Organe, wobei das eine dieser Organe, namlich
der Kranz von Fingern in der Vorbrechstation zugleich
axial bewegt und gedreht werden muss. Die Station ist
daher umsténdlich und aufwendig. Das Vorbrechen mittels
eines drehenden Kranzes von Fingern erweist sich in der
Praxis als schwierig durchfiihrbar, und zwar unter ande-
rem deshalb, weil die Verschlusslappen durch die drehen-
den Finger leicht verformt oder beschadigt werden, was
dann zu unansehnlichen Schachteln filhrt. Das ist jedoch
umso mehr nachteilig als Schachteln mit Rosettenver-
schliissen an und flir sich recht aufwendig sind und daher

nur zum Verpacken kostbarer Waren verwendet werden.

Ziel der Erfindung ist es, demgegeniiber eine Vorrichtung
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zu schaffen, welche nicht nur wesentlich einfacher im
Aufbau ist, sondern auch eine sorgfaltigere Behandlung
der Schachtel beim Verschliessen erlaubt. Dieses 3Ziel
wird dadurch erreicht, dass jedem Verschlusslappen ein
Finger zugeordnet ist, und dass alle Finger schwenkbar
an einem nur axial bewegbaren Trager angeordnet sind,
derart, dass jeder Finger unter radialer Einwdrtsbewe-
gung axial bewegt wird. Das Verschliessen der Schachtel
kann grundsédtzlich in einer einzigen Station erfolgen
und es ist nur zwei verschiedenen Organen, n&mlich dem
erwdhnten Trdger und dem St8ssel je eine einfache Axial-
bewegung zu erteilen. Da die Finger nicht einer Drehbe-
wegung unterworfen sind, sondern nach dem Erfassen der
Verschlusslappen an ihrem A&usseren Ende 2zugleich axial
auf die Schachtel zu bewegt und radial nach innen ge-
schwenkt werden, gleitet jeder Finger etwa in L&angsrich~
tung liber den ihm zugeordneten Verschlusslappen, was ei-
ne schonende Behandlung und ein sicheres Schliessen ge-
wdhrleistet. Vorzugsweise weisen die Finger je ein ein-
wdrts gerichtetes, freies Ende mit einer Auflagekante
einer gewissen L&nge auf, womit erreicht wird, dass die-
se Auflagekante den =zugeordneten Verschlusslappen auf
einer gewissen Breite und nicht nur ortlich bzw. l&ngs
einer Linie erfasst und ihn somit verformen oder besché-
digen kénnte.

Wie erwdhnt kann grundsatzlich mit einer einzigen
Schliessstation gearbeitet werden, wobei allerdings die
Arbeitsgeschwindigkeit begrenzt bleiben muss, wenn der
Schliessvorgang 2zuverldssig erfolgen soll. Sind hdhere
Arbéitsgeschwindigkeiten erforderlich, kann eine zweite
Station mit gleichartigen Fingern vorgesehen sein, wel-
che dem Vorbrechen der geschwdchten Linien zwischen be-
nachbarten Verschlusslappen dient. In dieser Vorbrech-
station kann vorzugsweise auch ein Fiihler vorgesehen
werden, welcher in die noch offene Schachtel eingefiihrt
wird, um die Anwesenheit und korrekte Lage des Schach-
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telinhaltes zu liberpriifen. Dieser Fiihler kann als Platte
oder Teller ausgebildet sein, um den Schachtelinhalt
niederzuhalten bzw. niederzudriicken und zugleich den Be-
halter wahrend des Vorbrechvorganges stabil zu halten.

Die Erfindung wird nun anhand eines in der Zeichnung
dargestellten Ausfiihrungsbeispiels naher erlautert.

Figuren 1 und 2 zeigen je eine Seitenansicht, teilweise
geschnitten, einer Vorrichtung zum Schliessen von Roset-
tenverschliissen in 2wei verschiedenen Betriebslagen,

Figur 3 zeigt ein Ausfiihrungsbeispiel der Vorbrechsta-
tion und

Figur 4 zeigt eine Draufsicht auf den geschlossenen Ro~

settenverschluss.

In den Figuren ist je eine sechseckige Schachtel 1 mit
bereits geformtem, ebenem Boden dargestellt. In den Fi-
guren 1 und 2 ist eine FOrdervorrichtung, né&mlich eine
FS6rderkette mit Haltern 3 angedeutet, mittels welcher
Schachteln 1 nacheinander iiber eine feste Fiihrungsschie-
ne 2 unter die Schliessvorrichtung geférdert werden kon-
nen. An einem Gestellteil 4 dieser Vorrichtung ist mit-
tels einer hohlen Stange 5 ein Steuerkonus 6 befestigt.
In der Hohlstange 5 ist ein St8ssel 7 axial verschieb-
bar. Auf der Hohlstange 5 ist eine Biichse 8 axial ver-
schiebbar gefiihrt, deren Bewegung bzw. Position liber ei-
ne Steuerstange 9 bestimmt wird. Die Bewegungen des
St6ssels 7 und der Stange 9 bzw. der Biichse 8 werden
durch eine zentrale Nockenwelle gesteuert. Die Biichse 8
weist einen Flansch 10 auf, mit welchem C-fdrmige Joche
11 verschraubt sind. Die Teile 8 bis 11 bilden einen
Triger fiir sechs Finger 12, die um Achsen 13 schwenkbar
in den Jochen 11 gelagert sind. Federn 14 suchen die
Finger 12 stets mit ihrem unteren Ende radial nach aus-
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sen zu schwenken bzw. das obere Fingerende mit der Steu-
errolle 15 gegen den Steuerkonus 6 anzulegen. An den
freien Enden der Finger 12 sind Platten 16 befestigt,
deren innere, gerundete Kanten 16a zum Anlegen gegen je

einen der Verschlusslappen 17 der Schachtel 1 bestimmt
sind.

Der Trager 8, 10, 11 mit den Fingern 12 befindet sich zu
Beginn jedes Arbeitszyklus in einer oberen Endlage im
Anschlag am Gestellteil 4. In dieser Lage sind die Steu-
errollen 15 der Finger 12 vom Steuerkonus 6 abgehoben
und die Finger sind noch etwas weiter gespreizt. Beil
dieser Lage der Teile kann eine neue Schachtel 1 mit der
Férdervorrichtung unter die Schliessvorrichtung gebracht
werden, wahrend eine vorher verschlossene Schachtel ent-
fernt wird. Befindet sich die Schachtel in der Arbeits-
stellung gemdss Figur 1 koaxial unter der Schliessvor-
richtung, wird der Trager 8, 10, 11 mit den Fingern 12
abgesenkt und erreicht die Stellung nach Figur 1, in
welcher die Steuerrollen 15 soeben auf den Steuerkonus
6 aufgelaufen sind und die Finger bei der weiteren Ab-
wartsbewegung zunehmend mit ihren unteren Enden nach in-
nen geschwenkt werden. Dabei treffen nun die Kanten 16a
der Platten 16 je auf einen Verschlusslappen 17 auf, und
zwar liegen diese Kanten auf ihrer ganzen L3&nge auf dem
ebenen Verschlusslappen 17 auf. Jeder Finger beginnt
hierauf den zugeordneten Verschlusslappen 17 nach innen
zu driicken, wobei durch Perforation geschwdchte Linien
18 einwdrts vorgebrochen und die Dreiecke 19 um die
Faltlinien 20 nach innen geschwenkt werden. Dabei werden
alle Teile 17 und 19 gegeniiber der in Figur 1 darge-
stellten axialen Stellung nach innen gedr&ngt und errei-
chen schliesslich eine Stellung gem3ss Figur 2, in wel-
cher die Kanten 16a der Platten 16 unter stetiger Ab-
wdrts- und Einwartsbewegung bis gegen das untere Ende
der zugeordneten Verschlusslappen 17 gelangt sind und
dieselben einander {iberlappend nach innen gelegt haben.
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Aus der in Figur 2 ausgezogen dargestellten Lage k&nnen
nun die Verschlusslappen durch Absenken des St8ssels 7
in die strichpunktierte Stellung nach unten in die eben-
falls strichpunktiert angedeutete, einwdrts geneigte
stabile Lage gedriickt werden. Der Verschluss ist damit
erstellt und der Stb6ssel 7 sowie der Trager 8, 10, 11
mit den Fingern 12 k8nnen aus der in Figur 2 dargestell-
ten unteren Endlage sofort nach oben in ihre jeweils
obere Endlage gefiihrt werden. Die verschlossene Schach-
tel 1 wird nun mittels der Férdervorrichtung weggefdr-
dert und eine neue offene Schachtel wird zum Verschlies-

sen unter die dargestellte Vorrichtung gebracht.

Wie oben erwahnt, geniligt eine Schliessstation gem#ss Fi-
guren 1 und 2 zum verhaltnismassig langsamen Schliessen
von Rosettenverschliissen. Eine derartige Vorrichtung
kann daher mit Vorteil auch zum halbautomatischen Ver-
schliessen von Schachteln im manuellen Betrieb einge-
setzt werden, wobei die Schachteln von Hand unter die
Vorrichtung gebracht und die Schliessvorrichtung im er-
wdhnten Sinne mit geeigneter Geschwindigkeit bet&tigt

wird.

Die Schliessvorrichtung gemi#ss Figuren 1 und 2 kann aber
selbstverstédndlich auch Teil einer wvollautomatischen
Verpackungs— und Schliessanlage bilden. In diesem Falle
ist vorzugsweise der Schliessstation nach Figuren 1 und
2 eine Vorbrechstation gemdss Figur 3 vorgeschaltet, die
ahnlich aufgebaut ist wie die Schliessstation. Sie weist
ebenfalls eine Blichse 8 mit Flansch 10 und damit ver-
schraubten Jochen 11 auf, an welchen Finger 12 schwenk-
bar angebracht sind. Die Platten 16 der Finger 12 sind
im Gegensatz zu denjenigen nach Figur 1 eben ausgefiihrt.
Auch der Steuerkonus 6' ist etwas anders gestaltet als
derjenige nach Figuren 1 und 2. Anstelle eines einfachen
Stbssels 7 ist ein Teller 21 vorgesehen, welcher an ei-
ner vertikal verschiebbaren Stange 22 angebracht ist. Er
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ist so bemessen, dass er spielarm in die offene Schach-
tel eingefithrt werden kann.

Figur 3 2zeigt eine Betriebsstellung, bei welcher die
Finger 12 demndchst auf die Verschlusslappen 17 auftref-
fen, um dieselben nach innen zu biegen. Bevor dies je-
doch geschieht, wird der Teller 21 auf den in Figur 3
angedeutéten Schachtelinhalt 23 abgesenkt und drilickt
denselben notigenfalls etwas nach unten, damit er jeden-~
falls nicht das spatere Umlegen der Verschlusslappen 17
in die etwas nach innen geneigte, stabile Lage behin-
dert. Das Einfiilhren des Tellers 21 kann zu einer gewis-
sen Kontrolle verwendet werden. Ist es nicht méglich,
den Teller 21 geniligend abzusenken, weil die Schachtel
iberfiillt ist oder der Schachtelinhalt in der Schachtel
klemmt, kann dieser Mangel angezeigt werden und/oder der
folgende Schliessvorgang kann ausgelassen werden, um ei-
ne Beschadigung des Schachtelinhalts oder der Schliess-
vorrichtung zu vermeiden. Zugleich kann mit dem Absenken
des Tellers 21 auch eine Anwesenheitskontrolle erfolgen,
indem bei zu weitem Absenken des Tellers 21 angenommen
wird, die Schachtel enthalte keinen oder ungeniigenden
Inhalt, und es kann ein Ausscheiden der Schachtel erfol-
gen.

Der in das obere Schachtelende eingefiihrte Teller 21
wirkt auch stabilisierend fiir die Schachtel, wenn die
Finger 12, 16 auf die Verschlusslappen 17 auftreffen und
dieselben zum Vorbrechen der perforierten Linien 18 ein-
wdrts driicken. Ist dieser Vorbrech-Vorgang beendet, wer-
den sowohl der Tréger 8, 10, 11 mit den Fingern 12 als
auch der Teller 21 rasch in eine obere Ruhestellung an-
gehoben und die Schachtel wird nun in die Station geméss
Figuren 1 und 2 gefdrdert, wo das endgililtige Verschlies-
sen erfolgt.

Es sind verschiedene Varianten m6glich. Es wédre denkbar,
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eine einzelne vorhandene Station gemd3ss Figuren 1 und 2
statt mit einem einfachen St6ssel 7 mit einem Teller 21
auszurilisten, dessen Gestaltung beide Funktionen, namlich
diejenige des Nivellierens und Abtastens des Verpak-
kungsinhalts sowie der Stabilisierung beim Vorbrechen
und dann dem endgiiltigen Verschliessen durch Eindriicken
der Verschlusslappen in ihre nach innen geneigte, stabi-
le Schliesslage dienen k&nnte. Diese MOglichkeit kann
etwas von der Art des Schachtelinhalts abhangen. Es wére
aber auch méglich, einen Teller 21 und einen Stéssel 7
koaxial ineinander und separat bet3dtigbar anzuordnen, in
welchem Falle eine einzige Station alle Funktionen der
beiden beschriebenen Stationen nach Figuren 1 und 3
iibernehmen k6nnte; indem in einem ersten Stadium der
Teller 21 abgesenkt und mit einer ersten Teilbewegung
des Tragers 8, 10, 11 die perforierten Linien 18 vorge-
brochen werden, worauf der Teller 21 zurlickgezogen, die
Verschlussléppen durch erneutes Absenken des Tragers mit
den Fingern 12 in die Stellung nach Figur 2 gebracht und
schliesslich der Stdssel 7 zum endgliltigen Verschliessen
betatigt wiirde.

Es ist oben angenommen worden, die Finger gleiten auf
den Verschlusslappen beim Einwartsbiegen derselben etwas
nach unten. Es ist jedoch auch eine Form des Steuerkonus
6 bzw. 6' derart moglich, dass die Finger kaum oder
nicht auf den Verschlusslappen gleiten.
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Patentanspriiche

Vorrichtung zum automatischen Schliessen von Roset-
tenverschliissen an Schachteln, mit Fingern zum Ein-
wartsbiegen der Verschlusslappen und mit einem Stem-
pel zum Niederdriicken aller Verschlusslappen in ihre
stabile Schliesslage, dadurch gekennzeichnet, dass
jedem Verschlusslappen (17) ein Finger (12) zugeord-
net ist, und dass alle Finger schwenkbar an einem
nur axial bewegbaren Trdger (8, 10, 11) angeordnet
sind, derart, dass jeder Finger unter radialer Ein-
wadrtsbewegung axial bewegt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass dexr Tréger (8, 10, 11) gegeniiber einem ortsfe-
sten Steuerkonus (6) axial beweglich ist, welcher
Steuerkonus die Schwenkbewegung der Finger (12)
steuert.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Finger (12) ein einwdrts gerich-
tetes, freies Ende mit einer Auflagekante (16a) auf-
weisen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dass zwei Stationen mit Fin-
gern (12) vorgesehen sind, wobei in der ersten Sta-
tion geschwdchte Linien (18) zwischen den Ver-
schlusslappen (17) vorgebrochen werden, und dass in

-der ersten Station ein in den offenen Verschluss

einflihrbarer Fiihler (21) vorgesehen ist.

Vorrichtung nach Anspruch 4. dadurch gekennzeicjnet,
dass der Fihlgr einen Tellef (21) aufweisv, der zu-
gleich den Schachtelinhalt niederh&lt und den Behal-
ter (1) zum Vorbrechen stabilisert.
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Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass beide Stationen gleichartige Finger
sowie TriAger und Steuerkonusse fiir dieselben aufwei-
sen, und dass in der ersten Station der Fiihler (21)
und in der zweiten Station der Stéssel (7) axial be-
weglich durch den Steuerkonus (6, 6') gefiihrt ist;
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