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(g)  Procédé  et  machine  pour  ramasser,  stocker  et  poser  mécaniquement  des  balises  de  signalisation  routière  coniques  et 
creuses. 

@  L'invention  a  pour  objet  un  procédé  et  une  machine  pour 
ramasser,  stocker  et  poser  mécaniquement  des  balises  de 
signalisation  routière  coniques  et  creuses. 

Une  machine  selon  l'invention  comporte  un  véhicule  (2) 
qui  porte  des  magasins  cylindriques  verticaux  (3)  portés  par  un 
arbre  central  (4)  qui  est  entraîné  en  rotation  pas  à  pas.  Elle 
comporte  un  dispositif  de  ramassage  (25)  composé  d'un  con- 
voyeur  à  chaîne  (26)  muni  de  doigts  (30)  qui  pénètrent  dans 
chaque  balise  (1)  après  que  celle-ci  a  été  renversée  par  un 
portique  (32).  Les  balises  sont  éjectées  à  l'extrémité  supé- 
rieure  et  elles  tombent  dans  un  magasin  (3)  en  s'emboîtant 
l'une  dans  l'autre.  Le  véhicule  comporte  une  goulotte  inclinée 
(40)  équipée  d'une  jupe  souple  (41)  pour  poser  les  balises. 

Une  application  est  la  pose  et  le  ramassage  mécanique  des 
balises  coniques  sur  les  routes  et  autoroutes. 



L ' i n v e n t i o n   a  pour .  ob je t   un  procédé  et  une  machine  pour  r a m a s -  

ser ,   s t o c k e r   et  poser   mécaniquement  des  b a l i s e s   de  s i g n a l i s a t i o n   r o u t i è -  

re ,  con iques   et  c r e u s e s .  

Le  s e c t e u r   t e chn ique   de  l ' i n v e n t i o n   es t   c e l u i   de  la  c o n s t r u c -  

t ion   des  m a c h i n e s .  

On  ne  c o n n a î t   pas  à  ce  jour   de  machine  capab le   de  r a m a s s e r  

mécaniquement ,   de  s t o c k e r  e t   de  poser   en  l igne   les  b a l i s e s   de  s i g n a l i -  

s a t i o n   r o u t i è r e , c o n i q u e s   et  c r e u s e s ,   qui  sont  u t i l i s é e s   couramment  p o u r  

d é l i m i t e r   une  zone  de  t r avaux   sur  une  route   ou  une  a u t o r o u t e   ou  p o u r  

s i g n a l e r   la  p r é s e n c e   d 'un  o b s t a c l e   ou  pour   s é p a r e r   deux  voies   de  c i r c u -  

l a t i o n .  

L ' o b j e c t i f   de  la  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   e s t   de  p r o c u r e r   des  moyens ,  

notammeat  une  machine  a u t o m o t r i c e   où  t r a c t é e ,  p e r m e t t a n t   de  r é a l i s e r   c e s  

o p é r a t i o n s .  

Cet  o b j e c t i f   e s t  a t t e i n t   par  un  procédé  s u i v a n t   l eque l   on  d é -  

place   le  long  d 'une  l igne   de  b a l i s e s   u n  v é h i c u l e   qui  p o r t e   des  m a g a s i n s  

c y l i n d r i q u e s   v e r t i c a u x   qui  sont  o u v e r t s  à   l eurs   deux  e x t r é m i t é s   et  q u i  

sont  r e l i é s   à  un  a rbre   v e r t i c a l   c e n t r a l   que  l ' o n   e n t r a î n e   pas  à  p a s  :  
-  pour  r amasser   l e s d i t e s  b a l i s e s ,   on  les  a l i g n e   et  on  l e s  

r e n v e r s e   vers   l ' a v a n t   au  moyen  d 'un  d i s p o s i t i f   po r t é   par  le  v é h i c u l e ,  

puis  on  les  r e l ê v e  a u   moyen  d 'un  convoyeur  muni  de  d o i g t s   qui  p é n è t r e n t  

dans  chaque  b a l i s e   et  on  les  é j e c t e   en  haut  du  convoyeur   dans  une  g o u -  
l o t t e   i n c l i n é e   vers   l ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e   de  l ' u n   d e s d i t s   m a g a s i n s ;  

-  e t  p o u r   d i s t r i b u e r   l e s d i t e s   b a l i s e s   on  amène  l ' u n   des  maga-  
sins  a u - d e s s u s   d ' u n e  g o u l o t t e   i n c l i n é e   et  o n  l i b è r e   les   cônes  un  par  u n .  

Une  m a c h i n e  s e l o n   l ' i n v e n t i o n   comporte  p l u s i e u r s   magasins  c y -  

l i n d r i q u e s   v e r t i c a u x   ouver t s   à  l e u r s  d e u x   e x t r é m i t é s ,   qui  sont  s u p p o r t é s  

par  des  bras  h o r i z o n t a u x   qui  les  r e l i e n t   à  un  a rb re   v e r t i c a l   c e n t r a l   q u i  

est   monté  sur  un  v é h i c u l e   automoteur   ou  t r a c t é   et  des  moyens  pour  e n t r a i -  

ner  l e d i t   a rbre   pas  à  pas,  chaque  pas  c o r r e s p o n d a n t   à  l ' é c a r t   a n g u l a i r e  

en t re   deux  magasins  s u c c e s s i f s .  

Une  machine  se lon   l ' i n v e n t i o n   comporte  un  d i s p o s i t i f  d e   r a m a s -  

sage  des  cônes  qui  comporte  un  convoyeur  à  chaîne  qui  e s t   s i t ué   sur  un  

côté  du  v é h i c u l e ,   l eque l   convoyeur  por te   des  d o i g t s , a r t i c u l é s   sur  une  

chaîne  sans  f i n , q u i   p é n è t r e n t   dans  thaque  b a l i s e   conique  et  le  d i s p o s i t i f  

de  ramassage  comporte ,   en  o u t r e ,   un  organe  d ' a l i g n e m e n t   et  de  r e n v e r s e m e n t  



des  cônes  qui  est   s i t u é   en  avant  de  l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e   d u d i t  

c o n v o y e u r .  
Une  machine  se lon   l ' i n v e n t i o n   comporte  un  ou  deux  d i s p o s i t i f s  

de  pose  mécanique  des  b a l i s e s   qui  sont  composés  chacun  d 'une  g o u l o t t e  

c y l i n d r i q u e   i n c l i n é e   vers   l ' e x t é r i e u r   et  vers  le  bas  et  d 'une  j u p e  

souple  qui  es t   f i xée   au tour   de  l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e   de  l a d i t e   g o u l o t t e  

et  qui  est   ouve r t e   vers  l ' a r r i è r e .  

L ' i n v e n t i o n   a  pour  r é s u l t a t   la  pose,  le  ramassage  et  le  s t o c k a -  

ge  i n t e r m é d i a i r e   de  b a l i s e s   coniques  par  des  moyens  e n t i è r e m e n t   m é c a n i -  

q u e s .  

U n e   machine  se lon   l ' i n v e n t i o n   condui te   par  un  seul   homme  e s t  

capable   de  r amasse r   des  cônes  posés  en  l igne ,   de  les  s t o c k e r   et  de  l e s  

poser   à  nouveau  en  l i g n e ,   sans  aucune  i n t e r v e n t i o n   manuel le   au t re   que  l a  

condu i t e   et  la  commande du  v é h i c u l e .  

Au  ramassage ,   une  m a c h i n e  s e l o n   l ' i n v e n t i o n   peut   ramasser   de s  

b a l i s e s   qui  o n t  é t é   l égè remen t   dép lacées   de  leur   a l i gnemen t   d ' o r i g i n e   c a r  
e l l e   comporté  à  l ' a v a n t   une  fourche   qui  ramène  les  b a l i s e s   dans  l ' a x e   du 

d i s p o s i t i f   de  r a m a s s a g e .  

Une  machine  se lon   l ' i n v e n t i o n   compor te .des   c o n t a c t s   à  f e r m e t u r e  

a u t o m a t i q u e  q u i   p r é v i e n n e n t   le  conducteur   l o r s q u ' u n . m a g a s i n   en  cours  de  

r e m p l i s s a g e   es t   complet  ou  l o r s q u ' u n   magasin  en  cours  de  d i s t r i b u t i o n  

est   v ide ,   de  s o r t e   que  les  o p é r a t i o n s   peuvent   ê t r e   c o n t r ô l é e s   par  un  

seul  homme. 

Une  machine  se lon   l ' i n v e n t i o n  a c c r o î t  l a   s é c u r i t é   des  t r a v a u x  

sur  r o u t e s  e t   a u t o r o u t e s   car  e l l e   supprime  les  o p é r a t e u r s   exposés  aux  

a c c i d e n t s .   De  p lu s ,   le  v é h i c u l e   peut  c i r c u l e r   constamment  à  l ' i n t é r i e u r  

de  la  bande  r o u t i è r e   q u i  e s t   b a l i s é e   dans  le  sens  d ' o ù  v i e n n e n t   les  v o i -  

tu res   et  i l   es t   donc  p a r f a i t e m e n t   s i g n a l é   à  c e l l e s - c i .  

L o r s q u ' i l   n ' e s t   pas  en  phase  de   ramassage  ou  de .pose ,   un 
v é h i c u l e   se lon   l ' i n v e n t i o n   a  un  g a b a r i t   normal  et  aucun  o u t i l   ne  d é b o r d e  

à  l ' e x t é r i e u r   de  ce  g a b a r i t .   Il   peut  donc  c i r c u l e r   l i b r emen t   sans  d a n g e r .  

Une  machine  se lon  l ' i n v e n t i o n   comporte  un  m i c r o - i n t e r r u p t e u r  

qui  d é t e c t e   le  c o n t a c t   des  cônes  pendant  la  phase  de  ramassage ,   de  s o r t e  

que  le  convoyeur   de  ramassage  est   mis  en  route   au tomat iquement   u n i q u e m e n t  

l o r s q u ' i l   do i t   e n t r e r   en  a c t i o n ,  c e   qui  économise  de  l ' é n e r g i e   et  f a c i l i -  

t e   la  c o n d u i t e  d e   la  machine  par  le  conducteur   qui   n ' a   pas  à  s u r v e i l l e r  

constamment  la  p résence   ou  l ' a b s e n c e   de  c ô n e s .  

La  d e s c r i p t i o n   su ivan te   se  r é f è r e   aux  d e s s i n s   a n n e x é s  q u i  



r e p r é s e n t e n t ,   sans  aucun  c a r a c t è r e   l i m i t a t i f ,   un  exemple  de  r é a l i s a t i o n  

d 'une  machine  se lon   l ' i n v e n t i o n   pour  r amasse r   et  d i s t r i b u e r   des  b a l i s e s  

c o n i q u e s .  

La  f i g u r e   1  est   une  vue  d ' e n s e m b l e   en  p e r s p e c t i v e .  

La  f i g u r e   2  est   une  vue  de  l ' a r r i è r e .  

La  f i g u r e   3  est   une  vue  en  é l é v a t i o n   du  d i s p o s i t i f   d e  r a m a s -  

sage  des  b a l i s e s .  

La  f i g u r e   4  est   une  vue  en  é l é v a t i o n   du  d i s p o s i t i f   de  d i s t r i -  

bu t ion   des  b a l i s e s .  

Les  f i g u r e s   5  et  6  sont  une  coupe  a x i a l e   e t -une   vue  de  d e s -  

sous  d 'une  b a l i s e  d e   s i g n a l i s a t i o n   adap tée   à  une  machine  se lon  l ' i n v e n t i o n .  

Les  f i g u r e s   1  et  2  r e p r é s e n t e n t   une  machine  pour  d i s t r i b u e r  

en  l i g n e ,   pour  s t o c k e r   et  pour  r amasse r   des  bornes  coniques   1  qui  s o n t  

u t i l i s é e s   sur  les  rou te s   ou  les  a u t o r o u t e s   pour  s i g n a l e r   et  b a l i s e r   d e s  

t r avaux   ou  des  o b s t a c l e s .  

Les  f i g u r e s   r e p r é s e n t e n t   des  b a l i s e s   coniques   d 'un  type  c o u r a n t  

compor tan t   une  embase  r e c t a n g u l a i r e ,   la  et  une  po in t e   conique  lb  c r e u -  

ses .   I l   es t   p r é c i s é   qu 'une  machine  s e lon   l ' i n v e n t i o n   es t   u t i l i s a b l e   p o u r  
tou te   b a l i s e   conique  creuse  que  l ' o n   d é s i g n e r a   également   du  nom  de  c ô n e s .  

Les  f i g u r e s   1  et  2  r e p r é s e n t e n t   une  machine  a u t o m o t r i c e   dans  

l a q u e l l e   les  organes   de  ramassage  et  de  d i s t r i b u t i o n   des  cônes  sont  mon- 
tés  sur  la  p l a t e f o r m e   d 'un  v é h i c u l e   au tomoteur   2.  En  v a r i a n t e ,   i l s   p o u r -  
r a i e n t   également   ê t r e   montés  sur  une  remorque  a t t e l é e   d e r r i è r e   un 

t r a c t e u r .  

Une  machine  se lon  l ' i n v e n t i o n - e s t   t r a n s f o r m a b l e   pour  p a s s e r  
d 'une  p o s i t i o n   de  c i r c u l a t i o n   sur  rou te   à  u n e  p o s i t i o n   de  t r a v a i l .   En 

p o s i t i o n   de  c i r c u l a t i o n   sur  r o u t e ,   e l l e   es t   conforme  au  g a b a r i t   r o u t i e r  '  

e t  n e   comporte  aucun  o u t i l   e x t é r i e u r   à  ce  g a b a r i t .   En  p o s i t i o n   de  r a m a s -  

sage  des  cônes,   le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  es t   s i t u é   sur  un  côté  du  v é -  

h i c u l e ,   de  s o r t e   que  c e l u i - c i   peut  c i r c u l e r   le  long  d 'une  l igne   de  

cônes  en  r amassan t   c e u x - c i .  

I l   es t   avantageux  que  le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  de  cônes  

pu i s s e   ê t r e   p lacé   s o i t   à  d r o i t e ,   s o i t   à  gauche  du   v é h i c u l e ,   de  t e l l e  

s o r t e   que  c e l u i - c i   pu i s se   ramasser   les  cônes ,   dans  tous  les  cas,   en   s e  

d é p l a ç a n t   à  c o n t r e - c o u r a n t   d e  l a  c i r c u l a t i o n   e t  e n   é t a n t  a i n s i   p r o t é g é  

par  une  l igne   de  cônes  en  p lace   qui  le  s i g n a l e n t   aux  v é h i c u l e s   v e n a n t  

en  sens   i n v e r s e .  

Ce  r é s u l t a t   e s t  a t t e i n t   avan tageusemen t   en  é q u i p a n t   le  v é h i c u l e  



d'un  d i s p o s i t i f   de  ramassage  monté  sur  un  c h a r i o t   qui  se  déplace   sur  un  

chemin  de  roulement   t r a n s v e r s a l   au  v é h i c u l e .  

Dans  la  phase  de  d i s t r i b u t i o n   des  cônes,  la  seule   p i è c e  

e x t é r i e u r e   au  g a b a r i t   du  v é h i c u l e   est  une  jupe  souple   qui  guide  les  c ô n e s  

s o r t a n t   d'une.  g o u l o t t e   pour  que  ceux-ci   se  posent   v e r t i c a l e m e n t   le  l o n g  
d 'une  l igne   longeant   le  t r a j e t   du  v é h i c u l e .  

Avantageusement   un  véh icu le   selon  l ' i n v e n t i o n   est   équipé  de  

deux  g o u l o t t e s   de  d i s t r i b u t i o n   des  cônes  s i t u é e s   l ' u n e   à  gauche  et  l ' a u -  

t re   à  d r o i t e   du  v é h i c u l e .  

Revenant  aux  f i g u r e s   1  et  2,  on  vo i t   que  la  p l a t e f o r m e   du 

v é h i c u l e   ou  de  l a , r e m o r q u e   po r t e   un  magasin  de  s tockage   des  cônes  q u i  

est   composé  de  c y l i n d r e s   v e r t i c a u x   3,  ouver t s   à  l eu r s   deux  e x t r é m i t é s .  

Ces  cônes  sont  s tockés   v e r t i c a l e m e n t   dans  ces  c y l i n d r e s ,   dans  leur   p o s i -  
t ion   h a b i t u e l l e ,   c ' e s t - à - d i r e   la  base  s i t u é e   vers  le  bas  et  i l s   s o n t  

emboîtés  les  uns  dans  les  a u t r e s .  

Le  d iamèt re   i n t é r i e u r  d e s   c y l i n d r e s   es t   l égè remen t   s u p é -  

r i e u r   au  c e r c l e   c i r c o n s c r i t  à   la  base  des  cônes  de  s o r t e   que  c e u x - c i  

p u i s s e n t   descendre   par  g r a v i t é   à  l ' i n t é r i e u r   des  c y l i n d r e s   en  é t a n t  

guidés  par  c e u x - c i .  

Les  c y l i n d r e s   3  sont  r é p a r t i s   au tour   d 'un  a rbre   v e r t i c a l  

c e n t r a l   4.  L ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e   de  l ' a r b r e   4  est   po r t ée   par  un  p a -  
l i e r ,   par  exemple  par  un  roulement   à  b i l l e s   5  f ixé   au  t o i t   de  la  c a r -  
r o s s e r i e   6  du  v é h i c u l e .   L ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e   de  l ' a r b r e   4  p o r t e  

un  p l a t e a u   d ' e n t r a î n e m e n t   7  qui  s ' a p p u i e   sur  un  p l a t e a u   8  d 'un  em- 

brayage  à  f r i c t i o n .   Le  p l a t e a u   8  est  e n t r a î n é   par  un  a rbre   9  qui  e s t  

lui-même  e n t r a î n é   par  une  t r a n s m i s s i o n   10  à  p a r t i r   d 'un  moteur  n o n  

r e p r é s e n t é .   Les  d é t a i l s   de  r é a l i s a t i o n   de  l ' a r b r e   4  sont  r e p r é s e n t é s  

sur  les  f i g u r e s   3  et  4 .  

L ' a r b r e   4  por te   des  pa i res   de  bras  h o r i z o n t a u x   11  s i t u é s  

s e n s i b l e m e n t   à  m i - h a u t e u r .   Ces  bras  sont  f ixés   par  exemple  sur  un  man- 

chon  12  calé  sur  l ' a r b r e .   La  f i x a t i o n   est  r e n f o r c é e   par  un  gousse t   ou 

une  jambe  de  force  13. 

Les  bras  11  ont  une  d i r e c t i o n  r a d i a l e .   A  l eu r   e x t r é m i t é   l i b r e ,  

i l s   p o r t e n t   une  cuve t t e   c y l i n d r i q u e   14.  Chaque  c y l i n d r e   3  est   é q u i  

pé de  deux  t o u r i l l o n s   d i amé t r a l emen t   opposés  15  qui  sont  p o s é s  d a n s  

les  c u v e t t e s   14  d 'une  pa i re   de  b r a s .  

L ' a r b r e   4  p o r t e ,   en  out re ,   dans  sa  p a r t i e   s u p é r i e u r e ,   d e s  

bras  r ad iaux   16  qui  sont  a r t i c u l é s   sur  des  chapes  17  à  axe  h o r i z o n t a l  



et  qui  sont   équipés   d'un  d i s p o s i t i f   é l a s t i q u e   18,  par  exemple  d ' u n  

r e s s o r t   q u i  l e s   r a p p e l l e   vers  le  bas.  Chaque  bras  16  prend  appui  s u r  

le  sommet  d 'un  c y l i n d r e   3  et  exerce  sur  c e l u i - c i   une  poussée  v e r s  

le  bas  qui  m a i n t i e n t   les  t o u r i l l o n s   15  dans  les  c u v e t t e s   14. 

A ins i ,   les  c y l i n d r e s   3  sont  f a c i l e m e n t   démon tab le s .   Il   s u f -  

f i t   de  r e l e v e r   l égèrement   le  bras  16  et  de  s o u l e v e r   l égèrement   l e  

c y l i n d r e   pour  dégager  les  t o u r i l l o n s   15  des  c u v e t t e s .   Ceci  permet  p a r  

exemple  de  s o r t i r   du  v é h i c u l e   un  c y l i n d r e   p l e i n   de  cônes  pour  le  r e m p l a -  

cer  par  un  c y l i n d r e   vide  ou  i n v e r s e m e n t .  

Un  v é h i c u l e   se lon   l ' i n v e n t i o n   peut  compor te r   par  exemple  douze  

magasins   c y l i n d r i q u e s   3  r é p a r t i s   à  l ' i n t é r i e u r   d 'un   volume  c y l i n d r i q u e  

de  2,40  mètres   de  d i amèt re .   Chaque  c y l i n d r e   a  par  exemple  une  h a u t e u r  

de  l ' o r d r e   de  2  mètres  et  peut  c o n t e n i r   v i n g t   cinq  c ô n e s .  '  

Le  moteur  e n t r a î n a n t   l ' a r b r e   4  f a i t   t o u r n e r   c e l u i - c i   pas  à  

pas,   chaque  pas  c o r r e s p o n d a n t   à  l ' é c a r t   a n g u l a i r e   e n t r e   deux  m a g a s i n s  

s u c c e s s i f s ,   de  s o r t e   q u ' a p r è s   chaque  pas,  chaque  c y l i n d r e   occupe  e x a c t e -  

ment  la  p l ace   où  se  t r o u v a i t   précédemment  le  c y l i n d r e   qui  le  p récède .   On 

vo i t   donc  que  l ' a r b r e   4  et  les  c y l i n d r e s   3  forment   un  c a r r o u s e l   de  

t r a n s f e r t   p e r m e t t a n t   d ' i n t e r c h a n g e r   les  m a g a s i n s  c y l i n d r i q u e s   3.  

Pour  la  c l a r t é   des  d e s s i n s ,   on  n ' a   r e p r é s e n t é   que  q u e l q u e s  

magasins  c y l i n d r i q u e s   sur  la  f i g u r e   1  et  un  seul   sur  les  f i g u r e s  

2  et  4 .  

Un  v é h i c u l e   se lon   l ' i n v e n t i o n   comporte  au  moins  un  d i s p o s i t i f  

de  ramassage   mécanique  des  c ô n e s .  

En  v a r i a n t e ,   i l   peut   comporter   deux  d i s p o s i t i f s   de  r amassage  
s i t u é s   de  pa r t   et  d ' a u t r e   du  v é h i c u l e .  

Avantageusement ,   comme  on  le  vo i t   sur  la  f i g u r e   2,  i l   compor-  

t e ;un   seul   d i s p o s i t i f   de  ramassage  19  qui  es t   p o r t é   par  un  ou  deux 

bras  t r a n s v e r s a u x   20  montés  sur  un  c h a r i o t   21  qui  se  déplace   sur  un 

chemin  de  roulement   22  t r a n s v e r s a l   au  v é h i c u l e   ou  qui  es t   s i t ué   au  c e n -  

tre  du  v é h i c u l e .   Les  deux  bras  20  sont  a r t i c u l é s   sur  un  c o l l i e r   23 

s u p p o r t a n t   le  d i s p o s i t i f   de  ramassage.   I l s   son t   e n t r a î n é s   en  r o t a t i o n   p a r  

un  moteur  24  ou  par  un  v é r i n .  

La  r o t a t i o n   des  bras  permet  de  s o u l e v e r   le  d i s p o s i t i f   de  r a m a s -  

sage  et  en  même  temps  de  l ' e s c a m o t e r   à  l ' i n t é r i e u r   du  g a b a r i t   pour  l e s  

d é p l a c e m e n t s   s u r  r o u t e .   I n v e r s e m e n t ,   i l   permet  de  s o r t i r   le  d i s p o s i t i f  

de  ramassage   et  de  le  b a i s s e r   pour  que  le  bras  du  d i s p o s i t i f   se  t r o u v e  

placé   l égèrement   au -dessus   du  niveau  du  sol  pendant   la  phase  de 



ramassage  des  c ô n e s .  

Selon  un  mode  de  r é a l i s a t i o n ,   l a  l o n g u e u r   des  bras  20  e s t  

l égèrement   s u p é r i e u r e   à  la  d e m i - l a r g e u r   du  v é h i c u l e   et ,   dans  ce  cas,   l a  

r o t a t i o n   des  bras  s u f f i t   à  d é p l a c e r   le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  la  d ' u n  

côté  à  l ' a u t r e   du  v é h i c u l e .  

En  v a r i a n t e ,   l e s  b r a s   20  sont  plus  cour t s   e t ,   dans  ce  c a s ,  
i l s   sont  montés  sur  un  c h a r i o t   21  qui  peut  se  d é p l a c e r   sur  un  chemin  

de  roulement   t r a n s v e r s a l   22 .  

Le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  19  comporte  un  convoyeur  25  q u i  

est   composé  d 'une  chaîne  sans  f in   26  passan t   sur  deux  roues  den tées   27 

et  28  dont  l ' u n e   est   m o t r i c e ,   par  exemple  la  roue  i n f é r i e u r e   28.  De 

p r é f é r e n c e ,   la  roue  s u p é r i e u r e   27  a  un  d iamètre   i n f é r i e u r   à  c e lu i   de  

la  r o u e - i n f é r i e u r e   28,  de  s o r t e   que  la  v i t e s s e   a n g u l a i r e   de  la  roue  27 

est   plus  é l evée   a f in   de  f a c i l i t e r   l ' é j e c t i o n   des  cônes  par  la  f o r c e  

c e n t r i f u g e .  

Les  d é t a i l s   de  r é a l i s a t i o n   du  d i s p o s i t i f   de  ramassage  a p p a -  
r a i s s e n t   sur  la  f i g u r e   3 .  

Le  convoyeur  à   chaîne  25  est  enfermé  à  l ' i n t é r i e u r   d 'un  c a r -  

t e r   29.  Les  axes   des  roues  den tées   27  et  28  sont  t r a n s v e r s a u x .   Le 

convoyeur  se  s i t u e   dans  un  plan  p a r a l l è l e   au  sens  de  déplacement   du 

v é h i c u l e   et  i n c l i n é   vers  le  v é h i c u l e   en  montant.   Le  b r in   du  c o n v o y e u r  
s i t u é   vers  l ' a v a n t   se  déplace   en  m o n t a n t .  

La  chaîne  26  po r t e   des  doigts   30  qui  sont  a r t i c u l é s   sur  l a  

chaîne  et  des  butées   31  qui  m a i n t i e n n e n t   chaque  doig t   30  en  p o s i t i o n  

s e n s i b l e m n e t   p e r p e n d i c u l a i r e   à  la  chaîne  dans  le  t r a j e t   montant .   La 

face  avant  du  c a r t e r   comporte  une  fente   l o n g i t u d i n a l e   à  t r a v e r s   l a q u e l l e  

les  do ig t s   30  émergent  du  c a r t e r .  

On  vo i t   sur  la  f i g u r e   3  que  dans  le  t r a j e t   de scendan t ,   l e s  

do ig t s   30  re tombent   par  g r a v i t é   et  r e s t e n t   à  l ' i n t é r i e u r   du  c a r t e r .  

La  p a r t i e   i n f é r i e u r e   du  c a r t e r   29  est  formée  de  t e l l e   s o r t e  

que  chaque  do ig t   30  occupe  une  p o s i t i o n   s ens ib l emen t   h o r i z o n t a l e  

l o r s q u ' i l   émerge  à  l ' e x t é r i e u r   du  c a r t e r   à  t r a v e r s   l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e  

de  la  f en t e   de  c e l u i - c i .  

A ins i ,   sous  l ' e f f e t   du  déplacement  vers  l ' a v a n t   du  v é h i c u l e ,  

l e  d o i g t   30  s i t u é   au  v o i s i n a g e  d û   sol  p é n è t r e - à   l ' i n t é r i e u r   d 'un  cône  

1  r enve r sé   comme  le   montre  la  f i g u r e   3.  

On  no t e r a   que  si  le  cône  est  renversé   avant  qu'un  doigt   30 

ne  se  p r é s e n t e ,   i l   est  poussé  vers  l ' a v a n t   par  le  c a r t e r   j u s q u ' à   ce  



qu'un  doig t   a r r i v e   et  le  s o u l è v e .  

Le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  comporte ,   en  o u t r e ,   à  l ' e x t r é m i t é   i n -  

f é r i e u r e   et  à  l ' a v a n t   du  convoyeur  un  organe  32  d ' a l i g n e m e n t   et  de 

r enve r semen t   des  cônes  qui  est  composé  d 'un  p o r t i q u e   33,  s i t u é   dans  un 

plan  t r a n s v e r s a l   au  v é h i c u l e   et  d 'une  fourche  formée  de  deux  bras  h o r i -  

zontaux  34a,  34b  qui  p a r t e n t   des  e x t r é m i t é s   i n f é r i e u r e s   du  p o r t i q u e   e t  

qui  d i v e r g e n t   l ' u n   de  l ' a u t r e   vers  l ' a v a n t .   Les  bras  34a,  34b  se  d é p l a -  

cent  l égèrement   au -des sus   du  sol .   Leur  f o n c t i o n   est   de  former  un  e n t o n -  

noir   qui  ramène  les  cônes  dans  l ' a l i g n e m e n t   du  convoyeur .   La  bar re   h o -  

r i z o n t a l e   du  p o r t i q u e   est   s i t u é e   à  une  h a u t e u r  l é g è r e m e n t   i n f é r i e u r e   à  

c e l l e   des  cônes.   El le   heur t e   le  sommet  des  cônes  et  r e n v e r s e   c e u x - c i ,   l e  

sommet  vers  l ' a v a n t   et  la  base  ouver te   d i r i g é e   vers  l ' a r r i è r e ,  a f i n   que 
les  do ig t s   30  p u i s s e n t   p é n é t r e r   dans  les  cônes.   La  l a r g e u r   du  p o r t i q u e  

est  s u p é r i e u r e   au  côté  de  la  base  c a r r é e   des  c ô n e s .  

On  v o i t   sur  la  f i g u r e   3  que  la  ba r r e   s u p é r i e u r e   d u . p o r t i q u e  

33  comporte  un  m i c r o - i n t e r r u p t e u r   35.  qui  d é t e c t e   chaque  c o n t a c t  

cont re   un  cône  et  qui  envoie  une  impuls ion   qui  commande  au tomat iquement   l a  

mise  en  rou te   du  moteur  e n t r a î n a n t   la  roue  dentée   28.  Un  con tac t   de  f i n  

de  course   a r r ê t e   au tomat iquement   ce  moteur  après  un  p a r c o u r s   s u f f i s a n t  

pour  amener  un  a u t r e   doig t   30  'dans  la  p o s i t i o n   o ù . i l   peut   s ' e n g a g e r  

dans  un  c ô n e .  

On  a  r e p r é s e n t é   s u r  l a   f i g u r e   3  un  cône  la  r enve r sé   dans  

leque l   s ' engage   un  do ig t   30,  deux  cônes  lb  en  t r a i n   d ' ê t r e   r e l e v é s  

par  le  convoyeur  et  un  cône  le  qui  v i en t   d ' ê t r e   é j e c t é   par  le  d o i g t  

30  p a s s a n t   sur  la  roue  27 .  

La  f i g u r e   3  r e p r é s e n t e   un  magasin  c y l i n d r i q u e   3  en  p o s i t i o n  

de  r é c e p t i o n   des  cônes.   L ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e   ouve r t e   du  magasin  e s t  

surmontée  par  une  g o u l o t t e   i n c l i n é e   36  qui  est   o u v e r t e   vers  l ' a v a n t  

et  qui  se  r a c c o r d e   avan tageusement   à  une  o u v e r t u r e   découpée  dans  l a  

c a r r o s s e r i e   6.  Le  cône  é j e c t é   v i en t   h e u r t e r   la  g o u l o t t e   et  i l   g l i s s e   l e  

long  de  c e l l e - c i   pour  tomber  v e r t i c a l e m e n t   dans  le  c y l i n d r e   r é c e p t e u r   3 .  

On  vo i t   sur  la  f i gu re   3  que  chaque  c y l i n d r e   comporte  deux  

p o u s s o i r s   37 et  38 superposés  à  p rox imi t é   de  l ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e  d u  

c y l i n d r e   pour  i n d i q u e r   qu'un  magasin  est  p l e i n   et  do i t   ê t r e   remplacé  p a r  

un  a u t r e .  -  

Lorsque  le  c y l i n d r e   est  en  p o s i t i o n   de  r e m p l i s s a g e ;   les  d e u x  

p o u s s o i r s   sont  p o s i t i o n n é s   en  face  'de  deux  c o n t a c t s   é l e c t r i q u e s   qui  s o n t  

s i t u é s  d a n s   un  b o î t i e r   39  f ixé  à  la  c a r r o s s e r i e   et  qui  sont  montés  e n  



s é r i e   ou  qui  sont  connectés   sur  une  porte   log ique   de  c o ï n c i d e n c e .  

Lorsqu 'un   cône  tombe  dans  le  c y l i n d r e ,   i l   ferme  s u c c e s s i v e m e n t  

les  deux  c o n t a c t s ,   de  t e l l e   so r t e   q u ' i l   n ' y  a   pas  co ïnc idence   en t re   l e s  
deux  f e r m e t u r e s . Q u a n d   le  magasin  est  p l e i n ,   les  deux  con t ac t s   sont  f e rmés  

s i m u l t a n é m e n t .   La  por te   l og ique ,   par  exemple  une  por te   ET  émet  a l o r s  

un  s i g n a l   qui  commande  une  s i g n a l i s a t i o n   i n d i q u a n t   au  conducteur   du 

v é h i c u l e   q u ' i l   doi t   s ' a r r ê t e r   t empora i rement .   En  même  temps,  le  s i g n a l  
émis  commande  automat iquement   le  moteur  e n t r a î n a n t   l ' a r b r e   4  qui  a v a n -  

ce  d 'un   pas  pour  amener  un  nouveau  magasin  vide  en  p o s i t i o n   de  r e m p l i s -  

s a g e ,  

Une  machine  selon  l ' i n v e n t i o n   comporte  un  d i s p o s i t i f   de  d i s t r i -  

b u t i o n   mécanique  des  cônes  r é p a r t i s   le  long  d 'une  l i gne .   C e l u i - c i   e s t  

composé  d 'une  g o u l o t t e   c y l i n d r i q u e   r i g i d e   et  t r a n s v e r s a l e   40  s i t u é e  

sur  le  côté  de  la  c a r r o s s e r i e   et  i n c l i n é e   vers  le  bas  et  vers  l ' e x t é -  

r i e u r .  

L ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e - d e   la  g o u l o t t e   es t   s i t u é e   dans  un  p l a n  
h o r i z o n t a l .   La  g o u l o t t e   a  un  d iamètre   égal  ou  l égèrement   s u p é r i e u r  à  
c e l u i   des  magasins  3.  Le  magasin  en  cours  de  déchargement   v i en t   s e  

p o s i t i o n n e r   coax ia lement   au-dessus   de  l ' o u v e r t u r e   s u p é r i e u r e   de  l a  

g o u l o t t e .   L ' a u t r e   e x t r é m i t é   de  la  g o u l o t t e   est   s i t u é e   s ens ib lemen t   dans  l e  

même  plan  v e r t i c a l   que  le  bord  ex te rne   de  la  c a r r o s s e r i e ,   de  sor te   que 
la  g o u l o t t e   ne  déborde  pas  du  g a b a r i t   du  v é h i c u l e .   Cet te   gou lo t t e   e s t  

p r o l o n g é e   par  une  jupe  souple  41  qui  en toure   l ' e x t r é m i t é   de  la  g o u l o t -  

te  et  qui  comporte  une  ouve r tu r e   42  d i r i g é e   vers  l ' a r r i è r e .  

L o r s q u ' i l   n 'y   a  aucun  cône  dans  la  g o u l o t t e ,   la  jupe  souple  s e  

r e p l i e   et  pend  à  l ' e x t r é m i t é   de  la  g o u l o t t e .   Lo r squ 'un   cône  est  l i b é r é  

du  magasin ,   i l   descend  le  long  de  la  g o u l o t t e   et  repousse   la  jupe  q u i  

l e  m a i n t i e n t   debout.   Lorsque  le  véh icu le   avance,   le  cône  posé  sur  sa  b a s e  

é m e r g e   de  la  jupe  à  t r a v e r s   l ' o u v e r t u r e   a r r i è r e   42  de  c e l l e - c i .   Chaque 

magasin  c y l i n d r i q u e   comporte  un  pousso i r   de  f in   de  course  43  qui  e s t  

s i t u é   à  p rox imi té   de  l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e   du  c y l i n d r e .  

Le  poste  de  déchargement  comporte,   au -dessus   de  la  g o u l o t t e  

40,  un  con tac t   é l e c t r i q u e   f ixe  en  regard  duquel  le  p o u s s o i r   v i e n t  s e  

p o s i t i o n n e r .  

Lorsque  le  d e r n i e r   cône  est  s o r t i   du  magasin,   le  pousso i r   43 

a c t i o n n e   l e d i t - c o n t a c t   é l e c t r i q u e   qui  ac t ionne   une  alarme  i n d i q u a n t  

au  conduc teur   q u ' i l   doi t   a r r ê t e r   t empora i rement   le  véh i cu l e   pour  c h a n g e r  

de  magasin.   En  même  temps,  le  s igna l   émis  par  le  con tac t   é l e c t r i q u e  



commande  le  moteur  e n t r a î n a n t   l ' a r b r e   4  qui  avance  d 'un  pas  et  p l a c e  

un  magasin  p l e in   de  cônes  au -dessus   de  la  g o u l o t t e   40 .  

Chaque  magasin  c y l i n d r i q u e   3  comporte, à  l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e ,  

deux  butées   44  et  45,  s i t u é e s   à  deux  niveaux  d i f f é r e n t s   pour  l i b é r e r  

les  cônes  un  par  un.  Ces  deux  butées   ont  par  exemple  une  forme  de  d e m i -  

c e r c l e   et  sont  s i t u é e s   de  par t   et  d ' a u t r e   du  c y l i n d r e .   E l l e s   sont  r e l i é e s  

mécaniquement,   de  so r t e   que  l ' u n e   des  butées   est   engagée  dans  le  c y l i n -  

dre  lo r sque   l ' a u t r e   est   escamotée  et  r é c i p r o q u e m e n t .   Par  exemple,  l e s  

deux  butées   sont  s o l i d a i r e s   chacune  d 'un  l e v i e r   46,  47  qui  est   a r t i c u l é  

autour   d 'un  axe  h o r i z o n t a l   48,  49  et  les  deux  l e v i e r s   sont  r e l i é s   l ' u n  

à  l ' a u t r e   par  une  t r i n g l e   50.  A ins i ,   lo rsque   la  butée   i n f é r i e u r e   44 

est  escamotée ,   le  d e r n i e r   cône  peut  descendre   dans  la  g o u l o t t e   et  l e s  

au t r e s   cônes  sont  maintenus   par  la  butée  45  qui  est   engagée  sous  l ' a -  

v a n t - d e r n i e r   c ô n e .  

Le  poste   de  d i s t r i b u t i o n   des  cônes  comporte  une  came-  51  q u i  

est   e n t r a î n é e   pas  à  pas  par  un  moteur  . 52 .   Lorsque  la  came  f a i t   un 

tour ,   e l l e   v ien t   s ' a p p u y e r   con t re   l e ' l e v i e r   46,  ce  qui  a  pour  e f f e t  

d ' e s c a m o t e r   la  butée   44  et  de  l i b é r e r   le  d e r n i e r   c ô n e .  

Le  v é h i c u l e   es t   muni  d 'un  compteur  de  d i s t a n c e   qui  mesure  l a  

d i s t a n c e   parcourue   par  le  v é h i c u l e .   Il  est   égarement  équipé  d 'un  c l a v i e r  

ou  tout   au t re   moyen de  programmat ion   é q u i v a l e n t   qui  permet  au  c o n d u c t e u r  

de  programmer  l ' e s p a c e m e n t   en t r e   cônes  qui  peut  v a r i e r   par  exemple  e n t r e  

1  m  et  25  m. 

Un  compara teur   compare  la  d i s t a n c e   mesurée  à  l ' e s p a c e m e n t   p r o -  

grammé  et  i l   commande  la  mise  en  route   du  moteur  52  qui  e n t r a î n e   c h a -  

que  fois   la  came  51  en  lui   f a i s a n t   p a r c o u r i r   un  t ou r ,   ce  qui  a  p o u r  
e f f e t   de  l i b é r e r   un  c ô n e .  

La  f i g u r e .   2  r e p r é s e n t e   un  véh i cu l e   compor tant   une  s e u l e  

g o u l o t t e   de  d i s t r i b u t i o n   40  s i t u é e   sur  le  côté  gauche  du  v é h i c u l e .   En 

v a r i a n t e ,   le  même  v é h i c u l e   comporte  avantageusement   deux  pos tes   de  d é -  

chargement  i d e n t i q u e s   s i t u é s   l ' u n   à  d r o i t e   et  l ' a u t r e   à  gauche  du  v é h i -  

cule.   Lorsque  le  v é h i c u l e   pose  une  rangée  de  b a l i s e s   sur  une  a u t o r o u t e ,  

il  peut  la  poser  pour  d é l i m i t e r   une  bande  p ro t égée   s i t u é e ,   so i t   à  d r o i t e ,  

so i t   à  gauche  d 'une  v o i e .  

Un  v é h i c u l e   qui  peut  d i s t r i b u e r   à  gauche  ou  à  d r o i t e   peut  c i r -  

cu ler   en  r e s t a n t   cons tamment  à   l ' i n t é r i e u r   de  la  bande  p ro tégée   par  l e s  

cônes  déjà  p o s é s .  

La  f i gu re   1  r e p r é s e n t e   un  v é h i c u l e   2  qui  comporte,   à 



l ' a r r i è r e   des  panneaux  de  s i g n a l i s a t i o n   56  qui  se  d é p l o i e n t   sur  l e  

côté  du  v é h i c u l e   où  se  t rouve  le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  25  a f i n  

de  s i g n a l e r   la  p résence   de  c e l u i - c i .  

L e s   f i g u r e s   5  et  6  r e p r é s e n t e n t   une  coupe  a x i a l e   et  une  vue  
de  dessous  d 'une  b a l i s e   conique  53  qui  comporte  une  base  r e c t a n g u l a i r e  
54  dans  l ' é p a i s s e u r   de  l a q u e l l e   est   r é se rvée   u n e  r a i n u r e   p é r i p h é r i q u e  
55  ou  des  encoches  dans  l e s q u e l l e s   p é n è t r e n t   un  ou  p l u s i e u r s   do ig t s   de 

butée  44 ,  45   qui  équ ipen t   les  c y l i n d r e s   3  pour  r e t e n i r   les  cônes  dans  

les  c y l i n d r e s .   Ce  mode  de  r é a l i s a t i o n   des  cônes  f a c i l i t e   la  c o n s t r u c t i o n  

des  bu tées   d ' a r r ê t   44  et  45 .  



1.  Procédé  pour  r amasse r ,   s t ocke r   et  poser  mécaniquement  des  

b a l i s e s   (1)  de  s i g n a l i s a t i o n   r o u t i è r e ,  c o n i q u e s   et  c r e u s e s ,   c a r a c t é r i s é  

en  ce  que  l ' o n   dép lace   le  long  d 'une  l igne  de  b a l i s e s   un  véh icu le   (2)  

qui  por te   des  magasins  c y l i n d r i q u e s   v e r t i c a u x   (3)  qui  sont  ouver ts   à  

leurs   deux  e x t r é m i t é s   et  qui  sont  r e l i é s   à  un  arbre   v e r t i c a l   c e n t r a l  

(4)  que  l ' on   e n t r a î n e   pas  à  p a s  :  
-  que  pour  r amasser   l e s d i t e s   b a l i s e s ,   on  les  a l i gne   et  on  les  r e n -  

verse   vers  l ' a v a n t   au  moyen  d 'un  d i s p o s i t i f   (32)  por té   par  le  v é h i c u l e  

(2),   puis  on  les  r e l è v e   au  moyen  d 'un  convoyeur  (25)  muni  de  d o i g t s  

(30)  qui  p é n è t r e n t   dans  chaque  b a l i s e   et  on  les  é j e c t e   en  haut  du  c o n v o -  

yeur  dans  une  g o u l o t t e   i n c l i n é e   (36)  vers  l ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e   de 

l ' un   d e s d i t s   magasins  ( 3 ) ;  

-  e t  q u e   pour  d i s t r i b u e r   l e s d i t e s   b a l i s e s   on  amène  l ' un   des  maga-  
s ins   (3)  au -des sus   d 'une   g o u l o t t e   i n c l i n é e   (40)  et  on  l i b è r e   les  c ô n e s  

un  par  un.  . 

2.  Machine  pour  r a m a s s e r , ' s t o c k e r   et  poser   mécaniquement  d e s  

b a l i s e s   (1)  de  s i g n a l i s a t i o n   r o u t i è r e , c o n i q u e s   et  c r e u s e s ,   c a r a c t é r i s é e  

en  ce  q u ' e l l e   comporte  p l u s i e u r s   magasins  c y l i n d r i q u e s   v e r t i c a u x   (3)  

ouve r t s   à  leurs   deux  e x t r é m i t é s ,   qui  sont  suppor t é s   -par  des  bras  h o r i -  

zontaux  (11)  qui  les  r e l i e n t   à  un  arbre  v e r t i c a l   c e n t r a l   (4)  qui  e s t  

monté  sur  un  v é h i c u l e   ( 2 ) , a u t o m o t e u r   ou  t r a c t é , e t   des  moyens  pour  e n -  
t r a î n e r   l e d i t   a rbre   pas  à  pas,   chaque  pas  c o r r e s p o n d a n t   à  l ' é c a r t   a n g u -  
l a i r e   en t re   deux  magasins   s u c c e s s i f s .  

3.  Machine  s e lon   la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  

chaque  magasin  c y l i n d r i q u e   (3)  comporte  deux  t o u r i l l o n s   (15)  d i a m é t r a -  

lement  opposés  qui  r e p o s e n t   dans  deux  cuve t t e s   (14)  po r t ée s   par  deux  

bras  h o r i z o n t a u x   (11)  e n c a d r a n t  l e d i t   m a g a s i n .  

4.  Machine  se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  
l e d i t   arbre   c e n t r a l   (4)  po r t e   des  bras  rad iaux   (16)  qui  sont  a r t i c u l é s  

chacun  autour   d 'une   chape  (17)  à  axe  h o r i z o n t a l   et  qui  sont  r appe lés   v e r s  

le  bas  par  un  organe  é l a s t i q u e   (18)  et  l ' e x t r é m i t é   l i b r e   de  chacun  d e s -  

d i t s   bras  s ' a p p u i e   sur  le  sommet  d 'un  magasin  c y l i n d r i q u e   ( 3 ) .  

5.  Machine  s e l o n  l ' u n e   quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   2  à  

4,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  q u ' e l l e   comporte  un  d i s p o s i t i f   de  ramassage  de s  

cônes  (19)  qui  comporte  un  convoyeur  à  chaîne  (25)  qui  est   s i t ué   sur  un 
côté  du  véh icu le   (2),  l e q u e l   convoyeur  por te   des  do ig t s   (30)  a r t i c u l é s  

sur  une  chaîne  sans  f in   (26)  qui  p é n è t r e n t   dans  chaque  b a l i s e   conique  e t  



le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  comporte,   en  ou t r e ,   un  organe  (32)  d ' a l i g n e -  

ment  e t   de  renversement   des  cônes  qui  est  s i t ué   en  avant  de  l ' e x t r é m i t é  

i n f é r i e u r e   dudi t   c o n v o y e u r .  
6.  Machine  se lon  la  r e v e n d i c a t i o n   5,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que 

l e d i t   organe  (32)  d ' a l i g n e m e n t   et  de  renversement   comporte  un  p o r t i q u e  

(33)  s i t ué   dans  un  plan  t r a n s v e r s a l   au  véh i cu l e   et  une  fourche  fo rmée  

de  deux  bras  h o r i z o n t a u x   (34a,  34b)  qui  p ro longen t   vers  l ' a v a n t   les  e x -  

t r é m i t é s   i n f é r i e u r e s   dudi t   p o r t i q u e   et  qui  d ive rgen t   l ' un   par  r a p p o r t  
à  l ' a u t r e   vers  l ' a v a n t .  

7.  Machine  se lon  la  r e v e n d i c a t i o n   6,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  
la  t r a v e r s e   h o r i z o n t a l e   dudi t   p o r t i q u e   (33)  por te   un  m i c r o - i n t e r r u p t e u r  

(35)  qui  d é t e c t e   le  con tac t   d 'une  b a l i s e   et  qui  commande  a u t o m a t i q u e m e n t  

la  mise  en  route   du  moteur  e n t r a î n a n t   l e d i t   convoyeur  ( 2 5 ) .  

8.  Machine  se lon  l ' u n e   quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   5  à  7 ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l e d i t   convoyeur  est   p lacé   à  l ' i n t é r i e u r - d ' u n  

c a r t e r   (29)  qui  po r t e ,   à  l ' a v a n t ;   s u r - t o u t e   sa  hau teu r ,   une  f en te ,   à  

t r a v e r s   l a q u e l l e   pas sen t   l e s d i t s   do ig t s   (30)  f ixés   au  b r in   montant  de  

la  c h a î n e .  

9.  Machine  selon  l ' u n e   quelconque  d e s  r e v e n d i c a t i o n s   5  à  8 ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l e d i t   d i s p o s i t i f   de  ramassage  ( 1 9 ) . e s t   p o r t é  p a r  

un  ou  deux  bras  t r a n s v e r s a u x   (20)  qui  sont  e n t r a î n é s   en  r o t a t i o n   par  un 

moteur  (24)  qui  permet  de  s o u l e v e r   le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  et  de  l e  

-  p l a c e r   succes s ivemen t   en  p o s i t i o n   de  ramassage  à  l ' e x t é r i e u r   du  g a b a r i t  

du  v é h i c u l e   ou  en  p o s i t i o n   escamotée  à  l ' i n t é r i e u r   du  g a b a r i t   p e n d a n t  

les  déplacements   sur  r o u t e .  

10.  Machine  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   9,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  
l e s d i t s   bras  (20)  et  le  moteur  d ' e n t r a î n e m e n t   (24)  sont  por tés   par  un 

c h a r i o t   (21)  qui  s e . d é p l a c e   sur  un  chemin  de  roulement  (22)  t r a n s v e r s a l  

au  v é h i c u l e   a f in   de  f a i r e   pa s se r   le  d i s p o s i t i f   de  ramassage  (19)  d ' u n  

côté  à  l ' a u t r e   du  v é h i c u l e .  

Il .   Machine  selon  l ' u n e   quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   2  à  10, 

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  chaque  magasin  c y l i n d r i q u e   (3)  comporte,   à  p r o x i -  

mité  de  l ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e ,   d e u x  p o u s s o i r s   superposés   (37,  38)  q u i  

se  p o s i t i o n n e n t   en  regard  de  deux  c o n t a c t s   é l e c t r i q u e s   lorsque  l e d i t   ma- 

gasin   est  en  p o s i t i o n   de  chargement  et  l e s d i t s   con tac t s   sont  c o n n e c t é s  

en  s é r i e   ou  sur  une  por te   de  c o ï n c i d e n c e   qui  émet  un  s i gna l   lorsque  l e  

magasin  est  p l e in   et  chaque  magasin  comporte,   en  ou t r e ,   à  p rox imi té   de 

l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e ,   un  p o u s s o i r   (43)  qui  se  place  en  regard  d ' u n  



con tac t   lorsque   le  magasin  es t   en  p o s i t i o n   de  d i s t r i b u t i o n ,   l e q u e l  

con tac t   émet  un  s i g n a l   l o r s q u e   le  magasin  est  vide  et  l e s d i t s   s i g n a u x  

a c t i o n n e n t   une  alarme  qui  p r é v i e n t   le  conduc teur   et  commandent  a u t o m a t i -  

quement  la  mise  en  route   du  moteur  e n t r a î n a n t   l e d i t   arbre  c e n t r a l   ( 4 ) .  

12.  Machine  se lon   l ' u n e   quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   2  à  4 ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  q u ' e l l e   comporte  un  ou  deux  d i s p o s i t i f s   de  pose  m é c a -  

nique  des  b a l i s e s   qui  sont  composés  chacun  d 'une  gou lo t t e   c y l i n d r i q u e  

( 4 0 ) i n c l i n é e   vers  l ' e x t é r i e u r   et  vers  le  bas  et  d'une  jupe  souple  (41)  

qui  est  f ixée   au tour   de  l ' e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e   de  l a d i t e   g o u l o t t e   et  q u i  

est  ouver te   vers  l ' a r r i è r e .  

13.  Machine  se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   12,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  

chaque  magasin  (3)  comporte  à  son  e x t r é m i t é   i n f é r i e u r e ,   deux  b u t é e s  

supe rposées   (44,  45)  qui  s ' e n g a g e n t   r e s p e c t i v e m e n t   au-dessous   de  la  d e r -  

n iè re   b a l i s e   et  de  l ' a v a n t - d e r n i è r e ,   l e s q u e l l e s   butées  sont  a c t i o n n é e s  

par  des  l e v i e r s   a r t i c u l é s   (46,  47)  qui  sont  r e l i é s   ent re   eux  par  une 

t r i n g l e   (50),   de  s o r t e   que  l o r s q u e   la  butée  i n f é r i e u r e   (44)  est  e s c a m o t é e  

et  l a i s s e   tomber  une  b a l i s e ,   la  butée   s u p é r i e u r e   (45)  est   engagée  s o u s  

l ' a v a n t - d e r n i è r e   b a l i s e   et  r é c i p r o q u e m e n t .  

14.  Machine  se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   1 3 , . c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  

chaque  d i s p o s i t i f   de  pose  des  b a l i s e s   comporte  une  came  (51)  qui  v i e n t  

s ' a p p u y e r   contre   l ' un   d e s d i t s   l e v i e r s   (46)  et  un  moteur  (52)   e n t r a î n a n t  

l a d i t e   came  et  l e d i t   v é h i c u l e   comporte  un  compteur  de  d i s t a n c e   p a r c o u r u e ,  

_un  moyen  de  programmat ion  de  l ' e s p a c e m e n t   en t re   b a l i s e s   et  un  compara -  

teur  qui  compare  la  d i s t a n c e   pa r cou rue   à  la  d i s t a n c e   programmée  et  q u i  

commande  au tomat iquement   l e d i t   moteur  ( 5 2 ) .  

15.  Ba l i se   de  s i g n a l i s a t i o n   r o u t i è r e   d e s t i n é e   à  une  mach ine  

selon  la  r e v e n d i c a t i o n   14,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  la  base  comporte  une  

r a i n u r e   p é r i p h é r i q u e  o u   des  encoches  (55)  dans  l e s q u e l l e s   p é n è t r e n t   l e s -  

' d i t e s   butées   (44,  4 5 ) .  
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