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@ Dispositif de serrage pneumatique & genouiliere.

@ La présente invention concerne un dispositif de serrage
pneumatique a genouillére.

Dispositif caractérisé en ce que I'élément intermédiaire de
guidage (B} est élastiquement déformable pendant le serrage,
en particulier lors du dépassement de la position d’alignement.
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Dispositif de serrage pneumatique a

genouillere

La présente invention concerne le domaine du ser-
rage de piéces par bridage, en particulier de pieces de
t8les a assembler par soudage, et a pour objet un disposi-
tif de serrage pneumatique a genouillére.

Actuellement, les dispositifs existant de ce type
désignés généralement par le terme générigque "serrages™
sont essentiellement constitués par un vérin hydraulique
ou pneumatique agissant par l'intermédiaire d'une chape
sur un embiellage solidaire par un axe d'un bras de brida-
ge, la chape étant guidée dans un corps solidaire du corps
du vérin et renfermant 1'embiellage.

Dans ces dispositifs connus, le blocage du bras de
bridage en position de service est rendu irréversible par
dépassement de la position d'alignement des axes de 1l'em-
biellage a la maniére d'une genouillere.

Cependant, dans ces dispositifs, le troisieme axe
est généralement remplacé par la surface de contact, soit
de la chape avec le corps, soit d'un ou de plusieurs galets
de guidage solidaire de 1la chapé avec le corps, de sorte
que le passage de la position d'alignement nécessite 1la

mise en oeuvre d'efforts extrémement importants tendant a
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déformer la surface de guidage de la chape ainsi qu'a
provoquer une usure rapide des différents paliers de
l'embiellage, de sorte que la précision du serrage, en
cas d'une variation d'épaisseur des tbles a serrer, et
le maintien d'une force de serrage constante sont prati-
guement impossibles a assurer a long terme. En outre,
dans ces dispositions ou serrages connus le desserrage
du bras de bridage est souvent difficile du fait des
forces de blocage a surmonter, nécessitant un surdimen-
sionnement du vérin d'actionnement entrainant une augmen-
tation correspondante du prix de revient.

La présente invention a pour but de pallier ces
inconvénients.

Elle a, en effet, pour objet un dispositif de
serrage pneumatique a genouillére, essentiellement
constitué par un corps de bridage en deux demi-coquilles
assemblées entre elles dans lequel est montée a coulisse-
ment une chape actionnant un bras de bridage par l'inter-
médiaire d'un levier, et par un vérin gui est relié au
corps de bridage, et dont la tige est solidaire de 1la
chape, qui est guidée dans le corps de bridage, contre
une face d'appui de ce dernier au moyen d'un élément
intermédiaire de guidage, caractérisé en ce que 1l'élément
intermédiaire de guidage est élastiquement déformable
pendant le serrage, en particulier lors du dépassement de
la position d'alignement.

Conformément a une caractéristique de l'invehtion,
1'élément intermédiaire de guidage est constitué par deux
rails fixés chacun sur la face d'appui d'une demi-coquille
du corps de bridage avec interposition d'une piéce élasti-
quement déformable ou de ressorts de compression. 7

L'invention sera mieux comprise grdce a la descrip-
tion ci-apreés, qui se rapporte a un mode de réalisation
préféré, donné a titre d'exemple non limitatif, et expliqué
avec référence aux dessins schématiques annexés, dans

lesquels :
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la figure 1 est une vue en coupe et en élévation latérale
d'un dispositif conforme a l'invention, et

la figure 2 est une vue en élévation frontale et en demi-
coupe du dispositif suivant la figure 1.

Conformément a l'invention, et comme le montre
plus particulierement, a titre d'exemple, la figure 1 des
dessins annexés, le dispositif de serrage pneumatique a
genouillére, qui est essentiellement constitué par un
corps de bridage 1, formé par deux demi-coquilles 1' as-
semblées entre elles, et dans lequel est montée a coulis-
sement une chape 2, gui actionne un bras de bridage 3 au
moyen d'un levier 4, et par un vérin 5 solidarisé avec le
corps de bridage 1, et dont la tige 6 est reliée a la
chape 2, qui est guidée dans le corps de bridage 1 contre
une face d'appui 7 de ce dernier au moyen d'un élément

intermédiaire de guidage 8, est caractérisé en ce que

ledit élément intermédiaire de guidage 8 est élastiquement

déformable au cours du serrage, en particulier lors du

dépassement de la position d'alignement.

L'élément 8 est avantageusement constitué par deux

rails 9 fixés chacun sur la face d'appui 7 d'une demi-
coquille 1' du corps 1 avec interposition d'une piéce 10

élastiquement déformable (figure 2). Cette piéce 10 est

constituée, de préférence, en caoutchouc naturel ou synthé-

tique, ou en toute autre matieére ayant des propriétés de
déformation élastique. Il est également possible de rem-
placer la piece 10 par des ressorts de compression logés,
d'une part, dans des alvéoles prévus i cet effet sur la
face d'appui 7 des demi-coquilles 1' ou sur la face infé-
rieure des rails 9 et s'appuyant, d'autre part, par leur
autre extrémité sur la face inférieure des rails 9 ou sur
la face d'appui 7.

Les rails 9 sont avantageusement des rails a
section en U, dans lesquels sont guidées les extrémités
de l'axe 11 de liaison entre la chape 2 et le levier 4

d'actionnement du bras de bridage 3, et la piece 10 est
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" logée, de préférence, dans un évidement longitudinal 12

de la face d'appui 7 de chaque demi-coquille 1' (figure
2).

Selon une variante de réalisation_de l'invention,
non représentée aux dessins annexés, 1'élément 8 peut
également étre constitué uniquement par des rails réali-
sés en un matériau élastiquement déformable et & résistan-

ce de surface élevée, tel que de l'acier i ressort, ou un

matériau composite, par exemple a base de fibres de car-

bone, ces rails reposant alors uniquement par leurs deux
extrémités sur des plots de la face d'appui 7 de chaque
demi-coquilles 1'.

Conformément a un autre mode de réalisation de
l'invention, 1'élément 8 est constitué sous forme d'empi-
lements de lames de ressort s'appuyant a ses extrémités
sur des plots de la face d'appui 7 de chague demi-coquil-
le 1', et sur lesquels glissent ou roulent les extrémités
correspondantes de l'axe 11.

Enfin, il est également possible de réaliser
1'élément 8 sous forme de rails encastrés a leur extrémité
tournée vers le vérin 5, ou montés a pivotement a cette
extrémité, et s'appuyant a leur autre extrémité sur un
élément élastiquement déformable ou sur un ressort de
compression solidaire de la face d'appui 7 de chéque
demi-coquille 1°'.

Lors du serrage, au moment ou l'axe 11 arrive au
point d'alignement, c'est-a-dire lorsque la perpendiculaire
du point de contact de la chape 2 avec la face d'appui 7
du corps 1 passe par l'axe 11 et par l'axe 13 de liaison
du levier 4 avec le bras de bridage 3, donc lorsgu'il se
produit pratigquement un effet d'arc-boutement, il se forme
une composante de force qui tend a écraser le rail 9 sur
la piece 10, de sorte gque la force obtenue sur le bras 3
peut étre notablement amoindrie, et que la courbe de charge
dudit bras 3 ne présente plus de pic indésirable. ’

Grédce a l'invention, il est possible de réaliser
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un dispositif de serrage pneumatique & genouillere, dont
l'usure des piéces en mouvement est négligeable, qui
permet d'obtenir un serrage constant, et qui nécessite
des efforts d'ouverture relativement faibles par rapport
aux dispositifs existants a capacité de serrage égale.
Bien entendu, l'invention n'est pas limitée au
mode de réalisation décrit et représenté aux dessins
annexés. Des modifications restent possibles, notamment
du point de vue de la constitution des divers éléments,
ou par substitution d'équivalents techniques, sans sortir

pour autant du domaine de protection de l'invention.
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~-REVENDICATTIONS -

1. Dispositif de serrage pneumatique a genouillere,
essentiellement constitué par un corps de bridage (1) en
deux demi-coquilles (1') assemblées entre elles dans lequel

5 est montée a coulissement une chape (2) actionnant un bras
de bridage (3) par l'intermédiaire d'un levier (4), et par
un vérin (5) qui est relié au corps de bridage (1), et dont
la tige (6) est solidaire de la chape (2), qui est guidée
dans le corps de bridage (1) contre une face d'appui (7)

10 de ce dernier, au moyen d'un élément intermédiaire de gui-
dage (8), caractérisé en ce que 1'élément intermédiaire de
guidage (8) est élastiquement déformable pendant le serra-
ge, en particulier lors du dépassement de la position
d'alignement.

15 2. Dispositif, suivant la revendication 1, caracté-
risé en ce que 1'élément intermédiaire de guidage (8) est
constitué par deux rails (9) fixés chacun sur la face
d'appui (7) d'une demi-coquille (1') du corps de bridage
(1) avec interposition d'une piéce (10) élastiquement

= 20 déformable ou de ressorts de compression.

o 3. Dispositif, suivant la revendication 2, caracté-
risé en ce que la piéce (10) est constituée, de préférence,
en caoutchouc naturel ou synthétigque, ou en toute autre
matiére ayant des propriétés de déformation élastique.

25 4. Dispositif, suivant la revendication 2, caracté-
risé en ce que les rails (9) sont avantageusement des rails

. T T
R —— E— 2 - {oX S Ko W ans leésquelss “sont guidées les extrémités
de l'axe (11) de liaison entre la chape (2) et le levier

e

(4) d'actionnement du bras de bridage (3), et la piéce (10)

30 est logée, de préférence, dans un évidement longitudinal
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(12) de la face d'appui (7) de chaque demi-coguille (1').

5. Dispositif, suivant la revendication 1, carac-
térisé en ce que 1'élément (8) est constitué uniquement
par des rails réalisés en un matériau élastiquement défor-
mable et a résistance de surface élevée, tel que de l'acier
a ressort, ou un matériau composite, par exemple a base
de fibres de carbone, ces rails reposant unigquement par
leurs deux extrémités sur des plots de la face d'appui
(7) de chaque demi-coquilles (1').

6. Dispositif, suivant la revendication 1, carac-
térisé en ce que 1'élément (8) est constitué sous forme
d'empilements de lames de ressort s'appuyant a ses extré-
mités sur des plots de la face d'appui (7) de chaque demi-
coquille (1'), et sur lesquels glissent ou roulent les
extrémités correspondantes de l'axe (11).

7. Dispositif, suivant la revendication 1, carac-
térisé en ce que 1'élément (8) est sous forme de rails
encastrés a leur extrémité tournéde vers le vérin (5), ou
montés a pivotement a cette extrémité, et s'appuyant a
leur autre extrémité sur un élément élastiquement déforma-
ble ou sur un ressort de compression solidaire de la face

d'appui (7) de chague demi-coguille (1').
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