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©  Dispositif  de  visée  pour  arme  de  tir  avec  correction  du  defilment  latéral  de  la  cible. 
©  Le  dispositif  de  visée  comprend  des  premiers  moyens 
d'affichage  d'au  moins  un  repère  de  défilement  parallèle  à  la 
ligne  de  foi  centrale  (32),  des  moyens  de  modification  de  la  -ricr.  2  
position  du  repère  de  défilement,  des  moyens  (112)  de  I  I 
mesure  du  temps  de  défilement  qui  s'est  écoulé  entre  un 
instant  initial  pour  lequel  la  cible  vue  dans  le  viseur  est  p 
superposée  à  un  repère  de  référence  et  un  instant  postérieur 
auquel  la  cible  vue  dans  le  viseur  (1)  maintenu  immobile 
atteint  ledit  repère  de  défilement;  et  des  seconds  moyens 
d'affichage  d'au  moins  un  repère  de  tir  sur  but  futur  (21,22), 
parallèle  à  la  ligne  de  foi  centrale  (32),  et  dont  la  position  est 
déterminée  d'une  part  en  fonction  du  temps  de  vol  du  *{- 
projectile,  lui-même  déterminé  à  partir  de  la  distance  de  tir, 
et,  d'autre  part,  en  fonction  du  temps  de  défilement  mesuré 
pour  un  repère  de  défilement  

d o n n é . �  
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 L e   dispositif  de  visée  comprend  des  premiers  moyens 
d'affichage  d'au  moins  un  repère  de  défilement  parallèle  à  la 
ligne  de  foi  centrale  (32),  des  moyens  de  modification  de  la 
position  du  repère  de  défilement,  des  moyens  (112)  de 
mesure  du  temps  de  défilement  qui  s'est  écoulé  entre  un 
instant  initial  pour  lequel  la  cible  vue  dans  le  viseur  est 
superposée  à  un  repère  de  référence  et  un  instant  postérieur 
auquel  la  cible  vue  dans  le  viseur  (1)  maintenu  immobile 
atteint  ledit  repère  de  défilement;  et  des  seconds  moyens 
d'affichage  d'au  moins  un  repère  de  tir  sur  but  futur  (21,22), 
parallèle  à  la  ligne  de  foi  centrale  (32),  et  dont  la  position  est 
déterminée  d'une  part  en  fonction  du  temps  de  vol  du 
projectile,  lui-même  déterminé  à  partir  de  la  distance  de  tir, 
et,  d'autre  part,  en  fonction  du  temps  de  défilement  mesuré 
pour  un  repère  de  défilement  donné. 



La  p r é s e n t e   i nven t ion   a  pour  ob je t   un  d i s p o s i t i f   de  v i s é e  

pour  arme  de  t i r   avec  c o r r e c t i o n   du  dé f i l emen t   l a t é r a l   de  l a  

c i b l e ,   compor tan t   un  t é l é m è t r e ,   un  c a l c u l a t e u r ,   des  moyens  de 

c h r o n o m é t r i e   et  des  moyens  d ' a f f i c h a g e   d ' é l émen t s   de  t i r   dans  l e  

champ  du  système  de  v i s é e ,  

L ' i n v e n t i o n   c o n c e r n e  p l u s   p a r t i c u l i è r e m e n t   les  d i s p o s i t i f s  

de  visée  comportant   des  moyens  de  mesure  de  la  v i t e s s e   de 

d é f i l e m e n t   de  la  c ib le   visée  et  des  moyens  de  c o r r e c t i o n   de 

l ' e r r e u r   due  à  ce  d é f i l e m e n t .  

On  conna i t   d ivers   systèmes  de  visée  de  ce  type  comprenant  

un  v é r i t a b l e   système  de  t achymét r i e   i n c l u a n t   des  codeurs  d ' a n g l e s  

ou  des  g y r o m è t r e s .   Ces  systèmes  sont  cependant  g é n é r a l e m e n t  

complexes  et  peu  adaptés   à  des  armes  d ' i n f a n t e r i e   de  g r a n d e  

d i f f u s i o n .  

On  connai t   par  a i l l e u r s   c e r t a i n s   systèmes  où  le  t i r e u r ,  
devant  e s t i m e r   le  temps  de  vol  du  p r o j e c t i l e   et  ma in t enan t   son 

arme  immobile  pendant  la  mesure,  évalue  la  v i t e s s e   l a t é r a l e   de  l a  

c ib le   en  obse rvan t   le  déplacement  de  c e l l e - c i   pendant   le  temps  de 

vol  est imé  sur  une  éche l l e   de  repères   h o r i z o n t a l e   gravée  sur  l e  

r é t i c u l e   de  la  l u n e t t e ,   et  décale   ensu i te   son  poin t   de  v isée ,   en 

sens  i n v e r s e ,   du  nombre  de  g r adua t i ons   parcourues   par  la  c i b l e .  

Ces  d i s p o s i t i f s   s i m p l i f i é s   p r é s e n t e n t   l ' i n c o n v é n i e n t   de 

met t re   en  jeu  une  é v a l u a t i o n   de  la  durée  de  vol  f a i t e   par  l e  

t i r e u r ,   donc  entachée  d ' e r r e u r s .  

On  conna î t   également  d ' a u t r e s   systèmes,   plus  p r é c i s ,   où  l e  

t i r e u r   a p p l i q u e   la  même  procédure  que  dans  les  d i s p o s i t i f s  

s i m p l i f i é s   p r é c i t é s ,   mais  en  é tan t   renseigné  exactement   par  un 

voyant  lumineux  sur  le  temps  de  vol  de  l ' e n g i n   fourn i   grâce  à  une 

mesure  de  d i s t a n c e .  

Ces  d i s p o s i t i f s   p r é s e n t e n t   également  p l u s i e u r s  

i n c o n v é n i e n t s .   En  p a r t i c u l i e r ,   i l s   p r é s e n t e n t   un  nombre  de 

g r a d u a t i o n s  -   r epè re s   r e l a t i v e m e n t   impor tan t s ,   pour  o b t e n i r   une 
bonne  p r é c i s i o n   de  l ' é v a l u a t i o n   de  la  v i t e s s e ,   ce  qui  condui t   à 



des  d i f f i c u l t é s   de  r epé rage   et  à  d e s ' c o n f u s i o n s .   De  plus,   i l s  

comportent   une  o p é r a t i o n   mentale   et  physique  de  repor t   du  p o i n t   de 

visée  d é f i n i t i f   d'un  nombre  de  g r adua t ions   égal  et  opposé  a u  

dé f i l emen t   observé ,   ce  qui  peut  conduire  à  des  d i f f i c u l t é s   pour  un 

personne l   peu  e n t r a i n é .   En  ou t re ,   ces  d i s p o s i t i f s   c o n d u i s e n t ,   p o u r  

les  por tées   longues ,   à  un  temps  d ' o b s e r v a t i o n   du  d é f i l e m e n t  

( o b l i g a t o i r e m e n t   égal   au  temps  de  vol) )   qui  peut  nuire   à  la   d u r é e  

d ' i n t e r v e n t i o n .  

On  connai t   encore  un  d i s p o s i t i f   de  visée  dans  l eque l   de s  

r epè res   de  d é f i l e m e n t   c o n s t i t u é s   par  des  points   s i t ués   sur  l a  

l igne   de  s i t e   à  une  d i s t a n c e   fixe  prédéterminée   de  la  l i gne   de  f o i  

sont  a f f i c h é s   dans  le  v i s eu r   pour  permet t re   la  d é t e r m i n a t i o n   d ' u n  

temps  de  dé f i l emen t   c o r r e s p o n d a n t   au  temps  mis  par  l ' i m a g e   de  l a  

c ib l e   pour  d é f i l e r ,   dans  le  v i s eu r ,   de  la  l igne  de  foi  à  l ' u n   de s  

repères   d e  d é f i l e m e n t ,   la  conna i ssance   de  la  d i s t ance   de  t i r  

déterminée  par  t é l é m é t r i e   et  ce l l e   du  temps  de  d é f i l e m e n t   é t a n t  

e n s u i t e   u t i l i s é e s   pour  l ' é l a b o r a t i o n   et  l ' a f f i c h a g e   de  r e p è r e s   de 

t i r   sur  but  f u t u r .  

Un  te l   d i s p o s i t i f   de  visée  ne  prend  cependant  pas  en 

compte  l e s  d i f f é r e n t e s   v i t e s s e s   p o s s i b l e s   de  dé f i l ement   de  l ' i m a g e  

de  la  c ib le   dans  le  v i s e u r ,   ce  qui  peut  conduire  so i t   à  un  t emps  

de   mesure  trop  long  pour  la  d é t e r m i n a t i o n   du  temps  de  d é f i l e m e n t  

et  par  su i te   pour  l ' a f f i c h a g e   des  repères   de  t i r   sur  but  f u t u r ,  

s o i t   à  une  mesure  manquant  de  p r é c i s i o n   parce  q u ' e l l e   c o r r e s p o n d   à  

un  temps  de  d é f i l e m e n t   t rop  bref  compte  tenu  du  temps  de  r é a c t i o n  

de  l ' o p é r a t e u r .  

La  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   vise  à  s ' a f f r a n c h i r   des  

i n c o n v é n i e n t s   p r é c i t é s   et  à  pe rme t t r e   une  visée  d é p o u i l l é e  

comportant   un  minimum  de  r epè re s ,   tout  en  appor tan t   une  

s i m p l i f i c a t i o n   de  l ' o p é r a t i o n   d ' é v a l u a t i o n   du  d é f i l e m e n t ,   en 

augmentant  la  p r é c i s i o n   de  c e l l e - c i   et  en  r é d u i s a n t   le  temps  

d ' i n t e r v e n t i o n .  

L ' i n v e n t i o n   a  a i n s i   e s s e n t i e l l e m e n t   pour  ob je t   de  r e n d r e  

la  visée  à  la  fois   plus  s imple,   plus  sûre  et  plus  r ap ide ,   t ou t   en 

supprimant   tou te   p ièce   mécanique  mobile  dans  le  d i s p o s i t i f   de 



mesure  et  de  c o r r e c t i o n   du  déf i l ement   l a t é r a l   de  la  c i b l e .  

Ces  buts  sont  a t t e i n t s   grâce  à  un  d i s p o s i t i f   de  v i s é e  

pour  arme  de  t i r   avec  c o r r e c t i o n   du  d é f i l e m e n t   l a t é r a l   de  l a  

c i b l e ,   comportant   un  t é l é m è t r e ,   un  c a l c u l a t e u r ,   des  moyens  de 

c h r o n o m é t r i e ,   des  premiers   moyens  d ' a f f i c h a g e   d 'au   moins  un  r e p è r e  

de  d é f i l e m e n t   dans  le  champ  du  système  de  v isée   à  un  emplacement  

donné  sur  la  l igne  de  s i t e ,   et  des  seconds  moyens  d ' a f f i c h a g e   d ' a u  

moins  un  repère  de  t i r   sur  but  fu tur   dans  le  champ  du  système  de 

v i sée   selon  une  p o s i t i o n   sur  la  l igne  de  s i t e   dé terminée   d ' u n e  

pa r t   en  fonc t ion   du  temps  de  vol  du  p r o j e c t i l e ,   lui-même  d é t e r m i n é  

à  p a r t i r   de  la  d i s t a n c e   de  t i r   mesuré  par  t é l é m é t r i e ,   et,  d ' a u t r e  

p a r t ,   en  fonct ion   du  temps  de  dé f i l ement   mesuré  pour  un  repère   de 

d é f i l e m e n t   donné  par  r appor t   à  un  repère  de  r é f é r e n c e   s i tué   à  un 

emplacement  donné  sur  la  l igne  de  s i t e   d i s t i n c t   de  celui   du  r e p è r e  

de  d é f i l e m e n t   à  l ' a i d e   de  moyens  de  mesure  du  temps  d e  d é f i l e m e n t  

qui  s ' e s t   écoulé  en t re   un  premier  ac t ionnement   par  le  t i r e u r   d ' u n  

organe  de  commande  de  chronométr ie   et  d ' a f f i c h a g e   d'un  repère   de 

d é f i l e m e n t   et  un  i n s t a n t   p o s t é r i e u r ,   indiqué  par  le  t i r e u r ,  

c o r r e s p o n d a n t   à  un  deuxième  act ionnement   dudi t   organe  de  commande 

de  ch ronomét r i e   à  l ' i n s t a n t   auquel  la  c ib le   vue  dans  le  v i s e u r  

main tenu   immobile  à  terminé  son  parcours   en t re   le  repère   de 

r é f é r e n c e   et  le  repère   de  d é f i l e m e n t ,  

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  le  premier  ac t ionnement   dudi t   organe  de 

commande  de  chornomét r ie   et  d ' a f f i c h a g e   provoque  l ' a f f i c h a g e   d ' u n  

p remier   repère   de  dé f i l emen t   dans  le  v i seur   à  une  d i s t a n c e  

r e l a t i v e m e n t   impor tan te   du  repère  de  r é f é r e n c e   et  en  ce  que,  en 

cas  d ' absence   de  nouvel  act ionnement   dudit   organe  de  commande  de 

c h r o n o m é t r i e   et  d ' a f f i c h a g e   au  bout  d'un  i n t e r v a l l e   de  temps 

p r é d é t e r m i n é ,   les  moyens  d ' a f f i c h a g e   de  r epère   de  d é f i l e m e n t  

p rovoquen t   le  déplacement  dudit  repère   de  d é f i l e m e n t   dans  l e  

v i s e u r   j u s q u ' à   une  d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   f a i b l e   du  repère  de 
r é f é r e n c e .  

Selon  une  c a r a c t é r i s t i q u e   avantageuse   du  d i s p o s i t i f   s e l o n  

l ' i n v e n t i o n ,   le  déplacement  du  repère   de  d é f i l e m e n t   dans  le  v i s e u r  

es t   p r o g r e s s i f   et  e f f e c t u é   à  une  v i t e s s e   c r o i s s a n t e   de  la  p o s i t i o n  



du  premier   repère  de  dé f i l emen t   à  une  p o s i t i o n   f i n a l e  

c o r r e s p o n d a n t   à  l a d i t e   d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   f a i b l e   du  repère  de 

r é f é r e n c e .  

De  p r é f é r ence ,   le  d i s p o s i t i f   de  visée  comprend  des  moyens 

d ' e f f a c e m e n t   des  repères   de  dé f i l emen t   qui  sont  mis  en  oeuvre  en 

cas  d ' absence   de  nouvel  ac t ionnement   dudit   organe  de  commande  de 

ch ronomét r i e   au  bout  d'un  i n t e r v a l l e   de  temps  p r édé t e rminé ,   qu i  

peut  ê t re   par  exemple  compris  entre   une  et  t r o i s   s e c o n d e s .  

Selon  un  mode  de  r é a l i s a t i o n   p o s s i b l e ,   la  mesure  de 

t é l é m é t r i e   permet tan t   de  dé te rminer   la  p o s i t i o n   d'un  repère  de  t i r  

sur  but  fu tu r   est  e f f ec tuée   après  la  mesure  de  c h r o n o m é t r i e .  

Selon  un  autre  mode  de  r é a l i s a t i o n   p o s s i b l e ,   la  mesure  de 

t é l é m é t r i e   permet tan t   de  dé te rminer   la  p o s i t i o n   d'un  repère  de  t i r  

sur  but  fu tur   est  e f f ec tuée   avant  toute   mesure  de  chronométr ie   e t  

les   premiers  moyens  d ' a f f i c h a g e   d'au  moins'un  repère   de  d é f i l e m e n t  

sont   conçus  de  manière  à  a f f i c h e r   un  repère   de  dé f i l emen t   à  une 

d i s t a n c e   du  repère  de  r é f é r e n c e   qui  est  déterminée  en  fonct ion   de 

la  d i s t a n c e   de  t i r   fourn ie   par  le  t é l émè t r e   de  manière  à 

c o r r e s p o n d r e   à  une  d i s t ance   p rédé te rminée   dans  un  p l a n  

p e r p e n d i c u l a i r e   à  l ' axe   de  visée  et  con tenan t   la  c i b l e .  

En  p a r t i c u l i e r ,   l ' o r g a n e   de  commande  de  chronométr ie   peu t  
ê t r e   c o n s t i t u é   par  le  bouton  de  commande  de  t é l é m è t r e ,   et  l e  

deuxième  act ionnement   de  l ' o r g a n e   de  commande  peut  a l o r s  

c o r r e s p o n d r e   à  un  re lâchement   de  ce  bouton  de  commande  de 

t é l é m è t r e .  

Su ivant   un  mode  p a r t i c u l i e r   de  r é a l i s a t i o n ,   le  repère  de 

r é f é r e n c e   est  c o n s t i t u é   par  la  l igne   de  foi  c e n t r a l e .  

Suivant   un  autre   mode  p a r t i c u l i e r   de  r é a l i s a t i o n ,   l e d i t  

r epè re   de  r é f é r ence   est  c o n s t i t u é   par  un  repère   é c a r t é  

l a t é r a l e m e n t   de  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e   et  en  ce  que  l e d i t   r e p è r e  

de  d é f i l e m e n t   est  d 'abord  a f f i ché   à  l ' emplacement   ou  au  v o i s i n a g e  

de  la  l igne   de  foi  c e n t r a l e ,   lors   du  premier  ac t ionnement   d u d i t  

organe  de  commande  de  chronomét r ie   et  d ' a f f i c h a g e ,   puis ,   en  cas  

d ' absence   de  nouvel  ac t ionnement   dudit   organe  de  commande  de 

ch ronomét r i e   et  d ' a f f i c h a g e   au  bout  dudit   i n t e r v a l l e   de  temps 



p r é d é t e r m i n é ,   est  déplacé  p r o g r e s s i v e m e n t   dans  le  viseur   j u s q u ' à  

une  d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   f a i b l e   du  repère   de  r é f é rence   écar té   de 

la  l igne   de  foi  c e n t r a l e .  

Les  repères   de  d é f i l e m e n t ,   les  r epè re s   de  r é fé rence   et  l e s  

r e p è r e s   de  t i r   sur  but  f u t u r   peuvent  ê t re   d i sposés   par  p a i r e s ,  

symétr iquement   par  r appor t   à  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e ,   de  man iè re  

à  pe rme t t r e   la  visée  sur  une  c ib le   sans  n é c e s s i t é   pour  l ' o p é r a t e u r  

d e  f o u r n i r   une  i n f o r m a t i o n   c o r r e s p o n d a n t   au  sens  de  déf i lement   de 

la  c i b l e .  

Avantageusement,   les  repères   de  r é f é r e n c e ,   les  repères  de 

d é f i l e m e n t   et  les  r epè re s   de  t i r   sur  but  f u tu r   sont  cons t i t ués   p a r  
des  segments  p a r a l l è l e s   à  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e .  

Selon  une  c a r a c t é r i s t i q u e   a d d i t i o n n e l l e ,   le  d i s p o s i t i f   de 

v i sée   comprend  un  moyen  de  mesure  ou  de  d é t e c t i o n   de  seuil   du 

déve r s ,   et  des  moyens  de  c o r r e c t i o n   de  d é f i l e m e n t   en  fonct ion  du 

dévers   mesuré .  

Selon  un  mode  p a r t i c u l i e r   de  r é a l i s a t i o n ,   le  p remie r  

ac t ionnement   dudi t   organe  de  commande  de  ch ronomét r ie   e t  

d ' a f f i c h a g e   provoque  l ' a f f i c h a g e   d'un  premier  repère   de  d é f i l e m e n t  

dans  le  v iseur   à  une  d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   impor tan te   du  repère  de 

r é f é r e n c e ,   puis ,   s u c c e s s i v e m e n t   ou  s imul tanément ,   l ' a f f i c h a g e   d ' u n  

second  repère  de  d é f i l e m e n t   à  une  d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   f a ib le   du 

r e p è r e   de  r é f é r e n c e .  

D ' au t re s   c a r a c t é r i s t i q u e s   et  avantages   de  l ' i n v e n t i o n  

r e s s o r t i r o n t   de  la  d e s c r i p t i o n   qui  f a i t   su i t e   de  modes 

p a r t i c u l i e r s   de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n ,   en  r é f é rence   au  d e s s i n  

annexé,   sur  l e q u e l  :  

-  Les  f i gu res   la  à  le  r e p r é s e n t e n t   les  d i f f é r e n t e s   images 

s u c c e s s i v e s   vues  dans  le  d i s p o s i t i f   de  visée  au  cours  d ' u n e  

séquence  de  visée  selon  un  premier   mode  de  r é a l i s a t i o n   de 

l ' i n v e n t i o n ,  

-  la  f i gu re   2  r e p r é s e n t e   le  schéma-bloc  s i m p l i f i é   du 

d i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' i n v e n t i o n   avec  un  premier  type  de 

r é t i c u l e ,  

-  la  f igure   3  r e p r é s e n t e   le  schéma-bloc  s i m p l i f i é   d ' u n  



d i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' i n v e n t i o n   avec  c e r t a i n e s   v a r i a n t e s   e t  

un  second  type  de  r é t i c u l e ,  

-  la  f igure  4   r e p r é s e n t e   la  p a r t i e   opt ique  du  d i s p o s i t i f  

de  v i sée   selon  l ' i n v e n t i o n ,  

-  l e s   f igures   5A à  50  r e p r é s e n t e n t   les  diagrammes  de s  

temps  mon t r an t   le  fonct ionnement   de  d i f f é r e n t e s   p a r t i e s   du 

d i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' i n v e n t i o n ,   su ivant   un  premier   type  de 

séquence  p o s s i b l e ,  

-  les  f igures   6a  à  6e  r e p r é s e n t e n t   les  d i f f é r e n t e s   images 

s u c c e s s i v e s   vues  dans  le  d i s p o s i t i f   de  visée  au  cours  d ' u n e  

séquence   de  visée  selon  un  second  mode  de  r é a l i s a t i o n   de 

l ' i n v e n t i o n .  

-  les  f igures   7a  à  7c  r e p r é s e n t e n t   les  diagrammes  des  

temps  mon t ran t   le  fonct ionnement   des  d i f f é r e n t e s   p a r t i e s   du 

d i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' i n v e n t i o n ,   su ivant   un  second  type  de 

séquence   p o s s i b l e ,  

-  les  f igures   8a  à  8c  r e p r é s e n t e n t   les  d i f f é r e n t e s   images 

s u c c e s s i v e s   vues  dans  le  d i s p o s i t i f   de  visée  au  cours  d ' u n e  

séquence   de  visée  selon  un  t r o i s i è m e   mode  de  r é a l i s a t i o n   de 

l ' i n v e n t i o n ,   e t  

-  les  f igures   9a  à  9e  r e p r é s e n t e n t   les  d i f f é r e n t e s   images 

s u c c e s s i v e s   vues  dans  le  d i s p o s i t i f   de  visée  au  cours  d ' u n e  

séquence  de  visée  selon  un  second  mode  de  r é a l i s a t i o n   de 

l ' i n v e n t i o n .  

Le  d i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' i n v e n t i o n   est   c o n s t i t u é   de 
d i f f é r e n t s   sous-ensembles   r e p r é s e n t é s   de  façon  symbolique  sur  l e s  

f i g u r e s   2  et  3.  Il  comporte  e s s e n t i e l l e m e n t   une  l u n e t t e   120 

f o u r n i s s a n t   une  vue  du  t e r r a i n   et  de  la  c ible   avec  un  c e r t a i n  

g r o s s i s s e m e n t ,   qui  peut  ê t re   par  exemple  de  t r o i s   à  cinq,  e t  

compor t an t   un  r é t i c u l e   de  visée  1  s imbleauté   avec  l ' a x e   optique  e t  

l ' a x e   d ' é m i s s i o n   d'un  l a s e r   de  t é l é m é t r i e   102.  Le  l a s e r   de 

t é l é m é t r i e   102  peut  lui-même  ê t re   séparé  de  la   l u n e t t e ,   ou,  
p r é f é r e n t i e l l e m e n t ,   u t i l i s e r   des  p a r t i e s   opt iques   communes  avec  l a  

l u n e t t e .  

Un  d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105,  par  exemple  à  base  de 



diodes  é l e c t r o - l u m i n e s c e n t e s ,   a s s o c i é   à  une  lame  semi-  

r é f l é c h i s s a n t e 1 2 3   ( f i g .   4)  permet  de  f a i r e   a p p a r a î t r e   dans  l e  

champ  de  la  l u n e t t e   120  d i f f é r e n t s   repères   et  la  l igne  de  h a u s s e  

qui  se ron t   a i n s i   a f f i ché s   sur  le  r é t i c u l e   1.  

La  l u n e t t e   de  visée  120  peut   ê t re   c l a s s ique   avec  un 

o b j e c t i f   121,  un  prisme  r e d r e s s e u r   122,  un  r é t i c u l e   124,  et  un 

o c u l a i r e   126  avec  son  anneau  127.  Tou te fo i s ,   i l   est  a jouté   une 

lame  s é p a r a t r i c e   123,  une  l e n t i l l e   128  et  un  miro i r   plan  125  a f i n  

de  pe rmet t r e   la  p r o j e c t i o n ,   sur  le  r é t i c u l e ,   des  d i f f é r e n t s  

r epè res   de  l ' o r g a n e   d ' a f f i c h a g e   105,  comme  indiqué  précédemment .  

Le  d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105  peut  ê t re   c o n s t i t u é   d ' u n e  

mosaique  de  poin ts   lumineux  4  d i s p o s é s   en  forme  de  m a t r i c e  

( f i g . 3 ) .   Le  d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105  comprend  a lors   une  p l a q u e  

é l e c t r o - l u m i n é s c e n t e   a s soc i ée   à  une  mosaique  à  c r i s t a u x   l i q u i d e s .  

Selon  un  autre   mode  de  r é a l i s a t i o n   pos s ib l e ,   ( f i g . 2 ) ,   l e  

d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105  comprend  deux  b a r r e t t e s   d i sposées   en 

croix  c o n s t i t u é e s   chacune  d 'une   p l u r a l i t é   de  diodes  é l e c t r o -  

l u m i n e s c e n t e s 2 ,   3.  Les  d iodes   2  de  la  première  b a r r e t t e   s o n t  

a l i g n é e s   le  long  de  la  l igne   de  s i t e   31  p a r a l l è l e m e n t   les  unes  aux 

au t res   et  à  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e   32.  Les  diodes  3  de  l a  

deuxième  b a r r e t t e   sont  e l l e s -mêmes   r é p a r t i e s   le  long  de  la  l i g n e  

de  foi  32  p a r a l l è l e m e n t   les  unes  aux  aut res   et  à  la  l igne  de  s i t e  

31.  Comme  cela  sera  indiqué  plus   l o i n ,   les  diodes  2  de  la  p r e m i è r e  

b a r r e t t e   p e r m e t t r o n t   l ' a f f i c h a g e   de  repères   21,  22  pour  la  mesure 
de  la  v i t e s s e   de  dé f i l ement   de  c i b l e   tandis   que  les  diodes  3  de  l a  

seconde  b a r r e t t e   sont  d e s t i n é e s   à  pe rme t t r e   l ' a f f i c h a g e   de  r e p è r e s  

de  hausse  3 3 .  

Le  d i s p o s i t i f   de  v isée   des  f i gu re s   2  et  3  comprend  en 

outre  un  c a l c u l a t e u r   101,  formé  par  exemple  à  p a r t i r   d'un  m i c r o -  

p r o c e s s e u r , s e r v a n t   notamment  à  la  dé t e rmina t i on   de  l ' e m p l a c e m e n t  

des  d i f f é r e n t s   repères   à  a f f i c h e r   à  l ' a i d e   du  d i s p o s i t i f  

d ' a f f i c h a g e   105  en  fonc t ion   des  données  d ' e n t r é e s   fourn ies   au 

d i s p o s i t i f   de  visée  par  l ' o p é r a t e u r   ou  par  les  capteurs   a s s o c i é s  

au  d i s p o s i t i f .  



Un  capteur  de  t e m p é r a t u r e   ambiante  103  es t   de  p r é f é r e n c e  

a d j o i n t   au  d i s p o s i t i f   de  visée  pour  amé l io re r   la  p réc i s ion   du 

ca lcu l   de  la  h a u s s e .  

De  même,  i l   est  avantageux  d ' i n c o r p o r e r   un  cap teu r   de 

dévers  107  qui  peut  ê t r e   un  a c c é l é r o m è t r e ,   mais  est  de  p r é f é r e n c e  

un  niveau  à  con tac t s   c o n s t i t u a n t   un  d é t e c t e u r   à  s e u i l   f o n c t i o n n a n t  

par  g rav i t é   (par  exemple  avec  du  mercure)  af in  de  rédui re   le  c o û t  

et  d 'augmenter   la  f i a b i l i t é .   Ce  niveau  à  c o n t a c t s   p e u t  

n a t u r e l l e m e n t   ê t re   doublé  d'un  niveau  à  bu l l e   d ' a i r ,   v i s i b l e   p a r  

l ' o p é r a t e u r ,   afin  de  pe rme t t r e   à  ce  de rn i e r   de  se  placer   à  déve r s  

sens ib lement   nul  avant  le  début  de  la  séquence  de  t i r .   Les  s ignaux  

fourn i s   par  le  capteur   de  dévers  107  peuvent  auss i   ê t re   u t i l i s é s  

pour  commander  des  moyens  de  c o r r e c t i o n   automatique  de  d é f i l e m e n t  

en  fonc t ion   du  dévers  m e s u r é .  

A  t i t r e   d ' o p t i o n ,   un  capteur   111  de  mesure  de 

l ' é c l a i r e m e n t   ambiant  peut  ê t r e   a d j o i n t   au  d i s p o s i t i f   de  v i s é e  

pour  pe rmet t re   de  doser  l ' a l i m e n t a t i o n   du  d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e  

105  de  façon  à  garder  c o n s t a n t   le  rappor t   ent re   la  luminance  des 

a f f i c h e u r s   et  la  luminance  du  f o n d .  

Comme  on  peut  le  voir   sur  les  f i g u r e s   3  et  4,  les  c a p t e u r s  

o p t i o n n e l s   de  mesure  de  t empéra tu re   103  et  de  mesure  de  dévers  107 

sont  r e l i é s   par  des  c o n v e r t i s s e u r s   ana log ique-numér ique   109,  110 

r e spec t ivemen t   au  c a l c u l a t e u r   101.  De  même,  des  c i r c u i t s  

d ' i n t e r f a c e   108,  106  sont   d i sposés   entre   r e spec t ivemen t   l e  

t é l é m è t r e   102  et  le  d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105  d'une  par t ,   et  l e  

c a l c u l a t e u r   101  d ' a u t r e   p a r t .   Des  mémoires  104  pou r  

l ' e n r e g i s t r e m e n t   d'un  programme  de  ca lcu l   et  de  d i f f é r e n t s  

paramètres   sont  également  a s s o c i é e s   au  c a l c u l a t e u r   101.  Un 

d i s p o s i t i f   de  chronométr ie   112  et  des  boutons  de  commande  113,  114 

complètent   en  outre  le  d i s p o s i t i f   de  visée  des  f igures   2  et  3 .  

On  déc r i r a   ma in tenan t   le  fonc t ionnement   du  d i s p o s i t i f   de 
visée  selon  l ' i n v e n t i o n ,   en  r é f é rence   à  un  premier  mode  de 

r é a l i s a t i o n   p a r t i c u l i e r ,   qui  assure   l ' a f f i c h a g e   s u c c e s s i f   dans  l e  

v iseur   de  repères   de  d é f i l e m e n t   11,  12  d e s t i n é s   à  permet t re   à 

l ' o p é r a t e u r   de  dé te rminer   f a c i l emen t   et  rapidement   la  v i t e s se   de 



d é f i l e m e n t   de  la  c i b l e   visée  ( f i g   1b,  1c),  et  de  repères   de  t i r  

sur  but  fu tur   21,  22  ( f ig   1d,  1e)  qui,  a j o u t é s   au  repère  33  de  

hausse ,   doivent  p e r m e t t r e   de  p o s i t i o n n e r   l 'arme  de  t i r   en  t e n a n t  

compte  de  tous  les  paramèt res   s o u h a i t a b l e s .  

On  sa i t   q u ' i l   est  e s s e n t i e l   de  pouvoir  éva lue r ,   non 

seulement   la  d i s t a n c e   de  c ib l e   à  l ' a rme   de  t i r ,   à  l ' a i d e   d ' u n  

t é l é m è t r e   ( f ig   1a),  a f in   de  d é t e r m i n e r   un  temps  de  vol  du 

p r o j e c t i l e ,   mais  également   d ' é v a l u e r   co r r ec t emen t   la  v i t e s s e  

l a t é r a l e   de  d é f i l e m e n t   de  la  c i b l e   visée  afin  d ' é v i t e r   que  l e  

p r o j e c t i l e   ne  passe  devant  la  c i b l e ,   si  la  v i t e s s e   r é e l l e   de 

c e l l e - c i   est  i n f é r i e u r e   à  l ' é v a l u a t i o n   f a i t e ,   ou  d e r r i è r e   l a  

c i b l e ,   si  la  v i t e s s e   r é e l l e   de  c e l l e - c i   est  supé r i eu re   à 

l ' é v a l u a t i o n   f a i t e .   Le  problème  r é s ide   dans  le  f a i t   que  la  mesure 

de  v i t e s s e   de  d é f i l e m e n t   doi t   ê t r e   f a i t e   t rès   rapidement  par  l e  

t i r e u r .   Or,  il  es t   d i f f i c i l e   de  savo i r   à  l ' a v a n c e   si  la  c ible   qu i  

va  a p p a r a î t r e   se  t r o u v e  é l o i g n é e   ou  proche  du  t i r e u r   et  si  sa  

v i t e s s e   de  déplacement   est  f a i b l e   ou  i m p o r t a n t e .  

Ainsi ,   i l   est   connu die prévoir   dans  le  v i s e u r ,  

symétr iquement   à  la   l igne  de  fo i ,   deux  r epè res   de  déf i lement   f i x e s  

gravés  sur  le  r é t i c u l e   de  la  l u n e t t e   de  par t   et  d ' a u t r e   de  l a  

l igne   de  foi  ou  a f f i c h a b l e s   à  une  d i s t a n c e   p rédé terminée   de  c e l l e -  

c i .Le   t i r e u r   o b s e r v a n t   le  d é f i l e m e n t   de  la  c ib le   dans  le  v i s e u r  

peut  a l o r s ,   à  l ' a i d e   d'une  commande  s p é c i a l e ,   a s soc iée   à  un 
chronomètre ,   r e n s e i g n e r   le  c a l c u l a t e u r   sur  le  temps  de  d é f i l e m e n t  

n é c e s s a i r e   à  la  c i b l e   pour  p a r c o u r i r   la  d i s t ance   comprise,  dans  l a  

l u n e t t e ,   entre  la  l i gne   de  foi  et  l ' un   de  ces  repères   s y m é t r i q u e s .  

La  connaissance   d e  l a   d i s t a n c e   de  la  c ib l e   donnée  par  le  t é l é m è t r e  

permet  ensu i t e   au  c a l c u l a t e u r   de  dé t e rmine r   la  v i t e s s e   de 

déplacement  de  la  c i b l e .  

L ' i n c o n v é n i e n t   majeur  de  c e t t e   d i s p o s i t i o n   rés ide   dans  l e  
f a i t   que,  dans  ce  cas,   les  temps  de  mesure  sont  t rès   v a r i a b l e s  

selon  les  d i s t a n c e s ,   c ' e s t - à - d i r e   sont  t r è s   brefs  pour  les  c o u r t e s  

d i s t a n c e s   avec  des  v i t e s s e s   de  c i b l e   é l e v é e s ,   et  exagérément  l ongs  

pour  les  grandes  d i s t a n c e s   avec  des  v i t e s s e s   de  c ib le   f a i b l e s ,   ce 

qui  nuit   a lors   au  temps  d ' i n t e r v e n t i o n .  



Pour  remédier  à  cela,  la  p ré sen te   i n v e n t i o n   p r é c o n i s e  

d ' a d a p t e r   la  p o s i t i o n   des  repères   de  d é f i l e m e n t   a f f i chés   1 1 , 1 2  

par  r appor t   à  la  l igne   de  foi  32  ( f i g . 1 b )   a f i n   d ' o b t e n i r   un  temps 

de  mesure  opt imisé   qui  n ' e s t   ni  trop  long  pour  ne  pas  p é n a l i s e r   l a  

durée  d ' i n t e r v e n t i o n ,   ni  trop  court  pour  ne  pas  nuire  à  l a  

p r é c i s i o n .   Ce  c a r a c t è r e   a j u s t a b l e   de  la  p o s i t i o n   des  repères   de 

d é f i l e m e n t   a j u s t é s   c o n s t i t u e   une  c a r a c t é r i s t i q u e   e s s e n t i e l l e   de  l a  

p r é s e n t e   i n v e n t i o n .  

Ainsi ,   la  présence  de  repères   de  d é f i l e m e n t   11,  12,  de 

p o s i t i o n   r é g l a b l e   a f f i c h é s   s é l ec t i vemen t   dans  le  v iseur   permet  en 

p a r t i c u l i e r   de  p rédé te rmine r   le  temps  de  mesure  de  v i t e s se   de 

d é f i l e m e n t   de  c i b l e .   Dans  le  cas  où  une  mesure  t é l é m é t r i q u e   de 

d i s t a n c e   est  e f f ec tuée   en  premier  l ieu  ( f i g   l a ) ,   i l   est  p o s s i b l e  

après   t r a i t e m e n t   de  l ' i n f o r m a t i o n   d i s t a n c e   par  le  c a l c u l a t e u r ,  

d ' a d a p t e r   l ' é l o i g n e m e n t   angula i re   X  des  r e p è r e s   de  d é f i l e m e n t  

a f f i c h é s   11,  12  par  rappor t   à  la  l igne  de  fo i   32,  en  vue  d ' u n e  

o p t i m i s a t i o n   du  temps  de  mesure.  Dans  ce  cas,   pour  les  d i s t a n c e s  

f a i b l e s   ent re   c ib le   et  arme  les  repères   de  d é f i l e m e n t   s e r o n t  

é l o i g n é s   de  la  l igne  de  foi;  pour  les  d i s t a n c e s   plus  i m p o r t a n t e s ,  

les   r epè re s   de  dé f i l ement   seront  plus  p roches   de  la  l igne  de  f o i .  

On  peut,   par  exemple,  cho i s i r   la  p o s i t i o n   x2  des  

r e p è r e s   de  dé f i l emen t   12  de  façon  q u ' e l l e   co r responde   à  l a  

d i s t a n c e   de  la  c ib le   5,  à  un  écar tement   de  10m,  ce  qui  c o n d u i t ,  

pour  des  c i b l e s   ayant  des  v i t e s s e s   l a t é r a l e s   de  5  à  10m/s,  à  un  

temps  de  t a chymét r i e   de  1  à  2 s .  

Néanmoins,  ce t t e   valeur ,   bien  que  s a t i s f a i s a n t e   dans  l a  

m a j o r i t é   des  cas,  condui t   à  un  temps  d ' i n t e r v e n t i o n   r e l a t i v e m e n t  

long  pour  des  c ib les   ayant  une  v i t e s s e   l a t é r a l e   plus  f a ib l e   ( c h a r  

venan t   de  t r o i s - q u a r t   face  par  exemple).  Or,  on  ne  peut  r é d u i r e  

l ' é c a r t e m e n t   des  r epères   12  sans  condui re ,   pour  les  v i t e s s e s   l e s  

plus  é l e v é e s ,   à  un  temps  de  mesure  t rop  f a i b l e ,   n u i s i b l e   à  l a  

p r é c i s i o n .  

Selon  l ' i n v e n t i o n ,   cet te   l i m i t a t i o n   peut  ê t re   supprimée  s i  

l ' o n   p r é v o i t   l ' a f f i c h a g e   simultané  ou  s u c c e s s i f   dans  cet  ordre  de 

deux  p a i r e s   de  repères   12,  11  d isposés   symét r iquement   de  part   e t  



d ' a u t r e   de  la  l igne   de  foi  ( f i g .   1b)  r e s p e c t i v e m e n t   é lo ignés   des  

co tes   X2  et  X1  et  répondant   aux  c o n d i t i o n s   s u i v a n t e s  :  

-  le  repère   e x t é r i e u r   12  (cote   X 2),  ne  doit   pas  ê t r e  

a t t e i n t   en  une  durée  i n f é r i e u r e   à  une  v a l e u r   minimale  (par  exemple 

1s)  pour  des  c i b l e s   5  ayant  une  v i t e s s e   de  dé f i l emen t   égale  à  une  

v a l e u r   maximale  de  r é fé rence   (par  exemple  10  m/s),  ceci  afin  que 

la  p r é c i s i o n   de  la  mesure  de  d é f i l e m e n t ,   f onc t i on   du  temps 

d ' o b s e r v a t i o n ,   ne  so i t   pas  trop  d é g r a d é e ;  

-  le  repère   i n t é r i e u r   11  (cote   X1)  ne  doit   pas  ê t r e  

a t t e i n t   en  une  durée  supér ieure   à  une  va l eu r   maximale  (par  exemple 

2  s)  pour  des  c i b l e s   ayant  une  v i t e s s e   de  d é f i l e m e n t   égale  à  une  

v a l e u r   minimale  de  r é fé rence   (par  exemple  2,5  m/s),  va leu r   en 

dessous   de  l a q u e l l e   la  c o r r e c t i o n   de  d é f i l e m e n t ,   s u f f i s a m m e n t  

f a i b l e ,   est  jugée  pouvoir  ê t re   l a i s s é e   à  l ' a p p r é c i a t i o n   du  t i r e u r ,  

cec i   af in   que  la  durée  d ' i n t e r v e n t i o n   r e s t e   l im i t ée   (durée  de 

t a c h y m é t r i e   l i m i t é e   à  2  s ) .  

Une  autre   v a r i a n t e   de  l ' i n v e n t i o n   i l l u s t r é e   sur  l e s  

f i g u r e s   6b  et  6c,  c o n s i s t e   à  n ' u t i l i s e r   qu 'une  seule  paire   de 

r e p è r e s   12,  mais  avec  le  p e r f e c t i o n n e m e n t   s u i v a n t  :  

-  les  r epè res   12  sont  i n i t i a l e m e n t   placés  à  la  p o s i t i o n  

c o r r e s p o n d a n t   à  c e l l e   des  repères   e x t é r i e u r s   de  la  v a r i a n t e  

p r é c é d e n t e   (cote  X2)  et  ceci  pendant  une  durée  f ixée  ( p a r  

ex .1s )   co r r e spondan t   au  temps  de  parcours   de  la  c ib le   pour  s a  

v i t e s s e   maximale  de  r é fé rence   ( f ig   6 b ) ;  

-  Si  à  la  fin  de  l ad i t e   durée  p r é d é t e r m i n é e ,   la  séquence  

de  t a chymé t r i e   n 'a  pas  été  in terrompue  par  le  t i r e u r ,   les  r e p è r e s  

12  sont   e f facés   et  de  nouveaux  r epères   13  (cote   X 3 ) s o n t  
e n s u i t e   p rog re s s ivemen t   déplacés  de  la  p o s i t i o n   c i - d e s s u s   à  l a  

p o s i t i o n   co r r e spondan t   à  ce l le   des  r e p è r e s   i n t é r i e u r s   de  l a  

v a r i a n t e   p récédente   (cote  X1),  q u ' i l s   a t t e i g n e n t   au  bout  du 

temps  maximal  de  t achymét r ie   envisagé  (2s  par  ex.)  On  notera  que 
le  déplacement   p r o g r e s s i f   des  repères   13  peut   a lors   . s ' e f f e c t u e r  

avec  une  v i t e s s e   c r o i s s a n t e   au  fur  et  à  mesure  que  les  repères   13 

s ' é l o i g n e n t   de  la  p o s i t i o n   i n i t i a l e   des  r e p è r e s   12,  ce  qui  permet  

d ' o p t i m i s e r   les  temps  de  t a c h y m é t r i e .  



On  combine  par  la  va r i an t e   des  f i g u r e s   6b  et  6c  l e s  

avantages   d 'une  s o l u t i o n   à  une  pa i re   de  r e p è r e s   11  ou  12,  à  s a v o i r  

la  s i m p l i c i t é   du  mode  o p é r a t o i r e ,   le  t i r e u r   n ' ayan t   plus  dans  son 

champ  de  v i s ion   qu'un  repère  de  fin  de  d é f i l e m e n t   par  r a p p o r t  

auquel  il  doi t   observer   le  déplacement  de  la  c ib le ,   et  ceux  de  l a  

s o l u t i o n   à  deux  pa i res   de  repères   11,  12,  à  savoi r   la  r éduc t ion   du 

temps  de  t a chymé t r i e   dans  le  cas  des  d é f i l e m e n t s   l e n t s .  

Une  p r é c a u t i o n   supplémenta i re   peut   c o n s i s t e r   à  i n t e r r o m p r e  

l ' a f f i c h a g e   des  r epères   de  dé f i l ement   11,  12  ou  13  au  bout  d ' u n e  

durée  maximum  de  t achymét r ie ,   par  exemple  égale  à  2  s,  i n d i q u a n t  

au  t i r e u r   que  si  le  repère  i n t é r i e u r   11  (co te   X1)  n ' e s t   pas 
a t t e i n t   par  la  c ib le   5  au  bout  de  ce  temps,  la  v i t e s s e   l a t é r a l e   de 

c e l l e - c i   est  t r è s   f a i b l e   et  la  c o r r e c t i o n   de  t achymét r ie   est  j u g é e  

pouvoir   ê t re   l a i s s é e   à  son  a p p r é c i a t i o n .  

Dans  tous  les  cas,  la  durée  d ' i n t e r v e n t i o n   du  t i r e u r   pour  
la  mesure  de  la  v i t e s s e   de  dé f i l ement   de  la  c ib le   ( t a c h y m é t r i e )  

sera  a ins i   l i m i t é e   à  la  durée  maximale  a u t o r i s é e .  

Dans  un  autre   mode  de  r é a l i s a t i o n   r e p r é s e n t é   sur  l e s  

f i g u r e s   8a  à  8c  et  9a  à  9c  et  c o r r e s p o n d a n t   à  la  séquence  des  

f i g u r e s   7a  à  7c,  on  ne  r é a l i s e   pas  la  mesure  de  d i s t ance   de  c i b l e  

au  début  des  o p é r a t i o n s   mais  à  la  f in  de  la  séquence  ( f i g u r e s   8d 

et  9d),  ce  qui  permet  un  temps  plus  cou r t   ent re   l ' é m i s s i o n   l a s e r  

s u s c e p t i b l e   de  f a i r e   repérer   le  t i r e u r ,   et  le  lancement  du 

p r o j e c t i l e   ( f i g   8e  et  9e).  Dans  ce  cas  les   repères   de  d é f i l e m e n t  

52  r e s p e c t i v e m e n t   12  ( f ig   8a  r e s p e c t i v e m e n t   9a)  sont  d ' a b o r d  

a f f i c h é s   de  façon  fixe  pendant  un  temps  p rédé t e rminé   à  une 

d i s t a n c e   fixe  y   r e spec t ivemen t   y'0  r e l a t i v e m e n t   é l o i g n é e  

d'un  repère   de  r é f é r ence   fixe  42  r e s p e c t i v e m e n t   32,  qui  peut  ê t r e  

gravé ,   puis  se  dép lacen t   ( repères   53  r e s p . 1 3 )   vers  les  repères   de 
r é f é r e n c e   42  resp .   32  pour  diminuer  l ' i n t e r v a l l e   angula i re   e n t r e  

les   repères   de  début  42  resp.  32  et  de  f in   de  déf i l ement   53  r e s p .  
13  (cote  y1  sur  la  f igure   8b  et  y'1  sur   la  f igure   9b)  et  m i n i m i s e r  

le  temps  de  t a c h y m é t r i e .  

D'une  manière  généra le ,   la  séquence   de  dé te rmina t ion   de  l a  

v i t e s s e   de  d é f i l e m e n t   de  c ible   est  la  s u i v a n t e  :  



Le  t i r e u r   poin te   sur  la  c ib l e   5  la  croix  formée  par  l e  

r epè re   i n i t i a l   de  dé f i l emen t   qui  peut  ê t re   la  l igne  de  foi  32  ( f i g  

1a,  6a,  9a)  ou  une  gravure   42  s i t u é e   vers  l ' e x t é r i e u r   du  champ,  e t  

par  le  t r a i t   repère  h o r i z o n t a l   31.  En appuyant   sur  un  bouton  de 

commande  113a,  i l   déclenche  a l o r s   le  chronomètre  tout  en  l a i s s a n t  

à  p a r t i r   de  ce  moment  son  arme  immobile  ( f i g u r e s   8a et  9a).  Dans  un 

mode  de  r é a l i s a t i o n   p a r t i c u l i e r ,   c e t t e   opéra t ion   déclenche  en  même 

temps  la  t é l é m é t r i e   ( f i g u r e s   1a  e t  6a) ,   le  bouton  de  commande  de 

t é l é m é t r i e   113b  é t an t   combiné  avec  le  bouton  de  commande  de 

ch ronomét r i e   113a. 

Par  act ion  du  t i r e u r   sur  l ' o r g a n e   113a  de  commande  de 

déc lenchement   de  chronomét r ie   et  d ' a f f i c h a g e ,   des  repères   de 

d é f i l e m e n t   11,  12  qui  peuvent  ê t r e   adaptés  à  la  d i s tance   de  l a  

c i b l e   connue  du  c a l c u l a t e u r   101  à  p a r t i r   de  l ' i n f o r m a t i o n   f o u r n i e  

par  le  t é l émè t r e   102  ( f i g u r e   1b),  et  de s t i né s   à  pe rmet t re   une 

mesure  de  v i t e s s e   de  d é f i l e m e n t   de  c ib l e   avec  un  maximum  de  

p r é c i s i o n   et  de  commodité  en  un  temps  l i m i t é ,   sont  a f f i ché s   dans 

le  v i seur   1.  Le  c a l c u l a t e u r   101  commande  a ins i   l ' a f f i c h a g e ,   de 

pa r t   et  d ' a u t r e   de  la  l igne   v e r t i c a l e   c e n t r a l e   32  du  r é t i c u l e ,  

d 'un  repère   fixe  v e r t i c a l   12  pouvant   devenir   mobile  13  ( f ig   6b  e t  

6c  et  fig  9a  à  9c)  ou  de  p l u s i e u r s ,   p r é f é r e n t i e l l e m e n t   deux,  

r e p è r e s   ve r t i caux   f ixes   11,  12  ( f ig   1b),  di ts   repères  de 

d é f i l e m e n t ,   par  adressage   des  é léments   de  v i s u a l i s a t i o n  

c o r r e s p o n d a n t s   2  ou  4  du  d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105. 

On  notera  que  les  organes  113b,  113a  de  commande  de 

déclenchement   de  t i r   t é l é m é t r i q u e   et  de  déclenchement  de 

ch ronomét r i e   et  d ' a f f i c h a g e   sont  de  p r é fé rence   couplés  ou  combinés 

en  un  seul  bouton  de  manoeuvre  113.  Ainsi ,   la  séquence  de 

t a c h y m é t r i e   avec  a f f i c h a g e   des  r epè re s   de  déf i lement   et  dépar t   de 

la  chronométr ie   peut  ê t r e   i n i t i a l i s é e   sans  re ta rd   dès  l e  

déclenchement   du  t é l é m è t r e   qui  f o u r n i t   lui-même  ins tan tanément   une 
i n d i c a t i o n   de  d i s tance   de  c i b l e .   On  notera   que  dans  le  cas  où  l a  

mesure  de  t é l é m é t r i e   est  e f f e c t u é e   après  la  mesure  de  c h r o n o m é t r i e  

( f i g   7a  à  7c,  8a  à  8d  et  9a  à  9d)  un  seul  bouton  de  manoeuvre  p e u t  
auss i   ê t re   u t i l i s é ,   un  premier   ac t ionnement   provoquant  l e  



déc lenchement   de  la  chronométr ie ,   un  second  a c t i o n n e m e n t  

p rovoquan t   l ' a r r ê t   de  la  chronométr ie   et  un  t r o i s i è m e   a c t i o n n e m e n t  

p rovoquan t   le  déclenchement  de  la  t é l é m é t r i e .   Dans  ce  cas,  un 

bouton  de  remise  à  zéro  est  associé  au  système  pour  p o u v o i r  

r é i n i t i a l i s e r   une  séquence  de  v i s é e .  

Après  a f f i chage   des  repères   de  d é f i l e m e n t ,   le  t i r e u r   g a r d e  

son  arme  immobile  et  observe  le  déplacement  de  la  c ib le   5.  L o r s q u e  

c e l l e - c i   a r r ive   sur  l ' un   des  repères   f ixes   11,  12,  par  exemple  l e  

r e p è r e   12  ( f ig   1c)  ou  lorsque  la  c ib le   et  l ' u n   des  repères   m o b i l e s  

13  se  superposen t   ( f ig   6c  et  9c),  le  t i r e u r   a r r ê t e   l ' o p é r a t i o n   de 

c h r o n o m é t r i e   en  a c t i o n n a n t   un  contac t   113a  prévu  à  cet  e f f e t ,   ou,  

plus  s implement,   dans  le  cas  où  ce  con tac t   est  combiné  au  b o u t o n  

de  commande  du  t é l émèt re   113b,  en  a c t i o n n a n t   ou  r e l â c h a n t   ce 

b o u t o n .  

On  notera  que  selon  une  v a r i a n t e   de  r é a l i s a t i o n ,   l e s  

r e p è r e s   de  fin  de  chronométr ie   52  sont  dans  un  premier  temps 

confondus   avec  la  l igne  de  foi  32  ( f i gu re   8a)  ou  d i s p o s é s  

symét r iquement   par  rappor t   à  la  l igne  de  foi  32  au  vo i s inage   de 

c e l l e - c i ,   et  se  dép lacen t   ensui te   vers  l ' e x t é r i e u r   du  champ 

( r e p è r e s   53  de  la  f igure   8b)  en  d i r e c t i o n   des  r epè res   de  r é f é r e n c e  

f i x e s  4 2 .   Ces  repères   52,  53  des  fig  8a  à  8c  sont  a ins i   a n a l o g u e s  

aux  r e p è r e s   12,  13  p r é c i t é s .  

Selon  c e r t a i n s   modes  de  r é a l i s a t i o n ,   la  t é l é m é t r i e   e s t  

e f f e c t u é e   après  avoir  terminé  la  chronométr ie   ( f i g   8d  et  9d).  Dans 

ces  modes  de  r é a l i s a t i o n ,   les  lo is   de  déplacement   des  repères   de 

d é f i l e m e n t   53,  13  sont  p rédé te rminées   et  ne  font pas  i n t e r v e n i r   l a  

d i s t a n c e ,   mais  peuvent  p rodu i re ,   le  cas  é c h é a n t ,   des  v i t e s s e s   de 

dép lacement   qui  augmentent  en  fonct ion   du  t emps .  

A  ce  point  de  la  séquence  de  mesure,  le  c a l c u l a t e u r   101 

c o n n a i t   la  d i s tance   de  la  c ib le ,   le  temps  de  dé f i l emen t   de  l a  

c i b l e   pour  l ' a n g l e   co r respondan t   au  repère   de  dé f i l emen t   11,  1 2  ,  

13  ou  53  cons idé ré ,   le  temps  de  vol  du  p r o j e c t i l e   q u ' i l   a 
dé t e rminé   en  fonct ion   des  paramètres  de  t i r   qui  s o n t  

p r i n c i p a l e m e n t   la  d i s t a n c e   de  la  c ib le   et  la  t empéra tu re   a m b i a n t e ,  

et  é v e n t u e l l e m e n t   le  dévers ,   mesuré  ou  d é t e c t é   par  rappor t   à  un  



s e u i l   par  le  capteur  107.  Le  c a l c u l a t e u r   101  détermine  a lors   l e  

déca l age   angu la i re   h o r i z o n t a l   du  point   de  visée  à  a f f i c h e r   pour  

e f f e c t u e r   un  t i r   sur  but  f u t u r ,   é v e n t u e l l e m e n t   cor r igé   du  d é v e r s .  

I l   c a l c u l e   également  le  déca l age   a n g u l a i r e   v e r t i c a l   c o r r e s p o n d a n t  

à  la  hausse.   Les  repères   de  d é f i l e m e n t   11,  12  ou  13  sont  a l o r s  

e f f a c é s   et  des  repères   de  t i r   21,  22  ou  23  sont   a lors   a f f i ché s   p a r  

a d r e s s a g e   des  éléments  de  v i s u a l i s a t i o n   2  ou 4  les  plus  v o i s i n s  

des  p o s i t i o n s   c a l c u l é e s ,   parmi  les  rampes  d i s c r è t e s   d i s p o n i b l e s  

( f ig   1d,  6d,  8e,  9 e ) ( c o t e s   X'1,  X '   ou  X'3).   S ' i l   ne 

l ' a   pas  déjà  été,   le  r epè re   de  hausse  33  est   également  a f f i ché   p a r  

a d r e s s a g e   des  éléments  de  v i s u a l i s a t i o n   3  ou 4  les  plus  v o i s i n s  

des  p o s i t i o n s   c a l c u l é e s .  

On  notera  que,  dans  l e   cas  où  aucune  i n d i c a t i o n  

p a r t i c u l i è r e   n'a  été  f o u r n i e   sur  le  sens  de  dé f i l emen t   de  l a  

c i b l e ,   les  repères   de  t i r   l a t é r a u x   21,  22,  23  sont  à  a f f i c h e r   à  

d r o i t e   et  à  gauche  de  la  l i gne   c e n t r a l e .   I l   est  t o u t e f o i s  

p o s s i b l e ,   à  l ' a i d e   d'un  l e v i e r   de  commande  supp lémen ta i r e   114,  p a r  
exemple  à  3  p o s i t i o n s   (gauche ,   c e n t r e ,   d ro i t e )   ( f ig   2),  de  f o u r n i r  

manuel lement   au  c a l c u l a t e u r   une  i n fo rma t ion   de  sens  de  d é f i l e m e n t  

de  la  c ib l e ,   ce  qui  permet  a l o r s   de  n ' a f f i c h e r   les  repères   de 

d é f i l e m e n t   11,  12  et  les  r e p è r e s   de  t i r   sur  but  fu tur   21,  22  que 
d'un  seul  côté  de  la  l igne   de  foi  c e n t r a l e   3 2 .  

Par  a i l l e u r s ,   dans  le  cas  où  l ' a p p a r e i l   u t i l i s e  

l ' a f f i c h a g e   de  deux  r e p è r e s   de  d é f i l e m e n t   11,  12  de  chaque  côté  de 

la  l igne   c en t r a l e   32  ( f i g   1b,  1c)  i l   ex i s t e   deux  v i t e s s e s   de 

d é f i l e m e n t   poss ib les   c o r r e s p o n d a n t   au  temps  de  déf i l ement   mesuré .  

I l   sera  donc  également  a f f i c h é ,   de  chaque  côté  de  la  l i g n e  

c e n t r a l e   32,  deux  r epè re s   de  t i r   21,  22  ( f ig   1d,  1e)  c o r r e s p o n d a n t  

aux  deux  v i t e s s e s   de  d é f i l e m e n t   p o s s i b l e s .   Dans  ce  c a s ,  

l ' o p é r a t e u r   c h o i s i t   le  r e p è r e   de  t i r   (par  exemple  repère  22  sur  l a  

f i g . 1 d )   en  correspondance  avec  le  repère   de  dé f i l ement   i n t é r i e u r  

ou  e x t é r i e u r   u t i l i s é   (par  exemple  repère   12  sur  la  fig  1 c ) .  

L ' o p é r a t i o n   de  t i r   du  p r o j e c t i l e   s ' e f f e c t u e   de  la  f a ç o n  

s u i v a n t e  :   Le  t i r e u r   r e p o i n t e   son  arme  de  façon  à  p lacer   la  c i b l e  

5  à  l ' i n t e r s e c t i o n   des  l i g n e s   v i s u a l i s é e s   par  le  repère  de  haus se  



h o r i z o n t a l   33  et  le  repère  de  t i r   v e r t i c a l ,   adéquat   22  ou  23  ( f i g  

1e  et  f ig   6e,  8e,  9 e ) .  

Dans  le  cas  de  la  f igure   1e,  le  repère   v e r t i c a l   de  t i r  

adéqua t   es t   s i tué   à  gauche  de  la  l igne  c e n t r a l e   32,  la  c i b l e  

d é f i l a n t   vers  la  d ro i t e   et  est  cons t i t uée   par  le  r epè re   e x t é r i e u r  

22,  le  r e p è r e   de  mesure  de  dé f i l emen t   u t i l i s é   é t a n t   le  r e p è r e  

e x t é r i e u r   12 .  

Le  t i r e u r   déclenche  a lo r s   le  t i r   dans  des  c o n d i t i o n s  

a d é q u a t e s   de  hausse,   de  dé f i l emen t   et  le  cas  é chéan t   de  d é v e r s .  

Dans  le  cas  du  mode  de  r é a l i s a t i o n   des  f i g u r e s   1a  à  1e 

u t i l i s a n t   deux  pa i res   de  repères   ver t icaux   i n t é r i e u r s   e t  

e x t é r i e u r s   11,  12  et  21,  22,  i l   est  poss ib l e   d ' u t i l i s e r   dans  l e  

d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105  deux  rampes  d ' é l é m e n t s   de  v i s u a l i s a t i o n  

2  de  r e p è r e s   v e r t i c a u x   ayant  des  couleurs   d i f f é r e n t e s .   Ceci  permet  

pour  l ' o p é r a t e u r   de  d i f f é r e n c i e r   et  de  met t re   en  c o r r e s p o n d a n c e  

c l a i r e m e n t   les  repères   i n t é r i e u r s   d'une  première   cou leur   et  l e s  

r e p è r e s   e x t é r i e u r s   d 'une  deuxième  couleur .   L ' o p é r a t i o n   de 

s é l e c t i o n   et  d ' a l lumage   des  é léments   d ' a f f i c h a g e   2,  3  du 

d i s p o s i t i f   d ' a f f i c h a g e   105  est   e f fec tuée   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   du 

c i r c u i t   i n t e r f a c e   106. 

Dans  le  mode  de  r é a l i s a t i o n   de  la  f i g u r e   3  où  les  é l é m e n t s  

de  v i s u a l i s a t i o n  4   sont  c o n s t i t u é s   d'une  ma t r i ce   de  d i o d e s  

é l e c t r o - l u m i n e s c e n t e s ,   par  exemple  de  40  é léments   dans  le  s ens  

h o r i z o n t a l   sur  25  dans  le  sens  v e r t i c a l ,   l ' a f f i c h a g e   des  

d i f f é r e n t s   r e p è r e s  d e   dé f i l emen t   11,  12,  13  de  t i r   21,  22,  23  e t  

de  hausse   33  se  f a i t   par  adressage   des  diodes  des  l i g n e s   e t  

co lonnes   c o r r e s p o n d a n t e s .   Dans  ce  cas,  la  d i f f é r e n c i a t i o n   e n t r e  

les  é l é m e n t s   i n t é r i e u r s   et  e x t é r i e u r s   de  deux  p a i r e s   de  repères   de 

d é f i l e m e n t   11,  12  et  de  t i r   21,  22  peut  ê t r e   obtenue  en  a f f i c h a n t  

des  l i g n e s   con t inues   ( t ou te s   les  diodes  d 'une  colonne)   et  des 

l i g n e s   d i s c o n t i n u e s   (par  ex.  une  diode  sur  deux  d 'une   c o l o n n e ) .  

La  ch rono log ie   du  fonct ionnement   du  système  s e l o n  

l ' i n v e n t i o n   est  schémat isée   sur  les  f i gu res   5a  à  5c,  7a  à  7c .  

Selon  une  séquence  p o s s i b l e ,   après  l ' a p p a r i t i o n   de 

l ' o b j e c t i f   (point   A  de  la  f igure   5a)  l ' o p é r a t e u r   met  en  serv ice   l e  



c a l c u l a t e u r   101  (po in t   G  de  la  f igure   5b)  et,  après  i m m o b i l i s a t i o n  

de  l ' a rme ,   la  c ro ix   34  du  r é t i c u l e   é tan t   pointée  sur  la  c i b l e ,  

déclenche  le  t é l é m è t r e   l ase r   (po in t   B  de  la  f igure   5a)  et  l a  

remise  à  zéro  du  chronomètre  de  t achymét r ie   (point   M  de  l a  

f i g . 5 c )  .  

Le  c a l c u l a t e u r   101  é labore   à  p a r t i r   de  l ' i n f o r m a t i o n  

d i s t ance   c i b l e   D  t r a n s f é r é e   par  le  t é l émèt re   (po in t   H  de  la  f i g  

5b)  les  s ignaux  de  commande  d ' a f f i c h a g e s   des  r epè re s   de  d é f i l e m e n t  

c o r r e s p o n d a n t   à  des  va leurs   de  déplacement  c a l i b r é e s ,   par  ex.  +  5m 

et +  10m. 

Les  r epè re s   de  dé f i l ement   déterminés  sont  a l o r s   a f f i c h é s  

(point  C  de  la  f ig   5a  et  point  I  de  la  fig  5b)  sous  forme  de 

l ignes   v e r t i c a l e s   dans  le  v i seur   et  servent   à  l ' o p é r a t e u r   pour  

commander  l ' a r r ê t   du  chronomètre  par  relâchement  par  ex.  du  bou ton  

de  commande  du  t é l é m è t r e   (po in t   D  de  la  f ig  5a  et  po in t   N  de  l a  

fig  5c).  L ' i n f o r m a t i o n   de  temps  t0  du  chronomètre  est  a l o r s  

fournie   au  c a l c u l a t e u r   101  (po in t   J  de  la  fig  5b)  qui  e f f e c t u e   l e s  

ca lcu l s   de  c o r r e c t i o n   de  t i r ,   à  savoi r   un  calcul   c l a s s i q u e   de 

hausse,  é v e n t u e l l e m e n t   avec  c o r r e c t i o n   de  t e m p é r a t u r e ,   et  un 

calcul   de  c o r r e c t i o n   de  dé f i l ement   (point   K  de  la  f ig   5b)  

pe rme t t an t   l ' é l a b o r a t i o n   des  signaux  de  commande  d ' a f f i c h a g e   d e s  

repères   de  t i r   et  de  hausse  (po in t   E  de  la  fig  5a  et  poin t   L  de  l a  

fig  5b).  Le  t i r   peut  a lors   avoir   l ieu  au  point  F  de  la  f ig   5a ,  

après  r e p o s i t i o n n e m e n t   de  l 'arme  par  le  t i r e u r .  

Selon  une  autre   séquence  pos s ib l e ,   après  l ' a p p a r i t i o n   de 

l ' o b j e c t i f ,   l ' o p é r a t e u r ,   après  immobi l i sa t ion   de  l ' a rme   d é c l e n c h e  

la  remise  à  zéro  du  chronomètre  de  t achymét r ie   ( po in t   B  de  l a  

f igure  7 a ) .  

Le  c a l c u l a t e u r   a f f i che   a lors   les  repères  de  d é f i l e m e n t ,  

d 'abord  f i x e s ,   puis   se  d é p l a ç a n t .  

Après  a r r ê t   de  la  chronométr ie   (point   C  de  la  f ig   7a)  l e  

t i r e u r   po in te   a l o r s   le  centre   du  r é t i c u l e   sur  la  c i b l e   e t  

déclenche  la  t é l é m é t r i e   (point   D  de  la  f igure   7a).  Les  c a l c u l s   de 

hausse  et  de  d é f i l e m e n t   sont  a lors   e f f e c t u é s ,   ce  qui  p e r m e t  
l ' é l a b o r a t i o n   des  signaux  de  commande  d ' a f f i c h a g e   des  r epè re s   de 



t i r   et  de  hausse  (po in t   E  sur  la  f igure   7 a ) .  

La  c o r r e c t i o n   de  dé f i l ement   p e r m e t t a n t   l ' a f f i c h a g e   d ' u n  

r e p è r e   de  t i r   à  une  d i s t ance   donnée  de  la  l igne  c e n t r a l e   du  v i s e u r  

e s t   c a l c u l é e   selon  la  f o r m u l e  :  

où  e  r e p r é s e n t e   la  valeur  de  déplacement  c a l i b r é e   c o r r e s p o n d a n t   à 

un  r e p è r e   de  d é f i l e m e n t ,   c ' e s t - à - d i r e   la  d i s t a n c e   de  d é f i l e m e n t  

l a t é r a l   de  la  c ib l e   dans  un  plan  p e r p e n d i c u l a i r e   à  la  l igne   de 

v i s é e .  

t0  r e p r é s e n t e   le  temps  de  dé f i l emen t   mesuré  

c o r r e s p o n d a n t   au  déplacement  de  la  c ib le   sur  la  d i s t a n c e   e ,  
d  r e p r é s e n t e   la  d i s t ance   de  la  c i b l e   à  l ' a rme   de  t i r ,  

tvo l   r e p r é s e n t e   le  temps  de  vol  du  p r o j e c t i l e ,  

e t   es t   exprimé  en  r a d i a n s .  

N a t u r e l l e m e n t ,   la  c o r r e c t i o n   de  d é f i l e m e n t   peut  e l le-même 

i n c l u r e   des  c o r r e c t i o n s   tenant  compte  de  la  mesure  de  d é v e r s  @  

e t / o u   de  la  mesure  de  température   ambiante  T.  

Ainsi ,   pour  un  d é v e r s a   i n f é r i e u r   ou  égal  en  v a l e u r  

abso lue   à  10°,  la  c o r r e c t i o n   de  dé f i l ement   @,  s e r a  :  

où  Ho  r e p r é s e n t e   la  co r r ec t i on   de  hausse  dans  des  c o n d i t i o n s  

s t a n d a r d ,   exprimée  en  r a d i a n s .  

La  mesure  de  la  température   ambiante  T  permet  de 

d é t e r m i n e r   une  va leur   corr igée   du  temps  de  vol  tvol   qui  p e u t  
ê t r e   s u b s t i t u é e   à  la  valeur  tvol  de  la  formule  (1)  c a l c u l é e  

dans  des  c o n d i t i o n s   s t a n d a r d .  

Bien  entendu,  d iverses   m o d i f i c a t i o n s   et  a d j o n c t i o n s  

peuvent   ê t r e   appor tées   aux  d ivers   modes  de  r é a l i s a t i o n   p r é s e n t é s  

dont  les  c a r a c t é r i s t i q u e s   peuvent  ê t re   combinées  en t re   e l l e s .  



1.  D i s p o s i t i f   de  visée  pour  arme  de  t i r   avec  c o r r e c t i o n   du 

dé f i l emen t   l a t é r a l   de  la  c i b l e ,   comportant  un  t é lémèt re   (102),  un 

c a l c u l a t e u r   (101),  des  moyens  de  ohronométr ie   (112),  des  p r e m i e r s  

moyens  d ' a f f i c h a g e   d 'au  moins  un  repère   de  d é f i l e m e n t  

( 1 1 , 1 2 , 1 3 ; 5 2 , 5 3 )   dans  le  champ  du  système  de  visée  à  un  

emplacement  donné  sur  la  l igne  de  s i t e   (31),  et  des  seconds  moyens 

d ' a f f i c h a g e   d'au  moins  un  repère   de  t i r   sur  but  fu tur   ( 2 1 , 2 2 ; 2 3 )  

dans  le  champ  du  système  de  visée  selon  une  pos i t i on   sur  la  l i g n e  

de  s i t e   (31)  dé te rminée   d'une  part   en  fonc t ion   du  temps  de  vol  du 

p r o j e c t i l e ,   lui-même  déterminé   à  p a r t i r   de  la  d i s t ance   de  t i r  

mesurée par  t é l é m é t r i e ,   et ,   d ' a u t r e   pa r t ,   en  fonct ion  du  temps  de 

dé f i l emen t   mesuré  pour  un  repère   de  dé f i l emen t   donné 

( 1 1 , 1 2 , 1 3 ; 5 2 , 5 3 )   par  r appo r t   à  un  repère   de  r é fé rence   (32 ;42 )  

s i tué   à  un  emplacement  donné  sur  l a  l i g n e   de  s i t e   (31)  d i s t i n c t   de 

ce lu i   du  repère  de  d é f i l e m e n t   ( 1 1 , 1 2 , 1 3 ; 5 2 , 5 3 )   à  l ' a i d e   de  moyens 
(112)  de  mesure  du  temps  de  dé f i l emen t   qui  s ' e s t   écoulé  en t re   un 

premier  act ionnement   par  le  t i r e u r   d'un  organe  (113)  de  commande 

de  chronométr ie   et  d ' a f f i c h a g e   d'un  repère   de  d é f i l e m e n t  

( 1 1 , 1 2 , 1 3 ; 5 2 , 5 3 )   et  un  i n s t a n t   p o s t é r i e u r ,   indiqué  par  le  t i r e u r ,  

co r r e spondan t   à  un  deuxième  ac t ionnement   dudit   organe  (113)  de  

commande  de  ch ronomét r ie   à  l ' i n s t a n t   auquel  la  c ible   (5)  vue  dans  

le  v i seur   (1)  maintenu  immobile  à  terminé  son  parcours  entre  l e  

repère   de  r é f é r ence   (32;42)   et  le  repère   de  déf i lement   ( 1 1 , 1 2 , 1 3 ;  

5 2 , 5 3 ) ,  

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  le  premier  ac t ionnement   dudit   organe  (113)  

de  commande  de  ch ronomét r i e   et  d ' a f f i c h a g e   provoque  l ' a f f i c h a g e  

d'un  premier  repère   de  d é f i l e m e n t   (12;52)  dans  le  viseur  (1)  à  u n e  

d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   impor tan te   du  repère   de  ré fé rence   (32;42)  e t  

en  ce  que,  en  cas  d ' a b s e n c e   de  nouvel  act ionnement   dudit  o r g a n e  
(113)  de  commande  de  ch ronomét r i e   et  d ' a f f i c h a g e   au  bout  d ' u n  

i n t e r v a l l e   de  temps  p r é d é t e r m i n é ,   les  moyens  d ' a f f i c h a g e   de  r e p è r e  

de  dé f i l ement   provoquent   le  déplacement  dudit   repère  de  d é f i l e m e n t  

(11,13;53)   dans  le  v i s e u r   j u s q u ' à   une  d i s t a n c e   r e l a t i vemen t   f a i b l e  

du  repère  de  r é f é r e n c e   ( 3 2 ) .  



2.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é  

en  ce  que  le  déplacement  du  repère   de  déf i l ement   (13;53)  dans  l e  

v i s eu r   (1)  est   p r o g r e s s i f   et  e f f e c t u é   à  une  v i t e s s e   c r o i s s a n t e   de 

la  p o s i t i o n   du  premier  r e p è r e  d e   déf i l ement   (12;52)  à  une  p o s i t i o n  

f i n a l e   c o r r e s p o n d a n t   à  l a d i t e   d i s t a n c e   r e l a t i v e m e n t   f a i b l e   du 

repère   de  r é f é r e n c e   ( 3 2 ; 4 2 ) .  

3.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1  ou  l a  

r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é   en  ce  q u ' i l   comprend  des  moyens 

d ' e f f a c e m e n t   des  repères   de  dé f i l emen t   ( 1 1 , 1 2 , 1 3 ; 5 2 , 5 3 )   qui  s o n t  

mis  en  oeuvre  en  cas  d 'absence   de  nouvel  ac t ionnement   dudi t   o rgane  

de  commande  de  chronométr ie   (113)  au  bout  d'un  i n t e r v a l l e   de  temps 

p r é d é t e r m i n é .  

4.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é  

en  ce  que   l e d i t   i n t e r v a l l e   de  temps  prédéterminé   es t   compris  e n t r e  

une  et  t r o i s   s e c o n d e s .  

5.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l 'une   quelconque  des  

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  4,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  la  mesure  de 

t é l é m é t r i e   pe rme t t an t   de  dé te rminer   la  pos i t i on   d 'un  r epère   de  t i r  

sur  but  f u t u r   (21,22,23)   est  e f f ec tuée   après  la  mesure  de 

c h r o n o m é t r i e .  

6.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l 'une   quelconque  de s  

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  4,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  la  mesure  de 

t é l é m é t r i e   pe rme t t an t   de  dé te rminer   la  p o s i t i o n   d 'un  r epè re   de  t i r  

sur  but  f u t u r   (21,22,23)   est  e f f e c t u é e   avant  tou te   mesure  de 

c h r o n o m é t r i e   et  en  ce  que  les  premiers   moyens  d ' a f f i c h a g e   d ' a u  

moins  un  r epè re   de  déf i lement   (11 ,12,13)   sont  conçus  de  manière  à  

a f f i c h e r   un  repère   de  déf i l ement   (11,12,13)   à  une  d i s t a n c e   du 

repère   de  r é f é r e n c e   (32)  qui  est  déterminée  en  f o n c t i o n   de  l a  

d i s t a n c e   de  t i r   fournie   par  le  t é l émè t r e   (102)  de  manière  à  

c o r r e s p o n d r e   à  une  d i s t ance   p rédé te rminée   dans  un  p l a n  

p e r p e n d i c u l a i r e   à  l ' axe   de  visée  et  contenant   la  c i b l e .  

7.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l 'une   quelconque  de s  

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  6,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l ' o r g a n e   de  commande 

de  c h r o n o m é t r i e   (113)  est  c o n s t i t u é   par  le  bouton  de  commande  du 

t é l é m è t r e   (102) ,   et  en  ce  que  l e d i t   deuxième  ac t ionnement   de  



l ' o r g a n e   de  commande  correspond  à un  re lâchement   de  ce  bouton  de 

commande  du  t é l é m è t r e .  

8.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' une   quelconque  des  

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  7,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l e d i t   repère  de 

r é f é r e n c e   (32)  est  c o n s t i t u é   par  la  l i g n e  d e   foi  c e n t r a l e .  

9.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' une   quelconque  des  

r e v e n d i c a t i o n s   1 à  7,  c a r a c t é r i s é   en  ce que  l e d i t   repère  de 

r é f é r ence   (42)  est  cons t i t ué   par  un  repère   éca r t é   l a t é r a l e m e n t   de 

la  l igne  de  foi  c en t r a l e   (32)  et  en  ce  que  l e d i t   repère  de 

dé f i l emen t   (52,53)  est  d 'abord  a f f i c h é   à  l ' emplacement   ou  au 

vo i s inage   de  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e   (32),   lors  du  p r e m i e r  

ac t ionnement   dudit   organe  (113)  de  commande  de  chronométr ie   e t  

d ' a f f i c h a g e ,   puis ,   en  cas  d ' a b s e n c e   de  nouvel  ac t ionnement   d u d i t  

organe  (113)  de  commande  de  ch ronomét r i e   et  d ' a f f i c h a g e   au  bou t  

dudi t   i n t e r v a l l e   de  temps  p r é d é t e r m i n é ,   est  d é p l a c é  

p rog re s s ivemen t   dans  le  v i seur   (1)  j u s q u ' à   une  d i s t a n c e  

r e l a t i v e m e n t   f a i b l e   du  repère  de  r é f é r e n c e   (42)  éca r t é   de  la  l i g n e  

de  foi  c e n t r a l e   ( 3 2 ) .  

10.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' une   quelconque  des  

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  9,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  les  repères   de 

dé f i l emen t   ( 1 1 , 1 2 , 1 3 , 5 2 , 5 3 ) ,   les  r epè res   de  r é f é r ence   (32,42)  e t  

les  r epères   de  t i r   sur  but  fu tu r   (21 ,22 ,23)   sont  disposés   pa r  

pa i r e s ,   symétr iquement   par  r a p p o r t   à  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e  

(32),  de  manière  à  pe rmet t re   la  visée  sur  une  c ib le   sans  n é c e s s i t é  

pour  l ' o p é r a t e u r   de  fourn i r   une  i n fo rma t ion   co r re spondan t   au  sens  
de  dé f i l emen t   de  la  c i b l e .  

11.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' une   quelconque  des 

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  9,  c a r a c t é r i s é   en  ce  q u ' i l   comprend  un  moyen 
(107)  de  mesure  ou  de  d é t e c t i o n   de  seu i l   du  dévers ,   et  des  moyens 
de  c o r r e c t i o n   de  déf i lement   en  f o n c t i o n   du  dévers  mesuré .  

12.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  l ' une   quelconque  des 

r e v e n d i c a t i o n s   1  à  11,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  les  repères   de 

r é f é r ence   (42),   les  repères  de  d é f i l e m e n t   ( 11 ,12 ,13 ;52 ,53 )   et  l e s  

repères   de  t i r   sur  but  fu tur   (21 ,22 ,23 )   sont  c o n s t i t u é s   par  des  

segments  p a r a l l è l e s   à  la  l igne  de  foi  c e n t r a l e   ( 3 2 ) .  



13.  D i s p o s i t i f   de  visée  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é  

en  ce  que  le  premier  act ionnement  dudi t   organe  (113)  de  oommande 

de  chronomét r ie   et  d ' a f f i c h a g e   provoque  l ' a f f i c h a g e   d'un  p r e m i e r  

r e p è r e   de  dé f i l ement   (12)  dans   le  v i seur   (1)  à  une  d i s t a n o e  

r e l a t i v e m e n t   importante   du  repère  de  r é f é r e n c e   (32),  p u i s ,  

s u c c e s s i v e m e n t   ou  s imul tanément ,   l ' a f f i c h a g e   d'un  second  r epère   de 

d é f i l e m e n t   (11)  à  une  d i s t ance   r e l a t i v e m e n t   f a i b l e   du  r epère   de 

r é f é r e n c e   ( 3 2 ) .  
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