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€9 Machine alaver équipée d’un distributeur d’eau commandé par une liaison mécanique a4 came.

@ Machina & laver possédant un distributeur automatique
d'eau a jet déplagable pour I'alimentation de comparti-
ments de produits de lavage. Le distributeur est commandé
par une liaison mécanique & céble (13), ressort (9), et came
(6) elle-méme solidaire d'un programmateur. Les transi-
tions descendantes (7) de 1a came (6) sont utilisées pour le
déplacement d'un palpeur (5) et du cable (13) qui transmet-
tent le mouvement au distributeur d’eau.

ACTORUM AG

0148 531



10

15

20

25

30

0148531

MACHINE A LAVER EQUIPEE D'UN DISTRIBUTEUR D'EAU COMMANDE PAR

UNE LIAISON MECANIQUE A CAME

L'invention concerne une machine & laver possé-
dant un distributeur automatique d'eau & jet déplagable pour
l'alimentation de compartiments de produits de lavage, distri-
buteur commandé par une liaison mécanique dont une extrémité
rigide formant palpeur est &lastiquement appuyée sur une came
rotative solidaire de 1l'axe du moteur du programmateur élec~
tromécanique, came dont le profil est une courbe fermée de
rayon de courbure variant de fagon discréte engendrant des
plages séparées par des transitions descendantes ‘et au moins
une transition montante, les transitions descendantes s'effa-
¢ant devant le palpeur pour permettre le déplacement de 1la
liaison mécanique. Une telle machine est connue comme en donne
un exemple le brevet frangais n® 1 515 525.

Le brevet francgais n°® 1 515 525 se rapporte & 1la
distribution d‘'eau automatique aux différents compartiments de
produits de lavage, et cela par l'emploi d'un tuyau d'alimen-
tation d'eau commandé par une liaison mécanique, composée de
leviers articulés et dont une tige s'appuie sur une came rota-
tive montde sur 1l'axe d'un moteur de programmateur, de sorte
que la position du tuyau d'alimentation dépend du profil de la
came.

Ce type de distribution, au moment particulier ol
le palpeur est repoussé par les transitioins montantes de 1la
came, exige du moteur du programmateur un couple supplémentai-
re. La puissance que fournit le moteur, dans le cas d'un fonc-
tionnement automatique d'une liaison de commande mécanique est
supérieure & la puissance nominale fournie en général par les
moteurs de programmateur, ce qui entralne 1l'usure rapide de
ces moteurs.

L'invention a pour objet une machine & laver dans
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laguelle les transitions montantes de la came sont des transi-
tions d'arrét @lectromécanique de programmateur, les transi-
tions descendantes de la came &tant utilis@es pour le déplace-
ment de la liaison mécanique du distributeur d'eau, dans ce
cas, les forces exercées par les moyens &lastiques du palpeur
vont dans le sens de la rotation de la came et du moteur. De
ce fait, le moteur ne subit pas de charge supplémentaire et ne
fatigue pas.

L'invention est caractérisée par le fait que le
palpeur, en fin de rotation de la came, vient en appui sur la
transition montante de la came et bloque sa rotation.

Dans un mode préférentiel de réalisation la came
s'arréte lorsque le palpeur se trouve en appui au bas de la
transition montante aprés qu'il ait glissé sur les différentes
transitions descendantes de la came, le programmateur n'étant
plus alimenté @lectriquement pour sa rotation, le positionne-
ment du paslpeur sur la plage haute se fait alors par la com-
mande manuelle du programmateur. L'utilisateur de la machine &
laver déplace ce pélpeur au moment de la manoeuvre de mise en
marche de la machine, grace d& un bouton de commande solidaire
de 1'axe du programmateur. Sa force manuelle remplace la force
qu'aurait di fournir le moteur du programmateur dans le cas
d'un fonctidnnement automatique, pour repousser le palpeur sur
la transition montante & 1l'encontre des moyens &lastiques du-
dit palpeur.

Dans un autre mode de réalisation la came est
bloquée par le palpeur qui vient en appui sur une transition
montante en forme de front radial constituant un arrét mécani-
que. Le palpeur est alors un blocage mécanique de sécurité ;
le déblocage se faisant en positionnant le palpeur sur la pla-
ge haute de la came aprés déplacement dudit palpeur & 1l'en-
contre de ses moyens élastiques. Dans ce cas, la manoeuvre de
positionnement du palpeur sur la plage haute, qui correspond &
un début de cycle de programmateur est décomposée en deux mou-

vements, d‘une part un mouvement obligeant 1l'utilisateur de la
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machine 8 déplacer le palpeur & 1l'encontre de ses moyens &las-
tiques pour le désolidariser de la came et d'autre part, un
mouvement entrainant & rotation la came du programmateur.

La description qui suit et les dessins illustrent
des exemples de réalisation de 1l'invention.

La figure 1 représente une partie é&clatée de 1la
machine a laver et son systéme de distribution automatique
d'eau & jet déplagable.

s La figure 2a montre une partie de la liaison mé-
canique, dans la position d'un début de cycle d'alimentation
d'eau de compartiments de produits de lavage.

La figure 2b montre une partie de la liaison mé-
canique en fin de cycle d'alimentation.

La figure 1 représente une partie de la machine &
laver 1 et son distributeur d'eau a& jet déplacable pour 1l'ali-
mentation de compartiments 3 de produits de lavage. Le distri-
buteur 2 est commandé par une liaison mécanique dont 1la partie
4 correspond au systdme de transmission de la force nécessaire
au déplacement de cette liaison.

Les figures 2a et 2b montrent un exemple de réa-
lisation du systéme de transmission 4 (figure 1). Ce systéme
est composé d'un palpeur 5 en forme de tige rigide qui vient
en appui par une de ses deux extrémités sur une came 6.

Le profil de la came est une courbe fermée dont
le rayon de courbure varie de fagon discréte. La variation
discrdte du rayon de courbure engendre différentes plages de
rayon de courbure de c8te déterminée séparées par des transi-
tions descendantes T et au moins une transition montante 8.
Chacune des transitions 7 correspond & un déplacement du pal-
peur et de ce fait, & un déplacement du distributeur d'eau,
qui alimente les différents compartiments de produits de la-
vage. Le palpeur 5 est soumis en pérmanence & une force exer-
cée par des moyens élastiques qui dans cet exemple de réalisa-
tion sont un ressort 9 hé&licoidal travaillant en compression.

Le ressort 9 s'appuie d'une part, sur une collerette 10 soli-



10

15

20

25

30

35

4- 0148531

daire de la tige du palpeur 5, et d'autre part, sur une cloi-
son 11 rigide de la machine E laver. L'extrémité 12 du palpeur
5, située & l'opposée de la came est 1liée & un cédble souple 13
de commande, ledit c@ble glissant librement dans une gaine 14
et transmettant la force développée par le ressort 9 au dis-
tributeur d'eau 2. _

Le dispositif illustré fonctionne de la maniére
qui suit.

Dans la position d'un début de cycle de lavage
(figure 2a), le palpeur est au point a sur la plage haute de
la came. La rotation du moteur du programmateur suivant 1la
fldche A entraine la came 6 de fagon & ce que le palpeur 5
glisse sur une plage de niveau inférieur. Le palpeur reste en
appui sur la came griice & la force exercée par le ressort 9.
Le passage du palpeur de la plage haute sur la plagerimmédia-
tement inférieure provoque le déplacement du céble qui trans-
met une partie de la force du ressort au distributeur 2.

Pendant tout le cycle de lavage, le palpeur 5 va
glisser sur les différentes transitions descendantes 7 de 1la
cale pour arriver sau pqint b, point de fin de cycle du pro-
grammateur.

Dans les phases de transitions descendantes, 1la
force F s'exerce sur le plan incliné des transitions descen-
dantes de la came et transmet une force tangentielle orientée
dans la méme direction et dans le méme sens que la force du
couple exercée par le moteur du programmateur sur la came
(fiécle A). La force F allége de ce fait 1'effort demandé au
moteur. '

Lorsque le palpeur est au point b, le moteur du
programmateur n‘est plus alimenté &€lectriquement pour sa rota-
tion. La remontée du palpeur sur la plage haute de la came
correspondant & un début de cycle de lavage est réalisée ma-
nuellement avec le bouton de commande 16. La rotation manuelle
de la came fait que le palpeur 5 est repoussé & l'encontre de

ses moyens élastiques 9 par le plan incliné de la transition
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montante 8 de la came et revient de ce fait au point a.

Dans un autre exemple de réalisation, la transi-
tion montante 8, en plan inclin& de la came est remplacée par
une transition 15 abrupte, formant un front radial, représenté
en trait interrompu sur les figures 2a et 2b. Cette transition
15 est un arrét mécanique de fin de cycle de programmateur
aprés une rotation compléte de la came.

En fin de cycle, le dispositif illustré en trait
interrompu fonctionne de la maniére qui suit.

Lorsque le palpeur est au pdint b, la tige formée
par le palpeur 5 vient en appui sur la transition abrupte 15
et bloque la rotation de la came. La remontée du palpeur sur
la plage haute de la came, correspondant & un début de cycle
de lavage est réalisée manuellement, en deux opérations.

Une premiére opération ou l'utilisateur de 1la
machine déplace le palpeur & 1l'encontre de ses moyens é&lasti-
ques, pour le désolidariser de 1la céme; par exemple lors de
la manoeuvre d'un bouton marche-arrét, non représenté de 1la
machine, et une deuxiéme opération connue dans 1'exemple pré-
cédent ou l'utilisateur entralne par rotation la came du pro-
grammateur pour que le palpeur puisse de nouveau venir en

appui sur la came au point a.
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REVENDICATIONS :

1. Machine & laver (1) possédant un distributeur au-
tomatique d'eau & jet déplagable pour 1l'alimentation de com-
partiments (3) de produits de lavage, distributeur (2) comman-
dé par une liaison mécanique dont une extrémité rigide formant
palpeur (5) est élastiquement appuyée sur une came (6) rotati-
ve solidaire de l'axe du moteur du programmateur électroméca-
nique, came (6) dont le profil est une courbe fermée de rayon
de courbure variant de fagon discréte engendrant une transi-
tion montante, les transitions descendantes (7) s'effagant de-
vant le palpeur (5) pour permettre le déplacement de la liai-
son mécanique, caractérisé par le fait que le palpeur (5), en
fin de rotation de la came (6), vient en appui sur la transi-
tion montante de la came et bloque sa rotation.

2. Machine & laver selon la revendication 1, carac-
térisée par le fait que la came (6) s'arréte lorsque le pal-
peur (5) se trouve en appui au bas de la transition montante,
le programmateur n'étant plus alimenté &lectriquement pour sa
rotation.

3. Machine & laver selon les revendications 1 et 2,
caractérisée par le fait que la came (6) est bloquée par le
palpeur qui vient en appuil sur une transition montante en for-

me de front radial constituant un arrét mécanique.
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