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@ Perfectionnements & un procédé et apparell de traitement automatique d’animaux, de préférence des volatiles, tels que de

jeunes poussins, dindonneaux, pintadeaux.

€) L'invention concerne des perfectionnements a un procédé
et & un appareil pour le traitement automatique d’animaux fai-

sant |'objet de la demande de brevet frangais antérieure n°® -

7 923 018 et pour laquelle une demande de brevet européen
a également été déposée sous le n® 80 401 277.1 du deman-
deur,

L’appareil comprend un moyen support tel qu‘une table
(20) montée rotative relativement & un chéassis (1), ledit moyen
support comprenant une pluralité de supports d’animal (30)
espacéds, chaque support (3) comprenant des moyens (32)
pour la suspension d’un animal par sa t8te avec la téte immobili-
gée, au moins un assembiage de traitement (34, 36, 37) au voi-
sinage dudit moyen support, un moyen (37) d’entrainement
pour déplacer le moyen, de préférence la table (20), en rotation
de sorte que chaque support est capable de passer tout d'abord
& une station de chargement (31) ensuite & au moins une sta-
tion de traitement (38, 39) et enfin & une station de décharge-
ment, des moyens activeur (41) pour déplacer I'assemblage de
traitement 2 sa position opératoire et ensuite pour retourner
'assemblage de traitement a sa position non-opératoire et des
moyens de libération pour libérer un animal a la station de dé-
chargement.

L’invention est applicable & 1'administration d‘une sub-
stance de traitement aux animaux, notamment un médicament
tel qu’un antibiotique ou un vaccin et dans le cas du débecqua-

ge de voulatiles, comprend &galement une station {39) pour ap-
pliquer une poudre ou un cnguent, notamment avec une action
caimante ou cicatrisante, essentiellement sur le(s) bec(s) d’un
volatile préalablement débecqué; ou pour cautériserle becd’un
volatile préalablement débecqué.

L‘invention permet de réaliser ce traitement a une cadence
trés elevée.
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"Perfectionnements & un procédé et appareil de traite-
ment automatigue d'animaux, de préférence des volatiles,
tels que de jeunes poussins, dindomneaux, pintadeaux"

La présente invention concerne essentiellement des per-
fectionnements & un procédé et un appareil de traite-
ment automatique d'animaux, de préférence des volatiles,
tels que de Jjeunes poussins, dindommeaux, pintadeaux.
Plus particuliérement, la présente invention concerne
un procédé et un appareil de traitement automatique
d'animaux selon lesquels on peut administrer automati-
quement une substance & un animal notamment un médica-
ment, tel qu'un amtibiotique, un vaccin ou méme une
solution aqueuse ou de l'eau, et pour la cautérisation
de volatiles.

L'inventeur de la présente invention a déja décrit dans
le brevet américain n°® 3.964.481 un appareil d'injec-
tion de vaccin sur un poussin supporté manuellement,

en employant une seringue hypodermique.

D'autre part, le présent inventeur a également décou-
vert un procédé et un appareil de contention automa-
tique de volatiles et de préférence de Jjeunes pous-
sins, lesdits procédé et appareil dans un mode de
réalisation préféré étant appliqués au débecquage
desdits volatiles. Cette invention antérieure de
l'inventeur est l'objet de la demande de brevet fran-
¢ais déposée sous le n° 79 23 018 le 14 septembre
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1979 et publiée sous le n°® 2.464.700 et pour lagquelle
une demande de brevet européen a également été dépo-
sée le 5 Septembre 1980 sous le n°® 80401277-1,
également publiée,

L'invention présentement revendiquée constitue ainsi
de nouveaux et utiles perfectionnements & la derniere
invention antérieure du demendeur et comme mentionné
précédemment ces perfectionnements permettent dtadmi-
nistrer automatiquement une substance & un animal
notamment un médicament tel cu'un antibiotique, un
vaccin ou mé&me de 1l'eau, notemment par l'emploi du
dispositif de contention objet de la demande de
brevet précité publiée déposfe sous le n° 79 23018.

La présente invention permet d'obtenir les mémes
avantages que ceux objet de 1la demande de brevet
francais précitée n° 79 23018, c'est-a-dire en permet-
tant de traiter automatiquersnt des animaux & une
cadence extrémement élevée et en toute sécurité. La
présente invention permet en outre d'administrer
automatiquement une substancs & un animal notamment
un médicament tel qu'un antitiotique, un vaccin ou
méme une solution aqueuse cu de l'eau,

Plus précisément, selon la présente invention, le
procédé comprend généralement la prévision de moyens
de maintien et/ou de support pour le maintien et/ou
le support de la té&te de l'enimal essentiellement
immobilisée et le traitement dudit animal maintenu ,
caractérisé en ce qu'il compra=nd la prévision d'un
assemblage de traitement au voisinage dudit moyen
de maintien et/ou de support de l'animal pour 1l'admi-
nistration audit animal d'au moins une substance de
traitement tel qu'un liquide et/ou une poudre ou

un onguent, notamment avec ume action calmante ou
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cicatrisante, au voisinage, ou & au moins un endroit,
de ladite t&te de 1l'animal sensiblement immobilisée,
ledit assemblage d'administration étant déplaga-
ble entre une position non opératoire €& une position
opératoire,

Selon un mode de réalisation spécifique, ce procédé
comprend l'injection d'un ou plusieurs liquides de
traitement audit animal,

Selon une autre caractéristique, ce procédé cbmprend
le tirage vers l'arriére de la peau du cou de l'ani-
mal raintenu et l'injection dudit liquide sous ladite

-~

pezi. wu cou tirée vers l'arriére de maniére sous—cutande

Selon un autre mode de réalisation spécifique,

ltassemblage de traitement comprend 1'administration
ou _'application d'une poudre ou d'un onguent, notam-
ment avec une action calmante ou c icatrisante, essen-

tielZement sur le bec(s) du volatile préalablement
débecqué, de préférence par brlilage.

D'autre part, selon le procédé de l'invention, chaque
substance de traitement est choisie parmi un médica-
ment tel qu'un antibiotique, un vaccin ou d'autres
liguides biologiques, par exemple des produits vitami-
nigues, des produits favorisant la croissance, et/ou
une poudre ou un ongUent ou pommade, notamment avec
une zction calmante ou cicatrisante, et une solution
aqueuse ou de l'eau, |

Selcrn encore une caractéristique spécifique, le prd-
cédé comprend le maintien de l'arritre de l'animal
immecbilisé contre un mouvement vers l'arriere par
rapport au moyen de maintien et/ou de support.
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D'autre part, l'assemblage de traitement peut en outre
comprendre l'application de gouttes, gouttelettes ou
microgouttes, ou la pulvérisation, d'une ou plusieurs
substances de traitement & la position du nez et/ou &

au moins la position d'un oceil et/ou & la position de 1la
bouche de l'animal (dans les daux cas G gouttes et pulvérisation).

Egalement, pour le traitement automatique c'animaux &
une cadence élevée, le procédé selon l'invention est
caractérisé en ce qu'au moins une partie du mcyen de main-
tien est dérlacable selon un circuit sans fin, une plu-

~ralité de mcyens de maintien et/ou de suppcrt sont
 ‘prévus .especés le long du circuit sans fin, l'assembla-—

ge de traitement étant dans le voisigage cudit circuit
sans -fin de sorte que chaque moyen de mai=Tien est amené
& passer tout d'abord & une station de chergement ensuite
& la staticr de traitement et enfin & une station de
déchargemer=.

La présente invention concerne aussi un s-tareil pour
le traitemext automatique d'animaux, ayan—- un chissis,
comprenant <ss moyens de maintien et/ou e support de 1la
téte de 1'enimal essentiellement immobilisZe et des
moyens de trzitement dudit animal mainter:, caractérisé
en ce que &s moyens de traitement de l'arinmal maintenu
comprennent un agssemblage pour l'administrzvion audit
animal d'au noins une substance de traite—snt telle
qu'un liquice et/ou une poudre ou un onguezt ou pommade,
notamment =v2c une action calmante ou cicz<Trisante, au
voisinage, -1 & au moins un endroit, de 1z <&te de 1l'a-
nimgl sensiT_ement immobilisée, ledit asssztlage d'ad-
ministraticz étant déplagable entre une pcsition non
opératoire et une position opératoire per r=pport ai chissis

De préférence, l'assemblage d'administratizn comprend
des moyens pour administrer & au moins un ceil, au nez,
& la bouche ou & un autre orifice de l'animal une ou
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plusieurs gouttes, gouttelettes ou microgouttes du liqui-
de précité; ou pour vaporiser ou pulvériser du liguide
précité, Egalement, l'assemblage d'administration peut
comprendre des moyens d'application d'une poudre ou un
onguent ou pommade, notamment avec une action calmante ou
cicatrisante essentiellement sur le bec (s8) d'un voleatile
débecqué.,

Avantageusement, les moyens de vaporisation comprenment
au moins un circuit ce distribution par vaporisatior de
substance pourvu d'ur élément de dosage de substance de
traitement.

Selon une caractéristique spécifique, liassemblage <'ad-
ministration de substznce comprend des moyens d'injecztion
de liguide sous la peau d'un animal, comprenant au ccins
une seringue hypoderrcique.

Selon un autre mode ¢e réalisation, l'appareil selcn 1'in-
vention comprend un cispositif de succion pour le tirage
vers l'arriére de le zeau du cou d'un animal maintexnu,
chague seringue hypcisrmique étant montée de maniers 3
injecter ladite substznce de traitement sous la peau du
cou tirée vers l'arridre, en position opératoire (iz:ec-
tion sous cutanée),

Selon une caractéristique spécifique, ledit appareil com-
prend un élément de rupture de succion pendant la période
de temps ou ladite succion n'est pas nécessaire entrs deux
opérations successives d'administration par injecti:c=,

Selon un autre mode c2 réalisation l'appareil selon _'in-
vention comprend un cispositif de sécurité empéchant
l'administration de substance lorsqu'aucun animal n'sst
maintenu dans ledit royen de maintien et/ou de suppcrt.
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Selon une caractéristique spécifique, ledit disposi-
“tif de sécurité comprend un moyen palpeur 1lié en
déplacement & l'assemblage d'administration de
substance et un moyen darrét par rapport au moyen
palpeur s'interposant dans le passage du moyen pal-
peur lorsqu'aucun animal n'est maintenu,

De plus, pour le traitement automatique d'animaux a
une cadence élevée, l'appareil selon l'invention

est de plus caractérisé en ce qu'au mainsune partie du moyen de
maintien et/ou de support est déplagable selon un
circuit sans fin, une plureiité de moyens de maintien
et/ou de support étant prévus de manidre espacée

le long du circuit sans fin de sorte que le moyen

de maintien et/ou de suppcr: est amené i passer tout
d'abord & une station de chargement, ensuite a la
station de traitement et ernfin & une station de
déchargement,

Drautres buts, caractéristicues et avantages de la
présente invention apparaftront plus clairement a la
Jumiere de la description explicative qui va suivre
faite en référence aux dessins annexésreprésentant
les modes de réalisation devantage préférés pour le
traitement d'animaux & une cadence élevée de sorte
qu'un circuit sans fin est »révu mais on comprendra
de ce qui précéde que l'invention n'est pas limitée
& la prévision d'un circuit sans fin, mais au
contraire couvre tout apparsil de traitement du type
décrit. Dans les dessins :

La figure 1 est une vue en terspective d'un appareil
selon 1l'invention avec un circuit sans fin qui est dus
i'exempls représenté constitué par une table déplagable
ici montée de maniére rotative par rapport & un
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chéssis, avec arrachement partiel du chéssis pour -
montrer plus précisément le systéme d'entrainement
pour déplacer le circuit sans fin et les moyens
activeurs pour déplacer chaque assemblage de traite-
ment,

La figure 2 est une vue de dessus du circuit sans fin,
l'assemblage d'injection n'étant pas représenté pour
une nmeilleure compréhension. o

La figure 3 est une vue partielle cde dessus du circuit
sans fin montrant la station de débecquage dans le
cas du traitement spécifique de volatiles,

La -igure 4 est une vue de dessous rartielle du cir-
cuit sans fin,

Le Zigure 5 est une vue partielle Z= dessous'du cir-
cuit sans fin pres de la station de déchargement,

La Zigure 6 est une vue de face d'uzn moyen de maintien
et/cu de support d'un animal du circuit sans fin,

La figure 6a présente une modificetion du mode de réa-
lisetion représenté & la figure 6 zvec arrachements
parciels.,

La Zigure 7 est une vue en coupe peartielle du circuit
sanz fin montrant un volatile mairTenu (comme animal
préérentiel & traiter).

La Zigure 8 représente une vue de Zace de l'assembla-
ge Ce débecquage selon la filéche V-II de la figure 12,

La figure 9 représente un détail de l'assemblage de
débecquage en position opératoire sur le bec du vadlatile,
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La figure 10 représente une vue de dessus du chéssis
de l'appareil selon la fléche X de la figure 1.

La figure 11 représente les moyens activeurs selon
la ligne XI-XI de la figure 10.

La figure 11a est une vue de détail de la bielle de
commande, en position descendue, du support mobile
alors que ce dernier n'a pu descendre que partiel-
lement, en ayant été bloqué soit par un dispositif
de sécurité comprenant un palpeur rigide, soit par
un élément extérieur ayant empé&ché ce mouvement de

. descente du support mobile,

20

25

30

35

-~

" La figure %12 représente le dessus de l'assemblage de

débecquage svec arrachement partiel selon ia ligne
de trace XIZI-XII de la figure 13.

La figure 13 représente une vue en coupe longitudinale
selon la lizne de trace XIITI-XIIT de la fizure 12,

La figure “- représente une vue analogue z celle de
la figure 2 avec une coupe partielle selcxn la ligne
de trace XZV-XIV de la figure 13, montrar un moyen
permettant e modifier le mouvement de 1l'é-ément de
débecquage Tour modifier la forme du débeccuage,

La figure “3> est unevvue en coupe partielis selon 1la
ligne de trzce XV-XV de la figure 10,

Les figures 16 et 17 représentent deux mcizs de réa-
lisation de 1'élément de débecquage.

Les figures 18, 18a,et 18b sont une vue e= coupe
partielle & la station d'administration d'une subs-
tance & un animal, de préférence un volatile, montrant
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plus particuliérement un dispositif de sécurité
emp8chant 1l'administration de substance lorsqu'aucun
animal n'est supporté par le support en vis-a-vis
(figure 18b), la position non opératoire étant repré-
sentée par la figure 18 et la position opératoire
normale d'administration a la figure 18a,

La figure 19 représente une vue latérale de la sta-
tion d'administration de substance,telle qu'un licuide,

par vaporisation, pulvérisation ou atomisation, ou

d'un autre liquide par injection selon la fléche XIX
de la figure 12, er position non opératoire.‘

La figure 20 représente une vue analogue & celle cs
la figure 19 mais exn position opératoire.

La figure 20a représente une vue de détail agrand:ie

d'une biellette de commande spécifique représentés &
la figure 20,

La figure 21 est uns coupe selon la ligne de trace
XXTI-XXT de la figurs 19,

La figure 22 est uns vue partielle selon la ligne Ze
trace XXII-XXII de Za figure 19, le dispositif de
succion n'étant pas représenté.

La figure 23 représente une vue partielle en coupe
selon la ligne de trace XXIII-XXIIT de la figure “ 0.

La figure 24 représ=nte une vue partielle en couprs
selon la ligne de trace XXIV-XXIV de la figure 10.

Les figures 25 5,27 représentant un assemblage d'sdmi-
nistration de poudre,pommade ou onguent,notamment &
action clcatrisante ou calmante sur le bec d'un
volatile préalablement débecqué.
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Les figures 28 & 30 représentent un autre mode de réalisation
de l'assemblage de débecquage; la figure 28 représentant
la position non opératoire pour un débecquage horizontal,
la figure 29 représentant la position opératoire du dé-
becquage horizontal tandis que la figure 30 représente
la position non opératoire du débecquage wvertical.

-10-

la figure 31 représente une vue en coupe partielle se~
lon la ligne de trace XXXI-XXXTI de la figure 29 mon-
trant un premier assemblage de débecquage et un second
assemblage de cautérisation.

Les figures 32 a 36 représsntent un mode de réalisstion da-
vantage préféré de l'assertlage d'administration de
substance; la figure 33 £izit une vue en coupe selon la ligne
de trace XXXIII-XXXIII de Za figure 32, la figure 34 est
une vue en coupe selon la ligne de trace XXXTV-XXXIV de
la figure 32, la figure %% représente une position in-
termédiaire pour laquelle >z seringue n'est pas en po-
sition opératoire, tandis cue la figure 36 représente

-

la position opératoire de Iz seringue hypodermique.

La figure 37 représente urs vue en perspective des par-~
ties différentes constitue=t le support de seringue re-

-présenté aux figures 32 a 5.

La figure 38 représente lz position des éléments de do-
sage de substance etun autre mcie de réalisation du dispositif
de séarité et en traits fantlme 12 position d'administration; et

La figure 39 représente uxnz vue partielle de dessus du
dispositif de sécurité.

En référence a la figure 1, l'appareil selon l'invention,
comme dans le cas de 1a demanie de revet frangais antérieur
n°® 79 23018, comrerd w chissis 1 marté déplagable vis-a-vis
d'un pied 2 support reposant arr le sol. L'agppareil camprend un
circuit sans fin, par exempleune table 20 montée rotative
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sur le chéssis 1, supportée par un mandrin 22 formant
arbre d'entrainement de la table tournante 20, ledit an-
bre 22 étant anené en rotation autour d l'axe 24 parle moteur
26 par un systéme d'entrainement 27 comprenant une
transmission 28 d'entrainement & vitesse variable.

La table tournante 20 comprend huit encoches awcq,lejles
sont mntés des moyens de maintien et/ou de support appe-
1és ci-aprés supports 30 d'animal pour recevoirdes ani-
max a la station de chargement 31. Chage spport d'animsl D com-
prend de préférence des moyens 32 pour la suspension d'un animal
par sa t8te avec la téte maintene imrobilisée de sorte que la
partie restante du corps de l'anirsl soit dans 1l'espace.

L'epprareil 2cmprend en outre au mcins un assemblage de
trzitement (34, 36, 37) au voisinzge de la table tour-
nante 20, déplagable entre une position opératoire et
une position non-opératoire de scrie que chaque support
30 soit capable de passer, par rocztion de la table 20
dans la station (35, 38, 39). Pour le traitement d'ani-
maux, l'assemblage de traitement comprend un assemblage
36 <tadministration d'au moins une substance de traite-
mer< telle qu'un liquide.

L'eppareil selon la présente invertion comprend égale-
ment avantageusement un assemblage 37 d'administration
d'zu moins une poudre, ou pommade ouonguent, notamment a ac-—
tior. cicatrisente ou calmante, & la stetion d'administration
39, essentiellement sur le(s) bec(s) d'un volatile
prézlablement débecqué (voir figurss 25 a 27).

Avssi, dans le cas de traitement Zs volatiles comme dans
la demande de brevet frangais précitée n° 79 23018,
l'eppareil peut comprendre également un ouplusieurs assem-
blage de traitement supplémentaire qui comrrend un ou plusieurs
assemblage de débecquage 34 a la station de débecquage
35. Dans l'exemple représenté, la station de débecquage
35 est disposée avant la station d'administration de
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substance 38 mais l'ordre de cette disposition n'est pas
important et peut &tre inversé. Cependant, la station
39 d'administration de pommade, poudre ou onguent est
disposée aprés la station de débecquage 35, ou aprés la
station de cautérisation lorsque celle-ci est présente
comme explicité plus loin.

-12-

Lt'apparei’ comprend également une station de décharge-
ment 40 (voir figures 2, 4 et 5).

L'appareil comprend également des moyens activeurs 41
pour déplacer les assemblages de traitement 34, 36, 37
& leur position opératoire lors de l'arrivée de sup-
ports 30 aux stations 35, 38, 39 et aprés pour retour-
»er L2s asssmblages de traitement 34, 36, 37 & leur po--
sition non-opératoire (montrée & la figure 1).

Les moyens <e suspension 32 de chaque surzort 30 (figu-
re 6) comprennent une piéce frontale 50 ccnstituant au
moins une zertie d'un casque, fixée & ladite table 20
et consiste~t en un bloc métallique avec un évidement
54 pour recsvoir au moins une partie de 1z téte d'un
animal. L'é-idement 54 est de préférence cocnique et
conformé pcur recevoir confortablement lz té&te de l'a-

nimal & treiter. La piéce frontale 50 est enlevable et

remplagable pour permettre la substitution de diverses
formes.

Dans le cas du traitement de volatile, lz pi&ce fron-
tale 50 a £zalement une ouverture 56 au scmmet de
1'évidemer= 54 Jjuste assez large pour adrzttre 1l'ex-
trémité du zec du volatile.

Chacun des supports 30 comprend en outre un élément
de contrdle 62 constitué par exemple par une tige,
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disposé dans le passage d'un animal qui est chargé dans
ledit support 30 et & cet effet il s'étend horizontale-
ment & travers 1l'évidement 54, et est plié pour s'éten~
dre dans l'évidement, Une autre configuration poﬁr
1'élément de contrdle 62 est de s'étendre tout droit &
travers 1l'encoche 21 en dessous de la pidce frontale 5Q
comme montré en 62' & la figure 6a, auquel cas ledit
€lément de contrdle agit contre le cou de l'animal plu-
t6t qu'entre ses mfchoires ou entre ses becs lorsqu'il
s'agit d'un volatile,

Les moyens de suspension 32 de chaque support 30 ccz-
prennent également svantageusement une paire de dispo-
sitifs de retenue 6€ montés sur ladite table 20 pcir
maintenir la téte d'un animal dans l'évidement 54, Les
dispositifs de retenue 66 sont dans- le mode de rés’isa-
tion représenté, constitués par les extrémités libres
d'un ressort 70 par sxemple & serpentin (figures Z : 5),
et sont formés pour s'étendre en travers des'bords.
opposés du cou de l'animal et ensuite vers le haut, le
long et contre l'arriére de la téte. Les premieres par-
ties qui s'!'étendent en travers du cou sont courbées
pour se conformer au cou et s'approcher l'une de l'autre
en 68 en servant d'sppul au maxilliaire inférieur, ol
les dispositifs de retenue sont pliés vers le haut Tour
former des parties verticales 69 s'incurvant & leur
extrémité libre pour se conformer & la té&te de l'szimal,

Le ressort 70 est erroulé autour du disque 71, qui est
monté sur la paroi Inférieure de la table 20 sur :

montant 72 qui s'étend en travers de la fente 73 ¢u
disque pour permettre un ajustement radial (depuis
l'axe 24) pour faire varier l'envergure des disposi-
tifs de retenue 66 suivant la race et/ou la souche

de 1l'animal, Depuis le disque 71, les dispositifs
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de retenue 66 passent entre les disques 76 et 78 de
1t'élément 74, sur les bords opposés d'une came excen-—
trique 80 en forme de barre fixée entre les disques.,
Les disques 76 et 78 et la came 80 sont montés pour
pivoter autour de l'axe 81 sur un arbre 82 qui est
fixé dans la table 20 pour ouvrir et fermer les dis-
positifs de retenue 66,

Pour contréler cette ouveriture et cette fermeture,
des bras 84 et 85 fixés a 1'élément 74 s'étendent
selon une direction généraie opposée depuis l'arbre 82,
et le bras 86 s'étend depui= le montant 88 pour cons-
tituer une butée d'arrédt vis-a-vis du bras 84 (figure
4), en emp&chant une rotati:n 3 drcite de la came 80
(du point de vue de la figure 4, en regardant du c8té
en dessous de la table 20), qui maintient ainsi le
dispositif de retenue 66 cuvert contre la force du
ressort 70. Le montant 88 ==t monté sur la table 20
pour pivoter autour de l'axs 89, et comprend fixée sur
celui-ci au-dessus de la teble 20, une extrémité de la
tige 62, Lorsque les bras £- et 86 sont disposés l'un
contre l'autre pour mainterir les dispositifs de rete-
nue ouverts, la tige 62 a rivoté quelque peu vers
ltextérieur de la piéce frc=tale 50. Un ressort 90
repousse le montant 88 dans cette position.

Un mouvement vers l'intérieur de 1!'élément de con-
trdle 62 améne un pivotemert du montant 88, en éloi-
gnant le bras 86 du bras S- pour libérer ce dernier

et permettre au ressort 7C Ze fermer les dispositifs
de retenue 66, en faisant Tcurner la came 80 jusqu'a
ce qu'elle soit alignée et gguilibrée entre les dis-
positifs de retenue 66 (figure 4), Pour indiquer si
les dispositifs de retenue 66 sont ouverts ou fermés
(et & partir de 13 si un arimal est chargé entre eux
ou non), un montant creux 94 est monté sur la table 20
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avec son ouverture 96 positionnée pour &tre bloquée
par le bras 84, qui pénétre dans la fente 97 du montant
lorsque les dispositifs de retenue sont Ouvefts. Le
montant 94 agit ainsi également corme butée d'arrét
vis-3-vis du bras 84 pour protéger la limite d'élasti-
cité du dispositif de retenue 66, et agit en outre
comme butée dlarrét vis-a-vis du bras 86 pour sa pOSl—
tion de verrouillage (figure 7).

Finalement, pour réaliser la libération des animaux,
un élément de relAchement constitué par exemple par
une came 98, est monté sur 1l'axe ¢'entratnement 22 i
la station de déchargement 40 et est avantageusement
disposé dans le passage de llextré-ité 99 tournée vers
le bas du bras 85, de fagon a pivcter le bras 85, et
de 13 la came (80) vers la gauche, clest-a-dire dans
le sens des aiguilles d'une montre (vu comme précédem-
mexn=, depuis le dessous de la tabl:z, vers la position
ouVerte, pour laquelle le ressort SO améne le bras 86
a pivoter a son tour pour se mettrs en place contre le
brzz 84, en verrouillant 1le mécaniz=e en positiohjoue
verte, Il est ainsi clair que la sTructure pre01tee
constitue un liaisonnement qui, avsc 1'élément de re-
lacrement 98 forment ensemble les —cyens de relééhee
ment ou la libération mentionnés précédemmeﬁt pour
amener le support 30 & rellcher scz animal lors de son
arrivée & la station de déchargeme=nt 40,

Dars le cas du traitement de volatile, l'assemblage de
détecquage 34 est alors présent (v:ir figure 8) et
comzrend un élément de débecquage 0 avec une extré-
mité ouverte formée pour s'adapter zutour de,lféxtré-
mité du bec du volatile, Bien que T textrémité 111 soit
monirée a la figure 9 avec une sec=ion circulaire,
elle peut avoir d'autres formes, selon que l'on désire
traiter un bec ou les deux becs et selon le degré et

la forme du débecquage désirés. Ceite forme peut &tre la
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forme conique représentée a la figure 16 qui est par-
ticuliérement adaptée pour effectuer le débecquage
simultané des deux becs ou encore la forme demi-conique
représentée & la figure 17 qui est spécifiquement adap-
tée pour effectuer le débecquage du bec supérieur (dans
la position représentée) ou du bec inférieur (dans la
position inverse), L'assemblage de débecquage 34 com-—
prend également un moyen 112 pour chauffer 1'élément

de débecguage 110 pour brQler le bec. Le moyen de
chauffage 112 peut &tre réglable et peut comprendre ume
buse 114 connectée par le tube 116 & une source de buta-
ne ou d'un autre gaz pour fournir une flamme a 1'élément
de débecguage 110, typiquement au-dessus de 700° C,
L'assembizge de débecquage 34 comprend e= outre de pré-
férence uz moyen 113 pour enlever l'air chaud autour de
la buse 114 pour protéger l'appareil d'un surchauffage
et pour ex_ever les produits de combustizn du débecquage,
Selon un sutre mode de réalisation 1'élé-ent de débecqusge

110 est £lectriquement chauffé comme resorésenté, et

explicité zlus loin, en référence aux fizures 28-30,
Avantageussment, ledit moyen 113 pour er_ever l'air chaud
comprend it conduit de sortie 118, opposZ a Jabuse 114
qui est arrrovisionné avec un courant d'zir frais par le
conduit 1%Z comnecté a un tube 117 plus gzrand. Un moyen
formant ventilateur 119 souffle de l'air 3ans le tube
117. L1élézent de débecquage 110 s'étenc entre la buse
114 et le conduit de sortie 118 et est fixé, solt rigide-
ment, soit élastiquement, dans le sens vertical au tube
117. On Gcit noter que l'extrémité libre Zu conduit 118
est dispcsfe en un endroit suffisamment zzpacé de 1'é1é-~
ment de détecquage 110 de fagon a éviter de refroidir
1t'élément ce débecquage 110 et surtout 1llextrémité 111
qui réalise le débecquage.

Le systime d'entrainement 27 entrainé par le moteur 26
et agissant sur l'axe d'entrainement 22 comprend comme



10

20

25

30

35

0148692

-17-

on peut le voir 3 partir de la figure 10 un arbre
principal 120 ayant a une extrémité une roue dentée

121 coopérant avec une vis sans fin 122 sur un axe 123
d'une poulie 124 a vitesse variable supportant une
courroie 125 activée par une poulie 126 aussi & vitesse
variable fixée sur le bras 127 du moteur 26,

L'autre extrémité de l'arbre principal 120 est connec-
tée par un accouplement rigide 128 & un arbre seccn-
daire 129 comprenant une vis sans fin 130 coopérant
avec une roue dentée 131 fixée & l'arbre 22 d'entrzine-
ment de la table tournante 20, Naturellement, les zrbres
principal et secondaire 120, 129 sont montés rotatifs a
liaide de plusieurs paliers 132 par rapport au chi=sisi.

Au moins une partie des assemblages de traitement 34,
36, 37 est liée ou montée sur un support mobile 13L,

ce dernier étant giidé prés d'une extrémité 134a :zr
1lt'axe d'entrainement 22 pour tourner et coulisser Zi-
brement par rapport a l'axe d'entrainement 22, Le sup-
port mobile 13ﬁ est monté librement coulissant auscur
d'un arbre de manceuvre 136 du sapport mobile 134 ¢ est
monté au travers d'un orifice 137 le traversant & un
endroit disposé de vréférence & l'opposé de ltextrimi-
té 134a du support mobile 134, On peut voir que le sup-
port mobile 134 est monté librement coulissant autour
de l'arbre de manoeuvre 136 & l'aide de deux palisrs
dont un palier 133 disposé a l'extrémité inférieurs du
support mobile 134 Forme une butée support un resszrt de
compression 138 disposé dans l'orifice 137, lediz
ressort 138 étant Z:xé en outre, & une bague 139 =:cntée
rigidement sur ltarbre de manoeuvre 136,

L'arbre de manoeuvre 136 est en outre connecté aux
moyers activeurs 41 décrits ci-dessous,
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Les moyens activeurs 41 comprennent une roue 140 rigi-
dement montée sur l'arbre secondaire 129, constituant
une double came, chaque face comprenant un chemin de
came tel que le chemin de came 141 montré aux figures
1, 10 et 11, l'autre chemin de came 142 étant montré
seulement & la figure 10, Le chemin de came 141 porte
un galet 143 fixé & un levier 144 qui est articulé
tournant & une extrémité sur un axe 145 monté rotatif
sur un palier 146, l'autre extrémité supportant une
bielle verticale 147 montée articulée de maniére rota-
tive par une rotule 190 sur le levier 144, 1l'autre
extrémité de la bielle verticale 147 étant connectée

a l'arbre de manoeuvre 136, par une rotule 191, par
une chape 148 passant & travers une porie 149 rdalisée
dans le chfissis 1. Une bieile de commande 150 est fixde
a4 une extrémité de l'axe 145, et & son autre extrémité
libre supporte une biellette d'entralinement 151 avec
laquelle elle est articulés par une rotule 192,
L'autre extrémité de la hiellette 151 est articulée

de manidre rotative sur le bielle verticale 147 par
une rotule 193, On peut aizsi constater que le levier
144, la bielle de commande 150, la biellette d'entrafi-
nement 151 et la bielle verticale 147 forment sensi-

blement un parallélogramme articulé déformable dans
l'espace,

On doit noter que de préférence la biellette d!entrat-
nement 151 est réalisée en deux parties 151a et 151b
qui sont filetées et connectées & 1l'aide d'un manchon
152 également fileté de fzcon & faire varier la lon-
gueur de la biellette d'erntrafnement 151 ainsi que la
rotation du support mobile 134, De méme, 1la chape 148
et la bielle verticale 147 sont de préférence filetées,
comme représenté, de manigre a faire varier leur
longueur totale et permettre ainsi un réglage du dé-
placement vertical du support mobile 134,
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Dans 1l'autre chemin de came 142 est disposé un galet
153 fixé 3 une extrémité d'un levier 154 qui est fixé
34 l'autre extrémité de l'axe 145 de fagon a faire
tourner l'axe 145 qui déplace horizontalement la |
biellette d'entrainement 151, du fait de la poSitidn
verticalede la bielle de commande 150, Le chemin de
came 141 entratne le levier 144 qui agit verticalement
sur la biellette verticale 147 de fagon & monter ou
descendre le support mobile 134 pendant la rotation de
la roue 140. Le chemin de'came 142 fait tourner hori-
zontalement le support mobile 134 et permet de 1lui
faire décrire l'arc de cercle souhaité gréce a la

présence des rotules 190 a 193,

Er. référence & la figure 12, l'assemblage de débécquage
34 comprend trois parties 160, 161, 162. La partie

160 comprend comme montré & la figure 13, deux éléments
cz guidage 163, 164 passant & trevers des orifices

165, 166, respectivement, réalisés & travers le support
robile 134, L'élément de guidage 163 est assez long
pcur buter & son extrémité libre contre la table tour-
rente 20 lorsque le support mobile 134 est abaissé, son
extrémité libre étant pourvue d'une vis 167 pourifaire
verier sa longueur totale, La partie 161 comprend un
deigt 168 pourvu d'une vis 169 sclidarisant la partie
162 & la partie 161, La partie 162 comprend une atta-
cze 170 de ressort pour attacher un ressort 171 entre
le partie 162 et l'attache 172 fixée au support mobi-
le 134, Des ouvertures 173, 174, 175 sont réalisées
respectivement aux parties 160, 4151, 162 pour laisser
Zs passage au tube dtair 117 et =u conduit de gaz 116,
Cependant, le conduit de gaz 116 et le tube d'air 117
sent fixés & la partie 162 par urn moyen de pincement
175.
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Comme montré a la figure 14, la partie 161 peut &tre
solidarisée de la partie 160 a l'aide d'une vis 177
capable de pénétrer dans un trou prévu dans la partie
160,

On peut également noter que la partie 161 comprend 3
son cdté inférieur une vis supplémentaire 178 (mon~-
trée & la figure 13) portant sur le support mobile
134 lorsgue la vis 167 ne bute pas déjz contre la
table tournante 20, En outre, comme on peut le voir

& partir des figures 12 et 13, le doigt 168 dépasse
en saillie dans un évidement 180 réalisé dans la
partie 160, la dimension de 1l'!'évidement 180 étant
prédéter-inée pour permettre de faire pivoter les
parties 162 et 161 dans des limites déterminées
lorsque la vis 177 ne s'engage pas dans la partie 160,
Dans un tel cas, puisque le tube d'air 4117 pivote

avec la tertie 162 et que 1'élément de Zfbecquage

est fixé au tube dl'air 117, ceci permetira a 1l'élément
de débeccuage de pivoter pour effectuer le débecquage.
Dans le cas ou la vis 177 s'lengage dans “a partie 160,
les parties 162 et 161 sont fixées a le partie 160

et ne pivotent pas. Dans ce cas, 1'élérent de débecqua-
ge 110 =T'abaisse seulement verticalemer- pour effec~
tuer un débecquage du bec supérieur,

En référence & la figure 15, on montre tlus en détail
le mécanisme pour abaisser ou lever le chfissis 1 par
rapport zu pied support 2, Ce mécanisme comprend une
manivelis 181 comprenant une vis sans ZIn 182 de facon
a monter ou descendre le chéssis 1 par rzpport au

pied suctort 2. Le chéssis 1 comprend svantageusement
un moyen de blocage 183 montré & la figure 1 pour

bloguer ie ch&ssis 1 dans une position Zéterminée,
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L'assemblage 36 d'administration d'au moins une substan-
ce aux animaux corprend une partie montée sur la table
tournante 20 et une autre partie liée ou montée sur le
support mobile 134 comme on peut le voir plus précisé-
ment aux figures 19 & 21. Selon une caractéristigue du-
dit assemblage 36 d'administration de substance, celui~
ci comprend des royens pour administrer & au moins un
oeil, au nez, & lz bouche ou & un autre orifice de 1l'a-
nimgl une ou plusieurs gouttes, gouttelettes ou micro-
gouttes de la sutstance précitée liquide ; ou pour va-
poriser ou atomiser ladite substance, comprenant avan-
tageusement une seringue 200 de type & administrztion
de gouttes ou pulvérisation. Les moyens d'administra-
tion de gouttes ¢ de vaporisation comprennent ez outre
¥ wning un passzze 58, 60 réalisé dans la pidce Froon-
tale 50 et s'étercant depuis 1l'évidement 54 Jjusci'ad
l'extérieur de lz piéce frontale 50, ledit passzge 58,
60 muni de son fiiitre 59, 61 débouchant dans 1'4-~“de-
ment 54 soit & lez position d'un oeil (passage 5& montré
aux figures 19 et 20), soit & la position d'un crifice
du nez, soit les Zeux (comme représenté aux figures 6,
6a), une seringus du type précité a gouttes ou iz vapo-
risation étant mcmtée pour approvisionner de ls= subs-
tance audit animsl a travers ledit passage 58 oz 60 en
position opératoire, comme montré aux figures 2, 3 et
19 et 20. Chaque seringue est solidaire du suppcrt mo-
bile 134 et comprsnd avantageusement comme la seringue
200 un corps de seringue 201 et un piston de seringue
202 lequel peut venir buter lors du déplacement ¢u sup-
port mobile 134 ccntre la piece frontale 50. Le corps
de seringue 201 =st pourvu d'une conduite 203 démouchant
en face d'un filtre 59 monté au-dessus du passzzs 58 de
fagon & communiguer, de préférence de manidre étznche
au fluide, avec ceslui-ci. D'autre part, le corps de se-
ringue 201 comprend également une conduite d'alizenta-
tion 204 communicuant avec un élément de dosage snalo-
gue & 1'élément de dosage 360, figure 18, qui sera dé-

2=
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crit plus loin. Cet élément de dosage est lui-méme con-
necté a un réservoir de substance a administrer, par
exemple un médicament tel qu'un antibiotique, un vaccir
ou d'autres produits biologiques, par exemple des pro-
duits contenant des vitamines ou des produits favori-
sant la croissance ou une solution aqueuse ou méme de
l'eau, chaque réservoir étant disposé au-dessus des

éléments de dosage pour permettre une alimentation par
gravité.

-22-

On peut ainsi constater gque lesdits moyens d'adminis-
tration de gouttes ou de vaporisation comprennent au
moins un circuit de distribution par gouttes ou vapori-
sation ou atomisation (204-201-202-203-58-59) pourvu
d'un élément de dosage cec substance de itraitement.

Pour administrer une substance par la bouche d'un ani-
mal, les moyens d'admir’stration de gouttes ou de vapc-
risation compremnent avantageusement un passage 63 rés-
1isé dans 1'élément de contrdle 62 qui est ainsi cons-
titué par une tige creuse pourvue d'un orifice 64
d'administration en substance au niveau de 1'évidement
54 en regard de la boucke d'un animal et d'un orifice
210 d'approvisionnement sn substance, pourvu d'un fil-
tre 65, et réalisé dans ie montant 88 en continuité
avec le passage 63 de l= tige 62.

L'assemblage 36 d'administration de substance comprenc
également avantageusemer:t des moyens d'injection de
liquide sous la peau de i'animal, comprenant au moins
une seringue hypodermig:s 206, 207, 208 lide ou montée
sur le support mobile 135 (figures 19 a 21). L'assem—
blage 36 d'administration de substance par injection
comprend un plateau 211 —onté & une extrémité 221a
autour de l'axe d'entrainement 22 de telle manidre que
le plateau 211 puisse tourmer librement en rotation
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par rapport a l'axe d'entrainement 22 mais sans pos-
sibilité de descendre ou de monter. Ce plateau 211

est également pourvu d'une ouverture 212 au travers

de laguelle passe l'arbre de manoeuvre 136 pour forcer
la rotation du plateau 211 puisque l'arbre de manoeﬁ-
vre 136 est connecté awmoyensactiveurs 41 précédem-
ment décritg, |

A 1'extrémité 211b du plateau 211 est fixée une chape
214 sensiblement disposée en position verticale et
comprenant & son extrémité libre un support oscillant
216 monté de maniére a osciller librement par rapport
2 la chape 214 & 1l'aide d'un axe intermédiaire 215
disposé sensiblement horizontalement par rapport a la
chape 214,

A ce support oscillant 216 sont fixéesdeux tiges de
coulissement 218 pour le porte-seringue 219 suppor-
tant les seringues 206 & 208,

e support de seringue est actionné en mouvement de
coulissement par rapport aux tizes de coulissement
218 par une biellette de commande 220 télescopique
représentée en détail & la figure 20a, passant au
<ravers d'un orifice 221 prévu dans le support}oscil;
iant 216. '

—n référence a la figure 20a, cette biellette 220
comprend donc une premiére piéce 220a coulissant &las-
~iquement dans une deuxiéme pi&ce 220b en partie
creuse qui la retient ainsi qu'un ressort de rappel
222,

L'extrémité de la biellette de commande 220 la plus
€loignée du support de seringue 219 est articulée en
223 sur un support de came 224 fixé au support mobile
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134, Ce support de came 224 comprend une came 225 co-
opérant & l'aide d'un galet 226 tournant autour d'un
axe 227 disposé sensiblement horizontalement sur une
tige 228 support du galet dont l'extrécité inférieure
est rigidement liée a 1l'extrémité du sipport oscil-
lant 216 opposée & l'orifice 221 par rapport & l'axe
215, Le galet 226 est repoussé en permanence contre
le profil de came 230 de la came 225 z l'aide du
ressort de tension 231 monté sur un surport de res-
sort 232 fixé lui-méme & la chape 214,

Les seringues 206 & 208 ne comprennent tas de piston
mais communiquent & l'aide des conduites d'alimenta-
tion 235, 236 et 237 respectivement, evsc un élément
de dosage de substance de traitementcc——e 360,montré
4 la figure 18 dont le fonctionnement sera expliqué
plus loin, chaque élément de dosage étz=t naturelle-
ment conznecté & un réservoir de substaz:ce approprié
non représenté, de la m&me maniere que pour la serin-
gue 200,

Aux extrénités inférieures des tiges ¢e& coulissement
218 est —onté un dispositif de succion 240 pour tirer
vers l'arriére la peau du cou d'un ani-z_ maintenu
dans le support 30 et on peut voir que chaque serin-
gue hypodermique 206, 208 est montée de facon & in-
Jjecter laditesubstance de traitement scus ladite
peau du cou tirée vers l'arriére, dans _a position

opératoire montrée & la figure 20 (injkc=om sous cutanée),

Le dispczitif de succion 240 comprend -z buse 241
perforée pourvue d'une surface perforée ayant une ou
plusieurs orifices 242, s'étendant ver-icalement
vers le bas d'une distance suffisante rcur permettre
un tirage vers l'arriére d'une zone préiéterminée de
la peau du cou de l'animal, en position opératoire
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montrée & la figure 20, On peut voir figure 21 que la
surface perforée 241 a une section transversale formant
un V de fagon & pouvoir prendre appui sur et entourer
le cou de l'animal, La surface supérieure 241a de la
surface perforée 241 vient en fin de course en butée
contre les dispositifs de retenue 66,

Le dispositif de succion 240 est connecté 3 une tuyarterie
de succion 244 gui monte dans le chéssis 1 cor=e on
peut le voir a la figure 10 dans lequel €lle est fixée

& l'aide d'une pitéce de maintien 245 ou la tuyzuterie
de succion 244 est divisée en deux tuyauteriés de
succion secondsires 246 et 247,

La tuyauterie secondaire 246 est connectde i 1=e pompe
& vide non représentée tandis que 1l'autre tuyauterie de
succion secondaire 247 comprend une ouverture 248 qui
peut &tre mise en communication avec l'atmospri=e &
l'aide d'un élé-ent de rupture de succion 250 tendant
une période de temps ol ladite succion n'est pss né-
cessaire entre ceux opérations successives d'eczinis-
tration par injesction,

' Cet élément de rupture de succion 250 se voit davahta—

ge & la figure 25 et comprend un disque 251 fecr—ant
came fixé sur 1'arbre principal 120 et on peut voir 2
cette figure 24 gue ce disque formant came 251 n'est
pas complétement circulaire mais une partie de celui-ci
a été coupée de fagon & fournir un angle libre oL pré-
déterminé fournissant un temps de rotation de _‘'arbre
principal 120 rrcportionné & ladite période de —emps
ol ladite succicn n'est pas nécessaire entre dsux
opérations successives d'administration par iriection.
En effet, lorsque le disque formant came 251 est actif
et s'applique de maniére étanche au fluide contre
1t'ouverture 248 de la tuyauterie secondaire 247 une
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succion se produit par la tuyauterie de succion 244,

—26—

Les moyens de maintien et/ou de support précité com-
prennent également des royens 300 de maintien de 1l'ar-
riére dudit animal immobilisé vers l'arriére par rap-
port & la table tournante 20 & chaque station d'assem-
blage de traitement pour maintenir le corps de l'animsl
de préférence sensiblerent vertical en position opéra-
toire comme montré & lz figure 20.

Lesdits moyens de maintien 300 de ltarriére de l'animal
sont actionnés par les rcoyens d'actionnement 41 par une
connexion & l'aide de leviers et de biellettes ou tiges
articulés entre eux par une roue 320 montée sur l'arbrc
1-entrainement 120, et 11s seront expliqués plus en Gé-
tail ci-dessous.

Ainsi, les moyens de mzirntien 300 de l'arriere de l'a-
nimal compremnent un élénsnt de positiomnement 301 gé-
néralement en forme de U sur lequel est fixée, aux

extrémités libres du U, une membrane en élastomére 30z

pourvue d'un évidement >33 pour le positionnement de
l'arriére de l'animal.

Lt'élément de positiomne—znt 301 est supporté par deux
tiges de commande 304 et 305 montant Jjusque dans le
chéssis 1 en passant au travers d'une ouverture 306
du chéssis 1 et étant fixées & une plaque entretoise
5307 apparaissant aux fizures 10 et 23.

Ladite piéce entretoise 307 est elle-m8me supportée
tout en étant articulée de maniére rotatoire par une
rotule avec une bielle verticale 308. L'extrémité
supérieure de la bielle verticale 308 comprend un
prolongement horizontal constituant une bielle hori-
zontale 309 qui est articulée de maniére rotatoire
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par une autre rotule sur 1l'extrémité libre d'un levier
de commande 310 articulé & l'autre extrémité 310a sur
un palier 311 fixé au chéssis 1, Le levier de comman-
de 310 comprend un galet 314 & un endroit éloigné de
1'axe d'articulation 312 de l'extrémité 310a du levier
de commande 310 par rapport au palier 311. Ce galet
314 est disposé dans un chemin de came 316 d'une roue
320 formant came fixée & l'arbre principal 120, Ce
chemin formant came 316 est prévu pour fournir un mou-
vement ascendant ou descendant et une rotation analo- .
gues 4 ceux pourvus par le chenmin de came 141 et 142

- de la roue 140 précédemment décrite pour le support

mobile 134,

Comme montré & la figure 22 1'¢lément de positionne-
ment 301 peut supporter latéralement un bras de pré-
positionnement 322 dans le cas ol les animaux traités
sont des volatiles & débecquer, ledit bras de préposi-
tionnement 322 s'étendant ainsi latéralement jusqu'a
la station de débecquage précédemment décrite de

fagon a prépositionner lesdits volatiles pendant le
débecquage. Ledit bras de prépositionnement 322 s'éténd
également verticalement vers le bas et avec une sur-
face inclinée 326 par rapport %z la verticale de facon
& éviter des mouvements vers l'arriére desdits vola-
tiles pendant le passage desdits volatiles de la sta-
tion de débecquage a la staticn d'administration de.
substance, A l'extrémité libre 323 du bras de préposi-
<ionnement 322 sont montées des membranes élastoméres
324 pourvues d'un évidement 325 pour maintenir con-
Zortablement l'arridre de l'arimal,

En outre, la membrane élastomdire 302 peut comprendre
une encoche 330 permettant le passage et le pivote-
ment libre des tiges de coulissement 218 supportant le
porte-seringue 219 dans l'espace 331 apparaissant a
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lt'intérieur de 1l'élément de positionnement 301 en
forme de U,

L'appareil selon la présente invention comprend éga-
lement avantageusement un dispositif de sécurité 340
représenté plus précisément a la figure 18 pour
empé&cher l'administration de substance lorsqu'aucun
animal n'est supporté sur un support en vis-a-vis de
ltagserblage d'administration.

Ce dispositif de sécurité 340 dans le mode de réalisa-
tion représenté comprend un palpeur 341 1ié en dépla-
cement au support mobile 134 et ainsi & l'assemblage
d'administration de substance, et un moyen d'arrét
par rapport au palpeur s'interposant dans le passage
dudit palpeur lorsqu'aucun animal n'est supporté sur
le support en vis-a-~vis de l'assemblage d!administra-
tion ¢e substance, ledit moyen darré&t étant constitué
par le bras 84 s'interposant dans l'ouverture 96

comme rontré a la figure 5.

Ledit relpeur 341 peut &tre constitué soit par une
butée verticale vissée sur le support mobile 134, soit
de préZérence par une tige verticale vissée sur le
support mobile 134 comme représenté & la figure 18

et comprenant un élément 355 formant came monté de
maniére coulissante sur la tige 342, ayant une partie
allongée 355a a son extrémité libre, et pourvu d'un
orifice traversant 356 se terminant dans ladite partie
allongée 355a avec une section interne supérieure

356a rermettant le coulissement de la té&te formant
épaulenent 357 de la tige verticale 342, L'élément 355
est repoussé en permanence contre l'épaulement 357 de
la tige verticale 342 i l'aide d!'un ressort de rappel
358, Ledit élément formant came 355 a un profil double
incliné 343, 344 se rejoignant pour former un sommet 345,
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Contre ces profils de came inclinés 343 et 344 est
respoussé en permanence un galet 346 d'un suiveur de
came 347 disposé sensiblement horizontalement dans

un orifice 359 d'un palier de support 348 monté autour
de l'arbre 22 et fixé sur un support vertical 349, lLe
suiveur de came 347 coulisse linéairement horizontale-
ment par rapport au support vertical 349 lequel est
lui-méme fixé sur le plateau 211 précédemment décrit
pour tourner avec lui,

Le suiveur de cane 347 pbrte 3 son extrémité libre

347a un moyen dlarrét 350 déplacable reposant sur un -
rebord 348a du palier 348, Ledit moyen d'arrét déplaca-
ble 350 est repcussé en permanence contre 1'élément
forment came 355 du palpeur 341 4 1lt'aide d'un ressort
de rappel 500.

Le moyen d'arré:- déplacable 350 a une surface supérieure
352 disposée sensiblement horizontalement et est pburvu
d'un orifice traversant 353 disposé sensiblemert :
verticalement,

Les éléments de dosage par injection ou par pulvérisa—7
tion de l'asserzlage d'administration de substznce sont
fixés au suppor: mobile 134, Un élément de dosage 360
est représenté & la figure 18 et comprend un corps 361
dont l'extrémité inférieure est pourvue d'un piston
362 qui est disposé sensiblement au-dessus du ~oyen
d'arrét déplagerle 350 de sorte que lorsque le support
mobile 134 descesnd, ledit piston 362 soit vierne en
contact avec 1lz surface supérieure 352 du moyexn d'arrét
déplacable 350 =i le palpeur 341 peut descendre libre-
ment & travers 1l'ouverture 96 de la table tournmante 20
lorsqu'un anirel est présent, comme montré & ia fi-
gure 18a de sorte que le piston 362 est actionné vers
lt'intérieur du corps 361 pour envoyer une dose de
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substance prédéterminée par la conduite d'alimentation
de substance 235 par exemple ; soit si aucun animal
n'est présent, le piston 362 descend librement dans
1'orifice 353 & cause du mouvement vers l'arriére du

5 suiveur de came 347 actionné par le profil de came 343
incliné, comme montré & la figure 18b.

~30-

On peut noter qu'ad la station de déchargement 40, les
animaux peuvent &tre comptés & 1l'aide de tout disposi-
10 tif de comptage conmuen soi et qi n'a donc pas été représenté,

Une autre maniére de compter les animaux est de prévcir
un dispositif de comptage 400 sur le support mobile 134
comprenant une lamellie flexible 401 qui peut &tre re-
rnussée au contact de la téte de l'animal, contre un
détecteur approprié‘ per exemple électromagnétique 402,
comme montré & la figure 20, et en émettant un signal
qui agit sur un comptsir pour ajouter une unité.

20 Finalement, la table tournante 20 est entourée par ure
membrane élastomére 450 inclinée comme montré aux fi-
gures 19 et 20 de faccn & former un moyen d'arrét vers
lt'avant doux de la pertie avant de 1l'animal notammenz
de ses membres, et constituant ainsi des moyens de

25 maintien de l'avant de 1'animal immobilisé contre un
mouvemnent vers l'avant.

On peut finalement noter que les moyens activeurs 41
sont tels que les asssnblages de traitement 34, 36, =7
30 sont déplacés & travers leur cycle complet le mé&me
nombre de fois que le mombre de supports 30 prévu sur
la table 20 pour chacue rotation compléte de la table 2.

On va décrire maintensnt 1'opération de l'appareil
35 selon la présente invention décrit précédemment.
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En opération, un opérateur charge un animal qui peut
étre de préférence un volatile, dans chaque support 30
au moment ot il atteint la station 31 en exergant une
pression sur l'arridre de l'animal contre 1'élément de
contrdle 62 ou 62' pour fermer les dispositifs de re-
tenue 66, comme décrit précédement, et forcer (2
l'aide de la surface conique de l'évidément 54) 1le bec
& se fermer et & s'introduire dans ltorifice 56 de la
piece frontale 50.

Dans le cas du traitement de veolatile, au moins une station
de débecquage 35 est de préférence présente. Au fur et
a mesure que la table 20 se déplace en rotation et
gu'un volatile chargé approche de la station de débec~
quage 35, le support mobile 134 est amené par les
moyens activeurs 41 précédemment décrits & descendre
vers la table 20 et & amener einsi 1l'assemblage de
débecquage 34 a également descendre et pivoter vers
1l'extérieur vers le support 30, qu'un animal soit
présent ou non, & la station de débecquage 35. Lorsque
1'élément de guidage 163 bute contre la table 20, le
nouvement vers le bas de la partie 160 de l'assemblage
de débecquage cesse. Cependant, comme décrit dans la
demande de brevet frangais précitée n° 79 23018,
lorsque la vis 177 ne s'engage pas avec la partie 160,
la poursuite du mouvement vers le bas du support mobi-
le 134 améne les parties 162 et 161 & pivoter vers le
bas sous l'effet du ressort 1771, ceci amenant le tube
&'air 117 et le conduit de gaz %16 & pivoter en pro-
-roquant ainsi également un pivc<ement horizontal de
i'élément de débedquage 110 d'vre rotation prédétermi-
née jusqu'ad ce que celui-ci regoive et s'appuie

contre l'extrémité du bec du vclatile dépassant par
1'orifice 56. Au cours de l'opération, 1l'écoulement
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dtair positif depuis le conduit 115 dans le conduit
d'échappement 118 induit au courant d'air prés de la
piéce frontale 50, dans le tube 118, en enlevant
l'excés d'air chaud pour éviter un surchauffage du
volatile ou des parties qu'il touche, en refroidis-
sant la piece frontale 50, et en enlevant également .
les produits de combustion lorsque le bec est brilé.

Si on désire effectuer seulement le débecquage du bec
supérieur du volatile, comme décrit dans la demande

de brevet frangais antérieure de 1l'inventeur

n® 79 23018, la vis 177 est engagée dans la partie

160 pour solidariser les parties 162 et 161 avec la
partie 160, Ainsi, un mouvement vers le bas vertical
de la partie 160 provoqué par un mouvement vers le

bas du support mobile 134 réalisera seulement un mou-
vement vers le bas vertical de 1'élément de débecquage
110 sur le bec supérieur a débecquer par brililage.

Lorsque le débecquage est terminé, aprés une période
de terps prédéterminée prévue par les chemins de came
de la roue 140 des moyens activeurs 41, le support
mobile 134 commence 3 monter et commence & faire
tourner les parties 161 et 162 en agissant sur la vis
178 et lorsque la vis 177 n'est pas engagée avec la
partie 160, 1'élément de débecquage 110 est retiré
horizontalement du volatile, et la poursuite du mouve-
ment vers le haut du support mobile 134 améne égale-
ment un mouvement vers le haut de l'assemblage de
débeccuage 34, ce dernier se déplagan: rapidement
vers ie haut & sa position de départ.

D e mére, gqu'un animal soit présent ou non & la sta-
tion de débecquage 35, un autre animal peut &tre ou non
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3 la station d'administration de liquide 38, Etant
donné qu'au moins une partie de l'assemblage de trai-
tement 36 est liée au support mobile 134, le mouvement
précité du support mobile 134 déplace ladite partie
lide de l'assemblage 36 d'administration de substance
de sa position non-opératoire représentée & la figure
19 jusqu'a sa position opératoire représentée a la
figure 20 sous l'effet de l'abaissement du support de
came 224 et de la biellette de commande 220 par
rapport au support oscillant 216 et les tiges de cou-
lissement 218 avec un pivotement corrélatif vers
l1tavant du support oscillant 216 provoqué par la tige
228 supportant le galet, repoussée contre lz came 225,

En outre, & cause du profil du chemin de care 316,
les moyens 300 de maintien de l'arriére de l'animal
également descendent et la membrane élastomére 302
descend derriére le cou de l'animal et progressive-
ment incline l'arriére de l'animal pour maintenir
ledit animal sensiblement immobilisé en position ver-
ticale, Puisques ledit animal 280 est égalemern< repoussé
contre la memtrane élastomére 410, ledit anizal 280
ne peut praticuement pas se mouvoir ou faire des mou~-
vements désorconnés,

On doit noter gue de préférence les moyens de maintien
300 comprennert un bras de prépositionnement 322 de
sorte que l'animal 280 est prépositionné par la mem-
brane élastomfre 324 & la station précédente zui peut
étre une staticn de débecquage dans le cas du débec-
quage de volatile,

Puisque le dispositif de succion 240 est fixé aux
extrémités inférieures des tiges de coulisserent 218,
le dispositif de succion vient également se placer

by

dans la position opératoire représentée & la figure 20

0148692
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en butée sur les dispositifs de retenue 66, tandis

que la succion est réalisée puisque l'ouverture 248
de la tuyauterie de la succion secondaire 247 est
fermée par la surface du disque formant came 251,
Cette succion résulte en le tirage vers l'arriere

de la peau du cou non maintenue entre les dispositifs
de retenue 66, contre la surface perforée 241. Etant
donné la conformation en V de la surface perforée

241, la poursuite de la succion tire la peau suffisar-
ment pour permetire l'insertion d'au moins une aiguilie
260, 261, 262 d'au mcins une seringue hypodermique
206, 207, 208 respectivement supportée par le porte-
seringue 219.

Pendant cette descente du support mobile 134, llaiguis
le 260, 261, 262 péngire dans la peau du cou étirée
de 1'animal (figure 20) car le palpeur 341 péndtre
dans l'ouverture 96 <= montant 94 étant donné qu'avec
un animal supporté entre les dispositifs de retenue
66 & la station 38, l'ouverture 96 n'est pas obturée
et permet le passage <u palpeur 341 et dans ce cas
comme montré & la figure 18a, le suiveur de came 347
a passé au-deld du so—met 345 du palpeur 341 de sorte
que le moyen d'arrét Zfplagable a été déplacé dans 1ls
direction du palpeur 341 de sorte que la surface supé-—
rieure 352 du moyen d'arré&t 350 est disposée dans le
déplacement du moyen 250 formant pompe de dosage de
sorte que le piston 3€2 viendra buter contre la sur-
face supérieure 362 et sera actionnée dans le corps
361 et enverra une Zose de substance,de préférence
liquide,detraitement Zzns la seringue correspondante
soit de pulvérisation 200, soit d'injection 206, 207,
208 et de 1a soit par rulvérisation, soit de maniére
sous-cutanée dans la pezu étirée de l'animal., Comme

montré a la figure 21, la longueur des aiguilles 260,

261, 262 est différente pour injecter des gouttes de
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liquide & des profondeurs différentes. La profondeur de
pénétration de 1l'aiguille 260, 261 ou 262 est ajustable
en modifiant soit 1'aiguille, soit la position de la
seringue 206, 207, 208, soit la longueur de la bielle
220, La bielle 220 télescopique permet d'arré&ter la pé-
nétration de l'aiguille & la profondeur prédéterminée
pendant ou méme avant l'injection. Simultanément et
également les contenus du corps de seringuev 201 des
moyens 200 de vaporisation ou d'atomisation alimentés
par les éléments de dosage précités tels que'360‘sont
déchargés puisque, comme le support 134 continue & des-
cendre, le piston 202 de chagque moyen d‘atomiéation ou
de vaporisation vient buter contre le filtre associé
59, 61 ou 65 et ledit piston 202 pénétre'é 1'intérieur
du corps de seringue 201 et injecte le liquide conianu
dans celui-ci par exemple par le passage 58 dans un
orifice du nez via la conduite 203. -

A la fin des opérations de vecorisation ou d'atomisa-
tion et d'inJjection, la succion est arrétée puisque
l'ouvérture,248 de la tuyauterie de succion secondaire
247 est maintenant ouverte & 'atmosphire & cause de la
partie coupée 253 d'angle o, ¢: disque formant came 251,
en provoquant notamment un nettoyage automatique de}la
tuyauterie 244, N

Pendant le retour vers la position de départ non-opéra-
toire du support mobile 134, les ressorts tels'que 363
figure 18, prévus autour du piston de ¢haqué moyen for-
mant pompe de dosage soit des —oyens de vaporisation ou
des moyens d'injection forcernt les pistonsvcorre5pon-
dants vers l'extérieur en soutirant de la substance des
réservoirs dans lesdits corps.

Cet échange cycle par cycle de substance entre les
réservoirs et les corps des moyens 360,200, formant pame
de dosage par exemple permet de promouvoir éventuellement
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un mélange souhaitable entre chaque réservoir si cela
est désiré. '

Pour une meilleure précision de dosage, les passages
58, 60, 210 et 63, et les filtres 59, 61 et 65
devraient &tre remplis avec la substance de traitement
(et la retiendront par action capillaire) avant la
mise en route de l'appareil.

Dans le cas d'un moyen palpeur rigide, si les disposi-
tifs de retenue 66 sont ouverts,le passage du moyen
palpeur est bloqué par le bras 84 ce qui provogque
1tarrét du mouvement vers le bas du support mobile
134 (voir figure 11a) et les éléments de dosage montés
sur le support mobile 134 ne sont pas alors actionnés
car les pistons 362 ne peuvent venir buter contre la
table Z20.

Dans Ze cas d'un moyen palpeur télescopique comme
reprézenté aux figures 18, 18a, 18b, =i les disposi-
tifs e retenue sont ouverts, llextré=ité 355a du
moyen palpeur 341 est bloquée par le bras 84 de sorte
que 1crs de la poursuite du mouvemen: vers le bas

du suzport mobile 134 le suiveur de came 347 restera
contre le sommet de came 345 (figure 118b) dfi au cou-
lisse—ent de la tige verticale 342 dens la partie
dtorifice plus grande 356a et l'orifice 353 du moyen
d'arr2t déplagable 350 est disposé czxs le passage du
pistcn 362 de sorte que ledit pistor 252 peut descen-
dre 21:zrement et ne sera pas actionné en évitant ainsi
ltadninistration de substance,
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Le dispositif selon la présente invention peut com-
prendre en outre de préférence un assemblage de traite-
ment 37 d'administration ou application de poudre, ou
pommade ou onguent, notamment & action cicatrisante ou
calmante, essentiellement sur le(s) bec(s) dans le cas
du traitement de volatiles préalablement sounis au
débecquage. |

Ce traitement qui a lieu a la station 39 perzet de fa-
ciliter la cicatrisation ainsi que la sédation de la
douleur, provogquée par le débecquage.

Cette station 39 d'application de poudre, pcmmade ou
onguent doit, bien slr, &tre pratiquement otiigatoire-
ment disposée aprés la station de débecquags ou apres
la station de cautérisation explicitéeplus locin. Dans
l'exemple représenté, cette station &Tépplication de
poudre, de pc—ade ou onguent a été disposéz =prés la
station de vaccination 38, mais elle peut nzzurellement
&tre dispoéée avant. |

L'assemblage e traitement 37 comprend_selc: le mode de
réalisation représehté aux figures 25 a 27, un étrier
420 disposé sensiblement verticalement et fixé au pla-
teau rotatif 211. La partie inférieure de ce= éfrier
420 se subdivise en deux branches 422, 424 dont leurs
extrémités libres supportent un axe 426 mont# rotatif
par rapport sux branches 422, 424,

Sur cet axe 426 est montée rigidement une tize pivo-

tante 428, er un point espacé de ses extrérizés supé-
rieure 428a et inférieure 428b de maniére & termettre
un déplacement desdites extrémités par rotation de

l'ensemble tige 428-axe 426 par rapport aux Zranches
422—424 °
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A 1'extrémité supérieure 428a de la tige pivotante
428, est fixée une extrémité d'un moyen de rappel
élastique 430 constitué par un ressort dont 1ltlautre
extrémité est fixde sur 1li'étrier 420,

Par ailleurs, le support mobile 134 comporte en
regard de cette tige pivotante 428 une came 432 dont
le profil est disposé sensiblement verticalement et
comprend & sa partie inférieure un épaulement 434,

Un moyen suiveur de came réglable 436, par exemple
constitué par un doigt, est fixé sur la tige pivotante
428 de maniére appropride, clest-a-dire généralement
entre la partie supérieure 428a de la tige pivotante
428 et l'axe de pivotement 426,

La tige pivotante 428 comporte par ailleurs, de
préférence vers sa rzrtie inférieure 428b, des colilars
de serrage 438, 440 servant 3 supporter, par exemple
par encliquetage élastique, un moyen d'administraticn
de poudre, pommade cu onguent 442, par exemple cons-
titué par un tube co-portant a sa partie inférieure
un moyen de distribution 444 constitué par exemple
par un feutre dans le cas de l'administration d'une
pommade relativement fluide, L'extrémité libre du
feutre 44L est conformée au(x) bec(s) du volatile
afin de pouvoir appliguer par exemple la pommade

précitée sur toute lz surface du (des) bec(s) du
volatile 280,

On notera que les pcsitions respectives de la came 432
avec son épaulement 434 et du moyen suiveur de came
436 sont telles que le moyen suiveur de came prend
appui contre l!'épaulenent 434 dans la position non
opératoire représentée i la figure 25 en ayant provo-
qué ainsi le pivotement vers le support mobile 134
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de la partie inférieure 428b de la tige pivotante 428
et donc le retrait du moyen d'administration de pom-
made 442 du bec du volatile 280, (Figure 25).

Par ailleurs, lors du mouverent de descente du support
mobile 134, le moyen suiveur de came 436 s'est rap-
proché du support mobile 134 en passant sur le profil
supérieur 433 de la came 432 de sorte que la tige
pivotante 428 se retrouve sensiblement en poSition
verticale comme représenté & la figure 26. Dans cette
position, le moyen d'administration de poudre, pom-
made ou onguent est eh position opératdire,'comme on
le voit bien & cette figure 26, |

On notera que cet assemblage d'application de poudre,
pommade ou onguent peut trés bien servir dans ses
constituents essentiels pour réaliser 1'assemb1age

de débecquage 35 car il sufZit alors de remplacer le
moyen d'administration 442 par 1'élément de debecquage
pour obtenir un assemblage ce debecquage.

Ceci peut &tre de préférence réalisé de sorte que
1'on obtient deux assemblage de traitement ayant
les mémes constituents essentiels, ce qui minimise
le nombre de piéces total & fabriquer pour réaliser
l'appareil de la présente invention,

A la station de déchargement 40, les volatiles sont

automatiquement libérés et reuvent étre‘comptés,

comme précédemment décrit, L la station de vaccination
36, les animaux peuvent &trs comptés & l'aide de la
lamelle flexible 401 repoussée par la té&te de 1'animal
comme montré a la figure 20 contre le détecteur
précité 402 qui ajoute une unité a un compteur,
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On peut également détecter le déplacement du moyen
d'arrét 350 et s'en servir pour ajouter une unité
a un compteur,

Avant tout, l'opération est simple et slire, et permet
un traitement extr&mement contrdlé & une vitesse
extrémement élevée, par exemple, aussi vite que six mille ani-
maux & l'heure, et de préférence des volatiles, tels
que des poussins, dindonneaux, des pintadeaux.

On doit noter que, lorsque le dispositif de sécurité
comprend un palpeur rigide, le resscrt 138 est obliga-
toire dans le support mobile 134 auviour de l'arbrs

de ranoeuvre 136 comme montré aux Zigures %, iz,
Dans le cas du dispositif de sécuritié 340 ayant un
palpeur télescopique 341, aucun ressort 138 ne doit
&tre nécessairement placé dans le =Tport mobile 134
autcur de 1l'arbre de manoeuvre 136 —azis sa présence
permet de réaliser une sécurité supriémentaire contre
un blocage mécanique du support motiie 134 par un .
élérent extérieur,

En référence aux figures 28 a 30, c= a représenté un
autre mode de réalisation de l'asse-tlage de débecquage
34, '

Cet =ssemblage de débecquage 34 est en fait un perfec-
tionnement de la structure de base ¢e l'assemblage
d'apriication de pommade ou onguent représenté aux
figures 25 & 27.

Ainsi, dans ce perfectionnement, le plateau 211 compremi
une vartie verticale 501 orientée vers le bas pourvue
d'un bras horizontal 502 tandis que le plateau 211
comprend également un bras horizontal supérieur 504,
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l'extrémité libre desdits bras 502 et 504 étant con-
nectée par une tige verticale 506 entourée par un man-
chon fourresu 508 ayant un pas de vis & sa partie su-
périeure et deux écrous 509 et 510 vissés sur ladite
partie & pas de vis. D'autre part, un écrou 511 est
positionné entre le bras 504 et les écrous 509, 510,
un ressort 512 étant positionné entre 1l'écrou 511 et
le manchon 508. La partie inférieure du manchon 508
porte un élénent 514 en position sensiblement horizon-
tale et corprenant une ocuverture 515 dans laquelle est
disposé un zxe horizontal 516 constituent l'axe de ro-
tation disposé a 1ll'extrémité inférieure d'un élément
518 suiveur de came vertical & l'extrémité supérieure
duquel est srticuléd un élément 519 pourvu c'un galet
520 suivant un profil de came 521 d48fini sur la partie
extérieure Z'un élément 522 formant came sensiblement
vertical 1ié par une partie horizontale 52za au support
mobile 134, ' ‘

On doit noter que l'extrémité inférieure ce la came 522
comprend ur. £paulement 523 dirigé vers l'extérieur sur
lequel por<e le galet dans la position nor ocpératoire
pour un détscquage horizontal comme représsnté & la fi-
gure 28, L'élément suiveur de came 518 est repoussé
contre le rrofil de came 521 sous l'effet Zc l'action
d'un ressori 525 ayant une extrémité fixée sur le sui-
veur de cace 518 et ltautre extrémité sur 1'élément ho-
rizontal 57-. L'élément horizontal 514 porie une vis
527 vissée & l'extrémité libre du bras 502 avec sa té&te
disposée vers le bas et son extrémité & pss de vis coo-
pérant avec une encoche 528 prévue dans lsz partie ex-
terne inférieure de 1'élément horizontal 5°-, permet-
tant de régler la hauteur de travail du ou des éléments
de débecquage 529 et/ou de 1l'élément de cz:utérisation
529,

D'autre part, un élément de débecquage 529 est fixé au
suiveur de came 5186, de fagon a &tre réglable & bonne
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hauteur. De méme, 1'élément de débecquage peut &tre
réglé latéralement par action sur l'axe de rotation du
suiveur de came 518 (figure 31). L'élément de débecqua-
ge 529 est électriquement chauffé comme cela est compris
ensuite & partir du dessin des fils électriques 530.

50—

L'extrémité libre 529a de 1l'élément de débecquage 529
est conformée au bec du volatile 280 comme l1l'extrénité
111 et peut é&tre remplacée par un autre €lément corme
représenté a la figure 30 pour réaliser un débecuuage
vertical.

Par la conduite 532 sont aspirés les produits bralés.

On doit également ncter que 1l'élément 518 suiveur Ze
came porte une vis de réglage 534 permettant de régler
le déplacement angulaire du suiveur de came 518 et ain-
si celui de 1'élérent de débecquage 529.

Ainsi, & partir de la position non opératoire représen-
tée a la figure 28, le mouvement vers le bas du suvport
mobile 134 oblige Z'élément suiveur de came 518 % se
déplacer en rotaticn vers l'intérieur et 1'élément de
débecquage 529 viert en butée contre le bec du volatile
280 comme représenté a la figure 29. Le déplacemernt de
ltextrémité libre 529a est ainsi sensiblement horizon-
tal et de ce fait ce débecquage est appelé débecguage
horizontal et permet de débecquer par brQlage le tec
supérieur et/ou inférieur.

Lorsqu'on doit seulcment débecquer le bec supérieur (par

brQlage) on peut exployer un débecquage vertical permis

par llappareil de 1l'invention simplement en vissant les

écrous 509 et 510 sur la partie & pas de vis du ms=nchon

508 comme cela apperait clairement & partir de la compa-
raison des figures 30 et 28.
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La figure 31 représente un assemblage de débecquage et
un assemblage de cautérisation, lesdits assemblages
sont ici réalisés avec les mémes éléments structurels
essentiels et de ce fait les éléments de 1'assemblagej
de cautérisation analogues & ceux de 1'assemblage de
débecquage ont les mémes muméros de référence plus le
signe '. Ainsi, tout ce qui a été dit sur la structure
et le fonctiommement de l'assemblage de débecquage est
applicable & l'assemblage de cautérisation. |

Cependant, pour réaliser la cautérisation on peut étre
amené & modifier la forme de l'extrémité 529a' de
11élément de cautérisation 529! pour l'adapter au dé-
becquage particulier préalsblement effectué et ceci
stapplique aussi a la température de chauffage de 1l'é-
lément de cautérisation 529°'.

Cette structure de l'asse-tlage de débecquage est aussi
utilisable pour réaliser un assemblage d'application de’
poudre ou onguent ou pommzde comme précédemment décrit.

Dans les figures 32 a 39, on a représenté le mode de
réalisation davantage préZéré d'un assemblage d'admi-
nistration de substance. Plus particulieérement sux fi-
gures 32, 33 et 35, 36, oz peut voir que l'assemblage
d'administration de substance est comme suit :

Le support mobile 134 comprend une premidre came formée
ici par une fente 551, aye=t le profil spécifique re-
présenté a la figure 32, clest-a-dire tout d'abord ume
partie verticale 551a, unes partie inclinée vers 1l'inté-
rieur 551b et une dernidre partie verticale 551c. Le
support mobile 134 comprerd également une seconde came
552 aussi formée par une fente comprenaht une partie
552a inférieure inclinée vers 1l'extérieur et une partie
intermédiaire d'inclinaison différente 552b et une der-
niére partie essentiellement verticale 552c.
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Dans la seconde fente 552 est placé un galet 554 dont
1'axe est fixé sur un support oscillant 556 lui-méme
articulé sur la chape verticale 214 du plateau 211. Le
support oscillant 556 est ainsi analogue 2 1'é1lément

‘oscillant 216 du mode de réalisation représenté aux fi-

gures 19 et 20. Ce support oscillant 556 ainsi porte
deux tiges de coulissement 558 et 559 mieux représentdes
a4 la figure 33. Un support de seringue 560 analogue au
support de seringue 219 des figures 19 et 20 est monté
de manieére coulissante sur les tiges du coulissement
558 et 559 et est commandé par une biellette de comman-
de 562 articulée par un excentrigue 553 sur un levier
en forme de L 563 portant & son sutre extrémité libre
un galet 564 disposé dans la premidre fente 551. Le le-
~ier en forme de L 563 est aussi articulé & la has-= Jun
L & une saillie 565 du plateau 211. L'articulation &
excentrique 553 permet de régler la profondeur de péné-
tretion de l'aiguille dans le serns vertical.

1z structure du support de seringue 560 est mieux re-
présentée & la figure 37 et comprend en fait trois par-
ties, une partie de base 560a coulissant sur les tiges
de coulissement 558 et 559, une partie intermédiaire
560b et une partie externe 560c portant au moins une
seringue hypodermique. La seringue hypodermique est
verrouillée sur la partie externe 560c par un moyen de
verrouillage 566. La partie externe 560c est solidari-
sée a la partie intermédiaire 560b par un moyen de so-
lidarisation 567. Une vis de réglage 568 est prévue de
menidre a régler précisément la pcsition des éléments
5225 et 560c par rapport a 1'élé—ent de base 560a, en
alustant ainsi précisément la profondeur de pénétration,
dens le sens horizontal, de l'aiguille 570 de la serin-
gue hypodermique 572 sous la peau du cou de l'animal 280.

En outre, les extrémités inférieures des tiges de cou-
1li ssement 558 et 559 portent le dispositif de succion
240 comme celui des figures 19 et 20 avec une buse per-
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forée 241 pourvue d'une surface perforée relide a la
tuyauterie 244 comme représenté aux figures 19 et 20.
On peut ici seulement noter qu'une vis de réglage 574
régle la position de la buse perforée 241 par rapport
au dispositif de retenue 66, de fagon que l'ensemble
aiguille et buse soient réglables indéperdamment et
relativement l'une par rapport & llautre par rapport a
l'animal maintenu. '

L5

Egalement, comme dans les figures 19 et 20, l'appareil
comprend ces moyens 300 pour tenir i'arriére de l'ani-
mal immotilisé contre un mouvement vers 1'arridre par
rapport gu circuit sans fin constitué per 1la table
tournante 20. ' |

Ici ce moyen de maintien de l'arriere cc=prend, comme
dans le mode de réalisation représenté ==x figures 19
et 20, ux £lément 301 de positionnement Zs forme géné-
rale en U sur lequel est fixé, aux extré=:tés libres
du U, une piece 302 élastique ou souplé p&urvue d'un
évidement 303 pour le positionnement de “tarridre de
l1tanimal == un bras de prépositionnemen< 322.

Tci 1'élé—ent de positiomnement 301 est —onté rotatif
a2 la base 3u U sur la partie externe de _z chape 214
du platezu: 211 & l'aide d'un axe 576.

En outre, & un endroit espacé de la base du U, 1'élémemnt
de positicnnement 301 est articulé sur uzs biellette de
maintien 78 ayant son extrémité supéricu:re également
articulée sur un bras 580 fixé au suppor= oscillant 556.
Le bras 520 porte une extrémité d'un ressport 582, dont
l'autre extrémité est fixée sur une vis 84 vissée sur
1'élément de positionnement 301 de fagorn & tirer en
permanence 1l'élément de positionnement rzr la position
opératoire. La figure 32 représente la position de re-
pos ou non-opératoire de l'assemblage étent donné que
le support mobile 134 est en position non-opératoire.



10

20

25

30

35

e 0148692

On observera que les points d'articulation de la biel-
lette 518 sont prévus de manidre & éviter tout interfé-
rence entre les mouvements du dispositif de succion et
de 1l'élément de positiomnement 301.

On peut en outre otserver que la seringue hypodermique
572 n'a pas de piston mais communique & ltaide d'une
conduite d'alimentztion 586 & un élément de dosage de
substance de traitement 588 lui-mé&me connecté par une
conduite d'amenée 590 & un réservoir de substance pro-
pre non représenté. Naturellement, chaque seringue hy-
podermique a un élé-ent de dosage de substance sépzré
de manidre a alimexzter généralement une substance céif-
férente et ainsi per exemple des vaccins différents
peuvent &tre admirnistrés par injection.

Dans ce mode de rézlisation, le support mobile 134 por-
te les seringues 2%z d'administration de gouttes <= de
vaporisation qui scmt tout & fait analogues aux serin-
gues 200 représentées aux figures 19 et 20. La seringue
592 naturellement ccmmunique par une conduite d'arcro-
visionnement 593 & un élément de dosage de substarce
similaire & 1'élérzxt de dosage de substance 588 repré-
senté a la figure 28, lui-m@me comnecté & un réservoir
propre non représenté,

Ainsi, dans ce moce de réalisation, les éléments ce do-
sage de substance sont montés fixes sur le chéssis de
l'appareil.

On décrira mainterzmt le dispositif de sécurité ce ce
mode de réalisaticz davantage préféré.

Le dispositif de sfcurité ici comprend un moyen pslpeur
600 constitué par une tige verticale analogue dans son
principe et dans scn fonctionnement avec les moyens

palpeurs précédemment représentés en relation avec les
autres modes de réslisation. Le moyen palpeur 600 com-
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prend une collerette 609 et un ressort 613 est disposé
autour de la tige 600 en étant comprimé entre un cous-—
sinet 611 et la collerette 609. Cette tige verticale
passe au travers du support mobile 134 en étant guidée
par celui-ci et également su travers du plateau rotatif
211 et au travers d'une fente 601 prévue dans le fond
du chéssis de l'appareil. La partie supérieure 600a du
moyen palpeur porte un bras arqué 602 sensiblement ho-
rizontal disposé dans une ocuverture 603 prévue dans un
levier 604 articulé sur le chéssis de l'appareil a
1l'aide d'un axe 605 (figure 38).

A un endroit 606 espacé de l'axe 605 est articulée une
bielle de commande 607 elle-méme articulée sur une
bielle de poussée 6083.

La bielle de poussée 608 est elle-m@me articulée sur un
élément oscillant 610 monté rotatif & l'aide d'un axe
612 sur un élément 614 en Zorme de U fixé sur le chés-
sis (figure 39).

L'élément oscillant 610 cc—orend plusieurs cavités com-
me la cavité 616 représentée & la figure 38 dans les-
quelles sont disposés des poussoirs 618 ayant une ex-
trémité inférieure libre 578a et une extrémité supé-
rieure en forme de t&te 618b. L'élément oscillant 610
est disposé de maniére & &tre capable lorsqu'un animal -
est maintenu et que le moyen palpeur 600 peut baisser
librement au travers de l'crifice 96 de la table tour-
nante 20, d'actionner les tistons 591 des €léments de
dosage 588 et d'autre part Z'é&tre actionné par une par-
tie en saillie du levier “— mQ en déplacement par la
roue 140 et ayant un mouve—ent de descente et de montée.
Ltextrémité libre 144a du levier 144 porte un moyen tam-—
pon 620 qui, pendant le mouzvement vers le bas du levier
144 pousse les pistons 618 de 1'élément oscillant 610.
La position d'actiomnement est représentée en lignes
fantbmes. Le moyen tampon 620 comprend une partie élas-



10

15

20

25

30

35

0148692

-Lg-

tigque de rattrapage des défauts d'usinage des piéces
ou courses.

I1 est clair que lorsqu'aucun animal n'est maintenu,
le bras 84 obture ltorifice 96, de sorte que le moyen
palpcsur 600 ne peut pas descendre librement et le bras
arqué 602 ne peut pas faire pivoter le levier 604 et
1t'élément oscillant 610 ne sera pss déplacé de sorte
que le mouvement de descente du levier 144 ne permet-
tra pas de provoquer un enfoncement des pistons 591
des éléments de dosage de substance 588.

En considérant la figure 32 représentant la position
nor onpératoire, la figure 35 représentant la position
intsermédiaire dans laquelle seulezent les moyens de
maintien de l'arriére et le dispositif de succion sont
en vosition opératoire mais non le support de seringue,
et _a figure 36 représentant la rc-sition opératoire a
la fois pour l'injection de substznce et la vaporisa-
tion de substance, l'opération de l'assemblage d'admi-
nistration de substance est clairesrzent compréhensible.
Les mouvements sont causés pér le profil spécial des
fentes 551 et 552, Ce fonctionnement est le méme que
celui précédemment décrit par rarzcrt aux figures 19
et 20.

On observera en outre qu'il est recrésenté & la figure
34 la station de déchargement comprenant un boitier
65C ayant un fond pivotant 652 co——andé par exemple
per une tige & commande électromszmétique 654 abais-
ser.z le fond 652 lorsqu'un nombre trédéterminé d'ani-
maux sont présents dans le boitier 650. Ceci permet
d'une maniére connue en soi de positionner un nombre
donné d'animaux dans des boites errés traitement de

ceux-ci en vue de les diriger ensuite & des endroits
appropriés.



10

0148692

49—

On peut prévoir un moyen mécanique de nettoyage de la
surface de la table 20 et de la partie verticale de
la piéce frontale 50 des dépdts divers résultant des
diverses opérations, tels que résidus de débecquage,
vaccin, onguent, etc.

Naturellement, la présente invention n'est aucunement
limi tée zux modes de réalisation décrits et illustrés,
qui n'ont été donnés qu'a titre d'exemple. En particu-~
lier, 1'invention comprend tous les moyers constituant
des équivalents techniques ainsi que leurs combinai-
sons si celles-ci sont effectuées suivarn:t son esprit

i
vendiquée. I1 est ainsi clair que l'inveszion concerne
le traiterent d'animaux vivants.,
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Revendications

1+- Procédé de traitement automatique d'animaux et de
préférence des volatiles, tels que de Jeunes poussins,
des dindonneaux, des pintadeaux, incluant la prévision
de moyens de maintien ou contention et/ou desupport
pour maintenir et/ou supporter la té&te de l'aniral
essentiellement immobilisée et traiter ledit animal
ainsi maintenu, caractérisé en ce qu'il comprerné la
prévision d'un assemblage de traitement au voisinage
du moyen de maintien et/ou de support de l'anirsl
pour l'administration audit animal d'au moins urne
substance de traitement, telle qu'un liquide et/ou
une poudre ou une pommade ou onguent, notamment avec
une action cicatrisante ou calmante, au voisineze,

ou & au moins un endroit, de ladite t&te sensiblement
immobilisée de l'animal, ledit assemblage d'adrinis-
tration étant déz’agable entre une position nox
opératoire et une position opératoire.

2.~ Procédé selcn la revendication 1, caractérisZ£ en
ce qu'il comprend l'injection d'un ou plusieurs
liquides de traitement audit animal,

3.~ Procédé selon la revendication 2, caractérisé en

ce qu'il comprenc le tirage vers l'arriére de lsz peau
du cou d'un anirsl maintenu et 1l'injection dudiz 1i-

guide scus ladite peau du cou tirée vers ltarrizre,

Ly ,— Procédé selcn la revendication 1, caractéri=Z£ en
ce que l'assembizze de traitement comprend lt'ac-nis-
tration ou l'appiication d'une poudre ou d'un orguent
ou pommade, notarment avec une action cicatrisa=ze (33)
ou calmante, essentiellement sur le (s) bec (s) S'tun

volatile préalablement débecqué.
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5.- Procédé selon l'une quelcongue des revendications
1 & 4, caractérisé en ce que chaque substance de trai-
tement est choisie parmi un médicament, tel qu'un an-
tibiotique, un vaccin ou d'autres liquides biologiques,
par exemple des produits vitaminiques, des produits
favorisant la croissance, et/ou une poudre ou une pom-
made ou onguent, notamment avec une action (8) cica-
trisante ou calmante, et une solution aqueuse ou de
l'eau.

6.- Procédé selon l'une cuelconque des revendications
1 &8 5, caractérisé en ce cu'il comprend le maintiende
l'arriére dudit animal irmobilisé contre un mouvement
vers l'arriére par rapport au moyen de maintien et/ou
de support.

7.- Procédé selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'assemblage de trzitement comprend l'applica-
tion de gouttes, gouttelettes ou microgouttes, ou la
pulvérisation ou atomisation d'une ou plusieurs subs-
tances traitantes &4 la pcsition du nez et/ou & la po-
sition d'au moins un oeil et/ou & la position de la
bouche de 1l'animal.

8.~ Procédé pour le traitement automatique d'animaux se-
1 la reverdication 1, caractérisé en ce qu'au moins une
partie du moyen de maintien et/ou de support est dépla-
¢able selon un circuit sans fin, une pluralité de
moyens de maintien et/ou e support étant prévus espa-
cés le long dudit circui< sans fin, l'assemblage de
traitement étant disposé szu voisinage dudit circuit
sans fin de sorte que chacue moyen de maintien et/ou de
support est amené & passer tout d'abord & une station
de chargement ensuite & lz station de traitement et
enfin & une station de déchargement.
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9.- Appareil pour traiter autometiquement des animaux,
de préférence des volatiles tels que jeunes poussins,
des pintadeaux, des dindonneaux, ayant un chéssis, com-
prenant des moyens de maintien et/ou de support de la
téte de l'animal essentiellement immobilisée et des
moyens de traitement dudit anirel maintenu, caractérisé
en ce que lesdits moyens de traitement de 1l'animal
maintenu comprennent un assemblege d'administration au-
Git animal d'au moins une substznce de traitement telle
gu'un liquide et/ou une poudre cu un onguent ou pomma-
de, notamment avec une action czlmante ou cicatrisante,
au voisinage, ou au moins & un endroit, de ladite té&te
Ge l'animal sensiblement immobilisée, ledit assemblage
c'administration étant déplagatlzs entre une position
r.on opéraicire et une position coératoire par rapport
gu chéssis.,.

“Z.— Appareil selon la revendiczTion 9, caractérisé en
ce que l'assemblage d'administretion précité comprend
des moyens pour administrer & =u moins un oeil, au nez,
¢ la bouche ou un autre orifice je l'animal une ou plu-
sieurs gouttes, gouttelettes ou zicrogouttes du liquide
précité, ou pour vaporiser, pulviriser ou atomiser du
liquide précité.

11.- Appareil selon la revendicztion 9, caractérisé en
ce que l'assemblage dladministrsztion précité comprend
Ges moyens d'injection de liquife sous la peau dudit

enimal, comprenant au moins une seringue hypodermique.

%2.~ Appareil selon la revendicz=ion 11, caractérisé
en ce qu'il comprend un support mobile par rapport
2u chéssis monté de maniére & se déplacer depuis une
rosition non opératoire a une pcsition opératoire

ou vice versa respectivement et ledit assemblage
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d'administration de substance est au moins partielle~
ment 1ié audit support mobile pour se déplacer avec
Jui.

13 .- Appareil selon l'une quelconque des revendications
9 & 12, ceractérisé en ce qu'il comprendé en outre un
dispositif de succion pour tirer vers 1l'arridre la peau
du cou d'un animal maintenu dans ledit support, chaque
seringue hypodermique étant montée de maniére & injec-
ter la substance de traitement sous ladite peau du cou
tirée vers l'arridre, en position opératoire de manié-
re sous-cutanée.

14 .~ Appereil selon la revendication 13, caractérisé

2 ce que le dispositif de succion précité comprend une
buse perZorée pourvue d'une surface perforée s'étendant
verticalenent vers le bas de la surface du cou d'une
distance suffisante pour réaliser un tirzge vers llar-
riere d'une zone prédéterminée de la pezu du cou de

l'animal, en position opératoire.

15.- Aprzreil selon la revendication 1 ou 14, caracté-
risée er ce qu'il comprend un élément cs rupture de -
succion tendant une période de temps ol ladite succion
n'est pas nécessaire entre deux opératicns successives
d'administration par injection.

16.- Appereil selon l'une quelcongque des revendications
9 & 15, czractérisé en ce que le support mobile est dis-
posé au-iszssus du moyen de maintien et,cu de support ;
et ce dernier est de préférence un moyzxn de suspension
de l'aniz=zl par sa téte de sorte que l'animal a la
partie restante de son corps dans l'espsce, comprenant
en outre des moyens de maintien de l'arriere de l'ani-

mal immezilisé contre un mouvement vers l'arriére et
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également de préférence des moyens de maintien de 1l'a-
vant de l'animal immobilisé contre un mouvement wvers
l'avant de maniére & maintenir de préférence le corps
de 1l'animal sensiblement vertical.

17 .— Appareil selon la revendication 16, caractérisé
en ce que les moyens de maintien de l'arriére de 1l'ani-
mal sont articulés par rapport au chéssis et sornt liés
4 l'assemblage d'administration de manieére a &tre ac-
tionnés pendant le mouvement de descente ou d'sscen-
sion du support mobile.

18.~ Appareil selon l'une quelconque des revencications
9 a 17, pour le traitement de volatiles, caractérisé en
ce que l'assemblzge de traitement comprend en outre des
moyens d'application d'une poudre ou d'un ongue-t ou
pommade, notamment avec une action calmante ou cicatri-
sante essentiellzs=ent sur le(s) bec(s) du volezile pré-
cédemment débeccué.

19.— Appareil selon l'une quelconque des revencications
11 a 18, caractérisé en ce que la seringue précie ne

comprend pas de riston mais communique avec un £lément

de dosage de sutstance de traitement lui-méme ccnmecté

a un réservoir ce substance propre.

20.— Appareil selion l'une quelconque des revencications
11 & 19, caractérisé en ce qu'il comprend en ocuire un
dispositif de sécurité pour empécher l'adminis*rztion
de substance lorscu'aucun animal n'est maintenu Zans
ledit moyen de zzintien et/ou de support.

21.- Appareil seion la revendication 20, caractirisé
en ce que le discositif de sécurité comprend urn noyen
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palpeur 1ié en déplacement au support mobile et ainsi
4 l'assemblage d'administration de substance, et un
moyen d'arrét par rapport au moyen palpeur s'inter-
posant dans le passage du moyen palpeur lorsqu'aucun
animal n'est maintenu,

22 .~ Appareil selon l'une quelconque des revendica-
tions 19 & 21, caractérisé en ce que 1'élément de
dosage de substance précité est fixé sur le chfssis
au-dessus du support mobile, le moyen palpeur est
constitué par une tige verticale passant au travers
du support mobile et ayant sa partie supérieure

libre conformée de maniére & &tre capable dlactionner
ledit élément de dosage de seringue lorsqu'lun animal
est maintenu,

23 .~ Appareil selon 1l'ume quelconque des revendica-—
tions 11 & 22, caractérisé en ce que le moyen d'injec-
tion comprend un moyen pour tout d'abord positionner
en position opératoire le moyen de maintien de
l'arriére de l'animal et le moyen pour tirer vers
ltarriére la peau du ccu de l'animal et ensuite
déplacer la seringue hyvodermique en position

opératoire,

2L .~ Appareil selon la revendication 23, caractérisé
en ce que le moyen d'irjection comprend une connexion
de leviersetde tiges articulés entre eux et articulant
la partie d'injection Ce l'assemblage d'administratia:
relativement au suppor: mobile et relativément au
chéssis.

25,.~ Appareil selon l'une quelconque des revendica-
tions 10 & 24, caractérisé en ce que la seringue d'spplice-
tim de gouttes oude vaparisetion est fixée sur le support
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nobile en regard du moyen de maintien et/ou de support.

26.- Appareil selon l'une quelcongue des revendications
10 4 25, caractérisé en ce que le moyen d'application
de gouttes ou de vaporisation comprend au moins un cir-
cuit de distribution pourvu d'ur élément de dosage de
substance de traitement.

27 .- Appareil selon la revendicetion 16, selon lequel
le moyen de maintien et/ou de sipport de l'animal com-
prend une piece frontale constituant au moins une par-
tie d'un casque, et ayant un évidement pour recevoir
une partie de la téte d'un anirzl, caractérisé en ce
cue le moyen d'application de gcuttes ou de vaporisa-
Tion comprend en outre au moins un passage réalisé dans
la piece frontale et s'étendant depuis 1l'évidement pré-
cité Jusqu'a l'extérieur de la piéce frontale, ledit
cz2ssage débouchant dans ledit Z-Zdement soit & la posi-
<ion d'un oeil, soit & la positon du nez, soit les
deux ; et ledit passage communicuant avec le circuit de
distribution précité en positicn opératoire pour ali-
—enter ladite substance de trzi-ement audit animal a
Travers ledit passage.

28.= Appareil selon la revendicztion 27, dans lequel
1es moyens de maintien et/ou de support compremnent
une paire de dispositifs de retsnue pour maintenir
la téte d'un animal dans ledit évidement ; un ressort
cour repousser lesdits disposiiifs de retenue dans
une position fermée contre un z—imal ; des moyens de
_ibération comprenant une came tour forcer lesdits
dispositifs de retenue & se sérzrer vers une posi-
tion ouverte pour libérer ledit animal aprés traite-

zent ; et lesdits moyens de maiztien et/ou de support
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comprennent un élément de contrdle dans le passage d'un
animal qui est chargé dans ledit support pour activer
ladite came & l'aide d'un liaisomnement de fagon a
permettre audit ressort de fermer lesdits dispositifs
de retenue sur un animal lorsque l'animal est pressé
contre 1'élément de contrdle, caractérisé en ce que
les moyens d'application de gouttes ou de vaporisation
comprennent en outre un passage réalisé dans 1'élément
de contrdle qui est ainsi constitué par une tige creu-
se pourvue d'un orifice d'administration de substance
au niveau de l'évidement en regard de la bouche de
l'animal et d'un orifice d'approvisiommement en sub-
stance de traitement communiquant avec le circuit de
distribution précité en position opératoire pour ali-
menter '=iite substance de traitement szudit animal &
travers ledit passage de 1'élément de contrbdle.

29.~ Arzzreil selon l'une quelconque cess revendications
9 4 28 pour le traitement automatique G&'animaux & une
cadence élevée, caractérisé en ce qu'au moins une par-
tie du royen de maintien et/ou de suppcrt est déplaga-
ble selcxn un circuit sans fin, une plurslité de moyens
de mainiien et/ou de support étant prévue de maniére
espacée le long dudit circuit sans fin, de sorte que
le moyen de maintien et/ou de support est amené & pas-
ser tout d'abord & une station de chargement, ensuite
a4 la stztion de traitement et enfin & une station de
déchargenent.

30.~ Aprereil selon l'une guelconque des revendications
9 a 29, zTour le traitement de volatiles, caractérisé en
ce qu'il comprend en outre des moyens ce cautérisation
essentiellement du(des) bec(s) d'un volatile préalable~
ment détecqué.
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31.~ Appareil pour traiter automatiquement des animaux,
de préférence des volatiles tels que Jeunes poussins,
des pintadeaux, des dindonneaux, ayant un chéssis, com-
prenant des moyens de maintien et/ou de support de la

5 +téte de l'animal essentiellement immobilisée et des
moyens de traitexment dudit animal maintenu comprenant
des moyens de débecquage d'un volatile, caractérisé en
ce gue lesdits royens de traitement comprennent en ou-
tre des moyens cs cautérisation essentiellement du

10 (des) bec(s) d'un volatile préalablement débeccué.
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