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Engin mobile comportant un dispositif de stabilisation.

@ L'invention est relative & un engin mobile comportant un
béti (1), une poutre (3) montée sur le bati (1), et un dispositif
de stabilisation comprenant deux bras (8), chaque bras (8)
étant monté sur la poutre (3), pivotant autour d’un axe (9),
étant attelé & un premier organe (10) de réglage de son
pivotement par rapport  la poutre et supportant une semelle
(17} d’appui sur le sol (4), et les axes (9) de pivotement des
deux bras étant paralléles.

La poutre (3) est montée pivotante par rapport au bati (1)
autour d'un axe (5) orthogonal aux axes de pivotement (9)
des bras (8), cependant qu’un deuxigme organe (6) de
réglage du pivotement de la poutre (3) par rapport au bati (1)
est attelé entre cette poutre et ce bati. )

Une application est la réalisation d’un engin trés stable
en service et ayant une bonne garde au sol.
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Engin mobile comportant un dispositif de stabilisation

De nombreux engins de travaux publics, tels
que des grues ou des pelles hydrauliques, automotrices ou
simplement mobiles, sont stabilisés pendant le fonctionne-
ment de leur équipement de travail,

Cette augmentation momentanée de la stabilité
évite le basculement de 1l'engin sous l'effet de la charge
soulevée ou de l'effort de creusement.

Le principe de l'augmentation de la stabilité
consiste & accroftre le polygone de sustentation en dotant
l'engin de zones d'appui rigides, écartées le plus possible
du bati de l'engin, ces z&nes étant constituées par des
patins d'appui escamotables pendant le déplacement de
l'engin.

L'écartement maximal des patins d'appui en
service et un escamotage satisfaisant en déplacement sont
deux conditions antinomiques, la condition d'escémotége.
prévalant pour des motifs réglementaires de lois régissant
la circulation des véhicules sur route.

L'invention entend lever cette antinomie

- en adoptant la technique des éléments

articulés,

- en augmentant la garde au sol des solutions

antérieures,

- en assurant une portée d'appui supérieurg

4 celle des solutions antérieures.

L'invention est donc relative & un engin
mobile comportant un bati, une poutre montée sur le bAti,
et un dispositif de stabiliéation comprenant éu moins
deux bras, chaque bras étant monté sur la poutre, pivotant
autour d'un axe, étant attelé i un premier organe de
réglage de son pivotement par rapport a ladite poutre et
supportant une semelle d'appui sur le sol, et les axes de

pivotement des deux bras par rapport a la poutre étant

paralléles.

Dans un engin conforme a l'invention, la poutre

"est montée pivotante par rapport au biti autour d'um axe

gqui est orthogonal aux axes'deipivotement desdits deux bras,
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cependant qu'un deuxiéme organe de réglage du pivotement
de la poutre par rapport au bati est attelé entre cette
poutre et ce bati.

Les avantageuses dispositions suivantes sont,
en outre, de préférence adoptées :

~ la semelle d'appui supportée par chaque bras
est montée 3 l'extrémité de ce bras qui est opposée 2
l1'axe de pivotement dudit bras;

- chaque bras posséde deux positions extrémes
de pivotement par rapport & la poutre, qui sont séparées
par un arc de pivotement sensiblement supérieur & 90°,
dans lesquelles, la poutre étant placée dans la configura-
tion d'utilisation du dispositif de stabilisation, dans une
premiére position, ledit bras s'étend sous la poutre, sen-
siblement parallélement & ladite poutre, et, dans- une
deuxiéme position, ledit bras s'étend obligquement par rap-
port & la poutre, sa semelle d'appul étant écartée de la
poutre et sensiblement horizontale, cependant que, la
poutre étant encore placée dans la configuration d'utili-
sation du dispositif de stabilisation, d'une part, dans
sa premiére position, le bras a une premiére des faces le
délimitant, opposée a la poutte, sensiblement horizontale
et susceptible de constituer une face d'appul du bras sur
le sol distincte de la semellé dudit bras, d'autre part,
les distances séparant ladite premiére face, dans la
premiére position du bras, et ladite semelle d'appui,
dans la deuxiéme position du bras par rapport & un plan
horizontal, sont sensiblement égales;

- dans la premiére position d'un bras, une
deuxigme des faces le délimitant est adjacente a la face
inférieure de la poutre et est em appuil sur ladite poutre;

~ le premier organe de réglage du pivotement
de chaque bras par rapport 2 la poutre est constitué par
un ensemble de deux bielles formant palonnier et par un
vérin a fluide sous pression, une premiére de ces deux
bielles reliant, au moyen de deux axes de ﬁivotement,

une extrémité du vérin & la poutre, et 1la deuxiéme des
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deux bielles reliant, au moyen de deux axes de pivotement,
ladite extrémité dudit vérin audit bras;

- les extrémités de la premiére et de la
deuxiéme bielles de deux bielles correspondant & un bras,
reliédes & une méme extrémité du vérin, sont montées pivo-
tantes autour d'un axe commun;

~ les premiers organes de réglage du pivotement

par rapport & la poutre des deux bras ont un vérin & fluide

sous pression commun, dont une premiére extrémité est reliée
aux premidre et deuxidéme bielles de réglagé de 1la position
d'un premier desdits deux bras, et dont la deuxiéme extré-
mité est relide aux premiére et deuxiéme bielles de réglage
de la position du deuxiéme des deux dits bras.

L'invention permet, notamment, l'obtention
d'un écartement important des semelles d'appui en service
et un escamotage satisfaisant pendant les déplacements
sur route, ainsi qu'une garde au sol non réduite.

L'invention sera mieux comprise, et des
caractéristiques secondaires et leurs avantages apparaltront
au cours de la description d'une réalisation donnée ci-
dessous & titre d'exemple.

I1 est entendu que la description et les
dessins ne sont donnés qu'a titre indicatif et non limita-
tif.

I1 sera fait référence aux dessins annexés
dans lesquels :

- la figure 1 est une vue de l'arriére-d'une
pelle hydraulique comportant un dispositif de stabilisation
représenté dans une premiédre configuration; |

- les figures 2, 3, 4 et 6 -sont des vues de
l'arriére de la méme pelle, le dispositif de stabilisation
étant placé dans des deuxieme, troisigme, quatriéme et
cinquigme configurations, respectivement, et,

~ la figure 5 est une vue suivant fléche F

de la figure 4.
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L'engin représenté sur les figures est
constitué par :

- un b&ti 1 ;

- deux paireé de roues jumelées 2 ;

- une poutre 3 disposée horizontalement,
parallélement & la surface 4 d& sol, et au plan hori-
zontal H passant par l'axe de rotation des roues 2,
montée sur le bEti 1, pivotante‘aﬁtour d'un axe 5 ho--
rizontal transversal 3

- un vérin hydraélique 6,de réglage de
la position de la poutre 3 par rapport au bEti 1,
#ttelé (7) entre cette poﬁtre 3 et ce bEti 1 j
, - deux bras 8 montés pivotants, chacun 2
une extrémité de la poutre 3, autour d'axes 9 paral-
léles entre—eux et orthogonaﬁx 2 1'axe 5 de pivotement
de la poutre 3 par rapport au bati 1 ; .

- un vérin hydraulique 10, de réglage de
la position des bras 8 par rapport & la poutre 3,
dont les extrémités sont attelées, par des axes 11 2
des premiéres extrémités de premiéres bielles 12 et de
deuxiémes bielles 13, cependant que les deuxiémes ex-
trémités desdites bielles sont montées pivotantes,
celles des premidres bielles 12, par des axes 14, par
rapport a la poutre 3, et, celles des deuxiémes biel-
les 13, par des axes 15, par rapport aux bras 8 ;

~ des conduits flexibles 16 d'alimentation
et d'échappement du fluide hydraulique de commande des
vérins 6 et 10.

Les dispositions structurelles suivantes
peuvent &tre observées :

- - les extrémités des bras 8, opposées 2
celles par lesquelles ils sont montés pivotants sur la
poutre 3, sont munies de semelles 17 d'appui des

bras sur la surface & du sol ;

- les premiéres bielles 12 contraignent
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chaque axe 11 & décrire Qn arc de cercle par rapport
2 l'axe 14 correspondant, fixe par rapport & la pou-
tre 3 3

- la poutre 3 peﬁt pivoter entre deux
positions extr&mes représentées, 1'une sur les figu-
res 1, 2 et 3, 1'autre sﬁr les figures 4,5 et 6, l'arc
de pivotement séparamt ces positions étant approxima-
tivement égal & 90°, et le pivotement correspondant
placant une (18) des faceé délimitant la poutre 3,
horizontale et inférieﬁre dans la position des figu-
res 1, 2 et 3, et, verticale et dirigée 3 l'opposée
du bati 1, vers 1'extérieﬁr de l'engin, dans la posi-
tion des figures 4, 5 et 6 3

- le débatteﬁent maximal (A)
du pivotement de chaque bras 8 par rapport & la poutre
3 est sensiblement supérieur a 90°, et, dans les posi-—
tions de la poutre 3 représentées sur les figures 1,2
et 3, permet de placer chaque bras 8, soit sensible-
ment parallélement & la poutre 3, en étant orienté
vers le plan longitudinal, vertical, médian V de l'en-
gin et en ayant l'une (19) des faces le délimitant en
appui sur la face inférieﬁre 18 de la poutre 3 par
l1'intermédiaire d'une butée 20, de maniére qu'une autre
face 21 le délimitant, opposée & la face 19, soit en
appui sur la surface 4 du sol, soit obliquement par
rapport a la poutre 3, en étanf orienté vers le sol et
vers l'extérieur par rapport audit plan médian V de‘
manidre que sa semelle 17 soit en appui sur la surface
4 du sol

- dans la position de la figure 1, le bras
8, & gauche sur la figure,-a sa face 21 en appui sur
la surface 4 du sol et 3 une distance D21 du plan 4,
alors que l'autre bras 8, situé a droite sur la figure,
est en appul sur la surface 4 par sa semglle-17, elle-
méme située i une distance D17 du plan 4, les distan-

1

ces D21 et 7 étant sensiblement égales 3
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- lorsqu'un bras 8 est disposé parallele-
ment a la poutre 3, et, par conséquent, orienté vers
le plan vertical médian V (figure 1 en ce qui concerne
le bras gauche} figﬁre 3, figure 4 et figure 5 pour

les deux bras), ce bras (ou ces bras) peut €tre mainte-

nu en appui sur la butée 20 de la poutre 3 au moyen

d'attaches amovibles 22 ;

. = lorsque leé deux braé 8 sont disposés
parallélement 3 la poutre 3, l'encombrement maximal
L13 du dispositif de stabilisation est inférieur et
contenu dans la largeur L de 1'engin, alors que lors-
que les bras 8 sont disposés obliquement, vers 1l'exté-
rieur par rapport au plan vertical médian V, 1'encom-
brement maximal L17 est treés éensiblement supérieur
2 la largeur L de l'engin, les extrémités des semelles
17 dépassant au-deld des plans délimitant cet encom=-
brement de l'engin en largeur ;

- dans 1la position:deg figures 4, 5 et 6,
le dispositif de stabilisation ne réduit aucunement
la garde au sol G de 1l'engin, définie par la plus pe-
tite distance du dessous de l'engin par rapport a la
surface 4 du sol, du fait que la poutre 3 est alors
disposée sensiblement plus haﬁt qﬁe 1a-partie la plus
basse de 1'engin ;

- enfin, 1orsqu'ﬁn bras 8 est_disposé en obli-
gque vers l'extérieur, comme dans la position de la
figure 2, son débattement de pivotement est limité
par le contact d'une face 23 le délimitant avec une
butée 24 dont est munie la poutre 3.-

Les avantages de l'engin vont apparaitre
ci-aprés au cours de l'explication des diverses phases
de son fonctionnement. »

Tout d'abhord, en service, le polygone
de sustentation obtenu peut avoir une largeur L17

(figure 2) trés importante, et permettre l'obtentionm



10

15

20

25

30

, 0152354

d'une stabilité satisfaisante de 1'engin, les bras 8
étant fermement en appul par leurs faces 23 sur les
butées 24 de 1la poﬁtre. ’

Si 1'encombrement du terraind'utilisation

de 1l'engin ne permet pas, d'un cdté, ou des deux cé-

tés, d'étendre les bras 8 vers l'extérieur, il reste

cependant possible (figures 1 et 3) de mettre 1'engin
en appui, soit sur une semelle 17 et une face 21, soit
sur les deux faces 21 des bras 8, et ainsi, d'obtenir
une amélioration considérable de la stabilité par rap-
port 2 celle correspondant aﬁ repos de l'engin sur

le sol par l'intermédiaire des roues 2,

De plus, lorsque le dispositif de stabili-
sation n'est pas en service, il peut &tre placé (fi-
gures 4 et 5) en une position, dans laquelle il ne
constitue une géne en ce qui concerne le gabarit de
1'engin, ni en largeur (L13 inférieure 3 L), ni en
garde au sol (G).

Bien entendu, en partant de la position

hors service du dispositif de stabilisation (figures

"4 et 5), il est facile d'enlever les attaches amovi-

bles 22 (ou une seule attache 22), puis de commander
la rétraction du vérin 10 pour orienter obliquement
vers l'extérieur par rapport.aﬁ plan vertical médian
V, les bras 8 (figure 6), pour enfin commander 1le
pivotement de la poutre 3 auwmoyen du vérin 6 jgsqu'é
mettre en appuili les semelles 17 des deux bras sur la
surface 4 du sol et soulever l'engin, en séparaﬁt les
roues 2 du sol (figure 2). . -

L'invention n'est pas limitée & la réalisa-
tion représentée, mais en coﬁvre au contraire toutes

les variantes qui pourraient lui &tre apportées sans

sortir de son cadre, ni de son esprit.
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C'est ainsi qu'au lieu d'€tre munie des
attaches amovibles 22, de maintien d'un bras 8 en
appui sur la butée 20, la disposition conforme 2
l1'invention pourrait €tre munie, pour chaque bras 8,

d'une bielle complémentaire, montée pivotante autour

.de 1'axe 9 et ayant son extrémité munie d'un ergot

susceptible d'occuper deux positions distinctes :

dans une premiére position, l'ergot est introduit

dans un  logement de ce bras autour de 1l'axe 9 ; et,

dans une deuxiéme position, cet ergot est introduit

dans un logement ménagé dans la bielle 13, entre les
axes 11 et 15, et, en immobilisant cette bielle, immo-
bilise en méme temps le bras 8 dans la position, par
exemple, du bra§ 8 de gauche de 1la figure 1.

De maniére analogue, il est connu d'utili-
ser deux vérins identiques pour commander un méme
élément, lorsque cet élément est de grandes dimensions.
Ainsi, au lieu dﬁ seul vérin 6, il serait possible .
de prévoir deux vérins identiques pour régler la posi-
tion de la poutre 3. Il serait également possible
d'atteler en paralléle deux vérins entre les axes 11,

au lieu de 1'unique vérin 10 représenté.
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REVENDICATIONS

1. Engin mobile comportant :
- un bati (1),
- une poutre (3) montée sur le bati (1), et,
- un dispositif de stabilisation comprenant au moins deux

bras (8), chaque bras (8) étant monté sur la poutre (3), pivotant

autour d'un axe (9), &tant attelé 2 un premier organe (10) de

réglage de son pivotément par rapport & ladite poutre et suppor-
tant une semelle (17) d'appﬁi sﬁr le sol (4), et, les axes (9)
de pivotement des deux bras par rapport a la poutre étant paral-
leles,

caractérisé en ce que la poutre (3) est montée pivotante par rap-

port au bati (1) autour d'un axe (5) qui est orthogonal aux axes
de pivotement (9) desdits deux bras (8), cependant qu'un deuxiéme
organe (6) de réglage dﬁ pivotement de la poﬁtre (3) par rapport
au bati (1) est attelé entre cette poﬁtre et ce bati. .

2. Engin selon la revendication 1, caractérisé en ce que

la semelle d'appui (17) sﬁpportée par chaque bras (8) est montée
a2 1'extrémité de ce bras qui est opposée & 1'axe (9) de pivotement
dudit bras. |

3. Engin selon 1l'une quelconqée des revendications | et 2,
caractérisé en ce que chaqﬁe prag (8) possiéde deux positions ex—
trémes de pivotement par rapport a la poutre, qui sont séparées
par un arc de pivotement (A) éensiplement sﬁpérieur a 90°, dans
lesquelles, la poutre (3) étant placée dans la configuration d'u-
tilisation du dispositif de stabilisation, dans une premiére po-
sition, ledit bras s'étend sous la poﬁtre, sensiblement parallele-
ment & ladite poutre, et, dans ﬁne deﬁxiéme position, ledit bras
s'étend obliquement par rapport a la poutre,'sa semelle d'appui
{17) étant écartée de la poﬁgre (3) et sensiblement horizontale,
cependant que, la poutre étant placée dans la configuration
d'utilisation du dispositif de stabilisatiom, d'une part, dans sa
premiére position, le bras (8) a ﬁne premiére (21) des faces le
délimitant, opposée & la poﬁtre (3), sensiblement horizontale et

susceptible de constituer une face d'appui du bras sur le sol (4)

distincte de la semelle (17) dﬁdit bras, d'autre
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part, les distances (D21 et D17) séparant ladite premitre face
(21) dans la premiére position du bras, et ladite semelle d'appui
(17) dans la deuxiéme position du bras par rapport & un plan
horizontal (H) sont sensiblement égales.

4, Engin selon la revendication 3, caractérisé en ce que

dans la premiére position d'un bras, une deuxiéme (19) des faces
le délimitant est adjacente & la face inférieure (18) de la pou-
tre (3) et est en appui (20) éur ladite poutre.

5. Engin selon l'une qﬁelconqﬁe des revendications 1 2 4,
caractérisé en ce que le premier organe de réglage du pivotement
de chaque bras (8) par .rapport & la poutre (3) est constitué
par un ensemble de deux bielles (12,13) formant palonnier et paf
un vérin (10) a fluide sous pression, une premiére (12) de ces
deux bielles reliant, au moyen de deﬁx axes de pivotement (11,
14), une extrémité du vérin (10) 2 1la poutre (3), et, la
deuxieme (13) des deux bielles reliant, au moyen de deux axes de
pivotement (11,15), ladite extrémité dudit vérin (10) audit bras
®). |

6. Engin selon la revendication 5, caractérisé en ce que les
extrémités de la premitre (12) et de la deuxiéme (13) bielles

de deux bielles correspondant & ﬁn bras, reliées & une méme ex-
trémité du vérin (10), sont montées pivotantes autour d'un axe
commun (11).

7. Engin selon l'une quelconque des revendications 5 et~6;
caractérisé en ce qﬁe les preﬁiers organes de réglage du pivo-
tement par rapport i la poutre des deux bras (8) ont un vérin

3 fluide sous pression (10) commun, dont une premiére extrémité
est reliée aux premiére et deﬁxiémg bielles de réglage de la po-
sition d'un premier desdits deux bras (8), et dont la deuxiéme
extrémité est reliée aux preﬁiére et deuxiéme bielles de ré-

glage de la position du deuxiéme des deuxdits bras (8).
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