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€9 Eintrelbgerit fiir Befestigungsmiitel Insbesondere Elektrotacker.

€) Bei einem Eintreibgerit fiir Befestigungsmittel, wie
Klammern, Nagel u.dgl., insbesondere bei einem Elekiro- 1 71 .28 i’
tacker, mit einem StoBmesser (13) zum Eintreiben der Befe- s\ 3\

stigungsmittel und mit einem Elektromagneten (14) zum >
Antreiben des StoBmessers (13) wird zur Erzielung eines © ; 1
geringen RiickstoBes beim Eintreiben der Befestigungsmit-
tel die Erregerspule (16) des Elektromagneten (14) im Ge- Qg
hause (10) des Eintreibgerats axialverschieblich gefiihrt u@_/
und {ber eine Rickholfeder (30) in Verschieberichtung an

dem Gehduse (10) abgestiitzt. Die Riickholfeder (30) weist

je nach Bedarf eine mehr oder weniger steile progressive % ®
Federkennlinie auf und wird vorzugsweise von einer den b = : ]
0 Magnetanker (17) des Elektromagneten (14) umgebenden e 2 L7001 ] Vi
Schraubendruckfeder (31) gebildet. R
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Eintreibgerdt fiir Befestigungsmittel,

insbesondere Elektrotacker

Stand der Technik

Die Erfindung betrifft ein Eintreibgerdt fir Befesti-
gungsmittel, wie Klammern, N&gel u.dgl., insbesondere
einen Elektrotacker, der im Oberbegriff des An-

spruchs 1 angegebenen Gattung.

Bel einem bekannten Elektrotacker dieser Art weist

die Erregerspule des Elektromagneten einen die Er-
regerwicklung aufnehmenden, etwa garnrollenfdrmigen
Spulenkdrper auf, der an beiden Stirnseiten am Ge-
hduse befestigt ist. Solche Elektrotacker arbeiten

im allgemeinen mit StoRmesser- oder StoBelgeschwindig-
keiten von max. 9 m/s. Um mit dieser Geschwindigkeit
eine Klammer eintreiben zu kénnen, ist eine Stdiel-
masse von ca. 150 g erforderlich. Bei einer Beschleuni-
gungszeit des Stofmessers von ca. 0,01 s ergibt sich
eine mittlere Kraft auf den Stokel oder das'StoBmesser

von 135 N, was bei einem dem zeitlichen Verlauf des
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Stromes entsprechenden zeitlichen Verlauf der Kraft
eine maximale Kraft von 190 N ergibt. Mit mindestens
dieser Maximalkraft muB der Bedienende den Elektro-
tacker an das Werkstiick andriicken, damit der Elektro-
tacker beim Arbeitsvorgang in Anlage zum Werkstiick
bleibt. Bringt der BRedienende diese Andriickkraft nicht
auf, so wird einerseits das Befestigungsmittel, also
die Klammer oder der Nagel, nicht mehr blindig zur
Werkstiickoberfliche eingeschlagen und andererseits der Tek-
ker mnach dem Abfangen der Riickbewegung durch die
Hand des Bedienenden wieder nach vorn beschleunigt
und auf das Werkstiick aufgeschlagen. Im ersten Fall
ragt das Befestigungsmittel mit einem von der an-
driickkraft abhingigen Uberstand iiber die Werkstiick-
oberfldche vor, wdhrend im anderen Fall die auf die
Werkstﬁckoberfiéche wieder auftreffende Tackernase
dort hipliche Eindriicke verursacht. In beiden Fidllen
wird ein nur sehr mangelhaftes Arbeitsergebnis er-
zielt. AuRerdem ist es fiir den Bedienenden recht un-
angenehm, mit einem Tacker zu arbeiten, der entweder mit
hoher Kraft angedriickt werden muB oder andernfalls
regelrechte Bockspriinge ausfihrt.

Vorteile der Erfindung

Das erfindungsgemdBe Eintreibgerdt fiir Befestigungs~
mittel, wie Klammern oder N&gel, mit den kennzeich-
nenden Merkmalen des Anspruchs 1 hat demgegeniiber
den Vorteil, daB beim Arbeitsvorgang nur eine rela-
tiv geringe Rilickstofkraft auf das Geh3use des Ein-
treibgerdts ausgeiibt wird, die vom Bedienenden spie-~
lend leicht aufgenommen werden kann. Das Eintreib-
gerdt bleibt damit st8@ndig in Kontakt mit dem Werk-

stiick, so daR unabhingig von der Andrickkraft die



Befestigungsmittel immer bilindig zur Werkstilickober-
fldche eingeschlagen werden. Das erzielte Arbeits-
ergebnis ist immer optimal. Einschl8ge in der Werk-

stiickoberfldche werden sicher ausgeschlossen.

Der beim Beschleunigen des Stofmessers auf die
Erregerspule ausgeiibte Riickimpuls erteilt der Er-
regerspule eine Rﬁckgeschwindigkeit von ca. 1 m/s.
Die Erregerspule hat zu dem Zeitpunkt, an dem das
Befestigungsmittel gerade voll in das Werkstiick
eingedrungen ist, einen Weg von ca. 10 mm zuriick-
gelegt. Auf den ersten Millimetern ihres Feder-
weges ibt die Riickholfeder nur eine geringe Kraft
auf die Erregerspule und damit auf das Geh8use des
Eintreibgerdts auf, so dal das Eintreibgerdt immer
im Kontakt mit dem Werkstiick bleibt. Der nach Be-
endigung des Eintreibvorgangs fclgende Beweaungs-—
vorgang der Erregerspule wird von der Progression

der Federkennlinie der Riickholfeder bestimmt. Eine

steil progressive Federkennlinie spart Bauraum, laBt

aber bei relativ geringer Andriickkraft das Springen

des Eintreibgerdtes zu. Fine schwach progressive
Federkennlinie bendtigt zwar grdReren Bauraum hat

aber den Vorteil eines sehr geringen RiickstoRes.

Zeichnung

Die Erfindung ist anhand eines in der Zeichnung dar-
gestellten Ausfiihrungsbeispiels in der nachfolgenden

Beschreibung ndher erldutert. Dabei zeigt die Zeich-

nung ausschnittweise einen L3ngsschnitt eines als

Elektrotacker ausgebildeten Eintreibgerdts zum Ein-

schlagen von Befestigungsklammern.
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Beschreibung des Ausfiihrungsbeispiels

Der in der Zeichnung im Lingsschnitt nur ausschnitt-
weise zu sehende Elektrotacker als Beispiel eines
Eintreibgerdts ist allgemein bekannt und z.B. in der
DE-OS 32 32 137 in Aufbau und Wirkungsweise ausfihr-
lich beschrieben.

Der Elektrotacker weist ein Gehduse 10 mit einem
Ausstofkanal 11 auf, dem sukzessive eine Befestigungs-
klammer aus einem Magazin 12 zugefithrt wird. Der
Zufiihrmechanismus der einzelnen Befestiqungsklammern
aus dem Magazin 12 in den AusstoBkanal 11 ist in der
oben angegebenen DE-0S ebenfalls ausfiihrlich beschrie-
ben, so daR hierauf nicht weiter eingegangen zu wer-
den braucht. Im Gehduse 10 ist ein StdRel oder StoR-
messer 13 gefihrt, das in den Ausstofkanal 11 hinein-
ragt und die in dem Ausstofkanal 11 befindliche Be-
festigungsklammer in ein Werkstiick, auf welches der
AusstoRkanal 11 gufzupressen ist, eintreibt. Hierzu
wird das Stofmesser 13 von einem Elektromagneten 14
entgegen der Kraft einer Riickstellfeder 15 angetrie-
ben.

Der Elektromagnet 14 weist eine Erregerspule 16 und
einen Magnetanker 17 auf, der in die Zentraldffnung
18 der Erregerspule 16 eintaucht und in dieser axial
verschieblich gefiihrt ist. Die Erregerspule 16 be-
steht aus einem etwa garnrollenartigen Spulenkdr-
per 19, der zweli jewelils an beiden Stirnseiten vor-
stehende zylinderfdrmige Ansdtze 20, 21 aufweist, und
aus einer von dem Spulenkdrper 19 aufgenommenen Er-
regerwicklung 22. Der Innenzylinder des Snulenkdrpers

19 bildet die Zentraiéffnung 18, in welcher der das
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StoBmesser 13 tragende Magnetanker 17 l3ngs ver-
schieblich gefiithrt ist. Der SpulenkOrper 19 ist

von einer etwa topffdrmigen Filhrungshiilse 23 um-
geben und ragt mit seinem zylinderfdrmigen Ansatz 20
in einen am Boden 25 der Filhrungshiilse 23 einstiickig
von dieser wegstehenden Zylinderstutzen 24 hinein.
Der Spulenkdrper 19 ist am Boden 25 des Zylinder-~
stutzens 24 durch beliebige Befestigungsmittel
befestigt, mit deren Hilfe zugleich ein auf der’
gegeniiberliegenden Seite des Bodens 25 liegendes
ringfdrmiges elastisches Anschlagelement 26 gehal-

ten wird. Mit diesem Anschlagelement 26 liegt der

" Boden 25 der Fihrungshiilse 23 bei unerregtem Elektro-

magneten 14 in der Grundstellung an einem Ringsteg 27

des Gehduses 10 an.

Die Fiihrungshiilse 23 ist in Rippen 28 l&ngs verschieb-
lich gefiihrt, die an der Innenwandung des Gehduses 10
verteilt angeordnet sind. Die offene Stirnseite der
topffdrmigen Fiihrungshiilse 23 ist von einer Ring-
scheibe 29 abgeschlossen, die eine Zusatzmasse bil-

det und von einer Riickholfeder 30, die hier als eine den
Magnetanker 17 koaxial umgebende Schraubendruckfeder

31 ausgebildet ist, auf den Stirnrand 32 der Fiihrungs-
hiilse 23 aufgepreft wird. Die Ringscheibe 29 weist

eine Ausnehmung 33 auf, die eine Auflage- und Zentrier-
fldche filir die Schraubendruckfeder 31 bildet. Die
Schraubendruckfeder 31 stiitzt sich mit ihrer anderen
Stirnseite iliber ein Ddmpfungselement 34, hier ein als
Endanschlag fungierender Ddmpfungsgummi, an dem Ge-
hduse 10 ab. Die Federkennlinie der Schraubendruckfe-
der 31 ist progressiv ausgelegt. Dabei kann je nach den
vorliegenden Bediirfnissen die Federkennlinie entweder steil

oder flach und/oder stark oder schwach progressiv sein. Mit
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steiler Federkennlinie ist der fiir die Aufnalme der Schrauben-
druckfeder 31 erforderliche Bauraum gering, jedoch
ist die aufzubringende Anprefkraft, um ein Springen
des Elektrotackers zu vermeiden, noch relativ hoch.
Im zweiten Fall ist zwar das zusdtzliche Bauvolumen
zur Unterbringung der Schraubendruckfeder 31 wesent-
lich grdRer, doch_hat man hier den Vorteil eines

recht geringen RiickstoBes.

Die Wirkungsweise des vorstehend beschriebenen
Elektrotackers ist wie folgt:

Der Elektrotacker wird zundchst mit der Offnung des
Ausstoffkanals 11 auf das Werkstiick aufgesetzt und an
das Werkstiick angedriickt. Wie in der DE-0OS 32 32 137
beschrieben,wird durch diese Bewegung die vorderste
einer'Reihe von im Magazin 12 gespeicherten Befesti-
gungsklammern in den Ausstofkanal 11 gebracht. Durch
manuelles Betdtigen eines nicht dargestellten Ein-
schalters fir den Elektromagneten 14 wird die Erreqger-
wicklung 22 mit Erregerstrom beaufschlagt. Der Magnet-
anker 16 wird in die Zentraldffnung 18 hineingezogen,
wobei das StoBmesser 13 die im Ausstofkanal 11 befind-
liche Befestigungsklammer in das Werkstiick eintreibt.
Der beim Beschleunigen des Magnetankers 17 auf die
Erregerspule 16 ausgeiibte Riickimpuls erteilt letzterer
eine Riickgeschwindigkeit von ca. 1 m/s. Dadurch hat
die Erregerspule 16 zum Zeitpunkt, an dem die Befestigungs-
klammer gerade in das Werkstiick eingedrungen ist, einen
Weg von ca. 10 mm zurlickgelegt. Durch die Progression
der Federkennlinie iibt die Schraubendruckfeder 31 auf
den ersten Millimetern ihres Zusammendriickens nur eine
geringe Kraft auf die Erregerspule 16 aus, die von dem

Bedienenden spielend aufgebracht werden kann. Der Elektro-
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tacker bleibt damit in Kontakt mit dem Werkstiick

und die Befestigungsklammer wird stets blindig zur
Werkstiickoberfldche vollstdndig eingeschlagen. Der
nach Beendigung dieses Eintreibvorgangs der Befesti-
gungsklammer sich aﬂschlieﬁende Bewegungsvorgang der
Erregerspule 16 wird bestimmt von der Art der Pro-
gression der Federkennlinie. Eine flache, schwach
progressive Federkennlinie bewirkt nur einen sehr
geringen Rilickstof auf das Gehduse 10, wdhrend eine
etwas steilere und eventuell auch stdrker progressive
Federkennlinie eine groRere Anprefkraft zum Auffangen

des RiickstoBkes erforderlich macht.



10

15

0152628

. 19231

2.1.1984 - |-

ROBERT BOSCH GMBH, 7000 Stuttgart 1

Anspriiche

1.

Eintreibgerdat fir Befestigungsmittel, wie
Klammern. Ndgel u.dgl., insktesondere Elektro-
tacker, mit einem in einem Gehduse gefilhrten
StoRmesser zum Eintreiben der Befestigungsmit-
tel und einem im Gehduse angeordneten, das
StoBRmesser antreibenden Elektromagneten, der
eine Erregerspule und einen in deren Zentral-
Sffnung gefilhrten Magnetanker aufweist, an dem
das StoRmesser befestigt ist, d a durch
gekennzedichnet, dap die Erreger-
spule (16) im Gehduse (10) axialbeweglich
gefiihrt und iber eine Riickholfeder (30)

an dem Gehduse (10) abgestiitzt ist.

Gerdt nach Anspruch 1, dadurch ge -
kennzedichnett, daR die Rickholfeder (30)

eine progressive Federkennlinie aufweist.
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Gerdt nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzedichnet, daR die Riickhol-
feder (30) als Druckfeder, vorzugsweise als eine
den Magnetanker (17) koaxial umgebende Schrauben-
druckfeder (31), ausgebildet ist, die sich einer-
seits an der Stirnseite der Erregerspule (16) und
andererseits an dem Gehduse (10) abstiitzt.

Ger&dt nach Anspruch 3, dadurch ge -
kenn=zeilichnet, daB zwischen Druck-
feder (31) und Gehduse (10) ein als Endanschlag

wirkendes Da@mpfungselement (34) angeordnet ist.

Gerédt nach einem der Anspriiche 1 - 4, dadurch
gekenn=zeichnet, daR an der Erreger-

spule (16) eine Zusatzmasse (29) befestigt ist.

Gerdt nach einem der Anspriiche 1 - 5, 4 a -
durch gekennzeichnet, dap die
Erregerspule (16) in einer etwa topffdrmigen
Fiihrungshiilse (23) mit koaxialem Zylinderstutzen
(24) befestigt ist und daf die Fithrungshiilse (23)
im Gehduse (10) l&ngsverschieblich gehalten ist.

Gerdt nach Anspruch 6, dadurch ge -
kennzedichnet, dagp in der unerregten
Grundstellung von Erregerspule (16) und Magnet-
anker (17) der Boden (25) der Filhrungshiilse (23)
Uber mindestens ein elastisches Anschlagelement
(26) an einem vom Geh&use (10) radial vorspringen-

den Ringsteg (27) anliegt.
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8. Gerdt nach Anspruch 6 oder 7, da durch
gekennzedichnet, daB die Erreger-
spule (16) einen etwa garnrollenartigen Spulen-
k&rper (19) aufweist, der mit einem zylinder-

5 formigen Ansatz (20) in den Zylinderstutzen (24)
der Fiihrungshiilse (23) hineinragt und -  VOrzugs-
weise zusammen mit dem Anschlagelement (26) -
am Boden (25) der Fiihrungshiilse (23) befestigt

ist.

10 9. Gerit nach einem der Anspriiche 6 - 8, d a -
durch gekennzeidichnet, dap die
Zusatzmasse als Ringscheibe (29) ausgebildet
ist, die an der offenen Seite der topffdrmigen
Fihrungshiilse (23) auf deren Stirnrand (32)

15 aufliegt, und das die Druckfeder (31) sich an
"der Ringscheibe (29) abstiitzt.

10. Ger@t nach Anspruch 9, dadurch ge -
kennzeichnet, daB die Ringschei-
be (29) eine Ausnehmung (33) aufweist, die eine
20 Anlage- und Zentrierfldche fir die Druckfeder (31)
bildet.

—y g e = g m g wm  m  w—
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