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@ Dispositif de presentation d’une cible de tir ou de lancer en regard d'une fenétre.

@ Dispositif de présentation d'une cible de tir ou de lancer
en regard d'une fenétre,

On anime au moins une cible {10, 11) d’un mouvement
complexe combinant un mouvement de rotation autour d'un
axe (5) approximativement horizontal et un mouvement de
translation suivant une direction approximativement perpen-
diculaire & cet axe (5), derriére un panneau opaque délimitant
une fenétre (4), en donnant & ces mouvements un sens res-
pectif, une amplitude respective, une vitesse respective tels
que la cible (10, 11) se présente en regard de la fenétre (4)
pseudo-aiéatoirement dans le temps et quant 3 sa trajectoire,
entre deux passages en regard du panneau.

On augmente ainsi |’attrait du tir ou du lancer sportif sur
cible mécanique.

Croydon Printing Company Ltd.
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1
DISPOSITIF DE PRESENTATION D'UNE CIBLE DE TIR OU
DE LANCER EN REGARD D'UNE FENETRE.

La présente invention concerne le domaine du
tir ou du lancer sur cible mobile, et porte sur un
dispositif de présentation d'une cible de tir ou de
lancer en regard d'une fenétre.

Dans le but de rendre le tir ou le lancer sur
cible plus attrayant, on a déjad proposé de remplacer les
cibles fixes par des cibles mobiles, que l'on fait défiler
en regard d'une fenétre & travers laquelle un utilisateur,
respectivement tireur ou lanceur, doit chercher & les
atteindre ; afin de permettre a l'utilisateur de développer
ses réflexes, on prévoit alors souvent des moyens permet-
tant non seulement de faire défiler les cibles, mais
également de les escamoter ou de les présenter 3 l'utilisa-
teur de facon brutale pendant leur défilement en regard de
la fen&tre, de fagon aussi inattendue que possible.

I1 apparait toutefois gque ce caractére inattendu
disparalt vite pour l'utilisateur entrainé, qui connait
l1'itinéraire de défilement des cibles et détermine aisé-
ment des positions privilégiées d'escamotage et de pré-
sentation en regard de la fené&tre.

Le but de la présente invention est de remédier
d cet inconvénient en proposant un dispositif permettant
de présenter en regard de la fen&tre une ou plusieurs
cibles en donnant & la présentation un caractére pseudo-
aléatoire, c'est-d-dire un caractére au moins apparemment
aléatoire pour l'utilisateur.

A cet effet, la présente invention prévoit, pour la
présentation d'une cible de tir ou de lancer en aval et en regard d‘'une
fenétre, en référence & un sens de tir ou de lancer prédéterming,
approximativement horizontal, la cible présentant alors perpendicu-
lairement & ce sens des dimensions inférieures aux dimensions corres-—
pondantes de la fené&tre, un dispositif comportant des moyens pour
animer la cible d'un mouvement complexe cambinant un mouvement de

rotation autour d'un axe approximativement horizontal
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et un mouvement de translation suivant une direction approxi-
mativement perpendiculaire & la direction de cet axe, en

aval d'un panneau opaque fixe délimitant la fenétre, en
référence au sens de tir 2 de lancer, et des moyens nour donner 3 ce
mouvement de rotation et 3 ce mouvement de translation un
sens respectif et/ou une amplitude respective et/ou une
vitesse respective tels gue la cible soit présentée en
regard de la fenétre pseudo-aléatoirement dans le temps et
quant a sa trajectoire, entre deux passages en regard du
panneau.

Cette combinaison d'un mouvement de rotation et
d'un mouvement de translation permet, notamment si un opé-
rateur fait varier ces sens, amplitudes, vitesses indépendam-
ment les uns des autres et a volonté, ou si l'on utilise 2
cet effet un asservissement 2 un ordinateur convenablement
programmé, par exemple pour donner un caractére réellement
aléatoire 2 ces variations, de présenter la cible en regard
de la fenétre en lui faisant accomplir par rapport & cette
derniére les trajectoires les plus inattendues pour 1l'uti-
lisateur qui, en particulier, lorsque la cible se trouve
en regard du panneau, c'est-a-dire en dehors de la fenétre,
ignore ol la cible réapparaitra en regard de cette dernieére,
quelie trajectoire elle suivra alors, quelle sera sa
vitesse et comment cette derniére évoluera ; en particulier,
le tireur se trouve ainsi placé dans des conditions proches
de celles du tir sur pigeon d'argile, particuliérement at-
trayant, sans subir les contraintes d'espace et de coiit

indissociablement liées a ce type de tir.

Selon un mode de mise en oceuvre encore plus
attravant de la présente invention, des moyens sont prévus pour anirer
ainsi plusieurs cibles d'un mouvement comélexe cambinart un
mouvement respectif de rotation autour d'un axe respectif
approximativement horizontal et un mouvement respectif
de translation suivant une direction respective approximati-
vement perpendicilaire a la direction de cet axe, en aval du panneau
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en référence au sens de tir ou de lancer, ainsi que des movens pour
donner a tous ces mouvements un sens respectif, une amplitude respective
et une vitesse respective, avantageusement variables ,

tels que deux de ces cibles ou plus se croisent en regard
de la fenétre pseudo-aléatoirement dans le temps et gquant
a leur trajectoire, entre deux passages en regard du pan-
neau.

La regle de tir ou de lancer peut alors étre d'atteindre
simultanément deux cibles en cours de croisement, ce
qui nécessite de l'utilisateur une anticipation sur les mouve-
ments respectifs des deux cibles, et constitue un excel-
lent exercice de réflexes.

Dans ce cas également, il est avantageux qu'un
opérateur, ou encore un ordinateur convenablement program-
mé, fasse varier les sens,amplitudes, vitesses de rotation et
de translation indépendamment les uns des autres.

D'autres caractéristiques et avantaces du dispvositif selon l'invention
ressortiront de la description ci-dessous, relative & deux exemples

non limitatifs de réalisation ce ce dispositif apoliqué au tir sur
cible par arme a feu, ainsi que des dessins ammexés qui font partie
intégrante de cette description.

- La figure 1 montre une vue d'un disvositif selon
l'invention de face, c'est-a-dire dans le sens de tir schématisé par
une fléche I & la figure 2, le panneau opaque délimitant
la fenétre de tir ayant été omis.

- La figure 2 montre une vue du dispositif
en élévation latérale, dans le sens de la fléche II de
la figure 1.

- La figure 3 montre , en une vue analogue a
celle de la figure 2 mais 3 une échelle supérieure, un détail d'une
placque de blindage, anti-ricochet, équipant le dispositif.
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On se référera en premier lieu aux figures 1 et
2, ot 1'on a désigné par 1 un biti support rigide immo-
bilisé par rapport au sol 2 soit du fait de son poids
propre, soit par tout autre moyen approprié non représen-
té ; les notions d'orientation et de position relative des
différents éléments qui seront décrits par la suite devront
étre considérées en référence 3 la position d'utilisation
du dispositif telle qu'elle est définie par cette immobi-
lisation du bati support 1 par rapport au sol 2, et telle
gu'elle est illustrée. |

Le b&ti support 1 porte de fagon solidaire un
panneau frontal opaque, rigide 3 présentant dans l'exemple
illustré une orientation moyenne approximativement verti-
cale et perpendiculaire au sens prédéterminé de tir I lui-
méme approximativement horizontal, et ce panneau 3 est
percé d'une fenétre 4 dont il définit une périphérie ex-
térieure 6 qui, selon le mode de mise en oeuvre préféré
illustré, présente une forme cylindrique de révolution
autour d'un axe 5 sensiblement parallele au sens I, c'est-
a-dire approximativement horizontal, et fixe par rapport
au b&ti support 1 ; tout autour de la périphérie exté-
rieure 6 de la fenétre 4, le panneau frontal opague 3
est muni de -déflecteurs anti-ricochet tels que 7 propres
3 recevoir l'impact de projeétiles tirés approxima-
tivement suivant le sens I mais en dehors de la
fenétre 4, pour les dévier vers des moyens d'arrét
tels que 8 en absorbant un maximum de leur énergie ;

cette conception est connue en elle-méme, et ne sera de
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ce fait pas détaillée davantage.

Conformément & la présente invention, il est
prévu des moyens 9 de présentation d'au moins une cible,
et plus précisément de deux cibles 10 et 11 dans cet
exemple, en aval et en regard de la fenétre 4 en réfé-
rence au sens de tir I et ces moyens de présentation 9,
portés par le b&ti support 1, sont propres a donner au
tireur 1'illusion d'une présentation aléatoire, dans le
temps et quant & leur trajectoire, des deux cibles 10
et 11 en regard de la fenétre 4 entre deux passages de
ces cibles en regard du panneau 3, qui les dissimule
alors a la vue ; on remarquera que le dispositifpeut
également &tre prévu pour présenter ainsi une seule cible,
ou plus de deux cibles. .

A cet effet, dans l'exemple illustré, le b&ti
support 1 porte de fagon solidaire, en aval de la fené-
tre 4 si l'on se référe au sens I, des paliers 210 aptes
4 recevoir et guider un arbre211 & la rotation autour de
l'axe 5 par rapport au bati support 1.

L'arbre 211 porte de fagon solidaire une roue
dentée 282 reliée par une chaine 14 & un pignon de chaine
15 porté de facon solidaire par un arbre de sortie, d'axe
16, parallele a l'axe 5 et comme lui fixe par rapport au
b&ti support 1, d'un variateur de vitesse 13 lui-méme
monté sur un arbre de sortie d'un moteur électrique 12,
si bien que, lorsque le moteur 12 est en service et en
agissant sur le réglage du variateur de vitesse 13, on
peut provoquer l'entrainement de l'arbre211 a la rota-
tion autour de l'axe 5 par rapport au bdti support 1

dans un sens ou dans l'autre, éventuellement alternativement dans
un sens et cdans l'autre, avec une vitesse et/ou le cas 4chéant une amplitude
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que l'on peut avantageusement faire varier & volonté
pendant la rotation soit par télécommande manuelle du varia-
teur de vitesse 13, soit par asservissement de ce dernier 3 un progranme
nrédéterminé par exemple restitué par un ordinateur ; la réalisation

de moyens 17 susceptiblesd'&tre utilisés & cet effet

est du domaine des aptitudes normales d'un homme du métier
et ces moyens ne seront pas décrits.

Outre la roue dentée 82, l'arbre211 porte de
fagcon solidaire, entre les paliers210 et le panneau fron-
tal 3, un chéssis rigide 18 présentant deux plans de symé-
trie propres 19, 20 se coupant 2 angle droit suivant 1l'axe
5 notamment dans un souci d'équilibrage a la rotation
autour de ce dernier vis-a-vis du bé&ti support 1.

Plus précisément,.dans l'exemple de réalisa-
tion illustré, le chéssis 18 comporte deux bras rigides
21, 22, disposés parallélement entre eux, symétriquement
l1'un de 1l'autre par rapport au plan 19, selon un méme
plan moyen perpendiculaire 3 1l'axe 5 a proximité doquel ils sont
reliés de facon solidaire & 1'arbre211 par un enserble de moveu
rigide 27 ; chacun des bras 21 et 22 porte de facon ;
solidaire, en extrémité, a une distance de l'axe 5 supé-
rieur au rayon R de la fenétre 4, deux potences rigides,
respectivement 23, 24 en ce qui concerne le bras 21 et
25, 26 en ce qui concerne le bras 22 ; ces potences
23 & 26 forment par rapport au bras 21, 22 correspon-
dant une saillie vers le panneau 3, parallélement 2
l'axe 5, pour porter de fagon solidaire, entre les bras
21 et 22 et le panneau 3, deux poutres rigides 28, 29
rectilignes, paralleéles entre elles, symétriques l'une
de l'autre par rapport au plan 20, et situées selon un_

méme plan moyen 30 perpendiculaire a 1l'axe 5, entre les
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bras 21 et 22 d'une part et le panneau frontal 3 d'autre
part ; chacune des poutres 28 et 29 est en outre symé-
trique par rapport au plan 19 auguel elle est perpendicu-
laire ; on remarquera que la distance d séparant du plan
20 chacune des poutres 28 et 29 est supérieure au rayon
R de la fenétre 4, si bien gqu'en aucune facon, lors de
la rotation du chfssis 18 autour de l'axe 5 par rapport
au b&ti support 1, une zone des poutres 28 et 29 ne peut
se trouver en regard de la fenétre 4 suivant le sens
I ; on remarquera en outre que la conception du béti
support 1 dans sa zone 31 placée radialement (en réfé-
rence & l'axe 5) en regard du chéssis 18 laisse subsister
vis-a-vis de ce dernier un jeu 32 suffisant pour autori-
ser un mouvement de rotation du chéssis 18 autour de 1l'axe
5 vis-a-vis du b&ti support 1 au moins en va-et-vient
sur une course de moins de 180° comme c'est le cas dans
l1'exemple illustré, ou bien en va-et-vient sur une course
d'au moins 180° ou encore sur une rotation en continu
dans un sens cohstant, dans le cas de variantes non illus-
trées.

Le chéssis 18 qui vient d'étre décrit a pour
fonction d'assurer la liaison, avec l'arbre211 et 1le
b&ti support 1 par l'intermédiaire de ce dernier, de
moyens porte-cible - tels que 33 en ce qui concerne la
cible 10 et 34 en ce gui concerne la cible 11, montés
sur ce chissis 18 de fagon a pouvoir se déplacer en trans-
lation par rapport a ce dernier.

A cet effet, chacune des poutres 28 et 29 por-
te en extrémité deux paliers, respectivement 35, 36 et
37, 38 se correspondant deux a deux par symétrie par

rapport au plan 19 en ce qui concerne les deux paliers
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d'une méme poutre 28, 29, et par symétrie par rapport au
plan 20 en ce gqui concerne chacun des paliers d'une
poutre 28, 29 par rapport 2 1'un des paliers de l'autre
de ces poutres.

Ainsi, le palier 35 de la poutre 28 et le
palier 37 de la poutre 29 se correspondent par symétrie
par rapport au plan 20, pour recevoir un arbre rectiligne
39 d'axe 40, immobiliser cet axe 40 par rapport au chissis
18 selon une orientation perpendiculaire au plan 20, et
guider l'arbre 39 2 la rotation sur lui-méme autour de
cet axe 40 par rapport au ch8ssis 18 ; de méme, les
paliers 36 et 38 se correspondant par symétrie par rapport
au plan 20 recoivent un arbre rectiligne 41 d'axe 42,
en immobilisant cet axe 42 par rapport au chéssis 18 dans
une position symétrique de celle de 1l'axe 40 par rapport
au plan 19 et en guidant l'arbre 41 & la rotation autour
de cet axe 42 par rapport au chédssis 18.

L'arbre 41 se prolonge au-deli du palier 36
et de la poutre 28 dans une zone ol il porte de facon
solidaire un pignon de chaine 45 gu'une chaine d'entrai-
nement 46 relie & un pignon de chaine 47 porté de facgon
solidaire par un arbre de sortie d'un variateur de vi-
tesse 48 monté de fagon solidaire sur la poutre 28 et
présentant lui-méme une entrée raccordée a un arbre de
sortie d'un moteur électrique 49 également porté de
fagon solidaire par la poutre 28 ; l'ensemble moteur 49 -
variateur de vitesse 48 esttélécamandé quant a l'alimenta-
tion du moteur 49 en électricité, quant au réglage du
variateur 48 pour régler alors la vitesse de rotation du pianon 47
autour de son axe 51 fixe par rapport a la poutre 28 et
paralleéle a l'axe 42, quant au sens de cette rotation
qui peut étre toujours le méme ou alterné, et quant &
l'amplitude de cette rotation lorsqu'elle s'effectue alter-
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nativement dans un sens et dams l'autre, par des

moyens 50 en tout point comparable aux moyens 17 mais
agissant de telle sorte que ces réglages de l'ensemble
48-49 soient indépendants de ceux de l'ensemble 12-13.

En outre, entre les paliers 36 et 38, & proxi-
mité respectivement de l'un et l'autre, 1l'arbre 41
porte de fagon solidaire deux roues de chaine identiques
43 et 44, symétrigquement de chacune desquelles par
rapport au plan 19 1l'arbre 39 porte de facon solidaire
une roue de chafne respective 52, 53, identigue aux
roues 43 et 44.

Sur les deux roues dentées 43 et 52 se cor-
respondant par symétrie par rapport au plan 19 est
tendue, le cas échéant a 1'aide de moyens connus non
représentés, une chaine 54 continue et, de facon analo-
gue, sur les pignons 44 et 53 est tendue de la méme
facon une chaine 55 qui correspond a la chaine 54 par
symétrie par rapport au plan 20, et ces deux chalnes
54 et 55 sont reliées entre elles, dans des zones loca-
lisées se correspondant par symétrie par rapport au plan .
20, par les moyens porte-cible 33, lesquels peuvent
présenter différentes formes et par exemple, comme il est
illustré, la forme de deux liens souples tels que des
c8bles 33a et 33b dont chacun est tendu entre ces deux
chaines pour présenter une forme rectiligne et une orien-
tation perpendiculaire au plan 20 ; ces deux liens 33a
et 33b sont distants mutuellement d'un écartement e in-
férieur au diamétre D de la cible 10 supposéecirculaire,
de telle sorte que cette derniére puisse étre fixée sur
eux par tout moyen approprié et par exemple par agrafage
éiastique dans une position dans laquelle elle présente
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un plan moyen perpendiculaire au plan 20 et dans laguelle,
par exemple et comme il est illustré, elle est elle-méme
symétrique par rapport 3 ce dernier ; on remarqguera gque le
diameétre D de la cible 10 est largement inférieur au dia-
métre 2R de la fenétre 4, et que l'écartement entre les
axes 40 et 42 est lui-méme supérieur & 2R ; ainsi, la
rotation du pignon 47 sous l'action de l'ensemble 48-49
dans un sens donné améne la cible 10, entrafnée par les
chaines 54 et 55 auxquelles elle est raccordée par les liens
33a et 33b, a longer le panneau 3, en aval de celui-ci si
l1'con se référe au sens I, selon un mouvement de translation
de direction moyenne 82 fixe par rapport au chéssis 18,
incluse dans le plan 20 et perpendiculaire au plan 19,
c'est-a-dire perpendiculaire a l'axe 5, amenant cette cible

alternativement en regard du panneau 3, qui la dissimule alors

2 la vue du tireur, ou en regard de la fenétre 4 entre
deux passages en regard du panneau 3 ; lors de ce mouvement,
les zones respectives de la chaine 54 et de la chaine

55 qui portent les liens 33a et 33b sont situées du méme
cb6té du plan moyen 30 que le panneau 3 et le plan moyen de
la cible est approximativement perpendiculaire au sens I ;
si le sens de rotation du pignon 47 est constant, ce pas-
sage le long du panneau 3 s'effectue toujours dans le
méme sens fixe par rapport au chéssis 18, et intervient
en alternance avec un déplacement en translation de
l'autre cbté du plan 30, moyennant contournement de 1l'axe
40 et de l'axe 42 ; si, par contre, le sens de rotation
du pignon 47 est alternativement l'un ou l'autre, avec
éventuellement un temps d'arrét du moteur 49 au change-
ment de sens, il peut ne pas y avoir contournement des
axes 40 et 42 et trajet de 1l'autre cbd4té du plan moven 30 ;
dans ce cas, l'inversion de sens de rotation du pignon
47, gqui se traduit par une inversion de sens de trans-

lation de la cible 10 le long du panneau 3, peut éven-
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tuellement intervenir alors que la cible 10 se trouve
en regard de la fenétre 4, ou encore exclusivement
lorsque la cible 10 est dissimulée par le panneau 3,

Pour porter et déplacer 1l 'autre cible 11
de l'exemple de réalisation illustré, il est prévu sur
l'arbre 41, entre les roues de chaine 43 et 44, un
arbre creux 56, coaxial, monté a la rotation autour de
l'axe 42, par rapport au chéssis 18, indépendamment de
l'arbre 41 sur lequel il est a cet effet monté 3 rota-
tion libre ; de méme, un arbre creux 57 disposé coaxia-
lement autour de 1l'arbre 39, entre les roues de chaine
52 et 53, est monté a la rotation sur ce dernier autour
de l'axe 40, ce qui assure son montage a la rotation
autour de cet axe par rapport au chéssis 18 indépendan-
ment de la rotation de l'arbre 39.

Respectivement a proximité de la roue de
chaine 43 et de la roue de chaine 44, l'arbre 56 porte
de facon solidaire deux roues de chaine identiques 58,
59 dont le diamétre est plus faible que celui des
roues 43 et 44 ; de méme, respectivement a proximité de
la roue de chafine 52 et a proximité de la roue de
chaine 53, l'arbre 57 porte de fagon solidaire deux
roues de chaine 60 et 61 identiques, dont le diamétre,
identique a celui des roues 58 et 59, est inférieur 2a
celui des roues 52 et 53.

Les roues 58 et 60 d'une part, 59 et 61
d'autre part, assurent le guidage de deux chaines con-
tinues, respectivement 62 et 63, tendues éventuellement
par des moyens connus de l'homme du métier, et qui oc-
cupent des positions symétriques l'une de 1'autre par

rapport au plan 20 ; dans des zones respectives également
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symétriques l'une de l‘'autre par rapport & ce plan 20,
elles portent de facon sclidaire les moyens porte-cible
34 en tout point semblable aux moyens 33 et qui portent
la cible 11 comme ces derniers portent la cible 10,
c'est-a-dire de telle sorte gue cette cible 11, identique
a3 la cible 10, soit symétrique par rapport au plan 20 et
présente un plan moyen approximativement perpendiculaire
au sens I lorsque les zones des chaines 62 et 63 qui
portent cette cible 11 sont situées du méme cbté du plan
moyven 30 que le panneau 3 et que la cible 11 se trouve
en regard de la fenétre 4 suivant le sens I.

Entre la roue de chaine 61 et la roue de
chaine 53 de l'arbre 39, 1l'arbre 57 porte de fagon soli-
daire un pignon de chaine 64 qu'une chaine 65 relie 2
un pignon de sortie 66, d'axe 69 parallele a l'axe 64,
d'un variateur de vitesse 67 accouplé & un moteur élec-
trique 68, ce variateur 67 et ce moteur 68 étant portés
de fagon solidaire par la poutre 29 dans une position
approximativement symétrique de celle de l'ensemble 48-
49 par rapport & l'axe 5 pour des raisons d'équilibre.

L'ensemble 67-68 est télécommandé, comme l'en-
semble 48-49% et l'ensemble 12-13, par des moyens 70
en tout point semblable aux moyens 50 et 17, et autori-
sant indépendamment de ces derniers un arrét ou une mise
en route du pignon 66, & une vitesse réglable avantageu-
sement en continu et dans un sens pouvant &tre constant ou altemé
3 volonté, avec dans ce dernier cas une amplitude également réglable a wol

On congoit aisément qu'en combinant & volonté,
arfce aux movens 17, 50, 70 le coammencement ou l'arrét respectif, le
sens respectif, alterné a volonté, 1l'amplitude respective, variable a
wolaonté, et la vitesse respective, écalement variable a volonté, du
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mouvement de rotation du ch&ssis 18 par rapport au b&ti
support 1 autour de l'axe 5, du mouvement de translation
de la cible 10 perpendiculairement 3 l'axe 5 le long du
panneau 3 et en regard de la fenétre 4, et du mouvement
en tout point analogue de la cible 11, s'effectuant sur
une trajectoire paralleéle & celle de la cible 11 notamment
le long du panneau 3 et en regard de la fenétre 4, on
puisse présenter aussi bien la cible 10 gue la cible 11
en regard de cette fenétre 4 d'une fagon gqui parait aléa-
toire, dans le temps et gquant 2 la trajectoire suivie par
la cible en regard de la fenétre,pour le tireur.

Lorsque, comme c'est le cas dans l'exemple
illustré, au moins deux cibles sont prévues avec des
déplacements indépendants, la régle du jeu peut consister
3 atteindre simultanément les deux cibles lorsqu'elles se
superposent par exemple en se croisant entre le plan moyen
30 et le panneau 3, en regard de la fenétre 4 ; il est alors
avantageux, pour l'intérét du jeu, de prévoir des inversions
de sens de translation de l'une des deux cibles ou des deux
cibles lorsqu'elles se trouvent en regard de la fenétre 4,
ou des variations brutales de leur vitesse de translation.

On remarquera également que 1l'on pourrait
prévoir, sans sortir pour autant du cadre de la présente
invention, d‘'autres facons de combiner, en un mouvement
complexe d'une cible, un mouvement de rotation autour
d'un axe approximativement paralléle au sens de tir,
ici 1l'axe 5, et un mouvement de translation suivant
une direction approximativement perpendiculaire 3 ce
sens, en aval du panneau opaque 3 délimitant la fenétre
4, si 1'on se réfere au sens de tir I ; lorsque plusieurs
cibles sont prévues, on peut prévoir des axes différents
pour la composante de rotation de leur mouvement complexe,
et/ou des directions différentes pour la composante de
translation de ce mouvement complexe ; quelle que soit
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la solution choisie, on peut en outre prévoir, sans sor-

tir pour autant du cadre de la présente invention, de

remplacer la combinaison de mouvements décrite, a savoir

le déplacement des moyens porte-cibles tels que 33 et

34 3 la translation par rapport au chéssis 18 assurant
leur liaison avec le bati support 1 et le mouvement de
rotation de ce chéssis 18 par rapport & ce béti support

1 par un mouvement de translation, par rapport a un bati
support 1 et suivant une direction approximativement per-
pendiculaire au sens de tir, d'un chéssis comparable

au chéssis 18 si ce n'est qu'il porte des moyens porte-
cibles appropriés a la rotation relative autour d'un axe
approximativement paralleéle au sens de tir ; des combi-
naisons plus complexes de mouvement peuvent en outre étre
prévues et par exemple, a titre de variante du mode de
mise en oeuvre de l'invention qui a été décrit et repré-
senté, on peut prévoir de monter les cibles 10 et 11 non
pas de fagon fixe par rapport aux chaines qui les por-
tent, mais de facon mobile par rapport & ces derniéres
soit a la translation, par exemple en va-et-vient paral-
lélement au plan 19, soit a la rotation autour d'un axe -

situé approximativement parallélement au sens de tir I

" lorsque la cible longe le panneau 3 et la fenétre 4, dans

1'un et l'autre cas sous l'action de moyens réglables 2
volonté indépendamment des moyens 17, 50, 70 prévus pour
le réglage des autres moyens.

On peut en outre prévoir une variante plus
élaborée du dispositif, permettant de combiner aux
mouvements précités de la cible ou de chacune des cibles,

a savoir la rotation autour d'un axe approximativement
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horizontal et la translation suivant une direction approxi-
mativement perpendiculaire a la direction de cet axe,
un mouvement de rotation autour d'un axe approximative-
ment vertical avec un sens et/ou une amplitude et/ou
une vitesse que l'on fait varier, automatiguement ou par
action manuelle, de fagon a contribuer a présenter la
cible ou les cibles en regard de la fené&tre de facgon
pseudo-aléatoire dans le temps et quant a la trajectoire
décrite, entre deux passages de cette cible ou de ces
cibles en regard du panneau.
On a illustré en trait mixte, aux figures 1
et 2, une telle variante ne différant du mode de réali-
sation décrit précédemment gue par les points suivants.
Au lieu d'étre intégralement fixe par rapport
au sol 2, le Db&ti -support 1 est remplacé par deux parties
de bati-support dissociées 1a et 1b dont la premidre 1a,
située en amont de la seconde 1b en référence au sens
de tir 1, est fixe par rapport au sol 2 et porte de
fagon solidaire le panneau frontal, rigide 3 orienté com-
me indiqué précédemment, et dont la deuxiéme 1b est gquant
a elle mobile par rapport au sol 2 et par rapport a la
premiére partie la, & la rotation autour d'un axe approxi-
mativement vertical 112, et porte de facon solidaire les
paliers 210 de l'arbre 211 ainsi gue le moteur électrique
12 d'entrainement de cet arbre 211 & la rotation et, par
l'intermédiaire de 1l'arbre 211, l'ensemble du chéssis
18 et des movens portés var celui-ci, comme on 1l'a dit
précédemment du bati-support 1 ; avantageusement, le plan
30 inclut 1l'axe 112 en outre sécant de l'axe 5 ; les
deux parties de b&ti-support 1a et 1b sont séparées par

un jeu 1c autorisant une telle rotation relative.
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Par exemple, a cet effet, la partie de bati
support 1a présente, de facon solidaire, une semelle
approximativement horizontale 101 d'ancrage au sol,
définissant d'une part un appui vers le bas pour la par-
tie de bati support 1b et dfautre part un palier de
guidage a la rotation, autour de l'axe 112, pour un
tourillon 115 gue cette partie 1b porte de facon soli-
daire, en saillie vers le bas ; ce tourillon 115 porte
jui-méme de facon solidaire une roue dentée 114 relide
par une chaine 120 a un pignon de chaine 119 porté de
facon solidaire par un arbre de sortie 117, d'axe 118
parallele a l'axe 112, d'un groupe moteur-variateur
de vitesse 116 porté de fagon solidaire par la semelle
101 ; des moyens 122, en tout point comparables aux moyens
17, 50, 70, et indépendants de ceux-ci, permettent d'ani-
mer la partie 1b, c'est-a-dire l'axe 5 et avec lui les
moyens 9, d'un mouvement de pivotement alternatif autour
de 1l'axe 112 avec une vitesse et/ou une amplitude que
l'on peut avantageusement faire varier a volonté pendant
la rotation soit par télécommande manuelle du groupe
116, soit par asservissement de ce dernier a un program-
me par exemple restitué par un ordinateur.

Ainsi, en jouant de facon indépendante, grice
aux moyens de télécommande 122, 17, 50, 70, sur les
sens, vitesses, et éventuellement amplitudes respectifs
de la rotation de la partie de bati support 1b autour
de l'axe 112 par rapport a la semelle 101, de la
rotation du chéssis 18 autour de l'axe 5 par rapport
a la partie 1b de bati-support, et de translation des cibles 10 et

11 suivant la direction 82 par rapport au chissis 18,
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on peut déplacer les cibles 10 et 11, en regard de la
fenétre 4 d'une facon aléatoire ou paraissant telle

au tireur, avec l'attrait supplémentaire, par rapport

au mode de mise en oeuvre décrit initialement en réfé-
rence aux figures 1 & 3, de la possibilité de reproduire
un mouvement fuyant ou un mouvement approchant par une
orientation de la partie 1b telle gue l'axe 5 ne soit pas
parallele au sens de tir ou fe lancer 1I.

Dans une version simplifiée de cette varian-
te, on pourrait prévoir une rotation conjointe des
parties 1b et 1b autour de 1l'axe 112 par rapport a la
semelle 101.

En outre, on prévoit avanﬁageusement diver-
ses dispositions propres a assurer la sécurité du
dispositif.

Dans l'exemple de mise en oeuvre illustré,
on a prévu a cet effet une plaque de blindage 71
plane, portée de facon solidaire par le chéssis 18,
perpendiculairement & l'axe 5, au moins en regard de

la fenétre 4 si l'on se référe au sens de tir I.
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Afin de dissimuler au tireur les cibles 10
et 11 lorsqu'elles se déplacent éventuellement de
l'autre cbté du plan moyen 30 par rapport au panneau
frontal 3, cette plagque de blindage 71 est disposée 2
l1'intérieur des chafnes 62 et 63 si bien gue les tra-
jectoires respectives de ces chaines, des chaines 54 et
55, des moyens porte-cibles 33 et 34, et des cibles 10,
11 la contournent.

Vers la fenétre 4, c'est-a-dire vers l'amont
si 1'on se référe au sens I, la plaque 71 porte de
facon solidaire des moyens anti-ricochet également
situés a8 l'intérieur de ces trajectoires.

Comme -i1 apparait plus nettement sur la figu-
re 3, ces moyens anti-ricochet 72 comportent une plura-
1ité de déflecteurs juxtaposés tels que 73, 74, 75,
convexes vers la fenétre 4 et définissant entre eux,
deux a deux, des fentes telles que 76 et 77 si bien
gu'un projectile venant frapper 1'un de ces déflecteurs,
et par exemple le déflecteur 75, approximativement sui-
vant le sens I est dévié par ce déflecteur 75 vers la
fente immédiatement voisine 77, obliquement par rap-
port & la plaque de blindage 71 que le projectile
atteint ainsi obliquement et non a angle droit, et en

ayant perdu une part de son énergie ; cet itinéraire
d'un projectile a été schématisé par des fléches 78 &
la figure 3.

A cet effet, avantageusement, chaque déflec-
teur 73, 74, 75 présente la forme d'une cornidre dé-
finie par deux parois, telles que respectivement 74a

et 74b en ce qui concerne le déflecteur 74, lesquelles
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parois présentent des faces principales planes, orientées
4 45° environ par rapport & la plagque 71, et convergent
mutuellement dans le sens d'un éloignement par rapport

a4 cette derniére pour se raccorder mutuellement 3 90°

le long d'une aréte commune telle que 74c qui, avantageu-
sement, est renforcée par une corniére d'angle droit
telle que 74d, vers la fenétre 4.

On remarquera qu'ainsi, chacun des déflecteurs
tels que 73, 74, 75 est concave vers la plaque blindée
71, ce gqui lui permet de jouer avec cette dernigre un
r8le de pieége des projectiles ayant ainsi pénétré entre
eux ; ces projectiles perdent rapidement leur énergie
par ricochets successifs, puis tombent par gravité.

Les fentes telles que 76 et 77, définies par
des bords rectilignes, tels que 74e et 74f, des plagues
telles que 74a et 744 définissant chagque déflecteur tel
que 74, ces bords étant paralléles & l'aréte telle que
74c de jonction entre ces plaques, présentent de préfé-
rence des dimensions aussi faibles que possible, justé
propres a permettre le passage des projectiles déviés.

Ces dimensions sont néanmoins suffisantes
pour autoriser un passage direct, vers la plaque 71,
de projectiles parvenant dans le sens de tir I juste
en regard de l'une des fentes telles gue 76 et 77, comme
on 1l'a schématisé par une fleche 79.

Pour éviter que de tels projectiles heurtent
la plaque 71 & 90°, avec un risque de ricochet et de
retour en sens inverse du sens I, on a prévu entre chacune
des fentes telles que 76 et 77 et la plaque 71, sur
celle-c%,un déflecteur secondaire respectif, tel que 80

ou 81, porté de facon solidaire par la plague 71 comme
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les déflecteurs tels que 73, 74, 75 et présentant vers
la fente correspondante une convexité propre a dévier
tout projectile heurtant ce déflecteur secondaire, de
telle sorte qu'il vienne au contact de la plaque 71 sous
un angle inférieur a 90° et par exemple de l'ordre de
45°.

A cet effet, dans l'exemple illustré, chacun
des déflecteurs secondaires tels que 80, 81 se présente
sous la forme d'une corniére présentant deux parois orien-
tées a 45° par rapport a la plaque 71 et se coupant a
angle droit le long d'une aréte, respectivement 80a
ou 81a, placée en regard de la fente associée telle que
76 ou 77, a une distance de cette fente suffisante pour
autoriser un passage des projectiles arrivant soit di-
rectement dans le sens de tir I, soit aprés avoir été
déviés par 1'un des déflecteurs tels que 73, 74, 75.

Naturellement, d'autres dispositions pour-
raient étre choisies a cet effet sans que l'on sorte
pour autant du cadre de la présente invention ; on notera
cependant que cette disposition‘est particuliérement
peu encombrante, tout en offrant toute sécurité.

De fagon générale, la présente invention
pourra faire l'objet de nombreuses autres variantes sans
que l'on sorte pour autant de son cadre.

On comprendra aisément qu'un dispositif con-
forme a la présente invention peut &tre utilisé aussi
bien pour le tir a l'arme a feu, de poing ou d'épaule,
que pour le tir a l'arc ou a l'arbaléte, ou pour le
lancer des flechettes ou du couteau, ou encore pour le
tir & la fronde, etc... ; éventuellement, en fonction
du type de sport pratiqué, ce dispositif pourra connaitre
des adaptations mais on ne sortira pas pour autant du

cadre de la présente invention.



10

15

20

25

30

0156680
21

REVENDICATIONS

1. Dispositif de présentation d'une cible de
tir ou de lancer en regard d'une fenétre, comportant
un bati-support portant de fagon solidaire un panneau
opaque délimitant une fenétre et des moyens de présen-
tation d'une cible en aval et en regard de ladite
fenétre, en référence a un sens de tir ou de lancer dé-
terminé approximativement horizontal, avec des dimensions
de la cible, perpendiculairement a ce sens, inférieures
aux dimensions correspondantes de la fenétre, carac-
térisé en ce que les moyens de présentation (9) compor-
tent des moyens (12, 13, 48, 49) pour animer la cible
(10) d'un mouvement complexe combinant un mouvement de
rotation autour d'un axe (5) approximativement horizontal
et un mouvement de translation suivant une direction
(82) approximativement perpendiculaire a la direction
de cet axe (5), en aval du panneau opagque fixe (3)
délimitant la fenétre (4), en référence au sens de tir
ou de lancer (I), et des moyens (17, 50) pour donner 2
ce mouvement de rotation et & ce mouvement de transla-
tion un sens respectif et/ou une amplitude'respective
et/ou une vitesse respective tels que la cible (10)
soit présentée en regard de la fenétre (4) pseudo-
aléatoirement dans le temps et gquant & sa trajectoire,
entre deux passages en regard du panneau (3).

2. Dispositif selon la revendication 1, carac-
térisé en ce qu'il comporte des moyens (12, 13, 67, 68)
pour animer en outre au moins une autre cible (11) d'un
mouvement complexe combinant un mouvement de rotation
autour d'un axe (5) approximativement horizontal et un
mouvement de translation suivant une direction approxima-

tivement perpendiculaire & la direction de cet axe (5),
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en aval dudit panneau (3} en référence au sens de tir
ou de lancer (I), et des moyens (17, 70) paurdonner aux
deux mouvements de rotation et aux deux mouvements de
translation un sens respectif, une amplitude respective,
une vitesse respective tels que les deux cibles (10, 11)
se croisent en regard de la fenétre (4) pseudo-aléatoire-
ment dans le temps et quant & leur trajectoire, entre
deux passages en regard du panneau (3), et en ce que,
telle qu'elle se présente en regard de la fenétre (4),
ladite autre cible (11) présente perpendiculairement

au sens de tir ou de lancer (I) des dimensions (D) in-
férieures aux dimensions correspondantes (2R) de la
fenétre (4).

3. Dispositif selon la revendication 2, carac-
térisé en ce qu'il comporte des moyens (116) pour combiner
auxdits mouvements de rotation et de translation de ladite
autre cible (11) un mouvement de rotation autour d'un axe
approximativement vertical (112), et des moyens (122)
pour donner également a ce mouvement un sens et/ou une
amplitude et/ou une vitesse tels que cette cible (11)
soit présentée en regard de la fenétre (4) pseudo-
aléatoirement dans le temps et quant a sa trajectoire,
entre deux passages en regard du panneau (3).

4. Dispositif selon l'une guelconque des reven-
dications 1 & 3, caractérisé en ce qu'il comporte des
moyens (116) pour combiner auxdits mouvements de rotation
et de translation de la cible premiére citée (10) un
mouvement de rotation autour d'un axe approximativement
vertical (112), et des moyens (122) pour donner également
a ce mouvement un sens et/ou une amplitude et/ou une

vitesse tels que cette cible (10) soit présentée en regard
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de la fenétre (4) pseudo-aléatoirement dans le temps et
quant & sa trajectoire, entre deux passages en regard
du panneau (3).

5. Dispositif selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que les moyens de présentation (9) compor-
tent :

- un moyen porte-cible (33),

- un chéssis (18) de liaison entre le moyen
porte-cible (33) et le b&ti (1, 101),

- un premier moyen de déplacement (12, 13,
116) pour animer le chéssis (18) d'un mouvement par
rapport au bati (1, 101),

- un deuxiéme moyen de déplacement (48, 49)
pour animer le moyen porte-cible (33) d'un mouvement par
rapport au chéssis (18),
et en ce que 1'un (12, 13, 116) de ces premier (12, 13,
116) et deuxiéme (48, 49) moyens de déplacement comprend
un moyen de déplacement relatif a la rotation autour
d'un axe (5) approximativement horizontal, et l'autre
(48, 49) desdits premier -(12, 13, 116) et deuxiéme (48,
49) moyens de déplacement comprend un moyen de déplacement
relatif a8 1la translation suivant une direction (82)
approximativement perpendiculaire a la direction de cet
axe (5).

6. Dispositif selon la revendication 5, carac-
térisé en ce que le premier moyen de déplacement (12, 13)
est constitué par le moyen de déplacement relatif & la
rotation, ledit axe (5) étant fixe par rapport au bati
(1) et au chissis (18), et en ce que le deuxidme moyen
de déplacement (48, 49) est constitué par le moyen de
déplacement relatif a la translation, ladite direction de
translation (82) étant fixe par rapport au chéssis (18)
et & l'axe (5) et perpendiculaire 3 la direction de ce

dernier.
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7. Dispositif selon la revendication 6,
caractérisé en ce qu'il comporte :

~ des moyens (210, 211) de guidage du
chédssis (18) a la rotation, par rapport au bati (1),
autour d'un axe (5) fixe par rapport a eux et approxima-
tivement horizontal,

- des moyens (12, 13) d'entrainement du
chéssis (18) a la rotation par rapport au bati (1) autour
dudit axe (5),

- des moyens (53, 54) de guidage du moyen
porte-cible (33) a la translation par rapport au chéssis
(18) suivant une direction (82) fixe par rapport a ce
dernier et approximativement perpendiculaire a la direc-
tion de 1l'axe (5),

- des moyens (48, 49) d'entrainement du
moyen porte-cible (33) a la translation par rapport au
chissis (18) suivant ladite direction de translation
(82} .

8. Dispositif selon l'une quelconque des reven-
dications 6 et 7, caractérisé en ce que ledit axe (5)
est approximativement paralleéle au sens de tir (I).

9. Dispositif selon la revendication 5,
caractérisé en ce que l'un (12, 13, 116) des premier et
deuxiéme moyens de déplacement comprend un moyen de
déplacement relatif a la rotation autour d'un axe
approximativement vertical (112).

10. Dispositif selon la revendication 9,
caractérisé en ce que le premier moyen de déplacement
(12, 13, 116) est constitué par le moyen de déplacement
relatif a la rotation autour d'un axe (5) approximati-
vement horizontal et par le moyen de déplacement relatif
a la rotation autour d'un axe (112) approximativement

vertical, 1l'axe (5) approximativement horizontal étant



10

15

20

25

30

01566380
25

fixe par rapport au chdssis (18) et mobile a la rotation,
autour dudit axe approximativement vertical (112), par
rapport au bati (101), et en ce gue le deuxiéme moyen

de déplacement (48, 49) est constitué par le moyen de
déplacement relatif & la translation, ladite direction de
translation (82) étant fixe par rapport au chéssis (18)
et par rapport a l'axe approximativement horizontal (5)
et perpendiculaire a la direction de ce dernier.

11.Dispositif selon la revendication 10,

caractérisé en ce qu'il comporte :

- un organe (1b) de liaison entre ledit chés-

sis (18) et le bati (101),
- des moyens (115) de guidage de l'organe de liaison
(1a) a la rotation, par rapport au bati (101), autour
d'un axe (112) fixe par rapport a eux et approximativement
vertical,

- des moyens (116) d'entrainement de l'organe
de liaison (1a) a la rotation par rapport au bati (101)
autour dudit axe approximativement vertical (112),

) - des moyens (210, 211) de guidage du chéssis
(18) a la rotation, par rapport a l'organe de liaison
(1a), autour d'un axe (5) fixe par rapport a eux et
approximativement horizontal,

- des moyens (12, 13) d'entrainement du chéssis
(18) & la rotation par rapport & l'organe de liaison (1a)
autour dudit axe approximativement horizontal (5),

- des moyens (53, 54) de guidage du moyen
porte-cible (33) a la translation par rapport au chéssis
(18) suivant une direction (82) fixe par rapport a ce
dernier et approximativement perpendiculaire a la direc-

tion de l'axe approximativement horizontal (5),
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- des moyens (48, 49) d'entrainement du
moyen porte-cible (155) a la translation par rapport
au chéssis (18) suivant ladite direction de transla-
tion (82).

12. Dispositif selon 1'une gquelconque des
revendications 7 et 11, caractérisé en ce gqu'il comporte :
- un autre moyen porte-cible (34),

- des moyens (62, 63) de guidage de cet autre
moyen porte-cible (33) a la translation par rapport au
chdssis (18) suivant une autre direction paralléle a
ladite direction de translation et fixe par rapport
au chéssis (18),

- des moyens (67, 68) d'entrainement de cet
autre moyen porte-cible (34) & la translation par rapport
au chéssis (18) suivant ladite autre direction de trans-
lation.

13. Dispositif selon la revendication 12,
caractérisé en ce que les moyens (48, 49 ; 67, 68) d'en-
trainement des moyens porte-cible (33, 34) a la transla-
tion par rapport au chéissis (18) sont indépendants 1'un
de 1l'autre.

14. Dispositif selon l'une quelcongue des
revendications 7, 11, 12, 13, caractérisé en ce que les-
dits moyens d'entrainement (12, 13, 48, 49, 67, 68,116) sont
mutuellement indépendants.

15. Dispositif selon 1l'une quelconque des
revendications 7, 11, 12, 13, 14, caractérisé en ce qu'il
comporte des moyens (7,50,70,122) de réglage des vitesses
et/ou sens et/ou amplitude de mouvement des différents
moyens d'entrainement (12, 13 ; 48, 49 ; 67 ; 116) indé-
pendamment 1'une de 1l'autre.
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16. Dispositif selon l'une quelconque des
revendications 7, 11, 12, 13, 14, 15, caractérisé en ce que le
chéssis (18) porte de facon solidaire, au moihs en regard
de la fenétre (4) en référence audit sens (I) et en aval
des moyens porte-cible (33, 34) en référence a ce dernier,
une plaque de blindage (71).

17. Dispositif selon la revendication 16,
caractérisé en ce que ladite plaque (71) porte de fagon
solidaire, vers la fenétre (4), une pluralité de déflec-
teurs (73, 74, 75) juxtaposés, convexes vers la fenétre
(4) et définissant entre eux des fentes (76, 77) de passage
de projectile.

18. Dispositif selon la revendication 17,
caractérisé en ce que la plaque (71) porte en outre de
facon solidaire, entre lesdits déflecteurs (73, 74, 75)
et elle-méme, une pluralité de déflecteurs secondaires (68)
dont chacun est associé 2 une fente (76, 77) et présente

une convexité vers celle-ci.
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