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Description

La présente invention concerne un couteau
électrique destiné notamment a Pouverture des
huitres et plus particulierement un tel couteau du
type comprenant un boitier, une lame susceptible
de coulisser dans sa direction longitudinale entre
une position sortie par rapport au boitier et une
position rentrée par rapport au boitier, et un
électro-aimant monté dans le boitier et agencé
pour faire vibrer la lame entre ses deux positions.

De ftels appareils sont déja connus par le
document FR-A-2 480 103. lis permettent, du fait
des vibrations de la lame, d'iniroduire ceite der-
niere plus aisément entre les deux valves du
coquillage et ainsi de faciliter son ouverture.

Ces appareils connus présentent toutefois
inconvénient de manquer généralement de puis-
sance et d'étre par conséquent relativement peu
fiables.

La présente invention vise & pallier cet inconvé- -

nient.

A cet effet, linconvénient a pour objet un
couteau électrique destiné notamment a I'ouver-
ture des huiires, du type comprenant un boiiier,
une lame susceptible de coulisser dans sa direc-
tion longitudinale enire une position sortie par
rapport au boitier et une position renirée par
rapport au boitier, et un électro-aimant monté
dans le boitier et agencé pour faire vibrer la lame
entre ses deux positions, caractérisé par le fait
qgu’il comporte une came montée & rotation sur le
boitier fonctionnellement disposée entre I'élec-
tro-aimant et la lame, ladite came étant suscepti-
ble de vibrer en rotation sous I'action de Vélectro-
aimant entre une premiére position ol elle impose
a la lame d’étre en position sortie, et une seconde
position oU elle permet a la [ame de reprendre sa
position rentrée.

Ainsi, lorsque la came vibre sous laction de
'électro-aimant, elle entraine la lame vers sa
position sortie lorsqu’elle prend sa premiére posi-
tion, puis permet a la lame de revenir & sa position
rentrée sous [leffet de la pression exercée par
l'utilisateur lorsqu'elle revient vers sa deuxiéme
position.

Avantageusement le couteau selon [linvention
comprend des premiers moyens élastiques main-
tenant la came a proximité de sa seconde paosition
en I'absence de forces magnétiques.

Ainsi la came reste dans cette seconde position
tant que I'électro-aimant n’est pas excité. Dés que
celui-ci est excité, les forces électro-magnétiques
atirent la came en direction de sa premiére
position, ce qui a pour effet d’amorcer le mouve-
ment de vibration qui peut étre transmis & la lame.

Des seconds moyens élastiques peuvent égale-
ment éire prévus pour ramener ladite lame dans
sa position soriie.

Ainsi, lorsqu'aucun effort n'est exercé sur la
lame, celle-ci est maintenue dans sa position
sortie. La came peut par conséquent vibrer sans
que ses vibrations ne soient transmises a la lame,
ce qui assure un fonctionnement silencieux de
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'appareil.

Lorsqu'un effort prédéterminé permettant de
vaincre l'action des seconds moyens élastiques
est exercé par [utilisateur sur la lame, celle-ci
quitte sa position sortie pour rentrer légérement a
Vintérieur du boitier de 'appareil. La came vient
alors a son contact & chaque fois qu'elle arrive
dans sa premiére position, et provoque ainsi ses
vibrations. '

Avantageusement, ladite came porte un aimant
permanent (9) en vis-a-vis de surfaces cylindri-
ques (5) des piéces polaires de I'électro-aimant et
le rapport de la distance entre 'axe de rotation de
la came et lesdites surfaces d'une part a la
distance entre I'axe de rotation de la came et sa
partie agissant sur la lame d'autre part, est
compris entre 2 et 3. _

On décrira maintenant & titre d’'exemple non
limitatif un mode de réalisation particulier de
linvention en référence aux dessins schémati-
ques annexés représentant une vue partielle
ouverte d'un couteau électrique selon linvention.

La figure représente le boitier 1 de I'appareil &
Iintérieur duquel est monté un électro-aimant 2
alimenté par un cordon d’alimentation 3 de fagon
connue.

L'électro-aimant 2 comporte deux piéces polai-
res 4 présentant des surfaces cylindriques 5
centrées sur un axe 6.

Une came 7 est montée & rotation dans le
boitier 1 autour d'un arbre 8 également centré sur
I'axe 6.

Un aimant permanent 9 est fixé a la came 7 avec
ses deux péles en vis-3-vis des piéces polaires 4
de I'électro-aimant 2 lorsque la came est dans
une premiére position représentée aux dessins en
traits pleins.

Deux ressorts de compression 10 tendent &

écarter la came 7 de cette premiére position pour
la maintenir en équilibre, en I'absence de forces
magnétiques, dans une seconde position repré-
sentée au dessin en traits mixtes.

La came 7 posséde une surface de came 11
susceptible de coopérer avec le talon 12 d'une
lame 13 montée coulissante dans le boitier 1
entre une position sortie représentée en fraiis
pleins et une position rentrée représentée en
traits mixtes.

Le coulissement de la lame 13 est guidé par des
surfaces 14 du boitier coopérant avec des surfa-
ces correspondantes du talon 12.

Des ressorts de compression 15 agissant entre
des épaulements 16 du boitier et le talon 12 de la
lame 13 ont tendance a maintenir cette lame dans
sa position sortie.

Du fait de la forme de la surface de came 11 qui
présente une saillie 17, le couteau 13 est égale-
ment maintenu dans sa position sortie par la
came 7 lorsque celle-ci est dans sa premiére
position.

Par contre, lorsque la came 7 vient dans sa
seconde position représentée en fraits mixtes aux
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dessins, la saillie 17 s'efface et le couteau 13 peut
sous l'action d'une force longitudinale F antago-
niste & la force exercée par les ressorts 15 venir
dans sa position renirée. Ainsi, lorsque I'électro-
aimant 2 est alimenté il provogue une vibration en
rotation de la came 7 entre ses deux positions
représentées au dessin respectivement en fraits
pleins et en fraits mixtes, qui entraine & son tour
une vibration de la lame 13 si une force F est
exercée sur celle-ci par l'utilisateur.

Par contre, si aucune force n'est exercée, la
lame 13 reste dans sa position sortie sous ['action
des ressorts 15 et ne regoit pas les vibrations de la
came.

Il a par ailleurs éié constaté que lefficacité du
couteau selon linvention était optimale lorsque le
rapport D/d était compris entre 2 et 3, D étant la
distance entre 'axe 6 de rotation de la came et les
surfaces 5 des piéces polaires 4 de [I'électro-
aimant et d étant la distance enire ce méme axe 6
et la saillie 17 de la came.

Dans d'autres modes de réalisation, les ressorts
10 pourraient étre remplacés par un ressort spi-
rale ou méme éventuellement supprimés. De

méme, la came.7 a éié représentée agissant -

directement sur le talon du couteau 13, mais une
piece intermédiaire pourrait évidemment étre
ajoutée.

Revendications

1. Couteau électrique destiné notamment a
ouverture des huitres, du type comprenant un
boitier (1), une lame (13) susceptible de coulisser
dans sa direction longitudinale entre une position
sortie par rapport au boitier (1) et une position
renirée par rapport au boitier (1), et un électro-
aimant (2) monté dans le boitier (1) et agencé
pour faire vibrer la lame (13) entre ses deux
positions, caractérisé par le fait quil comprend
une came (7) montée a rotation sur le boitier (1)
fonctionnellement  disposée  entre  I'électro-
aimant (2) et la lame (13), ladite came (7} étant
susceptible de vibrer en rotation sous l'action de
I'électro-aimant (2) entre une premiére position
ol elle impose & la lame (13) d'étre en position
sortie et une seconde position ol elle permet & la
lame (13) de reprendre sa position renirée.

2. Couteau selon la revendication 1, caractérisé
par le fait qu'ii comprend des premiers moyens
élastiques (10) maintenant la came (7) a proximiié
de sa seconde position en l'absence de forces
magnétiques.

3. Couteau selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 et 2, caractérisé par le fait qu'il
comprend des seconds moyens élastiques (15)
tendant & ramener ladite lame (13) dans sa posi-
tion sortie.

4. Couteau selon I'une quelconque des revendi-
cations 1 & 3, caractérisé par le fait que ladite
came (7) porte un aimant permanent (9) en vis-a-
vis de surfaces cylindriques (5) des piéces polai-
res de I'électro-aimant (2) et que le rapport de la
distance entre I'axe de rotation (6) de la came (7)
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et lesdites surfaces d’'une part a la distance entre
I'axe de rotation (6) de la came (7) et sa partie
agissant sur la lame (13) d'autre part, est compris
entre 2 et 3. ’

Claims

1. Electric knife intended in particular for the
opening of oysters, of the type comprising a
housing (1), a blade (13) capable of sliding in its
longitudinal direction between a position which is
extended relative to the housing (1) and a position
which is retracted relative to the housing (1), and
an electromagnet (2) mounted in the housing (1)
and arranged in order io make the blade (13)
vibrate between its two positions, characterized
in that it comprises a cam (7) mounted to rotate
on the housing (1) and functionally disposed
between the electromagnet (2) and the blade (13),
the said cam (7) being capable of vibrating in
rotation under the action of the electromagnet (2) .
between a first position in which it forces the
blade (13) to be in the extended position and a
second position in which it permits the blade (13)
to resume its retracted position.

2. Knife according to Claim 1, characterized in
that it comprises first resilient means (10) main-
taining the cam (7) in the vicinity of its second
position in the absence of magnetic forces.

3. Knife according to either of Claims 1 and 2,
characterized in that it comprises second resilient
means (15) tending to bring the said blade (13)
back into its extended position.

4. Knife according o any one of Claims 1 to 3,
characterized in that the said cam (7) bears a
permanent magnet lying opposite cylindrical sur-
faces (5) of the polar pieces of the electromagnet
(2) and in that the ratio of the distance between
the axis of rotation (6) of the cam (7) and said
surfaces on the one hand, and the distance
between the axis of rotation (6) of the cam (7) and
its part acting on the blade (13) on the other hand,
is in the range between 2 and 3.

Patentanspriiche

1. Elekirisches Schneidmesser, insbesondere
zum Offnen von Austern, umfassend ein Gehéuse
(1), eine in ihrer Langsrichtung zwischen einer in
bezug auf das Gehause (1) ausgefhrenen Position
und einer in bezug auf das Gehduse (1) eingefah-
renen Position verschiebbare Schneide (13) sowie
einen Elektromagneten (2), welcher in dem Ge-
hause (1) angeordnet und so ausgebildet ist, daB
er die Schneide (13) zwischen den beiden genann-
ten Positionen in Vibrationen versetzt, dadurch
gekennzeichnet, daB das Messer einen Nocken
(7) aufweist, welcher drehbar an dem Geh&use (1)
befestigt und funktionell zwischen dem Elekiro-
magneten (2) und der Schneide (13) angeordnet
ist, wobei der Nocken (7) beim Umlauf aufgrund
der Wirkung des Elekiromagneten (2) zwischen
einer ersten Position, in der er die Schneide (13)
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in die ausgefahrene Position verbringt, und einer
zweiten Position, in der die Schneide (13) wieder
in ihre eingefahrene Position verbringbar ist,
vibrieren kann.

2. Messer nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB dieses erste federnde Mittel (10)
umfaBt, um den Nocken (7) beim Fehlen magneti-
scher Krafte in der Nahe seiner zweiten Position
zu halten.

3. Messer nach einem der Anspriiche 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB dieses zweite fe-
dernde Mittel (15) umfaBt, um die Schneide (13)
wieder in ihre ausgefahrene Position zu verbrin-
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gen.

4. Messer nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB der Nocken (7)
einen gegeniiber zylindrischen Oberflichen (5)
der Polstiicke des Elekiromagneten (2) ange-
ordneten Permanentmagneten (9) aufweist und
daf3 das Verhalinis des Abstandes zwischen der
Rotationsachse (6) des Nockens (7) und den
genannten Oberflachen einerseits zu dem Ab-
stand zwischen der Rotationsachse (6) des
Nockens (7) und seinem die Schneide (13) beauf-
schlagenden Teil andererseits zwischen 2 und 3
betragt.
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