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69 Jalousieverschluss.

@ Ein JalousieverschiuB zum VerschlieBen einer Offnung,
umfaBt eine Mehrzahl von miteinander verbundenen Lamel-
len (30), die an ihren senkrecht zur Lamelleniangsrichtung
gerichteten Stirnseiten (32) verschiebbar gefithrt sind, und
eine Antriebsvorrichtung (104, 108, 110, 114) zum Offnen und
SchlieBen der Jalousie, die an einer Endlamelle (30") an-
greift. Jede Lamelle (30, 30) ist I6sbar mit den ihr benach-
barten Lamellen (30, 30") verbunden, wobei eine Betati-
gungsvorrichtung (76) zum betriebsmaBigen Losen der Ver-
bindung zweier Lamellen (30, 30’) vorgesehen ist.
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Jalousieverschluf

Die Erfindung betrifft einen Jalousieverschluf zum
VerschlieBen einer Offnung, umfassend eine Mehrzahl
von miteinander verbundenen Lamellen, die an ihren
senkrecht zur Lamellenldngsrichtung gerichteten Stirn-
seiten verschiebbar gefiihrt sind, und eine Antriebs-
vorrichtung zum Offnen und SchlieBen der Jalousie.

Verschliisse dieser Art sind fiir die verschiedensten
Zwecke bekannt. Dabei sind die Lamellen der Jalousie
im allgemeinen gelenkig miteinander verbunden. Zur
Freigabe der Offnung wird die Jalousie vollstindig
zurlickgezogen und dabei meist auf eine Rolle aufge-
wickelt oder zumindest in dem zu verschliefenden Ge-
hduse umgelenkt. Eine selektive Fréigabe eines be-
liebigen Abschnittes der zu verschlieBenden Offnung
ist mit einem herkdémmlichen Jalousieverschluf der

vorstehend éenannten Art nicht méglich.
I .

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Ja-

lousieverschluBf der eingangs genannten Art anzugeben,
mit dem es mSglich ist, innerhalb des von der gesamten
Jalousie verschlossenen Offnungsrahmens selektiv einen
begrenzten 6ffnungsausschnitt freizugeben, wobei die

iibrigen Teile der Offnung verschlossen bleiben.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemdf dadurch geldst, daB
die Antriebsvorrichtung an einer Endlamelle angreift,
daR jede Lamelle l1l6sbar mit den ihr benachbarten La-

mellen verbunden ist und daB eine Betdtigungsvorrich-
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tung zum betriebsmé&figen L&sen der Verbindung zweier

Lamellen vorgesehen ist.

Wird die Verbindung zwischen zwei benachbarten Lamellen
geldst, so bewegt sich bei einer Betdtigung der An-
triebsvorrichtung nur der mit dieser verbundene Ja-
lousieabschnitt, wdhrend der entkoppelte Jalousieab-
schnitt stehen bleibt. Auf diese Weise entsteht
zwischen den beiden ausgewdhlten entkoppelten Lamellen
eine Offnung, deren Breite von dem Verschiebeweg des
mit der Antriebsvorrichtung verbundenen Jalousieab-
schnittes abhdngt. Wie leicht einsehbar ist, kann diese
Offnung an beliebige Stellen der Jalousie verlegt wer-
den, indem man an der betreffenden Stelle die einander
benachbarten Lamellen entkoppelt. Der Verschiebeweg

des mit der Antriebsvorrichtﬁng verbundenen Jalousie-
abschnittes zur Freigabe der Teildffnung ist dabei
vO6llig unabhidngig davon, wo diese Teildffnung liegt
oder wie lang die Jalousie ist. Dadurch ist es méglich,
bei einer Jalousie beliebiger Lidnge eine Teildffnung
mit einer gewilinschten Breite freizugeben, wdhrend der
Rest der Offnung verschlossen bleibt.

GemdB8 einer bevorzugten einfachen Ausfiihrungsform ist
an jeder Lamelle (mit Ausnahme einer Endlamelle) min-
destens ein hakenfdrmiges Verbindungselement schwenk-
bar angeordnet, das zum Eingriff mit einem Gegenele-~
ment an der jeweils benachbarten Lamelle ausgebildet
und durch die Betdtigungsvorrichtung in seine Freigabe-
stellung verschwenkbar ist. Vorzugsweise ist das Ver-
bindungselement durch eine Riickstellfeder in seine
Eingriffstellung vorgespannt, wobei es ferner mit ei-
ner Einweisungsfl&dche zum selbsttdtigen Einrasten des
Gegenelementes der jeweils benachbarten Lamelle ver-

sehen ist. Auf diese Weise brauchen die beiden Jalousie-
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abschnitte zum VerschlieBen der Teildffnung nur wieder
zusammengeschoben werden, so da8 das Verbindungsele-
ment in dem entsprechenden Gegenelement der benachbar-
ten Lamelle einrastet. Eine besonders einfache L&sung
ergibt sich, wenn die hakenfdrmigen Verbindungselemente
jeweils an den Stirnfldchen der Lamellen um zur Lamel-
lenlédngsrichtung parallele Achsen schwenkbar gelagert
sind und das Gegenelement jeweils von einem ebenfalls
an der Stirnfliche der jeweiis benachbarten Lamelle
angeordneten Zapfen gebildet ist. Wenn die Lamellen an
ihren Stirnfldchen mit Laufrollen versehen sind, kann
beispielsweise die jeweilige Laufrollenachse als Ge-

genelement verwendet werden.

Um zwei Lamellen der Jalousie an einer gewiinschten
Stelle selbsttdtig entkoppeln zu kbnnen, ist erfindungs-
gemas vorgesehen; daf die Betdtigungsvorrichtung senk-
recht zur Lamellenldngsrichtung und parallel zur Ja-
lousieebene verstellbar ist und mindestens einen Be-
tdtigungshebel zum Verschwenken des Verbindungselementes
in seine Freigabestellung aufweist. Auf diese Weise ist

es mdglich, ohne Eingriff von auBen an einer gewiinschten

‘Stelle eine Teildffnung freizugeben. Vorzugsweise ist

der Betdtigungshebel durch einen Elektromagneten gegen
die Wirkung einer Riickstellfeder in seine Arbeitsstel-

lung verstellbar.

Die Betdtigungsvorrichtung kann einen mittels eines Po-

sitionierantriebes verstellbaren und an dem zu ver-

"schlieBenden Gehduse gefiihrten Schlitten umfassen, an

dem der Betdtigungshebel im wesentlichen senkrecht zur
Jalousieebene geradlinig verstellbar gelagert ist, wo-
bei der Betdtigungshebel an seinem freien Ende einen

Mitnehmer aufweist, der in der Arbeitsstellung des Be-

tdtigungshebels einen Fortsatz an dem Verbindungselement
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hintergreift. Die Bet#tigungsvorrichtung wird also
mit Hilfe des Schlittens bis auf die HShe der Lamelle
gefahren, an der das Verbindungselement in seine Frei-
gabestellung verschwenkt werden soll. Nach Erreichen
dieser Position wird der Betdtigungshebel bewegt und
dadurch das Verbindungselement verschwenkt. Der Posi-
tionierantrieb umfa8t zweckmdfigerweise einen Elektro-
motor, der beispielsweise iiber einen Zahnriemen oder
dergleichen den Schlitten bewegt, wobei die Position
mit Hilfe eines Codierlineals bestimmbar ist, das bei-
spielsweise codierte Offnungen aufweist, die mittels
einer optoelektronischen Abtastvorrichtung abtastbar
sind.

Fiir den Fall, daB8 die Teildffnung nur relativ schmal
zu sein braucht und somit der mit der Antriebsvorrich-
tung verbundene Jalousieabschnitt nur um ein kurzes
Stiick verschoben zu werden braucht, wird erfindungsge-
midB vorgeschlagen, daf die an einer Endlamelle der
Jalousie angreifende Antriebsvorrichtung eine um eine
erste ortsfeste Achse drehfest gelagerte und durch
einen Stellmotor antreibbare Kurbel sowie einen zwei-
armigen Hebel umfaft, der um eine zweite ortsfeste

Achse schwenkbar gelagert und mit seinem einen Ende an

- der Endlamelle angelenkt und mit seinem anderen Ende

iiber einen Doppellenker mit der Kurbel verbunden ist,
wobei die Endlamelle mit ihren Laufrollen in einer der
Bewegung des zweiarmigen Hebels angepaften Schiene ge-
fiihrt ist. Dieser Antrieb ermdglicht eine Zwangsbewe-
gung des mit der Antriebsvorrichtung verbundenen Ja-
lousieabschnittes in beiden Richtungen. Vorzugsweise
ist der Stellmotor dabei so gesteuert, daf8 die Kurbel
flir die O0ffnungs- und SchlieSbewegung der Jalousie je-
weils eine halbe Umdrehung durchfiihrt. Dies ermdéglicht

bei der vorbeschriebenen Antriebsvorrichtung eine Ver-
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stellung der Jalousie in beiden Richtungen bei gleich-
bleibender Drehrichtung des Stellmotors. Dadurch ver-
einfacht sich die Steuerung des Stellmotors. Die
Steuerung des Stellmotors filir eine Drehbewegung der
Kurbel in Schritten von jeweils 180° 188t sich

auf einfache Weise dadurch erreichen, da8 auf einer mit
der Kurbel drehfest verbundenen und durch den Stellmotor
drehbaren Welle mindestens eine Nockenscheibe angeordnet
ist, die mit einem Schalter zur Steuerung des Stellmo-

tors zusammenwirkt.

Der vorstehend beschriebene JalousieverschluB ist be-
sonders geeignet fir Wertscheinbehdlter mit einer Viel-
zahl von einzelnen Fdchern, von denen jeweils nur das
Fach geb6ffnet und freigegeben werden soll, zu dem ge-
rade ein Zugriff erwiinscht ist. Die Betdtigungsvorrich-
tung und der Stellmotor zum Verstellen des jeweils zu
verschiebenden Jalousieabschnittes kénnen elektronisch
angesteuert werden, so daB das Offnen und SchlieBen des

. Jalousieverschlusses an der gewlinschten Stelle vdllig

selbsttdtig erfolgen kann. Das Offnen und SchlieBen des
Verschlusses geht relativ rasch, da der mit der Antriebs-
vorrichtung verbundene Jalousieabschnitt unabhdngig von
dem Ort der jeweiligen Teildffnung immer nur um eine re-

lativ kurze Strecke verschobén werden muf.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich
aus der folgenden Beschreibung, welche in Verbindung mit
den beigefiigten Zeichnungen die Erfindung anhand eines

Ausfiihrungsbeispieles erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 einen teilweise schematischen Schnitt durch
' einen mit dem erfindungsgem@fen Jalousiever-
schluB versehenen Behdlter senkrecht zur

Langsrichtung der Lamellen,
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Fig. 2 eine teilwéise schematische perspektivische
Ansicht eines Abschnittes der erfindungsge-
mdBen Jalousie mit Antriebs- und Betdtigungs-
vorrichtung,

Fig. 3 eine teilweise schematische  Teilansicht der
Betdtigungsvorrichtung in Richtung des
Pfeiles A in Fig. 1 und

Fig. 4 eine teilweise schematische Endansicht des
Behdltergestelles mit der Antriebsvorrichtung
fiir die Jalousie in der in der Fig. 1 durch

den Pfeil B wiedergegebenen Blickrichtung.

In Fig. 1 erkennt man einen allgemein mit 10 bezeich-
neten Beh3lter mit einem Gehduse 12, das an seiner
Deckfliche 14 eine Offnung 16 aufweist, die mit der
erfindungsgemdfen Jalousie 18 verschlieBbar ist. Der
Behdlter 10 dient zur Aufnahme eines Einschubes 20

mit einzelnen Fdchern 22, die an ihren oberen Enden
offen sind und zur Aufnahme von Banknoten dienen. Der
Einschub 20 wird durch eine verschwenkbare Gehduse-
klappe 24 auf Winkelschienen 26 eines innerhalb des
Gehduses 12 angeordneten Behdltergestelles 28 einge-
schoben, das nur so weit dargestellt ist und beschrie-
ben wird, wie es zur Erlduterung der Lagerung und Be-
tdtigung der Jalousie 18 erforderlich ist. Der Behdlter
10 soll im vorliegenden Fall beispielsweise zur Aufbe-
wahrung von Banknoten an einem Bankschalter dienen,
wobei die Jalousie 18 so ausgebildet ist, daB sie je-
weils nur den Zugriff zu einem der Fidcher 22 freigibt.
AuBer durch Offnen der absperrbaren Klappe 24 soll es
nicht méglich sein, sdmtliche Fdcher 22 gleichzeitig
zum Zugriff freizugeben. Der Aufbau und die Funktions-

weise der Jalousie 18, die diese Aufgabe erfiillt, wird
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nun im folgenden erldutert.

GemdB8 Fig. 2 besteht die Jalousie 18 aus einzelnen
Lamellen 30, die entlang ihrer Ladngskanten sich teil-~-
weise liberlappend miteinander verbindbar sind. Jede
Lamelle 30 trdgt an ihren Stirnfldchen 32 Laufrollen
34, die in einem Abstand von der jeweiligen Stirnfléa-
che 32 um eine zur Lamellenldngsrichtung parallele
Achse 36 frei drehbar gelagert sind. Mit den Laufrollen
34 sind die Lamellen in C-formigen Schienen 38 gefiihrt,
die entlang den Langsrédndern der Gehdusedffnung 16 an
dem Behdlterrahmen 28 befestigt sind (Fig. 1).

Zwischen den beiden Laufrollen 34 ist an den Stirnfléa-
chen 32 jeder Lamelle 30 jeweils ein allgemein mit 40
bezeichnetes Verbindungselement auf einem Zapfen 42

um eine zur Lamellenld@ngsrichtung parallele Schwenk-
achse 44 schwenkbar gelagert. Das Verbindungselement

40 besitzt ein Z-Profil ( siehe Fig. 3) mit einem
ersten parallel zur Stirnfld&che 32 der Lamelle 30 ge-
richteten Schenkel 46, einem rechtwinklig von diesem
nach auBen abstehenden Schenkel 48 und einem sich an
diesen anschlieBenden parallel zum ersten Schenkel 46,
jedoch nach der entgegengesetzten Seite gerichteten
dritten Schenkel 50. Der erste Schenkel 46 ist in Form
eines um die Achse 44 verschwenkbaren Hakens mit einer
Haken6ffnung 52 ausgebildet, die zum Umgreifen des
Lagerzapfens 54 der Laufrolle 34 einer benachbarten
Lamelle 30 bestimmt ist, wie dies in Fig. 2 dargestellt'
ist. Das Verbindungselement wird dabei durch eine Tor-
sionsfeder 56 in die in der Fig. 2 fiir das rechte Ver-
bindungselement dargestellte Verbindungs- oder Verrie-
gelungsstellung vorgespannt. Aus dieser Verriegelungs-
stellung kann das jeweilige Verbindungselement 40 gegen

die Riickstellkraft der Torsionsfeder 56 in die in der
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Fig. 2 durch strichpunktierte Linien wiedergegebene
Freigabestellung verschwenkt werden, in welcher der
Zapfen 54 auBer Eingriff mit der Hakendffnung 52 tritt,
so daB die einander benachbarten und vorher durch die
Verbindungselemente 40 miteinander verbundenen Lamellen
30 nun entkoppelt sind. Im folgenden soll nun die zur
Entkoppelung der Lamellen dienende allgemein mit 58
bezeichnete Betdtigungsvorrichtung insbesondere anhand
der Fig. 1 und 3 beschrieben werden.

Die Betdtigungsvorrichtung umfaBt einen Schlitten 60,
der sich in Lamellenldngsrichtung quer iiber die Behdl-
terbreite erstreckt und auf einer senkrecht zur Lamel-
lenlé@ngsrichtung verlaufenden Fiihrungsstange 62 ver-
schiebbar gefiihrt ist. Ferner ist der Schlitten 60 an
seinen beiden Lingsenden jeweils iiber eine Rolle 64
auf einer Stilitzschiene 66 abgestiitzt. Zum Antrieb des
Schlittens dient ein in beiden Richtungen antreibbarer
Elektromotor 68, der iiber Zahnriemen 70 und 72 den
Schlitten entlang der Fiihrungsstange 62 und somit quer
zur Lamellenldngsrichtung verfahren kann.

Der Schlitten trdgt an seinen beiden Lingsenden je-
weils eine vertikal gerichtete Stilitze 74, an der ein
Betdtigungshebel 76 senkrecht zur Ebene der Jalousie

18 geradlinig verschiebbar gefiihrt ist. Die Fihrung
erfolgt lUber zwei Stifte 78, die entsprechende Lang-
16cher 80 in dem Betdtigungshebel 76 durchsetzen. An
seineﬁ unteren Ende ist der Betdtigungshebel 76 mit dem
Anker 82 eines Elektromagneten 84 verbunden, so daB der
Betdtigungshebel 76 bei Bestromung des Elektromagneten
84 nach unten gezogen wird.Durch eine Riickstellfeder 86,
die einerseits an dem oberen Zapfen 78 und andererseits
an einer Nase 88 des Betétigungshebels-76 angreift, wird
dieser beim Ausschalten des Elektromagneten 84 nach

oben in seine Ausgangsstellung zuriickgezogen. Der Be-
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tdtigungshebel 76 weist an seinem oberen Ende einen
in Form einer rechtwinklig abgebogenen Klaue 90 aus-
gebildeten Mitnehmer auf, der eine Rolle 92 iibergreift,
die an dem Schenkel 50 des Verbindungselementes 40 um
eine zur Lamellenldngsrichtung parallele Achse 94
drehbar gelagert ist. Wird der Betdtigungshebel 76
durch den Elektromagneten 84 nach unten verstellt,
driickt der Mitnehmer 90 auf die Rolle 92, wobei das
Verbindungselement 40 um die Achse 44 verschwenkt und
dadurch die Verbindung zwischen zwei benachbarten La-
mellen 30 geldst wird. Die beiden Stellungen des Be-
tdtigungshebels 76 und die korrespondierenden Stel-

" lungen des Verbindungselementes 40 sind in Fig. 2

durch ausgezogene bzw. strichpunktierte Linien dar-
Qestellt.

Zur Losung der Verbindung zwischen zwei ausgew&@hlten
benachbarten Lamellen 30 geniigt es also, die Betdti-
gungsvorrichtung 58 entlang der Fiihrungsstange 62 in
die gewilinschte Stellung unter den ausgewdhlten Lamel-
len zu fahren, so daB der Mitnehmer 90 die Rolle 92
des betreffenden Verbindungselementes 40 iibergreift.

‘AnschlieBend wird der Elektromagnet 84 bet#tigt. Um

die Betdtigungsvorrichtung 58 in die gewiinschte Posi-
tion zu bringen, ist ein Codierlineal 96 vorgesehen,
das den mdglichen Stellungen des Schlittens 60 ent-
sprechende nicht dargestellte Codierdffnungen auf-
weist, die mittels einer ebenfalls nicht dargestellten

7 optoelektronischen Abtastvorrichtung abgetastet werden

kdénnen. Die Verstellung des Betdtigungshebels kann

auch durch andere Mlttel, 2. B. durch einen Motor und _

ein geelgnetes Getriebe erfolgen.

Um nun den Zugriff zu dem ausgéwéhlten Fach 22 freizu-

geben, muB8 nach dem Ldsen dexr Verbindung zwischen zwei



10

15

20

25

30

0157011

- 10 -

einander benachbarten Lamellen 30 einer der zusammen-
hingenden Jalousieabschnitte um eine Fachbreite ver-
schoben werden. Hierzu dient eine an einer Endlamelle
30' angreifende Antriebsvorrichtung, die nun anhand
der Fig. 2 und 4 n&her erldutert werden soll.

An einer Traverse 98 des Behdlterrahmens 28 ist mit
Hilfe von Stilitzen 100 eine in Lamellenlingsrichtung ge-
richtete Welle 102 gelagert. Diese Welle trdgt an ihren
beiden Enden jeweils eine Kurbel- oder Exzenterscheibe
104, die iiber einen an einem exzentrischen Zapfen 106
der Kurbelscheibe 104 angelenkten Doppellenker 108 mit
dem einen Ende eines zweiarmigen Hebels 110 gelenkig
verbunden ist. Dieser ist um eine zur Welle 102 paral-
lele Welle 112 schwenkbar gelagert und mit seinem an-
deren Ende an der Stirnfldche 32' der Endlamelle 30' an-
gelenkt.

Die Welle 102 wird iiber einen Elektromotor 114 angetrie-

ben, dessen Antriebsritzel 116 mit einem auf der Welle

102 drehfest angeordneten Zahnrad 118 k&mmt. Auf der
Welle 102 sind ferner zwei Nockenscheiben 120 und 122
drehfest angeordnet, die mit zwei rahmenfesten Schal-
tern 124, 126 zusammenwirken, welche das Ein- und Aus-—
schalten des Motors 114 steuern.

Wird nach dem L&sen der Verbindung zwischen zwei be-
nachbarten Lamellen 30 die Kurbelscheibe 104 in Rich-
tung des Pfeiles C in Fig. 2 durch Einschalten des
Motors 114 gedreht, so wird der zweiarmige Hebel 110

- aus der in der Fig. 2 mit ausgezogenén Linien darge-

stellten Stellung in die strichpunktiert eingezeich-
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nete Stellung verschwenkt, wobei die Endlamelle 30°'
und die mit ihr noch verbundenen weiteren Lamellen 30
in der Fig. 2 nach links verschoben werden. Die Endla-
melle 30' ist dabei mit ihren Laufrollen 34' in einem
abgebogenen Abschnitt 38' der Laufschiene 38 gefiihrt,

.so daB die Endlamelle 30' der Schwenkbeweguﬁg des zwei-

armigen Hebels 110 folgen kann. Die Hebellingen und
der Kurbelradius der Kurbelscheibe- 104 sind so gewdhlt,
daB bei einer Dfehung der Kurbelscheibe um 180° die
Endlamelle 30' und die mit ihr zusammenhdngenden wei-
teren Lamellen 30 gerade um eine Fachbreite verschoben
werden. Dieser Verschiebeweg bleibt stets gleich unab-
hdngig davon, an welcher Stelle die Jalousie die Ver-
bindung zwischen den Lamellen 30 unterbrochen wird und

eine Fachoffnung freigegeben werden soll.

Wird die Kurbelscheibe 104 in Richtung des Pfeiles C
aus der in der Fig. 2 durch strichpunktierte Linien
wiedergegebenen Stellung weitergedreht, so wird der
zweiarmige Hebel 110 wieder in der Gegenrichtung ver-
schwenkt und schiebt die Endlamelle 30' zusammen mit
den ihr benachbarten Lamellen in die Ausgangslage zu-
riick. Diese Zwangsbewegung der Endlamelle 30' wird
durch die schrdge Rampe an dem abgeéenkten Schienen-
abschnitt 38' erleichtert. Die schrige Rampe bewirkt
ferner, daB beim Bffnen der Jalousie die Endlamelle 30
etwas abgesenkt und dadurch eine unbeabsichtigte Ent-
kopplung der benachbarten Lamelle 30 verhindert wird.
Wenn die beiden Lamellen 30, zwischen denen die Verbin-
dung geldst worden war, wieder aneinander &nliegen,
wird der Elektromagnet 84 ausgeschaltet, worauf das
Verbindungselement 40 durch die Riickstellfeder 56 in
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seine Ausgangslage zurilickgefiihrt wird, in der es den
jeweiligen Zapfen 54 an der Nachbarlamelle umgreift.
Gegebenenfalls kann die Anordnung auch so getroffen

sein, daB der Elektromagnet 84 nach der Freigabe der
Fach6ffnung augeschaltet wird, wodurch das Verbindungs-

 element 40 in seine Ruhelage zurilickkehrt. In diesem

Falle sollte das Verbindungselement 40 mit Einweisungs-
fl&chen versehen sein, so daB der Zapfen 54 der Nach-
barlamelle beim Zusammenschieben der beiden Jalousie-
abschnitte in die Hakendffnung 52 selbsttdtig einra-
stet.

Das vorstehende Ausfiihrungsbeispiel zeigt die erfin;
dungsgemédBe Jalousie in Verbindung mit einem Behdlter
fiir Wertscheine oder Banknoten. Es versteht sich, daB
dieser JalousieverschluB iiberall dort Verwendung fin-

"den kann, wo nur eine Teildffnung einer durch die Ja-
-lousie insgesamt verschlieBbaren Offnung freigegeben
- werden soll, wie z.B. bei Warenausgabeautomaten und

dgl. Die Verbindungselemente und die Bet&dtigungsvor-
richtung wurden nur auf einer Seite der Jalousie dar-
gestellt und beschrieben. Es versteht sich, daB8 die
Verbindungselemente auf beiden Stirnfl&chen der Lamel-
len angeordnet sein kOnnen, so wie dies in Fig. 2 an-
deutungsweise erkennbar ist. Entsprechend mu8 auf der
anderen Jalousieseite auch ein Betdtigungshebel vorge-
sehen sein. ‘
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Jalousieverschlu8

Patentanspriiche

JalousieverschluB8 zum VerschlieBen éiner Offnung, um-
fassend eine Mehrzahl'yon miteinander verbundenen La-

‘mellen, dié an ihren senkrecht zur Lamellenlé&ngsrich-

tung gerichteten Stirnseiten verschiebbar gefﬁhrt sind,
und eine Antriebsvorrichtung zum 8ffnen und SchlieBen
der Jalousie, dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebs-
vorrichtung (104, 108, 110, 114) an . einer Endlamelle
(30') angreift, daB jede Lamelle (30, 30') 1l&sbar mit
den ihr benachbarten Lamellen (30; 30') verbunden ist
und daB eine Betatigungsvorriqhtunq (58) zum betriebs-

‘médBigen L&sen der Verbindung zweier Lamellen (30, 30°')
: vorgesehen ist.

JalousieverschluB nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich~-
net, daB an der Stirnseite (32) der Lamellen (30, 30')
jeweils mindestens eine in.einer Laufschiene (38) fiihr-
bare Laufrolle (34, 34') drehbar gelagert ist.
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Jalousieverschlu8 nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB8 an jeder Lamelle (30) mit Ausnahme
einer Endlamelle (30') mindestens ein hakenfdrmiges
Verbindungselement (40) schwenkbar angeordnet ist,
das zum Eingriff mit einem Gegenelement (54) an der
jeweils benachbarten Lamelle (30) ausgebildet und
durch die Betd&tigungsvorrichtung (58) in seine Frei-
gabestellung verschwenkbar ist.

Jalousieverschluf nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich-
net, daf das Verbindungselement (40) durch eine Riick-
stellfeder (56) in seine Eingriffstellung vorgespannt
ist.

JalousieverschluBf nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich-

" net, daB das Verbindungselement (40) mit einer Einwei-

sungsflééhe zum selbsttdtigen Einrasten des Gegenele-
mentes (54) der jeweils benachbarten Lamelle (30) ver-

sehen ist.

‘JalousieverschluB nach einem der Anspriiche 3 bis 5,

dadurch gekennzeichnet, da8 die hakenfdrmigen Verbin-
dungselemente (40) jeweils an den Stirnfl3chen (32)
der Lamellen (30) um zur Lamellenlidngsrichtung paralle-
le Achsen schwenkbar gelagert sind und da8 das Gegen-
element (54) jeweils von einem Zapfen, vorzugsweise
der Achse einer Laufrolle (34) gebildet;ist.

Jalousieverschluf nach einem der Anspriiche 3 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, daf die Betﬁtiguhgsvornichtung
(58) senkrecht zur Lamellenlédngsrichtung und parallel
zur Jalousieebene verstellbar ist und mindestens einen
Betdtigungshebel (76) zum Verschwenken des Verbindungs-

elementes (40) in seine Freigabestellung aufweist.
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Jalousieverschluf nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich-
net, dag der Betdtigungshebel (76) durch einen Elek-
tromagneten (84) gegen die Wirkung einer Riickstellfe-
der (86) in seine Arbeitsstellung verstellbar ist.

Jalousieverschluf nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge-
kennzeichnet, daf die Betdtigungsvorrichtung (58) ei-
nen mittels eines Positionierantriebes (68, 70, 72,
96) verstellbaren Schlitten (60) umfaBt, an dem aer
Betdtigungshebel (76) im wesentlichen senkrecht zur
Verstellrichtung des Schlittens (60) und senkrecht zur
Lamellenldngsrichtung geradlinig verstellbar gelagert
ist, und daB8 der Betdtigungshebel (76) an seinem freien
Ende einen Mitnehmer (90) aufweist, der in der Arbeits-
stellung des Betdtigungshebels (76) einen Fortsatz (92)
an dem Verbindungselement (40) hintergreift.

Jalousieverschlu8 nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich-
net, daB der Positionierantrieb einen Elektromotor-(68)
und ein Codierlineal (96) mit codierten Offnungen auf-
weist, die mittels einer optoelektronischen Abtastvor-

richtung abtastbar sind.

Jalousieverschluf8 nach einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, daf die an einer Endlamelle
(30') der Jalousie (18) angreifende Antriebsvorrich-
tung eine um eine erste ortsfeste Achse (102) drehbar
gelagerte und durch einen Stellmotor (114) antreibbare
Kurbel (104) sowie einen zweiarmigen Hebel (110) um-
fagt, der ﬁm eine zweite ortsfeste Achse (112)
schwenkbar gelagert und mit seinem einen Ende an der
Endlamelle (30') angelenkt und mit seinem anderen Ende
tiber einen Doppellenker (108) mit der Kurbel (104) ver-
bunden ist, wobei die Endlamelle (30') mit ihren Lauf-

rollen (34') in einer der Bewegung des zweiarmigen He-
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bels (110) angepaBSten gekriimmten Schiene (38') gefiihrt
ist.

Jalousieverschluf nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich-
net, daB8 der Stellmotor (114) derart gesteuert ist, das
die Kurbel (104) fiir die Offnungs- und SchlieBSbewegung
der Jalousie (18) jeweils eine halbe Umdrehung durch-
fihrt.

Jalousieverschluf nach Anspruch 12, dadurch gekennzeich-
net, daB auf einer mit der Kurbel (104) drehfest ver-
bundenen und durch den Stellmotor (114) drehbaren Welle
(102) mindestens eine Nockenscheibe (120, 122) angeord-
net ist, die mit einem Schalter (124, 126) zur Steuerung

des Stellmotors-(llé) zusammenwirkt.
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