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@ Sicherhsttskibindung.

@ Der Sohienhaiter (7) des Fersenhatters (4) dieser Sicher-
heitsskibindung ist unter Zwischenschaltung von zwel Rast-
schwingen {13,14) von einer Rastfeder (156} beaufschlagt.
D#¥bei it ein zum willkiirlichen Aussteigen dienender Hand-
hebel (12) als ein zweiarmiger Hebel ausgebildet, der mit
seinem unteren Hebelarm (12a)(Lastarm) den Sohlenhalter
(7) untergreift, wogegen dessen Kraftarm als Betétigungshe-
bel ausgebildet ist. Durch Betiditigung des Handhebels (12)
wird die Rastfeder (15) komprimiert und dadurch die Feder-
beaufschlagung der Rastvorrichtung, welche zwischen einer
Steuerbahn (7a) des Sohlenhaiters (7) und der ersten
Rastschwinge (13) gebildet ist, beseitigt.

Erfindungsgem#R ist am Handhebel {12) ein Fortsatz
(124) vorgesehen, der am Sohlenhalter (7) abgestiitzt ist und
der durch Verschwenken des Handhebels {12) in SchlieRrich-
tung den Sohlenhaiter (7) schlieft. Auf diese Weise findet
der ohnedies vorhandene Handhebesl (12) fiir eine weitere
Funktion Verwendung.
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Die Erfindung betrifft elne Sicherheitsskibindung gem#8 dem Oberbegriff
des Anspruches 1.

Eine Sicherheitsskibindung dieser Art ist in der FR-PS 14 85 708
beschrieben. Allerdings wirkt der Handhebel bei dieser bekannten Losung
ausschlieBlich als Offnungshebel, so daB fiir das SchlieBen der Bindung det
gesamte Sohlenhalter gegen die Kraft der Ausldsefeder niedergeschwenkt
werden muB. Diese Vorgangsweise ist insbesondere bei der Montage
umstéindlich. Aber auch fiir den Skifahrer, der nach einem Aussteigen aus
der Bindung diese beispielsweise >um Transport schlieft, ist die
vorgenannte Handhabung umsténdlich.

Bei einer gattungsfremden Sicherheitsskibindung nach der DE-OS 26 59
369 weist der Handhebel zwei schulterformig ausgebildete Abschnitte auf,

welche sich in der geschlossenen Lage der Bindung an einem unteren bzw. .

oberen Zaﬁfen des Sohlenhalters abstlitzen. Nach Wunsch des Skildufers
kann so der Handhebe! durch Zug oder Druck betitigt und der Sohlenhalter
gedffnet werden. Dieser bekannte Handhebel ist daher ebenfalls nur als
ein Offnungshebel wirksam, da sowoh! durch sein Niederdriicken als auch
durch sein Hochziehen ein Offnen des Sohlenhalters erfolgt.

Die Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt, eine Sicherheitsskibindung
der eingangs genannten Art-dadurth-2u-verbessern, daB das Schlieflen der
Bindung mittels des Handhebels leicht bewerkstelligt werden kann.

Geldst wird die gestellte Aufgabe erfindungsgemdB dadurch, daR der
Handhebel einen Fortsatz aufweist, der am Sohlenhalter abgestiitzt ist
und der durch Verschwenken des Handhebels in Schliefrichtung den
Sohlenhalter schliefit. ’

Auf diese Weise wird der ohnedies vorhandene - Handhebel .auch zum
SchlieBen der Bindung verwendet, wenn derselbe gegen die
Otfnungsrichtung verschwenkt wird.
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Eine besonders vorteilhafte Ausfihrungsform der Erfindung besteht darin,
daf der Fortsatz am Lastarm des Handhebels vorgesehen ist und mit dem
freien Endbereich des Lastarmes des Handhebels eine Art Gabelung bildet,
wobei der freie Endbereich des Lastarmes, in der Draufsicht betrachtet,
in zwei Gabelzinken endet, die den Sohlenhalter umgreifen, und daf in
jeder Lage des Fersenhalters der Handhebel entweder mit seinen beiden
Gabelzinken oder mit dem Fortsatz am Sohlenhalter angreift. Durch diese
Ausgestaltung wird eine besonders raumsparende Konstruktion ermdglicht.

Eine Weiterentwicklung des Erfindungsgedankens besteht darin, daf der
Fortsatz zumindest wdhrend des Schlielens des Sohlenhalters an einer
Auflagefliche des Sohlenhalters abgestiitzt ist, welche in dieser Lage des
Fersenhalters mit dessen Grundplatte einen nach vorne offenen spitzen

Winkel, vorzugsweise einen Winkel von 300 bis 609, einschlieBt.

Eine andere Weiterentwicklung des vorangehenden Erfindungsgedankens
besteht dar'uf, daf in der gedffneten Lage des Fersenhalters der Fortsatz

mit einer Nase an der Auflagefldche des Sohlenhalters abgestiitzt ist.

Zwecks einer reibungsarmen Kraftiibertragung ist nach einem weiteren
Merkmal der Erfindung vorgesehen, daB der Fortsatz einen Ansatr
aufweist, mittels dessen der Fortsatr an der Auflagefliche des
Sohlenhalters in seiner geschlossenen Lage abgestiitzt ist, und daB der
Ansatz und/oder die Auflagefliche einen Gleitstreifen aus einem
reibungsarmen Material trdgt oder mit einem solchen Material

beschichtet ist oder aber aus einem solchen Material besteht.

Zur Vermeidung sowohl einer Uberbestimmung zwischen dem Sohlenhalter
und dem Fortsatz bzw. den beiden Gabelzinken als auch zum Verhindern
eines unerwiinschten Gerdusches wahrend des Skifahrens wird nach einem
weiteren Erfindungsmerkmal vorgesehen, daB in der geschlossenen Lage
des Fersenhalters der Fortsatz bzw. dessen Ansatz einerseits und die
beiden Gabelzinken andererseits den Sohlenhalter mit Spiél umfassen, und
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dall das den Sohlenhalter untergereifende Ende des Lastarmes vom

Handhebel mittels einer Feder zum Sohlenhalter hin vorgespannt gehalten
ist. '

Aus konstruktiven Griinden ist es besonders vorteilhaft, wenn nach einem
weiteren Merkmal der Erfindung die Feder an der Abdeckung des

Sohlenhalters des Fersenhalters, vorzugsweise in Form einer Kunststoff-

Feder, welche beispielsweise aus dem Material des Sohlenhalters
ausgebildet ist, vorgesehen ist.

Eine andere vorteilhafte Ausgestaltung der Erfindung besteht darin, daB
die den Handhebel tragende Rastschwinge von der Rastfeder unter
Zwischenschaltung einer weiteren, ebenfalls am GrundkSrper gelagerten
zwelten Rastschwinge beaufschlagt ist.

Aus der AT-PS 370.633 ist zwar bereits bekannt, zwischen der Rastfeder
und dem Séhlenhalter zwei Rastschwingen anzuordnen, es ist aber nicht
bekannt, dies an einer Sicherheitsskibindung der eingangs genannten Art
vorzunehmen. Somit bildet die vorerwéhnte Losung in Verbindung mit dem
eingangs erbrterten Erfindungsgedanken eine weitere vorteilhafte
erfinderische Losung.

Eine Weiterentwicklung dieses Erfindungsgedankens besteht darin, daB die -
-erste Rastschwinge mit der zweiten Rastschwinge durch zumindest eine

Lasche, vorzugsweise durch ein Laschenpaar, verbunden ist, welche
Laschen bzw. welches Laschenpaar mittels Bolzen an der ersten bzw.
zweiten Rastschwinge angeienkt ist bzw. sind. Diese Ausgestaltung erhiht
dle Exaktheit der Verbindung der beiden Rastschwingen, wobei die durch

zwei Rollen gebildete Lagerung die entstehenden Reibungskrifte
herabsetrt.
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Weitere Merkmale, Vorteil"e und Einzelheiten der Erfindung werden nun
anhand der Zeichnung, die zwei Ausflihrungsbeispiele zeigt, ndher
beschrieben. Hiebei zeigen: die Fig.l bis 4 ein erstes Ausfiihrungsbeispiel
der Erfindung, wobei in Fig.1 ein Langsschnitt, in Fig.2 eine Teildraufsicht
zu Fig.l1, in Fig.3 ein Lingsschnitt in der gedffneten Lage der Bindung,
dhnlich der Fig.l und in Fig.4 ein Teilschnitt entlang der Linie IV-IV der
Fig.2, der besseren Ubersicht halber nur mit dem Sohlenhalter und
Handhebel, dargestelit sind und Fig.5 ein anderes Ausfithrungsbeispiel,
dhnlich der Fig.1, jedoch unter Verwendung zweier Rastschwingen, welche
miteinander mittels Laschen verbunden sind.

Wie man es den Fig.l bis 4 entnehmen kann, ist auf der Oberseite eines
Skis 1 eine Schiene 2 in an sich bekannter Weise befestigt, beispielsweise
mittels nicht gezeigter Schrauben angeschraubt. Auf dieser Schiene 2 ist
eine “Grundplatte 3 einer als in seiner Gesamtheit als Fersenhalter &
bezeichneter Skibindung in L&ngsrichtung des Skis 1 verschiebbar und in
gewiinschten Lagen, ebenfalls in an sich bekannter Weise, feststellbar
gefiihrt gelagert.

Auf der Grundplatte 3 des Fersenhalters # ist in bekannter Weise ein
Grundkorper 5 um einen als eine Hochachse ausgebildeten Bolzen 5a

verschwenkbar gelagert. Hiezu sind MaRBnahmen getroffen, die diesem

Fersenhalter 4 eine sogenannte gesteuverte Diagonalausldsung verleiheny = -

wie darauf unten folgenden noch ndher eingangen werden soll.

Der Grundkorper 5 trdgt eine erste Querachse 6, welche dessen oberen
Bereich durchsetzt. An dieser Querachse 6 sind einerseits der in seiner
Gesamtheit mit 7 bezeichnete Sohlenhalter und andererseits eine in der
spidteren Folge noch ndher zu beschreibende zweite Rastschwinge 14
schwenkbar gelagert. Der Sohlenhalter 7 selbst weist einen
Sohlenniederhalter 3 einen Trittsporn 9, eine als Gegenrast wirkende
Steuerkurve 7a sowie eine Auflagefliche 7b (s.insb.Fig.4) fiir einen Arm
eines, noch ndher zu beschreibenden Handhebels 12 auf. Weiters ist der
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Grundkorper 5 von einer iweiten Querachse 11 durchsetzt, an welcher
eine erste, den Teil der Rastvorrichtung bildende Rastschwinge 13
angelenkt ist. Diese Rastschwinge trdgt eine Schwenkachse 13a, an
welcher der den wesentlichen Teil der Erfindung bildende Handhebel 12
angelenkt ist.

Der Aufbau des Handhebels 12 ist wie folgt:

Der sich oberhalb der Schwenkachse 13a erstreckende Bereich des
Handhebels 12 wirkt als Kraftarm 121. Am Endbereich weist der Kraftarm
ein Aufnahmestiick 122, z.B. aus einem Kunststoffmaterial, auf, welches
mittels des Skistockes betdtigbar ist und in bekannter Weise diesem
Zweck entsprechend ausgestaltet ist. |

Der sich unterhalb der Schwenkachse l3a erstreckende Lastarm 123
(s.insb.Fig.4) ist an seinem unteren Endbereich als ein Untergriff fiir den
unteren hinteren Endbereich des Sohlenhalters 7 ausgebildet; des weiteren
weist der Lastarm einen Fortsatz 124 auf, welcher auf eine Ebene, die
durch die Langsmittellinie des Handhebels 12 verlduft und normal zur
Zeichnungsebene steht, etwa im rechten Winkel verlaufend ausgestaltet
ist. Der freie Endbereich des Lastarmes 123 und der Fortsatz 124 bilden
eine Art Gabelzinken 12a,12b des Handhebels 12, wobei eine der beiden
Gabelzinken 12a,12b in jeder Lage des Fersenhalters 4 am Sohlenhalter 7
angreift. Der Fortsatz 124 weist einen Ansatz 12%a und eine Nase 124Db
auf, mittels deren der Fortsatz 124 an der Auflégéfléche' 7b des
Sohlenhalters 7 wahlweise abgestiitzt ist. Der Ansatz 124a dient auch als
ein Anschlag fiir den Handhebel 12, um ein Ausschlagen des Gehduses des
Sohlenhalters 7 durch diesen zu vermeiden. Am Beginn des
Schlievorganges liegt hingegen die Nase 124b des Fortsatzes 124 an der
Auflagefldche 7b des Sohlenhalters 7 an. Des weiteren werden durch den
Ansatz 124a bzw. durch die Nase 124b die wahrend des Schlievorganges
entstehenden Reibungskrédfte herabgesetzt. Zum gleichen Zweck dient die
weitere MaBnahme, nidmlich daB der Ansatz 124a und/oder die

Auflagefliche 7b einen Gleitstreifen aus einem reibungsarmen Material
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trigt oder mit einem solchen Material beschichtet ist, oder aber aus
einem solchem Material besteht. Diese MaBinahmen sind fir sich bekannt,
so dafl von einer Darstellung eines Gleitstreifens od.dgl. abgesehen wurde.
Als reibungsarmes Material kommt vor allem Tetrafluordthylen in
Betracht, welches unter dem Markennamen "Teflon" erhdltlich ist.

Wie man es insbesondere der Fig.4 entnehmen kann, umfassen in der
geschlossenen Lage des Fersenhalters 4 der Ansatz 124a des Fortsatzes
124 einerseits und die beiden Gabelzinken 12,12b anderseits den
Sohlenhalter 7 mit Spiel, wodurch eine Uberbestimmung vermieden wird.
Um jedoch die dadurch mdglicherweise entstehenden Gerdusche wihrend
des Skifahrens zu vermeiden, wird der Handhebel 12 mittels einer leichten
Feder, die durch den Pfeil 125 nur angedeutet ist, zum Sohlenhalter 7 hin
vorgespannt gehalten.
4

Im dargestellten Ausflihrungsbeispiel ist, wie bereits erwdhnt wurde, an
die erste Rastschwinge 13 folgend eine zweite Rastschwinge 14
vorgesehen, welche an ihrer der ersten Rastschwinge 13 abgewandte Seite
von einer Rastfeder 15 beaufschlagt ist, deren anderes Ende in bekannter
Weise am Grundkorper 5 abgestiitzt und mittels einer in ihrer Gesamtheit
mit 16 bezeichneten Stelleinrichtung bezliglich ihrer Vorspannung

verdnderbar ist. Derartige Stelleinrichtungen sind fiir sich bekannt, so daf

~-sich ein weiteres Eingehen auf- deren Ausgestaltung und Bedienung .» ..

eribrigen diirfte. Die erste Rastschwinge 13 weist an ihrer der zweiten
Rastschwinge 14 zugewandten Seite einen Fortsatz 13b auf. Dieser liegt
an der vorderen Abstiitzfliche l4a der zweiten Rastschwinge 14 an.
Dieselbe weist eine nach hinten ragende Nase l4b auf, welche in einer
pfannenartigen Aussparung des Federtellers 17 der Rastfeder 15 liegt.

Obzwar die Fig.l bis 4 zwei Rastschwingen 13,14 veranschaulichen, ist
beziiglich der Erfindung lediglich die Verwendung einer einzigen
Rastschwinge ausreichend. Durch die Verwendung zweier Rastschwingen
wird lediglich das Ubersetzungsverhiltnis verbessert. Aus diesem Grund
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wird auch hier ausdriicklith darauf hingewiesen, daB das Wesen der
Erfindung die besondere Ausgestaltung des Handhebels {2 zum Gegenstand
hat und auch in Verbindung mit einer einzigen Rastschwinge verwirklicht
werden kann. In diesem Fall liegt der Fortsatz 13b der (einzigen)

Rastschwinge 13 in der pfannenartigen Ausnehmung des Federtellers 17.

Der vordere, der Steuerkurve bzw. Steuerbahn 7a zugewandte Bereich der
ersten Rastschwinge 13 weist eine Rastnase 13c auf, welche als eine
Raste mit der als Steuerkurve bzw. Steuerbahn 7a ausgestaltete
Gegenrast des Sohlenhalters 7 zusammenwirkend die Rastvorrichtung
bildet. Der Sohlenhalter 7 ist von einer ihn in Offnungsrichtung dringenden
Schenkelfeder 10 beaufschlagt.

Wirkt nun auf den Fersenhalter 4 eine Kraft in der Vertikalebene ein, wie
dies durch den Pfeil F3 angedeutet ist, so wird der Sohlenhalter 7 um die
erste Querachse 6 im Uhrzeigersinn verschwenkt. Dabei driickt die
Steuerkurve bzw. die Steuerbahn 7a gegen die Rastnase 13c der ersten
Rastschwinge 13, welche ihrerseits liber den Fortsatz 13b die zweite
Rastschwinge 14 beaufschlagt und diese wiederum, ebenfalls um die erste
Querachse 6 verschwingend, die Rastfeder 15 zusammendriickt. Es ist fir
den Fachmann ohne eine weitere Darstellung erkennbar, daf wenn die
Kraft F3 zu wirken aufhdrt, bevor die Steuerkurve bzw. Steuerbahn 7a von
der Rastnase 13c freikommen wirde, die Rastfeder 15 die zweite
Rastschwinge 14 beéufschlagend, ihre Kraft auf die erste Rastséhwinge 13
Ubertrdgt und diese jhrerseits den Sohlenhalter 7 wieder in die

geschlossene Fahrtstellung schwenkt.

Ist die Kraft F3 hingegen so groR, daf die Steuerkurve bzw. Steuerbahn 7a
von der Rastnase l3c freikommt, so wird die in Fig.3 dargestellte Lage
erreicht und der nicht dargestellte Skischuh kommt aus der Bindung ifrei.
Dabei verbleibt der Sohlenhalter 7 unter Einwirkung der Rastfeder 15 und
der Schenkelfeder 10 in der gedffneten, zum Einsteigen geeigneten Lage.
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Beim willkirlichen Aussteiden aus der Bindung wird der Handhebel 12 in
Richtung des Pfeiles F| nach unten gedriickt. Durch dieses Niederdrlicken
des Handhebels 12 wird einerseits ein Druck von der ersten Rastschwinge
13 tiber die zweite Rastschwinge 14 auf die Rastfeder 15 ausgeiibt und
andererseits ein Moment in Offnungsrichtung auf den Sohlenhalter 7.
Zufolge der vorhandenen Ubersetzungsverhiltnisse wird auf diese Weise -
ein erleichtertes Aussteigen gewdhrleistet, ohne das der Skifahrer die
gesamte Kraft der Rastfeder 15 liberwinden miite. Der AuslGésevorgang
ist im {ibrigen &hnlich, wie dies in Verbindung mit einer unwillkiirlichen
Ausldsung oben beschrieben wurde.

Soll hingegen der Fersenhalter &4 geschlossen werden, so wird der
Handhebel 12 in Richtung des Pfeiles F verschwenkt, wobei aus der in
der Fig.3 dargestellten Lage jene nach der Fig.l erreicht werden soll. Es
ist dabei leicht zu erkennen, daB zufolge des Angriffes des Fortsatzes 124

- an der Au{lageﬂéiche 7b des Sohlenhalters 7 derselbe ebenfalls mit

verhidltnismaBig geringem Kraftaufwand in die Schliefstellung gebracht
werden kann, denn es genligt die Rastfeder 15 geringfiigig
zusammenzudriicken, um den hinteren Bereich des Sohlenhalters 7 entlang
des vorderen Bereiches der ersten Rastschwinge 13 niedergleiten zu
lassen. Es ist weiters am Fortsatz 124 eine Pragung 124c erkennbar,
um die zwischen der Seitenwand des Sohlenhalters 7 und dem Handhebel

12 entstehenden Reibungskrédfte zu verringern.

Es wurde bereits eingangs erwdhnt, daB der Grundkdrper 5 des
Fersenhalters 4 um den Bolzen 5a verschwenkbar gelagert ist. Hiedurch
wird eine Diagonalauslosung gewdhrleistet, welche MaBnahme fiir sich
bekannt ist und keinen Gegenstand der vorliegenden Erfindung bildet. Sie
soll nur erwdhnt werden, um darzulegen, daB die erfindungsgemiBe
Mafinahme auch in Verbindung mit einen solchem Fersenhalter realisiert
werden kann. Von den hiezu nétigen Mafinahmen ist im unteren Bereich
des Sohlenhalters 7 lediglich eine Rolle 18 erkennbar, welche mittels eines
Haltebolzens 19 im Sohlenhalter 7 befestigt ist. Als Gegenstiick zu dieser
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Verrastung ist an der Grundplatte 3 eine Gegenrast 20 vorgesehen, welche
ein rein seitliches Ausl8sen sperrt und eine seitliche Bewegung um den
Bolzen 5a des Grundkorpers 5 nur dann gestattet, wenn gleichzeitig auch
Vertikalkrifte auf den Fersenhalter & wirken und ein vorbestimmtes
Hochschwenken des Sohlenhalters 7 bereits erfolgt ist.

Das zweite Ausfiihrungsbeispiel nach der Fig.5 unterscheidet sich vom
ersten Ausfiihrungsbeispiel lediglich dadurch, daB die erste Rastschwinge
13' mit der zweiten Rastschwinge 14' durch ein Laschenpaar 21, welches
mittels Bolzen 22,23 an den Rastschwingen 13' bzw. 14' angelenkt ist,
verbunden jst. In diesem Fall ist der Handhebel 12 an einer aus der
Abdeckung des Gehduses des Sohlenhalters 7' gebildeten Feder 7'c
abgestiitzt. Hiedurch erlibrigt sich die Verwendung einer gesonderten
Feder (Pfeil 125) innerhalb des Gehiuses. Der weitere Aufbau und die
Wirkungsweise des Fersenhalters #' nach Fig.5 entsprechen im {ibrigen der
bereits beschriebenen.

Es ist weiters erfindungswesentlich, wenn der Fortsatz 124 mindestens

~eine Pragung 124c trdgt. Dadurch werden die zwischen der Seitenfldchen

vom Sohlenhalter und Handhebel auftretenden Reibungkrédfte verringert.

Die Erfindung ist, wie bereits erwdhnt wurde, nicht auf das dargestellte
Ausfiihrungsbeispiel beschrinkt. Es sind weitere Abwandlungen denkbar,
ohne den Rahmen des Schutzumfanges zu 'verlassen. Beispeilsweise kann
der obere Bereich des Federgehduses zur Abstiitzung des Sohlenhalters in
dessen gedffneten Lage federnd ausgestaltet sein, wodurch sich die
Verwendung einer gesonderten Offnungsfeder 10 erlibrigt. Man kann
selbstverstdandlich mehrere Prdgungen am Fortsatz vorsehen, oder die
Seitenflichen vom Sohlenhalter und/oder Handhebel mit einem
reibungsarmen Material beschichten.

Die erfindungsgem#Be MaBnahme kann auch bei einem Fersenhalter ohne
Diagonalausldsung Verwendung finden. Weiters kann auf die Verwendung
des Ansatzes 124c des Fortsatzes 124 verzichtet werden, wenn andere
geometrische Verhilnisse vorliegen, z.B. bei einem Kinder-Fersenhalter.
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Patentanspriiche:

1. Sicherheitsskibindung mit einem um eine Querachse gegeniiber einem

Grundkdrper hochschwenkbaren Sohlenhalter, der in
Gebrauchsstellung durch eine auf eine Rastvorrichtung wirkende, am
Grundkdrper abgestiitzte Rastfeder festgehalten ist, wobei die
Rastvorrichtung durch eine am hinteren Bereich des Sohlenhalters
ausgebildete Steuerbahn und eine Rastschwinge gebildet ist, welche
letztere am GrundkGrper gelagert ist und an jhrem oberhalb der
Schwenkachse verlaufenden Bereich einen 2zweiarmigen Hebel
angelenkt trégt, dessen unterer, als Lastarm wirksamer Hebelarm den
Sohlenhalter untergreift und dessen Kraftarm als Betdtigungshebel
ausgebildet ist, wobei der Handhebel durch die Kompression der
Rastféder die Federbeaufschlagung der Rastvorrichtung beseitigt, so
daB der Sohlenhalter kraftfrei nach oben geschwenkt werden kann,
dadurch gekennzeichnet, daB der Handhebel (12) einen Fortsatz (124)
aufweist, der am Sohlenhalter (7) abgestiitzt ist und der durch
Verschwenken des Handhebels (12) in Schliefrichtung den
Sohlenhalter (7) schlieit.

Bindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR der Fortsatz
(124) am Lastarm (123) des Handhebels (12) vorgesehen ist und mit
dem freien Endbereich des Lastarmes (123) des Handhebels (12) eine
Art Gabelung bildet, wobei der freie Endbereich des Lastarmes (123),
in der Draufsicht betrachtet, in zwei Gabelzinken (12a,12b) endet, die
den Sohlenhalter (7) untergreifen, und daB in jeder Lage des
Fersenhalters (4) der Handhebel (12) entweder mit seinen beiden
Gabelzinken (12a,12b) oder mit dem Fortsatz (124) am Sohlenhalter
(7) angreift. ' ‘
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Bindung nach Anspruci*: 2, dadurch gekennzeichnet, dal der Fortsat»
(124) zumindest wihrend des SchlieBens des Schlenhalters (7) an einer
Auflagefliche (7b) des Sohlenhalters (7) abgestiitzt ist, welche in
dieser Lage des Fersenhalters (4) mit dessen Grundplatte (3) einen
nach vorne offenen spitzen Winkel, vorzugsweise einen Winkel von
30° bis 609, einschlieft.

Bindung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, da in der
gedifneten Lage des Fersenhalters (4) der Fortsatz (124) mit einer
Nase (124b) an der Auflagefliche des Sohlenhalters (7) abgestiitzt ist.

Bindung nach einem der Anspriiche ! bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dafl der Fortsatz (124) einen Ansatz (124a) aufweist, mittels dessen
der Fortsatz (124) an der Auflagefliche (7b) des Sohlenhalters (7) in
seiner geschlossenen Lage abgestiitzt ist, und daB der Ansatz (124a)
und/ode{' die Auflagefliche (7b) einen Gleitstreifen aus einem
reibungsarmen Material trigt oder mit einem solchen Material
beschichtet ist oder aber aus einem solchen Material besteht.

Bindung nach einem der Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
daB in der geschlossenen Lage des Fersenhalters (4) der Fortsatz (124)
bzw. dessen Ansatz (l124a) einerseits und die beiden Gabelzinken
(12a,12b) andererseits den Sohlenhalter (7) mit Spiel umfassen, und
dafl das den Sohlenhalter untergreifendé Ende des Lastarmes (123)
vom Handhebel (12) mittels einer Feder (Pfeil 125) zum Sohlenhalter
(7) hin vorgespannt gehalten ist.

Binduhg nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Feder an
der Abdeckung des Sohlenhalters (7) des Fersenhalters (%),
vorzugsweise in Form einer Kunststoff-Feder (7'c), welche
beispielsweise aus dem Material des Sohlenhalters (7') ausgebildet ist,
vorgesehen ist. ' i

[ 22 ]
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Bindung nach Ansprdch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die den
Handhebe! (12) tragende Rastschwinge (13) von der Rastfeder (15)
unter Zwischenschaltung einer weiteren, ebenfalls am Grundkdrper
(5)gelagerten zweiten Rastschwinge (14) beaufschlagt ist.

Bindung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daf die erste .
Rastschwinge (13 mit der zweiten Rastschwinge (14 durch
zumindest eine Lasche (21), vorzugsweise durch ein Laschenpaar
verbunden ist, welche Laschen bzw. welches Laschenpaar mittels
Bolzen (22,23) an der ersten bzw. zweiten Rastschwinge (13' bzw. 14Y)
angelenkt ist bzw. sind.

Bindung nach einem der Ansprliche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
daB der Fortsatz (124) mindestens eine Prigung (124c) trigt.

#
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