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Dispositif de chargement et de positionnement de ruban

La présente invention est relative, en particulier dans les dis-
tributeurs automatiques d'étiquettes prélevées sur un ruban, au char-
gement et au positionnement convenables du ruban.

Dans les distributeurs automatiques d'étiquettes, pour machines
ou ensembles d'affranchissement postal, il est connu de venir prélever
les étiquettes d'affranchissement sur un ruban continu entrainé de
manidre intermittente et au fur et & mesure sectionné, pour délivrer
les étiquettes successives i la longueur souhaitée.

La présente invention a pour but de permettre un chargement aisé
et rapide dudit ruban en assurant simultanéement son positionnement
convenable.

La présente invention a donc pour objet uh dispositif de char-
gement et de positionnement d'un ruban dans une machine équipée de
moyens de guidage du ruban définissant le chemin du ruban entre une
entrée et une sortie sur la machine et de moyens d'entrainement du
ruban comportant au moins un premier rouleau monté sur un premier arbre
entrainé en rotation par une commande manuelle extérieure, ledit
dispositif étant caractérisé en ce qu'il comporte un bras de
commande présentant d'une part un doigt dont 1l'extrémité forme
obstable basculant effacable dans ledit chemin sous 1l'effet de
l:extrémité du ruban entrainé dans le chemin, pour constituer un
levier de commande dudit bras et, d'autre part uné griffe dont
l'extrémité vient bloquer ledit premier arbre lorsque ledit obstable
est effacé.

Selon une particularité de l'invention ledit bras est maintenu
élastiquement sur la machine par des moyens assurant l'insertion de
l'extrémité dudit doigt dans ledit chemin, en l'absence de ruban.

Selon une autre particularité de l'invention, ladite commande
extérieure est un bouton formé en deux parties sensiblement de méme
diamétre présentant une couronne périphérique crantée sur ltune de
leur face pour leur assemblage l'une & la suite de l'autre le long de
lrextrémité dudit premiér arbre, ladite partie terminale étant libre
en rotation sur ledit premier arbre et maintenue élastiquement contre

l'autre partie qui assure l'entrainement dudit arbre ou est bloquée
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par ladite griffe.

Les caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront
plus clairement au cours de la description d'un exemple de réalisation
illustré dans les dessins ci-annexés. Dans ces dessins ;

- la figure 1 illustre en coupe, une machine de distribution
d'étiquettes prélevées d'un ruban, équipée du dispositif de chargement
et de positionnement du ruban, selon l'invention,

-~ la figure 2 représente vu de face le mécanisme d'entrainement manuel
du ruban dans le distributeur,

- les figures 3 et 4 représentent, vu de cdté et vu de face le
mécanisme de commande associé au mécanisme d'entrainement manuel du
ruban dans le distributeur constituant ensemble le dispositif de
chargement et de positionnement du ruban selon 1l'invention.

Dans la figure 1, on a illustré une machine de distribution
dtétiquettes prélevées sur un ruban, ou distributeur d'étiquettes, par
sa partie qui définit le chemin de défilement de ruban dans le chissis
de la machine formé de deux demi-coquilles 1 et 2 assemblées l'une a
ltautre. '

Dans la figure 1, on voit que le chemin de défilement du ruban
est défini par deux goulottes rigides 3 et Y. La goulotte 3 définit sur
la demi-coquille supérieure 1 du chissis une entrée 5 de ruban, elle
est fixée par vis telles que 6 au niveau de cette entrée 5 sur la demi-
coquille 1. La goulotte U4 définit sur la demi-coquille inférieure 2 du
chidssis une sortie 7 d'étiquettes, des tiges de maintien 8 et 9
engagées dans des pattes d'accrochage prévues sur cette goulotte et
sur cette demi-coquille assurent sa fixation sur la demi-coquille 2.
Ces deux goulottes 3 et 4 sont cintrées pour occuper dans le distribu-
teur sensiblement la hauteur et la largeur du chéssis.

Les deux autres extrémités des goulottes 3 et 4 sont reliées a
l'intérieur du chissis par un couteau 10, & lame fixe 11 et & lame
mobile 12, interposé entre elles. Ce couteau 10 est maintenu par des
vis telles que 13 sur la demi-coquille supérieure 1 du chidssis. Sa
lame fixe 11 est montée sur un support 14 de section en forme de U, &
fond semi-circulaire présentant une fenétre 15 sous la lame fixe 11

pour le passage du ruban. Sa lame mobile 12 est de section semi-
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circulaire ; elle est fixée sur les extrémités d'un support 16, en
laissant un intervalle entre elle et son support sur la longueur de la
fenétre 15. Cette lame 12 et son support 16 forment un ensemble monté
pivotant dans le support 14 et un support auxiliaire 17 & pattes
d'accrochage 18 venant s'encliqueter sur des ergots en reliefl
extérieurement sur les branches du support en U 14.

Ce support 17 présente également une fenétre 20 au droit de la
fenétre 15 pour le passage du ruban.

Des moyens d'entrainement assurent l'entralnement du ruban et
des étiquettes sur ce chemin de défilement. Ces moyens comportent, sur
la partie de chemin défini par la goulotte 3, un rouleau 25 d'un c8té
de cette goulotte et deux galets presseurs 26 et 27 de l'autre cdté de
la goulotte, ce rouleau et ces galets viennent a travers des fenétres
convenables, non représentées, dans les parois de la goulotte,
s'interposer sur le chemin pour permettre l'entrainement du ruban.

Le rouleau 25 est monté solidaire en rotation sur un arbre de
transmission 30 fixé par des paliers 31 formant bague d'accrochage sur
la demi-coquille supérieure 1 du chissis. Les deux galets presseurs 26
et 27 sont montés 1libres en .rotation sur un berceau support 28
maintenu élastiquement sur la demi-coquille inférieure 2, pour
appliquer les galets contre le rouleau 25.

Les moyens d'entrainement comportent aussi, sur la partie du
chemin défini par la goulotte 4, un rouleau 35 et deux galets presseurs
associés 36 et 37 disposés de part et d'autre de la goulotte et venant
a travers des fendtres convenables dans la goulotte, non représentées,
coopérer pour l'entrainement d'étiquettes coupées dans le ruban. Ce
rouleau 35 et les galets 36 et 37 sont montés de manidre analogue &
l'ensemble précédent. Le rouleau 35 est solidaire en rotation dtun
arbre de transmission 40 qﬁi le porte, fixé par des paliers non repré-
sentés formant bague d'accrochage sur la demi-coquille inférieure 2 du
chissis. Les deux galets presseurs 36 et 37 sont montés libres en
rotation sur un support 38 maintenu élastiquement sur la demi-coquille
inférieure pour appliquer les galets contre le rouleau 35-

Les deux arbres 30 et 40 portant les rouleaux 25 et 35 d'entrai-

nement du ruban et des étiquettes sont couplés 1l'un & l'autre. Ces
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moyens de couplage ont été rapportés en pointillés dans la figure 1
bien que disposés dans le distributeur devant les plans de coupe de
cette figure. Ils sont constituds par une courroie crantée 41 engagée
entre un pignon cranté 42 & 1l'extrémité de 1l'arbre 40 et un autre
pignon cranté 32 3 l'extrémité de l'arbre 30, pour la transmission du
mouvement d'un arbre & l'autre.

Au droit du rouleau 35, le chemin de défilement défini par 1la
goulotte 4 est barré par l'extrémité recourbée d'un doigt U45 effagable
par la seule pression du bout du ruban. Ce doigt 45 est monté parallé-
lement a la goulotte sur un bras 46. En l'absence de ruban l'extrémité
recourbée de ce doigt vient s'engager 3 travers les fenétres en vis-a-
vis 47 et 48 prévues dans les parois de la goulotte 4 en formant
obstable basculant effagable sur 1le chemin du ruban. La longueur du
chemin défilement comprise entre le couteau 10 et l'extrémité de ce
doigt 45 est égale 3 une premiére longueur choisie d'étiquettes.

A proximité du couteau 10, un arbre 50 monté sur la demi-
coquille supérieure par des paliers ou bagues d'accrochage non repré-
sentés, permet la commande d'actionnement du couteau 10.

Cet arbre 50 s'étend paralldlement 3 la lame mobile 12 du
couteau 10. Un couplage entre une extrémité de cet arbre 50 et une
extrémité de la lame 12, ou son support 16, du type bielle-manivelle
en tant que tel connu et non représenté, permet l'actionnement du
couteau 10 & partir de l'arbre 50.

Les commandes en rotation de 1l'arbre 50 d'actionnement du
couteau 10 et 1l'arbre 30 d'entrainement du rouleau 25, et donc de
l'arbre 40 d'entrainement du rouleau 35 du fait du couplage de ces
arbres par la courroie crantée 41 montée entre leurs pignons 32, 42,
sont prélevées d'un arbre central de commande 60 maintenu par des
paliérs ou bagues d'accrochage 61 sur la demi-coquille inférieure 2,
présentant des flasques intermédiaires convenables & cet effet. Pour
les cémmandes de l'arbre 50 d'actionnement du couteau et de l'arbre 30
d'entratnement du rouleau, & partir de l'arbre 60, on a schématisé
en 70 sur l'arbre 60, en 85 sur l'arbre 30 et 86 sur l'arbre 50 les

mécanismes de couplage entre ces arbres. Ces mécanismes de couplage

. sont par exemple ceux faisant l'objet de la demande de brevet
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intitulé "Distributeur automatique d'étiquettes en ruban" déposée ce
méme jour par la Demanderesse. Ils assurent l'entrainement du ruban
pour une longueur souhaitée d'étiquettes puis, 3 1ltarrét du ruban,
l'actionnement du couteau.

Dans le mécanisme d'entrainement du ruban monté sur les
arbres 30 et 40, couplés par la courroie 41, la partie portée par
l'arbre 40 assure également le chargement manuel du ruban dans le
dispositif et coopére avec le mécanisme de commande monté sur le bras
46 pour le positionnement du ruban.

On a illustré séparément dans la figure 2 l'équipement monté sur
l'arbre 40 pour le chargement manuel du ruban et dans les figures 3 et
4 le mécanisme de commande associé monté sur le bras U6.

L'arbre 40 porte le rouleau 35 et le pignon denté 42 de couplage
par la courroie précitée avec l'arbre 30 (figure 1).

Il porte également deux paliers ou bagues d'accrochage 4U et, &
une extrémité extérieure au chissis, un ©bouton de commande
manuelle 43. Ce bouton 43 est formé en deux parties 81 et 82 sensi-
blement de méme diamétre extérigﬁr et assemblées l'une & la suite de
ltautre sur 1l'extrémité de l'arbre 40. La partie 81, 1la plus
intérieure sur l'arbre 40, assure l'entrainement de l'arbre duquel
elle est solidaire par un palier 83. Elle présente une denture péri-
phérique 84 avec laquelle vient coopérer le mécanisme porté par le
bras 46, ainsi qu'il sera déerit ci-aprés.

Elle présente sur l'une de ses faces, pour son assemblage avec la
partie 82, wune couronne périphérique crantée 85. La partie
terminale 82 présente en correspondance sur l'une de ses faces une
couronne périphérique crantée 86, venant s'encastrer dans la couronne
85. Cette partie 82 est maintenue élastiquement assemblée sur 1la
partie 81 par l'effet d'un ressort 87. Ce ressort 87 est monté prison-
nier entre le fond d'une cage 88 définie dans la face terminale de

cette partie 82 et une bague 89 fermant la cage et maintenue par un

ceirelips 90 sur l'arbre 41. Cette partie 82 est montée libre en rota-

tion sur l'arbre 40. Elle est éouplée.é l'arbre 40 par'la partie 81.
Des cannelures 91 sur la périphérie de la partie 82 facilite l'action-
nementr manuel du bouton résultant 43 pour l'entrainement de
l'arbre 40. '
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Le mécanisme de commande monté sur le bras 46 comporte le doigt
préecité 45, qui constitue un levier de commande, une griffe
terminale 93 et un levier élastique de rappel intermédiaire 94.

A l'opposé de la griffe 93, il présente une gorge 95 pour son
maintien sur des pattes d'accrochage non représentées prévues sur la
goulotte U4 et le chissis (figure 1).

En regard des figures 1 & 3, on voit que les éléments du
mécanisme de commande monté sur le bras 46 sont disposés en correspon-
dance avec ceux du mécanisme d’entralnement monté sur l'arbre 40. Le
bras 46 s'étend parallélement & l'arbre 40, le doigt 45 et la griffe 93
étant disposés de manidre sensiblement symétrique, par rapport au plan
passant par les axes médians du bras 46 et de l'arbre 40, en ayant
leurs extrémités recourbées l'une vers l'autre. La griffe 93 vient se
positionner face & la portion annulaire dentée 84 de la partie 81 du
bouton 43. Le doigt 45 vient se positionner devant le rouleau 35, en
étant légérement décalé de la face du rouleau pour s'insérer dans la
goulotte 4 A une distance donnée du couteau égale & une longueur
définie d'étiquettes. Le levier élastique de rappel 94, formé par une
fine patte, présente latéralement un ergot semi-cylindrique 96 & son
extrémité, cet ergot vient en appui sur le chissis du distributeur. Le
levier assure le rappel de 1l'extrémité du doigt en obstacle dans la
goulotte 4 en l'absence de ruban dans la goulotte.

Le fonctionnement du diépositif de chargement et de position-
nement du ruban est le suivant.

L'extrémité du ruban insérée dans 1'entrée 5 du distributeur
jusqu'au rouleau 25 est guidée le long de la goulotte 3 et dans la
goulotte 4 par le rouleau 25 entrainé par le couplage & courroie 41
entre l'arbre 30 et l'érbre 40 par 1'actionnement manuel en rotation
du bouton 43. ,

- L'arrivée du bout du ruban contre l'extrémité du doigt 45 la fait
bésculer pour dégager la goulotte 4. Simultanément cet effacement du
doigt Y45 est transmis au bras 46 et provoque le basculement inverse de
ltextrémité de la griffe 93 qui s'engage dans la denture de la portion
annulaire 84 de 1la partie 81 du bouton 43, pour bloquer cette

partie 81 et done l'arbre 40 en rotation.
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Dans ces conditions, le maintien de la commande manuelle sur le
bouton 43, appliquée sur la partie terminale 82 plus aecessible, n'est
Plus transmis & 1l'arbre U40. L'assemblage élastique des deux
parties 81, 82 du bouton provoque alors le saut de la couronne
crantée 86 de 1la partie 82 encore actionnée en rotation sur 1la
couronne crantée 85 de la partie 81 alors bloquée. Le maintien de
cette commande manuelle dés l'effacement du doigt, pour 1lequel
ltextrémité du ruban est au dessus du doigt effacé, reste sans effet
sur 1l'entrailnement du ruban qui est alors considéré chargé et
positionné convenablement dans la machine préte & fonctionner pour le
prélévement d'étiquettes sur le ruban.

La présente invention a été déecrite en regard de l'exemple de
réalisation donné dans les dessins. Il est évident que l'on peut y
apporter les modifications de détail et/ou remplacer certains moyens

par d'autres moyens équivalents, sans pour autant sortir du cadre de
cette invention.
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REVENDICATIONS

1[ Dispositif de chargement et de positionnement d'un ruban dans une
machine équipée de moyens de guidage du ruban définissant le chemin du
ruban entre une entrée et une sortie sur la machine et de moyens
d'entralinement du ruban comportant. au moins un premier rouleau monté
sur un premier arbre entrainé en rotation par une commande manuelle
extérieure, ledit dispositif étant caractérisé en ce qu'il comporte un
bras de commande (46) présentant, d'une part, un doigt (45) dont 1l'ex-
trémité forme obstable basculant effagable dans ledit chemin (4) sous
l'effet de 1l'extrémité du ruban entrainé dans 1le chemin, pour
constituer un levier de commande dudit bras et, d‘'autre part, une
griffe (93) dont 1l'extrémité vient bloquer ledit premier arbre (40)
lorsque ledit obstable est effacé. '

2/ Dispositif de chargement et de positionnement d'un ruban selon la

revendication 1, caractérisé en ce que ledit bras (46) est maintenu
élastiquement sur la machine par des moyens (94) assurant 1l'insertion

de l'extrémité dudit doigt (45) dans ledit chemin, en 1'absence de
ruban. 7

3/ Dispositif de chargement et de positionnement d'un ruban selon la
revendication 2, caractérisé en ce que lesdits moyens de maintien
élastique du bras sont constitués par une patte (94) portée par ledit
bras (46) et dont 1'extrémité vient en butée sur le chissis de la
machine, en formant levier de rappel.

4/ Dispositif de chargement et de positionnement d'un ruban selon
l'une des revendications 1 & 3, caractérisé en ce que ledit bras (46)
est sensiblement paralléle audit premier arbre (40) et en ce que ledit
doigt (U45) et ladite griffe (93) sont disposés sensiblement symétri-
quement l'un & l'autre par rapport au plan passant par les axes desdits
bras et premier arbre.

5/ Dispositif de chargement et de positionnement selon l'une des
revendications 1 3 U4, caractérisé en ce que ladite commande extérieure
est un bouton (U43) a l'extrémité dudit premier arbre (40) présentant
sur sa périphérie une position annulaire dentée (84) en regard de
ltextrémité de ladite griffe (93).
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6/ Dispositif de positionnement et de chargement selon la revendica-
tion 5, caractérisé en ce que ledit bouton (43) est divisé en deux
parties (81, 82) sensiblement de méme diamétre extérieur, présentant
tous deux une couronne périphérique crantée (85, 86) sur l'une de
leurs faces pour leur assemblage et dont celle (81) plus intérieure
sur ledit premier arbre, porte ladite portion annulaire dentée (84) et
assure l'entrainement dudit premier arbre (4%0) et 1l'autre
terminale (82) est montée 1libre en rotation sur 1ledit premier
arbre (40) et maintenue élastiquement appliquée (88, 89) sur la partie
intérieure. »

7/ Dispositif de positionnement et de chargement selon l'une des
revendications 1 & 6, pour machine de distribution automatique
d'étiquettes comportant, en outre, un second rouleau (25) monté sur un
second arbre (30) pour l'entrainement intermittent du ruban a partir
d'un arbre moteur (60) et un couteau (10) actionné pendant les arréts
du second rouleau, caractérisé en ce que ledit doigt (U45) est disposé
pour que son extrémité formant obstacle dans ledit chemin soit en amont
dudit couteau (10) et & une distance du couteau le long du chemin égale
a une premiére longueur définie d'étiquettes.

8/ Dispositif de positionnement et de chargement selon 1la
revendication, caractérisé en ce que ledit premier arbre (40) et ledit
second arbre (30) sont couplés (41, 32, 42) l'un & l'autre, pour leur
entrainement simultané 3 partir de ladite commande manuelle (43) ou
dudit arbre moteur (60).
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