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@ Perfectionnements aux dispositifs de connexion pour cartes de cicuits imprimés.

@ L'invention concerne les dispositifs de connexion per-

mettant I'introduction de la carte de circuits imprimés sans
effort. Les organes de contact élastiques (14) présentent un
premier brin (14f) qui, soumis a I'action d'un premier refief
(6a) d'un coulisseau (6), permet de repousser la partie mobile
de contact (14)) vers la carte et un deuxiéme brin (14h)} qui,
soumis A l'action inverse d'un second relief (6d) du coulis-
seau, permet de repousser la partie de contact {14j) loin de la
carte.

ﬁg5
be “J /41 /4 Ha
5] % e
Y //4

Croydon Printing Company 1td.



10

15

1 0178974

Perfectionnements aux dispositifs de connexion

pour cartes de circuits imprimés.

La présente invention est relative aux dispositifs
de connexion pour cartes de circuits imprimés qui compren-
nent un cadre ou boitier présentant un c6té d'introduction
pour les cartes de circuits imprimés ainsi que, au moins
d'un cb6té de la carte, un ensemble d'organes de
contact élastiques orientés transversalement par rapport
4 la carte et destinés a toucher par une zone active, avec
une force élastique appropriée, des pistes conductrices
de raccordement disposées sur le cb6té adjacent de la carte
lorsque celle-ci a été introduite dans le cadre ou boitier
du dispositif de connexion aprés avoir été guidée dans
le plan moyen de celui-ci, et dans lesquels existe un méca-
nisme de commande mis & la disposition de 1l1l'opérateur et
propre a agir sur les organes élastiques de ces connecteurs
alternativement dans le sens de la fermeture de fagon a
permettre d'introduire une carte de circuits imprimés avec
une force nulle dans 1le dispositif de connexion lorsque
les contacts sont écartés de la carte par ledit mécanisme

et, au contraire, & appliquer les organes de contact avec
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une force élastique déterminée sur les pistes ou plages
de la carte de circuits imprimés lorsque les organes de
contact élastiques ont été amenés dans la position de ferme-
ture.

Des dispositifs de ce genre ont, par exemple,
déja été décrits dans le brevet francais 2 305 095 du dépo-
sant, déposé le 20 mars 1975 et dans le certificat d'addi-
tion & ce brevet, n°® 2 340 665 déposé le 6 février 1976.~

Les inconvénients de nombreux dispositifs de
connexion pour cartes de circuits imprimés proviennent
de ce que, lors du mouvement de fermeture, les organes
de contact élastiques viennent s'appliquer sur les pistes
conductrices de la carte dans une direction perpendiculaire
a celle-ci, ce qui ne permet pas d'obtenir une bonne gualité
de contact lorsque les pistes et/ou les organes de contact
viennent & @&tre oxydés ou voient, d'une autre maniére,
leur qualité de surface se détériorer. C'est pourquoi on
a déja prévu, dans les brevets précités, de donner a l'orga-
ne de contact é&lastique une composante de déplacement paral-
léle au plan des pistes, c'est-a-dire généralement au plan
de la carte, de fagon & provoquer, lors du mouvement de
fermeture, un balayage dans 1lequel, aprés que la zone de
contact de l'organe de contact élastique est venue rencon-
trer la surface de 1la piste, la poursuite du mouvement
permet & cette zone de contact de glisser, sur un certain
trajet, le long de 1la piste pour provoquer un balayage
assurant un auto—nettoyaée.

Ces dispositifs se sont montrés trés satisfaisants
dans la pratique mais ils présentent, néanmoins, quelques
inconvénients. En particulier, du moins pour des formes
d'organes de contact relativement simples, le bras de levier
élastique, c'est-4-dire 1la longueur moyenne entre la zone
de 1l'organe de contact qui vient s'appliquer contre la
piste de carte et le point de fixation ou d'ancrage de
1'organe de contact sur 1l'élément de commande mobile du

mécanisme d'actionnement, est relativement limiteé, ce qui
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peut étre un inconvénient dans certain cas. En outre, 1'en-
combrement des organes de contacl dans la direction perpen-
diculaire & 1la carte de circuits imprimés dépend de 1la
longueur du bras de levier élastique tel que défini ci-des-
sus, ce qui conduit & un compromis entre ces deux caracté-
ristiques qui ne permet pas, toutefois, de réduire considé-
rablement cet encombrement qui rejaillit sur la largeur
du dispositif de connexion, en particulier, dans le cas
ou celui-ci présente deux rangées d'organes de contact
élastiques de part et d'autre du plan de la carte de cir-
cuits imprimés. Ainsi, dans la pratique, cette largeur
est de 1l'ordre de 27 mm pour un dispositif & deux rangées
d'organes de contact alors qu'il est trés avantageux, dans
les appareillages modernes, de réduire cet encombrement.

La présente invention se propose donc de perfec-
tionner ces dispositifs et de permettre, dans un dispositif
de connexion du type présentant au moins une rangée d'orga-
nes de contact, ainsi qu'un mécanisme de commande mis &
la disposition de 1l'opérateur pour éloigner ou rapprocher
les organes de contact des pistes de la carte de circuits
imprimés en fonction du mouvement d'ouverture ou de fermetu-
re dudit mécanisme suivant un mouvement complexe provoquant
un auto-nettoyage des surfaces en contact, d'augmenter
le bras de levier élastique des organes‘de contact, relati-
vement aux dimensions générales de ce dispositif et de
diminuer l'encombrement en largeur de ce méme dispositif.

Un autre objectif de 1l'invention est de réaliser
un tel perfectionnement permettant d'assurer puis de suppri-
mer le contact entre les organes de contact et les pistes
de la plage de circuits imprimés, d'une fagon sire et fiable

Un autre objectif encore de 1l'invention est de
réaliser un tel perfectionnement permettant un montage
gqui puisse &étre en grande partie ou méme totalement automa-
tisé.

Un autre objectif encore de 1'invention est de

fournir un tel perfectionnement dans lequel les parties
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de mécanisme présentent des caractéristiques améliorées,

L'invention a pour objet un perfectionnement
aux dispositifs de connexion pour cartes & circuits impri-
més, du type comprenant, dans un boitier présentant un
c6té ouvert d'introduction pour les cartes de circuits
imprimés, au moins un ensemble comportant une rangée d'organes
de contact élastiques orientés transversalement par rapport
& la carte a circuits imprimés, et un mécanisme de commande
mis & la disposition de 1l'opérateur ou d'un moyen d'action-
nement et agissant sur lesdits organes élastiques d'une
rangée par une piéce ou coulisseau mobile pour assurer
alternativement, dans un mouvement de fermeture, l'applica-
tion des organes élastiques de contact contre les pistes
de la carte a circuits imprimés selon un mouvement incluant
une course de frottement auto-nettoyant, et dans un mouve-
ment d'ouverture, 1l'écartement desdits organes é&lastiques
de contact loin des pistes correspondantes de la carte
de circuits imprimés, caractérisé en ce que les organes
de contact élastiques présentent une forme d'ensemble géné-
ralement allongée s'étendant le long du plan de la carte
de circuits imprimés, avec un premier brin permettant de
repousser la partie mobile de 1l'organe de contact vers
la carte de circuits imprimés lorsqu'il est sollicité par
une premiére partie d'une piéce de mécanisme ou coulisseau
se déplacant parallélement au plan de la carte de circuits
imprimés en direction de fermeture, et un deuxiéme brin
éloigné du premier et susceptible de ramener ladite partie
mobile de l'organe de contact dans sa position initiale,
loin de la carte de circuits imprimés lorsqu'il est sollici-
té par une deuxiéme partie dudit coulisseau en direction
inverse d'ouverture,

De préférence, la zone de contact proprement
dite de l'organe de contact élastique se trouve disposée
vers une extrémité libre de cet organe, a proximité de
la seconde partie de la piéce ou coulisseau mais, en va-

riante, cette zone peut é&étre disposée en un emplacement
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situé entre lesdits premier et second brins.

De fagon particuliérement avantageuse, 1'organe
de contact élastique peut comporter, & partir de sa zone
de fixation dans le connecteur correspondant, un premier
brin incliné dans une direction 1l'écartant progressivement
du plan de la carte de circuits imprimés et destiné a coopé-
rer avec un relief, bossage ou rampe du coulisseau ayant
tendance & faire basculer ledit brin, & l'encontre de sa
résistance élastique, en direction du plan de la carte
de circuits imprimés, ce premier brin se prolongeant, a
une certaine distance, par le second brin formé par un
renvoli & angle aigu et susceptible de coopérer avec un
deuxiéme relief, bossage ou rampe du coulisseau venant
repousser ledit second brin & l'écart de la carte de cir-
cuits imprimés lorsque le coulisseau se déplace en sens
contraire, les dimensions et inclinaisons des brins du
contact étant bien entendu telles que, lorsque 1l'un des
reliefs ou rampes du coulisseau vient en action progressive-
ment, l'autre cesse progressivement son action.

LLa zone de contact est avantageusement située
a4 l'extrémité 1libre dudit second brin et 1l'on comprend
que, lorsque le premier brin est sollicité par la premiére
partie de coulisseau se dirigeant en direction de fermeture,
le basculement dudit premier brin finit par amener la zone
de contact au contact de la piste correspondante de 1la
carte de circuits imprimés, aprés quoi 1la poursuite du
mouvement du coulisseau, provoquant un basculement supplé-
mentaire du premier brin, entraine une modification de
la longueur de l'organe de contact élastique se traduisant
par un mouvement de la zone de contact appligquée contre
la carte de circuits imprimés sur une course de frotttement
déterminée auto-nettoyante.

Selon un perfectionnement de 1l'invention, l'organe
de contact ¢élastique, gqui peut étre réalisé, par exemple,
en fil métallique élastique de section ronde, carrée, rec-

tangulaire, ou autre, ou bien par enroulement de plusieurs
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fils torsadés, présente une zone de fixation dans le boitier
du dispositif de connexion, pourvue d'un ou plusieurs replis
coopérant avec un logement de forme correspondante pour
une immobilisation axiale éga?igg% égnde contact, le loge-
ment se présentant sous forme d'une fente dans une réglette
porte-contacts de connecteur ouverte a4 l'une de ses extrémi-
tés pour 1'introduction, par mouvement transversal, du
contact, les logements présentant avantageusement des bossa-
ges ou cannelures permettant le serrage des contacts dans
leurs logements ainsi que leur positionnement par rapport
4 une face de référence.

De facon avantageuse, les profondeurs de ces
logements peuvent varier de fagon alternative afin de per-
mettre d'utiliser des contacts de formes légérement diffé-
rentes présentant des queues émergeant hors de la piéce
porte-contact alternativement & des niveaux différents
de fagon & augmenter la distance entre gueues de contact
voisines et faciliter le raccordement des contacts aux
conducteurs correspondants.

IL.La piéce mobile de mécanisme, ci-aprés appelée
coulisseau, est de préférence réalisée en matiére plastique
injectée et présente une pluralité de logements, au pas
des organes de contact, & 1l'intérieur desquels les parties
mobiles de ceux-ci peuvent se déplacer dans le plan du
logement, chague logement présentant un premier bossage
ou rampe destiné & venir repousser le premier brin de 1'or-
gane de contact en direction de fermeture, et un second
bossage ou rampe d'orientation opposée tendant positivement
4 écarter le second brin de la carte de circuits imprimés
dans la position de fermeture et & le maintenir dans
cette position,

Ces coulisseaux peuvent avantageusement coopérer
avec des reéglettes de mécanisme, de préférence également
réalisées en matiére plastique injectée et susceptibles
de se déplacer parallélement a la rangée d'organes de con-

tact, c'est-a-dire dans le sens de la longueur du disposi-
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tif de connexion selon 1l'invention, et donc perpendiculaire-
ment & la direction de déplacement du ou des coulisseaux,
la transmission du mouvement de la reéglette au coulisseau
s'effectuant de fagon en soi connue par effet de rampe,
gréce, par exemple, & des pions venus d'injection présentés
par le coulisseau et pénétrant dans des canaux inclinés
venant d'injection et pratiqués dans la réglette de déplace-
ment, les coulisseaux et réglettes étant de préférence
guidés dans le boitier du dispositif de connexion par un
assemblage coulissant du type & queue d'aronde.

D'autres avantages et caractéristiques de 1l'inven-
tion apparaitront & la lecture de la description suivante,
faite & titre d'exemple non limitatif et se référant aux
dessins annexés dans lesqguels :

La figure 1 représente une vue schématique avec
arrachement d'un dispositif de connexion selon l1l'invention.

La figure 2 représente une vue arriére de ce
dispositif au niveau des sorties des queues de contact.

La figure 3 représente une vue en perspective
avec coupe au niveau d'un logement, d'une réglette porte-
contacts de connecteur.

La figure 4 représente une vue générale en coupe
transversale du dispositif de la figure 1.

Les figures 5, 6 et 7 représentent les différentes
étapes de déplacement et de mise en oeuvre d'un organe
de contact élastique individuel de ce dispositif.

La figure 8 représente une vue en coupe transver-
sale selon une autre forme de réalisation de ce dispositif.
- La figure 9 représente une vue d'un organe de
contact élastigue selon une variante de l'invention.

On se réféfe tout d'abord aux figures 1 & 4.

Le dispositif représenté comporte un boitier
1 ayant la forme extérieure d'un parallélépipéde rectangle
et présentant un passage transversal débouchant d'une part
sur la face antérieure la, qui constitue la face recevant
la carte de circuits imprimés et la face postérieure 1b
qui preésente les queues des organes de contact, les faces

extrémes lc et 1d étant planes sans discontinuité alors
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que les faces latérales le et 1f présentent, dans 1'épais-
seur de la paroi, deux rainures 2 en gueue d'aronde. L'espa-
ce intérieur au boitier constitue un passage dont on voit
bien la section sur les figures 1, 2 ¢t 4 avec de place
en place des rainures en queue d'aronde 3 perpendiculaires
aux rainures 2 et débouchant dans celles-ci aux points
de croisement. Le fond des rainures en gueue d'aronde 3
présente encore, vers la face postérieure, des petites
rainures 4 dont le r8le apparaitra ultérieurement.

Dans 1l'ouverture du boitier 1, on vient insérer
deux coulisseaux 5 qui présentent chacun deux reliefs en
queue d'aronde 5a qui viennent glisser dans les rainures
3 de sorte que ces coulisseaux 5 sont susceptibles d'étre
animés d'un mouvement de coulissement alternatif paralléle-
ment & la direction d'enfichage de la carte de circuits
imprimés. Ces coulisseaux 5 présentent une pluralité d'al-
véoles 6 dont la forme sera décrite plus en détail ultérieu-
rement, ces alvéoles étant disposés au bas des organes
de contact élastiques.

Pour le mouvement alternatif en direction de
fermeture et d'ouverture des coulisseaux 5, le dispositif
comporte deux réglettes de mécanisme 7 réalisées, comme
les autres piéces, en matiére plastique injectée et suscepti-
bles de coulisser dans les rainures en gqueue d'aronde 2,
transversalement & la direction de coulissement des coulis-
seaux 5. Ces réglettes 7 présentent des rainures en forme
de rampe 8 dont la profonde&% est inférieure & l'épaisseur
de la réglette s'ouvrant sur/coté postérieur et dans lesquel-
les pénétrent des pions 9 des parties 5a des coulisseaux
5, ces pions ayant pu venir en place gr8ce aux rainures
4. On comprend donc que le déplacement des réglettes 7
provoque, par l'effet de rampe ou came associant les parties
8 et 9, le mouvement de coulissement des coulisseaux 5
dans le sens des fléches.

A la partie postérieure du passage du boitier,

on a logé deux réglettes de connecteur 10 dont les corps
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viennent prendre appuil contre un épaulement 1g du boitier
de fagon & délimiter exactement leur position. Ces réglettes
de connecteur 10 qui sont également réalisées en matieére
plastique injectée présentent une pluralité d'alvéoles
11, au pas des organes de contact élastiques et dont la
forme est mieux vue sur 1la figure 3. Entre chaque fois
deux alvéoles 11 successifs, la réglette 10 présente un
prolongement 12, 1l1l'ensemble des prolongements 12 des deux
réglettes porte-contact 10 formant un logement venant guider
et recevoir l'extrémité de 1la carte de circuits imprimés
13, comme on le voit sur la figure 4. Bien entendu, ces
prolongements 12 pourraient @&tire omis ou remplacés par
des formes différentes. En variante également, le boitier
peut étre muni d'une partie de fond interposée entre les
deux reéglettes porte-contacts 10 et munie d'un logement
recevant l'extrémité de la carte de circuits imprimés 13.

L'ensemble de ces différentes piéces, aprés le
montage, est maintenu ou fixé d'une fagon convenable, par
exemple, par collage.

Les logements 11 se présentent sous forme de
fentes pratiquées au pas des organes de contact, dans 1la
réglette porte-contacts 10, ces fentes s'ouvrant sur toute
la face centrale 10a de ces réglettes. On voit que ces
logements 11 en forme de fente présentent une profondeur
relativement réduite & partir de 1'extrémité 1lla proche
des prolongements 12, avec ensuite un dégagement plus pro-
fond 11b suivi d'une nouvelle partie moins profonde 1llc
similaire a la partie 1lla, & la suite de quoi un dégagement
beaucoup plus important 11d permet & la queue de l'organe
de contact de sortir. On voit également que 1'organe de
contact élastique 14 présente une partie de fixation 1l4a
épousant les formes des parties de logement 1lla, 1lb, 1llc
et 11d d'ou sort la queue de contact 14e,

On voit, par ailleurs, sur les figures 2 et 3
que, dans chauue réglette porte-contact 10, les parties

extrémes de lcgement 11d, 11'd sont alternativement de
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profondeurs différentes, les parties 11d étant plus profon-
des que les parties 11'd, la différence de niveau étant
de préference normalisée, par exemple, de 1,27 mm, corres-
pondant au pas des logements 11, Les contacts 14 ayant
des formes correspondantes, on voit que les queues lde,
l4'e sont disposées de la méme fagon en alternance. De
préférence les deux.réglettes porte-contact 10 sont dispo-
sées dans le boitier, dont le passage est conformé en cor-
respondance, de fag¢on que les logements 11 des deux barret-
tes porte-contacts respectives 10 ne soient pas situées
l'une en face de ltautre, pour éviter un risque de contact
électrique entre deux organes de contact élastiques 14
se faisant face. Cette disposition, comme on le voit sur
la figure 2, autorise, en outre, l'utilisation de porte-con-
tacts 10 identiques pour un méme boitier 1.

Comme on le -voit, d'autre part, 1les logements
11 présentent, chaque fois sur une face détermipée, des
nervures lle s'étendant depuis la face 10a, ces nervures
étant destinées & former des rétrécissements permettant
un engagement & force des contacts 14 dans les logements
11 et le maintien des contacts dans ces alvéoles, ces nervu-
res 11 appliquant de plus le contact 14 contre la face
du logement 11 opposée & celle portant les nervures et
constituant la face de référence géométriqgue.

On se référe maintenant plus particuliérement
aux figures 5 & 7, étant entendu dque, pour des raisons de
simplicité de dessins, on a supposé gue les contacts 14
étaient directement immobilisés, par 1leurs queues lde,
dans le boitier 1.

.es contacts 14 présentent, & partir de 1la partie
d'immobilisation 1l4a, un premier brin formant une branche
descendante 14f s'éloignant progressivement de la carte
de circuits dimprimés 13 pour rejoindre, aprés un angle
obtus, une partie rectiligne 1l4g. A l'extrémité de cette
dernieére, un renvoi a angle aigu forme un second brin 14h

gui se rapproche donc de la carte de circuits imprimés
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13 et présente & son extrémité une partie terminale 141,
le coude 147 reliant les parties 14h, 14i formant la =zone
de contact électrique proprement dite.

Les alvéoles 6 des coulisseaux 5 présentent un
fond muni, du cété postérieur, d'une premiére rampe inclinée
6a se poursuivant par un fond rectiligne 6b, aprés quoi
un retour 6c forme une seconde partie en forme de rampe
inclinée 6d orientée cette' fois~-ci vers le bas, contraire-
ment 38 la partie de rampe 6a, l'alvéole débouchant & 1l'exté-
rieur a l1l'extrémité de la partie de rampe 64.

Comme on le voit, les dimensions sont telles
que, lorsque le coulisseau 5 est dans sa position postérieure
d'ouverture, représentée sur la figure 5, la premiére partie
de coulisseau 6a est éloignée du brin 14f de 1'organe de
contact élastique tandis que la partie de coulisseau 6c
retient au contraire 1le brin incliné 14h de 1'organe de
contact élastique dans une position éloignée de 1la carte
de circuits imprimés 13, et ceci en contrariant 1la force
de rappel ¢élastique du contact qui a tendance & vouloir
ramener le contact 14j vers la carte de circuits imprimés.

Lorsque, en manoeuvrant la réglette 7 correspon-
dante, .on déplace le coulisseau vers l1l'avant vers sa posi-
tion de fermeture, comme représenté sur la figure 6, 1la
seconde rampe de coulisseau 6d s'éloigne de 1la branche
14h qui peut donc se rapprocher de la carte de circuits
imprimés 13, tandis que la premiére rampe 6a, venant au
contact du brin 14f, 1le repousse en le faisant basculer
autour du point de pivotement situé dans la zone 14a pour
le rapprocher de la carte de circuits 13 de sorte que la
zone de contact 143j vient s'appliquer contre la piste (non
représentée) en regard de la carte de circuits imprimés
13.

Si, & partir de ce moment, on poursuit encore
le mouvement d'avance du coulisseau 5, la partie de rampe
6a raméne encore davantage le brin 14f en direction de

l'horizontale et ouvre encore davantage 1l'angle entre les
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bripsl4f et 14g de 1l'organe de contact élastique de sorte

gue, non seulement la partie de la zone de contact 1473

se trouve appliquée avec davantage de force contre la piste

de la carte de

circuits imprimés 13 mais encore que se

produise une modification de 1la longueur de 1'organe 14,

ce qui entraine un coulissement & frottement de la zone

14j sur la carte de circuits imprimés sur un trajet,ﬂ entre

le point a ou elle est venue la premiére fois s'appliquer

contre la carte

et le point b qui correspond & la position

de contact extréme de fermeture, ce mouvement assurant

donc l'auto-netiovage des surfaces de contact.

Si, ensuite, on raméne le coulisseau 5 en direc-

tion opposée, le mouvement inverse se produit et la rampe

de coulisseau 6d vient finalement au contact du brin 1l4h

qui se trouve progressivement ramené vers le bas a l'écart

de la carte de
representée sur
trigque entire 1la

est impossible.

circuits imprimés jusque dans la position
la figure 5 ot tout risque de contact élec-

partie 143 et la carte de circuits imprimés

Bien entendu, le dispositif représenté peut faire

1'objet de nombreuses variantes.

En se

référant plus particuliérement & la figure

8, on voit une variante dans laquelle un organe de contact

élastique 15 présente un brin 1l5a s'étendant de fagon recti-

ligne et sensiblement parallélement & la carte de circuits

imprimés 13 puis

, aprés un coude faisant suite a la premiére

branche 15a, une seconde branche 15b revenant sensiblement

parallélement &
suivant par une

au coulisseau 5,

la branche 15a, cette branche 15bse pour-
extrémité 15c. Le coulisseau 16, analogue

présente une premiére partie de coulisseau

formant une rampe 16a qui est au contact de 1'extrémité

commengant & s'incurver de la branche 15a. L'alvéole dans
lequel s'étendent les branches 15a et 15b de 1'organe

de contact présente également un bossage 16b gqui, dans

la position d'ouverture représentée a la partie inférieure

de la figure 8,

s'applique contre 1l'extrémité 15c de 1'orga-



10

15

20

25

30

35

0178974
13

ne de contact élastique et empéche celui-ci, et par consé-
guent, également le brin 15b, de se rapprocher de la carte
de circuits imprimés 13. Si on améne ensuite le coulisseau
16 vers la droite de la figure, comme représenté a 1la
partie supérieure de la figure 8, on comprend que la partie
l16a du logement repousse l'extrémité incurvée de la branche
15a vers le haut en direction de la carte de circuits impri-
més tandis que le bossage 16b, en s'éloignant, libére pro-
gressivement la branche 15b, laguelle peut alors venir en
contact avec la carte de circuits imprimés sur la piste
correspondante, la poursuite du mouvement de la partie
l6éa du coulisseau provoquant simultanément un raccourcisse-
ment de la longueur de l'organe de contact 15 et, par consé-
quent, un frottement auto-nettoyant.

L'assemblage d'un dispositif de connexion de
l'invention s'effectue dé la fagon suivante :

On forme et on plie les organes de contact. élasti-
ques 14 sur une machine automatique qui, au fur et a mesure
qu'un contact est formé, le monte avec un certain effort,
en raison de la présence des nervures 1lle, dans les loge-
ments 11 de la piéce porte-contacts 10. La machine est
prévue pour former alternativement des contacts correspon-
dant aux parties de logement 11d et 11'd.

D'un autre cb6t3, on met en place les deux réglet-
tes 7 dans les rainures 2 du boitier 1 de fag¢on que les
ouvertures des rainures 8 soient disposées au droit Ades
rainures 4. Ensuite, on améne les deux coulisseaux 5 dans
le boitier 1 Jjusqu'ad ce que 1les tétons 9, franchissant
les canaux 4, pénétrent dans les rainures 8. Il est ainsi
possible de déplacer longitudinalement les réglettes et
de deéplacer, en conséquence, les coulisseaux transversale-
ment .

Enfin, on met en place les deux porte-contact
10, munis de leurs organes de contact 14, par la face postié-
rieure du boitier, les réglettes 10 présentant également

des prolongements en queue d'aronde pénétrant dans les rainu-
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res 3 & la suite des coulisseaux 5. Pendant ce mouvement,
les parties mobiles des contacts 14 viennent se loger dans
les alvéoles 6 des coulisseaux 5. Les réglettes porte-
contacts 10, appliquées contre les épaulements 1lg, sont

maintenus en place par collage, soudage aux ultra-sons
ou tout autre moyen.

En se référant & la figure 9, on a représenté
une forme d'organe élastique permettant d'obtenir deux
points de contact sur la piste de carte de circuits impri-
més. L'organe de contact est constitué d'un fil et differe
de 1'organe de contact 14 par le fait que l'extrémité libre
14i se poursuit par un retour coudé/eftormant une branche
ascendante 14k analogue & la branche d'extrémité 14i, un
coude 141 formant 1le point de contact proprement dit et
une branche terminale libre 14m descendante venant coopérer
avec la rampe 6d de la méme fagon que la branche 14h. Le
point de contact 141 doit normalement étre situé & un niveau
un peu supérieur ou au moins égal & celui du point 14j
de fagon que, lors de la pression, on soit certain qu'il
vienne au contact de la piste.
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REVENDICATIONS
1) Dispositif de connexion pour cartes
de circuits imnrimés, du tvpe comprenant, dans

un boitier (1) présentant un c¢cb6té ouvert d'introduction
pour les cartes de circuits imprimés, au moins un ensem-
ble (10) muni d'une rangée d'organes de contact élastiques
(14, 15) orientés transversalement par rapport & la carte
de circuits imprimés, et un mécanisme de commande (5, 7)
mis & la disposition de l'opérateur ou d'un moyen d'action-
nement et agissant sur lesdits organes élastiques (14,
15) d'une rangée par une piéce ou coulisseau mobile (5)
pour assurer alternativement, dans un mouvement de ferme-
ture, l'application des organes élastiques de contact (14,
15) contre les pistes de 1la carte de circuits imprimés
selon un mouvement incluant une course de frottement auto-
nettoyant, et dans un mouvement d'ouverture, 1l'écartement
desdits organes élastiques de contact (14, 15) 1loin des
pistes correspondantes de la carte de circuits imprimés,
caractérisé en ce qgue les organes de contact (14, 15) pré-
sentent une forme d'ensemble généralement allongée s'éten-
dant le 1long du plan de 1la carte de circuits imprimés,
avec un premier brin (14f, 15a) permettant de repousser
la partie mobile de 1l1l'organe de contact vers la carte de
circuits imprimés lorsqu'il est sollicite par une premiére
partie (6a, 16a d'une piéce de mécanisme ou coulisseau
(5, 16) se déplacant parallélement au plan de 1la carte
de circuits imprimés en direction de fermeture, et un deu-
xieme brin (14h, 15b) éloigné du premier et susceptible
de ramener ladite partie mobile de 1l'organe de contact
dans sa position initiale, 1loin de 1la carte de circuits
imprimés lorsqu'il est sollicité par une deuxiéme partie
(6c, 16b) dudit coulisseau en direction inverse d'ouverture.

2) Dispositif selon la revendication 1,
caractérisé en ce que l'organe de contact élastique (14)
posséde un premier brin (14f) s'étendant de fagon inclinée

progressivement & 1l'écart du plan de la carte de circuits
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imprimés et, & une certaine distance, un second brin (14h)
se rapprochant progressivement de ladite carte en direction
inverse de celle du premier brin, ledit second brin présen-
tant, & son extrémité libre, la zone de contact proprement

5 dite (143).

‘ 3) Dispositif selon 1la revendication 2,
caractérisé en ce que l'organe de contact posséde, entre
les premier brin (1l4f) et second brin (14h), une partie
rectiligne (14g) faisant un angle avec le premier brin

10 (14f) tendant & s'ouvrir lors de la progression dudit pre-
mier relief (6a) du coulisseau (5) pour provoguer une aug-
mentation de longueur de l'organe de contact faisant glisser
la zone de contact (14j) sur un trajet (@) auto-nettoyant.

4) Dispositif selon 1la revendication 1,

15 caractérisé en ce que l'organe de contact présente un pre-
mier brin (1l5a) sensiblement paralléle au plan de la carte
de circuits imprimés et présentant une extrémité incurvée
formant un coude auquel se rattache ledit second brin (15b)
se dirigeant sensiblement parallélement au premier brin,

20 le coulisseau (16) présentant une rampe (1l6a) susceptible
de repousser progressivement l'extrémité incurvée du premier
brin (15a) vers la carte de circuits imprimés, dans le
mouvement de fermeture, et un relief ou bossage (16b) main-
tenant normalement ledit second brin (15b) & 1lt'écart de

25 1la carte de circuits imprimés et l'autorisant & s'en rappro-
cher lors du mouvement de fermeture du coulisseau.

5) Dispositif selon 1l'une quelconque des
revendications 1 & 4, caractérisé en ce que les organes
de contact élastiques sont montés dans une réglette porte-

30 contacts (10) munie de logements (11) comprenant des fentes

axialement et dans
dont le fond est conformé de fagon & immobiliser / leur plan
les organes de contact élastiques eux-mémes conformés de
fagon correspondante.

6) Dispositif selon 1la revendication 35,

35 caractérisé en ce que lesdits logements présentent des

moyens de nervures (lle) permettant le serrage des organes
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de contact élastiques (14) dans lesdits Jlogements (11)
et leur immobilisation contre une paroi de référence du
logement.

7) Dispositif selon 1l'une quelconque des
fevendications 1 &8 6, caractérisé en ce que les organes
de contacts élastiques (14) sont montés dans des réglettes
porte- contacts (10) présentant des 1logements (11) dont
la profondeur, au niveau des sorties de queue de contact,
varie de fagon alternée pour présenter les queues & des
niveaux alternés.

8) Dispositif selon 1l'une quelconque des
revendications 1 & 7, caractérisé en ce que les organes
de contact élastiques (14) forment deux rangées disposées
de part et d'autre de la carte de circuits imprimés, lesdi-
tes rangées étant montées dans deux réglettes porte-contacts
(10) disposées de part et d'autre du plan de la carte de
circuits imprimés et présentant des prolongements (12)
dont l'ensemble forme un logement de guidage et de maintien
pour l'extrémité de la carte de circuits imprimés.

9) Dispositif selon 1l'une quelconque des
revendications 1 &4 8, caractérisé en ce que le ou les cou-
lisseaux (5) pourvus de leurs alvéoles (6) recevant les
parties 1libres des organes de contacts (14) sont montés
pour coulisser dans le boitier (1), par des guidages &
queue d'aronde (3, 5a).

10) Dispositif selon 1la revendication 9,
caractérisé en ce que le mécanisme comporte, pour chaque
coulisseau (5), une réglette (7) se déplacgant dans un guida-
ge & queue d'aronde (2), des moyens de pions et rainures
(8, 9) transmettant le mouvement de la réglette (7) au
coulisseau (5).

11) Dispositif selon 1l'une des revendica-
tions 9 et 10, caractérisé en ce que les organes de contact
élastiques (14) sont montés dans des réglettes porte-contact
(10) maintenues dans le boitier (1) par le méme guidage

du type queue d'aronde (3), des moyens de buté (lg) assurant
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l1'immobilisation desdites réglettes (10).

12) Dispositif selon la revendication 11,
caractérisé en ce que ledit guidage & queue d'aronde (3)
comporte une rainure (4) débouchant sur 1la face varriére
du boitier (1) pour le passage des pions (9) de coulisseau
(5).

13) Dispositif selon 1'une des revendica-
tions 8 & 12, caractérisé en ce qu'il comporte deux réglet-
tes porte-contact (10) appliquées 1'une contre 1l'autre
et ayant exactement la méme forme, lesdites réglettes étant
décalées 1l'une par rapport a l'autre de fagon que les loge-
ments (11) de régleties soient décalés les uns par rapport
aux autres.

14) Dispositif selon 1l'une quelconque des
revendications 1 & 13, caractérisé en ce que les différentes
pieces telles que boitier (1), coulisseau (5), réglette
de mécanisme (7) et réglette porte-contact (10) sont réali-
sées en matiére plastique injectée.

15) Dispositif selon la revendication préceée-
dente, caractérisé en ce que la réglette de mécanisme (7)
présente une rainure (8) venant d'injection et n'occupant
gu'une partie de 1l'épaisseur de la réglette.

16) Dispositif selon 1'une gquelcongue des
revendications 1 a 3, 5 & 15, caractérisé en ce que le
second brin (14h) se poursuit, au dela du point de contact
(143 )y par une branche (14i) s'écartant de la carte de cir-
cuits imprimés et se prolongeant par un retour coudé en

arriére (1l4k) aboutissant & un deuxiéme point de contact

7(141) se poursuivant par une branche terminale (14m) s'éten-

dant au voisinage dudit second brin (14h) pour coopérer,
comme lui, avec ladit deuxiéme partie (6c) du coulisseau,

l'organe de contact (14) étant réalisé en fil.
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