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@ Messeinrichtung zum Messen eines Greiferauflagedruckes in Bogenrotationsdruckmaschinen.

@ Die Erfindung betrifit einen Sensor (9), der zwischen
Greiferspitze (1) und Greiferauflage (2) eingebracht wird und
unter Druck seinen elektrischen Widerstand veréndert.
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Mefleinrichtung zum Messen eines Greiferauflagedruckes in
Bogenrotationsdruckmaschinen

Die Erfindung betrifft eine Mefleinrichtung zum Messen eines

Greiferauflagedruckes in Bogenrotationsdruckmaschinen.

Der Greiferauflagedruck fiir alle Greifer einer Greiferreihe
eines bogentranpsortierenden Zylinders einer Bogenrotations-
dfuckmaschine muf méglichst bei allen Greifern gleich groB
sein. Starkere Unterschiede machen sich z.B. in Form von
Dublieren bemerkbar. Bisher war es nur mdglich, den Grei-
ferauflagedruck liber Federwaagen zu messen. - Eine Methode,
bei dem es sehr von der Geschicklichkeit des MeBtechnikers
abhing, genaue und reproduzierbare Werte zu erhalten.

Die Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Einrichtung
zum Messen eines Greiferauflagedruckes fir Greifer in
Bogenrotationsdruckmaschinen zu schaffen, mit dem genaue
und reproduzierbare Werte fiir den Greiferauflagedruck er-
mittelt werden kénnen, ohne von der Geschicklichkeit des
Messenden abhangig zu sein.

Diese Aufgabe wird durch den Gegenstand des kennzeichnen-
den Teils des Anspruchs 1 geldst.

Die mit der Erfindung erzielten Vorteile bestehen insbeson-
dere darin, daB ein Meflgerat zur Verfiigung steht, mit dem
reproduzierbare Werte des Greiferauflagedruckes ermittelt
werden kdnnen und diese Werte direkt an Registrierstationen
weitergegeben werden konnen, dort abgespeichert und zur

Einjustierung der Greiferauflagekridfte verwendet werien
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konnen. ES lassen sich leicht Verkantungen der Greifer
erkennen.

Ein Ausfihrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeichnung
dargestellt und wird im folgenden n#her beschrieben. Es
zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht im Schnitt der erfindungsgemagen
MeBeinrichtung im Zusammenwirken mit einer Greifer-
auflage und einer Greiferspitze;

Fig. 2 eine schematische Darstellung eines MeBaufbaus;

Fig. 3 eine Schaltungsanordnung zur Erfassung mehrerer

-

Greiferauflagedriicke nacheinander;

Fig. 4 eine Schaltungsanordnung zur Erfassung und Regi-
strierung der Greiferauflagedriicke mehrerer Greifer.

Zwischen einer Greiferspitze 1 eines Greifers auf z.B.
einem Gegendruckzylinder und einer metallischen Greifer-
auflage 2 wird die erfindungsgemaBe MeBeinrichtung ange-
ordnet. Die Mefleinrichtung besteht aus einer Isolator-
schicht 3, einer Leiterschicht 4 und einer elastischen
Tragerschicht 6. Diese drei Schichten sind (ibereinander
angeordnet, wobei zweckmapigerweise die Leiterschicht 4
die Tragerschicht 6 allseitig iiberragt und die Isolator-
schicht 3 wiederum die Leiterschicht 4 allseitig Gberragt.
Die Isolatorschicht 3 kann z.B. aus Papier bestehen, die
Leiterschicht 4 aus Aluminium. Die elastische Trager-

schicht 6 kann z.B. aus Schaumgummi bestehen, dessen Poren
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untereinander Verbindung haben. 1In diesen Poren ist
Graphitstaub eingelagert., Auch sind diinne, platten-
formige Elastomere z.B. Silikonkautschuck mit eingela-
gertem Leitruff als Tragerschicht 6 anwendbar.

Die Gesamtschichtdicke von Isolatorschicht 3 plus Leiter-
schicht 4 plus elastischer Tragerschicht 6 betragt ca.
0,5 mm.

An einem Ende der Leiterschicht 4 ist eine isolierte An-
schluBlitze 7 leitend befestigt. An der Greiferauflage 2,
auf der die elastische Tr&gerschicht 6 aufliegt oder an
der Tragerschicht 6 selbst ist eine isolierte‘ﬁnschluﬁ—
litze 8 elektrisch leitend befestigt. Zwischen den An-
schluBlitzen 7 und 8 kann ein elektrischer Widerstand RM
der Tragerschicht 6 gemessen werden. Dieser Widerstand

RM andert sich proportional mit auf die MeBanQrdnung 3,

4, 6 ausgeiibtem Druck, also ist proportional zum Greifer-
auflagedruck. Je starker der Greiferauflagedﬁuck, je klei~
ner der elektrische Widerstand RM der Meﬁanordnung 3, 4, 6
(= Sensor 9).

Die zwei Anschlufllitzen 7, 8 werden z.B. an eine Wheat-
stone'sche MeBbriicke (Fig. 2) mit den Briickenwiderstanden
R,, R2' R3 und RM angeschlossen. R1 ist ein Festwiderstand,
R2 und Rg sind Potentiometer. Die Widerstande Ry, Ry, Ry,
Ry max. kdonnen z.B 500 Ohm betragen.

Die Speisespannung fiir die Wheatstone'sche Briicke betrigt

z.B. 1,5 Volt Gleichspannung. Die Widerstéande Ry, Rys Ry,
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RM sind im Viereck aneinander geschaltet. %wischen Ry und Rgy
liegt der AnschluBpunkt A, zwischen R3 und R, der Anschluf-
punkt C, zwischen R2 und R, der AnschluBpunkt B und zwischen
R, und Ry der AnschluBpunkt D. Zwischen die AnschluBpunkte

A und B wird ein Galvanometer 10 geschaltet und an die
AnschluBpunkte C und D eine Gleichspannungsquelle U. Ober die
Potentiometer R2 und Ry wird die MeBschaltung abgeglichen
(Galvanometerausschlag = Null), wenn der Sensor 9 unbelastet
ist. Mit genau definierten Kraften auf den oder die Sensoren
9 lassen sich exakte Eichkurven aufstellen oder abspeichern,
so daB danach eine exakte Greiferauflagekraft gemessen wer-
den kann.

In einer Greiferreihe muB fiir jeden Greifer ein Sensor 9 und
eine Wheatstone'sche Briicke (Rl' Ryr Ry, RM) vorhanden sein.
Jede der Mefbriicken wird z.B. an einen MeBstellenumschalter 17
angeschloBen und nacheinander aufgeschaltet und der Mefiwert
abgelesen.

Aber es ist auch eine MeBanlage (Fig. 4) mdglich, in der das
Multiplex-Verfahren angewendet wird. Die MeBwerte von der
Vielzahlrvon Sensoren 9 werden liber jeweils zugeordnete MeB-
briicken 11 (AnschluBpunkte Ay - Byr Ay = Byy «o. Ag - B5)
einem Multiplexer 12 zugefiihrt. 1In einem nachgeschalteten
Analog/Digitalwandler 13 werden die Analogmefwerte in Digi-
talwerte umgewandelt und an einem Prozessrechner 14 abgege-
ben und anschlieBend auf einem Bildschirm dargestellt.

/Teileliste
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Teileliste
1 Greiferspitze
2 Greiferauflage
3 1Isolatorschicht
4 Leiterschicht
5
6 Tragerschicht, elastisch
7 AnschluBlitze
8 AnschluBlitze
9 Sensor
10 Galvanometer
11 MeBbriicke
12 Multiplexer
13 Analog/Digitalwandler
14 Prozessrechner
15
16 Bildschirm
17 MeBstellenumschalter
18
19
20
21
22
23
24
25
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Patentanspriiche

1. Einrichtung zum Messen eines Greiferauflagedruckes in
Bogenrotationsdruckmaschinen, dadurch gekennzeichnet,
daB zwischen einer Greiferspitze (1) eines Greifers
und einer Greiferauflage (2) ein flacher, unter Druck
seinen elektrischen Widerstand verandernder Sensor (9)
angeordnet ist. '

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,

daB der Sensor (9) aus folgenden libereinanderliegenden
Schichten besteht:

a) einer unteren durch Druck ihren elektrischen Wider-
stand verandernden, elastischen Tragerschicht (6)

b) einer darauf angeordneten Leiterschicht (4)

c) einer darauf angeordneten Isolatorschicht (3),

daB mindestens an der Leiterschicht (4) ein elektrischer
AnschluB8 (7) vorgesehen ist.

3. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 2, dadurch gekennzeich-
net, daf an der Tragerschicht (6) ein elektrischer An-
schluB8 (8) vorgesehen ist.

4. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 2, dadurch gekennzeicn-
net, daf die Tragerschicht (6) mit der Greiferauflage
(2) elektrischleitend verbunden ist, daf an der Greifer-

auflage (2) ein elektrischer Anschlufl (8) vorgesehen ist.

/ Zusammenfassung
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