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©  Chariot-brancard  à  plan  de  couche  adaptable  en  hauteur. 
Chariot-brancard  à  plan  de  couche  adaptable  en  hauteur, 

comprenant  un  bâti  (1)  sur  lequel  est  fixé  un  plateau  de 
couche  (2)  et  qui  repose  sur  le  sol  au  moyen  d'un  piétement 
munie  de  roues  (8) 

Chaque  jambage  (7, 7a)  du  piètement  est  relié  au  bâti  par 

une  biellette  (11)  articulée  respectivement  sur  le  bâti  (1)  et 
sur  le  jambage  (7,  7a)  ladite  biellette  (11)  étant  reliée  à  des 
moyens  de  réglage  en  hauteur  du  plateau  de  couche  et  ledit 
jambage  (7,  7a)  étant  relié  à  un  moyen  de  maintien  et 
d'inclinaison  du  plateau. 



La  p r é s e n t e   invent ion   a  pour  objet  u n  

c h a r i o t - b r a n c a r d   a  plan  de  couche   adap tab le   en  h a u t e u r .  

On  connai t   des  c h a r i o t s - b r a n c a r d s   compor t an t   u n  

p la teau  sur  lequel  est  a l longée  la  p e r s o n n e   à  t r a n s p o r t e r   et  q u i  

est  monté  sur  un  p iè tement   muni  de  roues  pe rme t t an t   de  d é p l a c e r  
ledit  b r a n c a r d   sur  le  sol.  Tou te fo i s ,   il  est  t rès   i m p o r t a n t  

d ' a d a p t e r   la  h a u t e u r   du  plan  de  couche  par  r appor t   à  un  a u t r e  

plan  sur  lequel  le  b r a n c a r d   doit  être  déplacé  et  notamment   le 

p l anche r   d 'une   a m b u l a n c e .  

Pour  p r o c é d e r   à  cette  adapta t ion  de  la  h a u t e u r   d u  

plan  de  couche ,   on  r e n c o n t r e   des  diff icul tés   pour  ob ten i r   u n  

dép lacemen t   au  cours   duquel   le  plan  de  couche  reste   p a r f a i t e m e n t  

h o r i z o n t a l .  

Par  a i l l eu r s ,   il  est  difficile  de  loger  les  moyens  d e  

commande  sur  le  bâti  du  p la teau   sans  gêner  le  r ep l iement   d e s  

jambages  du  p i è t e m e n t .  

Conformément   à  la  p r é sen t e   inven t ion ,   c h a q u e  

jambage  du  p iè tement   est  relié  au  bâti  par  une  biellette  a r t i c u l é e  

r e s p e c t i v e m e n t   sur  le  bâti  1  et  sur  le  jambage,  ladite  b i e l l e t t e  

étant   reliée  à  des  moyens  de  r èg lage   en  hau teur   du  p la teau  d e  

couche  et  ledit  jambage  é tant   relié  à  un  moyen  de  maintien  e t  

d ' inc l ina i son   du  p l a t e a u .  

Cette  d i spos i t ion   su ivant   l ' invent ion  p e r m e t  
l 'é lévation  hor izonta le   du  plan  de  couche  à  par t i r   d 'un  seul  o r g a n e  
de  commande  et  sans  gêner   les  zones  r é s e r v é e s   aux  jambages  d u  

p i è t emen t .   D 'aut re   pa r t ,   le  d i spos i t i f   comporte  éga lement   u n  

moyen  p e r m e t t a n t   de  règ le r   l ' incl inaison  du  plateau  de  c o u c h e  

pour  d i spose r   la  p e r s o n n e   dans  une  position  d é t e r m i n é e .  

D ' au t re s   c a r a c t é r i s t i q u e s   de  l ' invent ion  r e s s o r t e n t  

d ' a i l l eurs   de  la  de sc r i p t i on   détai l lée  qui  suit.   Un  mode  d e  

réal isa t ion  de  l 'objet  de  l ' i nven t ion   est  r e p r é s e n t é   à  t i t r e  

d 'exemple   non  limitatif  sur  le  dess in   annexé .   Sur  ce  d e s s i n  :  

-  la  f igure  1  est  une  vue  en  élévation  et  en  c o u p e  

schémat ique   su ivan t   la  ligne  1-1  de  la  figure  2  d 'un  mode  d e  

réal isa t ion  d'un  c h a r i o t - b r a n c a r d   su ivan t   l ' i n v e n t i o n .  



-  la  f igure   2  est  une  vue  en  plan  d u  

c h a r i o t - b r a n c a r d   r e p r é s e n t a   a  la  f igure  1. 

-  la  f igure   3  est  une  vue  en  é lévat ion  et  en  c o u p e  

schémat ique   su ivan t   la  ligne  III-III  de  la  f igure  2  d u  

c h a r i o t - b r a n c a r d .  

-  la  f igure  4  est  une  vue  de  de s sous   su ivant   la 

ligne  IV-IV de   la  f igure  1, 

-  la  f igure  5  est  une  vue  en  p e r s p e c t i v e   d u  

d ispos i t i f   de  commande  du  dép lacement   en  h a u t e u r   du  plan  d e  

c o u c h e .  

Aux  f igures   1  à  4,  on  a  r e p r é s e n t é   un  mode  d e  

réal isat ion  d 'un  c h a r i o t - b r a n c a r d   su ivant   l ' i nven t ion   qui  c o m p r e n d  

un  bâti  1  sur  lequel  est  fixé  un  p la teau  de  couche  2  des t iné   à 

recevoir   une  p e r s o n n e   a l l o n g é e .  

Le  bâti  1  est  cons t i tué   de  deux  longerons   3,  3a 

reliés  en t re   eux  par  des  t r a v e r s e s   4,  5  c o n s t i t u é e s   de  b o i t i e r s  

des t inés   à  r ecevo i r   une  par t ie   du  mécanisme.   Aux  ex t r émi t é s   d e s  

longerons   sont  p r é v u e s   des  poignées   6  d e s t i n é e s   à  p e r m e t t r e   le 

guidage  du  c h a r i o t - b r a n c a r d .   Sur  le  bâti  1  sont  montés  de  f açon  

ar t icu lée   deux  pa i res   de  jambages  7,  7a  reliés  en t re   eux  par  u n e  

t r a v e r s e   15,  15a  et  qui  r eposen t   sur  le  sol  au  moyen  de  roues  8 

pe rme t t an t   le  d é p l a c e m e n t   du  c h a r i o t - b r a n c a r d .  

A  l 'une  des  ex t r émi t é s   des  longerons   3,  3a  s o n t  

p r é v u s   des  o r g a n e s   de  suppo r t   9  p o r t a n t   des  roues  10 

suscep t ib l e s   de  venir   en  contact   avec  un  plan  q u e l c o n q u e ,  

notamment  le  p l a n c h e r   d 'une   ambulance  dans  laquelle  le  b r a n c a r d  

est  c h a r g é .   Chaque   jambage  7,7a  est  relié  au  châss i s   1  par  d e s  

biel let tes   11  a r t i c u l é e s   r e s p e c t i v e m e n t   au tou r   d'un  axe  12  sur  le 

jambage  et  au tour   d 'un  a rbre   13  monté  p ivo tan t   dans  des  p a l i e r s  

14  fixés  sur  les  l ongerons   3,  3a  du  c h â s s i s .   Sur  l ' a rb re   13 

d ' a r t i cu la t ion   de  c h a q u e   biel let te  11  sur  les  longerons   est  f i x é e  

une  f ou rche t t e   16  s ' é t e n d a n t   à  l ' i n t é r i eu r   des  longerons   3,  3a  e t  

dont  les  b r a n c h e s   sont  engagées   dans  deux  encoches   17,  17a 

p r é v u e s   de  par t   et  d ' a u t r e   d 'une   bar re   de  t r a n s m i s s i o n   18,  18a 

( f igures   1,  2) montée  cou l i s san te   dans  chaque   longeron  3,  3a .  



A  l 'une  de  leurs  ex t r émi té s ,   les  ba r res   d e  

t ransmiss ion   18,  18a  p r é s e n t e n t   chacune   deux  encoches   19,  19a 

dans  lesquelles   sont  e n g a g é e s   les  deux  b r a n c h e s   d 'une  f o u r c h e t t e  

20  fixée  à  chacune   des  ex t r émi t é s   d 'un  a rbre   21  monté  r o t a t i f  

dans  la  t r a v e r s e   5  du  bâti  1  ( f igures   1,  2  et  5).  Sur  l ' a rbre   21 

est  fixé  dans  sa  par t i e   médiane  une  chape  22  entre   les  b r a n c h e s d e  

laquelle  est  monté  p ivo tan t   un  écrou  23  dans  lequel  est  e n g a g é e  

une  tige  filetée  24  montée  ro ta t ive   dans  un  palier  25  entre   d e u x  

rondelles   de  butée  26,  26a,  ledit  palier  étant   monté  de  f a ç o n  

art iculée  ent re   deux  f l asques   27,  27a  fixés  sous  la  t r a v e r s e   5. 

A  son  ex t r émi t é   opposée  à  l ' écrou ,   la  tige  filetée  2 

est  munie  d 'une   manivelle  28  p e r m e t t a n t   d ' e n t r a î n e r   en  rotat ion  la 

tige  filetée  24  et  d ' ag i r   sur  l 'écrou  23. 

Pour  a s s u r e r   le  maintien  en  position  des  j a m b a g e s  

7,  7a  et  l ' incl inaison  du  p l a t eau ,   le  d i spos i t i f   comporte  une  b a r r e  

29  qui  est  a r t icu lée   à  l 'une  de  ses  ex t r émi t é s   au tour   d 'un  axe  30 

monté  dans  une  chape  31  fixée  sur  la  t r a v e r s e   15  reliant  c h a q u e  

paire  de  jambages  7,  7a  ( f igu res   3,  4  et  5 ) .  
A  son  aut re   ex t r émi t é ,   la  bar re   29  est  a r t i c u l é e  

autour   d 'un  axe  32  sol idaire   d 'une  rotule  33  montée  dans  u n  

logement  c o r r e s p o n d a n t   de  l'une  des  b r a n c h e s   d 'une  é q u e r r e   34 

dont  l 'autre  b r a n c h e   porte  un  axe  35  monté  rotat if   dans  un  p a l i e r  

36  fixé  dans  la  t r a v e r s e   4  et  5.  L'axe  35  est  solidaire  en  r o t a t i o n  

d'un  palonnier   37  dont  l 'une  des  ex t r émi t é s   est  ar t iculée  sur  la 

tige,  d'un  a m o r t i s s e u r   à  gaz  38  et  dont  l 'autre   ext rémité   e s t  

ar t iculée  sur  la  tige  d 'un  amor t i s seu r   39,  les  a m o r t i s s e u r s   38  e t  

39  étant  fixés  par  une  a r t i cu la t ion   sur  la  t r a v e r s e   5. 

L'un  des  a m o r t i s s e u r s   38  est  commandé  par  u n  

moyen  pe rme t t an t   d ' a n n u l e r   et  de  ré tabl i r   l 'effet  é las t ique  du  g a z  
afin  de  déplacer   le  piston  pour  modifier  l ' incl inaison  des  j a m b a g e s  

7,  7a  par  r a p p o r t   au  bâti  et  d ' a s s u r e r   ensui te   le  maintien  e n  

position  des  j a m b a g e s .  

Sur  la  t r a v e r s e   5  est  monté  de  façon  a r t i c u l é e  

autour  d 'axes  40,  40a  un  o rgane   de  butée  41  const i tué   par  u n e  

barre  en  forme  d'U  su scep t i b l e   de  venir  en  appui  contre   les 



jambages  7  lo r squ ' i l s   sont  r e p l i é s .  

Le  d i spos i t i f   suivant   l ' i nven t ion   fonct ionne  de  la 

manière  s u i v a n t e .   Le  p la teau  de  couche  se  t r o u v a n t   à  une  h a u t e u r  

dé te rminée ,   il  peut  être  nécessa i r e   de  l 'amener   à  un  autre  n i v e a u  

pour  p rocéde r   notamment   au  c h a r g e m e n t   du  b r a n c a r d   dans  u n e  

ambulance .   A  cet  ef fe t ,   on  agit  sur  la  manivelle  28  a f in  

d ' e n t r a î n e r   en   ro ta t ion  la  tige  filetée  24  ( f igure   5)  et  de  d é p l a c e r  

long i tud ina lement   l 'écrou  23  par  r appor t   à  la  v i s .  

L 'écrou  23  é tant   ar t iculé   dans  la  chape  22,  il 

en t ra îne   en  r o t a t i o n   l ' a rbre   21  monté  p ivo tan t   dans  des  paliers  d e  

la  t r ave r se   5. 

De  la  même  manière,   les  f o u r c h e t t e s   20  s o l i d a i r e s  

de  l 'arbre  21  sont  également   e n t r a î n é e s   en  rota t ion  et  ag i s sen t   p a r  
les  encoches   19,  19a  sur  les  ba r r e s   18,  18a  qui  c o u l i s s e n t  

long i tud ina lement   dans  les  longerons   3,  3a .  

Les  b a r r e s   18,  18a  p r é s e n t a n t   des  encoches   17, 

17a  dans  lesquel les   sont  engagées   les  f o u r c h e t t e s   16  sol idaires   d e s  

a rb re s   13,  il  en  r é su l t e   une  t r a n s f o r m a t i o n   de  mouvement   a s s u r a n t  

l ' en t r a înement   en  rotat ion  des  bie l le t tes   11.  Du  fait  que  les  

jambages  7,  7a  sont  main tenues   par  la  bar re   29  et  l es  

amor t i s s eu r s   38,  39,  on  obt ient   une  var ia t ion   de  hau teu r   d u  

plateau  de  couche  2  par  r appo r t   au  sol  sur  lequel  r e p o s e n t   les 

r o u e s .  

En  ag i s san t   sur  l ' amor t i s s eu r   règ lable   38  n o t a m m e n t  

au  moyen  de  b o u t o n s - p o u s s o i r s ,   on  peut  modifier  la  position  d u  

piston  qui  fait  p ivoter   le  pa lonnier   et  par  suite  l ' é q u e r r e   34  q u i  

assure   le  dép lacement   de  la  barre   29  et  de  la  paire  de  jambages  7 

ou  7a  qui  pivote  au tou r   de  l'axe  12  pour  incl iner   le  plateau  2  so i t  

vers  l ' avant ,   soit  vers  l ' a r r i è re   suivant   que  l'on  agit  sur  la  p a i r e  

de  jambages  7  ou  7a .  

Dans  une  position  ex t rême ,   les  jambages  7,  7a 

peuven t   être  repl iés   complè tement   contre   le  bâti  1. 

Bien  e n t e n d u ,   l ' invent ion  n 'es t   pas  limitée  à  la 

forme  de  réa l isa t ion  r e p r é s e n t é e   et  décr i te   en  détai l ,   car  d i v e r s e s  

modifications  p e u v e n t   y  être  appor t ée s   sans  sor t i r   de  son  c a d r e .  



1.-  C h a r i o t - b r a n c a r d   à  plan  de  couche  a d a p t a b l e  

en  h a u t e u r ,   comprenan t   un  bâti  sur  lequel  est  fixé  un  p la teau  d e  

couche  et  qui  repose  sur  le  sol  au  moyen  d'un  piètement  munie  d e  

roues  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  chaque   jambage  7,  7a  du  p i è t e m e n t  

est  relié  au  bâti  par  une  biel let te  11  art iculée  r e s p e c t i v e m e n t   s u r  

le  bâti  1  et  sur  le  jambage  7,  7a,  ladite  biellette  11  étant  reliée  à 

des  moyens  de  règlage  en  h a u t e u r   du  plateau  de  couche  et  l ed i t  

jambage  7,  7a  étant  relié  à  un  moyen  de  maintien  et  d ' i n c l i n a i s o n  

du  p l a t e a u .  

2.-  C h a r i o t - b r a n c a r d   suivant   la  r evend ica t i on   1 

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  le  moyen  de  règlage  en  hau t eu r   e s t  

cons t i tué   d 'une  tige  filetée  24  munie  d 'une  manivelle  28  et  mon tée  

rota t ive   sur  le  bâti  1,  ladite  tige  filetée  24  étant  engagée   dans  u n  

écrou  23  monté  rotat i f   su ivant   un  axe  pe rpend icu l a i r e   à  la  t i g e  

filetée  24  dans  une  chape  22  solidaire  d 'un  arbre  21  monté  r o t a t i f  

dans  le  bâti  1  et  p r é s e n t a n t   à  chacune   de  ses  ex t rémi tés   u n e  

f o u r c h e t t e   20  engagée   dans  des  encoches   19,  19a  d 'une  ba r re   d e  

t r ansmiss ion   18,  18a  montée  cou l i s san te   longi tudina lement   dans  le 

bâti  1,  ladite  bar re   18,  18a  p r é s e n t a n t   deux  paires  d ' encoches   17, 

17a  dans  lesquelles   sont  e n g a g é e s   r e spec t ivemen t   deux  f o u r c h e t t e s  

16  p r é v u e s   à  l 'une  des  ex t r émi t é s   d'un  arbre  13  solidaire  e n  

rotation  des  bie l le t tes   11  reliées  aux  jambages  7,  7a. 

3.-  C h a r i o t - b r a n c a r d   suivant   la  r evend ica t i on   1 

ca r ac t é r i s é   en  ce  que  sur  une  t r a v e r s e   15  reliant  deux  j a m b a g e s  

7,  7a  est  ar t iculée   par  l 'une  de  ses  ex t rémi tés   une  barre   29  d o n t  

l 'autre  ex t rémi té   est  a r t icu lée   sur  l'une  des  b r a n c h e s   d ' u n e  

é q u e r r e   34  dont  l 'autre   b r a n c h e   porte  un  axe  35  sur  lequel  e s t  

fixé  un  palonnier   37  dont  les  deux  bras  opposés  sont  reliés  à 

deux  a m o r t i s s e u r s   p n e u m a t i q u e s   38,  39  montés  de  façon  a r t i c u l é e  

sur  le  bâti  1. 

4.-  C h a r i o t - b r a n c a r d   suivant   la  r evend ica t ion   3, 

ca rac t é r i s é   en  ce  que  l'un  des  amor t i s seu r s   p n e u m a t i q u e s   38 



comporte  un  moyen  de  commande  du  piston  p e r m e t t a n t   d e  

con t rô le r   le  p ivo tement   de  l ' éque r r e   34  et  par  suite  l ' i nc l ina i son  

des  jambages  7,  7a  par  r a p p o r t   au  bâti  1. 
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