EP 0 181 804 A1

Europaisches Patentamt

0’ European Patent Office

Office européen des brevets

®

() Numéro de dépot: 85402059.1

(@) Date de dépot: 23.10.85

0 181 804
A1

@ Numéro de publication:

DEMANDE DE BREVET EUROPEEN

G in.c: G 07 B 17/00
F 16 H 19/00

() Priorité: 05.11.84 FR 8416785
@ Date de publication de la demande:
21.05.86 Bulletin 86/21

Etats contractants désignés:
CH DE FR GB IT L]

@ Demandeur: SOCIETE D’ETUDE ET DE CONSTRUCTION
D'APPAREILS DE PRECISION (S.E.C.A.P.)
21, quai A. Le Gallo
F-92102 Boulogne Billancourt{FR})

@ Inventeur: Le Meur, Germain
64 rue de I'Avenir
F-93240 Stains(FR)

@ Inventeur: Martin, Claude
3 Bis rue Voltaire
F-78100 Saint Germain en Laye(FR)

Mandataire: Loriot, Jacques et al,
c/o SA. FEDIT-LORIOT 38, avenue Hoche
F-75008 Paris{FR)

@ Dispositif de positionnement angulaire automatique d’une pluralité d’organes rotatifs indexahles de machine, et
machine, notamment machine d'affranchissement postal, comportant un tel dispositif.

@ Uinvention concerne le positionnement angulaire auto-
matique d’organes rotatifs indexables de machines, notam-
ment de machines d’affranchissement postal.

Le dispositif comporte : une roue dentée commune de
commande d'indexation (37) solidaire d’une tige cylindrique
de commande d’indexation (39); un arbre rotatif primaire de
commande d’indexation (41) formant cage & billes (42}
engagées dans une gorge annulaire (45) du palier (44) de cet
arbre et dans des gorges hélicoidales (46) de la tige {39); des
movyens (65, 35) pour immobiliser temporairement la tige de
commande d'indexation soit en rotation, soit en coulisse-
ment; et un support (47) pour le palier (44), mobile dans la
direction de I'ensemble des organes rotatifs indexables (28a,
28b, 28c, 28d).

L'invention est applicable aux machines qui possédent
des organes rotatifs indexables, notamment des machines
d’affranchissement postal ou autres machines de bureau,
des machines de conditionnement, etc.
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"DISPOSITIF DE POSITIONNEMENT ANGULAIRE AUTOMATIQUE D'UNE

PLURALITE D'ORGANES ROTATIFS INDEXABLES DE MACHINE, ET
MACHINE, NOTAMMENT. MACHINE D'AFFRANCHISSEMENT POSTAL,
COMPORTANT UN TEL DISPOSITIF.

L'invention concerne les dispositifs de posi-
tionnement angulaire automatique d'organes rotatifs in-
dexables de machines, notamment de machines de'bureau, de
machines de conditionnement et, plus généralement, de ma-
chines ou la position angulaire d'un ou plusieurs organes
a besoin d'étre réglée.

L'invention s'applique, notamment, 2u posi-
tionnement automatique des molettes d'impression, dans
une machine d'affranchissement postal, le tambour d'im-
pression de la machine constituant lui-méme un support
rotatif pour les'molettes d'impression dont 1l'indexation
permet la "mise & valeur" de la machine pour chaque opé-
ration d'affranchissement.

Une telle machine peut comporter : un bati,
un arbre rotatif principal mogté a rotation dans le bati,
un tambour d'impression porteé ﬁar ledit arbre et dans
lequel des molettes d'impression sont montées 3 rotation
sur un arbre tréhsversél et portent des pignons dentés
en prise, chacun avec une premiére crémaillére correspon-
dante solidaire d'une tringle montée 3 coulissement lon-
gitudinal dans ledit arbre principal, tandis qu'une deu-
xieme crémaillere longitudinale solidaire de chacune des
dites tringles est en prise avec l'une de plusieurs roues

dentées individuelles coaxiales de commande de mise a
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valeur,

Dans ceftains dispositifs connus, notamment
celui décrit dans'ie brevet américain N° 4 398 458, on
commande chacune d¢es .tringles par un moteur pas é'pas.
Chacun de ces motéurs pas a pas,-pour &étre facilement
logeable dans' la éachine[_doit étre petit et ne peut, de
ce fait, fournir qu'un faible couple. Il s'ensuit des
risques de'pénnes.par perte de pas lorsque les tringles
et les roues sont-génées dans leur mouvement par l'encre
d'impression, ce qui oblige & un nettoyage fréquent. Par
ailleurs, la disposition axiale des tringles impose des
transmissions compliquées entre celles-ci et les roues
d'impression.

Dans d'autres dispositifs, tels que celui dé-
crit dans le brevet américain N° 3 965 815, les molettes
d'impression sont positionnées par des pignons indépen-
dants mis en prise successivement avec une roue dentée.

La roue dentée est montée a rotation dans un chariot dé-
plagable parallélement a 1l'axe commun des pignons et elle
est commandée par un seul moteur pas a pas. Le déplacement
du chariot est assuré par deux électro-aimants, excités
ensemble ou sépaﬁément, podr faire pivoter des leviers
reliés au chariot par un axe transformant la rotation en
translation. Il subsiste ici un grand nombre de liaisons
mécaniques dont l'inertie limite la vitesse des mouvements
et exige deux gros électro-aimﬁhts. Enfin, le nombre de
positions du chariot est limité & quatre, représentant
les combinaisons de-deux électro-aimants a deux états.

| Dané d'autres dispositifs, tels que celui dé-
crit dans le brevet américain N° 4 050 374 (francais
2 355 659), les tringles sont commandées successivement
par un premier moteur pas & pas dont l'axe porte & coulis-
sement un chariot entrainé transversalement par un deuxieé-
me moteur pas a pas. Le deuxiéme moteur pas a pas, malgré

sa simplicité, est encombrant et onéreux.
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Le but de 1'invention est de réaliser un
dispositif automa%igye de positionnement d'organes rota-
tifs indexables de machine, notamment des molettes d'im-
pression d'une machihe d'affranchissement postal, qui ne

présente pas les inconvénients précités des modes de réa-

lisation rappelés plus haut.

A cet effet,-le dispositif suivant 1l‘'inven-
tion comporte ‘ .
- une roue dentée commune de commande d'in-
dexation solidaire d'uné tige cylindrique de commande
d'indexation paralléle a 1l'axe deédits organes rotatifs
indexables, ‘

_ - un arbre rotatif primaire de commande
d'indexation constitué par une douille cylindrique formant
cage a billes dans l'alésage de laquelle la tige peut cou-
lisser et tourner,

- un palier pour l'arbre rotatif primaire,
qui est porté par un support mobile seulement dans la di-
rection de 1l'ensemble des organes rotatifs indexables et
dont l'alésage présente une gorge annulaire, les billes
étant engagées partiellement dans cette gorge annulaire
ainsi que dans des gorges hélicoidales pratiquées dans
la surface cylihdrique de la tige,

- un moteur électrique pas a pas dont 1l'arbre
est 1ié en rotation a l'arbre rotatif primaire de commande
d'indexation.

- des doigts d'immobilisation sollicités
élastiquement respectivement contre les dentures des orga-
nes rotatifs indeiébles,

-'deé'moyens pour immobiliser temporairement
la tige de commande d'indexation, en rotation seulement,

-~ des moyens pour immobiliser.temporairement
la tige de commande d'indexation, en coulissement seule-
ment,

- des moyens pour repousser temporairement
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le doigt d'immobilisation de l'organe rotatif indexable
sélectivement en prise avec la roue dentée commune de

commande d'indexqt;on et pour verrouiller angulairement,
dans le méme temps, les autres organes rotatifs indexa-
bles, et

- des moyens de commande des déplacements

~

du supporttﬁrécité, i

- - de fagoh telle qu'un mouvement de rota-
tion du moteur égs a pas provoque soit un déplacement
axial de la tige et de la roue dentée commune bloguées
en rotation, pour la sélection de l'organe rotatif a
indexer, soit une rotation de 1la tige'et de la roue den-
tée commune immobilisées en'translation pour l'indexa- .
tion de l'organe rotatif sélectionné. '

Grice a cette conception particuliére, on
peut réaliser un dispositif fiable, économique et peu
encombrant.

L'invention a aussi pour objet, les machines,
notamment les machines d'affranchissement postal, qui
comportent un dispositif de positionnement angulaire au-
tomatique d'organes rotatifs indexables possédant les
caractéristiqueg exposées dans la présente demande.

L'invention sera mieux comprise a la lecture
de la description.qui va suivre et a l'examen des dessins
annexés qui montrent, a titre d'exemple, un mode de réa-
lisation de l'invention.

Sur ces dessins 1 .

- lq figure 1 est une vue de [ace d'une ma-
chine d'affranchissement postal dont les molettes d'im-
pression sont miéés a valeur par un dispositif automati-
que suivant l'invention;

- la figure 2 est une vue en plan du disposi-

tif de mise & valeur des molettes d'impression, en posi-

tion de repos,

- la figure 3 est une coupe verticale faite
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suivant la ligne III-III de la figure 2,

- la figure 4 est une vue analogue a la
figure 2, mais lé dispositif étant en position de mise
a valeur d'une molette d'impression,

' - Ya figure 5 est une coupe verticale faite
sdivant la ligne V-V de la figure 4,

- la'figure 6 représente, a plus grande
échelle, la partie centrale de la figure 5,

. . - la figure.Y est une coupe faite suivant
la-ligne VII-VII de la figure 6,

- la figure B8 est une coupe faite suivant
la ligne VIII-VIII de la figure 4, et

- la figure 9 est une coupe faite suivant
la ligne IX-IX de la figure 8.

La machine d'affranchissement postal repré-
sentée de face, dans son ensemble, sur la figure 1, com-
porte un bati 1 dans lequel est monté A& rotation un arbre
principal 2 qui supporte un tambour d'impression 3; les
plis a affranchir 4, posés sur une table 5 solidaire du
bati 1, sont poussés, un par un, entre deux rouleaux
d'entrainement 6, 7 qui les conduisent entre le tambour
rotatif d'impression 3 et un rouleau d'appul 8; ils
sortent affranéhis de la machine a l'emplacement de la
fléche 9. Le tambour d'impreésion est entrainé, chague
fois pour un tour, par un moteur sur lequel on reviendra
plus loin. Une carrosserie 11 englobe le dispositif de
mise a valeur des molettes d'impression qui est dési-

gné dans son ensemble par 12 et va étre décrit en détail

plus loin. La.carrosserie renferme encore, notamment,

les organes de commande et de lecture, tels que : un
clavier 14, un indicateur de la valeur d'affranchisse-
ment 15, un totalisateur des valeurs d'affranchissement

16, et un compteur de plis affranchis 17. Les mouvements

~des différents éléments du dispositif automatique de mise

a valeur sont assurés par un moteur électrique pas a pas

——
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18 et par un électro-aimant (non représenté sur cette
figure) en réponsq aux informations données au clavier,
sous le contrdle d'un ensemble électronique a micro-
processeur et périphériques (non représentés) qu'on ne
décrira pas en détail, parce qu'il ne fait pas partie
de 1l'invention. o o

\~‘Sur les figures 2 et 3, on retrouve, a
plus granqe_échelle, l'arbre principal 2 qui tourillon-
ne dans deux paiigrs 19, 20 et porte le tambour 3 dans
lequel sont montées les molettes d'impression 21a, 21b,

21c, 21d, au nombre de quatre, par exemple, correspon-

dant au chiffre, des unités, des dizaines, des centaines
et des mille des valeurs d'affranchissement 3 effectuerf
ées molettes sont montées folles a rotation sur un axe

22 orthogonal A la direction de l'arbre principal 2 et
elles sont solidaires, respectivement, de pignons den-
tés 23a, 23b, 23c, 23d dont les dents sont en prise,
respectivement, avec des premiéres crémailléres 24a, 24b,
24c, 24d, solidaires de tringles longitudinales, 25a,
25b, 25c, 25d adaptées a coulisser dans des rainures
longitudinales correspondantes taillées dans l'arbre
principal 2. .
Chaque tringle telle que 25b, par exemple,
est munie d'une deuxisme crémaillére 27b en prise elle-
méme avec un organe rotatif indexable constitué par une
roue dentée individuelle de commande de mise a valeur
28b (voir aussi figure 8). Dans le cas présent ou la
machine comporte quatre molettes d'imprescica, il y a
donc quatre rdueé dentées individuelles de commande de
mise a valeur 285,'28b, 28c, 28d, respectivement, mais
pour simplifier la représentation, sur la figure 7 &
grande échelle, on n'en a représenté que trois 28a, 28b,

28c. Ces roues dentées sont montées folles sur un axe

‘30 fixé transversalement dans l'arbre principal 2 dans

une direction parallele a celle de l'axe 22 qui porte
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les molettes d'impression et elles sont maintenues ver-
rouillées dans chaqune de leurs positions, qui corres-
pondent & des chiffres en position d'impression des mo-
lettes, par des do:gts de verrouillage, tels que le
doigt 31b (figuré-6) pour la roue 28b, tous ces doigts
éténf montes a plvotement sur un axe transversal commun
32 porté par 1 arbre principal 2 et étant rappelés élas-
tiquement contre les dentures des roues par des ressorts

tels que 33b. Entre les roues dentées individuelles de

" commande de mise a valeur, sont interposées des rondelles

35 dont le diamétre extérieur est égal au diametre
d'échanfreinement desdites roues dentées, c'est-a-dire
le diamétre de la circonférence qui passe par les som-
méts de leurs dents; on reviendra plus loin sur le role
de ces rondelles.

Avec chacune des roues dentées individuelles
de commande de mise 3 valeur 28a a 28d, peut entrer sé-
lectivement en prise une roue dentée commune de commande
d'indexation ou de mise a valeur 37 rendue solidaire,
par exemple au moyen d'une goupille 38 (voir notamment
figures 6 a 8), d'une tige cylindrique de commande d'in-
dexation ou de mise & valeur 39 située dans le méme plan
géométrique trdnéversal P1 que l'axe des roues dentées
individuelles 28a .2 28d et paralléle audit axe. La tige
39 est montée, par.l'une de ses extrémités, dans un ar-
bre rotatif primaire de commande d'indexation ou de mise
4 valeur 41 (figures 8 et 9) "constitué par une douille
cylindrique formant cage a billes 42 et dans laquelle
elle peut tourner-et coulisser longitudinalement; l'am-
plitude du mOUVemént de coulissement de la tige 39 est
limitée par une butée réglable 40. L'arbre primaire 41
est monté dans un palier 44 dont 1l'alésage présente une
gorge annulaire 45; les billes sont engagées partielle-
ment dans cette gorge annulaire ainsi que dans des gor-

ges hélicoidales 46 pratiquées dans la surface cylindri-
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que de la tige 39. Le palier 44 est monté dans un sup-
port 47 qui peut se rapprocher ou s'éloigner.de l'en-
semble des roues,déntées individuelles de commande de
mise 4 valeur 28a a 28d par un mouvement de pivotement
d'un axe 48 dont ‘les deux extrémités sont montées res-
pectivement dans -déux pattes Si; 52 solidaires d'une
structure 55jfixée'é'une‘maniére amovible dans le bati
1. L'autre extrémité de la tige 39 peut tourner et cou-
lisser librement_dans le support 47. Le support 47 peut
pivoter sous l'action d'un électro-aimant 55 (figure 5)
porté par la structure 53 et dont l'armature mobile 56
est adaptée 3 repousser un bras 57 solidaire du support
47, a l'encontre de la force d'un ressort de rappel 58.
L'amplitude des mouvements d'oscillation du brés 57 est
limitée, avec précision, par deux vis de butée a contre-
écrou 61, 62.

Lorsque le support 47 occupe sa position
basse inactive qui est cellerreprésentée sur les figures
2 et 3, une dent de la roue dentée commune de commande
de mise a valeur 37 est engagée dans une rainurg 65 (voir
aussi figures 6 et 7) parallele & l'axe de ladite roue
et pratiquée dans, un guide 66 porté par la structure 53;
il en résulte qué la tige 39,.solidaire de ladite roue,
est immobilisée en, rotation. Dans cette méme position,
les doigts tels que 31b rappelés élastiquement par les
ressorts tels que 33b, immobilisent toutes les roues
dentées individuelles de commahde de mise 2 valeur.

Lorsque le support 47 occupe sa position
haute active qui: est celle représentée sur les figures
4 i 8, la roue dentée commune de commande de mise a va-

leur 37 est dégagée de la rainure 65 De plus, la roue

dentée commune 37 est engagée entre les deux rondelles 35

qui se trouvent de part et d'autre de la roue indivi-

‘duelle contre laquelle la roue commune est engagée, de

sorte que ladite roue commune 37 et la tige 39 sont

bloquées en translation. Il s'en suit qu'une rotation
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de la tige 39 est capable de faire tourner cette roue
et, par conséquent, d’indexer la roue dentée individuelle
et la molette d'impression correspondante. En outre,

il est prévu des moyens pour dégager sélectivement le
dngt tel que 31bB.de blocage de la roue ind1v1due11e consi-
deree, a1n51 que - des moyens de "sécurité pour un blocage
supplementalre respectlvement axial et ou angulaire

de la tige 39 et ou des roues dentées indi-

viduelles autres que la roue actuellement sélectionnée,
telle que 28b, péﬁ exemple. A cet effet, les deux joues
71, 72 d'une chape 73 sont traversées par la tige de
commande de mise a valeur 39 et enserrent la roue dentée
commune 37; la chape 73 présente une nervure 74 engagée
en permanence dans une rainure de guidage qui,'dans cet
exemple, est constituée par la rainure 65 dans laquelle
peut déja s'engager une dent de la roue dentée commune.
Lorsque le support 73 est en position basse, la nervure
74 de la chape est engagée dans le fond de la rainure,
et une dent de la roue commune 37 engagée dans la partie
supérieure de ladite rainure, tandis qu'en position hau-
te du support, la dent de la roue commune est sortie de
la rainure, mais la nervure de la chape est encore en-
gagée dans la péftie supérieure de la rainure, et, de
plus, des portions de denture 77, 78 des deux joues 71,
72 de la chape, respectivement, sont en contact axial
avec au moins l'une des rondelles 35 et sont engagées
dans les dentures des deux roues dentées individuelles
28a, 28c¢ qui se trouvent de part et d'autre de la roue
individuelle sé;eétionnée 28b et qui, par conséquent,
sont positivement bloquées en rotation la tige 39 étant
de son cdté, bloquée en translation. Enfin, une protubé-
rance 79 de la chape 73 en position haute,vrepousse un
prolongement coudé, tel que 81b, du doigt correspondant
31b par exemple, d'immobilisation de la roue individuel-

le sélectionnée 28b, de facon & permettre & celle-ci
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d'étre indexée.

Le moteur électrique pas a pas 18 (figures
1, 2, 4) est fixé 3 une console 83 solidaire du bati de
la machine et son arbre 84 est relié a l'arbre primaire
4% par un joint tnjversel, de Oldham ou de Cardan par
exemple, indiqué en 85.

Le moteur d'entrainement pour un tour de
1'arbre pbincipal 2 qui porte le tambour d'impression
est indiqué en 87. )

Le fonctionnement de la machine est le
suivant

Aprés la derniére opération d'affranchisse-
ment d'un pli, les molettes d'impression 21a, 215, 21c,
21d sont restées i leurs valeurs respectives Va-0, Vb-0,
Vc-0 et Vd-0. On va supposer qu'il convient maintenant
d'affranchir un pli & une valeur différente pour laquelle
certaines, au moins, des molettes d*impression doivent

étre indexées a une nouvelle valeur. On va désigner les
valeurs que doivent maintenant avoir les molettes par

Va-1, Vb-1, Vc-1 et Vd-1.

Actuellement, la machine est au repos et
les différents erganes du dispositif automatique de
commande de miéé a valeur occupent les positions repré-
sentées sur les figures 2 et 3, c'est-a-dire que la
roue dentée commune de commande de mise a valeur 37 est
hors de portée des roues dengées individuelles 28a, 28b,
28c, 28d par le fait que 1la tige 39 occupe sa position
avancée au maximum contre la butée 40. Le plus, l'élec-
tro-aimant 55 ﬁ‘est pas excité, de sorte que le support
73 occupe sa pésition basse et que, par conséquent, une
dent de la roue comnune 37 est engagée dans la rainure
65; il en résulte que la tige 3g, solidaire de cette
roue dentée, est bloquée en rotation.

' On compose, sur le clavier 14 (figure 1),

la nouvelle valeur d'affranchissement; celle-ci appa-
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11

rait dans le viseur 15. On appuie alors sur la touche

n"yr désignée par le chiffre de référence 10 sur la fi-
gure 1 et, i partir de cet instant, toutes les opéra-

tions de mise a valeur des molettes d'impression vont

steffectuer automatiquement sous le controle du dispo-
sitif électgonidﬁé:é mibro-proceSSeur, par l'exécution
de la série de Séquenceé'suivantes '

- le moteur pas 3 pas 18 est mis en marche
dans le sens, et .du nombre de pas convenables, pour que
la tige 39 (figures 4 a 9), immobile en rotation comme
on vient juste de le rappeler, subisse un mouvement de
coulissement vers l'arriere (c'est-a-dire en s'éloignant
de la butée 40) pour amener la roue dentée commune 37
en regard de la premiere roue dentée individuelle 28a,
sous l'effet de la rotation de la couronne de billes 42
emprisonnées dans l'épaisseur de 1l'arbre tubulaire pri-
maire 41 relié 3 l'arbre 84 du moteur, et engagées par-
tiellement, a2 la fois dans les gorges hélicoidales 46
de la tige 39 et dans la gorge annulaire 45 du palier
fixe. Puisque la tige 39 ne peut pas tourner, elle est
en effet, obligée de coulisser axialement.

-<l'alimentation de l1'électro-aimant 55
déplace son afﬁéture 56 et provoque le pivotement du
bras 57 jusqu'a Ya butée 62 (figure 5) et par 1a méme,
la montée du support 47, ce qui assure l'engagement de
la roue dentée commune 37 dans la roue dentée individuel-
le 28a (on peut se référer ;dx figures 6 et 7 qui corres-
pondent 3 la sélection de la roue dentée individuelle
28b) et son dégagemeht de la rainure fixe 565, ainsi que
le dégagement.du doigt 31a de blocage de cette roue
individuelle et, au contraire, le blocage de la roue

individuelle suivante 28b dans laquelle est engagée

~la portion de denture 77 de la chape 73. La tige 39 est

maintenue immobile en translation par le fait que le

flasque 71 de la chape 73 est embrassé par les rondelles
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35 enfilées>sur l'axe 21 de part et d'autre de la roue
individuelle 28b et que cette roue individuelle est por-
tée par l'arbre'g;incipal 2 de la machine qui, d'une
maniére classiqbe;vest toujours bloqué en rotation dans
une position d'attente prédéterminée entre deux opéra-
%ions d'affranch;s§ement. '

_ - l¢ moteur pas A pas 18 est mis en marche
dans le sens et du nombée de pas convenables pour que
la tige 39-(immobile en ﬁranslation) subisse un mouve-
ment de rotatioh-d'amplitude telle que la roue dentée
individuelle 28a fasse passer la molette d'impression
21a de la valeur‘Va—O 4 la valeur Va-1 par l'intermédiai-
re de la chaine cinématique qui comporte : la crémaille-
re 27a, la tige 25a, la crémaillére 24a et le pignon den-
té 23a. La tige 39 ne peut, en effet, que tourner sur
elle-méme sous l'influence du mouvement de rotation de
l'arbre primaire 41 qui entraine les billes 42 dans un
mouvement circulaire dans la gorge 45 du palier fixe.

- l'alimentation de l'électro-aimant 55
est coupée (figure 3), le bras 57 est repoussé par le
ressort 58, le support 47 descend, la roue dentée commu-
ne 37 se dégage de la roue dentée individuelle 28a, la
portion de denture 77 se dégage de la roue dentée indi-
viduelle 28b et‘ie doigt 31a 5'engage dans la roue den-
té individuelle 28a qui vient d'étre indexée. En méme
temps, la roue dentée commune 37 s'engage a nouveau
dans la rainure fixe de blocage 65.

- les mémes séquences que celles qu'on vient
de décrire en détail pour l'indexage de la premiere molet-

te 21a, se reproduisent pour l'indexage de chacune des au-
tres molettes 21b, 21c et 21d. Il est bien évident cepen-
dant que, si la valeur d'affranchissement de l'une ou de

plusieurs des molettes n'a pas a &tre modifiée, les séquen-

. ces correspondant & leur mise en valeur ne s'effectuent pas.

Dans la position pour laquelle la roue den-
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tée commune 37 se trouve en regard de la deuxiéme roue
dentée individuelle 28b, ce qui est le cas représenté
sur les figures_6:§‘8, ladite roue dentée commune 37

est emprisonnée éﬁfélement entre les deux rondelles 3%
situées de part‘'at d'autre de la roue dentée individuel-
lé!28b pendant qééiles deux portions de dehtures 77 et
78 de la Chape 73 sont en prise avec les deux roues den-
tées individuelles 23a eﬁ ¢8c, respectivement et embras-
sent lz paire de rondelles 35 précitées. Pour les autres
positions axiales de la roue dentée commune en vue de la
sélection des rodgs individuelles 28c et 28d, il convient
évidemment de transpeser les positions relatives des di-
vers éléments qu'on vient de prendre en considération.

- Lorsque toutes les molettes sont a leurs
positions voulues d'affranchissement, le moteur pas @ pas
18 est mis en marche dans le sens et du nombre de pas
convenables pour ramener la tige 29, alors bloquée en
rotaticn par la roue dentée commune 37, jusqu'a sa posi-
tion avancée contre la butée 40 (figures 2 et 2); la
roue dentée commune 37 se trouve donc, de nouveau, a
1'écart du groupe de roues dentées individuelles 28a a
28d.

—:L'arbre principal est mis en rotation
pour un tour sous 1'action du 'moteur 87 dés qu'on intro-
duit dans la machine le pli a affranchir. Le compteur
17 (figure 1) avance d'une unite et le total des valeurs
des plis déja affranchis appéraft dans le viseur 16.

La machine est p;éte pour l'affranchisse-
ment d'un nouveau pli 3 la méme valeur. Au cas ou la
valeur d'affranthissement devrait étre modifiée, on pro-
céderait alors aux manoeuvres gu'on vient d'exposer plus
haut en détail.

En vue de simplifier la construction de 1la

machine, faciliter la programmation de son micro-proces-

seur et diminuer les inerties, on donne avantageusement
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32 la roue dentée commune 37 de commande de mise a valeur,
un nombre de dentstégal 4 10 et, en méme temps, l'écarte-
ment axial entre. les roues dentées individuelles 28a a
28d est choisi égal.au dixiéme du pas des gorges hélicoi-
dales 46 de la tigé ‘39, de telle fagon que le nombre de
pas dont doit tournmer le rotor du moteur 18 soit le méme
pour une opération de sélection axiale d'une roue dentde
individuell?.que pour un indexage d'une dent de ces roues.
Bien entendu l'invention n'est pas limitée
a la réalisation ;kéférentielle décrite, mais peut s'ap-
pliquer, plus généralement a la sélection et & 1l'indexa-
tion de pieces mobiles comportant des dentures dont les

prises de mouvement sont alignées.
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REVENDICATIONS
1. Dispositif de positionnement angulaire

automatique 4’ une pluralite d'organes rotatifs indexa-
bles de machine, caracterlse en ce qu'il comporte

. - une roue dentée commune de commande
d' 1ndexatlon (37J~solldalre d'une tige cylfﬁdrique de
commande d'Tndexation (39) paralléle a l'axe desdits
organes rotaflfs indexables (28a, 28b, 28c, 28d),

~ un arbre rotatlf primaire de commande
d'indexation (41) constltue par une douille cylindrique
formant cage a billes (42) dans l'alésage de lacuelle
la tige peut coulisser et tourner,

- un palier (44) pour l'arbre rotatif pri-
maire (£1), gui est porté par un support (47) mobile
seulement dans la direction de l'ensemble des organes
rotatifs indexables (28a, 28b, 28c, 28d) et dont l'alé-
sage présente une gorge annulaire (45), les billes (42)
étant engagées partiellement dans cette gorge annulaire
ainsi que dans des gorges hélicoidales (46) pratiquées
dans la surface cylindrique de la tige;

- un moteur électrique pas a pas (18) dont

'arbre (84) est 1ié en rotation & l'arbre rotatif pri-
maire de commande d'indexatiogn (41),

- des doigts d'immobilisation (31a, 31b,
3tc, 31d) sollicitgs €lastiquement respectivement contre
des dentures des organes rotatifs indexables (28a, 28pb,
28c, 28d), .-

-~ des moyens {(65) pour immobiliser temporai-
rement la tige de commande d'indexation (39), en rota-
tion seulement,

- des moyens (35) pour immobiliser tempo-
rairement la tige de commande d'indexation (39), en cou-
lissement seulement,

- des moyens (73) pour repousser temporaire-
ment le doigt (31a, 31b, 31c, 31d) d'immobilisation de
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1'organe rotatif indexable (28a, 28b, 28c, 28d) sélec-
rivement en prise ‘avec la roue dentée commune de com-
mande d'indexation .{37) et pour verrouiller angulaire-
ment, dans le méme temps, les autres organes rotatifs
indexzbles, et ;:ing .. '

ST des moyens {55, 56, 57, 58) de commande
des déplacements du support précité (47),

- de fagon telle gu'un mouvement de rota-
tion du moteur paé a pas provoqﬁe, soit un déplacement
axial de. le tige=e£ de la roue dentée commune bloguées
en rotation, pouf.la sélection deil'organe rotatif a
indexer, soit une rotation de la tige et de la roue den-.
tée commune immobilisées en translation, pour l'indexa-
tion de l'organe rctatif sélectionné.

2. Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en ée que les organes rotatifs indexables
sont censtitueés par des roues dentées individuelles
coaxiales {28a, 28b, 28c, 28d) de commande de mise 2a
valeur des molettes d'impression (21a, 21b, 21c, 21d)
d'une machine d'affranchissement postal qui comporte
un bati (1), un arbre rotatif principal (2) monté i ro-
tation dans le 'bdti, un tambour d"impression €3) porté
par ledit arbre et dans 1equé1-les molettes d'impression
(21a, 21b, 21c, 21d) sont montées A rotation sur un axe
transversal (22) et portent des pignons dentés (23a, 23b,
23c, 23d) en prise chacun, avec une premiére crémaillire
correspondante (24a, 24b, 2&c:-2hd) montée a coulissement
longitudinal dans ledit arbre principal, tandis qu'une
deuxiéme crémaillére longitudinale (27a, 27b, 27c, 27d)
est solidaire de chacune des premiéres crémailléres et
est en prise avec l'une des roues dentées individuelles
coaxiales de commande de mise a valeur précitées (28a,
28b, 28c, 28d).

. 3. Dispositif suivant la revendication 1,

caractérisé en ce que les moyens pour immobiliser tempo-
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rairement la tige de commande d'indexation (39), en ro-
tation seulement,-éénsistent en un guide fixe (66) qui
présente une raihure (65) parallele a ladite tige de
commande d'indexption et dans laquelle est engagée une
dent de la roue ?éhtée commune. de commande d'indexation
(37) lorsqué celle-ci n'est pas engagée contre 1l'un des
organes rotatifs indexables (28a, 28b, 28c, 28d).

4, Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que les moyens pour immobiliser tem-
porairement la tige de commande d'indexation (39) en
coulissement seulement, consistent en des rondelles (35)
interposées entre les organes rotatifs indexables (28a,
28b, 28c, 28d) et dont le diamétre extérieur est égal
au diamétre d'échanfreinement desdits organes rotatifs.

5. Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que les moyens pour repousser temporai-
rement le doigt (31a, 31b, 31c, 31d) d'immobilisation
des organes rotatifs indexables (28a, 28b, 28c, 28d) sé-
lectivement en prise avec la roue dentée commune de com-
mande d'indexation (37) et pour verrouiller angulairement,
dans le méme temps, les autres organes rotatifs indexa-
bles, consistept) respeciivement, en une protubérance
(79) adaptée a repousser des'brolongements (81a, 81b,
81c, 81d) respectifs des doigts d'immobilisation et en
portions de dentures (77, 78) adaptées a s'engager dans
les dentures des organes rotétifs indexables avec les-
quels la roue commune de commande d'indexation (37)
n'est pas en prise, ladite protubérance et lesdites
portions de déntures éppartenant a une chape (73) dont
les joues (71, 72) sont traversées par la tige de comman-
de d'indexation (39) et enserrent la roue dentée commune

de commande d'indexation (37), ladite chape présentant

.une nervure (74) engagée librement en permanence dans

une rainure (65) d'un guide fixe (66) paralléle a3 la

tige de commande d'indexation (39).
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6. 91§Positif suivant les revendications
4 et 5, caractérisé en ce que les moyens pour immobili-
ser temporairement ia tige de commande d'indexation (39)
en coulissementheplement, comportent, en outre, les
faces latérales dés portions de dentures (77, 78) coo-
pérant avec 'des faces latérales correspondantes des
rondelles (35) interbosée§ entre les organes rotatifs
indexables (28a, 28b, 28c, 28d).

7._ﬁispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que la tige de’ commande d'indexation
(39) est supportée par un bras (47) dont l'extrémité
proximale est montée & pivotement par un axe fixe (48)
paralléle a ladite tige et ledit bras est soumis 3
l'action d'un électro-aimant (55). '

8. Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que la liaison entre l'arbre primaire
de commande d'indexation (41) et l'arbre(84) du moteur
pas a pas (18) de positionnement des organes rotatifs
indexables, est constituée par un joint universel (85),
tel qu'un joint de Oldham ou un joint de Cardan.

9. Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en‘ée_que le nombre des dents de la roue
dentée commune de, commande d'indexation (37) est de dix,
et en ce que le pas des gorges hélicoidales (46) de la
liaison entre l'arbre rotatif primaire de commande d'in-
dexation (41) et l'arbre (84)- du moteur pas a pas (18)
est égal a dix fois la distance entre les plans géométri-
ques médians de Aéux~organes rotatifs indexables voisins
(28a, 28b, 28c, 28d).

10. Les machines, notamment les machines
d'affranchissement postal qui comportent un dispositif

de positionnement angulaire automatique d'organes rota-

"tifs indexables suivant la revendication 1.
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