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(g)  La  présente  invention  a  pour  objet  un  dispositif  regrou- 
pant  des  supports  animés,  porteurs  d'une  matrice  de  motifs 
permettant  la  diffusion  d'informations  diverses  à  l'aide  d'un 
message  alphanumérique. 

Elle  est  caractérisée  en  ce  qu'elle  comporte  des  élé- 
ments  (21)  se  décomposant  en  segments  verticaux  ou  hori- 
zontaux,  caractérisés  en  ce  que  chaque  segment  (22)  est 
divisé  en  sous-segments  (8),  constitués  d'un  profilé  unique 
(26)  dans  le  cas  d'un  affichage  numérique  ou  deux  profilés 
coaxiaux  (1  et  2)  pour  l'affichage  alphanumérique,  le  méca- 
nisme  permettant  la  rotation  des  sous-segments  (8)  étant 
entièrement  électromécanique  et  en  ce  qu'un  moteur  (23) 
dessert  un  ensemble  d'éléments  d'affichage  par  l'intermé- 
diaire  d'un  axe  de  transmission  (24)  qui,  au  pied  de  chacun 
d'eux,  transmet  à  deux  courroies  (17),  par  l'intermédiaire  de 
poulies  (25),  un  mouvement  de  translation  qui  sera  utilisé 
ponctuellement  pour  animer  des  crémaillères  (9)  guidées 
verticalement  dans  un  rail  (1)  et  stoppées  mécaniquement 
par  des  électro-aimants  (15)  lors  de  leur  déplacement,  la 
distance  parcourue  par  la  crémaillère  étant  fonction  de  l'an- 
gle  de  rotation  désiré  pour  les  sous-segments,  ce  dernier 
étant  lié  au  nombre  de  motifs. 

Elle  se  rapporte  à  un  affichage  alphanumérique  à  l'aide 
de  segments  et  sous-segments. 
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La  p résen te   i nven t ion   concerne  les  suppor ts   animés,  po r t eu r s   d ' u n e  

mat r ice   de  motifs   pe rme t t an t   la  d i f f u s i o n   d ' i n f o r m a t i o n s   d ive r se s   à 

l ' a i d e   d'un  message  a l p h a n u m é r i q u e .  

Les  d i s p o s i t i f s   connus  dans  ce  domaine  u t i l i s e n t :  

A.-  un  système  à  vo le t s   pe rme t t an t   l ' a f f i c h a g e   de  l ' h e u r e   et  de  l a  

date ,   ou  au t res   i n f o r m a t i o n s   numériques ,   basé  sur  la  d é c o m p o s i t i o n  

d'un  c h i f f r e   ou  d 'une  l e t t r e   en  deux  éléments  su ivant   un  axe 

v e r t i c a l   ou  h o r i z o n t a l .   Ce  système  p résen te   l ' i n c o n v é n i e n t   d ' u n e  

é p a i s s e u r   impor tan te   v i s - à - v i s   des  dimensions  de  l ' a f f i c h a g e   e t  

d'un  coût  élevé  pour  la  r é a l i s a t i o n   en  grande  d i m e n s i o n s .  

Le  d i s p o s i t i f   su ivan t   l ' i n v e n t i o n   permet  d ' é v i t e r   ces  i n c o n v é -  

n i e n t s .   Dans  c e l u i - c i ,   l ' é p a i s s e u r   du  suppor t   de  l ' a f f i c h a g e   e s t  

f a i b l e   et  quasi  c o n s t a n t e   que l l e   que  so i t   la  hau teur .   L ' a f f i c h a g e  

proprement  di t   est  c o n s t i t u é   de  p r o f i l é s   du  commerce  peu  c o û t e u x ,  

par  conséquent   la  dimension  n ' e s t   pas  l ' é l é m e n t   p répondéran t   dans 

le  coût  global  de  l ' i n v e n t i o n .  

B.-  un  système  d ' a f f i c h a g e   par  segments,   m a t é r i a l i s é s   so i t   mécan ique -  

ment  par  vo le t s   et  caches ,   so i t   é l e c t r o n i q u e m e n t   par  c r i s t a u x  

l i q u i d e s ,   ou  d iodes ,   ce  qui  p ré sen te   l ' i n c o n v é n i e n t   de  ne  pas  ê t r e  

adapté  à  l ' a f f i c h a g e   i n d u s t r i e l   de  grandes  d imensions .   Le  d i s p o s i -  

t i f   su ivan t   l ' i n v e n t i o n   permet  d ' é v i t e r   ces  i n c o n v é n i e n t s ,   en 

f a i s a n t   v a r i e r   sans  aucun  problème  la  hauteur   du  support   de 

l ' a f f i c h a g e   et  en  donnant  une  bonne  v is ion  de  l ' image  de  j o u r  

comme  de  nuit   en  u t i l i s a n t   la  lumière  n a t u r e l l e   ou  a r t i f i c i e l l e .  

C.-  un  système  à  mat r ice   de  poin ts   c o n s t i t u é e :  

-  de  p a s t i l l e s   mobiles  su ivan t   un  axe  v e r t i c a l   ou  h o r i z o n t a l ;  

-  de  diodes  é l e c t r o l u m i n e s c e n t e s ;  

-  d 'ampoules   é l e c t r i q u e s .  

Ce  système  per formant   possède  un  i nconvén ien t   majeur  en  ce  qui  



concerne  la  maintenance  et  la  r é p a r a t i o n .  

Les  d i s p o s i t i f s   su ivant   l ' i n v e n t i o n   se  c o n t e n t e n t   d'un  e n t r e t i e n  

f a i b l e   ( v é r i f i c a t i o n   des  m i c r o - m o t e u r s ) ,   l ' a f f i c h a g e   est  scindé  en 

éléments  indépendants   modu la i r e s ,   f ac i l emen t   i n t e r c h a n g e a b l e s   en  cas  de 

panne,  regroupant   en  p a r t i e   l a t é r a l e   ou  i n f é r i e u r e   les  éléments  s e n s i -  

bles  et  pe rme t t an t   l ' i d e n t i f i c a t i o n   et  la  r é p a r a t i o n   rapide  d'une  panne .  
Les  d i s p o s i t i f s ,   obje t   de  l ' i n v e n t i o n ,   décomposent  chaque  c h i f f r e  

ou  chaque  l e t t r e   en  segments  v e r t i c a u x   ou  h o r i z o n t a u x .  

Chaque  segment :  

1.  dans  le  cas  d'un  a f f i c h a g e   numérique  uniquement,   compor t e r a  

des  segments  v e r t i c a u x   ou  hor i zon taux   en  nombre  r e s t r e i n t  

2.  dans  le  cas  d'un  a f f i chage   a lphanumér ique ,   on  pourra  u t i l i s e r  

une  décomposi t ion   en  segments  d isposés   ind i f fé remment   v e r t i -  

calement  ou  h o r i z o n t a l e m e n t ,   pouvant  se  décomposer  en 

sous-segments   ou  m o t i f s .  

L 'é lément   d ' a f f i c h a g e   ( c h i f f r e   ou  l e t t r e )   est  scindé  en  segments  

d iv i sés   éven tue l l emen t   chacun  en  un  c e r t a i n   nombre  de  s o u s - s e g m e n t s  

por t eu r s   de  mo t i f s ,   le  nombre  é tan t   fonc t ion   de  la  dimension  s o u h a i t é e .  

Le  sous-segment   est  un  élément  mécanique  qui,  dans  sa  forme  l a  

plus  s imple,   pourra  ê t re   un  tube  ou  un  prisme  ( m é t a l l i q u e ,   PVC,  . . . ) ,   l e  

motif  é t an t   r appor té   ou  imprimé  sur  ce  s o u s - s e g m e n t .  

L 'assemblage  de  p l u s i e u r s   tubes  dans  un  noyau  t r a n s p a r e n t ,   animés 

d'une  façon  i d e n t i q u e   peut  c o n s t i t u e r   un  segment .  

Le  d i s p o s i t i f   p ré sen te   une  é p a i s s e u r   assez  f a i b l e   et  quasi  c o n s -  

t a n t e ,   sa  s t r u c t u r e   s egmen t s - sous - segmen t s   permet  une  mise  en  oeuvre  e t  

un  dépannage  s imples ,   l ' ensemble   moteur  est  s i tué   par  exemple  en  p a r t i e  

basse  et  f a c i l e m e n t   démon tab l e .  

Le  mécanisme  d ' e n t r a î n e m e n t   se  t rouvan t   généra lement   à  l ' e x t é -  

r i e u r ,   dans  une  e n c e i n t e   é tanche ,   pourra  ê t re   renvoyé  à  l ' i n t é r i e u r   d ' u n  

bât iment   ( tour  de  grande  hauteur)   par  une  l i a i s o n   mécanique  s i m p l e  

pe rmet tan t   l ' a c c è s   f a c i l e   au  mécanisme  pour  l ' e n t r e t i e n   ou  la  r é p a r a -  
t i o n .  

Les  éléments  d ' a f f i c h a g e   t rès   l i s i b l e s   le  jour ,   car  p r é s e n t a n t   une 

image  dess inée   et  c o n t r a s t é e ,   se ront   v i s i b l e s   la  nuit   grâce  à  un  s imple  

é c l a i r a g e   par  spots  ou  a u t r e s .  

Outre  l ' a f f i c h a g e   h o r a i r e ,   le  système  p résen té   pourra  t rouver   son 

u t i l i s a t i o n   pour  l ' a f f i c h a g e   d ivers   dans  c e r t a i n s   l ieux  publ ics   ou 

p r ivés :   ga res ,   a é r o g a r e s ,   e x p o s i t i o n s ,   congrès ,   s t a d e s ,   s p e c t a c l e s ,  

f e s t i v i t é s . . .  



Le  d i s p o s i t i f   t rouve  également  une  a p p l i c a t i o n   simple  dans  l e  

domaine  des  j oue t s   é d u c a t i f s ,   en  e f f e t ,   les  segments  se ront   c o n s t i t u é s  

de  prismes  pouvant  t ou rne r   autour   d'un  axe  v e r t i c a l ,   les  s o u s - s e g m e n t s  

seront   également  portés  par  des  prismes  axés  h o r i z o n t a l e m e n t   o c c u p a n t  

les  t r o i s   faces  du  prisme  p o r t e u r ,   a ins i   l ' u t i l i s a t e u r   peut  r e c h e r c h e r  

parmi  de  nombreuses  combina isons ,   les  c h i f f r e s ,   les  l e t t r e s   de  l ' a l p h a -  

bet ,   ou  tout  aut re   p u z z l e .  

Selon  un  mode  de  r é a l i s a t i o n   p r é f é r é   de  l ' i n v e n t i o n ,   la  décompo- 

s i t i o n   h o r i z o n t a l e   r édu i t   le  nombre  de  motifs   et  s i m p l i f i e   le  mécanisme.  

L 'é lément   d ' a f f i c h a g e   est  scindé  en  segments  de  hauteur   v a r i a b l e ,  

chaque  segment  est  lui-même  composé  de  deux  sous - segmen t s ,   de  d imens ions  

égales   ou  d i f f é r e n t e s ,   assemblés  su ivan t   un  axe  l o n g i t u d i n a l .   Afin  de 

p r é s e n t e r   le  motif  propre  à  chaque  segment,  dont  l ' a s s e m b l a g e   permet  
d ' o b t e n i r   l ' image  complète  et  dess inée   du  s igne ,   il  faut   env i sager   un 

déplacement   (en  général   en  r o t a t i o n )   qui  peut  ê t re   d i f f é r e n t ,   i d e n t i q u e  

ou  nul  entre   les  deux  sous-segments   (+120° , -120°   ou  0°  pour  un  prisme  à 

t r o i s   f a c e s ) .  

Le  sous-segment   est  un  élément  mécanique  adapté  à  sa  f o n c t i o n :  

Dans  le  cas  de  l ' a f f i c h a g e   numérique  au  sens  s t r i c t   (da te ,   h e u r e ,  

s c o r e . . . )   il  possède  une  forme  géométr ique  s i m p l e :  

al)  un  p r o f i l é   creux  a l v é o l é ,   de  f a i b l e   é p a i s s e u r ,   de  s e c t i o n  

r e c t a n g u l a i r e   ( règle   aluminium  par  exemple)  r i g i d e ,   p i v o t a n t  

sur  lui-même  su ivan t   un  axe  l o n g i t u d i n a l   placé  à  m i - h a u t e u r  

ou  un  axe  v e r t i c a l   placé  à  mi - longueur .   Les  deux  mot i f s ,   au 

minimum,  n é c e s s a i r e s   pour  l ' a f f i c h a g e   numérique  s e r o n t  

dess inés   sur  chacune  des  f a c e s ;  

a2)  un  système  à  vo le t s   comprenant  une  plaque  f ixe  et  une  p l aque  

mobile  dont  les  hauteurs   sont  r e s p e c t i v e m e n t   égales   à  l a  

hauteur   du  segment  pour  la  première  et  à  la  demi-hau teur   pour  
la  seconde,   l ' a r t i c u l a t i o n   de  ce t t e   d e r n i è r e   é tan t   l o n g i t u d i -  

nale  et  s i t uée   à  m i -hau teu r   du  segment.  Les  deux  motifs  comme 

dans  le  cas  p récédant   se ron t   d e s s i n é s ,   chaque  dessin   e s t  

décomposé  en  deux  p a r t i e s   é g a l e s ,   l ' une   f ixe  et  l ' a u t r e  

m o b i l e ;  

a3)  un  ensemble  composé  d'un  a lvéo le   f ixe  p o r t e u r   d'un  cache  à 

l ' i n t é r i e u r   duquel  c o u l i s s e   une  r èg l e ,   de  f a i b l e   é p a i s s e u r  

por teuse   sur  une  même  face  de  deux  motifs   d e s s i n é s .  

Dans  le  cas  de  l ' a f f i c h a g e   numérique  a l t e r n é   avec  une  ou  p l u s i e u r s  

i n fo rma t ions   d ive r se s   ( p u b l i c i t é ,   a f f i c h a g e s ,   . . . )   le  s o u s - s e g m e n t  



possède  une  forme  géométr ique  plus  é l a b o r é e .  

bl)  un  prisme  p ivo tan t   sur  lui-même  su ivant   un  axe  l o n g i t u d i n a l ,  

d isposé  h o r i z o n t a l e m e n t   ou  v e r t i c a l e m e n t   et  passan t   par  l e  

cent re   de  g r a v i t é   de  la  s e c t i o n ;   on  a  a lors   deux  f a c e s  

r é se rvées   à  l ' a f f i c h a g e   numérique,  la  t r o i s i è m e   face  pouvan t  

ê t re   u t i l i s é e   pour  d i f f u s e r   un  message  d i f f é r e n t :   les  images 

p u b l i c i t a i r e s ,   par  exemple ;  

b2)  un  tube  r ig ide   dont  les  quatre   faces  sont  égales  et  p o s s è d e n t  

une  su r face   plane  ou  convexe.  En  e f f e t ,   le  second  p r o f i l  

permet  la  r o t a t i o n   du  sous-segment   lorsque  l 'on   d é s i r e  

ob t en i r   une  image  sans  r u p t u r e .  

La  r o t a t i o n   du  p r o f i l é   s ' e f f e c t u e   su ivant   les  mêmes  c o n d i -  

t ions  que  le   prisme.  On  a  a lors   deux  faces  r é se rvées   à 

l ' a f f i c h a g e   numérique,  les  au t res   faces  pouvant  ê t re   u t i l i -  

sées  pour  d i f f u s e r   deux  messages  d i f f é r e n t s ;  

b3)  à  p a r t i r   de  p r o f i l é s   de  s ec t i ons   p o l y g o n a l e s ,   il  est  p o s s i b l e  

de  leur   ad jo ind re   des  vo le t s   so i t   pour  augmenter  le  nombre  de 

motifs   ou  résoudre   c e r t a i n s   problèmes  m é c a n i q u e s ;  

b4)  un  ensemble  composé  d'un  p r o f i l é   t r a n s l u c i d e   ( " P l e x i g l a s s "  

par  exemple) ,   de  sec t ion   r e c t a n g u l a i r e ,   f ixe  sur  un  s u p p o r t ,  

dont  l ' une   des  faces  est  d e s t i n é e   à  p r é s e n t e r   a l t e r n a t i v e m e n t  

un  des  deux  motifs  composant  le  s o u s - s e g m e n t .  

Un  tambour  s i tué   à  l ' a r r i è r e   de  ce  p r o f i l é   animé  d'un  mouve- 

ment  de  r o t a t i o n   a l t e r n a t i v e ,   dont  le  déplacement   e n g e n d r é  

par  ce t t e   r o t a t i o n   est  égal  à  la  dimension  de  la  face  a v a n t  

de  notre  p r o f i l é   et  permet  a insi   de  f a i r e   a p p a r a î t r e   l 'un  ou 

l ' a u t r e   des  mot i f s .   Une  bande  souple ,   t r a n s l u c i d e ,   p o r t e u s e  
des  2  motifs   est  tendue  ent re   le  p r o f i l é   et  le  tambour  et  se  

déplace  t e l l e   une  cour ro ie   de  t r a n s m i s s i o n .   Sur  ce t t e   bande ,  

On  peut  a j o u t e r  u n   ou  p l u s i e u r s   motifs   p u b l i c i t a i r e s   qui  

peuvent  a p p a r a î t r e   ent re   les  messages  numériques,   l ' a n g l e   de 

r o t a t i o n   communiqué  au  tambour  v a r i a n t   su ivan t   le  nombre  de 

m o t i f s .  

Le  d i s p o s i t i f   p résen te   une  é p a i s s e u r   assez  f a i b l e   et  quasi  cons -  

tante   quel le   que  so i t   la  hauteur .   En  e f f e t ,   pour  une  horloge  dont  l a  

hauteur   du  c h i f f r e   est  de  35  cm,  son  é p a i s s e u r   n ' excéde ra   pas  3  cm;  pour  
2  m  de  hau teur ,   l ' é p a i s s e u r   sera  de  l ' o r d r e   de  7  cm. 



Sa  s t r u c t u r e   modulai re   en  segments  permet  une  mise  en  oeuvre  et  un 

dépannage  r a p i d e s .  

Son  animat ion  est  assurée   su ivant   le  mécanisme  adopté ,   par  un  ou 

p l u s i e u r s   micromoteurs   ou  éléments  é l e c t romécan iques   peu  complexes  du 

f a i t   de  la  s i m p l i c i t é   du  mouvement  à  t r a n s m e t t r e   au  sous - segment ,   qui  

c o n s i s t e   pour  c e r t a i n s   a f f i c h a g e s   uniquement  en  deux  p o s i t i o n s   a s s u r a n t  

la  p r é s e n t a t i o n   de  deux  m o t i f s .  

Les  deux  p o s i t i o n s   sont  obtenues  so i t   par  une  r o t a t i o n   de  180°  du 

p r o f i l é ,   du  vole t   ou  de  la  p a l e t t e ,   so i t   par  une  f a i b l e   t r a n s l a t i o n   de 

la  règle  à  l ' i n t é r i e u r   de  son  a lvéo le   ou  de  la  bande  imprimée  sur  son 

tambour.  Dans  les  cas  à  t r o i s   p o s i t i o n s ,   comme  on  l ' a   d i t ,   il  s ' a g i t   de 

+120°,  0°  ou  - 1 2 0 ° .  

Le  passage  d'un  c h i f f r e   u n   autre   qu ' i l   so i t   c o n s é c u t i f   ou  non 

s ' e f f e c t u e   t ou jou r s   d'une  façon  i n s t a n t a n é e ,   sans  a p p a r i t i o n   d ' i m a g e s  

i n t e r m é d i a i r e s   ou  d'un  balayage  des  éléments  c o n s t i t u a n t   l ' a f f i c h a g e  

comme  c ' e s t   généra lement   le  cas  dans  l ' a r t   a n t é r i e u r .  

Les  segments,   po r t eu r s   de  l ' a f f i c h a g e ,   sont  t rès   l i s i b l e s   de  j o u r  

car  i ls   p r é s e n t e n t   une  image  dess inée   et  c o n t r a s t é e ,   leur   p r o t e c t i o n   à 

l ' i n t é r i e u r   d'une  ence in t e   étanche  n ' e s t   pas  n é c e s s a i r e   car  les  m a t é -  

riaux  u t i l i s é s   sont  connus  dans  l ' i n d u s t r i e   et  ne  sont  pas  s e n s i b l e s   aux 

agents  a tmosphé r iques .   Néanmoins,  pour  un  emploi  à  l ' e x t é r i e u r ,   l e  

mécanisme  d ' e n t r a î n e m e n t   sera  protégé  et  pourra  ê t re   renvoyé  à  l ' i n t é -  

r i eu r   d'un  bâ t iment   ( tour   de  grande  hauteur)   à  l ' a i d e   d'une  l i a i s o n  

mécanique  simple  pe rme t t an t   l ' a c c è s   f a c i l e   au  mécanisme  pour  l ' e n t r e t i e n  

ou  la  r é p a r a t i o n .  

La  v is ion  de  nuit   sera  également  e f f i c a c e   car  les  segments  s e r o n t  

munis  d'un  revêtement   r é f l é c h i s s a n t   la  lumière  t ransmise   par  un  é c l a i -  

rage  d i r e c t   ou  t r a n s m e t t a n t   leur  message  par  t r a n s p a r e n c e   à  l ' a i d e   d ' u n  

é c l a i r a g e   i n d i r e c t .  

Outre  l ' a f f i c h a g e   h o r a i r e ,   le  système  p résen té   pourra  t rouve r   son 

u t i l i s a t i o n   pour  l ' a f f i c h a g e   numérique  dans  tou tes   ses  formes  dans  

c e r t a i n s   l ieux  publ ics   ou  p r ivés :   gares ,   s t a d e s ,   s i g n a l i s a t i o n   r o u t i è r e ,  

bourse ,   e t c . .   a insi   que  l ' a f f i c h a g e   de  l e t t r e s   de  l ' a l p h a b e t .  

Il  est  donné,  à  t i t r e   d 'exemple  non  l i m i t a t i f ,   un  mode  de  r é a l i s a -  

tion  se  r é f é r a n t   aux  dess ins   c i - a n n e x é s .  

Pour  l ' a f f i c h a g e   a l p h a n u m é r i q u e  

-  la  f igure   1  r e p r é s e n t e   le  sous-segment   en  coupe  t r a n s v e r s a l e ;  

-  la  f igure   2  r e p r é s e n t e   le  sous-segment   en  coupe  l o n g i t u d i n a l e ;  

-  la  f igure   3  est  une  vue  de  face  d'un  segment  équipé  de  s i x  

s o u s - s e g m e n t s ;  



-  l a   f igure   4  r ep ré sen t e   la  coupe  d'un  segment ;  

-  l a   f igure   5  est  un  schéma  du  mécanisme  de  mise  ne  place  de 

l ' a f f i c h a g e   en  vue  de  f a c e ;  

- La  f i gu re   6  est  un  schéma  du  mécanisme  de  mise  ne  place  de 

l ' a f f i c h a g e   en  coupe  l o n g i t u d i n a l e ;  

-  l a   f igure   7  est  un  schéma  du  mécanisme  de  mise  ne  place  de 

l ' a f f i c h a g e   en  coupe  t r a n s v e r s a l e ;  

-  l a   f igure   8  est  un  schéma  de  montage  de  p l u s i e u r s   é l é m e n t s  

d ' a f f i c h a g e ;  

-  l a   f igure   9  r e p r é s e n t e   l ' é t u d e   du  g r a p h i s m e ;  

-  la  f igure   10  r e p r é s e n t e   l ' a n a l y s e   des  m o t i f s ;  

-  la  f i gu re   11  est  une  vue  en  é l é v a t i o n   d'un  autre   mode  d ' a s s e m b l a g e  

des  segments  et  s o u s - s e g m e n t s ;  

-  la  f igure   12  est  une  vue  en  coupe  d'un  autre   mode  d ' a ssemblage   des 

segments  et  s o u s - s e g m e n t s .  
Pour  l ' a f f i c h a g e   numérique 

-  la  f igure   13  r e p r é s e n t e   le  sous-segment  en  coupe  t r a n s v e r s a l e ;  

-  la  f igure   14  r e p r é s e n t e   le  sous-segment   en  vue  de  face  et  en 

coupe ;  

-  la  f i gu re   15  r e p r é s e n t e   l ' é t u d e   du  graphisme  et  l ' a n a l y s e   des 

m o t i f s .  

-  la  f igure   16  r e p r é s e n t e   l ' é t u d e   d'un  autre   g r a p h i s m e ;  

-  les  f i g u r e s   17,18,19  r e p r é s e n t e n t   l ' a n a l y s e   des  s e g m e n t s ;  

-  la  f igure   20  r e p r é s e n t é   l ' a n a l y s e   des  motifs   por tés   par  l e s  

s o u s - s e g m e n t s ;  

-  la  f igure   21  r e p r é s e n t e   une  vue  d 'ensemble  d'un  élément  d ' a f f i -  

chage  =  assemblage  segment  et  s o u s - s e g m e n t ;  

-  la  f i gu re   22  r e p r é s e n t e ,   en  coupe,  un  élément  d ' a f f i c h a g e ;  

-  la  f igure   23  r e p r é s e n t e   la  p r é s e n t a t i o n   de  l ' en semble   du  sys t ème .  

-  la  f igure   24  r e p r é s e n t e   l ' é t u d e   d ' a u t r e s   d i s p o s i t i o n s .  
Dans  un  premier  temps,  on  ana lyse ra   les  f i g u r e s   se  r a p p o r t a n t   à 

l ' a f f i c h a g e   a lphanumérique  à  l ' a i d e   d'une  décomposi t ion   h o r i z o n t a l e   en 

sept  segments  composés  de  six  sous-segments   po r t eu r s   de  neuf  m o t i f s  

d i f f é r e n t s .  

Le  sous-segment   r e p r é s e n t é   l a   f igure   1  est  c o n s t i t u é   de  deux 

tubes  c y l i n d r i q u e s   1  et  2,  c o n c e n t r i q u e s .   Le  tube  e x t é r i e u r   1,  p o r t e u r  
de  quat re   motifs   3,  possède  une  lumière  égale  au  1/5è  de  sa  c i r c o n f é -  

rence  l a i s s a n t   a p p a r a î t r e   le  tube  i n t é r i e u r   2  qui  est  po r t eu r   de  c i n q  
motifs   3. 



Les  deux  tubes  r e p r é s e n t é s   à  la  f igure   2  p ivo ten t   s imul tanément   e t  

de  façon  d i f f é r e n t e ;   i ls   reposent   donc  sur  deux  châss i s   d i s s o c i é s   4  et  5 

et  possèdent   deux  e n t r a î n e m e n t s   d i f f é r e n t s   6  et  7. 

Le  segment  r e p r é s e n t é   à  la  f igure   3  c o n s t i t u a n t   le  1/7è  du  c h i f f r e  

ou  de  la  l e t t r e   est  composé  de  six  sous-segments   8  qui  p ivo t en t   t o u s  

d'une  façon  i den t i que   dans  un  même  segment.  Le  mouvement  de  r o t a t i o n   e s t  

t ransmis   aux  tubes ,   au  moyen  d'une  c r é m a i l l è r e   9  à  une  sé r ie   d ' e n g r e -  

nages  coniques  10,  la  r o t a t i o n   doit   avoir   un  angle  déterminé  pour  chaque 

segment  afin  d ' a f f i c h e r   en  général   sept  images  d i f f é r e n t e s   c o n s t i t u a n t  

le  c h i f f r e   ou  la  l e t t r e .   L 'angle   de  r o t a t i o n   égal  à  K  x  72°,  (K  v a r i a n t  

de  0  à  5)  est   obtenu  par  un  déplacement  v e r t i c a l   plus  ou  moins  i m p o r t a n t  

de  la  c r é m a i l l è r e   qui  est  guidée  à  l ' i n t é r i e u r   d'un  rai l   11  f ixé  s u r  

toute  la  hauteur   de  l ' é l é m e n t   d ' a f f i c h a g e .  

Le  segment  r e p r é s e n t é   à  la  f igure   4  est  un  ensemble  mécaniquement  

s imple,   dont  les  éléments  sont  i ncorporés   dans  un  bloc  moulé  12  c o n s t i -  

tué  d'un  matér iau   t r a n s p a r e n t .   Afin  d ' a m é l i o r e r   la  q u a l i t é   de  l ' a f f i -  

chage,  on  d ispose   des  mi ro i r s   p r i sma t iques   13  entre   chaque  sous-segment   8 ,  

l ' image   a f f i c h é e   ne  p r é s e n t a n t   a l o r s ,   aucune  d i s c o n t i n u i t é .   Des  ba l a i s   14 

f ixés   sur  les  tubes  i n t é r i e u r s   2  pe rme t t en t   l ' a u t o - n e t t o y a g e   du  b l o c  

t r a n s p a r e n t   lors  des  r o t a t i o n s .   En  ou t re ,   le  bloc  support   12  r e ç o i t   dans 

sa  p a r t i e   non  v i s i b l e   des  m i n i - r é s i s t a n c e s   c h a u f f a n t e s   28  d e s t i n é e s   à 

d i s s i p e r   une  condensa t ion   ou  un  givre  é v e n t u e l s .  

Aux  f i g u r e s   5,  6  et  7,1e  rai l   11  r e ç o i t   v e r t i c a l e m e n t   sept  c r é -  

m a i l l è r e s   qui  t r a n s m e t t e n t   les  ordres  aux  sept  segments;  il  est  muni  au 
d ro i t   des  segments  de :  

-  cinq  é l e c t r o - a i m a n t s   15  qui  pe rmet ten t   l ' a r r ê t   mécanique  de  l a  

c r é m a i l l è r e   9  à  un  niveau  tel  que  la  r o t a t i o n   des  tubes  s o i t  

assurée   pour  a f f i c h e r   le  motif   d é s i r é ,   chaque  é l e c t r o - a i m a n t  

c o r r e s p o n d a n t   au  1/5è  de  tour  ( 7 2 ° ) .  

Chaque  c r é m a i l l è r e   est  animée  d'un  mouvement  v e r t i c a l   du  bas  vers  l e  

haut  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'une  t ê te   d ' e n t r a î n e m e n t   16  mise  en  c o n t a c t  

sur  une  cour ro ie   17  d isposée   v e r t i c a l e m e n t   sur  toute   la  hauteur   de 

l ' é l é m e n t   d ' a f f i c h a g e   et  animée  d'un  mouvement  de  t r a n s l a t i o n .   Le 

déplacement   de  la  c r é m a i l l è r e   du  haut  vers  le  bas,  à  l ' i n t é r i e u r   du  r a i l  

est  assuré   par  son  propre  p o i d s .  

L ' a f f i c h a g e   a lphanumérique  comporte  deux  e n t r a î n e m e n t s   d i f f é r e n t s ,  

chaque  élément  possède  deux  systèmes  de  commande  à  c r é m a i l l è r e   t o t a l e -  

ment  i d e n t i q u e .   Lors  de  la  s é l e c t i o n   d'un  c h i f f r e   ou  d'une  l e t t r e ,   l e  



message  est  communiqué  é l e c t r i q u e m e n t   à  chaque  é l e c t r o - a i m a n t .   Si  l a  

c r é m a i l l è r e   est  immobil isée  à  l ' é l e c t r o - a i m a n t   n°3  et  q u ' e l l e   doit   s e  

rendre  au  n°5  e l l e   se  déplacera   sous  l ' e f f e t   de  son  propre  poids.   Dans 

le  cas  c o n t r a i r e ,   la  c r é m a i l l è r e   immobil isée  à  l ' é l e c t r o - a i m a n t   n°3  e t  

devant  se  rendre  à  l ' é l e c t r o - a i m a n t   n°1,  chutera   j u squ ' au   con tac t   18 

disposé   au  pied  du  rai l   en  pe rme t t an t   à  l ' é l e c t r o - a i m a n t   20  de  p o u s s e r  
la  t ê t e   d ' e n t r a î n e m e n t   16  sur  la  cour ro ie   17,  la  c r é m a i l l è r e   remonte  à 

l ' i n t é r i e u r   du  rai l   j u squ ' au   con tac t   19  qui  coupe  l ' é l e c t r o - a i m a n t  

n°1(20)  qui  l i b è r e   la  c r é m a i l l è r e   à  l ' i n t é r i e u r   du  rai l   j u squ ' au   c o n t a c t  

avec  l ' é l e c t r o - a i m a n t   n°1 .  

Il  e x i s t e   une  r e l a t i o n   ent re   le  tube  i n t é r i e u r   et  le  tube  e x t é r i e u r ;   en 

e f f e t ,   lorsque  l ' o r d r e   est  donné  sur  un  é l e c t r o - a i m a n t   commandant  l e  

tube  i n t é r i e u r ,   automatiquement   tous  les  é l e c t r o - a i m a n t s   n°  1  à  4  du 

tube  e x t é r i e u r   sont  coupés,  ce  qui  permet  à  la  c r é m a i l l è r e   de  se  t r o u v e r  

en  p o s i t i o n   5  qui  correspond  à  la  p r é s e n t a t i o n   de  la  lumière ,   r e n d a n t  

v i s i b l e   le  motif  souhai té   et  porté  par  le  tube  i n t é r i e u r .  

Afin  de  p r é s e n t e r   un  message  complet ,   comme  r e p r é s e n t é   à  l a  

f igure   8,  il  est   n é c e s s a i r e   de  d i spose r   p l u s i e u r s   éléments  21  composés 

de  sept  segments  22  d isposés   h o r i z o n t a l e m e n t   et  animés  de  la  f a ç o n  

d é c r i t e   précédemment  à  l ' a i d e   d'un  ou  p l u s i e u r s   moteurs  23  q u ' e n t r a î n e -  

ment  un  arbre  de  t r a n s m i s s i o n   unique  24,  ce  d e r n i e r   communique  au  p i ed  

de  chaque  élément  le  mouvement  de  t r a n s l a t i o n   aux  c r é m a i l l è r e s   p a r  
l ' i n t e r m é d i a i r e   des  cour ro ie s   17  e n t r a î n é e s   et  guidées  par  deux  pou-  
l ies   25. 

L'exemple  de  graphisme  r e p r é s e n t é   aux  f igures   9  et  10  condui t   à 

une  r e p r é s e n t a t i o n   de  toutes   les  l e t t r e s   de  l ' a l p h a b e t   et  de  tous  l e s  

c h i f f r e s   à  t ' a i d e   d'une  décomposi t ion  h o r i z o n t a l e   en  sept  s e g m e n t s ,  

chaque  sous-segment   é tan t   po r t eu r   de  neuf  motifs  d i f f é r e n t s .  

Aux  f i gu re s   11  et  12,  il  s ' a g i t   d'un  autre   mode  d ' a s semblage   des  

segments  et  sous - segmen t s ,   u t i l i s a b l e   en  p a r t i c u l i e r   dans  le  domaine  des 

jeux  é d u c a t i f s .   Le  sous-segment   26  est  c o n s t i t u é   d'un  prisme  po r t eu r   de 

t r o i s   motifs   qui  peut  opérer   une  r o t a t i o n   su ivant   un  axe  h o r i z o n t a l   27. 

L ' a s s o c i a t i o n   de  t r o i s   sous-segments   c o n s t i t u e n t   un  segment  28  qui  e s t ,  

de  ce  f a i t ,   po r t eu r   de  neuf  motifs   comme  énoncé  dans  le  p r i n c i p e   géné -  

ra l .   Le  segment  est  un  caisson  de  forme  p r i s m a t i q u e ,   c o n s t i t u é   de  deux 

plaques  p a r a l l è l e s   29  r e l i é e s   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  t r o i s   suppor ts   30,  

les  faces  29  r e l i é e s   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  t r o i s   suppor ts   30,  les  f a c e s  

l a t é r a l e s   é tan t   c o n s t i t u é e s   des  t r o i s   sous-segments   26.  L ' a s s o c i a t i o n   de 



p l u s i e u r s   segments,   pouvant  opérer   une  r o t a t i o n   su ivant   un  axe  commun 

v e r t i c a l   31  est  n é c e s s a i r e   afin  d ' o b t e n i r   la  l e t t r e   ou  le  c h i f f r e  

r e c h e r c h é .  

On  ana lyse ra   dans  un  second  temps,  les  f i gu re s   se  r a p p o r t a n t   à 

l ' a f f i c h a g e   numérique  à  l ' a i d e   d'une  décomposi t ion  v e r t i c a l e   en  c i n q  

segments  de  six  s o u s - s e g m e n t s .  

Dans  le  cas  de  la  f igure   13,  le  sous-segment   n ' e s t   c o n s t i t u é   que 
d'un  seul  tube  32  po r t eu r   de  cinq  motifs   3. 

A  la  f i gu re   14,  le  segment  22  est  d isposé   v e r t i c a l e m e n t ,   l a  

commande  de  la  r o t a t i o n   des  sous-segments   est  s i m p l i f i é e   en  u t i l i s a n t   au 

pied  de  chaque  segment  un  micro-moteur   33  f o n c t i o n n a n t   pas  à  pas  s u i v a n t  

les  ordres  t ransmis   par  un  ana lyseu r   qui  c o m p t a b i l i s e   les  i m p u l s i o n s  

é l e c t r i q u e s   t r ansmises   par  l ' h o r l o g e   mère .  

Cet  ana lyseu r   t ransmet   quatre   types  d ' i n f o r m a t i o n   au  m i c r o - m o t e u r :  

-  1 -  marche  a v a n t - a r r i è r e ;  

-  2 -   avancer  1  p a s ;  

-  3 -  avancer  2  p a s ;  

-  4 -   n e u t r e .  

Ainsi  la  p r é s e n t a t i o n   des  motifs   est  p o s s i b l e ,   en  s ' a f f r a n c h i s s a n t  

d'une  r o t a t i o n   complète  du  tube,  ce  qui  s o u h a i t a b l e   pour  l ' a f f i c h a g e  

h o r a i r e .  

A  la  f igure   15  est   r e p r é s e n t é e   l ' a n a l y s e   du  graphisme  et  des 

m o t i f s .  

Cet  exemple  de  graphisme  conduit   à  une  r e p r é s e n t a t i o n   de  tous  l e s  

c h i f f r e s   à  l ' a i d e   d'une  décomposi t ion  v e r t i c a l e   en  cinq  segments,   chaque 

sous-segment   é tan t   po r t eu r   de  cinq  motifs  d i f f é r e n t s .   Il  est  p o s s i b l e  

d ' i n t r o d u i r e   un  sixième  motif  p r é e n r e g i s t r é   (dess in   p u b l i c i t a i r e )   qui  

permet  a lors   l ' a f f i c h a g e   a l t e r n é   de  l ' h e u r e   et  d'une  p u b l i c i t é .  

A  la  f i gu re   16,  l ' exemple   de  graphisme  condui t   à  une  r e p r é s e n -  

t a t i o n   de  tous  les  c h i f f r e s   à  l ' a i d e   d'une  décomposi t ion   h o r i z o n t a l e   en 

5  segments.  Les  segments  é tan t   eux-mêmes  décomposés  en  s o u s - s e g m e n t s ,  

ce t t e   nouvel le   s t r u c t u r e   permet,  grâce  à  ce t t e   soup lesse   dans  la  décompo- 

s i t i o n   du  c h i f f r e   ou  de  c e r t a i n e s   l e t t r e s   de  p e r s o n n a l i s e r   le  g r aph i sme  

de  l ' a f f i c h a g e .  

Aux  Figures  17,18  et  19 

Un  segment  101  peut  avoir   t r o i s   s t r u c t u r e s   d i f f é r e n t e s .   Le  type  1 

( f ig .   17)  est  une  a s s o c i a t i o n   de  deux-sous - segments   102  sur  un  seul  axe 

l o n g i t u d i n a l ;   il  s ' a g i t   du  segment  de  base  dont  la  hauteur   est   égale  au 



1/7ê de  la  hauteur   du  c h i f f r e ,   le  type  2  ( f ig .   16)  montre  un  segment  101 

ayant  une  hauteur   double  par  rappor t   au  segment  de  base;  il  est  donc 

d iv i sé   en  deux  p a r t i e s   égales  103  animées  s imultanément   et  composées 

également  de  deux  sous-segments   102.  Le  type  3  ( f ig .   17)  montre  un 

segment  101  sans  décomposi t ion  en  s o u s - s e g m e n t s .  

A  la  f i gu re   20,  il  s ' a g i t   de  l ' a n a l y s e   de  t r o i s   segments  composant  

le  c h i f f r e   ou  la  l e t t r e   (A,  B,  E,  G,  H,  I,  J,  0,  S,  U),  les  segments  101 

à  104  sont  composés  chacun  de  deux  sous-segments   po r t eu r s   du  motif  104. 

Le  segment  105  n ' e s t   pas  décomposé  en  sous-segments   mais  néanmoins  e s t  

po r t eu r   de  deux  motifs   104. 

Aux  f i gu re s   21  et  22,  il  s ' a g i t   d'une  vue  d 'ensemble  et  d'une  coupe 

t r a n s v e r s a l e   d'un  élément  d ' a f f i c h a g e ,   ces  vues  montrent   l ' a s s e m b l a g e  

des  segments  qui  sont  po r t eu r s   de  l ' image  dess inée   du  c h i f f r e   ou  de  l a  

l e t t r e .  

Le  passage  d'un  c a r a c t è r e   à  un  autre   est  i n s t a n t a n é ,   sans  b a l a y a g e  

que  le  choix  so i t   chronolog ique   ou  a r b i t r a i r e .   En  e f f e t ,   il  ex i s t e   une 

l i a i s o n   é l e c t r i q u e   p r é c â b l é e ,   co r r e spondan t   à  chaque  c h i f f r e   ou  l e t t r e  

que  le  système  est  capable  d ' a f f i c h e r ,   qui  permet  d ' a c t i o n n e r   l e s  

éléments  moteurs  105  t r a n s m e t t a n t ,   s ' i l   y  a  l i e u ,   un  mouvement  de 

r o t a t i o n   de  180°  aux  sous-segments   102. 

Ces  éléments  moteurs  105  au  nombre  de  neuf,  ou  avec  un  seul  m i c r o -  

moteur  avec  un  système  de  s y n c h r o n i s a t i o n   u l t r a   s imple,   peuvent  ê t r e  

so i t   des  mic ro -moteu r s ,   so i t   des  é l e c t r o - a i m a n t s   r e l i é s   mécaniquement  au 

sous-segment   102  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'une  t r a n s m i s s i o n   mécanique  d i r e c -  

te  106  dans  le  cas  des  segments  du  type  102.  Chaque  sous-segment   r epose  

sur  des  p a l i e r s   108  f ixés   aux  châss i s   109,  ces  d e r n i e r s   sont  i n d é p e n -  

dants  pour  chaque  rangée  égale  au  1/7è  de  la  hau teur ,   ce t t e   i ndépendance  

é tan t   à  la  fois  mécanique  et  é l e c t r i q u e ;   i ls   c o n s t i t u e n t   des  r a c k s  

f a c i l e m e n t   i n t e r c h a n g e a b l e s   qui  sont  f ixés   sur  des  suppor ts   d ivers   à 

l ' a i d e   de  c l i p s .   Ces  supports   peuvent  ê t r e ,   par  exemple,  une  s t r u c t u r e  

m é t a l l i q u e   ou  un  paroi  en  m a ç o n n e r i e .  

A  la  f igure   23,  le  mode  de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n   permet  l e  

passage  à  l ' i n t é r i e u r   d'un  mât  du  câblage  entre   les  éléments  moteurs  

s i t ué s   en  p a r t i e   haute  et  l ' a p p a r e i l   de  programmation  ho ra i r e   s i t ué   en 

p a r t i e   basse  qui  est   donc  f a c i l e m e n t   a c c e s s i b l e .   Cet  appare i l   peut  ê t r e  

propre  à  l ' h o r l o g e ,   ou  a p p a r t e n i r   à  un  réseau  urbain  ou  encore  r e c e v o i r  

et  ana ly se r   les  codes  ho ra i r e s   provenant   du  réseau  p u b l i c .  



La  f igu re   24  r e p r é s e n t e   une  étude  de  graphisme  et  sa  d é c o m p o s i t i o n  

conforme  à  l ' i n v e n t i o n .   On  notera  dès  l ' a b o r d   que  cet  exemple  de  décompo- 

s i t i o n   en  31  éléments  permet  une  grande  soup lesse   et  une  t rès   f a i b l e  

profondeur   même  pour  des  c a r a c t è r e s   de  t rès   grande  hauteur .   De  plus ,   s i  

la  f igure   24  r e p r é s e n t e   des  c a r a c t è r e s   d r o i t s ,   i l s   peuvent  ê t re   r endus  

i t a l i q u e s   so i t   par  changement  des  motifs  so i t   par  simple  et  l é g e r  

décalage  h o r i z o n t a l   des  d ivers   éléments  les  uns  par  rappor t   aux  a u t r e s .  

La  f igure   24a  r e p r é s e n t e   un  c h i f f r e   8  décomposé  en  31  segments  

dont  les  18  s u p é r i e u r s   et  les  5  i n f é r i e u r s   sont  décomposés  chacun  en 

deux  sous  segments  tous  p r i sma t iques   à  t r o i s   f aces ,   les  huit  segments  

i n t e r m é d i a i r e s   é tan t   décomposés  chacun  en  deux  sous  segments  ceux  de 

d r o i t e   é tan t   p r i sma t iques   à  t r o i s   f aces ,   ceux  de  gauche  pouvant  se  

l i m i t e r   à  deux  f a c e s .  

L'ensemble  peut  se  décomposer  en  cinq  s é r i e s  :  

-  la  s u p é r i e u r e   de  5  segments  

-  une  seconde  de  8  segments  

-  une  t r o i s i è m e   de  5  segments  

-  une  quatr ième  de  8  segments  

-  l ' i n f é r i e u r e   de  5  segments  

tous  ces  segments  é t an t   d iv i s é s   comme  on  l ' a   sou l igné   plus  haut  en  deux 

s o u s - s e g m e n t s .  

Chaque  sé r i e   de  sous-segments   de  chaque  sér ie   de  segments  peut  ê t r e  

e n t r a i n é e   par  un  moteur  commun. 

Si  la  f igure   24a  se  r é f è r e   à  31  segments,   on  conçoi t   q u ' e l l e  

puisse   ê t re   décomposée  en  un  nombre  d i f f é r e n t ,   par  exemple  7 

( f i gu re   24b).  Ceci  permet  aisément  l ' a f f i c h a g e   de  c h i f f r e s   et  de 

l e t t r e s .  



1.-  D i s p o s i t i f   regroupant   des  supports   animés,  por teurs   d ' u n e  

matr ice   de  motifs   (3)  pe rme t t an t   la  d i f f u s i o n   d ' i n f o r m a t i o n s   d ive r ses   à 

l ' a i d e   d'un  message  a lphanumér ique ,   comportant  des  éléments  (21)  se  

décomposant  en  segments  ve r t i c aux   ou  ho r i zon taux ,   c a r a c t é r i s é   en  ce  que 

chaque  segment  (22)  est  d iv i sé   en  sous-segments   (8),   c o n s t i t u é s   d ' u n  

p r o f i l é   unique  (26)  dans  le  cas  d'un  a f f i chage   numérique  ou  deux 

p r o f i l é s   coaxiaux  (1)  et  (2)  pour  l ' a f f i c h a g e   a lphanumér ique ,   l e  

mécanisme  pe rme t t an t   la  r o t a t i o n   des  sous-segments   (8)  é tan t   e n t i è r e m e n t  

é l ec t romécan ique   et  en  ce  qu'un  moteur  (23)  d e s s e r t   un  ensemble  

d ' é l émen t s   d ' a f f i c h a g e   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  axe  de  t r a n s m i s s i o n   (24) 

qui,   au  pied  de  chacun  d 'eux ,   t ransmet   à  deux  cou r ro i e s   (17),  p a r  
l ' i n t e r m é d i a i r e   de  poul ies   (25),  un  mouvement  de  t r a n s l a t i o n   qui  s e r a  

u t i l i s é   ponc tue l l emen t   pour  animer  des  c r é m a i l l è r e s   (9)  guidées  v e r t i c a -  

lement  dans  un  ra i l   (1)  et  s toppées  mécaniquement  par  des  é l e c t r o - a i m a n t s  

(15)  lors  de  leur   déplacement ,   la  d i s t ance   parcourue  par  la  c r é m a i l l è r e  

é tan t   fonc t ion   de  l ' a n g l e   de  r o t a t i o n   dés i ré   pour  les  sous - segments ,   ce 

de rn i e r   é tan t   l ié   au  nombre  de  m o t i f s .  

2.-  D i s p o s i t i f   su ivant   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
le  p r o f i l é   possède  so i t   une  sec t ion   c i r c u l a i r e ,   so i t   une  sec t ion   p o l y g o -  

nale ,   qui  confère  à  l ' ensemble   de  l ' a p p a r e i l   une  é p a i s s e u r   f a i b l e   t o u t  

en  é tan t   adapté  à  l ' a f f i c h a g e   i n d u s t r i e l   de  grande  h a u t e u r .  

3.-  D i s p o s i t i f   su ivan t   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
le  sous-segment   (8)  est   p o r t e u r ,   dans  le  cas  d'un  a f f i c h a g e   numér ique ,  

d'au  moins  cinq  motifs   d i f f é r e n t s   (3)  pour  une  décomposi t ion  p a r  

segments  v e r t i c a u x ,   d'au  moins  t r o i s   motifs   d i f f é r e n t s   pour  une  décompo- 

s i t i o n   par  segments  h o r i z o n t a u x ,   et  en  ce  que  pour  l ' a f f i c h a g e   a lphanumé-  

r ique ,   le  nombre  de  motifs  est  au  moins  de  neuf  quel  que  so i t   le  mode  de 

décompos i t ion ,   des  motifs   complémentaires   pouvant  s ' a s s o c i e r   aux  m o t i f s  

p récédan ts   pour  p r é s e n t e r ,   d'une  façon  s y s t é m a t i q u e ,   des  images 

p r é - e n r e g i s t r é e s .  

4.-  D i s p o s i t i f   su ivan t   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
des  mi ro i r s   p r i sma t iques   (13)  sont  d isposés   entre   chaque  s o u s - s e g m e n t  
(8),   l ' image  a f f i c h é e   ne  p r é s e n t a n t   a lors   aucune  d i s c o n t i n u i t é .  

5.-  D i s p o s i t i f   su ivant   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
l ' a s s o c i a t i o n   des  tubes  et  mi ro i r s   c o n s t i t u a n t   le  segment  forme  un 
ensemble  homogène  mécaniquement  simple  par  i n c o r p o r a t i o n   dans  un  b l o c  

moulé  (12)  c o n s t i t u é   d'un  matér iaux  t r a n s p a r e n t .  



6.-  D i s p o s i t i f   su ivan t   les  r e v e n d i c a t i o n s   1  et  5,  c a r a c t é r i s é   en 

ce  que  chaque  cy l i nd re   est   équipé ,   en  p é r i p h é r i e ,   sur  des  s u r f a c e s  

r é d u i t e s ,   de  matér iau  doux  et  souple  (14)  p e r m e t t a n t ,   lors  des 

r o t a t i o n s ,   de  n e t t o y e r   par  simple  f r o t t e m e n t   la  face  v i s i b l e   du  b l o c  

support   t r a n s p a r e n t   ( 1 2 ) .  

7.-  D i s p o s i t i f   su ivant   les  r e v e n d i c a t i o n s   1  et  5,  c a r a c t é r i s é   en 

ce  que  le  bloc  support   t r a n s p a r e n t   (12)  est  muni,  sur  sa  face  non 

v i s i b l e ,   de  m i n i - r é s i s t a n c e s   c h a u f f a n t e s   de s t i née s   à  d i s s i p e r   une 

condensa t ion   ou  un  givre  é v e n t u e l .  

8.-   D i s p o s i t i f   su ivant   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
les  segments  sont  portés   par  des  p r o f i l é s   p r inc ipaux   pouvant  opérer   une 

r o t a t i o n   su ivan t   un  axe  v e r t i c a l   ou  ho r i zon t a l   et  en  ce  que  l e s  

sous-segments   sont  por tés   par  des  p r o f i l é s   s e c o n d a i r e s ,   s o l i d a i r e s   des 

p r o f i l é s   p r i n c i p a u x ,   pouvant  opérer   une  r o t a t i o n   su ivan t   un  axe  p e r p e n d i -  

c u l a i r e   au  p remier ,   cet  autre   mode  d ' assemblage   é tan t   a p p l i c a b l e ,   en 

p a r t i c u l i e r   au  domaine  des  jeux  é d u c a t i f s .  

9.-  D i s p o s i t i f   regroupant   des  suppor ts   animés,  po r t eu r s   d ' u n e  

mat r ice   de  motifs   (104)  pe rme t t an t   l ' a f f i c h a g e   des  c h i f f r e s   (0  à  9)  e t  

de  c e r t a i n e s   l e t t r e s   " l i s t e   non  e x h a u s t i v e  :   A,  B,  E,  G,  H,  I,  J,  0,  S,  

U)  à  l ' a i d e   d'une  décomposi t ion   en  cinq  segments  (1)  eux-mêmes  é t a n t  

scindés  en  sous-segments   (102).  L 'é lément   d ' a f f i c h a g e   comporte  :   un 

segment  p r imai re   dont  la  hauteur   est  égale  au  1/7è  de  la  hauteur   du 

c h i f f r e   et  po r t eu r   de  deux  motifs   (104)  mais  non  décomposé  en 

sous - segment ,   deux  segments  s econda i r e s   de  même  hauteur   que  le  p r é c é -  

dent ,   chacun  é t an t   décomposé  en  deux  sous-segments   (102)  por teurs   des 

motifs   (104),   deux  segments  t e r t i a i r e s   composé  de  deux  segments  s e c o n -  

d a i r e s ,   le  mécanisme  pe rme t t an t   la  r o t a t i o n   des  segments  est  é l e c t r o m é -  

canique;   les  éléments  moteurs  (105)  u t i l i s e n t   une  t r a n s m i s s i o n   d i r e c t e  

(106)  pour  les  segments  p r imai res   et  s e c o n d a i r e s ,   une  t r a n s m i s s i o n   avec  

renvois   d ' ang l e   et  d ' é q u e r r e   (107)  pour  les  segments  t e r t i a i r e s ;   l e s  

ordres  t r a n s l i s   aux  éléments  moteurs  (105)  n ' é t a n t   que  de  deux  t y p e s  

pour  o b t e n i r   i n s t a n t a n é m e n t   le  déplacement  ou  l ' i m m o b i l i t é   du  segment  

c o n c e r n é .  

10.-  D i s p o s i t i f   su ivant   la  r e v e n d i c a t i o n   9,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
l ' é l é m e n t   d ' a f f i c h a g e   est  un  assemblage  de  modules  de  s t r u c t u r e  

i d e n t i q u e   co r r e spondan t   aux  segments  p r imai res   ( f i g . 1 9 )   et  s e c o n d a i r e s  

(f ig  17),  ces  modules  se  p r é s e n t a n t   sous  forme  de  racks  ( f ig .21   e t  

f i g . 2 3 )   p e r m e t t e n t   le  montage,  le  démontage  et  le  dépannage  r a p i d e .  



11.-  D i s p o s i t i f   su ivan t   la  r e v e n d i c a t i o n   9,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
le  segment  (101)  peut  ê t re   lui-même  scindé  en  sous-segment   (102)  permet  

une  plus  grande  l i b e r t é   dans  la  décomposi t ion  du  c h i f f r e   d'où  la  p o s s i -  

b i l i t é   de  v a r i e r   et  de  p e r s o n n a l i s e r   le  graphisme  de  l ' a f f i c h a g e .  

12.-  D i s p o s i t i f   su ivant   la  r e v e n d i c a t i o n   9,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 
le  p r o f i l é   ou  autre   support   du  motif   possède  une  é p a i s s e u r   peu  impor-  

tante   qui  confère  à  l ' ensemble   de  l ' a p p a r e i l   une  f a i b l e   é p a i s s e u r   t o u t  

en  é tan t   adapté  à  l ' a f f i c h a g e   i n d u s t r i e l   de  grandes  d i m e n s i o n s .  

13.-  D i s p o s i t i f   su ivant   les  r e v e n d i c a t i o n s   9  à  11,  c a r a c t é r i s é   en 

ce  que  le  p r o f i l é   por teur   des  sous - segment s ,   l o r s q u ' i l   possède  une 

sec t ion   excédant   deux  faces  (prismes  par  exemple),   permet  de  d i f f u s e r   en 
dehors  du  message  numérique,  une  in format ion   d i f f é r e n t e   p r é d e s s i n é e  

occupant  la  face  d i s p o n i b l e   en  dehors  de  deux  faces  r é se rvées   pour  sa 

fonc t ion   p r i n c i p a l e .  
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