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@ Rohrzange.

@ Die Rohrzange weist zwei Hebel (10, 21} auf. An dem
einen Hebel (10) ist eine Backe (15) fest angebracht und auf
diesem Hebel ist ein Schieber (17) zur Verstellung der
Maulweite verschiebbar. Der zweite Hebel (21) ist mit einem
Gelenk (23) an dem Schieber (17) gelagert. Die zweite Backe
(25} ist mit einem Gelenk (24) kippbar an dem Hebel (21)
angebracht, wobei die Kippbewegungen durch 2zwei
Anschldge (26 und 27) begrenzt werden. Mindestens ein
Anschlag (27) ist an einem Gleitstiick (29) angebracht, das in
Abhéngigkeit von der Stellung des zweiten Hebels (21}
zuriickweichen kann, um beim leeren Zurickdrehen der
Rohrzange eine stérkere Kippung der zweiten Backe (25)
zuzulassen.
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Rohrzange

Die Erfindung betrifft eine Rohrzange mit einer an
einem ersten Hebel fest angebrachten ersten Backe, ei-
nem 2zweiten Hebel, der relativ zu dem ersten Hebel
schwenkbar ist und eine gelenkig angebrachte zweite
Backe trdgt, einem iiber ein Gelenk mit dem zweiten He-
bel verbundenen Schieber, der zum Verdndern der Maul-
weite der Backen ldngs des ersten Halters verstellbar
ist und mit zwei Anschl&gen, die die Schwenkbewegung
der zweiten Backe in Richtung auf den ersten Hebel und
in Gegenrichtung begrenzen.

Derartige Rohrzangen, wie sie aus DE-PS 27 28 454 und
DE-GM 78 24 721 bekannt sind, dienen 2zum Drehen von
Rohren, Schrauben und anderer Gegenstiinde. Im Arbeits-
zustand werden die beiden Hebel mit der Hand zusammen-

gedriickt, so daB die Backen den Gegenstand fest umgrei-
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fen. Im Riickdrehzustand werden die beiden Hebel in Ge-
genrichtung verschwenkt, ohne daB sie fest zusammenge-
driickt werden. Damit die Rohrzange in beiden Drehrich-
tungen Kraft aufbringen kann, ist die 2zweite Backe an
dem Schieber derart schwenkbar angebracht, daB sie in
Abh&ngigkeit von der gewlinschten Drehrichtung entweder
gegen einen Anschlag des ersten Hebels oder gegen einen
entgegengesetzten Anschlag des Schiebers st68t. Die
Greiffldchen der beiden Backen sind jeweils zur H&lfte
nach der einen und zur H&lfte nach der anderen Seite
geneigt. Mit den bekannten Rohrzangen kann zwar die
Drehung des Gegenstandes in unterschiedlichen Richtun-
gen und eine leere Riickdrehung vorgenommen werden, je-
doch muB genau darauf geachtet werden, mit welcher
Hdlfte der Greiffl&chen der beiden Backen die Rohrzange
an den Gegenstand angesetzt wird. Andernfalls besteht
die Gefahr, daB die bewegliche Backe beim Arbeiten um-
schwenkt und sich an den entgegengesetzten Anschlag
anlegt. Dies hat zur Folge, daB die Rohrzange abrutscht
und keine wirksame Drehung des Gegenstandes mdglich
ist. AuBerdem entsteht beim unbeabsichtigten Umschwen-
ken der beweglichen Backe ein starker Ruck, wodurch
Verletzungen auftreten konnen.

Ein weiterer Nachteil der oben erwdhnten bekannten
Rohrzangen besteht darin, daB beim Riickdrehen der Zange
der zweite Hebel sehr weit von dem ersten Hebel abge-
schwenkt werden muBi, wenn der zu drehende Gegenstand
eine unrunde Kontur hat, 2z.B. ein Sechskant ist. In
diesem Fall stéBt die zweite Backe beim Zuriickdrehen
gegen den zugeh6rigen Anschlag und die weitere Uff-
nungsbewegung der 2Zange {ibertrédgt sich auf den zweiten
Hebel, dessen Handgriff den ld&ngeren Hebelarm dieses
Hebels bildet und daher sehr weit aufgeschwenkt werden
muB. Dies ist aus Griinden der Handhabung und hé&dufig
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auch aus Platzgriinden unglinstig.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Rohrzan-
ge der eingangs genannten Art zu schaffen, die beim
Zuriickdrehen eine weitere U6ffnung der Backen bei ver-

ringertem Ausschwenken des zweiten Hebels ermbglicht.

Die L&sung dieser Aufgabe besteht erfindungsgemdB da-
rin, daB mindestens einer der Anschldge aus einem an
dem Schieber gefiihrten Gleitstiick besteht, das von ei-
nem von der Bewegung des zweiten Hebels gesteuerten
Blockierelement in einer Arbeitsstellung verriegelbar
ist und bei ausgeschwenktem zweiten Hebel ein Zuriick-

weichen des Gleitstilickes ermSglicht.

Der Anschlag, den das eine Ende des Gleitstlickes bil-
det, ist somit in Abhdngigkeit von der Schwenkstellung
des zweiten Hebels in bezug auf den ersten Hebel ver&n-
derbar. Wird der zweite Hebel ausgeschwenkt, dann
driickt die bewegliche Backe das Gleitstilick zuriick, so
daB die urspriingliche Anschlagposition aufgehoben ist
und das Gleitstiick weiter verschoben werden kann als
dies in der Arbeitsstellung méglich ist. Durch diese
stdrkere Verschwenkung der =zweiten Backe vergrdBert
sich die effektive Maulweite, so daB der zweite Hebel
zum leeren Zurlickdrehen der Rohrzange weniger weit aus-
geschwenkt werden muB als dies bei feststehendem An-
schlag der Fall wére.

Bei der erfindungsgemdBen Rohrzange ist die von Z&hnen
gebildete Greiffldche der zweiten Backe ebenflichig.
Diese Greifflédche ist in derjenigen Stellung, in der
die zweite Backe gegen den Anschlag des ersten Hebels
st68t, unter spitzem Winkel in der einen Richtung zur
ebenfalls ebenfldchigen Greiffldche der festen Backe



10

15

20

25

30

-4 - 0184073

geneigt. Wenn die zweite Backe sich in ihrer anderen
Anschlagposition befindet, ist ihre Greiffl&che unter
einem spitzen Winkel in Gegenrichtung zu der Greiffl&-
che der festen Backe geneigt. Beide Greiffl&dchen sind
nur in der Mittelposition des Schwenkweges der zweiten
Backe parallel zueinander. Diese Mittelposition ist
aber instabil, weil die zweite Backe dann nicht an ei-
nem der Anschldge liegt. Es stellt sich selbsttétig
diejenige stabile Position ein, die derjenigen Richtung
entspricht, in der der zwischen den Backen eingeklemmte
Gegenstand mit Kraft gedreht wird. Die 2zweite Backe
kann dabei nicht unbeabsichtigt umklappen.

Vorzugsweise ist das Blockierelement mit dem zweiten
Hebel iber mindestens einen Gelenkarm verbunden. Dieser
Gelenkarm bewirkt die Mitnahme des Blockierelementes
beim Aufschwenken des zweiten Hebels.

Das Blockierelement kann im AnschluB an eine Blockier-
fl&che, die im wesentlichen parallel 2zu der Riickfldche
des Gleitstlickes verlduft, eine schré@ge Gleitflédche
aufweisen. Wenn der zweite Hebel ausgeschwenkt wird,
driickt das Gleitstlick gegen die Gleitfl&che. Beim An-
stoBen der zweiten Backe gegen das Gleitelement gibt
das Gleitelement nach, wodurch die zweite Backe weiter
verschwenkt werden kann, als dies in der Arbeitsstel-
lung der beiden Hebel mdglich ist. Dadurch wird die

Rickdrehbewegung bei gréBerer UOffnungsweite erleich-
tert.

Das Blockierelement ist von einem Fihrungsstiick des
Schiebers geflihrt und gegen den Druck des Gleitstiickes
abgestiitzt. Das Gleitstiick hat lediglich eine Steuer-
funktion, wdhrend die Kraftaufnahme durch das Fiihrungs-

stiick erfolgt, das fester Bestandteil des Schiebers
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ist, dessen Position die Maulweite der Rohrzange be-
stimmt.

Im folgenden werden unter Bezugnahme auf die

Zeichnungen Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung ndher
erldutert.

Es zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht der Rohrzange, teilweise
geschnitten, bei Drehung eines Gegenstandes im Uhrzei-
gersinn,

Fig. 2 die Rohrzange bei Drehung des Gegenstandes im
Gegenuhrzeigersinn,

Fig. 3 die Rohrzange bei Drehung eines Sechskant-
kopfes,

Fig. 4 die Rohrzange in der 8ffnungsstellung wihrend
des Zuriickdrehens {iber dem Sechskantkopf und

Fig. 5 eine Teildarstellung eines zweiten
Ausfiihrungsbeispiels der Rohrzange.

Die dargestellte Rohrzange weist einen ersten Hebel 10
auf, der am unteren Ende als Handgriff 11 ausgebildet
ist. An den Handgriff 11 schlieBt sich ein Gewindeab-
schnitt 12 an, auf dem eine Mutter 13 sitzt. Der Hand-
griff 11 und der Gewindeabschnitt 12 sind aus einem
Rundstab gefertigt. An dem oberen Ende dieses Rundsta-
bes ist seitlich eine Platte 14 befestigt, die den
Rundstab verldngert, deren Achse jedoch gegeniiber der-
jenigen des Rundstabes seitlich versetzt ist. Von dem
oberen Ende der Platte 14 steht die feste Backe 15
seitlich ab. Die Angriffsfldche 16 dieser Backe 15 ver-
l8uft rechtwinklig zu dem Handgriff 11. An dieser An-
griffsfléche 16 sind Z&hne angeordnet, deren Spitzen in
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einer gemeinsamen Ebene liegen.

Die Mutter 13 stiitzt den Schieber 17 ab, der hillsenfdr-
mig ausgebildet ist und einen Schlitz fiir den Durch-
tritt des unteren Endes der Platte 14 aufweist. Ein
seitlich von dem Schieber 17 abstehender Ansatz 18 ist
mit einem Bolzen 19 versehen, der durch einen Schlitz
20 der Platte 14 hindurchragt. Der Bolzen 19 dient da-
zu, den Schieber 17, der am unteren Ende von der Mutter
13 abgestiitzt ist, in bezug auf den Hebel 10 zu fihren,
so daB er ldngs dieses Hebels verschiebbar ist.

Der zweite Hebel 21 weist ebenfalls einen Bolzen 22
auf, der in dem Schlitz 20 des ersten Hebels 10 gefiihrt
ist. Der zweite Hebel 21 ist iilber das Gelenk 23 mit dem
Schieber 17 verbunden, so da8 der Hebel 21 um das Ge-
lenk 23 herum relativ zu dem Schieber 17 schwenkbar
ist. Seitlich neben und iliber dem Gelenk 23 ist ein wei-
teres Gelenk 24 angeordnet, das die zweite Backe 25 mit
dem zweiten Hebel 21 verbindet. Die 2zweite Backe 25
kann um das Gelenk 24 herum verschwenkt werden, und
zwar in der einen Richtung bis zu dem Anschlag 26, der
von der Platte 14 des ersten Hebels 10 gebildet wird

und in der Gegenrichtung bis zu einem Anschlag 27, der
noch erldutert wird.

Die gleichmdBig gezahnte Angriffsfldche 28 der Backe 25
ist ebenfldchig. Wenn die Backe 25 gegen den Anschlag
26 stbBt, wie in Fig. 1, bildet ihre Angriffsfl&che 28
mit der Angriffsfldche 16 der anderen Backe 15 einen
spitzen Winkel. Wenn die Backe 25 gegen den anderen
Anschlag 27 std8t, bilden die beiden genannten An-
griffsfldchen ebenfalls einen spitzen Winkel, jedoch
zur entgegengesetzten Seite hin. Die Angriffsfliche 28

kann somit um ihre Parallelstellung zur Angriffsfléche
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16 herum pendeln.

Der Anschlag 27 befindet sich am oberen Ende des Gleit-
stlickes 29, das im Innern des Schiebers 17 verschiebbar
untergebracht und 2zwischen der Wand des Schiebers 17
und einem Querzapfen 46 dieses Schiebers etwa parallel
zum Handgriff 11 gefiihrt ist. Der Querzapfen 46 dient
dariiber hinaus auch zum Fiihren des Blockierelementes 31
und fihrt somit eine Doppelfunktion aus. An dem dem
Anschlag 27 abgewandten Ende des Gleitstlickes 29 befin-
det sich eine Stiitzfldche 30, die gegen das Blockier-
element 31 st68t. Dieses Blockierelement weist eine
Blockierfldche 32 auf, die parallel zu der Stiitzfl&che
30 verlduft, und auBerdem eine Gleitfldche 33, die un-
ter spitzem Winkel zu der Gleitfl&che 30 verl&uft. Das
Blockierelement 31 wird von einem Filhrungsstiick 34 ab-
gestiitzt, das fest aﬁ dem Schieber 17 angebracht ist.
Das Blockierelement 31 ist 2zwischen dem Fidhrungsstiick
34 und dem Gleitstiick 29 angeordnet und es ist parallel
zur Stiitzfldche 30 verschiebbar. Die Verschiebung des
Blockierelementes 31 erfolgt {ber den Gelenkarm 35,
iber den das Blockierelement 31 mit dem zweiten Hebel
21 verbunden ist. Dieser Gelenkarm 35 weist an seinem
Ende eine Gelenkkugel 36 auf, die schwenkbeweglich in

einer entsprechenden Ausnehmung des Hebels 21 gelagert
ist.

Das Gelenk 23, mit dem der 2zweite Hebelarm 21 an dem
Schieber 17 gelagert ist, besteht aus einem Gelenkzap-
fen 37, der am Schieber 17 fest angebracht ist und ei-
nem Langloch 38 des zweiten Hebelarmes 21. Das Langloch
38 erstreckt sich in der Darstellung nach Fig. 1 vor-
zugsweise in Richtung auf das Gelenk 24 und somit
schrig nach oben. Das Gelenk 24 besteht aus einem an
der Backe 25 fest angebrachten Zapfen 39, der in einem
Langloch 40 des zweiten Hebelarmes 21 verschiebbar ist.
Das Langloch 40 ist etwa quer zur Richtung der beiden
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Angriffsflédchen 16 und 28 orientiert.

Den einen Hebelarm des Hebels 21 bildet der Handgriff
41 und der andere Hebelarm wird durch den Abstand der
Gelenke 23 und 24 bestimmt. Der Hebel 21 ist somit
zweiarmig und er bewirkt wegen des groBen Hebelarmver-
hdltnisses eine hohe Kraftversté&rkung.

Die Einstellung der Maulweite der Rohrzange erfolgt
durch Verstellung der Mutter 13 auf dem Gewindeab-
schnitt 12. Hierdurch bewegt sich der Schieber 17 ldngs
des ersten Hebels 10, wobei der zweite Hebel 21 mitge-
nommen wird und die Zapfen 19 und 22 in dem Schlitz 20

gefiihrt werden.
Die Funktionsweise der Rohrzange ist folgende:

In Fig. 1 ist der Zustand dargestellt, in dem ein zy-
lindrischer Gegenstand 42, der zwischen den Backen 15
und 25 eingespannt ist, im Uhrzeigersinn gedreht werden
soll. Hierzu wird die Mutter 13 so0 eingestellt, daB
beim sp&teren Gegeneinanderdriicken der Hebel 10 und 21
in Richtung der Pfeile 43 der Gegenstand 42 zwischen
den Backen 15 und 25 festgehalten wird, ohne daB die
Hebel 10 und 21 unter der driickenden Wirkung des Ge-~
genstandes 42 auseinandergedriickt werden. W&hrend der
SchlieBbewegung der Zangenhebel driickt die Schrédgfliche
33 des Blockierelements 31 das Gleitstilick 29 nach oben,
bis schlieflich die Blockierfldche 32 an der Stiitzfla-
che 30 anliegt. Durch den Druck, den die schwenkbare
Backe 25 auf das Gleitstiick 29 ausiibt, wird zwischen
den Fl&chen 30 und 32 eine Reibung erzeugt, die verhin-
dert, daB die Zangenhebel 10 und 21 unter dem Druck des
Gegenstandes 42 wiederauseinandergespreizt werden. Nach
dem SchlieBen der Rohrzange wird die Rohrzange durch
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Druck gegen den Hebel 21 in Richtung des Pfeiles 44
verschwenkt, um den Gegenstand 42 mit Kraft zu drehen.
Hierbei ist es nicht erforderlich, die Zuhaltekraft in
Richtung der Pfeile 43 aufrechtzuerhalten, da die Zange
sich aus den oben angegebenen Griinden nicht selbst &ff-
net. Bei der Drehbewegung liegt der Gelenkzapfen 39 an
dem unteren Ende des Langloches 40 an. Die Backe 25
wird gegen den in Drehrichtung riickwdrtigen Anschlag 26
gekippt, wdhrend der Anschlag 27 freiliegt. Zum Zuriick-
drehen der Rohrzange wird die Zange durch Auseinander-
driicken der Hebel 10 und 21 ge&ffnet, wodurch die
Selbstklemmung aufgehoben wird. Beim Zuriickdrehen kippt
die Backe 25 gegen den Anschlag 27, so daB der Gegen-
stand 42 nicht mitgenommen wird. Beim Nachfassen diirfen
die Zahnungsfldchen der beiden sich gegeniiberliegenden
Spannbacken nie zugleich am zu drehenden Rohr zur Anla-
ge kommen, da die Schwenkbewegung der Zange auf diesem

Rohr dann sofort durch Blockierung zum Stillstand kom-
men wiirde.

In den Zeichnungen ist der Abstand 2zwischen dem An-
schlag 27 des Gleitstiickes 29 und der entsprechenden

Gegenfldche der Backe 25 aus Griinden der Ubersichtlich-
keit vergrSBert dargestellt. Diese Fldchen driicken be-
reits gegeneinander, wenn die Backe 25 sich in der (in-
stabilen) Mittelposition befindet und die Zangenhebel
geschlossen sind. Das Gleitstiick 29 bildet zusammen mit
dem Blockierelement 31 eine Reibvorrichtung, die ver-
hindert, daB die Hebel 10, 21 unter der Wirkung des

Druckes des Gegenstandes 42 auseinandergespreizt wer-
den.

In Fig. 2 ist der Zustand dargestellt, daB der Gegen-
stand 42 im Gegenuhrzeigersinn gedreht wird. Hierbei
werden die Hebel 10 und 21 in Richtung der Pfeile 43
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zusammengedrickt, so daB sich die Zange schlieBt. Dann
wird auf den Hebel 10 von Hand eine Kraft in Richtung
des Pfeiles 44' ausgeiibt. Die Backe 25 kippt gegen den
Anschlag 27. Zum leeren Zuriickdrehen werden die Hebel
entgegen der Richtung der Pfeile 43 auseinanderge-
driickt, so daB der Hebel 21 geringfiigig ausschwenkt.
Dadurch wird die Backe 25 entlastet. Sie schwenkt gegen

den Anschlag 26 und die Angriffsfldchen 16 und 28 geben
den Gegenstand 42 frei.

Beim Drehen eines Schraubenkopfes 42' gemdB8 Fig. 3 er-
geben sich in der Arbeitsphase, bei der der Schrauben-
kopf 42' gedreht werden soll, die gleichen Verhdltnis-
se, wie sie anhand der Fig. 1 und 2 beschrieben wurden.
Die Angriffsfldchen 16 und 28 greifen an zwei einander
entgegengesetzten Flachseiten des Schraubenkopfes 42'
an. In durchgezogenen Linien ist der Zustand der Backe
25 dargestellt, der sich bei Drehung des Schraubenkop-
fes 42' im Gegenuhrzeigersinn ergibt und strichpunk-
tiert ist der Zustand dargestellt, den die Backe 25 bei

Drehung des Schraubenkopfes im Uhrzeigersinn einnimmt.

Wenn die Rohrzange an dem Schraubenkopf 42' zurilickge-
dreht werden soll, muB ihre Maulweite sich voriiberge-
hend bis auf den AuBenkreis des Schraubenkopfes erhs-
hen. Dies ist in Fig. 4 dargestellt. Beim Aufschwenken
des Hebels 21 nimmt dieser iber den Gelenkarm 35 das
Blockierelement 31 mit. Die Blockierfldche 32 gibt die
Stiitzfldche 30 des Gleitstlickes 29 frei, so daB dieses
bis zum Fiihrungsstiick 34 =zurilickweichen kann. Dadurch
dndert sich auch die Position des Anschlages 27,
wodurch eine stdrkere Absenkung und Verschwenkung der
Backe 25 erfolgen kann.

Die stédrkere Absenkung und Schrédgstellung der Backe 25



10

15

20

25

30

S 11 - 0184073

bewirkt, daB die Zange leichter {iber den Totpunkt der
Schwenkbewegung um die Kante des Schraubenkopfes 42
herumbewegt werden kann. Die Langldcher 38 und 40 geben
der Backe 25 geniigend Freiheit fiir den Verschwenkvor-
gang. Ohne eine solche Freiheit wiirde die Gefahr beste-
hen, daB Verklemmungen auftreten.

Das Ausfiihrungsbeispiel der Fig. 5 unterscheidet sich
von dem jenigen der Fig. 1 - 4 dadurch, daB die Schridg-
fldche 33 und die Blockierfldche 32 am unteren Ende des
Gleitstiickes 29 angeordnet sind, wdhrend das Blockier-
element 31 eine knickfreie ebene Stiitzfl&che 30 auf-
weist, die mit der Blockierfldche 32 und der schrédgen
Gleitfldche zusammenwirkt und parallel zu der Blockier-
flé&che 32 verl&uft. Der OQuerzapfen 46 hat eine ge-
streckte Form, so daB bei vollsténdig ausgeschwenktem

Hebel 21 die Fithrung des Blockierelementes gewdhrlei~-
stet bleibt.
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ANSPRUCHE

1. Rohrzange mit einer an einem ersten Hebel (10) fest
angebrachten ersten Backe (15), einem 2zweiten Hebel
(21), der relativ zu dem ersten Hebel schwenkbar ist
und eine gelenkig angebrachte zweite Backe (25) trégt,
zwel Anschlédgen (26,27), die die Schwenkbewegung der
zweiten Backe (25) in Richtung auf den ersten Hebel und
in Gegenrichtung begrenzen, und mit einem {iiber ein Ge-
lenk (23) mit dem zweiten Hebel (21) verbundenen Schie-
ber (17), der zum Ver&ndern der Maulweite der Backen
(15,25) ldngs des ersten Hebels (10) verstellbar ist,
dadurch gekennzedichnet, daB
mindestens einer der Anschldge (27) an einem Gleitstlick
(29) angeordnet ist, das von einem von der Bewegung des
zweiten Hebels (21) gesteuerten Blockierelement (31) in
einer Arbeitsstellung verriegelbar ist und bei ausge-
schwenkten zweiten Hebel (21) ein Zuriickweichen des
Gleitstiickes (29) erm&glicht.

2. Rohrzange nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daB das Blockierelement (31)
mit dem zweiten Hebel (21) iber mindestens einen Ge-
lenkarm (35) verbunden ist.

3. Rohrzange nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet, da8 das Blockierelement (31) im
AnschluB an eine Blockierfldche (32), die im wesentli-
chen parallel zu der Stiitzfl&che (30) des Gleitstiickes

(29) verlduft, eine schré&ge Gleitfldche (33) aufweist.

4., Rohrzange nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet, daB das Gleitstiick (29) im An-
schluf an eine Blockierfliche (32), die im wesentlichen
parallel zu der Stitzfldche (30) des Blockierelementes
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(31) verl&duft, eine schrdge Gleitfldche (33) aufweist.

5. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB8 das Blockierelement (31)
von einem Fiihrungsstiick (34) des Schiebers (17) gefiihrt

und gegen den Druck des Gleitstlickes (29) abgestiitzt
ist.

6. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis 5,

dadurch gekennzeichnet, daB das Gelenk (23) ein Lang-
loch (38) aufweist, das wenigstens anndhernd in Rich-
tung auf ein zweites Gelenk (24) verlduft, welches die

zweite Backe (25) mit dem zweiten Hebel (21) verbindet.

7. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet, daB ein 2zweites Gelenk (24),
welches die zweite Backe (25) mit dem 2zweiten Hebel
(21) verbindet, ein Langloch (40) aufweist, welches in
Richtung auf die zweite Backe (25) verl&uft.

8. Rohrzange nach einem der Ansprliche 1 bis 7,

dadurch gekennzeichnet, daB in einem Schlitz (20) des
ersten Hebels (10) =zwei Bolzen (19,22) gefiihrt sind,
von denen einer mit dem zweiten Hebel (21) und der an-
dere mit dem Schieber (17) verbunden ist.

9. Rohrzange nach einem der Anspriiche 1 bis 8,

dadurch gekennzeichnet, daB die Backen (15, 25) planare
Angriffsfldchen (16,28) mit Z&hnen mit symmetrischem
Zahnprofil aufweisen.
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