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@ Apparell de pose de bordures, pavés autobloquants ou autre.

€) Laprésente invention se veut de diminuer et méme de A z
supprimer totalement les fatigues en créant un appareil
adaptable de maniére amovible totale ou partielle sur les
engins roulants, de Travaux Publics entre autres, et qui re-
prend la palette, la transporte le long du tracé de pose, de
prélever les bordures une & une et de les mettre en place
bout 4 bout avec la précision et 1a rapidité requises. Cet
objectif est obtenu par association a différents porteurs des
fourches (24), un dispositif d’élévation (5) et de répartition,
un dispositif de préhension (4) et les commandes (6, 7, 8)
situées de préférence sur le dispositif de préhension (4).
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Appareil de pose de bordures, pavés autobloquants

ou autre.

La pose de bordures de trottoir est une opération lon-
gue et fatigante. De nombreux appareils ont déja été
créés 3 cet effet. Les outils & mains ne reprénnent
gu'une partie de l'opération. Les grandes machines

congues spécialement & cet effet sont trop chéres pour

étre 3 la portée de toutes les entreprises.

La présente invention a pour objet de diminuer et méme
de supprimer totalement les fatigues en créant un appa-
reil adaptable de maniére amovible totale ou par-
tielle sur les engins roulants, de Travaux Publics
entre autres, et qui reprend la palette, la transporte
le long du tracé de pose, permet de prélever les bor-
dures une 3 une et de les mettre en place bout & bout
avec la précision et la rapidité requises. Cet objec-
tif est obtenu en associant 3 différents porteurs des
fourches, un dispositif d'élévation et de répartition,
un dispositif de préhension et les commandes situées
de préférence sur ce dispositif de préhension.
Conformément a8 1'invention, l'appareil de pose de bor-
dures de trottoirs ou pavés est caractérisé en ce que
des fourches de transport de palettes sont associées

d un dispositif d'élévation monté@ sur des appareils de

distribution horizontale orientable et 3 un organe de

préhension muni de commande pour l'opérateur de pose
placé sur un méme engin porteur.

Diverses autres caractéristiques de l'invention ressor-

tent d'ailleurs de la description détaillée qui suit.

Des formes de réalisation de 1l'objet de l'invention sont
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représentées, 3 titre d'exemples non limitatifs, aux

dessins annexés.

La fig. 1 est une vue générale de 1l'appareil conforme

d l'invention.

La fig. 2 montre un type d'attache de la potence de la
fig. 1.

La fig. 3 montre un mode de fixation particulier.

La fig. 4 montre schématiquement des possibilités de

distribution du bras articulé de la fig. 1.

La fig. 5 montre schématiquement le principe de fonc-

tionnement.
La fig. 6 montre un détail du systéme de blocage.

La fig. 7 montre un chariot spécialement congu pour

l'appareil de 1'invention.
La fig. 8 montre de face le chariot de la fig. 7.
La fig. 9 montre une variante du chariot de la fig. 7.

La fig. 10 montre une potence pour le chariot de la

fig. 9.

La fig. 11 montre une coupe d'un tube de la potence de
la fig. 1O.

La fig. 12 montre les positions avantageuses du bras

distributeur de la fig. 9.
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La fig. 13 montre un exemple de nivellement.
La fig. 14 montre une roue du chariot de la fig. 9.

Le dispositif de préhension 4 peut &tre choisi dans
diverses techniques : on peut par exemple prévoir une
pince mécanique serrant avantageusement la bordure aux
extrémitéds. L'un des bras de serrage sera calculé de
l'épaisseur du joint ce qui donnera la régularité de

ces joints par butée lors de la mise en place.

Le dispositif de préhension peut tout aussi bien étre
automatique, par exemple par commande d'ouverture et
fermeture par vérins, soit en utilisant un systéme a
ventouse. Un vibrateur peut 8tre fixé& sur cette pince

et vibrer la bordure au moment de la pose.

Le systéme d'élévation 5 peut étre avantageusement un
petit treuil électrique monté en extrémité du bras dis-
tributeur 3. La commande 7 est avantageusement placée
sur la pince 4 ce qui permet 3 l'opérateur de diriger
convenablement la pince avec ses mains pendant qu'il
commande avec son pouce l'interrupteur de la descente

pour la pose ou la montée pour prélever la bordure.

D'autres systémes d'é&lévation sont envisageables avec

les moyens hydrauliques ou &électriques connus.

Le systéme de distribution sera une potence avantageuse-
ment fixée 3 la fourche du porteur. Cette potence peut
étre un simple mdt vertical surmonté& d'une fléche_hori—
zontale pivotante. Pour des raisons pratiques, cette

fléche présentera de préférence deux articulations a la
maniére d'un bras humain pour obtenir un meilleur bala-

yage. Les articulations 22 et 23 du bras manipulateur
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peuvent étre alternativement libres, freinées ou blo-
gquées pour la sécurité horizontale des mouvements. Les
commandes des dispositifs seront placées de préférence

sur la pince.

Le bras manipulateur peut &tre au méme titre actionné,
dans le plan horizontal, automatiquement 3 l'aide de
vérins ou de moteurs soit hydrauligues soit &lectri-

gues. L'axe des moteurs sera l'axe de rotation.

Les commandes pourront comme précédemment étre situées

de préférence sur la pince.

Sur des engins déja munis de fourche d'origine, on fixera
la potence de préférence de maniére amovible sur les tra-’
verses de la fourche. La fig. 2 montre 1l'un des moyens

de fixation.

Pour des engins non munis de fourches, une maniére avan-
tageuse est de munir le cdté opposé aux fourches, der-
riére les barres horizontales, d'un dispositif univer-
sel de fixation permettant de recevoir une fixation

intermédiaire entre le porteur et l1l'appareillage.

Le mdt de la potence peut trés bien &tre télescopique,
le té&lescopage pouvant n'étre 1la que pour des réglages
mécaniques de hauteur ou encore il fera partie du sys-
téme d'élévation. En effet, il suffit de munir 1l'un
des tubes d'un joint et d'un piston plongeur gui pren-
dra appui dans le fond de 1l'autre tube et prévoir 1'in-
jection hydraulique pour obtenir un vérin simple effet
pour la montée, tout en comprimant un ressort qui com-
mandera la descente.

Les porteurs peuvent &tre trés divers et donneront lieu
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aux aménagements spécifiques.

Ainsi dans le cas le plus simple, si l'entreprise dis-
pose déjd d'un chariot-8lé&vateur, il suffit d'adjoindre
la potence de distribution avec ses commandes munie de
son élévation et de sa préhension. Comme cette potence
n'a pas 3 étre montée en permanence, elle sera fixée

de préférence de maniére amovible sur le tablier support

des fourches.

Selon 1'élévation choisie, si le porteur est un engin mo-
torisé, il fournira avantageusement la force é&lectrique

ou hydraulique.

Dans le cas ol ce sont des chargeurs qui sont disponibles,
on assemblera comme déja dit la potence sur le tablier
horizontal support de fourches. Du c&té opposé aux four-
ches seront fixé&s deux montants verticaux munis de trous
ou crochets ou autres moyens de fixation dont la fixa-
tion correspondante a &té aménagée sur le godet. Cela
devient donc un équipement complémentaire de ce godet,

on pourrait naturellement mettre aussi cet é&quipement

a la place du godet lui-méme.

Si 1l'on veut faire faire ce méme travail par une pelle
hydraulique, on enlévera le godet et on aménagera les
points de fixation correspondants derriére le tablier

de la fourche. Une maniére avantageuse est de créer une
piéce de connexion intermédiaire interchangeable qui aura,
du cdté du tablier, la fixation standard et, du cb6té de

la pelle, les fixations spécifiques a8 l1l'engin.

Un autre cas est envisageable, celui de la création d'un
petit appareil spécifique, bon marché, tracté par le

personnel ou d'autres engins ou de préférence auto-moteur.
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Les explications des fig. 7 et 8 précisent le fonction-

nement.

Le méme systéme de travail peut é&tre utilisé pour d'au-
tres matériaux d poser provenant d'une palette tels que
par exemple des pavés autobloquants préalablement dis-—
posés dans l'ordre de pose ou non sur la palette. .Un
dispositif de préhension formé du nombre de pinces ap-
propriées sera en mesure de poser jusqu'd 1 m2 par opé-
ration. L'opérateur guidant ce dispositif, grdce aux
commandes qui sont directement reliées, pourra exécuter

la pose avec la précision voulue.

A l'inverse, il est envisageable de ramasser et de pa-
lettiser des objets divers sous réserve d'avoir les

pinces correspondantes.

Pour faire travailler le conducteur dans les meilleures
conditions physiques possible, il est avantageux de lui
prévoir un siége aussi prés que possible le long des
bordures. Ce siége pourra &tre fix& soit sur l'appa-
reil lui-méme par exemple sur le tablier horizontal,

soit sur le porteur (fig. 8).

Un autre dispositif particuliérement slir, simple et méca-
nigue, donné a titre indicatif non limitatif, consiste

d munir la pince & préhension de deux poignées de gui-
dage , chacune équipée de poignée de serrage type frein

d main de vélo ou moto. Les axes de rotation des deux
bras distributeurs seront munis de 1'dquivalent de pi-
gnons crantés et d'un cliquet, maintenu enclenché en
permanence sous l'effet d'un ressort. Le cliquet d'en-
clenchement est relié & la poignée du guidon par un ci-
ble sous gaine. Au lieu du cliquet et du pignon, on peut

utiliser aussi les systémes de freinage & tambour ou
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disques connus et utilisés dans les mémes conditions.

L'ensemble ne pourra étre manoeuvré que sous l'effet de
poignées, agissant sur le cd&ble lui-méme déverrouil-
lant le pignon. Dés que l'opérateur l&che la ou les
poignées, l'ensemble reste blogqué de maniére absolument
sire, et instantanément. Toutes ces commandes peuvent
étre réunies en un seul support amovible d'oli 1'inter-

changeabilité des pinces.

Un autre probléme est a résoudre, notamment celui des
faibles charges transportables par certains chargeurs;
ce cas est avantageusement résolu en fixant par exem-
ple deux roues aux extrémités du tablier. Ces roues
monteront ou s'abaisseront selon que l'on charge ou
transporte. Ces mouvements pourront é&tre produits mé-
caniquement, hydrauliquement ou électriquement. La
charge pésera directement sur ces roues et n'est plus
portée par 1l'engin mais poussée ou tirée, et l'engin
servira de contrepoids. En méme temps, ces roues laté-
rales serviront de stabilisateurs lors de la manoeuvre
de la distribution.

En se référant plus particuliérement aux dessins, la
fig. 1 montre une potence 1 fixée de maniére amovible

par les fixations 9, surmontée de bras 2 et 3 articulée

en 22 et 23 avec un petit treuil 5 relié électriquement &

une batterie 16 et retenant la pince 4 supportant les
commandes 6 et 8 des articulations et la commande 7 du
treuil 5. Les fourches élévatrices 24 sont reliées de
maniére connue en soi aux traverses horizontales 10 qui
sont elles-mémes reliées & deux montants verticaux 11
supportant des moyens de fixation, notamment des trous
qui sont représentés, mais pourraient é&tre quelcongques.

Ces moyens de liaison servent d fixer une plaque ou

-
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équivalent 13 dont un cdté supporte la fixation standard
12 et dont l'autre supporte les fixations 14 et 15 spé-

cifiques 3 l'engin porteur qui peut aussi bien étre un

chargeur hydraulique qu'une pelle hydraulique.

La fig. 2 montre un type d'attache 9 de la potence po-

sitionnable en hauteur par l'intermédiaire du serrage

19 et fixé sur les traverses 17 de la fourche par des

serrages.

La fig. 3 montre un mode de fixation ol la partie ré-
ceptrice 18 est fixée sur un godet chargeur 20 et vient
se loger dans les fixations standard 12. Une traverse

17 servira de butée aux dents 21.

La fig. 4 montre, schématiquement les possibilités de
distribution du bras articulé pouvant poser jusqu'a

quatre bordures sans déplacer l'engin porteur.

La fig. 5 montre schématiquement le principe de fonc-
tionnement. La pince 4 est fixée de maniére amovible 29
d un genre de guidon 36 supportant, d'une part, la poi-
gnée de commande 25 commandant le systéme de blocage

30 et 31 situé sur le bras 3 par l'intermé&diaire d'un
cadble sous gaine 26, d'autre part, la poignée 27 com-
mandant dans les mémes conditions l1l'axe de la poutre 2.
Ce méme guidon supporte la commande 2 du treuil 5 et ia
commande 28 commandant par exemple la marche AV/AR du

porteur.

La fig. 6 montre le détail du systéme de blocage dans
lequel 33 est le cdble de traction, 32 sont des guides
perforés, 30 est un axe muni d'un épaulement 36 et ter-—
miné en pointe 35 venant s'enclencher sur un pignon 31

fixé sur l'axe de rotation. Le ressort 34 maintiendra
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le verrouillage permanent.

La fig. 7 montre un chariot spécialement congﬁ d cet
effet capable de recevoir instantanémént 1'ensemble
fourche-potence. A titre d'exemple deux moteurs élec-—
triques peuvent assurer l'entrainemént des deux roues
avant 37 et 38, le blocage de l'une ou l'autre roue

apportant une manoeuvrabilité totale.

Sachant que la pose se fait latéralement, le siége con-

ducteur 39 peut étre également amenégé du cdté pose.

Toutes les fonctions pourront étre ou hydrauliques ou
électriques et étre assurées par groupe &lectrogé&ne ou

par batteries.

Compte tenu de la position du siége du conducteur, de
1l'emplacement des commandes sur le guidon, il sera pos-

sible d'effectuer le travail complet en position assise.

Ce méme siége peut méme étre pivotant sur le plan hori-
zontal, soit de maniére libre, soit de maniére motorisée
ce qui donnera toujours la bonne position par rapport

au travail.

La fig. 8 montre de face l'engin de la fig. 7 dans lequel
41 est un moteur axial, 42 des roues libres et 43 le sys-
téme d'élévation de la fourche. En supprimant la mcto-
risation, il est naturellement possible d'obtenir un

engin tracté par un autre engin ou manuellement.

Une autre maniére avantageuse de réaliser l'invention
est de prévoir que 1l'appareil fourche plus potence de-
vient partie de porteur. Par exemple, cdté fourche

on aménagera des moyens de roulage, par exemple deux
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roues solidaires de l'ensemble, cbté& opposé, c'est-a-
dire en extrémité pointe de fourche on aménagera des
moyens de guidage au sol : roulettes, skis, etc ..

Cet ensemble est capable d'étre amené a vide sous la pa-
lette, les extrémités de fourche dépassant de 1l'autre

cOté.

Pour transporter la charge, un moyen de roulage sera
fix& de maniére amovible & la pointe des fourches, roues
ou chenillettes. Il suffit de relever les fourches de
maniére appropriée et tout l'ensemble est capable d'&tre
déplacé, tracté si 1l'on veut,ou autonome par motori-

sation.

A la fig. 8, les deux roues libres flottantes peuvent
&tre réunies, devenir automotrices directrices et les deux autres
roues seront libres. Selon le type de pose que l'on
fait} frontal ou latéral, la potence pourra étre chan-
gée de position et notamment &tre placée aussi sur l'un
des bras du chariot porteur,de préférence prés de 1l'une
des roues du bras,ce qui fera travailler la potence au-

dessus de la roue opposée.

Selon l1l'invention, et notamment dans la réalisation des
fig. 9 a3 14, la position particuliére de la potence
distributrice sur la partie avancée de la machine dé-~
crite donne la fléche la plus courte pour poser en laté-
ral la bordure trés prés de la machine et les pavés en
frontal. Compte tenu des bras courts on peut, si 1l'on
veut, supprimer la rotation commandé&e mécaniquement et
la remplacer par une rotation libre éventuellement munie

d'un frein.

Cette position particuliére peut étre obtenue sur un

transporteur 3 palettes traditionnel par une troisidme

fourche au bout de laquelle aura &té montée la potende.
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Elle sera accrochée sur les traverses parallé&lement aux
deux autres fourches. Il suffira d'amener 1l'hydraulique
de l'engin et 1l'électricité de la batterie pour la com-

mande des é&lectrovannes (fig. 10).

L'amélioration de la pose s'obtiendra en utilisant des
repéres de guidage 52 pour positionner la machine &
chaque translation. A titre d'exemple, un repére mé-
canique 52 désignant la fin de la bordure précédente
préviendra l'opérateur qu'il a parcouru la distance
voulue. Des systémes plus compliqués, par cellule
photoélectrique, pourront méme arréter automatiquement
la machine au point choisi ou commander simultanément
le repli du bras, etc ... La tdche de l'opérateur sera
également facilitée si 3 une position de machine cor-
respondent des positions de potence mettant celle-ci
exactement dans la direction de pose. Exemple : une
butée de 90° du bras mettant celui-ci en direction de
pose. Il ne reste plus qu'ad commander 1l'extension du
bras jusqu'ad la ficelle et la pose par la descente ver-

ticale.

Une amélioration technique et surtout financiére pour
le mouvement vertical pourra &tre obtenue en incorpo-
rant dans le tube télescopique du bras un vérin hydrau-
lique. Le piston de ce vérin sera muni d'une poulie.
Un céble dont l'une des extrémités sera fixée sur le
tube passera sur cette poulie et ressortira & l'opposé
du tube sur une poulie de renvoi amenant le cdble jus-
qu'a la pince de préhension. Le déploiement du vérin

provoquera une course double de la longueur du piston.

Le poseur de bordures a encore deux autres problémes &
résoudre : aller droit et faire des courbes en ayant

-

aussi peu que possible 3 retoucher 3 la direction de
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son engin. L'un des moyens simples et peu onéreux est
d'aménager un compas 87 et un repére 88 entre la direc-~
tion 86 et la machine 51. Par simple coiIncidence du
repére et de l'angle choisi on obtient la direction
voulue que l'on maintient par blocage approprié de la
direction. Le conducteur n'a qu'd commander la mise

en route jusqu'au prochain repére sans se soucier de la

direction.

D'autres moyens plus compliqués peuvent étre imaginés

corrigeant méme automatiquement la trajectoire.

Le réglage du béton de pose est jusqu'ici fait manuelle=-
ment par un homme. Cette opération pourrait &galement

étre confiée 3 la machine avec assez de précision.

I1 suffirait par exemple de prévoir un bras 62 fix& sur
le systéme &lévateur de la fourche 6l. Ce bras arrive-
rait au-dessus du mortier, serait muni par exemple d'un
peigne rateau vibrant et d'une lame niveleuse. On pourra
se régler en épaisseur en se repérant sur la ficelle avec
un dispositif approprié&, mécanique, optique ou sur un
rayon laser. Toutes les corrections de niveau se feront
avec le vérin d'élévation de palette. Un systéme de
lecture optique ou autre facilitera le réglage en se repé-

rant sur la ficelle sans y toucher.

De par sa construction 1'appareil sera déja haut de garde

au sol. Dans les cas de sol inégal il peut &tre avanta-

~geux ou nécessaire de corriger les niveaux autour de 1l'axe

longitudinal ou l1l'axe transversal. Les roues peuvent

donc étre 3 hauteur réglable.

La fig. 9 montre le chariot 51 positionné par son guide

52 au bout de la bordure 55 posée et montre en pointillés
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la position du bras 53 dirigé & 90° pour se positionner
avec la bordure 54 3 poser directement au~dessus du
point de pose. Le timon 86 est réglé par rapport a des
repéres directionnels et un dispositif de blocage quel-

congue permet de maintenir cette direction.

La fig. 10 montre une potence 57 fix&e sur une fourche

56 adaptable sur des porteurs.

La potence est composée de deux tubes 59 et 60 rendus
télescopiques par un vérin 58. Il suffit de raccorder

sur l'engin porteur hydrauliquement et ou électriquement.

La fig. 11 montre une coupe du tube 60 dans lequel est
caché le systéme d'élévation vertical obtenu par un vérin
hydraulique 71 (ou électrigue) terminé par une poulie de
renvoi 73 d'un cdble 74 fixé sur le tube 72. Le céble

sort par une poulie 75.

La fig. 12 montre les positions avantageuses du bras dis-
tributeur en 66 pour les bordures posées en latéral, en

67 et 68 les positions de pavés en pose frontale. En

vue en plan il est montré& un bras 62 fix& sur la partie
élévatrice 61 commandée par le vérin 69. Ce bras sup-
porte & son extrémité un dispositif oscillant 64 de nivel-
lement de béton maintenu sur des silent-blocs 63. L'os-
cillation peut &tre obtenue par un vibreur 65 ou tout

autre moyen.

La fig. 13 montre un exemple de nivellement par le bras
62, les silent-blocs 63 le rateau 64 avec ses dents 79

et un systéme de guidage visuel sur la ficelle par mi-

roir 80.

La fig. 14 montre une roue qui peut étre réglée en hau-
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teur mécaniquement par goupille par les trous 89 et 20
sur les tubes télescopiqués 82 et le tube 81 fixé& sur
le chéssis 83. Par un vérin hydraulique placé entre les
deux tubes, injecté en 84 ét commandé en 85, ce mouve-
ment sera instantané. D'autres moyens techniques pour-

ront donner le méme résultat.

Le transport d'un chantiér a un autré péut se résoudre
aisément en munissant la machine de deux roues de trans-
port rétractables ou amovibles pendant le travail et
d'un timon éventuellement amovible. Une fois relevée
sur ses deux roues au moins et le timon attaché, ce sera

purement et simplement une remorque comme une autre.
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Revendications

1 - Appareil de pose de bordures de trottoirs ou pavés,
caractérisé en ce que des fourches de transport de pa-
lettes gsont associées &8 un dispositif d'élévation monté
sur des appareils de distribution horizontalé orientable
et & un organe de préhension muni de commandes pour

1'opérateur de pose placés sur un méme endgin porteur.

2 ~ hAppareil selon la revendication 1, caractérisé en
ce qu'il est interchangeable entre plusieurs types d'en-

gins porteurs.

3 ~ Appareil selon l'une des revendications 1 et 2, ca-
ractérisé en ce qu'un élément de liaison sert de jonc-
tion en ayant d'un c6té la fixation standard propre &

l'appareil et de l'autre la fixation spécifique 3 chaque

porteur quel gu'il soit.

4 - Appareil selon 1l'une des revendications 1 3 3, ca-
ractérisé en ce que les bras de distribution horizontale

sont d blocage et déclocage intermittents.

5 - Appareil selon l'une des revendications 1 a8 4, ca-
ractérisé en ce que les commandes sont montées amovi-

-~

bles par rapport & l'appareil de préhension.

6 - Appareil selon l'une des revendications 1 & 5, ca-
ractérisé en ce que l'appareil d'&lévation est un treuil
électrique.

7 - Appareil selon l'une des revendications 1 & 6, ca-
ractérisé en ce que l'un des bras de la pince correspond

a l'épaisseur du joint de bordure.
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8 - Appareil selon l'une des revendications 1 & 7, ca-
ractérisé en ce que le porteur est composé d'un type
de chariot autonome en forme de fourche de part et d'au-

tre de la palette supporté par au moins trois roues.

9 -~ Appareil selon l'une des revendications 1 & 8, ca-
ractérisé en ce que deux roues complémentaires, capa-
bles d'étre montées ou abaissées, sont fixées 3 1'appa-
reil rendant le poids sur le porteur moins important,
la charge étant posée sur ces roues au moment du dé-

placement.

10 - Appareil selon l'une des revendications 1 3 9, ca-
ractérisé en ce que la potence est fixé sur

1'un des bras de la fourche du porteur.

11 - Appareil selon 1l'une des revendications 1 & 10, ca-
ractérisé en ce que la potence est montée sur une four-

che supplémentaire d'élévateur fix&e & c6té des fourches
déja existantes.

12 - Appareil selon 1l'une des revendications 1 3 11, ca-
ractérisé en ce qu'un repére positionne la machine a

chaque pose.

13 - Appareil selon l'une des revendications 1 3 12, ca-
ractérisé en ce qu'un moyen de réglage de niveau du
béton lui est associé& de préférence au dispositif d'élé-

vation de palette.
14 - Appareil selon 1l'une des revendications 1 & 13, ca-
ractérisé en ce que les roues sont pourvues de moyens

de réglage en hauteur pour la mise & niveau.

15 - Appareil selon l'une des revendications 1 3 14, ca-
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ractérisé en ce que la direction est pourvue de reperes

et de moyens de blocage.

16 - Appareil selon l'une des revendications 1 a 15, ca~
ractérisé en ce que le moyen d'élévation est un vérin
hvdraulique actionnant un cible de préférence mouflé sur
une poulie.

17 -~ Appareil selon 1l'une des revendications 1 3 16, ca-
ractérisé en ce que des roues de transport transforment

a8 volonté la machine en remorque.

18 - Appareil selon l'une des revendications 1 & 17, ca-

ractérisé en ce que les roues de transport sont amovi-
bles.

19 - Appareil selon l'une des revendications 1 3 17, ca-
ractérisé en ce que les roues de transport sont rele-
vables.



0189356

18 12

-
(-
1

Te

20 N~ —_— i

/
27 fFie.3 fic.4




/3 0189356




0189356

{y




	bibliographie
	description
	revendications
	dessins

