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Die  Er f indung   b e t r i f f t   ein  Schusswechse l sys t em  bei  e iner   Webmaschi- 

ne,  bes t ehend   aus  einem  Schusswah lquadran t   mit  w e n i g s t e n s   zwei  P o s i t i o -  

nen,  welches  Quadrant  d rehbar   g e l a g e r t   i s t ,   in  En t fe rnung   s e i n e r  

Drehungsachse   mit  wen igs tens   einem  Bedienungsorgan   gekuppe l t   i s t   w o r i n  

s ich   ein  Federe lement   b e f i n d e t ,   auf  e iner   Se i te   mit  zwei  oder  mehre ren  

S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n   ve r sehen   i s t   und  auf  der  anderen  10  S e i t e  

mit  e i n e r   Anzahl  von  Aussparungen  g l e i ch   der  Anzahl  von  S c h u s s f a d e n h a l -  

t e v o r r i c h t u n g e n ,   welche  Aussparungen  zusammenwirken  mit  einem  R i e g e l o r -  

gan  welches  in  die  Aussparungen  h ine in   und  hinaus   bewegbar  i s t   und  von 

der  Hauptwel le   der  Maschine  mit  e iner   Frequenz  g e s t e u e r t   wird  we lche  

g l e i c h   der  Schusszahl   pro  Z e i t e i n h e i t   i s t ,   während  das  B e d i e n u n g s o r g a n  

s e l b s t   das  genannte   Quadrant  s t e u e r t   in  Abhäng igke i t   von  S igna len   we lche  

von  e i n e r   mit  einem  Programm  ve rsehenen   Vor r i ch tung   h e r r ü h r e n .  

Ein  d e r a r t i g e s   Schusswechse l sys t em  i s t   bekannt   z.B.  aus  d e r  

s c h w e i z e r i s c h e n   P a t e n t s c h r i f t   475  390 .  

Bei  Schusswechse l sys t emen   i s t   es  von  Bedeutung  Art  oder  Farbe  e i n e s  

S c h u s s f a d e n s   während  des  Webens  s c h n e l l   ändern  zu  können.  Bei  dem  b e -  

kannten   Schusswechse l sys t em  f i n d e t   s ich  im  Bedienungsmechanismus  z . B .  

Organ,  welches  den  Schusswah lquadran t   v e r s t e l l e n   s o l l   damit  der  e r -  

wünschte  Schussfaden   einem  E i n f ü h r o r g a n   wie  e i n e r   Schütze  z u g e f ü h r t  

werden  kann,  ein  Federe lement   welches  in  der  e inen  bezw.  in  der  a n d e r e n  

Richtung  gespannt   werden  kann  und  eine  V e r s t e l l u n g   des  W a h l q u a d r a n t e s  

zus t ande   b r i n g t   so  bald  der  R iege l ,   welche  in  e i n e r   Aussparung  des  

Quadran tes   h i n e i n g r e i f t   das  Quadrant  f r e i g i b t   im  Takt  mit  dem  d u r c h z u -  

füh renden   E inschüssen   und  g e s t e u e r t   von  e i n e r   Kurvensche ibe .   D iese  

F e d e r e l e m e n t e   sind  m i t t e l s   ge l enk igen   V e r b i n d u n g s s t a n g e n ,   K n i e g e l e n k e  

usw.  mit  e i n e r   E x z e n t e r s c h e i b e   gekuppe l t ,   welche  s ich  unten  in  d e r  

Maschine  auf  e iner   deren  Se i t en   b e f i n d e t   und  von  der  Hauptwelle   a n g e -  

t r i e b e n   wird .   Um  s i che r   zu  sein  dass  das  Schusswah lquadran t   r e c h t z e i t i g  

s c h n e l l   über  den  erwünschten  Hub  gedreht   wird,  i s t   im  Federelement   e i n  

g r o s s e r   Druck  notwendig  von  etwa  20  Bar.  Diese  grosse   Belas tung  i s t  

n a c h t e i l i g   für  die  Lager,  führ t   zu  einem  unruhigen   Lauf  und  zum  K l a p p e r n  

des  Quad ran t e s .   Diese  mechanische  Ueber t ragung   b e s t e h t   ausserdem  aus  



v i e l e n   Te i l en   die  insgesamt  eine  z i eml i ch   g rosse   Masse  d a r s t e l l e n .  

Sobald  ein  Wahlquadrant   mit  mehr  als   zwei,  z.B.  v i e r ,  

S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n   angewendet  wird,   wird  die  G e s c h w i n d i g k e i t  

der  Maschine  s t a r k   r e d u z i e r t ,   z.B.  mit  25%.  Soll   die  N o c k e n s c h e i b e  

geänder t   werden  so  i s t   dies  k o m p l i z i e r t ,   v e r l a n g t   v i e l   Zeit   während 

welcher   die  Maschine  s t i l l   s t e h t .  

Bei  d i e s e r   bekannten  Maschine  wird  die  Re ihen fo lge   der  B e a u f s c h l a -  

gung  der  Fede re l emen te   auch  noch  von  einem  Programm  b e h e r r s c h t   w e l c h e s  

in  e iner   Lochkar te   vorhanden  i s t   und  von  S t i f t e n   a b g e t a s t e t   w i r d .  

Hat  man  mit  zwei  v e r s c h i e d e n e n   Schuss fäden   zu  tun  dann  sind  d a m i t  

schon  mehrere  Programme  möglich.   So  i s t   es  z.B.  möglich  den  e i n e n  

Schuss faden   d re imal   nach  e inander   e i n z u f ü h r e n ,   a n s c h l i e s s e n d   der  a n d e r e  

Schuss faden   und  dann  wieder  dre imal   der  e r s t e   Schuss faden .   R e g e l m ä s s i g e s  

Wechseln  i s t   n a t ü r l i c h   auch  möglich  sowie  jede  Va r i an t e   in  Anzahl  d e r  

n a c h e i n a n d e r   e i n z u f ü h r e n d e n   Schuss fäden   des  e inen  bezw.  anderen  T y p s .  

Hat  man  mit  v i e r   bezw.  sechs  v e r s c h i e d e n e n   Schussfäden  zu  tun  dann  w i r d  

der  Gesamtmechanismus  k o m p l i z i e r t e r .   Z.B.  bei  Anwendung  von  v i e r  

v e r s c h i e d e n e n   Schussfäden   kann  der  Wahlquadrant   in  v ie r   v e r s c h i e d e n e n  

P o s i t i o n e n   angeordne t   werden  was  bei  d i e s e r   bekannten   Maschine  mit  H i l f e  

von  zwei  mechanisch  von  der  E x z e n t e r s c h e i b e   g e s t e u e r t e n   F e d e r e l e m e n t e  

s t a t t f i n d e t   welche  auf  einen  Waagearm  a n g r e i f e n   dessen  Mit te   mit  dem 

Quadrant  gekuppe l t   i s t .   Dadurch  dass  jedes  Federe lement   in  zwei  

ä u s s e r s t e n   Lagen  gebracht   werden  kann,  sind  v ie r   v e r s c h i e d e n e n  

P o s i t i o n e n   des  Mi t tens   des  Waagearmes  Möglich  und  damit  des  Q u a d r a n t e s .  

Der  Mechanismus  bekommt  dadurch  jedoch  v i e l e   G e l e n k s t e l l e n   mit  den  

h inzugehörenden   Sp ie len   bezw.  A b n u t z u n g e n .  

Ziel   der  Er f indung   i s t   ein  Schusswechse l sys t em  zu  s cha f f en   w e l c h e s  

w e s e n t l i c h   e i n f a c h e r   i s t ,   eine  u n b e s c h r ä n k t e   Anzahl  von  V a r i i e r u n g s -  

m ö g l i c h k e i t e n   im  Webmuster  z u l ä s s t   und  ohne  dass  dies  n a c h t e i l i g   i s t   f ü r  

die  A r b e i t s g e s c h w i n d i g k e i t .  

Dieser   Zie l   wird  e r f indungsgemäss   an  e r s t e r   S t e l l e   dadurch  e r r e i c h t  

dass  das  Bedienungsorgan   oder  die  Bed ienungsorgane   bes tehen   aus  e inem 

D r u c k l u f t z y l i n d e r   mit  Kolben  dessen  eine  Teil   (der  Zy l inde r )   im  Rahmen 

der  Maschine  b e f e s t i g t   i s t   und  dessen  andere  Teil   (der  Kolben)  mit  dem 

Quadrant  gekuppe l t   i s t   und  dass  d i e s e r   L u f t z y l i n d e r   bezw.  diese  Z y l i n d e r  

mit  einem  S t e u e r s c h i e b e r   versehen  sind  welcher   mit  einem  e l e k t r o m a g n e -  

t i s c h e n   Bedienungsorgan   gekuppel t   i s t   dass  se ine   A r b e i t s p u l s e   von  d e r  



V o r r i c h t u n g   mit  dem  Programm  empfäng t .  

Dadurch  dass  D r u c k l u f t z y l i n d e r   angewendet  werden,  kann  der  ge samte  

Bedienungsmechanismus  bes tehend  aus  E x z e n t e r s c h e i b e ,   Stangen  und  K n i e h e -  

bel  usw  sowie  Federe lemente   e n t f a l l e n .   Die  D r u c k l u f t z y l i n d e r   l i e f e r n  

aufgrund  der  Art  des  Mediums  schon  s e l b s t   die  v e r l a n g t e   E l a s t i z i t ä t .   Der 

D r u c k l u f t z y l i n d e r   bezw.  die  D r u c k l u f t z y l i n d e r   können  s chne l l   a r b e i t e n ;  
sie  sind  f e s t   im  Rahmen  b e f e s t i g t ;   Lager  welche  un te r   hohe  B e l a s t u n g  

a r b e i t e n   s o l l e n ,   gibt   es  kaum. 

Wenn  das  Schusswahlquadrant   P la tz   b i e t e t   an  zwei  S c h u s s f a d e n h a l t e -  

v o r r i c h t u n g e n   dann  genügt  ein  e i n z i g e r   D r u c k l u f t z y l i n d e r .  

Wenn  das  Quadrant  P la tz   b i e t e t   an  v ier   S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i e h t u n -  

gen  dann  kann  man,  s t a t t   den  bekannten  Zwe i f ede re l emen ten   welche  auf  den 

Waagearm  e inwi rken ,   zwei  D r u c k l u f t z y l i n d e r   verwenden  welche  dem  Waagearm 

v i e r   v e r s c h i e d e n e   P o s i t i o n e n   geben  können,  welche  P o s i t i o n e n   an  s ich  au s  
der  eher  genannten  s c h w e i z e r i s c h e n   P a t e n t s c h r i f t   475  390  bekannt  s i n d .  

Hat  man  mit  sechs  S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n   zu  tun  am  Wahlqua-  
drant   dann  sind  ve r sch i edene   andere  Lösungen  d e n k b a r .  

So  i s t   denkbar,   dass  man  einen  zweiten  Z y l i n d e r   den  einen  der  zwei  

für  v i e r   S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n   best immten  Zy l indern   h i n z u f ü g t  

welcher   d i e s e r   e iner   Zy l inde r   hin  und  her  v e r s c h i e b t   zwischen  zwei  End-  

lagen  in  e i n e r   Führung  welche  im  Rahmen  angeordne t   worden  i s t .  

Denkbar  i s t   auch,  dass  mit  einem  oder  mehreren  D r u c k l u f t z y l i n d e r n  

g e a r b e i t e t   wird  welche  in  Stufen  v e r s c h i e b b a r   sind  oder  dass  m a n  d e n  

d r i t t e n   Zy l inder   im  Bedienungsges tänge   zwischen  dem  Waagearm  der  zwei  

anderen  Zy l indern   in  Richtung  des  Quadrantes  a n o r d n e t .  

Die  P rog rammie rvo r r i ch tung   könnte  von  einem  L o c h k a r t e n s y s t e m  

g e b i l d e t   werden  wobei  die  mit  den  Löchern  der  Lochkar te   zusammenwirken-  

den  S t i f t e   Kontakte  für  die  Steuerung  der  d i e s b e z ü g l i c h e n   e l e k t r o m a g n e -  

t i s c h e n   Bedienungsorgane  b e d i e n e n .  

Erf indungsgemäss   wird  jedoch  bevorzugt   dass  die  e l e k t r o m a g n e t i s c h e n  

Bedienungsorgane   Impulse  h inzugefüg t   bekommen  von  e iner   von  e inem 

Rechner  g e s t e u e r t e n   P rog rammie rvo r r i ch tung ,   welche  mit  einem  I m p u l s g e b e r  

auf  der  Hauptwelle  der  Maschine  gekuppel t   i s t .   Bei  der  bekannten  o b e n e r -  

wähnten  Maschine  wird  die  Lochkarte  von  einem  Mechanismus  v e r s c h o b e n  

welcher   mit  der  Hauptwelle  gekuppel t   i s t .   Wi rd   die  vom  Rechne r  

g e s t e u e r t e   P rogrammiervor r i ch tung   angewendet  so  e r h ä l t   diese  j e w e i l s  

seine  Signale   für  die  s c h r i t t w e i s e   Verfolgung  des  Programms  durch  den 



Impulsgeber   welcher   zähl t   w iev ie l   Umdrehungen  die  Hauptwel le   d u r c h g e -  

führ t   h a t .  

Jeder   D r u c k l u f t z y l i n d e r   könnte  ein  e i n f a c h   wi rkender   Zy l inde r   s e i n  

mit  R ü c k s t e l l f e d e r .   Erf indungsgemäss   wird  jedoch  ein  doppel t   w i r k e n d e r  

bezw.  doppel t   wirkende  D r u c k l u f t z y l i n d e r   bevorzugt   weil  d iese   s c h n e l l  

und  zweckmässiger   a r b e i t e n   können  und  Ermüdung  e ine r   Feder  n ich t   s t a t t -  

f inden  k a n n .  

Bei  e ine r   R ü c k s t e l l f e d e r   hat  man  ausserdem  zu  tun  mit  der  Abnahme 

der  P r o g r e s s i v i t ä t   welche  während  des  A r b e i t s h u b e s   der  Feder  s t a t t f i n -  

det,   während  bei  e ine r   D r u c k l u f t s t e u e r u n g   der  Druck  und  damit  die  K r a f t  

über  die  Gesamtlänge  des  Hubes  kons t an t   i s t .  

Das  Schusswechse l sys tem  wird  durch  die  Er f indung   a u s s e r o r d e n t l i c h  

v e r e i n f a c h t .   Alle  vorhin   genannte  Bedenken  sind  aufgehoben  und  die  E i n -  

s t e l l u n g   des  Mechanismus  i s t   e b e n f a l l s   v e r e i n f a c h t .  

Bemerkt  wird  dass  aus  der  deutschen   P a t e n t s c h r i f t   32  093  76  e i n  

Schusswechse l sys tem  bei  e iner   Webmaschine  bekannt   i s t   welche  ohne 

Schützen  a r b e i t e t .   Das  Wahlquadrant  wird  dabei  mit  Hi l fe   von  h y d r a u -  

l i s chen   Zy l inde rn   v e r s t e l l t .   Bei  einem  Wahlquadrant   mit  v ie r   P o s i t i o n e n  

a r b e i t e n   auf  dem  mit  dem  Quadrant  gekuppe l t en   Waagearm  die  K o l b e n s t a n g e n  

der  zwei  Zy l inde r   welche  s e l b s t   v e r s c h i e b b a r   angeordne t   sind  auf  Kolben  

welche  in  s e p a r a t e   Zyl inderräume  angeordne t   sind  und  deren  K o l b e n s t a n g e n  

mit  dem  Rahmen  gekuppel t   sind.   Jeder   Zy l inde r   kann  dadurch  in  zwei  P o s i -  

t ionen  gebrach t   werden  und  jede  mit  dem  Waagearm  gekuppe l t en   K o l b e n s t a n -  

ge  e b e n f a l l s   in  zwei  Pos i t i onen   so  dass  v ie r   P o s i t i o n e n   möglich  s i n d .  

Diese  h y d r a u l i s c h e   Zyl inder   werden  von  e ine r   P r o g r a m m v o r r i c h t u n g  

g e s t e u e r t .   Hydrau l i s che   S teuersys teme  haben  jedoch  n i ch t   die  n o t w e n d i g e  

E l a s t i z i t ä t   und  a r b e i t e n   langsamer  als  pneumat i sche   Sys t eme .  

Die  Erf indung  wird  j e t z t   anhand  der  Zeichnungen  näher  e r l ä u t e r t  

werden .  

Fig.  1  i s t   eine  schemat ische   V o r d e r a n s i c h t   welche  eine  Webmaschine 

im  a l lgemeine   Sinne  z e i g t .  

Fig.  2  i s t   die  h inzugehörende  D r a u f s i c h t .  

Fig.  3  ze ig t   das  Schusswechse l sys tem  nach  der  Er f indung  in  p e r s p e c -  

t i v i s c h e r   D a r s t e l l u n g   für  ein  System  mit  v ie r   S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h -  

t u n g e n .  

Fig.  4  i s t   ein  Schema  für  ein  Schusswechse l sys t em  mit  zwei  S c h u s s -  

f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n .  



Fig.  5  i s t   das  h inzugehörende  e l e k t r i s c h e   Scha l td i ag ramm.  

Die  in  den  Figuren  1  und  2  geze ig te   Webmaschine  hat  einen  Rahmen 

mit  zwei  Se i ten   1  bezw.  2  zwischen  denen  sich  der  Kettenbaum  3  und  d e r  

Warenbaum  4  mit  der  a u f g e w i c k e l t e n   Ware  4a  b e f i n d e t .  

Die  Maschine  hat  eine  H a u p t a n t r i e b s w e l l e   5  welche  in  den  S e i t e n t e i -  

len  1  und  2  g e l a g e r t   i s t .   Auf  diese  Hauptwelle   5  be f inde t   sich  bei  6 

eine  Kupplung  mit  Bremse  während  bei  7  ein  e l e k t r i s c h e r   A n t r i e b s m o t o r  

a n g e d e u t e t   worden  i s t .  

Fig.  1  zeigt   f e rne r   bei  8  das  Riet  zum  Anschlagen  eines  S c h u s s f a -  

dens  10  während  die  Schäf te   mit  9  angedeu te t   worden  s i n d .  

Der  Schützen  i s t   mit  12  angedeute t   in  s e ine r   Bahn  durch  das  Fach  

mit  dem  mi t l au fenden   Schussfaden  10. 

Die  Maschine  hat  an  der  Sei te   des  S e i t e n t e i l e s   1  einen  Rahmen  13 

welcher   mehrere  V o r r a t s s p u l e n   14,15,16  und  17  t r ä g t   welche  je  e i n e  

andere  Garnsor te   bezw.  ein  Garn  mit  e iner   anderen  Farbe  e n t h a l t e n .  

Im  Kasten  18  b e f i n d e t   s ich  der  Mechanismus  zum  Abschuss  e i n e s  

Schützens   12  welcher  dabei  über  eine  Schf i tzenführung  19  bewegen  k a n n .  

Mit  20  i s t   die  Vor r ich tung   zum  Auffangen  des  Schützens  a n g e d e u t e t .  

Zwischen  der  Sei te   1  und  dem  Rahmen  13  b e f i n d e t   sich  das  in  d e n  

Figuren  1  und  2  n ich t   geze ig te   Schusswechse l sys tem  für  vier   v e r s c h i e d e n e  

Schuss fäden   welches  im  Untens tehenden  anhand  von  Figur  3  wei te r   e r l ä u -  

t e r t   werden  wird.  Dieser  Mechanismus  b e s t e h t   aus  einem  Wahlquadrant  21 

welches  fes t   auf  eine  Welle  22  b e f e s t i g t   worden  i s t .   Dieses  Wah lquad ran t  

t r ä g t   v ie r   S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u g n e n   23,  24,  25  und  26,  welche  e i n e n  

Faden  einem  Schützen  12  zuführen  können  wenn  sie  in  die  Bahn  d e s  

Schützens   angeordnet   worden  s ind,   wie  geze ig t   für  d i e  

S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g   26 .  

Das  Wahlquadrant  hat  auf  der  Sei te   welche  der  S c h u s s f a d e n h a l t e v o r -  

r i c h t u n g e n   gegenüber  l i e g t   v ie r   Aussparungen  27,28,29  und  30.  D i e s e s  

Wahlquadrant   wird  in  e iner   bestimmten  Lage  von  einem  Riegel  31  f e s t g e -  

h a l t e n   welche  auf  einen  Hebel  32  b e f e s t i g t   worden  i s t   welcher  auf  e i n e n  

S t i f t   33  drehbar  g e l a g e r t   i s t   und  über  die  Stange  34  mit  einem  FUhrungs-  

s t i f t   35  in  die  Kurve  36  e iner   Kurvenscheibe  38  h i n e i n g r e i f t   welche  s i c h  

b e f i n d e t   auf  die  Welle  37.  

Bei  jeder   Umdrehung  d i e se r   Kurvenscheibe   wird  der  Riegel  31  k u r z  

aus  e iner   Aussparung  27,  28,  29  bezw.  30  gehoben  so  dass  das  Wahlqua-  

drant   21  die  Gelegenhei t   e r h ä l t   einen  Hub  d u r c h z u f ü h r e n .  



Auf  der  Welle  22  des  Wahlquadrantes  b e f i n d e t   s ich  e inen Hebel   39 

welcher   m i t t e l s   e iner   Stange  40  gelenkig   verbunden  i s t   mit  der  Mit te   41 

e ines   Waagearmes  42.  Dieser   Waagearm  i s t   am  Ende  43  über  einen  S t i f t   44 

mit  einem  bei  45  drehbar   g e l a g e r t e n   Kniehebel   47  gekuppe l t   dessen  Ende 

47  ge l enk ig   mit  der  Kolbenstange  48  eines  doppe l t   wirkenden  D r u c k l u f t -  

z y l i n d e r s   49  gekuppe l t   i s t .   Dieser  D r u c k l u f t z y l i n d e r   i s t   im  Rahmen 

m o n t i e r t   was  schemat i sch   mit  dem  Gelenk  50  a n g e d e u t e t   worden  i s t .  

Das  andere  Ende  51  des  Waagearmes  i s t   m i t t e l s   des  S t i f t e s   52  m i t  

einem  bei  53  ge lenk ig   b e f e s t i g t e n   Kniehebel   54  gekuppe l t   dessen  n a c h  

oben  g e r i c h t e t e s   Bein  55  ge lenkig   mit  der  Ko lbens tange   56  e ines   d o p p e l t  

wi rkenden  D r u c k l u f t z y l i n d e r s   57  verbunden  i s t ,   welcher   e b e n f a l l s   g e l e n -  

kig  mit  dem  Rahmen  verbunden  i s t .  

Dieser   Mechanismus  i s t   bekannt  aus  der  eher  g e n a n n t e n  
s c h w e i z e r i s c h e n   P a t e n t s c h r i f t   475  390  ausgenommen  die  D r u c k l u f t z y l i n -  

der .   In  Fig.  3  d i e s e r   s chwe ize r i s chen   P a t e n t s c h r i f t   g r e i f e n   auf  d i e  

Kniehebe l   Federe lemente   an  welche  auf  Zug  und  Druck  v o r g e s p a n n t   w e r d e n  

können  mit  Hi l fe   e ines   Hebelsystems  welches  g e s t e u e r t   wird  durch  e i n e  

unten  im  Maschinenrahmen  vorgesehene  K u r v e n s c h e i b e .  

S teh t   das  Federe lement   unter   Zugbelas tung  so  wird  der  damit  v e r b u n d e n e  

Kniehebel   eine  andere  P o s i t i o n   einnehmen  als  bei  Druck.  Jeder   K n i e h e b e l  

hat  a l so   zwei  v e r s c h i e d e n e   Pos i t i onen   und  weil  s ie  beide  auf  den  Waage- 

arm  43  a n g r e i f e n   kann  dessen  Mitte  vier   v e r s c h i e d e n e   P o s i t i o n e n   e r h a l t e n  

welche  m i t t e l s   des  be sch r i ebenen   Ueber t ragungsmechan i smus   39,  40  am 

Wahlquadrant   e b e n f a l l s   v i e r   ve r sch iedene   P o s i t i o n e n   m i t t e i l e n   k a n n .  

Das  Federe lement   kann  diese  Aenderung  d i e s e r   P o s i t i o n   z u s t a n d e  

b r i n g e n   so  bald  der  R iege l   31  das  Wahlquadrant   kurz  f r e i g e g e b e n   h a t .  

Die  zwei  D r u c k l u f t z y l i n d e r   49  bezw.  57  sind  Uber  Lei tungen  5 8 , 5 9  

bezw.  60,  61  mit  S t e u e r s c h i e b e r n   62  bezw.  63  verbunden,   welche  aus  d e r  

g e z e i g t e n   Lage  v e r s e t z t   werden  können  in  die  andere  ä u s s e r e   Lage  m i t  

H i l f e   der  Magnetspulen  66  bezw.  65.  Zufuhr  mit  D r u c k l u f t   f i n d e t   s t a t t  

aus  e i n e r   Quelle  66  über  schematisch  a n g e d e u t e t e   Z u f u h r l e i t u n g e n   67,  68 ,  

69,  70  und  71 .  

Die  Magnetspulen  64  bezw.  65  e r h a l t e n   S t e u e r i m p u l s e   von  e ine r   von 

einem  Rechner  g e s t e u e r t e n   P rog rammie rvo r r i ch tung   72  über  e l e k t r i s c h e  

Verbindungen  73  bezw.  74 .  

Weil,  die  Schieber   zwei  Pos i t ionen   kennen  können  die  Kolben  in  den  

Z y l i n d e r n   49  bezw.  57  e b e n f a l l s   in  zwei  P o s i t i o n e n   gebrach t   werden  so  



dass  dem  Waagearm  43  vier   ve r sch iedene   P o s i t i o n e n   m i t g e t e i l t   werden 

können  in  e iner   Weise  welche  v e r g l e i c h b a r   i s t   mit  den  P o s i t i o n e n   sowie  

diese   schon  im  Diagramm  von  Fig.  6  der  eher  genannten  s c h w e i z e r i s c h e n  

P a t e n t s c h r i f t   475.390  geze ig t   worden  s i n d .  

Die  e l e k t r o m a g n e t i s c h e n   Schieber   sowie  die  doppel t   w i r k e n d e n  

D r u c k l u f t z y l i n d e r n   sind  Tei le   welche  normal  im  Handel  e r h ä l t l i c h   s i n d .  

Beim  Mechanismus  be sch r i eben   in  Fig.  3  i s t   un te r   Einführung  e i n e r  

g rossen   Zahl  von  Vere in fachungen   wei ter   e n t w i c k e l t   auf  der  Grundlage  des  

bekannten  Mechanismus  und  zwar  dadurch  dass  die  Federe lemente   mit  Dämp- 
fern  e r s e t z t   wurden  durch  doppel t   wirkende  D r u c k l u f t z y l i n d e r   und  d e r  

gesamte  Antr iebmechanismus  welcher  von  der  Kurvenscheibe   bis  zu  den 

Federe lementen   l ä u f t   und  diese  unter  Zug  bezw.  Druckspannung  b r i n g t ,  

v ö l l i g   w e g z u l a s s e n .  

Die  Wirkung  wird  j e t z t   anhand  von  Fig.  4  und  5  w e i t e r   e r l ä u t e r t  

werden,  welche  Figuren  Schemas  zeigen  für  ein  Schusswechse l sys tem  m i t  

nur  zwei  S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n .  

Das  in  Fig.  4  geze ig t e   Wahlquadrant  80  hat  zwei  S c h u s s f a d e n h a l t e -  

v o r r i c h t u n g e n   81  und  82  und  s e l b s t v e r s t ä n d l i c h   zwei  Aussparungen  83  und 

84.  Der  Riegel   85  kann  das  Wahlquadrant  80  f r e igeben   mit  Hi l fe   d e r  

schemat i sch   a n g e d e u t e t e n   Kurvenscheibe  86 .  

Das  Wahlquadrant   80  i s t   fes t   auf  e iner   Welle  87  b e f e s t i g t   we l che  

einen  Hebel  88  t r ä g t   welcher  ge lenkig   mit  der  Kolbens tange   89  e i n e s  

e inz ig   doppel t   wirkenden  D r u c k l u f t z y l i n d e r s   90  verbunden  i s t .   Die  

D r u c k l u f t z u f u h r l e i t u n g e n   des  Zyl inders   sind  mit  91  und  92  a n g e d e u t e t  

worden  und  d iese   sind  mit  einem  Schieber   93  verbunden  welche  von  e i n e r  

e l e k t r o m a g n e t i s c h e   Spule  94  in  e iner   s e i t e r   A r b e i t s l a g e n   e r s e t z t   werden  

kann  in  d e r g l e i c h e n   Weise  wie  dies  anhand  von  Fig.   3  e r l ä u t e r t   worden 

i s t .   D r u c k l u f t z u f u h r   von  e iner   Quelle  95  i s t   angedeu t e t   mit  96 .  

Die  vom  Rechner  g e s t e u e r t e   P r o g r a m m i e r v o r r i c h t u n g   i s t   mit  97 

angedeu te t   und  kann  ein  im  Handel  e r h ä t l i c h e s   Gerät  sein  welches  g e e i g -  

net  i s t   für  die  Steuerung  v e r s c h i e d e n e r   V o r r i c h t u n g e n   z.B.  ein  "Omron 

Sysmac  S-6  Program  Logic  Cont ro l " ,   sowie  d iese   im  Verkehr  gebracht   w i r d  

von  der  Firma  Carlo  Gavazzi  Omron  B.V.,  Amsterdam. 

Wenn  d iese   Vor r i ch tung   97  über  die  e l e k t r i s c h e   Verbindung  98  dem 

Elek t romagne t   94  einen  Impuls  m i t t e i l t ,   wird  der  Schieber   93  in  e i n e  

Lage  gebracht   welche  den  D r u c k l u f t z u f u h r   an  der  S t e l l e   des  d o p p e l t  

wirkenden  Zy l inde r s   umkehrt  so  dass  d i e s e r   einen  Hub  durchführen   kann 



sobald  der  Riegel   85  das  Wahlquadrant   f r e i g e g e b e n   h a t .  

Das  I m p u l s s i g n a l   an  die  e l e k t r o m a g n e t i s c h e   Spule  94  wird  e r s t   von 

der  Vor r i ch tung   97  gegeben  wenn  der  mit  der  Hauptwelle   5  zusammenwirken- 

den  Fühler   102  eine  Anzahl  Umdrehungen  der  Hauptwelle   a d d i e r t   h a t .  

Dieser   Fühler   102  b e s t e h t   z.B.  aus  einem  N ä h e r u n g s s c h a l t e r   w e l c h e r  

e b e n f a l l s   im  Handel  e r h ä l t l i c h   i s t   als  "Omrom-Nährungs -Scha l t e r t yp  

TL-X-(F)" ,   auf  dem  Markt  gebrach t   von  Omron  T a t e i s i   E l e c t r o n i c s   Co.  t e  

K i o h s i .  

Es  i s t   möglich  dass  die  Maschine  i n fo lge   e ines   Drahtbruches   a n h ä l t  

und  dies  f i n d e t   im  a l l g e m e i n e n   s t a t t   in  einem  Augenblick  worin  d e r  

A d d i e r f ü h l e r   102  schon  eine  Anzahl  von  Addier impulsen   an  die  S t e u e r v o r -  

r i c h t u n g   97  we i t e r   g e l e i t e t   hat .   Würde  man  nach  W i e d e r h e r s t e l l u n g   de s  

Drah tb ruches   die  Maschine  wieder   in  Be t r i eb   se tzen   so  würde  einen  F e h l e r  

im  Gewebe  e n t s t e h e n .   Man  muss  die  Maschine  also  bei  Drahtbruch  mit  d e r  

Hand  zu rückdrehen .   Um  nun  dafür   zu  sorgen  dass  die  schon  a d d i e r t e n  

Impulse  wieder   abgezogen  werden,  i s t   ein  S u b t r a h i e r f ü h l e r   101  v o r g e s e h e n  

welcher   in  Wirkung  t r i t t   wenn  ein  Hebel  bed ien t   wird  an  welchem  d e r  

S u b t r a h i e r f ü h l e r   101  b e f e s t i g t   worden  i s t   welcher  Hebel  es  e r m ö g l i c h t  

die  Maschine  mit  der  Hand  z u r ü c k z u s t e l l e n .  

Steht   die  Maschine  s t i l l   so  i s t   der  Kontakt  100  geö f fne t   ( s e h e  

F i g . 5 ) .   Der  Puls  des  S u b t r a h i e r f ü h l e r s   101  kann  jedoch  an  die  S t e u e r v o r -  

r i c h t u n g   97  w e i t e r g e l e i t e t   werden  und  für  das  S u b t r a h i e r e n   der  schon 

w e i t e r g e l e i t e t e n   Pulse  sorgen  so  dass  nach  W i e d e r h e r s t e l l u n g   des  D r a h t -  

bruches   die  Webfolge  wieder   s t i m m t .  

Die  Vor r i ch tung   kennt  f e rne r   noch  einen  V e r r i e g e l u n g s f ü h l e r   104.  

Diese r   V e r r i e g e l u n g s f ü h l e r   i s t   eine  S i c h e r h e i t .   Während  der  Drehung  d e r  

Hauptwel le   mit  der  Hand  können  e b e n f a l l s   u n r i c h t i g e   Pulse  gegeben  werden 

und  dies  i s t   auch  möglich  wenn  man  z u f ä l l i g e r w e i s e   mit  einem  M e t a l l t e i l  

e n t l a n g   den  Fühler   102  s t r e i f t .  

Der  in  Fig.  5  g e z e i g t e   Kontakt  100  i s t   ex te rn   auf  das  Uebernahme- 

kon tak t   des  M a g n e t s c h a l t e r s   a n g e s c h l o s s e n .   Dieser   Kontakt  100  i s t  

g e s c h l o s s e n   wenn  der  Motor  dreht   und  s t a r t e t   die  S t e u e r v o r r i c h t u n g   97 

für   das  Addieren  der  Pulse  des  Fühlers   102.  Damit  das  Ganze  in  Wirkung 

g e s e t z t   wird  muss  ein  S t a r t s c h a l t e r   bedient   werden  angedeute t   mit  99 

wodurch  der  Fühler   104  der  S t e u e r v o r r i c h t u n g   97  das  Signal   m i t t e i l t   d a s s  

das  Ganze  kann  und  darf   f u n k t i o n i e r e n .  



1.  Schusswechse l sys t em  bei  e iner   Webmaschine,  bes tehend   aus  einem 

Schusswah lquad ran t   mit  wenigs tens   zwei  P o s i t i o n e n ,   welches  Quadran t  

drehbar   g e l a g e r t   i s t ,   in  Ent fe rnung   s e ine r   Drehungsachse  mit  w e n i g s t e n s  

einem  Bedienungsorgan   gekuppel t   i s t ,   worin  sich  ein  F e d e r e l e m e n t  

b e f i n d e t ,   auf  e ine r   Se i te   mit  zwei  oder  m e h r e r e n  

S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n   versehen   i s t   und  auf  der  anderen  Se i t e   m i t  

e ine r   Anzahl  von  Aussparungen  g l e i c h   der  Anzahl  von 

S c h u s s f a d e n h a l t e v o r r i c h t u n g e n ,   welche  Aussparungen  zusammenwirken  m i t  

einem  R i e g e l o r g a n   welches  in  die  Aussparungen  h ine in   und  h inaus   bewegbar  

i s t   und  von  der  Hauptwel le   der  Maschine  mit  e iner   Frequenz  g e s t e u e r t  

wird  welche  g l e i ch   der  Schusszahl   pro  Z e i t e i n h e i t   i s t ,   während  da s  

Bed ienungsorgan   s e l b s t   das  genannte  Quadrant  s t e u e r t   in  Abhäng igke i t   von 

S igna len   welche  von  e ine r   mit  einem  Programm  ve r sehenen   V o r r i c h t u n g  

h e r r ü h r e n ,   dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,   dass  das  Bed ienungsorgan   oder  d i e  

Bedienungsorgane   bes tehen   aus  einem  D r u c k l u f t z y l i n d e r   mit  Kolben  d e s s e n  

eine  Teil   (der  Z y l i n d e r )   im  Rahmen  der  Maschine  b e f e s t i g t   i s t   und  d e s s e n  

andere  Tei l   (der  Kolben)  mit  dem  Quadrant  gekuppe l t   i s t   und  dass  d i e s e r  

L u f t z y l i n d e r   bezw.  d iese   Zy l inder   mit  einem  S t e u e r s c h i e b e r   ve r sehen   s i n d  

welcher   mit  einem  e l e k t r o m a g n e t i s c h e n   Bedienungsorgan   gekuppe l t   i s t   d a s s  

se ine   A r b e i t s i m p u l s e   von  der  Vor r i ch tung   mit  dem  Programm  e m p f ä n g t .  

2.  Schusswechse l sys t em  nach  Anspruch  1  mit  zwei  B e d i e n u n g s o r g a n e n  

welche  mit  den  äusse ren   Enden  eines  Waagearmes  gekuppe l t   s ind  d e s s e n  

Mit te   mit  dem  Quadrant  gekuppel t   i s t ,   dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,   dass  b e i d e  

Bedienungsorgane   D r u c k l u f t z y l i n d e r   s ind,   je  ve rsehen   mit  einem 

S t e u e r s c h i e b e r   mit  e l e k t r o m a g n e t i s c h e m   B e d i e n u n g s o r g a n .  

3.  Schusswechse l sys t em  nach  Anspruch  1  oder  2,  d a d u r c h  

g e k e n n z e i c h n e t ,   dass  die  e l e k t r o m a g n e t i s c h e n   Bed ienungsorgane   d i e  

Impulse  e r h a l t e n   von  einem  Rechner  g e s t e u e r t e n   P r o g r a m m i e r v o r r i c h t u n g  

welche  mit  einem  Impulsgeber   auf  der  Hauptwel le   der  Maschine  g e k u p p e l t  

i s t .  

4.  Schusswechse l sys t eem  nach  Anspruch  1,  2  oder  3,  d a d u r c h  

g e k e n n z e i c h n e t ,   dass  jedes  Bedienungsorgan   einen  doppe l t   w i r k e n d e n  

D r u c k l u f t z y l i n d e r   i s t .  
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