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@ Reinigungsgerat fiir Textilmaschinen.

@ In einem automatisch arbeitenden Reinigungsgeréat (1)
fir Textilbetriebe, insbesondere fir Webereien, sind an
einem Fahrantrieb (5) Funktionsorgane (3, 13} zur Betétigung
von Reiniguangsmittein (4, 4a) sowie Steuermittel (7, 6, ba,
82) angeordnet, die das durch eine SpurfGhrung (8) geleitete
Gerat (1) zum Reiningungsobjekt, z.B. eine Webmaschine (2},
steuern und dort programmierte Reinigungsoperationen
auslosen. Dadurch lassen sich gezielte, individuelle Reini-
gungsoperationen an bestimmten Aggregaten der Webma-
schine und/oder zu bestimmten Zeiten und/oder nach be-
stimmten Bedarfsmeldungen ausfiihren.
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Reinigungsgerdt flir Textilmaschinen

Die Erfindung bezieht sich auf ein Reinigungsgerat fir
Textil-, insbesondere Webmaschinen. In Textilbetrieben

mit Maschinen zur Garnherstellung oder Garnverarbeitung
ist vor allem bei der Verwendung von Baumwolle eine starke
Staubbildung (Flugbildung) zu beobachten. Der Flug besteht
vor allem aus Fasern, welche sich an Maschinenteilen und

am Betriebsboden zu grfsseren Polstern ansammeln kdnnen.

Fiir eine stdrungsfreie Produktion ist regelmdssiges Ent-
fernen der Flugansammlungen ndtig, wozu z.B. vom Be-
dienungspersonal gefihrte Reinigungsgerdte eingesetzt

werden.

Es ist auch ein selbsttdtiges, an der Decke des Raumes
angebrachtes Reinigungsgerat bekannt (CH-PS 419 931), das
in einem bestimmten, immer gleichen Arbeitszyklus iber
Textilmaschinen hin- und herwandert, wobei es beim Hinweg
und beim Rickweg jeweils unterschiedliche Luftstromungen
liber den Textilmaschinen erzeugt. Durch die Umsteuerung
der Stromungsrichtung der Blasluft kdnnen Flugablagerungen
in toten Ecken vermieden werden. Bei anderen bekannten
Reinigungsgeraten werden gleichzeitig Organe mit Blas-
und Saugoffnungen eingesetzt. Die Blasorgane werden bei
manchen Ausfiihrungen zur Erweiterung ihres Aktionsbe-

reiches hin- und hergeschwenkt.
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Solche Einrichtungen kdnnen zwar die Verschmutzung von
Textilmaschinen reduzieren, jedoch ist damit keine ge-
zielte, intensive Reinigung an besonders fluggef&hrdeten

Stellen mdglich.

Wenn auf den Einsatz der beschriebenen Gerdte in einem
Textilbetrieb verzichtet wird, so muss das Bedienungsper-
sonal von Zeit zu Zeit Reinigungsarbeiten durchfiihren.
Solche Arbeiten erfordern grosse Kraftanstrengungen, da

die Reinigungsgerdte und Reinigungsorgane von Hand gefiihrt
werden miissen und bei den oft betrdchtlichen Maschinendi-
mensionen weite Greifrdume iuberwunden werden miissen. Bei
laufenden Maschinen ist das Reinigen von Hand wegen Unfall-

gefahr teilweise iiberhaupt nicht mdglich.

Aufgabe der Erfindung ist es, die beschriebenen Nachteile

bekannter L&sungen auszurdumen. Die Erfindung ist ge-

kennzeichnet durch

- einen spurgefiihrten Fahrantrieb,

- mindestens ein darauf angeordnetes, antreibbares Funk-
tionsorgan zur Betdtigung von Reinigungsmitteln, und

- Steuermittel,

womit das Gerdt automatisch zu bestimmten Textilma-

schinen lenkbar ist und dor£ programmierte Reinigungs-

operationen ausfiihren kann.

Durch die Erfindung ko6nnen individuelle Reinigungspro-
gramme an der jeweiligen Maschine durchgefiihrt werden. Das
Reinigungsgerdt ldsst sich beispielsweise fir die Reini-
gung von besonders fluggefdhrdeten Teilen einer oder
mehrerer Textilmaschinen mit oder ohne Maschinenstill-
stand in regelmdssigen Abstdnden einsetzen. Bei der Ver-

wendung des Reinigungsgerdtes an Webmaschinen kann bei-
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spielsweise im Einlaufbereich des Schussfadens der Flug
von fadenfihrenden Teilen abgesaugt werden. Bei einer
anderen Betriebsweise konnen die Kettfdden von Webma-
schinen kontinuierlich von losen Fasern befreit werden,
die in grosseren Ansammlungen zu Kettfadenbriichen fiihren
wiirden. Durch den laufenden Einsatz eines oder mehrerer
Reinigungsgerdte kann so ein hdherer Betriebsnutzeffekt

bei gleichzeitiger Steigerung der Gewebequalitdt erreicht

werden.

Bei Kett-~ oder Artikelwechsel an Webmaschinen kénnen auch
von einem Reinigungsgerdt gemdss der Erfindung -- ohne
Einsatz von Personal -- nach gesondertem Programm inten-
sive Reinigungsoperationen, beispielsweise das Absaugen
von grosseren Flugansammlungen im Inneren von Maschinen,

durchgefihrt werden.

Bei Anordnung mehrerer Funktionsorgane (z.B. Diisen) an
einem Reinigungsger&@t konnen unabhdngige Reinigungsvor-
gdnge gleichzeitig abgewickelt werden. Durch Organe im
unteren Bereich des Reinigungsgerdtes kann wdhrend der

Fahrt der Websaalboden sauber gehalten werden.

Im Gegensatz zu bekannten Reinigungsgerdten, die iber

den Maschinen an gesonderten Schienen aufgehdngt sind, kann’

bei dem erfindungsgemdssen Gerdt kein Flug auf die Textil-
maschinen herabfallen. Durch den Wegfall gesonderten Hange-
schienen kdnnen Investionskosten eingespart werden. Durch
die exakte Flhrung der Diisen nahe am Reinigungsobjekt kann
mit geringerem Luftdurchsatz gearbeitet werden. Damit
kénnen die lufttechnischen Einrichtungen kleiner als bei

herkommlichen Ger&dten dimensioniert werden.

Im folgenden wird die Erfindung in einer bevorzugten Aus-
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fihrungsform anhand der Figuren ndher beschrieben. Es

zeigen:

Fig. 1 zwei Reinigungsgerdte an einer stillgesetzten Web-
maschine,

Fig. 2 und 2a je ein Reinigungsgerdt an einer Entsorgungs-
station,

Fig. 3 ein Reinigungsgerd@t mit verschiedenen Hilfsvor-
richtungen,

Fig. 4 und 5 ein Ausfihrungsbeispiel eines Details, in
Querschnitt nach Linie IV - IV und Langsschnitt
nach Linie V - V, teilweise in Ansicht,

Fig. 5a,b,c, erla@utern zugeh®brige Einzelheiten von abge-

wandelten Ausfiihrungsformen in grdsserem Massstab.

In Fig. 1 arbeiten zwei Reinigungsgerdte 1 gleichzeitig

an einer ein Maschinengestell 101, einen Spannbaum 102,
Schédfte 103 und eine Warenabzugswalze 104 enthaltenden
Webmaschine 2.w&hrend des Artikelwechsels (z.B.Einsetzen
von anderem Kett- und Schussmaterial zwecks Herstellung
eines anderen Gewebes). An der Webmaschine sind Kett- und
Warenbaum herausgenommen. An jedem Reinigungsgerdt 1 sind
im oberen Bereich zwel antreibbare Roboterarme 3,13 als
Funktionsorgane angeordnet. Als Reinigungsmittel sind
Absaugdiisen 4 bzw. Blasdiisen 4a angebracht. Den unteren
Bereich des Reinigungsgeradtes 1 bildet ein Fahrantrieb 5.
Mit einem elektrischen Empfinger (Sensor) 6 im Unterteil
des Reinigungsgerdtes werden von einem elektrischen, an der
Webmaschine angeordneten Sender 7 beriihrungslos Instuktio-
nen iber die durchzufiihrenden Reinigungsoperationen ent-
gegengenommen. Wenn das Reinigungsprogramm in elektroni-
schen Steuermitteln 52 des Reinigungsgerdtes gespeichert
ist, genigt zur Uebermittlung eine kurze Folge von Signa-

len, womit das Relnigungsprogramm im Gerat 1 aufgerufen

wird.
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Im Boden 5b der Weberei ist eine Induktionsspur 8 einge-
lassen, mit der die Reinigungsgerdte 1 durch den Betrieb
gefilhrt werden. Den Weg zu einem bestimmten Reinigungs-
objekt (Webmaschine) im Betrieb bestimmt eine Steuer-

zentrale.

Das in Fig. 1 rechte Reinigungsgerdt ist an den Anschluss-
stellen 9 mit Kupplungen 10 zur Versorqung z.B. mit Druck-
luft und elektrischem Strom (Leitungen 86) angeschlossen.
Die Verbindung der Kupplung 10 des Gerdtes 1 mit der An-
schlussstelle 9 der Webmaschine kann z.B. durch einen der
Roboterarme 3,13 automatisch hergestellt werden (Fig. 5).
Unten an den Reinigungsgeré&dten 1 sind als weitere Funk-
tionsorgane Absaugschlduche 11 angebracht, durch die Staub
(Flug) in der Nahe des Websaalbodens 5b abgesaugt werden
kann. Auch sind Saugo6ffnungen 12 an der Unterseite der

Fahreinheit 5 zur direkten Absaugung angebracht.

Im Oberteil des Reinigungsgerdtes 1 ist ein Filterkessel
71 vorgesehen. Dieser kann an einer Entsorgungsstation -
(Sammelstelle fiir den eingesammelten Staub bzw. Flug)
automatisch geleert oder durch einen leeren Ersatzfilter-
kessel ersetzt werden. Gegebenenfalls kann das Gerdt 1
auch iliber eine zentrale entleerungseinrichtung innerhalb

des Betriebes entsorgt werden.

Bei Fig. 2 befindet sich ein Reinigungsgerd@t 1 uber einer
Bodendffnung 21, deren Abdeckplatten 22 seitlich verschoben
sind. Der Inhalt des Filterkessels 71 im Reinigungsgerét

kann nach unten ausgeworfen werden.

Bei Fig. 2a ist ein Reinigungsger&dt 1 seitlich an ein
Sauggebldse 23 herangefahren, welches liber einen Absaug-
schacht 24 den Filterkessel 71 des Reinigungsgerétes

entleert. In einem oberen Teil 81 des Gerdtes 1 sind
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Servomotoren 82 untergebracht, von deﬁen die Bewegung
der mit Stiitzscheiben 52 (Fig. 5) ausgestatteten, wurm-

artig beweglichen Arme 3a,l13a mittels Zugseilen 51 ge-

steuert werden kann.
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Fig. 3 zeigt ein Reinigungsgerdt 1 mit verschiedenen
Hilfvorrichtungen. In einem Aufiahmemagazin 31 sind ver-
schiedene Reinigungsmittel, z.B. Blas- bzw. Saugdiisen
4a,14, oder andere Werkzeuge zur Auswahl gelagert. Fir
bestimmte Reinigungsarbeiten kdnnen auch mechanische Mit-
tel, z.B. mit Durckluft angetriebene rotierende Biirsten,
zweckmdssig sein. Mit einer Kupplungsvorrichtung 32
entnimmt der Roboterarm 3 z.B. die Diise 4a selbsttétig
aus dem Magazin 31. Die Versorgqungsleitungen (Strom und/
oder Druckluft) 34 sind in Fig. 3 iber der Induktionsspur

8 des Reinigungsgerates angeordnet.

Das Reinigungsgerat 1 ist mit einem um 74 gemdss Pfeil 92
schwenkbaren Fihrungsarm 36 zum exakten Positionieren
relativ zur rechts in Fig. 3 angedeuteten Webmaschine 2

ausgestattet, an der ein Leitprofil 37 fir das Gerdt 1

" angebracht ist. Die Filhrung des Reinigungsger&dtes neben

der Textilmaschine wird dann von der Leitspur 8 an die

Positioniervorrichtung 36,37 {ibergeben.

Fig. 4 und 5 sind ein Quer- bzw. Langsschnitt durch den
Roboterarm 3 mit einer Kupplungsvorrichtung 32. In Arm

3 befindet sich ein innerer - -Schlauch 44. Dieser enthdlt
aufeinandergesetzte, tellerformige, mit im wesentlichen
ovalem Querschnitt versehene Stilitzscheiben 52, die durch
Seilziige 51 und ein zentrales Stiitzseil 5la zusammenge-
halten werden. Die als Steuerseile fiir die Bewegung des
Armes 3 dienenden Seilzlige 51 sind in Bohrungen 76, das
Stiitzseil Sla ist in Bohrungen 77 der Stitzscheiben 52
gefihrt. In dem Schlauch 41 sind ein Druckluft-Zufithrungs-
kanal 44 und zwei Luftriickflihrungs- bzw. -saugkandle

78,79 untergebracht.

Der Schlauch 41 besteht z.B. aus flexiblem Kunststoff.
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Zur Erhaltung der Eigenstabilitdt des Schlauches 41
(Mittelachse 92) kann ein Stlitzdraht 42 (Fig. 5a) einge-
legt sein. Der Schlauch kann auch als Wellrohr 43 (Fig.
5b) ausgebildet sein.

Die Kupplungsvorrichtung 32 am Ende des Armes 3a& kann durch

eine Leitung 53 mit Druckluft beaufschlagt werden, worauf
sich die flexible Zylinderwand 54 nach aussen in die in
Fig. 5 strichpunktiert dargestellte Position 54a wOlbt
und dadurch z.B. die aufgeschobene Diise 4a entsprechend
Fig. 3 von innen festklemmt. Die Zylinderwand 54 besteht

ebenso wie der Schlauch 41 aus flexiblem Kunststoff.

Bei der Ausfihrungsvariante der Kupplungsvorrichtung
gemdass Fig. 5c ist aussen um die flexible Zylinderwand
54 herum ein zylindrischer,gelochter Stiitzmantel 55 be-
festigt. Auf diesen kann z.B. die Dlse 4a aufgesteckt
werden. Wenn durch Kanal 53 Druckluft eingeleitet wird,
legt sich die flexible Wend 54 in Form einer in Fig. 5c¢
dargestellten Wellung 54b von innen gegen die Diise 4a,

wodurch diese gehalten wird.

Zur Fixierung der Reinigungsmittel oder anderer Vorsédtze
(Diisen) am Ende des Roboterarmes 3 muss nur ein einziges
Ventil im Innern des Reinigungsgerdtes 1 gedffnet werden,
das die Druckluftzufuhr bei 53 zur Kupplungsvorrichtung

32 erlaubt.

Die bewegungstechnischen Teile fiir den Antrieb und die durch

die Pfeile 95 angedeuteten Bewegungen der Roboterarme 3,13,

11 sind im Einzelnen nicht sadmtlich dargestellt. Sie sind
aus der Robotertechnik mindestens teilweise bekannt. Ein
entsprechend ausgebildetes und &hnlich funktionierendes

Reinigungsgerdt kann z.B. auch zur Reinigung einer Spinn-
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maschine verwendet werden. Mit dem Reinigungsgerdt konnen
bestimmte Aggregate einer Textilmaschine auch wdhrend
des Betriebes, also bei laufender Textilmaschine gereinigt
werden. Mit dem Reinigungsgerdt kann z.B. auch eine Ma-
schine zu bestimmten, ausgewdhlten oder dem Verschmutzungs-

grad entsprechenden Zeiten gereinigt werden.
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Patentanspriiche

1. Reinigungsgerdt filir Textilmaschinen, g e k e n n -

zeichnet , durch

- einen spurgefihrten Fahrantrieb (5,8),

- mindestens ein darauf angeordnetes, antreibbares Funk-
tionsorgan (3,13) zur Betdtigung von Reinigungsmitteln
(4,4a), und

- Steuermittel (7,6,5a),

womit das Gerdt (1) automatisch zu bestimmten Textilma-

schinen (2) lenkbar ist und dort programmierte Reinigungs-

operationen ausfiihren kann.

2. Reinigungsgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass daran Sensoren (6) zum Empfang von Steuersigna-
len von den Textilmaschinen (2) und ferner Steuermittel
(5a) zur Umsetzung der Steuersignale in Bewegungen des
Fahrantriebes (5) zu einer Textilmaschine hin und in
Reinigungsoperationen mittels der Funktionsorgane (4, 4a)

vorgesehen sind.

3. Reinigungsgerdt nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeichnet
durch automatisch betdtigbare Kupplungen (9,10) zum An-
schluss des Reinigungsgerdtes (1) an Versorgungs- (86).

und Entsorgungsleitungen (24).

4. Reinigungsgerdt nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
gekennzeichnet durch eine am freien Ende der mit Druck-
luft arbeitenden Funktionsorgane (3) angebrachte, einen
durch die Druckluft dehnbaren, sich gegen eine aufge-
steckte Diise (4a) legenden und sie festhaltenden Zylinder

(54) aufweisende Kupplung (32).

5. Reinigungsgerdt nach Anspruch 1 oder einem der fol-
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genden, gekennzeichnet durch eine zusdtzliche Vorrichtung
(36,37) zur exakten Positionierung des Reinigungsgerdtes

(1) relativ zum Reinigungsobjekt (2).
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