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@)  Installation  de  traitement  linéaire  d'un  bord  d'une  pièce  souple  telle  qu'une  pièce  textile. 

  Installation  de  traitement  linéaire,  tel  que  le  bordage  de 
pièces  textiles  (1).  Elle  comprend  une  machine  à  coudre  (2), 
équipée  d'un  système  griffe-pied-presseur  (3),  une  table  de 
travail  (6)  qui  supporte  la  pièce  (1)  pendant  le  bordage,  un 
dispositif  de  détection  (14, 15, 16)  et  deux  moyens  de  recen- 
trage  commandés  ensemble  ou  indépendamment  l'un  de 
l'autre  par  les  instructions  données  par le  dispositif  de  détec- 
tion  (14, 15, 16).  Les  deux  moyens  de  recentrage  consistent 
d'une  part  en  un  guide  actif  (9)  placé  immédiatement  devant 
le  pied-presseur  (3)  et  assurant  le  déplacement  de  la  partie 
de  la  pièce,  située  près  du  pied-presseur  (3),  sensiblement 
transversalement  par  rapport  à  la ligne  de  couture,  et d'autre 
part  en  un  support  mobile  (7)  placé  en  amont  du  guide  actif 
(9)  présentant  une  surface  plane,  mobile,  sur  le  même  plan 
que  la  table  de  travail  (6). 



La  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   concerne   une  i n s t a l l a t i o n   pour  l e  

t r a i t e m e n t   l i n é a i r e ,   t e l   que  la  c o u t u r e ,   s u i v a n t   une  l igne   dont  l a  

d i r e c t i o n   r e s t e   s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e   à  un  bord  d 'une  p ièce   s o u p l e  

t e l l e   qu 'une  p ièce   t e x t i l e ,   du  type  c o m p r e n a n t  :  

.  une  machine  de  t r a i t e m e n t   l i n é a i r e   à  pos te   f ixe   ayant  un 

po in t   de  t r a i t e m e n t   f i xe ,   t e l l e   qu 'une  machine  à  c o u d r e  ;  

.  un  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   pour  d é p l a c e r ,   par  r appor t   à  

la  machine  de  t r a i t e m e n t ,   la  zone  en  cours  de  t r a i t e m e n t   de  c e t t e  

p i è c e ,   s u i v a n t   un  axe  p r é d é t e r m i n é ,   d i t   axe  de  t r a i t e m e n t ,   t e l   que  

la  g r i f f e   et  le  p i e d - p r e s s e u r   d 'une   machine  à  c o u d r e  ;  

.  une  t ab l e   de  t r a v a i l   s ' é t e n d a n t   au tour   dudi t   d i s p o s i t i f  

d ' e n t r a î n e m e n t ,   c e t t e   t a b l e   é t a n t   s i t u é e   s e n s i b l e m e n t   au  n i v e a u  

dud i t   po in t   de  t r a i t e m e n t ,   et  é t an t   d e s t i n é e   à  s u p p o r t e r   la  p i è c e  

duran t   son  t r a i t e m e n t  ;  

.  un  d i s p o s i t i f   de  c o r r e c t i o n   comprenant  un  d i s p o s i t i f   de  

d é t e c t i o n   de  p résence   de  la  pièce  et  des  moyens  d i t s   de  r e c e n t r a g e  
commandés  par  l e d i t   d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n   pour  dép l ace r   la  p i è c e  

s e n s i b l e m e n t   t r a n s v e r s a l e m e n t   par  r a p p o r t   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t   e t  

dans  un  sens  convenab le ,   en  f o n c t i o n   de  la  p o s i t i o n   de  la  p i è c e ,  

a f in   que  l a d i t e   p ièce   s o i t   t r a i t é e   par  la  machine  de  t r a i t e m e n t  

s u i v a n t   une  l igne   s ' é t e n d a n t   s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e m e n t   au  bord  de  

c e t t e   p i è c e .  

Dans  une  i n s t a l l a t i o n   de  ce  type,   connue  par  le  b r e v e t  

f r a n ç a i s   FR-A-2 .252 .008 ,   les  moyens  de  r e c e n t r a g e   sont  c o n s t i t u é s  

par  un  c a r r o u s e l   mobile  en  r o t a t i o n   a u - d e s s u s   d e  l a  t a b l e  d e  

t r a v a i l   et  du  b â t i   de  la  machine  d e  t r a i t e m e n t ,   c e  c a r r o u s e l  

compor tant   p l u s i e u r s   p a t i n s   s u s c e p t i b l e s   de  ven i r   s ' a p p l i q u e r   s u r  
la  p ièce   en  cours  de  t r a i t e m e n t .   Une  t e l l e   i n s t a l l a t i o n  e s t  

compliquée  et  n é c e s s i t e   un  ma in t i en   à  p l a t   sans  p l i   de  la  pièce  s u r  
la  t ab le   de  t r a v a i l ,   en  cours  de  t r a i t e m e n t .  

Dans  une  au t re   i n s t a l l a t i o n   de  ce  type,   connue  par  l e  

b r e v e t   f r a n ç a i s   FR-A-2.457.920,   les  moyens  de  r e c e n t r a g e  

comprennent  une  p a r t i e   de  la  t ab l e   de  t r a v a i l   mobile  en  r o t a t i o n  



au tou r   d 'un   axe  qui  lui   es t   p e r p e n d i c u l a i r e ,   et  des  moyens  m o t e u r s  

commandés  par  le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n   pour  e n t r a î n e r   en  r o t a t i o n  

l a d i t e   p a r t i e   mobile  dans  un  sens  convenable   en  f o n c t i o n   de  l a  

p o s i t i o n   de  la  p i èce .   Cet te   i n s t a l l a t i o n   es t   prévue  p r i n c i p a l e m e n t  

pour  le  t r a i t e m e n t   l i n é a i r e   le  long  d 'un   bord  courbe,   p r é s e n t a n t  

une  cou rbu re   r é g u l i è r e ,   par  exemple  un  s l i p   m a s c u l i n  ;   e l l e   ne  
c o n v i e n t   pas  au  t r a i t e m e n t   de  p i èce s   p r é s e n t a n t   des  p r o f i l s   v a r i é s ,  

par   exemple  une  courbure   s u c c e s s i v e m e n t   convexe  puis  concave,  ni  au 

t r a i t e m e n t   de  p i èce s   de  d imensions   r é d u i t e s .  

Or  on  a  t r o u v é ,   e t   c ' e s t   ce  qui   f a i t   l ' o b j e t   d e  

l ' i n t e n t i o n ,   une  i n s t a l l a t i o n   du  type   p r é c i t é   qui  p a l l i e   l e s  

i n c o n v é n i e n t s   c o n s t a t é s .   Les  moyens  de  r e c e n t r a g e   de  l ' i n s t a l l a t i o n  

s e l o n   l ' i n v e n t i o n   compor ten t   deux  moyens  d i s t i n c t s  :  

.  un  gu ide   a c t i f ,   p l acé   à  p r o x i m i t é   du  d i s p o s i t i f  
d ' e n t r a î n e m e n t   de  la  machine  de  t r a i t e m e n t ,   en  amont  de  c e l u i - c i  

e t   de  p r é f é r e n c e   sur  l ' a x e  d e   t r a i t e m e n t   ou  du  côté  i n t é r i e u r   de  l a  

p i è c e   par   r a p p o r t   à  l ' a x e   dans  la  d i r e c t i o n   de  déplacement   de  l a  

p i èce   en  cours   de  t r a i t e m e n t ,   l e d i t   guide  a s s u r a n t   le  d é p l a c e m e n t  

de  la  p a r t i e   de  la  p i èce   s i t u é e   près   du  po in t   de  t r a i t e m e n t ,  
s e n s i b l e m e n t   t r a n s v e r s a l e m e n t   par  r a p p o r t   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t ,   e t  

.  un  s u p p o r t   mobi le ,   p l a c é   en  amont  du  guide  a c t i f ,  

p r é s e n t a n t   une  s u r f a c e   p l ane ,   mobi le ,   sur  le  même  plan  que  la  t a b l e  

de  t r a v a i l ,   a s s o r t i   de  moyens  moteurs  pour  e n t r a î n e r   le  d é p l a c e m e n t  

de  l a d i t e   s u r f a c e ,   l e d i t   s u p p o r t   a s s u r a n t   le  déplacement   de  l a  

p a r t i e   amont  de  la  p i èce ,   e t  

.  le   guide   a c t i f   et  les  moyens  moteurs  du  suppor t   m o b i l e  

sont   commandés,  ensemble  ou  indépendamment  l ' u n   de  l ' a u t r e ,   par  l e s  
i n s t r u c t i o n s   données  par  le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n .  

Dans  la  p r é s e n t e   d e s c r i p t i o n ,   l ' amont   et  l ' a v a l   a i n s i   q u e  
la  d r o i t e   et  la  gauche  sont  à  s i t u e r   par  r a p p o r t   au  déplacement   de  
la   p i èce   au  cours  de  son  t r a i t e m e n t .   De  plus  la  no t ion   de  d r o i t e   e t  
gauche  e s t   à  c o n s i d é r e r   comme  dépendan te   du  c a r a c t è r e   d r o i t   ou 
gauche  de  la  machine  de  t r a i t e m e n t   e l le-même,   ou  de  la  façon  de  

p l a c e r   la  p ièce   et  son  bord  par  r a p p o r t   à  l a d i t e   machine.  Ainsi   l a  
p i èce   à  t r a i t e r   p a s s e r a   d ' a b o r d   sur  le  suppor t   mobile ,   qui  est   l e  



plus  en  amont,  puis  sous  le  guide  a c t i f   avant  d ' ê t r e   i n t r o d u i t   s o u s  

le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   de  la  machine  de  t r a i t e m e n t .   S u i v a n t  

la  p o s i t i o n   de  la  p ièce   sur  la  t a b l e   de  t r a v a i l   lors   de  son  

i n t r o d u c t i o n   puis  de  son  t r a i t e m e n t ,   le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n  

commandera  le  r e c e n t r a g e   de  la  pièce  par  dép lacement ,   so i t   du  s e u l  

guide  a c t i f ,   s o i t   du  seul  suppor t   mobile  s o i t   de  ces  deux  moyens  en  

même  temps  dans  la  même  d i r e c t i o n   vo i re   même  dans  des  d i r e c t i o n s  

opposées .   Par  r appo r t   aux  i n s t a l l a t i o n s   e x i s t a n t e s ,   l ' i n s t a l l a t i o n  

se lon   l ' i n v e n t i o n   permet  un  r e c e n t r a g e   beaucoup  plus  p réc i s   grâce  à  

la  combinaison  des  deux  moyens  d i s t i n c t s ,   qui  peuvent  agir   s o i t  

ensemble  s o i t   indépendamment  l ' u n   de  l ' a u t r e  e n   f o n c t i o n   de  l a  

p o s i t i o n   de  la  pièce  et  de  sa  fo rme .  

P r é f é r e n t i e l l e m e n t   le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n  c o m p r e n d  

t r o i s   d é t e c t e u r s :  

.  le  p remier   et  le  deuxième  é t a n t   s i t u é s   en t re   l e  

d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   de  la  machine  de  t r a i t e m e n t   et  le  g u i d e  

a c t i f ,   de  pa r t   et  d ' a u t r e   et  t r è s   peu  é lo ignés   d 'une  l igne   de  

r é f é r e n c e ,   p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t   et  t angen te   au  bord  de  

la  pièce  au  po in t   de  t r a i t e m e n t ,  

.  et  le  t r o i s i è m e   é t an t   s i t u é   en  amont  du  guide  a c t i f ,   à  

d r o i t e   et  s e n s i b l e m e n t   é lo igné   de  l a d i t e   l igne   de  r é f é r e n c e .  

Pour  le  cas  où  l ' on   est  amené  à  t r a i t e r   des  p ièces   dont  l e  

bord  à  t r a i t e r   p r é s e n t e   une  c o u r b u r e  c o n v e x e ,   l e  d i s p o s i t i f  d e  
d é t e c t i o n   comprendra  avan tageusement   q u a t r e   d é t e c t e u r s ,   l e  

qua t r i ème   é t a n t  s i t u é   en  amont  du  guide  a c t i f ,   à  g a u c h e  e t  

s e n s i b l e m e n t   é lo igné   de  la  l igne   de  r é f é r e n c e .  

Dans  une  r é a l i s a t i o n   p r é f é r é e   d e  l ' i n v e n t i o n ,   l e s  d e u x  

premiers   d é t e c t e u r s   sont   p lacés   symét r iquement   par  r appo r t   à  l a  

l igne   de  r é f é r e n c e ,   de  même,  l o r sque   le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t e u r  

comprend  qua t r e   d é t e c t e u r s ,   le  t r o i s i è m e  e t   le  qua t r i ème   d é t e c t e u r s  

sont   p lacés   symétr iquement   par  r appor t   à  la  l igne   de  r é f é r e n c e .  

Le  guide  a c t i f   c o n s i s t e   en  un  organe  s ' a p p l i q u a n t   sur  l a  

p ièce   et  la  d é p l a ç a n t   en  la  f a i s a n t   g l i s s e r   s u r  l a  t a b l e  d e  

t r a v a i l .   Avantageusement   i l   c o n s i s t e   en  un  o rgane   r o t a t i f   venant   en  
c o n t a c t   avec  la  p ièce   et  t ou rnan t   au tour   d 'un  axe  s i t ué   dans  un 



plan   v e r t i c a l   s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t ,   l e d i t  

organe  r o t a t i f   compor tan t   sur   sa  p é r i p h é r i e   p l u s i e u r s   é l é m e n t s  

i d e n t i q u e s ,   d e s t i n é s   à  ven i r   en  c o n t a c t   avec  la  p ièce ,   chacun  

d e s d i t s   é l éments   ayant   la   forme  d ' un   d i s q u e ,   é t a n t   l i b r e   en  

r o t a t i o n   et   é t a n t   p lacé   dans  un  plan  r a d i a l   par  r a p p o r t   à  l ' a x e   de  

r o t a t i o n   de  l ' o r g a n e   r o t a t i f .   La  p r é s e n c e   des  d i s q u e s ,   sur  l a  

p é r i p h é r i e   de  l ' o r g a n e   r o t a t i f   et  en  c o n t a c t   avec  la  p ièce ,   p e r m e t  

l o r s   de  la  r o t a t i o n   dud i t   organe  de  d é p l a c e r   t r a n s v e r s a l e m e n t   l a  

p i èce   par   r a p p o r t   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t ,   tou t   en  l i m i t a n t   l e s  

f r o t t e m e n t s   l o r s   de  l ' a v a n c e   de  la  p i èce   g râce   à  la  r o t a t i o n  

d e s d i t s   d i sques   sur  eux-mêmes.  

Le  suppor t   mobile  peut  c o n s i s t e r   en  une  p a r t i e   de  la  t a b l e  

de  t r a v a i l ,   mobi le   en  r o t a t i o n   au tour   d 'un  axe  p e r p e n d i c u l a i r e ,  

comme  d é c r i t   dans  le  b r e v e t   f r a n ç a i s   FR-A-2 .457 .920 .   I l   p e u t  

éga l emen t   c o n s i s t e r   en  un  t a p i s   sans  f in   dont  le  b r i n   s u p é r i e u r   e s t  

p l a c é   dans  le  p lan   de  la  t a b l e   de  t r a v a i l   et  en  c o n t i n u a t i o n   de  

c e l l e - c i .  

Dans  c e r t a i n s   cas  p a r t i c u l i e r s ,   l ' i n s t a l l a t i o n   d e  

t r a i t e m e n t   l i n é a i r e   d é c r i t e   c i - d e s s u s   peut  f o n c t i o n n e r   de  m a n i è r e  

non  encore   a p p r o p r i é e .   Par  exemple,  l o r sque   la  f in   du  bord  de  l a  

p i è c e   soup le   à  t r a i t e r   p r é s e n t e   un  p r o f i l   proche  d 'une   p o r t i o n   d e  

courbe ,   sans  changement  b rusque   de  d i r e c t i o n ,   l es   moyens  d e  

r e c e n t r a g e   s u i v e n t   au tomat iquement   le  bord  de  la  p ièce   sans  que  l e  

t r a i t e m e n t   ne  s ' a r r ê t e   e f f e c t i v e m e n t   à  l ' e n d r o i t   s o u h a i t é   pour  l a  

f i n   de  t r a i t e m e n t .   Dans  un  a u t r e   exemple,  dans  le  cas  de  p i è c e s  

s o u p l e s   r é a l i s é e s   en  t r i c o t s   e t   de  t r a i t e m e n t   e n t r a î n a n t   u n e  
r o t a t i o n   i m p o r t a n t e   de  la  p i èce   en  cours   de  t r a i t e m e n t ,   i l   s e  

p r o d u i t   une  d é f o r m a t i o n   du  t r i c o t   en  cours  de  t r a i t e m e n t   se lon   que  
la  p a r t i e   sous  le  p i e d - p r e s s e u r   se  p r é s e n t e   dans  le  sens  d e s  

co lonnes   de  m a i l l e s   ou  en  t r a v e r s   de  ces  colonnes   pour  a t t e i n d r e  

é v e n t u e l l e m e n t   le   sens  r a n g é e s  ;   c e t t e   d é f o r m a t i o n   i n f l u e   sur  l e  

t r a i t e m e n t   et   e s t   d i f f i c i l e m e n t   c o n t r ô l a b l e   à  l ' a i d e   d e  

l ' i n s t a l l a t i o n   d é c r i t e   c i - d e s s u s .  

Pour  p a l l i e r   ces  i n c o n v é n i e n t s ,   on  a d j o i n t   à  l ' i n s t a l l a t i o n  

d é c r i t e   un  d i s p o s i t i f   de  comptage.  Le  d i s p o s i t i f   de  comptage  e s t  



d e s t i n é   à  donner  une  va leu r   numérique  au  t r a i t e m e n t   le  long  du  b o r d  

de  la  p i èce .   I l   s ' a g i r a ,   en  p a r t i c u l i e r ,   du  comptage  des  p o i n t s  

pour  la  cou tu re   ou  le  bordage  le  long  de  la  l i s i è r e   d 'une  p i è c e  

t e x t i l e .   Dans  ce  d e r n i e r   cas,   le  comptage  es t   o b t e n u  p a r  l a  

d é t e c t i o n   du  mouvement  a l t e r n a t i f   de  la  ba r re   à  a i g u i l l e s   de  l a  

machine  à  c o u d r e  :   le  d i s p o s i t i f   de  comptage  comprend  a lo rs   un 

d é t e c t e u r ,   qui  compte  les  o s c i l l a t i o n s   de  la  ba r re   à  a i g u i l l e s .  

Selon  un  p remier   mode  de  r é a l i s a t i o n   du  d i s p o s i t i f   de  

comptage,  i l   commande  l ' a c t i o n   des  moyens  de  r e c e n t r a g e   de  t e l l e  

s o r t e   que  l ' a r r ê t   des  moyens  moteurs  du  p l a t e a u   t ou rnan t   et  l a  

levée  du  guide  a c t i f   sont   commandés  dès  que  le  d i s p o s i t i f   de 

comptage  à  e n r e g i s t r é   une  va leur   numérique  donnée,  f o n c t i o n   de  l a  

longueur   du  bord  à  t r a i t e r   de  la  pièce  souple .   La  va leur   n u m é r i q u e ,  

dans  le  cas  d 'une  couture   d 'un  c e r t a i n   type,   peut  c o r r e s p o n d r e   au  

nombre  de  p o i n t s   n é c e s s a i r e s   pour  r é a l i s e r   l a  c o u t u r e  s u r  u n e  

d i s t a n c e   l égè remen t   i n f é r i e u r e   à  la  longueur   t o t a l e   du  bord  à  

coudre .   Ainsi   le  d i s p o s i t i f   de  comptage  e n r e g i s t r e ,   pour  chaque  

p i èce ,   le  nombre  de  po in t s   r é a l i s é   par  la  machine  à  coudre  d e p u i s  

le  début  de  la  cou tu re .   La  va leu r   numérique  peut  c o r r e s p o n d r e   au  

nombre  de  p o i n t s   n é c e s s a i r e s   pour  r é a l i s e r   la  couture   sur  une  

c e r t a i n e   d i s t a n c e ,   e n t r e   un  po in t   r e p é r a b l e   et  la  f in   du  bord  à  

coudre.   Ce  po in t   r e p é r a b l e  s e r a   par  exemple  la  l i m i t e  d ' u n e  

s u r é p a i s s e u r   r e p é r a b l e   grâce   à  un  système  de  d é t e c t i o n   du  t y p e  
r é f l e c t e u r   monté  sur  le  guide  a c t i f   p lacé   en  regard   d 'un  c a p t e u r  

p h o t o - é l e c t r i q u e .   Lorsque  le  nombre  compté  a t t e i n t   la  v a l e u r  

donnée,   le  d i s p o s i t i f   de  comptage  commande  l ' a r r ê t  d e s  m o y e n s  

moteurs  du  p l a t e a u   t o u r n a n t   et  la  levée  du  guide  a c t i f   qui  de  ce  
f a i t   perd  le  c o n t a c t   avec  la  p ièce   à  c o u d r e  ;   l a  c o u t u r e  s e  

p o u r s u i t   l i n é a i r e m e n t   le  long  du  bord  de  la  p ièce ,   sans  que  c e l l e -  

ci  s o i t   dép lacée   par  les  moyens  de  r e c e n t r a g e .   Cet te   d i s p o s i t i o n  

p a r t i c u l i è r e   répond  bien  à  la  d i f f i c u l t é   r e n c o n t r é e   pour  f a i r e  

échapper   la  f in   de  la  l i s i è r e   à  coudre  au  c o n t r ô l e   des  moyens  de  

r e c e n t r a g e   l o r sque   l a d i t e   l i s i è r e   p r é s e n t e   un  p r o f i l   proche  d ' u n e  

p o r t i o n   de  courbe.  A  t i t r e   de  s é c u r i t é ,   on  a d j o i n t   au  d i s p o s i t i f   de  

comptage  un  g u i d e - b u t é e   e s camotab l e ,   commandé  par  le  d i s p o s i t i f   de  



comptage.  La  s u r f a c e   de  guidage  de  ce  g u i d e - b u t é e   e s t ,   en  p o s i t i o n  

s e r v i c e ,   p o s i t i o n n é e   à  une  d i s t a n c e   de  la  l i gne   de  t r a i t e m e n t   q u i  

c o r r e s p o n d   app rox ima t ivemen t   à  la   l a r g e u r   de  la  pièce  n é c e s s a i r e  

e n t r e   la   l i gne   de  t r a i t e m e n t   et  le  bord  de  la  p ièce .   Le  d i s p o s i t i f  

de  comptage  commande  la  mise  en  s e r v i c e   du  g u i d e - b u t é e   et  donc  l e  

dép lacemen t   de  la  s u r f a c e   de  guidage  vers  la  p o s i t i o n   d é c r i t e   c i -  

d e s s u s ,   s i m u l t a n é m e n t   à  la   levée  du  guide  a c t i f .   Ains i   la  f in   du 

t r a i t e m e n t ,   après   r e t r a i t   du  guide  a c t i f ,   es t   e f f e c t u é e   a lo r s   que  
le  bord  es t   guidé   par   la  s u r f a c e   de  guidage  du  g u i d e - b u t é e .  

Selon  un  second  mode  de  r é a l i s a t i o n ,   le   d i s p o s i t i f  

d ' e n t r a î n e m e n t   pour  d é p l a c e r   par   r a p p o r t   à  la   machine  d e  

t r a i t e m e n t ,   la   zone  en  cours   de  t r a i t e m e n t   de  la  p ièce   s u i v a n t  

l ' a x e   de  t r a i t e m e n t   comporte  des  moyens  pour  f a i r e   v a r i e r   l ' a v a n c e  

de  la   p i è c e   devan t   le   po in t   de  t r a i t e m e n t ,   l e s d i t s   moyens  é t a n t  

commandés  par  le  d i s p o s i t i f   de  comptage .  

En  p a r t i c u l i e r ,   dans  le   cas  d 'une   c o u t u r e ,   la  machine  à  

coudre   comporte   une  g r i f f e   d i f f é r e n t i e l l e   dont   le   r ég l age   e s t  

commandé  en  cours   de  cou tu re   par  le  d i s p o s i t i f   de  comptage.  Ce  mode 

de  r é a l i s a t i o n   e s t   p e r t i c n l i è r e m e n t   b ien   adapté   pour  c o n t r ô l e r   l a  

d é f o r m a t i o n   d ' un   t r i c o t   pendant   la  cou tu re .   Ains i   pour  un  type  de  

p i èce   donné,   dont  on  c o n n a î t   l ' emp lacemen t   des  co lonnes   de  m a i l l e s  

par   r a p p o r t   au  bord  à  coudre ,   on  p r é d é t e r m i n e   le  r é g l a g e   de  l a  

g r i f f e   d i f f é r e n t i e l l e   en  f o n c t i o n   de  la  dé fo rma t ion   a t t endue   du 

t r i c o t   au  cours   de  la  c o u t u r e  ;   et  le  r é g l a g e   en  cours  de  c o u t u r e  

e s t   commandé  par   le  d i s p o s i t i f   de  comptage  en  f o n c t i o n   du  nombre  d e  

p o i n t s   comptés  depuis   le  début   de  la  c o u t u r e .  

L ' i n v e n t i o n   s e r a   mieux  comprise   à  la  l e c t u r e   de  l a  

d e s c r i p t i o n   qui  va  s u i v r e   et  du  d e s s i n   annexé  dans  l e q u e l  :  

-  la   f i g u r e   1  r e p r é s e n t e   une  vue  schémat ique   d e  

l ' i n s t a l l a t i o n   de  guidage  d 'une  p ièce   t e x t i l e   devant   une  machine  à  

coudre ,   équipée   d 'un  g u i d e - b u t é e ,  

-  la   f i g u r e   2  e s t   une  coupe  schémat ique   de  la  f i g u r e   1 

s e lon   l ' a x e   XX' , 

-  l e s   f i g u r e s   3a  et  3b  sont  des  i l l u s t r a t i o n s   d i f f é r e n t e s  

de  p i è c e s   t e x t i l e s   dont  le  bord  à  t r a i t e r   ne  p r é s e n t e   pas  υ n  



changement  brusque  de  d i r e c t i o n ,  

-  la  f i g u r e   4  est   une  vue  schémat ique   en  c o u p e  d e  

l ' i n s t a l l a t i o n ,  

-  la  f i g u r e   5  r e p r é s e n t e   une  vue  schémat ique   en  p e r s p e c t i v e  

d 'un   guide  a c t i f .  

L ' i n s t a l l a t i o n   est   d e s t i n é e   à  bo rde r   des  p ièces   t e x t i l e s   1 

en  cours  de  c o n f e c t i o n ,   pa r  exemple   à  é l a s t i q u e r   ou  c o l l e t e r   d e s  

s l i p s   le  long  d 'une   en t rée   de  jambe.  Cet te   i n s t a l l a t i o n   comprend 

une  machine  à  coudre  2,  s p é c i a l e m e n t   équipée  pour  r é a l i s e r  

l ' o p é r a t i o n   de  bordage ,   avec  son  d i s p o s t i f   d ' e n t r a î n e m e n t  

comprenant   une  g r i f f e   33  et   un  p i e d - p r e s s e u r   3,  et  l ' a i g u i l l e   4  q u i  

r é a l i s e   la  couture   s e l o n  l a x e   de  cou ture   AA'.  La  cou ture   do i t   ê t r e  

r é a l i s é e   à  une  c e r t a i n e   d i s t a n c e   e  du  bord  5  à  coudre.   Au  point   de  

c o u t u r e ,   le  bord  de  la  pièce  1  e s t   s i t u é   se lon   l ' a x e   BB',  p a r a l l è l e  

à  l ' a x e   de  cou tu re   AA'  et  é lo igné   de  c e l u i - c i   de  la  d i s t a n c e   e  

vers  la  d r o i t e   dans  le  sens  de  l ' a v a n c e   de  la  pièce  1  en  cours  de  

b o r d a g e .  

Autour  de  la  machine  à  coudre  2,  la  t ab le   de  t r a v a i l   6 

suppor t e   la  p ièce   1  t ou t   au  long  et  après  l ' o p é r a t i o n   de  b o r d a g e .  

Une  p a r t i e   7  de  la  t ab le   6  e s t   mobile  en  r o t a t i o n   autour   de  l ' a x e   8 

qui  lui   est   p e r p e n d i c u l a i r e  :   c e t t e   p a r t i e   mobile  que  nous  a p p e l o n s  

p l a t e a u   t o u r n a n t   a  une  forme  a n n u l a i r e ,   e n t o u r a n t   la  machine  à  

coudre  2  et  une  p a r t i e   f ixe   de  la  t ab l e   de  t r a v a i l   6.  Le  p l a t e a u  

t o u r n a n t   e s t   e n t r a î n é   dans  un  sens   ou  dans  l ' a u t r e   par  des  moyens 
moteurs  non  r e p r é s e n t é s .  

Le  guide  a c t i f   9  es t   p o s i t i o n n é   en  amont  du  p i e d - p r e s s e u r  

3,  à  gauche  de  la  l igne   de  r é f é r e n c e   BB'  et  au  d r o i t   de  la  p a r t i e  
f ixe   6  de  la  t a b l e   d e  t r a v a i l .   Ce  guide  9,  comme  l ' i l l u s t r e   l a  

f i g u r e   5,  es t   c o n s t i t u é   d 'un  organe  r o t a t i f   10  t o u r n a n t   autour   d ' u n  

axe  11  et  s u p p o r t a n t   sur  sa  p é r i p h é r i e   dix  d i sques   12,  l i b r e s   en  
r o t a t i o n   dans  des  évidements   13  p r a t i q u é s   r a d i a l e m e n t   dans  l ' o r g a n e  
10.  Il  es t   p lacé   au  dessus   de  la  t ab le   6  de  t e l l e   so r t e   q u ' i l  

s ' a p p u i e   sur  la  p ièce   1  pendant   le  bordage  et  que  l e  p l a n  

p e r p e n d i c u l a i r e   à  la  t a b l e   6  p a s s a n t   par  son  axe  de  r o t a t i o n   11 

s o i t   p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  c o u t u r e  A A ' .   L ' a c t i o n   de  d é p l a c e m e n t  



t r a n s v e r s a l   des  d i sques   12  pendant   la   r o t a t i o n   de  l ' o r g a n e   10 

s ' e f f e c t u e   se lon   la  l igne   CC'  p e r p e n d i c u l a i r e   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t  

AA'  en  une  zone  17  s i t u é e   à  une  d i s t a n c e   D3  de  la  l igne   de  

r é f é r e n c e   BB'.  La  d i s t a n c e   D3  e s t   f o n c t i o n   du  comportement  de  

l ' é t o f f e   c o n s t i t u a n t   la   p ièce   1  e t   également   du  rayon  de  c o u r b u r e  

minimum  de  la  p i è c e  ;   en  t ou t   é t a t   de  cause  D3  d o i t   ê t r e   s u f f i s a n t e  

pour  le   guide  a c t i f   9  s o i t   t o u j o u r s   en  c o n t a c t   avec  la  p ièce   1  a u  

cours   de  l ' o p é r a t i o n   de  bordage ,   t a n t   que  c e l l e - c i   n 'a  pas  d é p a s s é  

la   l i gne   C C ' .  

Deux  d é t e c t e u r s   p h o t o - é l e c t r i q u e s   14  e t   15  sont   p lacés   de  

p a r t   e t   d ' a u t r e   de  la   l i g n e   de  r é f é r e n c e   BB'  dans  un  p l a n  

p e r p e n d i c u l a i r e   à  l a d i t e   l i g n e   s i t u é e   e n t r e   le  p i e d - p r e s s e u r   3  ;  

l ' u n   14  à  d r o i t e ,   l ' a u t r e   15  à  gauche  de  la  l igne   BB' ,  i l s   s o n t  

p l acés   symét r iquement   par  r a p p o r t   à  l a d i t e   l i gne   et  l eur   é c a r t e m e n t  

d é f i n i t   la   l a r g e u r   de  la  zone  de  guidage   c o r r e c t e   et  es t   f o n c t i o n  

de  la  d i s t a n c e   e  admise  pour  l ' o p é r a t i o n   de  bordage.   Un  a u t r e  

d é t e c t e u r   p h o t o - é l e c t r i q u e   16  e s t   p l acé   à  d r o i t e   de  la  l igne   BB'  e n  

amont  du  guide   a c t i f   9  :   i l   e s t   é l o i g n é   de  la  l i gne   BB'  d ' u n e  

d i s t a n c e   Dl  qui  es t   beaucoup  plus  grande  que  c e l l e   e x i s t a n t   e n t r e  

le  d é t e c t e u r   14  e t   la   l i gne   BB'  et  qui  est   f o n c t i o n   du  rayon  d e  

cou rbu re   minimum  de  la  p ièce   1  à  b o r d e r  :   p lus   la  courbure   du  b o r d  

à  t r a i t e r   es t   i m p o r t a n t e   et  plus  grande  sera   la  d i s t a n c e   Dl.  Chacun 

des  t r o i s   d é t e c t e u r s   14,  15,  16  e s t   conçu  pour  émet t re   un  s i g n a l  

l o r s q u e   la  p ièce   1  e s t   p r é s e n t e   au -dessus   de  lu i .   Les  i n f o r m a t i o n s  

émises   par  l e s   t r o i s   d é t e c t e u r s ,   de  p résence   ou  d ' a b s e n c e   de  l a  

p ièce   1  à  chacune  de  l e u r   p o s i t i o n ,   p e r m e t t e n t   de  c o n n a î t r e   l a  

p o s i t i o n   e x a c t e   de  la  p i èce   1  devant   la  t ê t e   de  cou tu re ,   et  de  

commander  le  p l a t e a u   t o u r n a n t   7  e t / o u   le   guide   a c t i f   9  p o u r  
o r i e n t e r   la  p ièce   1  t o u t   au  long  de  son  bordage ,   se lon   un  programme 
p r é d é t e r m i n é .  

Selon  un  p remie r   mode  de  r é a l i s a t i o n   du  d i s p o s i t i f   d e  

comptage,   l ' i n s t a l l a t i o n   comporte  un  c a p t e u r   30  p lacé   à  la  p a r t i e  

s u p é r i e u r e   de  la  b a r r e   à  a i g u i l l e   4'  et  capable   de  compter  l e  

nombre  de  mouvements  "monte"  et  b a i s s e "   de  l a d i t e   ba r re   4'  lors   d e  

l ' o p é r a t i o n   de  c o u t u r e   et  donc  le  nombre  de  po in t s   de  cou ture .   Un 



vér in   18,  s o l i d a i r e   de  la  machine  à  coudre  2,  es t   r e l i é   au  s u p p o r t  

19  du  guide  a c t i f   9.  C e l u i - c i   comporte  un  axe  de  r o t a t i o n  

h o r i z o n t a l   21,  p e r m e t t a n t   de  lever   et  b a i s s e r   la  p a r t i e   10  du  g u i d e  

9  sous  l ' a c t i o n   du  vér in   18.  La  l i a i s o n   e n t r e   la  t ige   du  vér in   18 

et  le  s u p p o r t   19  du  guide  a c t i f   9  e s t   assurée   par  un  câble   s o u p l e  

2 0  ;   a i n s i   lo r sque   les  r o u l e t t e s   12  du  guide  9  sont  a p p l i q u é e s   s u r  

la  p ièce   1  le  câble   20  e s t   détendu  et  les  r o u l e t t e s   12  p e u v e n t  

s u i v r e   les  d i f f é r e n c e s   d ' é p a i s s e u r   que  peut  p r é s e n t e r   la  p ièce   1 

lo rs   de  son  déplacement   sur  la  t ab le   6.  De  plus  sur  la  t ab le   6  e s t  

p o s i t i o n n é   un  g u i d e - b u t é e   34  a c t i o n n é   par  un  v é r i n   35,  f ixé  sur  l a  

t a b l e   6.  Le  g u i d e - b u t é e   34  p r é s e n t e   une  s u r f a c e   de  guidage  3 6 ,  

con t r e   l a q u e l l e   v i en t   prendre   appui  le  bord  à  t r a i t e r   de  la  pièce  1 

lo r sque   le  vér in   35  e s t   s o r t i .   Dans  ce  cas  la  s u r f a c e   de  guidage  36 

du  g u i d e - b u t é e   34  e s t   à  une  d i s t a n c e   de  la  l igne   de  t r a i t e m e n t   AA' 

qui  co r re spond   approx imat ivement   à  la  l a r g e u r  e   n é c e s s a i r e   en t re   l a  

l igne   de  t r a i t e m e n t   AA'  et  le  bord  de  la  pièce  BB'.  La  su r face   de  

guidage  36  peut ,   comme  i l l u s t r é   sur   la  f i g u r e   2,  p r é s e n t e r   une  

forme  coudée  36'  adaptée   pour  é v i t e r   que  le  bord  à  gu ide r   de  l a  

p ièce   1  ne  se  soulève   et  donc  le  m a i n t e n i r   con t re   la  t ab le   6.  Les 

vé r in s   18  et  35  sont  commandés  par  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  3 0 .  

Le  fon t ionnement   de  l ' i n s t a l l a t i o n   est   le  s u i v a n t .   La  p i è c e  

1  à  bo rde r   est   p lacée   sur  le  p l a t e a u   t o u r n a n t   7,  puis  l ' a n g l e   p a r  

l eque l   do i t   commencer  la  couture   est   i n t r o d u i t   sous  le  guide  a c t i f  

9  et  sous  le  p i e d - p r e s s e u r   3.  La  machine  à  coudre  2  e s t   mise  en 

marche  et  le  système  g r i f f e   33 -   p i e d - p r e s s e u r   3  e n t r a î n e   la  p i è c e  

1  dans  la  d i r e c t i o n   de  l ' a x e   de  cou ture   AA'.  Les  t r o i s   o p é r a t i o n s  

p r é c é d e n t e s ,   p lacement   de  la  pièce  1  sur  le  p l a t e a u   7,  i n t r o d u c t i o n  

sous  le  guide  a c t i f   9  et  sous  le  p i e d - p r e s s e u r   3,  mise  en  marche  de  

la  machine  à  coudre  2  sont   e f f e c t u é e s   s o i t   par  un  o p é r a t e u r   s o i t   de  
manière  au tomat ique .   Pendant  le  dé rou lement   de  l ' o p é r a t i o n  d e  

bordage ,   les  moyens  de  r e c e n t r a g e   que  sont  le  guide  a c t i f   9  et  l e  

p l a t e a u   t o u r n a n t   7  vont ,   indépendamment  l ' u n   de  l ' a u t r e   ou  

s imu l t anémen t ,   gu ide r   la  p ièce   1  de  t e l l e   s o r t e   que  la  c o u t u r e  

s ' e f f e c t u e   le  long  du  bord  5,  s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e m e n t   à  c e l u i - c i  

et  à  une  d i s t a n c e   e.  L ' a c t i o n   des  moyens  de  r e c e n t r a g e   e s t  



commandée  par  les   i n f o r m a t i o n s   r eçues   des  d é t e c t e u r s   14,  15,  16 

s e l o n  u n   programme  d é f i n i   dont  un  exemple  es t   donné  dans  le  t a b l e a u  

1  donné  en  annexe  I.  Les  co lonnes   i n t i t u l é e s   14,  15,  16  d é f i n i s s e n t  

l ' é t a t   de  chaque  d é t e c t e u r   se lon   que  la  p ièce   est   p r é s e n t e   (X)  a u -  

dessus   d u d i t   d é t e c t e u r   ou  absen te   ( - ) .   La  colonne  i n t i t u l é e   " g u i d e  

a c t i f "   d é f i n i t   s o i t   l ' i n a c t i o n   de  l ' o r g a n e   r o t a t i f   10  (0)  s o i t   s a  

r o t a t i o n   dans  le  sens  e n t r a î n a n t   la  pièce  1  vers   la  d r o i t e   (D)  s o i t  

sa  r o t a t i o n   dans  le  sens  e n t r a î n a n t   la  p ièce   1  vers   la  gauche  (G). 

La  co lonne   i n t i t u l é e   " p l a t e a u   t o u r n a n t "   r ep rend   les   mêmes 

p a r a m è t r e s   que  la  colonne  p r é c é d e n t e   pour  le  p l a t e a u   t o u r n a n t   7.  La 

p a r t i e   d r o i t e   du  t a b l e a u   i l l u s t r e   la  p o s i t i o n   de  la  p ièce   p a r  

r a p p o r t   aux  d é t e c t e u r s   e t   l ' a c t i o n   des  moyens  de  r e c e n t r a g e  :  

f l è c h e   f  pour  le  guide  a c t i f   9  e t   f l è c h e   F  pour  le  p l a t e a u   7 .  

Dans  le  cas  où  la  p ièce   1  p r é s e n t e   un  bord  EF  à  t r a i t e r   e t  

que  ce  bord ,   comme  ce la   es t   i l l u s t r é   à  la  f i g u r e   3a,  a  au  niveau  du 

p o i n t   F  de  f i n   de  t r a i t e m e n t   un  p r o f i l   qui  es t   proche  d 'une   p o r t i o n  

de  courbe ,   sans  changement  brusque   de  d i r e c t i o n ,   le  f o n c t i o n n e m e n t  

de  l ' i n s t a l l a t i o n   s e lon   le   p r emie r   mode  de  r é a l i s a t i o n   d u  

d i s p o s i t i f   de  comptage  e s t   le  s u i v a n t .   Le  d i s p o s i t i f   30  de  comptage  

de  p o i n t s   e s t   programmé  pour  d ' une   p a r t   compter  les  po in t s   à  

compter   du  début   de  cou tu re   de  chaque  p ièce   1  à  t r a i t e r ,   d ' a u t r e  

p a r t   pour  commander,  l o r s q u e   le   nombre  de  po in t s   compté  par  l e  

d i s p o s i t i f   30  de  comptage  a t t e i n t   une  v a l e u r   donnée  qui  e s t  

f o n c t i o n   de  chaque  p i è c e ,   à  la   f o i s   l ' a r r ê t   des  moyens  d e  

r e c e n t r a g e ,   à  s a v o i r   l ' a r r ê t   des  moyens  moteurs  du  p l a t e a u   t o u r n a n t  

7  et   l ' a c t i o n   du  v é r i n   18  qui  lève  le  guide  a c t i f   9  et   é g a l e m e n t  

l ' a c t i o n   du  v é r i n   35  qui  avance  le  g u i d e - b u t é e   34  en  p o s i t i o n   de  

s e r v i c e .   A  t i t r e   d ' e x e m p l e ,   un  s l i p ,   comme  montré  à  la  f i g u r e   3a,  a  

une  longueur   à  b o r d e r   EF  éga l e   à  50  cm.  On  d é s i r e   i n t e r r o m p r e  

l ' a c t i o n   des  moyens  de  r e c e n t r a g e   lo r sque   la  cou ture   es t   r é a l i s é e  

s e lon   la  courbe   EF' ,   le  po in t   Fr  é t a n t   d i s t a n t   de  2  cm  du  poin t   F 

qui  marque  la  f in   du  bord  à  t r a i t e r .   La  d e n s i t é   de  po in t s   o b t e n u e  

par   la  machine  à  coudre  2  e s t   de  5  p o i n t s   par  c e n t i m è t r e .   La  v a l e u r  

numér ique   donnée  e s t   éga le   au  nombre  de  po in t s   pour  p a r c o u r i r   l a  

d i s t a n c e   EF'  s o i t   240  p o i n t s .   Ains i ,   le  guidage  de  la  p ièce   1  l e  



long  du  bord  EF'  es t   obtenu  grâce  aux  moyens  de  r e c e n t r a g e ,   p l a t e a u  

t o u r n a n t   7  et  guide  a c t i f   9,  puis  lo rsque   le  d i s p o s i t i f   30  a  compté 

240  p o i n t s   et  que  donc  le  poin t   F'  es t   a t t e i n t ,   le  d i s p o s i t i f   30 

commande  d 'une  par t   le  r e t r a i t   du  vé r in   18  qui  e n t r a î n e   la  levée  du 

guide  a c t i f   9  et  l ' a r r ê t   des  moyens  moteurs  du  p l a t e a u   t ou rnan t   7 

et  d ' a u t r e   par t   la  s o r t i e   du  v é r i n  3 5   qui  p r é s e n t e   la  su r f ace   36  d u  

g u i d e - b u t é e   en  p o s i t i o n   de  guidage  le  long  du  bord  F'F  à  t r a i t e r .  

De  la  s o r t e   la  cou tu re   se  p o u r s u i t e   le  long  de  la  courbe  F'F  e t  

dans  sa  c o n t i n u a t i o n   (en  p o i n t i l l é   sur  la  f i g u r e   3a)  et  non  le  l o n g  

du  bord  FG. 

Dans  une  v a r i a n t e   de  ce  premier   mode  de  r é a l i s a t i o n   du 

d i s p o s i t i f   de  comptage,  le  guide  a c t i f   9  comporte  un  système  d e  

d é t e c t i o n   des  o s c i l l a t i o n s   auxque l l e s   sont  soumises  les  r o u l e t t e s  

12  lo rs   des  v a r i a t i o n s   d ' é p a i s s e u r   de  la  pièce  1.  Ce  système  de  

d é t e c t i o n   comprend  un  r é f l e c t e u r   31,  s o l i d a i r e   du  suppor t   19  d u  

guide  a c t i f   9,  et  un  c ap t eu r   p h o t o - é l e c t r i q u e   32.  Cet te   d i s p o s i t i o n  

p a r t i c u l i è r e   conv ien t   notamment  l o r s q u e   la  p ièce   à  t r a i t e r   e s t  

c o n s t i t u é e   d ' é l é m e n t s   assemblés   par  cou tu re   et  p r é s e n t a n t   de  ce  

f a i t   des  s u r é p a i s s e u r s .   La  f i g u r e   3b  r e p r é s e n t e   un  s l i p ,   à  b o r d e r  

le  long  de  EF,  qui  est   c o n s t i t u é   de  t r o i s   morceaux  24,  27  et  28 

assemblés  par  cou tu re   avec  rasage .   Du  f a i t   de  l ' i m p r é c i s i o n   de  l a  

coupe  pour  chacun  des  morceaux  à  a s semble r   et  également   du  f a i t   d e s  

zones  d ' a s s e m b l a g e   25  et   26,  i l   e x i s t e   d 'une   pièce  à  l ' a u t r e   d e s  

é c a r t s   de  longueur   impor t an t s   pour  le  même  bord  EF  à  t r a i t e r  ;   c e s  
é c a r t s   nu i sen t   à  la  p r é c i s i o n   du  su iv i   du  p r o f i l   F 'F,   les  moyens  de  

r e c e n t r a g e   é t a n t   a r r ê t é s   s o i t   t rop   t ô t ,   s o i t   t r o p  t a r d .   P o u r  

r é d u i r e   c e t t e   d i s p e r s i o n ,   on  programme  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  30 

pour  compter  le  nombre  de  po in t s   non  plus  à  p a r t i r   du  début  E  de  l a  

c o u t u r e ,   mais  à  p a r t i r   du  point   H.  L ' i m p r é c i s i o n   est   donc  l i m i t é e   à  

l ' é c a r t   sur   la  seule   longueur  HF  (et   non  plus  EF).  Le  poin t   H  d e  

début  de  comptage  est  r epéré   grâce  au  système  de  d é t e c t i o n ,   s u i v a n t  

les   o s c i l l a t i o n s   du  guide  a c t i f   9.  Le  fond  24  du  s l i p   est  c o n s t i t u é  

de  deux  p ièces   de  t r i c o t   et  a  donc  une  é p a i s s e u r   double  de  c e l l e   du 

dos  28 ;   a i n s i   le  passage  des  r o u l e t t e s   12  du  guide  a c t i f   9  du  f ond  

24  au  dos  28  crée  un  mouvement  de scendan t   d u  g u i d e  a c t i f  9 ,  



mouvement  qui   es t   d é t e c t é   par  le   dép lacement   du  r é f l e c t e u r   31 

devan t   le  c a p t e u r   p h o t o - é l e c t r i q u e   32 :  le  s i g n a l   obtenu  a u t o r i s e  

le  début   du  comptage  de  po in t s   par  le  d i s p o s i t i f   30 .  

Selon  un  second  mode  de  r é a l i s a t i o n   du  d i s p o s i t i f   d e  

comptage,   l ' i n s t a l l a t i o n   comporte,   en  plus  du  c a p t e u r   30  p l acé   à  l a  

p a r t i e   s u p é r i e u r e   de  la  b a r r e   à  a i g u i l l e   4 ' ,   une  g r i f f e  

d i f f é r e n t i e l l e   34.  De  manière   connue,  c e t t e   g r i f f e   est   p lacée   en  

amont  de  l ' a i g u i l l e   4  e t   es t   animée  d 'un  mouvement  p e r m e t t a n t   une  

avance  de  la  p ièce   1  à  une  v i t e s s e   s u p é r i e u r e ,   égale   ou  i n f é r i e u r e  

à  c e l l e   de  la  g r i f f e   33.  La  g r i f f e   d i f f é r e n t i e l l e   34  e s t   commandée 

par   le   d i s p o s i t i f   de  comptage  30.  Cet te   d i s p o s i t i o n   p a r t i c u l i è r e  

e s t   u t i l i s é e   notamment  quand  la  p ièce   1  à  t r a i t e r   es t   un  t r i c o t   q u i  

aura  t endance   à  se  déformer   au  cours   du  t r a i t e m e n t .   C e t t e  

d é f o r m a t i o n   e s t   compensée  par  l ' o p é r a t e u r   quand  la  cou tu re   e s t  

r é a l i s é e   manue l lement ,   e l l e   le  s e r a ,   en  f onc t i onnemen t   a u t o m a t i q u e ,  

g râce   aux  v a r i a t i o n s   de  r é g l a g e   de  la  g r i f f e   d i f f é r e n t i e l l e  

préprogrammée  en  f o n c t i o n   du  nombre  de  p o i n t s   comptés  par  l e  

c a p t e u r   30.  Si  l ' o n   c o n s i d è r e   le  s l i p   r e p r é s e n t é   sur   la  f i g u r e   3 b ,  

la  l i s i è r e   à  b o r d e r   EF  peu t   ê t r e   d i v i s é e   approx imat ivement   en  t r o i s  

p a r t i e s   en  f o n c t i o n   de  la  d i r e c t i o n   des  rangées   et  des  colonnes  de  

m a i l l e s :   l a   p a r t i e   EI  dont   la  d i r e c t i o n   es t   s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e  

aux  r angées   de  m a i l l e s ,   l a   p a r t i e   IH  dont   l a   d i r e c t i o n   e s t  

s e n s i b l e m e n t   p e r p e n d i c u l a i r e   aux  r angées   de  m a i l l e s   (et   d o n c  

p a r a l l è l e s   aux  co lonnes   de  m a i l l e s )   et   l a   p a r t i e   HF  dont  l a  

d i r e c t i o n   e s t   ob l i que   par  r a p p o r t   aux  co lonnes   de  m a i l l e s .   Lors  de  

la   c o u t u r e   le  long  du  bord  EF,  le   passage  du  t r i c o t   dans  l e s  

o rganes   d ' e n t r a î n e m e n t   de  la  machine  à  coudre   provoque  d e s  

e x t e n s i o n s   v a r i a b l e s   s e lon   que  la  l i gne   de  cou tu re   AA'  e s t  

p a r a l l è l e ,   p e r p e n d i c u l a i r e   ou  en  ob l ique   par  r a p p o r t   aux  c o l o n n e s  

de  m a i l l e s  :   par  exemple  le  long  de  la  p a r t i e   EI  le   t r i c o t   a u r a  
t endance   à  s u b i r   une  f o r t e   e x t e n s i o n   lors   de  son  passage  sous  l e s  

organes   d ' e n t r a î n e m e n t   de  la  machine  à  coudre ,   le  long  de  la  p a r t i e  

IH  aucune  e x t e n s i o n   et  le  long  de  la  p a r t i e   HF  une  e x t e n s i o n   p l u s  
f a i b l e .   Si  la  d i s t a n c e   EF  e s t   au  t o t a l   de  60  cm,  avec  EI  éga l   à  10 

cm,  IH  à  27  cm  et  HF  à  23  cm,  et  que  la  d e n s i t é   de  po in t s   es t   de  5  



po in t s   par  c e n t i m è t r e ,   on  préprogramme  le  c ap t eu r   30  pour  commencer 

à  compter  le  nombre  de  po in t s   à  p a r t i r   du  point   E,  début  de  c o u t u r e  

de  chaque  p ièce   1,  et  pour  commander  s u c c e s s i v e m e n t   une  v i t e s s e  

l i n é a i r e   de  la  g r i f f e   d i f f é r e n t i e l l e   34  n e t t e m e n t   s u p é r i e u r e   à  

c e l l e   de  la  g r i f f e   33  de  0  à  50  p o i n t s ,   égale  à  c e l l e   de  la  g r i f f e  

33  de  51  à  185  po in t s   et  l égèrement   s u p é r i e u r e   à  c e l l e   de  la  g r i f f e  

33  de  186  à  300  p o i n t s .   La  v a r i a t i o n   de  la  v i t e s s e   l i n é a i r e   de  l a  

g r i f f e   d i f f é r e n t i e l l e   34  e s t   obtenue  pa r  changement   de  l ' a m p l i t u d e  

du  mouvement  h o r i z o n t a l   de  l a d i t e   g r i f f e .  

Dans  c e r t a i n s   cas,   des  d i f f i c u l t é s   de  guidage  p o u r r a i e n t  

s u r v e n i r   avec  des  s l i p s   r é a l i s é s   dans  des  t r i c o t s   t rès   g l i s s a n t s  

comme,  par  exemple,  des  d e n t e l l e s   f i ne s   ou  des  i n d é m a i l l a b l e s   p o u r  

s l i p s   f é m i n i n s .  

Le  fond  24  du  s l i p   ( f i g u r e   3a)  est   c o n s t i t u é   de  deux 

couches  de  t r i c o t   dont  les  bords  à  coudre  45  sont   a j u s t é s   lors  du 

montage  de  ce  fond  24  avec  le  devant   27  et   le  dos  28  de  l ' a r t i c l e .  

Lorsque  c e t t e   p a r t i e   24  e s t   soumise  à  l ' a c t i o n   du  guide  a c t i f   9 ,  

c e l u i - c i   en t r e   en  c o n t a c t   avec  la  couche  s u p é r i e u r e   et  l ' e n t r a î n e  

t r a n s v e r s a l e m e n t   à  la  d i r e c t i o n   de  couture   se lon  le  procédé  d é c r i t  

plus  haut .   Mais  la  couche  s u p é r i e u r e   g l i s s a n t   plus  f a c i l e m e n t   s u r  

la  couche  i n f é r i e u r e ,   que  c e l l e - c i   ne  g l i s s e   sur  la  p a r t i e   f ixe   6 

de  la  t a b l e   de  t r a v a i l ,   c e t t e   couche  i n f é r i e u r e   ne  su i t   pas  l e  

mouvement  imposé  par  le  guide  a c t i f   9.  Il  en  r é s u l t e   un  d é c a l a g e  

des  deux  bords  à  coudre  qui  est  i n a d m i s s i b l e .  

Pour  p a l l i e r   ce t   i n c o n v é n i e n t ,   un  second  guide  a c t i f ,  
i n f é r i e u r   42,  peut  complé te r   l ' a c t i o n   du  gu ide   s u p é r i e u r   9  ( f i g u r e  

4).  Ce  second  guide  42  e s t   i d e n t i q u e   au  guide  9.  Il  est   p lacé   s o u s  
la  p a r t i e   f i xe   6  de  la  t a b l e   de  t r a v a i l   et  émerge  de  q u e l q u e s  
m i l l i m è t r e s   à  t r a v e r s   l ' é v i d e m e n t   43.  Sa  r o t a t i o n   est   obtenue  p a r  
des  moyens  moteurs  46  ana logues   à  ceux  du  g u i d e  9  e t  p a r  u n  
ensemble  de  p o u l i e s   et  c o u r r o i e   44  et  40.  Une  lame  f l e x i b l e   41  

s o l i d a i r e   du  b â t i   exerce   au -des sus   du  t r i c o t   une  p r e s s i o n   en  
d i r e c t i o n   de  la  t a b l e   6  a f in   d ' a p p l i q u e r   la  couche  i n f é r i e u r e   de  

t r i c o t   con t re   l e  g u i d e   a c t i f   42 .  

La  r o t a t i o n   des  guides  a c t i f s   9  et  42  e s t   commandée  par  l e s  



mêmes  i n f o r m a t i o n s   reçues   des  d é t e c t e u r s   15  e t   16.  Les  deux  g u i d e s  

a g i s s e n t   donc  s imu l t anémen t ,   le  guide  s u p é r i e u r   9  t o u r n a n t   dans  l e  

sens  t r i g o n o m é t r i q u e   et  le  guide  i n f é r i e u r   42  dans  le  sens  opposé  

ou  i n v e r s e m e n t .   Chaque  guide  ag i t   sur  une  é p a i s s e u r   de  t r i c o t   et  l a  

d é p l a c e   de  la  même  q u a n t i t é .   De  ce  f a i t ,   l ' a j u s t e m e n t   bord  à  b o r d  

e s t   m a i n t e n u .  

Selon  un  mode  p a r t i c u l i e r   de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n ,  

les   moyens  moteurs  du  p l a t e a u   t o u r n a n t   7  p e r m e t t e n t   un  e n t r a î n e m e n t  

d u d i t   p l a t e a u   s e l o n   deux  v i t e s s e s   d i f f é r e n t e s ,   ce  qui  a u t o r i s e  

d ' a c c é l é r e r   dans  c e r t a i n s   cas  les  c o r r e c t i o n s   sur  la  p a r t i e   amont 

de  la  p i è c e   1.  De  p lus   la  machine  à  coudre  2  d i s p o s e   é g a l e m e n t  

d ' u n e   v i t e s s e   normale  e t   d ' une   v i t e s s e   r a l e n t i e ,   c e t t e   d e r n i è r e  

é t a n t   avan tageusemen t   u t i l i s é e   en  cas  de  courbure   p a r t i c u l i è r e m e n t  

prononcée   à  c o r r i g e r .  L e   t a b l e a u   2  en  annexe  I I   donne  un  exemple  de  

programme  de  commande  des  deux  moyens  de  r e c e n t r a g e   et  de  l a  

machine  à  coudre   2  en  f o n c t i o n   des  i n f o r m a t i o n s   émises  par  l e s  

t r o i s   d é t e c t e u r s   14,  15,  16.  Dans  la  colonne  i n t i t u l é e   " p l a t e a u  

t o u r n a n t "   on  a  d i f f é r e n c i é   la   v i t e s s e   des  moyens  moteurs   en 
u t i l i s a n t   une  l e t t r e   ma juscu l e   pour  la  grande   v i t e s s e   et  une  

minuscu le   pour  la  p e t i t e   v i t e s s e .  

Dans  un  exemple  p r é c i s   de  r é a l i s a t i o n ,   la  d i s p o s i t i f   d e s  

d i f f é r e n t s   moyens  les  uns  par  r a p p o r t  a u x   a u t r e s ,   es t   la  s u i v a n t e .  

En  p r e n a n t   comme  o r i g i n e   le  p o i n t   de  cou ture   4  e t   comme  axe  de 

r e p è r e   la   l i g n e   de  cou tu re   AA' ,  les  t r o i s   d é t e c t e u r s   14,  15  et   16 

son t   s i t u é s   r e s p e c t i v e m e n t   à  40,  32  e t   70  m i l l i m è t r e s   de  l ' a i g u i l l e  

e t   à  5 ,  2   e t   30  m i l l i m è t r e s   de  l ' a x e   de  cou tu re   AA'.  Le  guide  a c t i f  

9  a  un  d i a m è t r e   e x t é r i e u r   de  24  m i l l i m è t r e s ,   chacune  des  d i x  

r o u l e t t e s   a  un  d i amè t r e   de  8  m i l l i m è t r e s .   L 'axe  de  r o t a t i o n   11  d u  

guide   a c t i f   9  f a i t   un  angle  de  35°  avec  la  t a b l e   de  t r a v a i l   6 .  

Le  po in t   de  c o n t a c t   du  guide  a c t i f   9  avec  la  t ab l e   de  t r a v a i l   6  e s t  

sur   la   l i g n e   de  cou tu re   AA',  à  45  m i l l i m è t r e s   de  l ' a i g u i l l e   4.  La 

p a r t i e   f i x e   6,  i n t é r i e u r e   au  p l a t e a u   t o u r n a n t   7,  a  un  d iamèt re   d e  

480  m i l l i m è t r e s ,   son  c e n t r e   é t a n t   s i t u é   sur   la  p e r p e n d i c u l a i r e   à  

l ' a x e   de  c o u t u r e   AA'  p a s s a n t   par  le  po in t   de  cou tu re   4  à  u n e  
d i s t a n c e   de  200  m i l l i m è t r e s   de  c e l u i - c i .   La  v i t e s s e   de  la  machine .  



à  coudre  2  en  marche  normale  est   de  4.170  t ou r s   par  minute,   en  

marche  r a l e n t i e   de  2.000  t ou r s   par  m i n u t e .  

L 'exemple  d é c r i t   c i - d e s s u s   est   donné  à  t i t r e   d ' i l l u s t r a t i o n  

et  n ' e s t   pas  l i m i t a t i f   de  l ' i n v e n t i o n .   On  p o u r r a  p a r  e x e m p l e  

u t i l i s e r   d ' a u t r e s   types   de  guide  a c t i f ,   t e l   que  c e l u i  d é c r i t   d a n s  

le  b r eve t   f r a n ç a i s   F R - A - 2 . 5 1 8 . 1 3 4 ,  c ' e s t - à - d i r e   une  roue  de  g u i d a g e  

dont  l ' a x e   de  r o t a t i o n   es t   p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  couture   AA'  e t  

s ' a p p l i q u a n t   sur  la  p ièce   avec  une  p r e s s i o n   modulable .   On  p o u r r a  
u t i l i s e r   d ' a u t r e s   types  d e  s u p p o r t   mobile ,   t e l   qu 'un  t a p i s   sans  f i n  

dont  la  su r f ace   du  b r in   s u p é r i e u r ,   sur  l a q u e l l e   est   p lacée  la  p i è c e  

1  es t   dans  le  plan  de  la  t ab l e   de  t r a v a i l   et  en  c o n t i n u a t i o n   de  

c e l l e - c i .   Le  t ap i s   est   a s soc ié   à  des  moyens  moteurs ,   p e r m e t t a n t   son  

dép lacement   dans  les  deux  s ens  ;   i l   est  d i r i g é   s o i t   t r a n s v e r s a l e m e n  

t p a r   r a p p o r t   à  l ' a x e   de  couture   AA',  s o i t   en  ob l ique   par  r a p p o r t  

a u d i t  a x e ,   dans  ce  cas  i l   a s su r e   le  r e c e n t r a g e   de  la  pièce  e t  

également   i l   f a c i l i t e   l ' a v a n c e   de  la  p i èce   1  vers  la  t ê t e   de 

cou tu re   4.  Ce t te   d e r n i è r e   d i s p o s i t i o n   e s t   p a r t i c u l i è r e m e n t  

avan tageuse   dans  le  cas  de  pièce  plus  l o u r d e .  

On  pourra   a i n s i   met t re   en  oeuvre  plus  de  t r o i s   d é t e c t e u r s ,  

par  exemple  en  a j o u t a n t   un  qua t r i ème   d é t e c t e u r   symétr iquement   au 
t r o i s i è m e   par  r a p p o r t   à  la  l i gne   de  r é f é r e n c e   B B ' .  C e t t e  

d i s p o s i t i o n   complémenta i re   permet  de  r e c e n t r e r   t rès   p r éc i s émen t   l e s  

bords  p r é s e n t a n t   les  courbures   convexes,   t e l l e s   que  c e l l e   i l l u s t r é e  

par  la  f i g u r e   4b.  Dans  ce  cas,   le  p l a t e a u   t o u r n a n t   7  s e r a  

avan tageusement   animé  de  deux  v i t e s s e s   vers  la  d r o i t e .  







1.  I n s t a l l a t i o n   pour  le  t r a i t e m e n t   l i n é a i r e ,   t e l   que  l a  

c o u t u r e ,   s u i v a n t   une  l i gne   (AA')  dont  la   d i r e c t i o n   r e s t e  

s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e   à  un  bo rd   (5)  d 'une   p ièce   souple  (1)  t e l l e  

qu 'une   p ièce   t e x t i l e ,   du  type  c o m p r e n a n t :  

.  une  machine  de  t r a i t e m e n t   l i n é a i r e   (2)  à  pos t e   f ixe   a y a n t  

un  po in t   de  t r a i t e m e n t   f ixe   (4),   t e l l e   qu 'une   machine  à  c o u d r e  ;  

.  un  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   pour  d é p l a c e r ,   par  r a p p o r t   à  

la   machine  de  t r a i t e m e n t   (2),   la  zone  en  cours  de  t r a i t e m e n t   d e  

c e t t e   p i è c e ,   s u i v a n t   un  axe  p r é d é t e r m i n é ,   d i t   axe  de  t r a i t e m e n t  

(AA'),  t e l   que  la  g r i f f e   et  le  p i e d - p r e s s e u r   (B)  d 'une   machine  à  

c o u d r e  ;  

.  une  t a b l e   de  t r a v a i l   (6,7)  s ' é t e n d a n t   autour   d u d i t  

d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t ,   c e t t e   t a b l e   é t a n t   s i t u é e   s e n s i b l e m e n t   au  

n iveau   d u d i t   po in t   de  t r a i t e m e n t ,   et  é t a n t   d e s t i n é e   à  s u p p o r t e r   l a  

p i èce   (1)  d u r a n t   son  t r a i t e m e n t  ;  

.  un  d i s p o s i t i f   de  c o r r e c t i o n   comprenant  un  d i s p o s i t i f   de  

d é t e c t i o n   (14,  15,  16)  de  p résence   de  la  pièce  et  des  moyens  d i t s  

de  r e c e n t r a g e   commandés  par  l e d i t   d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n   p o u r  
d é p l a c e r   la  p ièce   s e n s i b l e m e n t   t r a n s v e r s a l e m e n t   par  r a p p o r t   à  l ' a x e  

de  t r a i t e m e n t   et   dans  un  sens  convenab le ,   en  f o n c t i o n  d e  l a  

p o s i t i o n   de  la  p i èce ,   a f i n   que  l a d i t e   p ièce   s o i t   t r a i t é e   par  l a  

machine  de  t r a i t e m e n t   s u i v a n t   une  l igne   s ' é t e n d a n t   s e n s i b l e m e n t  

p a r a l l è l e m e n t   au  bord  de  c e t t e   p i è c e  ;  

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  lesmoyens  de  r e c e n t r a g e   comportent   deux 

moyens  d i s t i n c t s :  

.  au  moins  un  guide  a c t i f   (9)  p l acé   à  p r o x i m i t é  d u  

d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   (3)  de  la  machine  de  t r a i t e m e n t   (2),  en  

amont  de  c e l u i - c i   dans  la  d i r e c t i o n   de  déplacement   de  la  p ièce   en  

cours   de  t r a i t e m e n t ,   l e d i t   guide  (3)  a s s u r a n t   le  déplacement   de  l a  

p a r t i e   de  la  p i èce   s i t u é e   près  du  po in t   de  t r a i t e m e n t   ( 4 ) ,  
s e n s i b l e m e n t   t r a n s v e r s a l e m e n t   par  r a p p o r t   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t ,  

.  et  un  suppor t   mobile  (7),  p lacé   en  amont  du  guide  a c t i f ,  

p r é s e n t a n t   une  s u r f a c e   plane  mobile  sur  le  même  plan  que  la  t a b l e  

de  t r a v a i l ,   a s s o r t i   de  moyens  moteurs  pour  e n t r a î n e r   le  d é p l a c e m e n t  



de  l a d i t e   s u r f a c e ,   l e d i t  s u p p o r t   mobile  a s s u r a n t   le  déplacement   de  

la  p a r t i e   amont  de  la  p ièce ,   et  en  ce  que  le  guide  a c t i f   (9)  et  l e s  

moyens  moteurs  du  suppor t   mobile  sont  commandés  ensemble  ou  

indépendamment  l ' un   de  l ' a u t r e ,   par  les  i n s t r u c t i o n s   données  par  l e  

d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n   (14,  15,  1 6 ) .  

2.  I n s t a l l a t i o n   se lon  la  r e v e n d i c a t i o n   l,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  le  guide  a c t i f   c o n s i s t e   en  un  organe  (9)  s ' a p p l i q u a n t   sur  l a  

p ièce   (1)  et  la  d é p l a ç a n t   en  la  f a i s a n t   g l i s s e r   sur  la  t ab l e   de  

t r a v a i l   ( 6 ) .  

3.  I n s t a l l a t i o n   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  le  guide  a c t i f   c o n s i s t e   en  un  organe  r o t a t i f   (9)  venant  en 

c o n t a c t   avec  la  p ièce   (1)  et  t ou rnan t   autour   d 'un  axe  (11)  s i t u é  

dans  un  plan  v e r t i c a l   s e n s i b l e m e n t   p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t  

(AA'),  l e d i t   organe  r o t a t i f   (9)  compor tan t   sur  sa  p é r i p h é r i e  

p l u s i e u r s   é léments   i d e n t i q u e s   (12),  d e s t i n é s   à  v e n i r   en  c o n t a c t  

avec  la  pièce  (1),  chacun  d e s d i t s   é léments   (12)  ayant  la  forme  d ' u n  

d i s q u e ,   é t a n t   l i b r e   en  r o t a t i o n   et  é t an t   p lacé   dans  un  plan  r a d i a l  

par  r appor t   à  l ' a x e   de  r o t a t i o n   (11)  de  l ' o r g a n e   r o t a t i f   ( 9 ) .  

4.  I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  suppor t   mobile  c o n s i s t e   en  une  p a r t i e   de  la  t ab l e   de  

t r a v a i l   (7)  mobile  en  r o t a t i o n   au tour   d 'un   axe  qui  l u i  e s t  

p e r p e n d i c u l a i r e .  

5.  I n s t a l l a t i o n   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  suppor t   mobile  c o n s i s t e   en  un  t a p i s   sans  f in  dont  le  b r i n  

s u p é r i e u r   e s t   p lacé   dans  le  plan  de  la  t ab l e   de  t r a v a i l   et  en  

c o n t i n u a t i o n   de  c e l l e - c i .  

6.  I n s t a l l a t i o n   se lon  l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s   1,  4  et  5 ,  
c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  les   moyens  moteurs  du  suppor t   mobile  (7) 

compor tent   au  moins  deux  v i t e s s e s   d ' e n t r a î n e m e n t ,   dans  les  deux 

s e n s .  

7.  I n s t a l l a t i o n   se lon   l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s   1  à  6s. 
c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  les  i n f o r m a t i o n s   données  par  le  d i s p o s i t i f  

d e   d é t e c t i o n   (14,  15,  16)  commandent  également   la  v i t e s s e   de  l a  

machine  de  t r a i t e m e n t   l i n é a i r e   ( 2 ) .  

8.  I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   7,  c a r a c t é r i s é e   en 



ce  que  la  machine  de  t r a i t e m e n t   l i n é a i r e   (2)  comporte  au  moins  deux 

v i t e s s e s   de  marche .  

9.  I n s t a l l a t i o n   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n   comprend  t r o i s   d é t e c t e u r s   ( 1 4 ,  

15,  1 6 )  :  

.  le  premiér   (14)  et  le  deuxième  (15)  é t a n t   s i t u é s   en t re   l e  

d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   (3)  de  la  machine  de  t r a i t e m e n t   (1)  et  l e  

guide   a c t i f   (3),  de  p a r t   et   d ' a u t r e   et  t rès   peu  é lo ignés   d ' u n e  

l i g n e   de  r é f é r e n c e   (BB'),  p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  t r a i t e m e n t   (AA')  e t  

t a n g e n t e   au  bord  (5)  de  la  p ièce   (1)  au  po in t   de  t r a i t e m e n t   ( 4 ) ,  

.  et  le  t r o i s i è m e   (16)  é t a n t   s i t u é   en  amont  du  guide  a c t i f  

(9),  à  d r o i t e   et  s e n s i b l e m e n t   é l o i g n é   de  l a d i t e   l igne   de  r é f é r e n c e  

( B B ' ) .  

10.  I n s t a l l a t i o n   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   9,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  d é t e c t i o n   comprend  un  qua t r ième  d é t e c t e u r ,  

s i t u é   en  amont  du  guide  a c t i f   (9),  à  gauche  et  s e n s i b l e m e n t   é l o i g n é  

de  la  l igne   de  r é f é r e n c e   ( B B ' ) .  

11.  I n s t a l l a t i o n   se lon   l ' u n e   quelconque   des  r e v e n d i c a t i o n s  

1  à  10,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  q u ' e l l e   comprend  deux  guides  a c t i f s   ( 9 ,  

42)  qui  sont  s i t u é s   r e s p e c t i v e m e n t   au -des sus   et   au -dessous   de  l a  

t a b l e   de  t r a v a i l   (6,  7 ) .  

12.  I n s t a l l a t i o n   se lon   l ' u n e   quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s  

1  à  11,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  q u ' e l l e   comprend  également   un  d i s p o s i t i f  

de  comptage  (30)  c apab l e   de  donner   une  v a l e u r   numérique  a u  
t r a i t e m e n t   le  long  du  bord  (5)  de  la  p ièce   (1)  et  de  commander 

c e r t a i n s   o rganes   de  l ' i n s t a l l a t i o n   en  f o n c t i o n   de  la  v a l e u r  

numérique  o b t e n u e .  

13.  I n s t a l l a t i o n   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   12,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  (30)  commande  l ' a r r ê t   des  moyens 
moteurs   du  p l a t e a u   t o u r n a n t   (7)  et  la  levée  du  guide  a c t i f   (9)  d è s  

que  la  va l eu r   numérique  comptée  par  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  (30) 

a  a t t e i n t   une  v a l e u r   donnée,  f o n c t i o n   de  la  longueur   du  bord  (5)  à  

t r a i t e r .  

14.  I n s t a l l a t i o n   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   13,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  la  v a l e u r   donnée  c o r r e s p o n d   à  la  va l eu r   obtenue  pour  un  



t r a i t e m e n t   se lon   une  d i s t a n c e   égale  à  la  longueur   t o t a l e   (EF)  ou 

une  d i s t a n c e   (EF')  légèrement   i n f é r i e u r e   à  la  longueur   t o t a l e   (EF) 

du  bord  à  t r a i t e r .  

15.  I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   13,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  la  v a l e u r   donnée  cor respond   à  la  va leu r   obtenue  pour  une  

p o r t i o n   (HF)  comprise   e n t r e   un  poin t   r e p é r a b l e   (H)  et  la  f in   du 

bord  à  t r a i t e r   (F)  et  en  ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  (30)  ne  

commence  à  compter  qu 'à   p a r t i r   dud i t   po in t   r e p é r a b l e   (H).  

16.  I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   15,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  q u ' e l l e   comprend  un  système  de  d é t e c t i o n   d e  s u r é p a i s s e u r ,  

c o n s i s t a n t   en  un  r é f l e c t e u r   (31)  monté  sur   le  suppor t   (19)  du  g u i d e  

a c t i f   (9)  et  un  c a p t e u r   p h o t o - é l e c t r i q u e   (32)  placé  en  regard   d u d i t  

r é f l e c t e u r   (31),  capab le   de  r é p é r e r   un  poin t   (H)  d ' a s s e m b l a g e   l e  

long  du  bord  à  t r a i t e r   d 'une   p i èce   c o n s t i t u é e   d ' au   moins  deux 

morceaux  (24,  2 8 ) .  

17.  I n s t a l l a t i o n   se lon   l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s   13  à  16, 
c a r a c t é r i s é e   en  ce  q u ' e l l e   comprend  un  g u i d e - b u t é e   (34)  

e s c a m o t a b l e ,   commandé  par  le  d i s p o s i t i f   (30)  de  comptage,  de  t e l l e  

s o r t e   que  la  s u r f a c e   de  guidage   (36)  d u  g u i d e - b u t é e   (34)  s e  

p o s i t i o n n e ,   dès  que  la  va leu r   numérique  a t t e i n t   la  va leu r   donnée,  à  

une  d i s t a n c e   de  la  l i gne   de  t r a i t e m e n t   (AA')  q u i  c o r r e s p o n d  

approx imat ivement   à  la  l a rgeur   (e)  de  la  pièce  n é c e s s a i r e   en t re   l a  

l i gne   de  t r a i t e m e n t   (AA')  et  le  bord  (5)  de  la  pièce  (1),  moyennant  

quoi ,   après  l ' a r r ê t   des  moyens  moteurs  du  p l a t e a u   t ou rnan t   (7)  e t  

la  levée  du  guide  a c t i f   (9),  le  bord  (5)  à  t r a i t e r   est   guidé  par  l a  

s u r f a c e   (36)  de  guidage  du  g u i d e - b u t é e   ( 3 4 ) .  

18.  I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   12,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  (30)  commande  des  moyens  de  

v a r i a t i o n   de  l ' a v a n c e   de  la  pièce  devant   le  point   (4)  de  t r a i t e m e n t  

le  long  du  bord  (EF)  à  t r a i t e r .  

19.  I n s t a l l a t i o n   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   18,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  les  moyens  de  v a r i a t i o n   c o n s i s t e n t   en  une  g r i f f e  
d i f f é r e n t i e l l e   (34)  p lacée   en  amont  du  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t  

(3,  33)  de  la  pièce  (1)  à  t r a i t e r .  

20.  I n s t a l l a t i o n   selon  l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s   18  ou  1 9 ,  



c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  (30)  est   programmé 

pour  commander  les   moyens  de  v a r i a t i o n   le  long  d e  c e r t a i n e s  

p o r t i o n s   (EI,  HF)  du  bord  (EF)  à  t r a i t e r   a f in   de  compenser  l a  

d é f o r m a t i o n   de  la  p ièce   a t t endue   au  cours  du  t r a i t e m e n t   d e s d i t e s  

p o r t i o n s .  

21.  I n s t a l l a t i o n   de  cou tu re   se lon  l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s  

12  à  20,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  comptage  (30) 

comprend  un  d é t e c t e u r   (30)  p lacé   au  niveau  de  la  ba r r e   à  a i g u i l l e s  

(4' )  de  la   machine  à  coudre  (2)  et  qui  compte  le  nombre  de  p o i n t s  

de  c o u t u r e .  
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