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@ Vorrichtung zum Vereinzeln und zum Transport blattférmiger Gegensténde.

@ Um die Vereinzelung und den Weitertransport des
jeweils obersten Blattes eines Blattstapels (3) mit einfachsten
Mitteln zu bewerkstelligen, ist ein dem obersten Blatt des
Stapels unter leichtem Druck anliegender elastischer. Reib-
finger (4) vorgesehen, welcher in einer unter einem be-
stimmten Winkel («) gegenlber der Stapeloberflache
geneigten Richtung (A-B) mit kleiner Amplitude und relativ
hoher Frequenz in eine hin- und hergehende Bewegung
versetzt wird. Der Stapel selbst ist gegeniiber der Waagrech-
ten um einen bestimmten Winkel (8) nach hinten geneigt.
Der Antrieb des Reibfingers {4) kann mittels eines an eine
ventillose Pumpe (7) angeschlossenen Balgens (5), einens
Pneumatikzylinders oder eines Kurbeltriebes erfolgen. Es ist
ferner auch maoglich, einen mit vom Kolben gesteuerten
Entliftungsbohrungen versehenen Pneumatikzylinder an
eine unter konstantem Unter- oder Uberdruck stehende
Versorgungsleitung anzuschlieBen.

Croydon Printing Company Ltd.
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Vorrichtung zum Vereinzelnen und zum Transport blattfdrmiger
Gegenstédnde

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Vereinzelnen und zum
Transport blattformiger gegensténde nach dem Gattungsbegriff von
Anspruch 1. h

Es ist das Ziel der "Erfindung, eine Vorrichtung dieser Art in der
Weise weiter zu entwickeln, daB die Vereinzelung und der Weiter-
tranport des jeweils obersten ﬁféttgs eines Blattstapels mit ein-
fachsten Mitteln zuverléBig bewerkstelligt werden kann. Insbeson-
dere soll es mdéglich sein, auf besondere Riickhaltemittel fiir die
jeweils -ndchsten Blitter des Blattstapels sowie auf Umschaltmittel
fiir den Antrieb des Reibelementes, wié Freildufe o.dgl., zu ver-

zichten.

Einzelheiten der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspriichen und
der Beschreibung, worin im folgenden anhand der Zeichnung einige

Ausfiihrungsbeispiele erértert werden. Es }eigen

Fig. 1 einen Schnitt durch eine erfindungsgeméBe Vereinzelungs-

vorrichtung, bei welcher der Reibfinger an einem flexiblen
Balgen befestigt ist, -

Fig 2 und 3 einen von einem Pneﬁmatikzylinder angetriebenen Reib-
finger,

Fig.4 einen mittels eines Kurbeltriebes bewegten Reibfinger,
Fig. 5 und 6 einen'federnd'aufgehéngten Reibfinger.,

Gem&B Fig.l ist an einem Ger&tegestelll ein unter einem Winke1/3
von etwa 80° gegen die Waagrechte geneigter Stapeltisch 2 angeord-
net, welcher einen Blattstapel 3 unterétﬁtzt.'Der Blattstapel 3
liegt unter dem EinfluB seines'Eigengewichtes'mit seiner Hinter-

kante einem hinteren Stapelanschlag 2a an. Oberhalb des Blatt-
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stapels 3 ‘ist ein elastischer Balgen 5 angeordnet, an welchem ein
elastischer . Reibfinger 4 befestigt ist. Der Rzibfinger 4 liegt
der Oberfléche des Blattstapels 3 unter leichtem Druck an, unter
dessen EinfluB er eine leichte Durchbiegung erleidet.

Der B2lgen 5 ist mittels einer AnschluBleitung 6 an eine ventillose
Pumpe 7 angeschlossen, Die Pumpe 7 ist als Membranpu:-mpe ausgefiihrt,
deren Membrane 8 mittels eines in Pfeilrichtung D umlaufenden
Exzenters angetrieben ist. Sie erzeugt in der AnschluBleitung 6
einen periodisch wechselnden {lber- und Unterdruck unter dessen
EinfluB der Balgen 5 sich in schnellem Wechsel ausdehnt und wieder
zusammenzieht. Dadurch wird dem an dem Balgen 5 befestigten R€ib-
finger 4 eine periodische Hin- und Herﬁewegung in der unter einenm
Winkel . von etwa 30-40° gegen die Oberfléiche des Blattstapels 3
geneigten Pfeilrichtung A-B erteilt. Bei jeder Vorwdrtsbewegung in
Pfeilrichtung A wird dabei der Reibfinger 4 sté@rker an die Ober-
fidche des Blattstapels 3 angedriickt, wobei sich auch dessen Vorder-
kante 4a stédrker in das oberste Blatt des Stapels eindriickt. Bei
‘jeder Riickwdrtsbewegung in Pfeilrichtung B reduziert sich die
Andruckkraft des Reibfingers 4 und dessen glatte, unter einem
spitzen Winkel gegeniiber der Stapeloberfliche geneigte Unterseite 4b
gleitet relativ leicht iiber die Stapeloberfléche zuriick. Durch
diesen Wechsel der bei der periodischen Bevegung des R&ibfingers &

. auf das oberste Blatt des Stapels wirkenden Kréfte ensteht eine in
Pfeilrichtung C auf das oberste Blatt des Staplels wirkende Antriebs-
kraft, welcge,das B1att einem kontinuierlich oder im Takt giner
ﬁachfblgeﬁééﬁiKibeitsméschine angetriebenen Tranportwalzenpaar 10,11
zufiihrt, L |

Bei diesem Vereinielungs- und Transportvorgang wird das jeweils
n@chste Blatt des Stapels einmal durch die auf die Blidtter des
unter einem Winke1>/g gegeniiber der Waagrechten geneigten Stapels
wirkende Schwerkraft zuriickgehalten. Weiterhin tragen an dem
Blatt angreifende Trégheitskréfte zur sicheren Vereinzelung des
Blattes bei, welche insbesondere dann entsteheﬁ,'wenn die Ampli-
tude der Reibfingerbewegung in Pfeilrichtung A-B relativ klein

und die Frequenz dieser Bewegung relativ groB ist. Gute Ergebnisse
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wurden mit einer Amplitude von wenigen Millimetern und einer

Schwingungsfrequenz von 10-100 Hz, vorzugsweise 50 Hz, erzielt.

GemdB Fig.2 ist der Réibfinger 4 an einer Kolbenstange 12 befestigt,
welche mit einem in einem Zylinder 14 gelagerten Kolben 13 ver-
bunden ist. Am Kolben 13 greifen gegeneinandergerichtete Druck-
federn 15 und 16 an, wei;he ihn in einer etwa in Zylindermitte
befindlichen Ausgangslage im Gleichgewicht halten. Unter dem Ein-
fluB der mittels der AnschluBleitung 6 mit dem Zylinder 14 ver-
bundenen Pumpe 7 fiihrt der Kolben 13 hin- und hergehende Be-
wegungen um diese Ausgangslage zus , welche der Kobenstange 12

und dem daran befestigten Reibfinger 4 eine periodische Antriebs-

béwegung in Pfeilrichtung A-B erteilen.

In Fig.3 ist die AnschluBlleitung 6 des Zylinders 14 mit einem
LuftbehZlter 17 verbunden, welcher in bekannter Weise mittels
einer in der Figur nicht n#@her dargestellten, von einem Druck-
fiihler gesteuerten Speisepumpe auf einem im wesentlichen konstant
bleibenden Unter- oder Uberdruck gehalten wird. Die periodissche
Bewegung des Kolbens 13 bzw. des mit dem Kolben verbundenen Reib-
fingers 4 entsteht in diesem Fall dadurch, daB der Kolben 13 zu-
néchst unter dem EinfluB des in der Anschlufi__Jeitung 6 wirkenden
Uber~- bzw. Unterdruckes aus seiner von den Federn 15 und 16 er-
zwungenen Ausganslage entfernt, wodurch der Steuerschlitz 13a bzw.
die hintere kolbenkantémﬁine in der Zylinderwand angebrachte
Entliiftungsdffnung l4a freigibt. Die Entliiftungséffnung l4a weist
einen grdBeren Querschnitt auf, als die Bohrung 18a des den Zylin-
der 14 mit der AnschlufSileitung 6 verbindenden AﬁschluBstutzens 18.
Die Bohrung 18 wirkt dadurch als in der AnschluBleitung liegende

Drossel, welche beiFrégabe der : Entliftungséffnungléa einen schlag-
artigen Druckabfall im Zylinder 14 entstehen 1&B8t. Dadurch schwingt

der Kolben 13 zuriick-und die Entliftungsbohrung l4a schlieBt sich
wieder, bis sich durch die Bohrung 18a erneut ein zum Offnen der
Entliftungsbohrung ausreichender Druckunterschied in dem Zylinder
aufgebaut hat.
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Auf diese Weise wird der Kolben 13 und der daran befestigte

Reibfinger 4 in eine hin- und hergehende Bewegung in Pfeilrich-
" tung A-B versetzt, deren Frequenz von dem in der AnschluBleitung
herrschenden Uber- bzw. Unterdruck, von den am Kolben angreifenden
Riickstell- und Tridgheitskrédften und von der Drosselyirkung der in
der Anschlufi_leitung liegenden Drossel abhéingt. Durch geeignete
Wahl der vorstehenden Parameter 1#8t sich ohne weiteres die fiir

die periodische Hin- und Herbewegung des R ibfingers erforderliche

-

Frequenz einstellen.

In Fig.4 ist ein in Pfeilrichf&hg D umlaufender Exzenter 19 mit-~
tels einer Kurbelstange 20 mit einer l&ngsverschieblich in einenm
Gehduse 21 gelagerten Schubstange 22 verbunden, wodurch der an der
Schubstange befestigte Reibfinger 4 in eine periodische Bewegung
in Pfeilrichtung A-B versetzt wird.

Gem#B den Figuren 5 und 6 ist ein relastiv breiter Reibfinger 24
zwischen Zugfédern,27 und 28 aufgeh@ingt. Der Reibfinger 24 weist

en seiner Vorderkante eine Auénehmung 24c auf, welche diese Vorder-
kante in zwei Kantenabschnitte 24a und 24b sufteilt. Die Aufteilung
der Reibfingetkénte in zwei getrennte Abschnitte wirkt einem Ver-
kanten des vereinzelten Blattes wihrend seines Transportes zu dem
Transportrollenpaar 10,11 entgegen.

Der Reibfinger 24 ist mittels Nieten 29 an einem Halter 30 be-

festigt, welcher mit einem Ende 5a eines Balgens 5 verbunden ist.
Das andere Balgenende 5b ist an einem gestellfesten Tragbiigel 31

festgelegt, welcher auch zur Aufhingung der Zugfedern 27 und 28
~dient. T

- Der Stapeltisch 32 ist zum Ausgleich der wihrend des Vereinze-
lungsvorganges abnehmenden Hdhe des Stapels 33 in békannter Weise
schwenkbar ausgefihrt. Er wird mittels einer Druckfeder 34 gegen
gerdtefest gelagerte, nicht angetriebene Anschlagrollen 35, 36 ge-
driickt. Dabei stellt sich eine um einen Winkel von etwa 30° gegen-
iber der'Waagrechten geneigte Lageides Blattstapels ein, wobei die

Stapelhinterkante wieder einem hinteren Stapelanschlag 32a anliegt
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Schutzanspriiche

1. Vorrichtung zum Vereinzelnen und zum Transport blattfdérmiger

Gegensténde, bei wejcher dem obersten Blatt eines Blattstapels

ein periodisch hin- und herbewegtes Reibelement aufliegt, dadurch

pekennzeichnet, daB das Reibelement von einem unter elastischer
Durchbiegung mit leichtem Druck dem obersten Blatt des Stapels (3)

aufliegenden Reibfinger (4) gebildet wird, welcher in einer unter
einem gewissen Winkel (ol) gegeniiber der Oberfléche des Blatt-
stapels geneigten Richtung (A;Ej beweglich gefiihrt ist, und da8
der Blattstapel (3) entgegen der Abzugsrichtung der Blédtter

unter einem bestimmten Winkel (/3) gegen die Waagrechte geneigt ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 der
Neigungswinkel (o) der Bewegungsrichtung (A-B) gegeniiber der Stapel-
oberfliche 10-60°, vorzugsweise etwa 30°, und der Neigungswin-

kel (/3) des Blattstapels (3) gegeniiber der Waagrechten 20-80°,
vorzugsweise etwa 45°, betrigt.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, da8
am abzugsseitigen Ende des Blattstapels (3) Férderrollen (10,11)

fiir das abgezogene Blatt angeordnet sind.

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-3, dadurch gekennzeichnet,
dafl die Amplitude der Antriebsbewegung des Reibfingers (4) nur
einen Bruchteil der fiir die Vereinzelung des Blattes erforderli-

chen Abzugsbewegung ausmacht.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, da8

die Bewegungseinrichtung (5, 12-16,19-22) des Reibfingers (4)
Schwingbewegungen mit einer FreqQuenz von 10-100 Hz, vorzugsweise
50 Hz, ausfiihrt.

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-5, dadurch gekennzeich-
net, daf der Reibfinger (4) an einem flexiblen Balgen (5) befes-

tigt ist, welcher mit einer ventillosen Pumpe (7) verbunden ist,
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7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, da8
der an dem Balgen (5) UVefestigte Reibfinger (24) zwichen seitlich
an ihm angreifenden Federn (27,28) aufgehiingt ist. .
8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-5; dadurch gekennzeich-
net, daB die Bewegungseinrichtung des Réibfingers (4) von einem
Pneumatikzylinder ( 13,14) gebildet wird.

g.Vorrichtung nach Anspruch 8, dadruch gekennzeichnet, da8

am Kolben (13) des Pneumatikzylinders (13,14) Druckfedern (15,16)
7 ahgreifen, welche den Kolben in einer mittleren Ruhelage zu halten
suchen.

10. Vonfichtung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet,

daB der Pneumatikzylinder (13,14) an eine Druck- oder Saugluft-
quelle (17) mit im wesentlichen gleichbleibendem Druck angeschlos-
sen ist, und daB in der Zylinderwand des Pneumatikzylinders (13,14)
von dem'ﬁnﬁe}'dem.EinfluB einer gegen die Wirkung der Druck- bzw.
Saugluft gé}ichteten Riickholfeder stehenden Kolben (13) in dessen
Ruhelage verdeckte Entliiftungsschlitze (l4a) angebracht sind, vel-
che denraﬁ’dié Druck- oder Saugluft ahgeschlossenen Zylinderraum

mit der Aussenluft verbinden.

11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1-5, dadurch gekennzéich—
net, daB die Antriebseinrichtung des Reibfingers (4) von einem
Xurbelmechanismus (19-22) gebildet wird.

~

-
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