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@ Dispositif de déneigement.

@) L'invention concerne  un  dispositif  de
déneigement adaptable rapidement et facilement sur
un voiture particuliére.

Il est constitué d'une lame biaise (1) a trois
positions d'utilisation et d'un ensemble de liaisons -
(7) (8) (9) (10) (11) et (3) (19) (20) lui garantissant un
contact constant avec le sol et une sécurité contre
les chocs (11) (25).

Le faible poids de I'ensemble permet un releva-
ge manuel (29) (30) (31).

Un cadre adaptateur (12) permet une utilisation
par tous les véhicules. Une utilisation intensive
nécessite un véhicule & motricité intégrale.
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Dispositif de déneigement

La présente invention concerne un dispositif de
déneigement adapté sur un quelconque véhicule.
Toutefois, pour des conditions d'utilisation intensi-
ve, un véhicule & motricité intégrale est conseilié.

Il existe des dispositifs de montage d'appareils
de déneigement qui permettent de compenser des
dévers latéraux et longitudinaux, mais la mobilité
du soc de déneigement est constituée de
systtmes  surajoutés formant des  blocs
indépendants, ce qui a pour conséquence l'aug-
mentation du nombre de piéces, donc du poids et
des colits de fabrication. Ces systémes conven-
tionnels nécessitent I'adjonction d‘appareillages
généralement hydauliques imposant par 12 une
mise en oeuvre importante lors des montages et
démontages. De plus, le véhicule doit &tre équipé
d'une source d'énergie disponible afin de pouvoir
recevoir cet équipement, ce qui eniraine une voca-
tion unique quant a l'utilisation du véhicule.

Le dispositif présenté supprime ces in-
convénients. En effet, la conception de la lame
valide I'homogénéité du dispositif dans son en-
semble qui génére simulianément son fonction-
nement et sa sécurité propre, selon un systéme
mécanique isostatique. La conception de ce dis-
positif permet ainsi de limiter le nombre de piéces
mécaniques, donc le poids. Elle évite le recours &
un appareillage complexe généralement hydrau-
lique. :

Le dispositif présenié permet d'une part de
garder, quelles que soient les conditions de
déclivité, un contact permanent avec le sol, et
d'autre part, de ne pas créer une contrainie de
torsion sur la structure du véhicule. La conception
du dispositif permet un amortissement des chocs
éventuels regus par la lame. Cette méme con-
ception préserve la motricité du véhicule puisque
repoussant davantage la neige cété évacuation,
quel que soit le c6té choisi pour I'orientation de la
lame, oblique gauche ou oblique droit, ou encore
position frontale.

Un cadre intermédiaire de fixation permet un
montage et démontage rapide et donc une utili-
sation ponctuelle de I'ensemble. Ce cadre permet
de plus une adaptation sur tous les véhicules sans
les défigurer, tout en les laissant conformes & la
l€gisiation.

La position haute de la lame est obtenue par
un relevage manuel que permet la légéreté de
I'ensembie.

La figure 1 représente une vue en perspec-
tive du dispositif dans une position frontale.
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La figure 2 représente le dispositif en coupe.

Les figures 3 et 4 représentent des détails
de la figure 2.

La figure 5 représente une variante du dis-
positif.

La lame (1), dispositif connu couramment sous
le nom de "lame biaise" se présente sous la forme
d'uns plague rectangulaire cinirée transversalement
et identiquement sur toute sa longueur, la direction
de la longueur étant paralléle au sol et le plan
comprenant les deux extrémités longitudinales de
la plaque concave étant sensiblement perpendi-
culaire au sol.

La partie convexe de la lame (1) fait face &
l'avant du véhicule pousseur.

Cetie lame (1) comprend en sa partie basse st
du cbté convexe un longeron (2) parallele 2 la
longueur de ia lame (1). Sur la partie supérieure de
ce longeron (2) vient se fixer en son milieu une
sphére (3) proche de la lame (1), cette sphére (3)
étant prolongée dans sa partie inférieure d'un cylin-
dre se logeant dans un alésage pratiqué dans le
longeron (2), I'axe de cet alésage étant sensible-
ment perpendiculaire au sol.

La lame (1) comprend en sa partie haute et du
cOté convexe un arbre (4) paralléle & une longueur
de la lame (1), le milieu longitudinal de l'arbre (4)
étant a I'aplomb du centre de la sphére (3), cet
arbre (4) étant lié en ses exirémités i la lame (1)
par deux pattes de fixation (5) (6), I'arbre (4) res-
tant proche de la lame (1).

Une noix (7) comportant un aiésage regoit I'ar-
bre (4) en son milieu, cefte noix (7) comportant
elle-méme en ses exirémités supérieure et
inférieure deux axes alignés (8) (9) perpendiculai-
res & l'axe longitudinal de I'arbre (4) et sensible-
ment perpendiculaires au sol.

Une chape (10) s'articuie autour des axes (8) -
(9) de la noix (7). Un arbre (li) est fixé 2 la chape -
(10) perpendiculairement aux axes (8) (9) et sensi-
blement perpendiculairement & I'arbre (4).

Un cadre rectangulaire (12) dont la longueur
est paralléle au sol et la largeur perpendiculaire au
sol, fixé en position frontale & 'avant du véhicule
pousseur et ceniré sur celui-ci, est muni de deux
chapes inférieures (13) (14) et de deux chapes
supérieures (15) (16) en ses quatre angles, les
axes d'articulation de ces quatre chapes (13) (14) -
{15) (16) étant paraliéles a la longueur du cadre -
(12) et contenus dans un plan paralliéle au plan
formé par le cadre (12) et dirigés vers la partie
convexe de la lame (1).
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Deux bras de méme longueur (17) (18)
regoivent en leur jonction deux bagues 2 portée
sphérique (19) (20) s'embofant sur ia sphére (3),
les extrémiiés libres des deux bras (17) (18) s’arti-
culant respectivement sur les deux chapes
inférieures (13) (14) du cadre (12)

Deux bras de méme longueur (21) (22) dis-
posent en leur jonction d'un alésage dont I'axe est
la bissecirice de I'angle formé par les deux bras -
(21) (22) en leur jonction, les deux exirémités libres
des deux bras (21) (22) joignant respectivement les
deux chapes supérieures (15) (18) du cadre (12).

De part et d'auire de la noix (7) et enire les
pattes de fixation (5) (6), I'arbre (4) regoit deux
éléments élastiques (23) (24).

Un élément élastique (25) s'intercale enire
'alésage de la jonction des bras (21) (22) et
extrémité libre de 'arbre (11).

Une barre (26) paralléle 2 la longueur du cadre
(12) relie les bras supérieurs (21) (22) & proximité
de l'arbre (11).

Cette barre (26) regoit en son centre une cha-
pe (27) dont l'axe d'articulation est paraliéle 2 ia
barre (26) et proche de celle-ci, cefte chape (27)
étant dirigée du cété du cadre (12).

Le cadre (12) regoit au milieu de la barre
inférieure une chape (28) dont I'axe d'articulation
gst paralléle a la barre inférieure du cadre (12) et
proche de celui-ci, cette chape (28) éfant dirigée
du c6té de Ia lame (1).

Un dispositif connu sous le nom de
"genouillére™, formé de deux bras (29) (30) arti-
culés en leur exirémité commune par une char-
niére (31) dont I"axe est parallele 2 I'axe d'arficula-
tion de la chape (27) et située sur la partie
inférieure des barres (29) (80), s'articule entre les
deux chapes (27) (28), formant un angle inférieur &
180 degrés.

Une jambe de force (32) munie d'une rotule &
chacune de ses exirémiiés relie le bras (17) &
proximité du cadre (12) & la parilie supérieur du
longeron (2) et vers son extrémité située du méme
cdté que le bras (17). Cette jambe de force (32)
peut aussi relier le bras inférieur (18) a 'extrémité
opposée du longeron (2).

La noix (7) peut étre remplacée par une sphére
(33) comportant un alésage diaméiral recevant [ar-
bre (4), la chape (10) étant remplacée par une
piece (34) comportant deux bagues 2 portée
sphérique (35) (36) s'embofRant sur la sphére (33).
L'arbre (11) reste lié sur la piece (34) de !a méme
maniére que sur la chape (10).
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Cinématiquement I'ensembie se présenie de la
maniére suivante:

La liaison entre (1) (2) (3) et (17) (18) est une
rotule.

La liaison enire (4) et (7) est un pivot glissant
La ligison entre (7) et (10) est un pivot.

La liaison entre (10) (11) et (21) (22) (26) est un
pivot glissant.

La liaison enire (27) et (28) est un pivot.
La liaison eﬁtre (29) et (30) est un pivot.
La tiaison enire (30) et (28) (12) est un pivot.
La liaison entre (17) (18) et (12) est un pivot.
La liaison entre (21) (22) et (12) est un pivot.

Revendications

1) Dispositif plus spécialement desiiné au
déneigement comportant une lame mobile (1)
reli€ée & un véhicule pousseur par un mécanisme
caractérisé en ce qu'il auiorise la rofation de la
lame (1) autour d'une axe vertical ainsi que la
rotation de la lame (1) autour d'un axe horizontal
confondu ou paralléle ou sécant par rapport au
plan longitudinal du véhicule pousseur, ainsi que la
rotation de la lame (1) autour d'un axe parailéle a
son axe longitudinal, ainsi qu'une translafion de
direction générale verticale ou toute combingison
simultanée de ces quatre mouvements.

2) Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en
ce que la lame (1) est reliée par !l'intermédiaire
d'un cadre (12) ou directement au véhicule pous-
seur par un systeéme de liaison supérieur et
inférieur comportant respectivement une barre au
moins.

3) Dispositif selon les revendications 1 et 2 ca-
ractérisé en ce qu'une liaison complexe (7) (8) (9) -
(10) (11) autorise trois rotations et deux translations
de la lame (1) par rapport au systéme supérisur de
liaison au véhicule pousseur.

4) Disposiiif selon les revendications 1 et 3 ca-
ractérisé en ce que la combinaison de ia kaison
complexe (7) (8) (9) (10) (11) et de la laison roiule
(3) (19) (20) autorise irois rotations et une frans-
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lation de la lame (1) par rapport au véhicule pous-
seur.

5) Dispositif selon les revendications précédents
prises dans leur ensemble caractérisé en ce que la
lame (1) combine la liaison rotule (3) (19) (20) avec
la liaison complexe (7) (8) (9) (10) (11).

6) Dispositif selon les revendications 1, 3, 4 et 5
caraciérisé en ce que la liaison complexe (7) (8) -
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(9) (10} (11) peut éire remplacée particllement, les
pieces (33) (34) (35) (36) formant une liaison rotule
se substituant aux piéces (7) (10) qui formaient une
liaison pivot.

7) Dispositif selon la revendication 1 caractérisé
par un mécanisme 2a vérouillage (29) (30) (31)
permettant de maintenir la lame (1) dans sa posi-
tion haute.
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