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@ Die Erfindung bezieht sich auf eine Axialkolbenmaschi-
ne mit einer Triebscheibe (4) und einer Zylindertromme! (5),
die um Drehachsen (11, 12) drehbar in einem Gehause (1)
gelagert sind, wobei in der Zylindertrommel (5) eine Mehr-
zahl! von Kolben (7) in Kolbenbohrungen (8) axial verschieb-
bar aufgenommen sind, deren Schéfte an der Triebscheibe
(4) schwenkbar gelagert sind, die Drehachsen (11, 12) einen
stumpfen Winkel (¢) miteinander einschlieBen und die
Triebscheibe (4) und die Zylindertrommel (5) durch ein ho-
mokinetisches Gelenk (6) miteinander verbunden sind, das
aus zwei relativ zueinander schwenkbaren Gelenkteilen
(15, 17), namlich einem Innenteil (17) und einem AuBenteil
(15) sowie einer Mehrzahl dazwischen in einem Kéfig (25)
angeordneten Wélzkdrpern (23) besteht und in eine Ausneh-
mung (10) der Triebscheibe hineinragt. Der Erfindung liegt
die Aufgabe zugrunde, die Axialkolbenmaschine mit einfa-
chen Mitteln so auszugestalten, daB bei Vermeidung von
Funktionsstérungen eine axiale und radiale Abstiitzung der *1
Zylindertrommel (5) an der Triebscheibe moglich ist. Diese
Aufgabe wird dadurch gelost, da8 die Ausnehmung (10)
eine spharische Innenflache (16) mit einem im Gelenkmittel-
punkt (24) liegenden Krimmungsmittelpunkt aufweist, an
der das zylindertrommelseitige Gelenkteil (17) mit einer
sphéarischen AuBenflache (18) gleicher Krimmung unter

Axialkolbenmaschine mit einer Triebschelbe, einer Zylindertrommel und elnem dazwischen angeordneten

homokinetischen Gelenk.
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axialer Abstiitzung der Zylindertrommel (5) anliegt.
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Axialkolbenmaschine mit einer

1

Triebscheibe, einer Zylindertrommel

und einem dazwischen angeordneten

homokinetischen Gelenk

Die Erfindung bezieht sich auf eine Axialkolbenmaschine
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

Eine Axialkolbenmaschine dieser Bauart ist in der DE-
AS 12 20 725 beschrieben und dargestellt.

Bei der bekannten Bauart ist das AuBlenteil an der Zylin-
dertrommel befestigt und das Innenteil durch ein Hilfs-
kardangelenk mit der Triebscheibe verbunden. Das Hilfskar-
danrgelenk erméglicht sowohl eine axiale als auch eine
radiale Anpassung des Innenteils, wodurch Zwédngungen
aufgrund von nicht vermeidbaren Toleranzen vermieden
werden. Die auBen- und innenseitige Kriimmung des K&dfigs
entspricht den Kriimmungen der Innenfldche des AuBenteils’
und der AuBenfldche des Innenteils, so daB im Betrieb

der Axialkolbenmaschine die ﬁbertragung von geringfligigen
axialen Krédften im Bereich des Gelenks mdéglich wére,
jedoch ist dies bei der bekannten Ausgestaltung nicht
mbéglich, weil das Innenteil sowohl axial als auch radial
nicht definiert abgestiitzt ist. AuBerdem ist es nicht
vorteilhaft, Axialkrifte mit Hilfe des Kidfigs von einem
Gelenkteil auf das andere Gelenkteil zu ibertragen,

weil bei Axialkolbenmaschinen mit verdnderlichem F6rder-
oder Schluckvolumen hierdurch die Beweglichkeit des
Kdfigs gegeniiber den Gelenkteilen beeintrdchtigt wird.
Hierbei ist ndmlich zu beriicksichtigen, daB der Schwenk-
weg des Kiafigs nur etwa 50 % des Schwenkwegs des schwenk-
baren AuBenteils betragt.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Axial-
kolbenmaschine der eingangs bezeichneten Bauart mit
einfachen Mitteln so auszugestalten, daB bei Vermei-
dung von Funktionsstoérungen eine axiale und radiale
Abstiitzung der Zylindertrommel an der Triebscheibe
moglich ist.

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 enthaltenen
Merkmale gelbst.

Bei der erfindungsgemdfien Ausgestaltung wird die Ausneh-
mung in der Triebscheibe zur axialen und radialen Lage-
rung des Gelenks herangezogen. Dabei erfolgt eine direkte
Abstiitzung des zylindertrommelseitigen Gelenkteils

durch Anlage der spharischen Auflenfldche am zylinder-
trommelseitigen Gelenkteil an der sph&rischen Innenfldche
der Ausnehmung. Deshalb kann der Kifig von der Ubertra-

gung axialer bzw. radialer Krafte freigestellt werden.

Die erfindungsgemdBe Ausgestaltung umfaBt nicht nur
eine einfache und kleine Bauweise, sondern ermdglicht
auch grofie Winkelunterschiede, ndmlich bis zu etwa
40°, zwischen der Drehachse der Triebscheibe und der
Drehachse der Zylindertrommel. Dabei eignet sich die
erfindungsgemdfe Ausgestaltung nicht nur fiir Axial-
kolbenmaschinen konstanten Fo6rder- bzw. Schluckvolumens,
sondern insbesondere auch fiir Axialkolbenmaschinen
mit verdnderlichen Férder- bzw. Schluckvolumen. Ein
anderer Vorteil besteht darin, daB ein Gelenk mit den
erfindungsgemdfen Merkmalen fiir Axialkolbenmaschinen
verschiedener Schrdgwinkel paft und deshalb sowohl
fiir Axialkolbenmaschinen mit konstantem FOrder- bzw.
Schluckvolumen und unterschiedlichen Schrdgwinkeln
als auch fiir Axialkolbenmaschinen mit ver&nderlichen

Férder—- bzw. Schluckvolumen eingesetzt werden kann.
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In beiden Fdllen ist mit einfachen Mitteln einer sichere

Funktion der Axialkolbenmaschine gewdhrleistet.

Die erfindungsgemdfie Ausgestaltung eignet sich auch

bei gleichzeitiger Anordnung eines Hilfskardangelenks,
wie es bei der bekannten Ausgestaltung vorhanden ist,
weil aufgrund der direkten Abstiitzung des zylindertrom-
melseitigen Gelenkteils am Triebflansch oder Anbauteilen
desselben das bekannte Hilfskardangelenk mit seiner
anpafbaren Anordnung des triebscheibenseitigen Gelenk-

teils unschddlich ist.

Es ist zwar aus DE-0S 26 44 033 ansich bekannt, daR

dem Gelenk zugewandte Ende der Zylindertrommel sowohl
axial als auch radial mittels einer Kugel abzustiitzen,
jedoch handelt es sich bei diesem mit Universal-Kreuzge-
lenk bezeichneten Gelenk nicht um ein homokinetisches
Gelenk, und dariiberhinaus erstreckt dieses Universal-
Kreuzgelenk sich in Langsrichtung liber die Kugel beidsei-
tig hinaus, so daf sich nur verhdltnismdfig kleine

Schragwinkel bzw. Schwenkwinkel realisieren lassen.

Die Ausgestaltung nach Anspruch 2 fiihrt zum einen 2zu
einer einfacheren Ausgestaltung, weil das AuBenteil

in die Triebscheibe integriert ist. Dabei ist es mbglich,
sowohl die sphdrische Innenfldche an der Triebscheibe
auszubilden als auch ein separates Bauteil mit einer
spharischen Innenfldche an bzw. in die Triebscheibe
einzusetzen. Andererseits fiihrt diese Ausgestaltung

auch zu einer Verringerung der BaugrOfie, weil der Platz
fir ein separates Bauteil, ndmlich ein die sphdrische

Innenfliche tragender Ring, entfdllt.

Es ist bei der erfindungsgemdfien Ausgestaltung grundsatz-
lich nicht erforderlich, daB der Kdfig des Gelenks
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eine sphdrische Innen- und AuBenfldche aufweist, und
sozusagen zusdtzlich zu seiner durch die Kugeln vorgege-
benen Fiihrung zwischen dem AuBen- und Innenteil gelagert

ist. Da bei der erfindungsgemidfien Ausgestaltung das

‘zylindertrommelseitige Gelenkteil jedoch direkt an

der Triebscheibe abgestiitzt ist, kann der Kafig geméaf
Anspruch 3 in an sich bekannter Weise zwischen dem
Auflen- und Innenteil gelagert sein, wobei Klemmungen

des K&figs durch die direkte Abstilitzung des zylindertrom-
melseitigen Gelenkteils an der Triebscheibe verhindert
sind.

Die in den Anspriichen 4, 5 und 7 enthaltenen Merkmale
sind aus herstellungstechnischen bzw. baulichen Grin-
den und aus Montagegriinden vorteilhaft.

Die im Anspruch 6 enthaltene Ausbildung fiihrt insofern

zu einer Vereinfachung, weil eine innere Begrenzung

des Innenteils entfdllt. Das Gelenk ist trotzdem stabil,
weil das Innenteil einerseits iiber die Kugeln und anderer-
seits iliber die sphdrische AuBenfldche an der sphdrischen
Innenfldche des AuRenteils in einer beziliglich des Gelenk-

mittelpunkts vorgegebenen Stellung fixiert ist.

Da bei der erfindungsgemdfen Ausgestaltung die axiale
Lagerung der Zylindertrommel zwischen dem Gelenk und

der Steuer- bzw. Gleitfldche gewdhrleistet ist, und

die radiale Lagerung der Zylindertrommel an ihrem dem
Gelenk zugewandten Ende ebenfalls durch die erfindungsge-
midBe Ausgestaltung gewdhrleistet ist, bedarf es am

dem Gelenk abgewandten Ende der Zylindertrommel lediglich
von radial wirksamen Lagerfldchen fiir die Zylindertrom-
mel. GemdB Anspruch 8 wird die Lagerung am dem Gelenk
abgewandten Ende der Zylindertrommel in einfacher Weise

durch eine konvexe oder konkave Stirnflildche erreicht,
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die an einer entsprechend geformten Gleitfldche des
Geh3uses ausgebildet ist. Der radial wirksame Lagerungsef-
fekt ist sowohl bei einer konvex als auch konkav geform-
ten Stirn- bzw. Gleitfldche vorhanden. Bei einer Axialkol-
benpumpe mit verstellbaren FOrder- bzw. Schluckvolumen
ist die vorgenannte Gleitflidche an einem Gleitschuh
vorhanden, der entsprechend dem gewilinschten Schragwinkel

einstellbar ist.

Die Ausgestaltung nach Anspruch 9 fiihrt einer sowohl
aus herstellungstechnischen Grilinden als auch aus Montage-
bzw. Demontagegriinden zu einer vorteilhaften Gliederung
der Bauteile. Hierdurch ergeben sich nicht nur einzelne
Bauteile kleinerer Abmessungen, sondern es koénnen auch
die fir jedes Bauteil funktionsbewegten optimalen Werk-
stoffe eingesetzt werden. Aufgrund der zwischen dem
Zapfen bzw. dem Innenteil und der Zylindertrommel vorhan-
denen Steckverbindung ist in einfacher Weise die Drehmit-

nahme der Zylindertrommel gewdhrleistet.

Die im Anspruch 10 enthaltenen Merkmale sind in mehrfa-
cher Hinsicht vorteilhaft. Zum einen ebenfalls aus
herstellungstechnischen Griinden, weil es keiner triebschei-
benseitigen Fixierung der Zylindertrommel bedarf und
deshalb ein betrdchtlicher Herstellungsaufwand entfdllt.
Das gleiche gilt auch fiir den Zapfen bzw. das Innenteil,
bei dem eine zylindertrommelseitige Fixierung entf&llt.

Zum anderen bewirkt die Federkraft eine dichte und

doch elastische Anlage der der Triebscheibe abgewandten
Stirnfl&dche der Zylindertrommel an der gehduseseitigen
Gleitfldche, wodurch insbesondere in dem Fall eine
erhdhte Abdichtung erreicht wird, wenn in diesen Flidchen
Steuerkandle zur Steuerung des Pumpen- bzw. Motorbetrie-

bes angeordnet sind. AuBerdem wird gleichzeitig auch
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eine permanente Anlage der sphdrischen AuBienfldche

am Innenteil an der sphdrischen Innenfldche am AuBenteil
erreicht. Diese erfindungsgeméfie Weiterbildung fiihrt

im Betrieb der axialen Kolbenmaschine zu einem ruhigen
Lauf, wodurch zwangsldufig eine lange Lebensdauer vorge-
geben ist.

Die erfindungsgemdfe Ausgestaltung und die erfindungs-—
gemdfen Weiterbildungen eignen sich nicht nur fir Axial-
kolbenmaschinen konstanten Forder- oder Schluckvolumens,
sondern sie eignen sich insbesondere auch fiir Axialkolben-
maschinen mit verdnderlichem FOrder- bzw. Schluckvolumen,
weil mit einfachen Bauteilen verhdltnismdfig grofe
Schrdag- bzw. Schwenkwinkel erreicht werden, namlich .
solche bis ca. 40°.

.Nachfolgend wird ein bevorzugtes Ausfiihrungsbeispiel

der Erfindung anhand einer vereinfachten Zeichnung
ndher beschrieben. Es =zeigt:

Fig. 1 eine erfindungsgemdB ausgestaltete Axialkolben-
maschine mit einem homokinetischen Gelenk zwischen
der Triebscheibe und der Zylindertrommel im

axialen Teilschnitt:

Fig. 2 eine vergrOferte Darstellung des homokinetischen

Gelenks und einem Teil der Zylindertrommel.

Die Axialkolbenmaschine besteht aus einem zweiteiligen
Gehduse 1 mit einem Deckel 2, einer Triebwelle 3, an

der einstlickig eine Triebscheibe 4 ausgebildet ist,
einer mit der Triebscheibe 4 umlaufenden Zylindertrommel
5, die durch ein homokinetisches Gelenk 6 mit der Trieb-
scheibe 4 verbunden ist, einer Mehrzahl von Kolben

7, die in axialen Bohrungen 8 der Zylindertrommel 5
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verschiebbar gelagert sind, und einer allgemein mit

9 bezeichneten Verstellvorrichtung, mit der der Schrégwin-

kel a, den die Drehachse 11 der Zylindertrommel 5 mit

der Drehachse 12 der Triebwelle 3 einschlieflen, einzustel-
len ist.

Die Triebwelle 3 ist im Flanschteil 13 des Gehduses
1 mittels Wdlzlager 14 gelagert, die zur Aufnahme sowohl
radialer als auch axialer Krdfte eingerichtet sind.
Hierzu dienen z. B. zwei spiegelbildlich zueinander

angeordnete Kegelrollenlager.

Das homokinetische Gelenk 6 besteht aus einem AuBienteil
15 mit einer spharischen, konkav gekriimmten Innenfl&che
16 in einer Ausnehmung 10 (Kugelpfanne) und einem Innen-
teil 17 mit einer sphdrischen AuBenflache 18, die an
der sphdrischen Innenfldche 16 anliegt. Das Innenteil

17 umfaft einen Ring 19, in dessen Umfangsfldche eine
Mehrzahl gekrimmter Nuten 21 angeordnet sind. Den Nuten
21 sind ebenfalls gekriimmte Nuten 22 in der spharischen
Innenfldche 16 zugeordnet, und in diesen Nuten sind
Walzkorper, z.B. Kugeln 23, aufgenommen, von denen

nur eine dargestellt ist. Das Innenteil 17 ist im AuBen-
teil 15 um den Gelenkmittelpunkt 24 schwenkbar, wobei
das Innenteil 17 sowohl durch die W&4lzk&rper als auch
durch die Anlage der sphdrischen AuBienfldche 18 an

der spharischen Innenfldche 16 gefiihrt ist. Den WalzkOr-
pern ist ein Ka&fig 25 zugeordnet, der eine spharische
AuBenfldche 26 aufweist, deren Kriimmung der sphdrischen
Innenfldche 16 des AuBenteils 15 entspricht, und der
eine sphdrische Innenfldche 27 aufweist, die der sphéa-
rischen AuBenfldche 20 des Rings 19 entspricht.

Der Ring 19 ist durch eine andeutungsweise dargestellte

Zahnkupplung 28 unverdrehbar, jedoch ladngs verschiebbar
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auf einem Zapfen 29 angeordnet. Der Ring 19 ist in
seiner Arbeitsposition lediglich auf seiner der Trieb-
scheibe 4 zugewandten Seite fixiert und zwar durch
eine Schulter 31, die durch einen Kopf 32 des Zapfens
29 gebildet ist, der einstilickig an den Zapfen 29 ange-
formt oder auch mit einer Ausnehmung 33 auf einen Ansatz
34 des Zapfens 29 vorzugsweise drehfest aufgesteckt

sein kann.

Der Zapfen 29 erstreckt sich bis in die Zylindertrommel
5 hinein und ist in einer Bohrung 35 mit geringem Bewe-
gungsspiel darin aufgenommen. Zwischen dem Zapfen 29

und der Zylindertrommel 5 ist ebenfalls eine Zahn-
kupplung 36 angeordnet, die bei drehsicherer Aufnahme
eine axiale Verschiebung des Zapfens 29 in der Bohrung
35 gewdhrleistet. Am Grund der Bohrung 35 ist eine
Druckfeder 37 eingesetzt, die sich an der Stirnseite

des Zapfens 29 abstiitzt und an einer Schulter der Zylin-
dertrommel 5 angreift und diese axial in Richtung auf
eine Gleitfldche 38 des Deckels 2 beaufschlagt. Die

am Zapfen 29 wirksame Reaktionskraft beaufschlagt das
Innenteil 17 in Richtung auf die Triebscheibe 4, wodurch
die sphdarische AuBenfldche 18 des Innenteils 17 sténdig
gegen die spharische Innenflédche 16 des AuBenteils

15 beaufschlagt ist.

Die Gleitflache 38 ist sphdrisch und konvex gekrimmt.
Die an der Gleitfldche 38 anliegende Stirnfldche 39
der Zylindertrommel 5 ist mit gleicher Kriimmung konkav
gekriimmt. Infolgedessen liegt die Zylindertrommel 5
mit ihrer Stirnfldche 39 flachig an der Gleitfliche

38 an, wobei die Anlage aufgrund der Druckfederkraft
permanent und elastisch ist.

Im Betrieb der Axialkolbenmaschine, die wahlweise als
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Pumpe oder Motor zu arbeiten vermag, wird die Zylinder-
trommel 5 durch die Triebscheibe 4 angetrieben. Dies
wird durch drei Mitnahmeverbindungen erméglicht, ndmlich
durch die in den Nuten 21, 22 gefilhrten WdlzkOrper

23 und die Zahnkupplungen 28, 36. Wahrend der Drehung
der Zylindertrommel 5 werden die Kolben 7 in den Bohrun-
gen 8 hin und her geschoben, wobei das hydraulische
Medium durch Kan&dle 41 angesaugt bzw. ausgestoBRen wird,
die von den Bohrungen 8 ausgehen und in der Stirnflédche
39 miinden. Den Kandlen 41 sind gegeniiberliegend in

der Gleitfldche 38 nicht dargestellte Saug- bzw. Drucka-
ndle angeordnet. Auf eine Detailbeschreibung dieser
Ausgestaltung wird verzichtet, weil sie allgemein bekannt

ist.

Beim Drehen der Zylindertrommel 5 fiihren die Kolben

7 Pendelbewegungen aus. Dies wird durch schwenkbare

in der Triebscheibe 4 gelagerte kugelfdrmige KolbenkOpfe
30 ermdglicht, die durch im Querschnitt verjlingte Schidfte

mit den Kolben 7 verbunden sind.

Im Betrieb der Axialkolbenmaschine sind die Walzk&rper

23 und der Kdfig 25 von in Richtung auf die Triebscheibe
4 an der Zylindertrommel 5 bzw. am Zapfen 29 wirksamen
Kraften freigestellt, die durch den Pfeil 42 verdeutlicht
sind. Dies wird durch die unmittelbare Abstlitzung des
Zapfens 29 an der Triebscheibe 4 ermdéglicht und zwar
aufgrund der Anlage der sphdrischen Auflenfldche 18

an der sphdrischen Innenfldche 16. Aufgrund deren sphdri-
schen Form ist der Zapfen 29 nicht nur axial sondern

auch radial im AuBenteil 15 abgestilitzt, und hierdurch
ist auch die Lagerung der Zylindertrommel 5 an ihrem

dem Gelenk 6 zugewandten Ende gewdhrleistet. An dem
Gelenk 6 abgewandten Ende ist die Zylindertrommel 5

durch die sphdrische Form der Stirnfldche 39 und der

e
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Gleitfldche 38 axial und radial gestiitzt.

Die Triebwelle 3 und die Zylindertrommel 5 mit den
Kolben 7 und dem Gelenk 6 stellen eine vormontierbare
Baueinheit dar, die einerseits zwischen einem Sicherungs-
ring 43 und andererseits durch den Deckel 2 bzw. die
Gleitfldche 38 im Gehduse 1 axial fixiert ist. Diese
Ausgestaltung erm6glicht nicht nur eine einfache Bauwei-
se, sondern auch eine einfache Montage bzw. Demontage,
weil die Baueinheit von der Deckeléffnung 44 her montiert
bzw. demontiert werden kann, wobei durch das Aufsetzen
des Deckels 2 bzw. des die Gleitfldche 38 aufweisenden

Bauteils die axialie Fixierung der Baueinheit erfolgt.

Die Verstellvorrichtung 9 umfaft in an sich bekannter
Weise einen Gleitschuh 46, der mit einer kreisbogenfdrmig
gekrimmten konvexen Gleitfldche 47 an einer entsprechend
gekriimmten konkaven Gleitfldche 48 des Deckels 2 anliegt
und an dessen Gleitfliche 47, die um den Gelenkmittel-
punkt 24 gekrimmt ist, verschwenkbar ist. Das Verschwen-
ken erfolgt in an sich bekannter Weise durch einen

im Deckel 2 quer zum Gehduse 1 verschiebbaren Schieber
49, der mit einem Mitnehmer 51 in den Gleitschuh 46
einfaft. Wahrend des Verschwenkens drehen sich die
Zylindertrommel 5 und das Gelenk 6 um den Gelenkmittel-
punkt 24. In der mit 52 bezeichneten Position des Mitneh-
mers 51 ist der Forder— bzw. Schluckvolumen der Axialkol-
benmaschine 0.

Der Winkel b, der jeweils zwischen der Ebene E; der
Triebscheibe 4 und der Ebene Ej, in der die Wilzk&rper
angeordnet sind, besteht, betrdgt etwa die Halfte des
Schwenkwinkels a. Infolgedessen befinden sich die Walzkor-
per 23 immer auf einer Winkelhalbierenden des mit c

bezeichneten Winkels zwischen den Drehachsen 11, 12

5989
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der Triebwelle 4 und der Zylindertrommel 5, wodurch

der Gleichlauf des Gelenks 6 gewdhrleistet ist.
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Anspriiche

1. Axialkolbenmaschine in Schrdgachsenbauart mit einer
Triebscheibe und einer Zylindertrommel, wobei in der
Zylindertrommel eine Mehrzahl von Kolben in Kolbenbohrun-
gen axial verschiebbar aufgenommen sind, deren Schidfte
an der Triebscheibe schwenkbar gelagert sind, und die
Triebscheibe und die Zylindertrommel durch ein homokine-
tisches Gelenk miteinander verbunden sind, das aus

zwei relativ zueinander schwenkbaren Gelenkteilen,
ndmlich einem Innenteil und einem Aufilenteil sowie einer
Mehrzahl dazwischen in einem Kidfig angeordneten W&lzkOr-
pern besteht und in eine Ausnehmung der Triebfscheibe
hineinragt, dadurch gekennzeichnet, daf die Ausnehmung
(10) eine spadrische Innenfldche (16) mit einem im Gelenk-
mittelpunkt (24) liegenden Kriimmungsmittelpunkt aufweist,
an der das zylindertrommelseitige Gelenkteil (17) mit
einer sphdrischen AuBenfldche (18) gleicher Kriimmung
unter axialer Abstiitzung der Zylindertrommel (5) anliegt,
deren Kriimmungsmittelpunkt ebenfalls im Gelenkmittelpunkt
(24) liegt.
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2. Axialkolbenmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das AuBenteil (15) des Gelenks (6) durch
die Triebscheibe (4) gebildet oder ein Teil derselben
ist, und daB Innenteil (17) des Gelenks (6) durch die
Zylindertrommel (5) gebildet oder ein Teil derselben

ist.

3. Axialkolbenmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB der Kidfig (25) sphdrisch gekrimmt
ist, daB die auBenseitige Krimmung des Kadfigs (25) der
Krimmung der sphadrischen Innenfldche (16) der Ausnehmung
(10) und die innenseitige Kriimmung des K&figs (25)
der Krimmung der einer AuBenfldche (20) des Innen-

teils (17) entspricht, und daB der Kidfig (25) an der
sphi&rischen Innenfldche (16) der Ausnehmung (10) und

an der sphdrischen Aufenfldche (20) des Innenteils

(17) gelagert ist.

4. Axialkolbenmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis

3, dadurch gekennzeichnet, daB das Innenteil (17) durch
einen Ring gebildet ist, der drehgesichert (Zahnkupplung
28) auf einem Zapfen (29) der Zylindertrommel (5) angeord-
net ist. |

5. Axialkolbenmaschine nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, daBR die sphdrische AuBenfldche (18) des Innen-
teils (17) am Ring (19), am Zapfen (29) oder einem
stirnseitig auf den Zapfen (29) aufgesetzten Zapfenkopf
(32) ausgebildet ist.

6. Axialkolbenmaschine nach Anspruch 4 oder 5, dadurch
gekennzeichnet, daB der Ring (19) ldngs verschiebbar
auf dem Zapfen (29) angeordnet ist, und nur auf seiner
der Zylindertrommel (5) abgewandten Seite durch eine

Schulter (31) axial begrenzt ist.



10

156

20

25

30

35

...... -~

. 0205982
3

7. Axialkolbenmaschine nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, daf die Schulter (31) durch einen am Zapfen -
(31) einstlickig angeformten oder den aufgesetzten Zapfen-
kopf (32) gebildet ist.

8. Axialkolbenmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, daB die dem Gelenk (6) abge-
wandte Stirnfldche (39) der Zylindertrommel (5) konvex
oder konkav geformt, vorzugsweise sphdrisch gewdlbt
ist und an einer entsprechend geformten Gleitfléache
(38) des Gehduses (1) oder eines Anbauteils desselben
gestiitzt ist.

9. Axialkolbenmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis

8, dadurch gekennzeichnet, daB das Innenteil (17) oder

der Zapfen (29) ein separates Bauteil ist, das durch

eine Steckverbindung, vorzugsweise in Form einer Zahnkupp-
lung (36), mit der Zylindertrommel (5) verbindbar

ist.

10. Axialkolbenmaschine nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das Innenteil (17) oder der Zapfen (29)
ldngs verschiebbar, vorzugsweise in einer Bohrung (35)
der Zylindertrommel (5) gelagert ist, und dafl die Zylin-
dertrommel (5) durch eine zwischen ihr und dem Zapfen
(29) wirksame Druckfeder (37) gegen die Gleitfldche

(38) beaufschlagt ist.

11. Axialkolbenmaschine nach einem der Anspriiche 1

bis 10, dadurch gekennzeichnet, daf die Zylindertrommel
(5) zum Zweck der Verdnderung des Fordervolumens (Pumpe)
oder Schluckvolumens (Motor) durch eine Verstellvorrich-
tung (9) um den Gelenkmittelpunkt (24) schwenkbar und

in der jeweiligen Schwenkstellung feststellbar ist.

-
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