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@ Anordnung zur Steuerung der Platinen bel einer Jacquardmaschine.

@ Die Erfindung betrifft eine Anordnung zur Steuerung der
Platine (1) bei einer Jacquardmaschine, bei der jede Platine (1)
mittels eines Abdruckelements (9) entsprechend einem vor-
gegebenen Muster zwischen zwei Stellungen bewsgbar ist. In
der einen Stellung ist die ewsilige Platine (1) mit zwischen
zwei Fachstellungen bewegbaren Hubmessern (2,3) bzw. ein-
em ortsfesten Arretiermesser (7) in Eingriff. In der anderen
Stellung ist die jewsilige Platine (1) so ausgelenkt, daB sie
auBer Eingriff der Hubmesser (2, 3) bzw. dem Arretiermesser
(7} ist. Zur Vermeidung unterschiedlicher Hebelverh&itnisse
und damit ungiinstiger Hebeleffekte ist das Abdruckelement
{9)im wesentlichen parallel zur jeweiligen Piatine (1) angeord-
net und zwischen zwei Stellungen unter verschwenkender
Mitnahme der jeweiligen Platine (1} verstellbar. Die Ansteue-
rung der definierten Verstellung kann auf mechanischem
oder elektromechanischem Wege erfolgen, im letzteren Fall
ingsbesondere (ber eine elektromagnetische Ansteuerung.
Eine solche Ansteuerung ist erreichbar, wenn das Abdrucke-
lement (9) mittels eines Abdruckelement (9) mittels eines Ab-
druckmessers {(25) bewegbar und in einer der beiden Stetlun-
gen gesteuert fixierbar ist. Dies kann durch Eingreifen einer
Hekenvertiefung {30) in eine Einh&ngdffnung (28} des Ankers
(27} eines Elektromagneten (28) in einem der Erregungszu-
stinde des Elektromagneten (26) erreicht werden. Die Ver-
schwenkung kann dadurch erfolgen, daR in einer beiden Stel-
lungen ein Steuerkurvenelement (38,40) mit einer Fithrung
(39) derart in Wirkeingriff ist, dal dann das Abdruckelement

(9) ausgelenkt ist und Gber ein Mitnehmerelement (10) die
zugehdbrige eweilige Platine (1) verschwenkend mitnimmt.
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Anordnung zur Steuerung der Platinen bei einer
Jacquardmaschine

Die Erfindung betrifft eine Anordnung zur Steuerung
der Platinen bei einer Jacquardmaschine, bei der jede
Platine mit einem zwischen zwei Stellunacen bewegbaren
Abdruckelement in Wirkverbinduna ist, in deren einer
Stelluna die jeweilige Platine mit zwischen zwei Fach-
stelluncen beweabaren Hubmesser bzw. einem ortsfesten
Arretiermesser zum Einqriff anceboten ist und in deren
anderer die jeweilige Platine so ausgelenkt ist,

da sie aufer Eingriff mit den Hubpessern bzw. dem
Arretiermesser ist.

Bel herk8mmlichen Jacquardmaschinen weist die Anordnunag
zur Steueruna der vertikal anageordneten Platinen hori-
zontal beweacbare Abdruckelemente auf. Rei der mechani-
schen musteraemffen Steuerund von mit Weblitzen ver-
bundenen Platinen ist ein soaenanntes Nadelwerk aus
horizontal zwischen den beiden Stellungen selektiv be-
weabaren Nadeln vggsehen, wobei jeder Platine eine
solche Nadel zugeordnet ist und von dieser in- einer
Vertikalebene zwischen den beiden erwiinschten Stelluncen
éer Platine verschwenkt werden kann. Zu diesem Zweck
welst jede Nadel in ihrem Horizontalverlauf eine Aus-
lenkunc auf, die die zuoehBriage Platine umgreift bzw.

an dieser anagreift. Da die Platinen =us Griinden der
Maschinenbauvor’ge in einer Raster anaeordnet sind,

und jeder Platine eine Nadel zuzuordnen fst, ist zwangs-
weise eine cestaffelte 2nordnuna der Nadeln erforder-
lich, weshalb der Anoriffspunkt der Nadeln an den
Platinen in jeder Staffelungsebene unterschiedlich

ist.
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padurch ergeben sich unterschiedliche Hebelver-
hiltnisse fiir die im libricen im wesentlichen aleich
ausgebildeten und den gleichen Bewegunaswed durch-
fihrenden Platinen, was mit zunehmender Anzahl der
Staffelebenen gravierender wird. Dadurch ergeben

sich auch unterschiedliche Spiele an den Hub-bzw.
Arretiermessern bei der mustergemdfen Ansteuerung
(Finlesen). Da ferner iblicherweise das Ansteuern SO~
wohl in der Hochfach- als auch in der Tieffachstellung
der Platine durchfiihrbar sein mu8, eraeben sich infolae
der sich dadurch eraebenden Hebellincenverdnderunaen
noch uncfinsticere Verh&ltnisse. Bel der mechanischen
2uslecunc miissen die ung'instigen Verhidltnisse unter
Rerficksichticunc der Fachstelluncen und der Staffelunas-
ebenen berficksichtiat werden, damit eine sichere Arbeits-
weise gewihrleistet werden kann. Dadurch eraeben sich
Unterschiedliche Ansteuerungs- bzw. Ahdruckstrecken

und - weage, was herk8mmlich durch tberdrlicken und Durch-
biegen der jeweilicen Platine ausagealichen wird. Dies
bedingt hohen VerschleiB8 und steht ferner einem er-
wiinschten schnellen Betrieb entocegen. purch die verti-
kale Pusdehnuna des Nadelwerkes auforund der notwendi-
gen Staffelung sind auch die Platinen verqgleichsweise
lana auszubilden, was zusdtzliche Beschleuniéhnqsmasse
zur Folge hat und was die Anfilligkeit ceaceniliber
Schwingungen bei hohen Arbeitsgeschwindigkeiten nach-
teiliag erhdht.

7Zur Ansteueruna des Nadelwerkes werden mittels einer
Finlesevorrichtuna Jacauardkarten aboetastet, in denen
das Muster bzw. die Sollstelluna der Platinen dadurch
gespeichert ist, daR entweder ein Loch vorgesehen ist
oder nicht. Je nach dem, ob die Finlesevorrichtuna ein
Loch vorfindet oder nicht, wird die entsnrechende Pla-
tine {iber eine Abdruckeinrichtuna auscelenkt (abgedriickt)

oder nicht. Es ist bereits vorgeschlacen worden,
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diesen Einlesevorgana auf elektromagnetischem Wege
durchzuftthren (vgl.z.B.DE-PS 93 513, DE-0S 22 35 225).
Die Horizontalbeweocuno der Nadel zur Verstellung der
jeweiligen Platine wird hier elektromagnetisch ge-
steuert, derart, daB je nach Erregqungszustand das
elektromagnetische Steuereiement eine Verschwenkung
der Platine verhindert oder diese erreicht wird.
Dabei kann die Jacquardkarte durch elektronische Daten-
trdger ersetzt werden, die mittels elektrischer Signa-
le die Ansteuerung der elektromechanischen Steuer-
elermente erreichen. Da auch hier ein gestaffeltes
Nadelwerk voraesehen ist, dessen Nadeln horizontal
bewegbar sind, treten die einaanas ééschilderten
Nachteile ebenfalls auf. Da die vertikale Erstreckunag
des gestaffelten Nadelwerkes aus mechanisch ~dynami-
schen Griinden nicht beliebig vergr88ert werden kann,
Steht auBerdem nur sehr geringer Platz fiir die
elektromechanischen Steuerelemente zur Verflicung, wes-
halb es auBerordentliche Schwierigkeit bereitet,
Steuverelemente zur Verfiicuno zu stellen, die sichere
Funktion bei hoher Lebensdauer gewihrleisten kdnnen.

Es ist daher Aufoabe der Erfindung, eine Anordnung
der eincancs cenannten Art so auszubilden, daB fifir
alle Platinen im wesentlichen aleiche Hebelwirkungen
und Spiele vorliegen.

Die Aufgabe wird erfindungsaem#f dadurch gel8st, daB
das Abhdruckelement im wesentlichen vparallel zur
jeweiligen Platine anceordnet und zwischen den beiden
Stelluncen unter verschwenkender Mitnahme der jeweili-
gen Platine verstellbar ist.

Dadurch wird eine mdalichst kurze und schwingungsarme
Platine ermbolicht.
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Die Erfindung wird durch die Merkmale der Unteran-
spriiche weitergebildet.

Da fiir alle Platinen die gleichen Bewegungsabldufe
hinsichtlich Hebelwirkung und Abdruckwege gelten,
ist eine Optimierung m&glich. Daher ist hohe Funktions-
sicherheit und hohe Arbeitsgeschwindigkeit m&glich. '
Da die Ansteuerung der Abdruckelemente auBerhalb des
Bereichs zwischen Hoch- und Tieffach s tellung und in
Verlingerung der Platinen vorgesehen werden kann,
steht mehr Platz zur Verfiigung als bei Ansteuerung
quer zur Hubmesserbewegung. Dadurch kann vorteilhaft
ein robustes und energiesparendes System mit elektro-
mechanischen Steuerelementen vorgesehen werden, zumal
das RastermaB dann dem der Platinen entspricht, was die
Verwendung von bei hoher Lebensdauer sichelarbeitenden
elektromagnetischen Steuerelementen ermdglicht, die
sogar weitgehend handelsiiblich sein k8nnen. Dabei
kann das elektromagnetische Steuerelement so angeordnet
ausgebildet sein, dag es lediglich Haltefunktion auszu-
iiben, jedoch keine Hubarbeit durchzufithren hat,was da-
durch erreicht wird, daf bei einem Hubzyklus eines Ab-
druckmessers das Oberende des Abdruckelements den Anker
des elektromechanischen Steuerelements auf jéden Fall
so bewegt, daf der Luftspalt Uberbriickt wird. Dies er-
mdglicht neben sicherem Betrieb auch eine Herabsetzung
der aufgenommenen Leigting und damit auch eine Verringe-
rung der Erwirmung, was neben einer Energieeinsparung
noch zur erhdhten Lebensdauer beitrdgt.

Die Erfindung wird anhand der in der Zeichnung darge-
stellten Ausfiihrungsbeispiele n&her erldutert. Es
zeigen

Fig. 1 schematisch einen Teilschnitt einer Ausfiihrungs-
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form einer Jacquardmaschine mit einer erfindungsge-
mdfen Anordnung zur Steuerung der Platinen,

Fig. 2 die Seitenansicht der Anordnung gemiB Fig.1

Fig. 3 eine andere Anordnung der Oberendedder Abdruck-
elemente und der Elektromagneten.

Fioc. 4 eine andere Ausfilhrunasform der Ansteuerung
der Abdruckelemente,

Fig. 5 wund 6 andere Ausffihrungsformen des” Steuer-
kurvenelementes (Nocken), '

Fig. 7 und 8 Ausftthrunasformen der Wirkverbindung
zwischen Abdruckelement und Platine.

Der Aufbau der Jacguardmaschine wird nachfolgend so
weit erl&utert, wie dies zum Verstindnis der vorlieagen-
den Erfindung erforderlich ist. Dem Grundsatz nach

ist die Erfinduna bei jeder Jacquardmaschine anwend-
bar, die im wesentlichen die cleiche Ansteuerung der
Platinen verwendet, unabhinaia davon ob _die Platinen

vertikal oder horizontal oder geneicgt beweat werden.

In einer Jacauardmaschine sind eine Vielzahl von

im wesentlichen stabf8rmigen Platinen 1 in einem regel-
mificen Raster angeordnet und beim Ausfithrunasbeispiel
vertikal auf und ab bewegbar. Die Bewegung der Platinen
1 erfolat mittels Hubmesser 2 und 3, in denen die
Oberenden 8 der Platinen 1 einhlingbar sind und die
synchron mit dem Arbeitstakt der Webmaschine auf und

ab beweabar sind. Die Hubmesser 2,3 knnen zwei End-
lagen einnehmen, némlich eine .- Bochfachstelluno H oder
eine Tieffachstelluno T. Fine erste Hubmesseraruove

mit den Hubhmressern 2 istiger Tieffachstelluna T, wenn
eine zweite Hubmesserorupre mit den Hubmessern 3 in

der Hochfachstelluno H ist, und umgekehrt. An den
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Unterenden der Platinen 1, dle etwss oberhalb der Unter-
enden Nasen 6 aufweisen, ist ein Platinenangehinae
4 (Strupfe,Harnisch,Weblitze,Harnischniederzuaelement)
in {iblicher Weise ancgebracht.

In der der Tieffachstellung T entsprechenden Lage der
Platinen 1 sitzen diese am Unterende auf einem Platinen-
boden 5 so auf, daB das Oberende 8 der Platine 1 den
Hubressern 2,3 zur Mitnahme angeboten oder diesen
entzogen werden kann., In der Hochfachstellura H der
Platine 1 befindet sich die Nase 6 oberhalb ortsfe’ er
Arretiermesser 7, wohei sich das Oberende 8 mit ein:
der Huhmesser 2,3 so ir Einoriff befindet, daf die
Nase 6 dem Arretiermesser 7 zur Festhaltuna ancgeboten
oder entzogen werden kann. Somit ist bei jedem Wechsel
der Hubmesser 2,3 von Tieffach- in Hochfachstellung
bzw. umgekehrt die Platine abhinaig von einem vorge-
gebenen Muster innerhalb oder auferhalb der Wirkbe-
reiche von den Hubmessern 2,3 oder der Arretiermesser
7 »u brincen. Dies wird durch eine entsprechende Aus-
lenkuna der Platine 1 zu der Hubmesser- und Arvetier-
messerebene erreicht.

Herkdrmlich wird dies mit Hilfe eines Nadelwerks er-
reicht, bei dem jeder Platine eine senkrecht zu deren
Beweaunasrichtung, beim Aus fiihrungsbeispiel also hori-
zontal zwischen zwei Stelluncen bewegliche Nadel zuge-
ordnet ist, wobei die Nadel die jeweilige Platine in
die jeweils anzusteuernden Schwenkstelluncen mitnimmt
und wobei eine der beiden Stellunaen der erliuterten
Auslenkung in der Vertikalebene entspricht. Da die
Platinenreihen auch hintereinander anceorénet sind,
sind die deweils zunmeorcdneten Nadeln cestaffelt, das
heift, in mehreren Horizontalehenen anzucrdnen, was

einen erheblichen Platzbedarf zur Folce hat, was
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wiederum unterschiedliche Verschwenkwinkel fiir die
verschiedenen Platinen bedinagt. Durch den vertikalen
Platzbedarf fiir das Nadelwerk sind die Platinen ent-
sprechend lang auszubilden. Ferner kommt es zu uner-
wiinschten Hebeleffekten bei der hier erfolgenden
seitlichen Ansteuerunc. Es treten nimlich unterschied-
liche Hebelverh#ltnisse auf. Dariiber hinaus ergeben
sich fir Hochfach~ und Tieffachstellung unterschied-
liche Auslenk- bzw. Ahdruckweage fiir die verschiedenen
Platinen, was nachteilig ist. Diese werden durch Yber-
driicken bzw. Durchbiecen der deweilicen Platinen aus-
geclichen. Dies hat jedoch einen erhehlichen VerschleiB
bei den Platinen und Nadeln zur Folage.

Flir die Frfinduna ist es nun wesentlich, da8 die Ver-
schwenkung in im wesentlichen der gleichen Ebene erfolat
wie die Bewegung der Platine 1, und zwar mittels eines
stabfbrmigen Abdruckelements 9, das zwischen zwei Stel-
lungen verstellbar ist und dabei die zugeh®rioce Plan-
tine 1 verschwenkend mitnimrt.In der einen Stelluna
hdlt das Abdruckelement 9 die Platine 1 derart, das

das Hubmesser 2,3 die Platine 1 bei der Beweaoung aus
Ger Tieffachstellunc T in die Hochfachstellung H mit-
nimmt bzw. derart, da8 bei der Bewecunqg des Hubmessers
3,2 aus der Hochfachstellung H in die Tieffachstellung
T die Nase 6 der jeweilicen Platine 1 mit dem Arretier-
messer 7 in Eingriff kommt.

In der anderen Stellung verschwenkt das Abdruckelement
3 die zugehbrige Platéne 1 derart, daB in der Tieffach-
stelluna T das Oberende 8 der Platine 1 so verschwenkt
ist, da® bei der Bewegunc aus der Tieffachstellung T

in die Bochfachstelluna H des Hubmessers 2,3 diese
entsnrechende Platine 1 nicht mitaenormren wird, bzw.
derart, daB bei der Bewequng aus der Hochfachstellung

H in die Tieffachstellung T die Nase 6 nahe dem Unter-
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ende der Platine 1 auBer Eingriff mit dem Arretier-
messer 7 cebracht ist und daher die Platine 1 an dem
Arretiermesser 7 vorbei auf den Platinenboden 5 ab-
cesenkt wird.

Dazu ist ein Mitnehmerelement 10 zwischen Abdruck-
element 9 und zugehBriger Platine 1 derart ausgebildet,
daf Platine 1 und Abdruckelement 9 éegeneinander und
unabhinoia voneinander verschieblich sind. Die Mit-
nahme erfolot dabei zweckmifiig an der Stelle an welcher
die Hebelverhiltnisse und die Abdruckwege fir Hochfach-
stelluna und Tieffachstellung T der Platine 1 optimal
ist.

Grundsitzliche Ausflihrungsformen werden im folgenden
insbesondere anhand der Fia. 7 und 8 n&her erlidutert.
pas Mitnehmerelement 10 gem#B Fig. 7, daB zweckmidfig
am Unterende des Abdruckelements 9 (vgl.Fig.1) be-~
festioct ist, umgreift fingerartia die zugehdriae
Platine 1 derart, daB bei einer Verschwenkuna des Ab-
druckelements 9 nach links (Fig.7) die rechte Flanke
11 des Mitnehmerelementes 10 die Platine 1 nach links

drtickt, wihrend bei einer Beweguna nach rechts die

linke Flanke 12 die Platine 1 nach rechts zieht. Um
die Verschwenkung zu erm$glichen, ist dabei entweéder
ein Spiel zwischen den Flanken 11,12 und der Plantine
1 vorgesehen, oder ist die Fliche der Flanken 11,12,
ballig ausgebildet. Um einen einfacheren Einbau von
Abdruckelement 9 und Platine 1 in dieser Jacgquard-
maschine zu ermBalichen, umgreift das Mitnehmerelement
10 die Platine 1 zweckmiBic lediglich fingerartig und
nicht &senartio.

Bei dem Ausfiihrungsbeispiel cemdf Fig. 8 greift ein
Stift 13 eines Mitnehmerelements 14 in einen L&ngs-
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schlitz 15 der Platine 1 ein, wobei aus den erwdhnten
Grinden der Stift 13 zweckmiBig Kreisquerschnitt be-
sitzt. Eine solche Ausbildung k#nnte dann zweckmidfig
sein, wenn die Platine 1 durch zwei im wesentlichen
parallel verlaufende Stibe gebildet ist.

Innerhalb desJacquardmaschinenrahmens sind zur Fiihrung
der Platine 1 und der Abdruckelemente 9 ortsfeste
Flihrungen 16 vorgesehen, deren Verlauf der Aufteilung

des Rasters entspricht und die im wesentlichen parallel
zur Hubmesgrebene und zur Verschwenkungsebene verlaufen.
Soweit die Verschwenkund der Platinen 1 und der Abdruck-
elemente 9 sichergestellt bleibt, k®nnen solche Fllhrungen
auch senkrecht hierzu in der zur Bewegungsrichtung senk-
rechten Ebene vorgesehen sein, wie das noch erliutert
wird.

Aus Vorstehendem ergibt sich, das unabhénig von der An-
zahl der anzusteuernden Platinen 1 deren Langsabmes-
sungen sehr niedrig sein k®nnen, da der Platzbedarf in
der Bewegungsrichtung fiir ein Nadelwerk entfdllt. Fer-
ner greift jedes Abdruckelement 9 bei der jeweiligen
Platine 1 stetsim selben Bereich dessen Léngserstreckung
an, so daB die Hebeleffekte fiir alle Platinen 1 praktisch
identisch sind und daher die Auslegung und gegenseitige
Zu _ordnung optimierbar sind.

Es muB nunmehr noch sichergestellt werden, daB8 die Ab-~-
druckelemente 9 zwecks Verschwenkung der jeweiligen
Platine 1 bzw. zwecks deren Riickverschwenkung selektiv
angesteuert werden k&nnen. Es muB8 also eine nusterge-
miBe Verschwenkung der Abdruckelemente 9 im Arbeitstakt
der Webmaschine m&glich sein. Prinéipiell gibt es ge-
mif dem Stand der Technik die M&glichkeit des Einlesens
Uber mechanische Abtastung mittels sogenannter Jacquard-

karten und mittels elektromechanischer Abtastung,bei
der ein
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mechanisches Element eines elektromechanischen Bau-
teils zwei definierte Stellunaen abhinagiag von der
Ansteuerunc durch elektrische Sianale einnehmen kann.
Als wesentliche Beispiele sind hier ein Elektromacanet
2u nennen, dessen Anker im Errequnaszustand anaezogen
und im Enfeaqunaszustand abaehoben ist, und ferner ein
polarsiertes Relais, in dessen einem Errequnaszustand
das bewechare Flement eine erste Stelluncg und in dessen
anderem Frrecungszustand dieses heweobare Element eine
zweite Stellung einnimmt. Frstere elektromechanische
Ansteueruna wurde bereits bei Nadelwerken mit horizon-
tal cefiihrten und beweobaren Nadeln verwendet.
Schwierickeiten haben sich:jedoch dadurch eraeben,

daRr das RastermaR der Nadeln des Nadelwerkes sehr klein
ist, weshalb es schwieric ist, die Betriebssicherheit
zu gewihrleisten, da die elektromechanischen BRauele-
mente nur sehr kleine BaugrdBe haben diirfen und anderer-
seits aus den oben erwdhnten Griinden es erwiinscht war,

das Rastermaf des Nadelwerkes mdglichst klein zu halten.

Auch dieser Nachteil kann durch die anmeldunasgemdBe
Ausbildunc der Anordnunc zur Steuerung der Platinen

1 {iberwunden werden, da nunmehr beim Ausfuhrunqsbel-
sviel der Paur oberhalb der Platinen 1, der bisher
uncenutzt war und in or®Rerem Umfanag zur Ver figuna
Steht, auscenutzt werden kann. Es wird nunmehr das
Abdruckelement 9 der jeweiligen Platine 1 entsprechend
ancesteuvert, und zwar derart, daR eine definierte
Verschwenkuna der jeweilioen Platine 1, die fir alle
Platinen 1 jeweils praktisch aleich ist, erfolat.

Im einfachsten Fall erfolat diese Ansteueruna durch ein
ir Prinzip herkdmmliches Nadelwerk mit beir 2usfihrungs-
beisnie?! horizontal heweabharen Nadeln und mit mechani-

scher ofer elektromechanischer Ansteuerung mit der Be-
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sonderheit, daB in Vertikalrichtuno keine wesentliche
réumliche Einschrinkunag zu beachten ist. Von besonderem
Vorteil kann jedoch die Ansteueruna der Abdruckelemente
9 direkt auf mechanischer und vorzuasweise auf elektro-
mechanischer Weae erfolaen. Dabei ist von besonderem
Vorteil, daB das fiir die Ansteuerelemente zur Ver fiiaung
Stehende RastermaB dem der Platinen4entspricht, weshalb
die Einschrinkuna bezfialich der BauartBe der elektro-
mechanischen Stellelemente wesentlich herabaesetzt sind.
Darfiber hinaus ist ferner zu beachten; daB eine Staffe-
luno in der Beweaunasrichtuna der Platinen 1 bei der
Ansteuerunc der Abféruckelemente 9 bei weiter nicht die
Bedeutuna besitzt, wie bei der Ansteuerunc der Platinen
mittels eines Nadelwerkes mit horizontal bewegharen Na-
deln gemis dem Stand der Technik.

Wesentlich ist, daR alle Abdruckelemente 9 so verschwenk-
bar sind, daR der Verschwenkunasweg im Bereich des Mit-
Nehrerelementes 10 (bzw.14) fiir alle ®latinen 1 im
wesentlichen oleich  ist.

Eine einfache Lbsung wird anhand der Fioc.4 erlButert.

Ein Abdruckelement 19, das um einémJacquardma;chinenrahmen
ortsfeste Welle 18 verschwenkbar ist, weist ein Anker-
element 20 auf, das bei der dargestellten Ausfiithrunas-
form auf der dem Abdruckelement 19 beziiglich der welle
18 abgewandten Seite wegraat. Jedem Ankerelement 20

und damit jedem Abdruckelerment 19 ist ein Elektro-
magnet 21 zugeordnet, der entsmrechend dem zu erreichen-
den Muster entreat oder errect wird. Im darocestellten
Entrecunaszustan® ist zwischen Flektroraagnet 21 bzw.
dessen Joch und dem Ankerelement 20 ein Luftspalt 22,
das Abdruckelement 19 verliuft oraktisch parallel zur

(nicht dargestellten) zugeh®rigen Platine 1. Bei Erre-
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guna des Elektromagneten 21 klavpt das Ankerelement 20
zum Elektromagneten 21 um die Welle 18, wodurch auch
das Abdruckelement 19 verschwenkt wird und dadurch die
Platine 1 Ulber ein entsprechendes Mitnehmerelement 10
oder 14 mitnimmt. Rei Entrequna des Flektromagneten 21
klappt das Ankerelement 20 wieder zuriick, was bei verti-
kaler Anordnuna bereits durch die Schwarkraft des Ab-
druckelements 19 gewihrleistet sein diirfte, was jedoch
durch Ausfiben einer Federvorspannund sichergestellt
werden kann, wie das durch eine Feder 23 schematisch
dargestellt ist. Es kann gich dabei urm eine Druck-

oder Zuafeder handeln, die dann entsprechend anceordnet
wird. Wichtic ist, daB bei Entreguna des Flektromagne-
ten 21 der Luftspalt 22 mittels der Federkraft sicher-
gestellt wird. Allerdings sind bel dieser Ausfihrungs-
form unter Umst#nden erhebliche Kréfte erforderlich,

um die Uberbriickung des Luftspalts 22 bei Errequng des
Flektromagneten 21 bzw. die Wiederherstelluna des Luft-
spalts 22 bei Entrequng der Elektromagneten 21 sowie die
entsprechende Auslenkung der Platine 1 sicherzustellen.
Das Ankerelement kann auch zur Luftspaltliberwindung
auch mechanisch dem Magneten 21 anaeboten werden.

Dieser Nachteil wird bei der in Fig.1l dargestellten Aus-
fihrunosform vermieden. Das Wirkprinzip besteht im
wesentlichen darin, daf mittels elnes Abdruckmessers

25, das zvklisch, mit dem Arbeitstakt der Webmaschine
synchronisiert, auf-und abbewegbar ist, das Abdruck-
element 9 auf und ab bewegt wird, und je nach Erregungs-
zustand eines Elektromaaneten 26 in einer oberen Stel-
lung verrastet wird, oder von dem Abdruckmesser 25 in
eine untere Stelluna =mit genommen wird. Dabei erfolat

in einer der bheiden Stellungen eine mechanische Aus-
lenkuno unter Mitnahme der zugehdrigen jeweiligen Pla-
tine 1.
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Bei der in Fig. 1 und 2 dargestellten Ausfithrunosform
ist jedem Elektromagnet 26 ein zunagenartiger nach unten
vorspringender Anker 27 zugeordnet, der am Unterende
eine Einhéna®ffnung 28 aufweist. Das Oberende 29 des
Abdruckelements 9 weist auf der zum zugeordneten Anker
27 weisenden Seite eine Hakenvertiefung 30 auf. Die
rdumliche Zuordnung der Hakenvertiefung 30 einerseits
und der Finh#nadffnuno 28 andererseits ist derart, daB
in einer Frregunasstellung des Flektromagneten 26 bei
Auf- und Abbeweoung des Abdruckelements 9 Einh&ngd3ff-
nuna 28 und Hakenvertiefung 30 nicht in Einoriff kommen
k¥nnen, wihrend in der anderen Erregunosstellung Fin-
h&no8ffnuna 28 und Hakenvertiefuna 30 sicher in Ein-
ariff kommen. Auf der dem Abdruckmesser 25 zucewandten
Seite weist das Oberende 29 des Abdruckelements 9 eine
entsprechende Nase 31 oder einen Haken auf. Ferner ist
zweckmdfig zwischen dem Oberende 29 und dem Abdruck-
messer 25 eine Federkraft wirksam, wie das schematisch
durch ein Symbol flir eine Feder daragestellt ist, durch
die die Nase 31 des Oberendes 29 zwanosweise gegen das

Abdruckmesser 25 beweat wird.

Der Hubzyklus fiir das Abdruckmesser 25 ist in Fig.1
in der Reihenfolge A-D fiir eine Ansteuerunc ohne Aus-
lenkuno der Platine 1 und in der Reihenfolae D-G fiir
eine Ansteuerung mit Auslenkung der Platine 1 darae-
stellt. Es sei erwdhnt, daf alle Ahdruckmesser die
gleiche Lace abhinagiqg von der Beweaunqg der Hubmesser
2,3 bzw. der Maschine besitzen und daf durch die Dar-

stelluna gem88 A - G unterschiedliche Ablaufphasen er-
liutert sind.

Bei dem Ablauf cem#f der Reihenfolge A - D ist davon
ausgeaanaen, daR der Elektromaagnet 21 entreot ist,
daR heiBt zwischen Anker 27 und Elektromagnet 26 bzw.
dessen Joch ein Luftspalt 33 vorhanden ist. In der
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obersten Hubstellung A befindet sich die Hakenvertiefung
30 vertikal oberhalb der Einh#nadffnunc 28 und hat mecha-
nisch den Anker 27 geringfligig oder ganz in Richtuna
Uberbriickung des Luftspalts 33 auscgelenkt. Bel Beainn
der Absenkbewegung gemdf Stelluna B klappdoder schwingt
der Anker 27, gegebenenfalls unter Ausnutzung einer
Riickstellkraft, z.B. einer Federkraft, unter Riickbil-
dunoc des Luftspalts 33 zurfick. Dabeli kommen EinhingS8ff-
nung 28 und Hakenvertiefuna 30 in Einariff, das Abdruck-
elerment 9 ist in der entsprechenden vertikalen Lage
eingerastet und fixiert, auch wenn sich cgemdB Stellung C
8as Abdruckmesser 25 weiter nach unten in die untere

Hubstelluna und anschliefend wieder zuriick cemif Stelluno
D beweot.

Wenn nun der Elektromagnet 21 (entsprechend dem Ablauf
E -G) erreat ist, lieat der Anker 27 unter Uberbriickunc
des Luftspalts 33 an dem Elektromaaneten 26 bzw. dessen
Joch an. Vor allem, wenn in der der Stellunag A im #briaen
entsprechenden oberen Stellung F der Anker vollstindia
fiber den Luftspalt 33 verschwenkt wird, muf der Elektro-
macnet 26 ledicalich eine Haftkraft aufwenden, um den
Anker 27 am Flektromaaneten 26 zu halten. Aus der oberen
Stellung E wird das Abdruckmesser 25 abgesenki, wobeli
die Nase 31 des Oberendes 29 des Abdruckelements 9 bei
der Absenkung (F und G) in Eingriff mit dem Abdruck-
messer 25 verbleibt, und Einhénadffnuna 28 und Hakenver-
tiefung 30 nicht miteinander in Einoriff kommen, derart,
daf das Abdruckelement 9 die untere Stelluna G unter

Mithilfe der Federvorspannuna durch die Feder 32 sicher
erreicht.

Der Vorocang wird dann entsprechend der Entrequnas- bzw.
Errecungszustand des Elektromaagneten 21 im Takt wieder-

holt. Damit es bei der Aufwirtsbewecuna zu keinen
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mechanischen St8rungen kommen kann, sing zweckmiBige
Abweisschrdoen vorgesehen, nimlich zum einen eine Ab-
weisschrdoce 34 an der Unterseite der Hakenvertiefung

30 sowie eine Abweisschrdage 35 an der Oberseite des
Oberendes 29, Ferner kann der zungenfrmige Anker 27
eine entsorechende Abbiequng 36 aufweisen. Geaebenen -
falls kann auch statt einer Hakenvertiefuna 30 mit zuge-
ordneter Abweisschrige 34 und der Abweisschrige 35 eine
Nase voraesehen sein, die am Oberende 29 des Abdruck-
elements 9 voragesehen ist.

Die Ausfithrunasform gem#8 Fig.3 unterscheidet sich von
der gemiR Fia, 1h&esent11chen lediglich dadurch, das

das Oberende 29 spiegelverkehrt ausgebildet und Elektro-
Maanet 26 mit Anker 27 sowie Abdruckmesser 25 ebenfalls
8piedelverkehrt angeordnet sind. Bei der Ausflthrung ge-
mdB Fia. 3 wird eine leichtere Montage der Abdruckele-
mente 9 bezfiglich der Platinen 1 erreicht. Die Wirkunas-
weise ist die ocleiche, wie das dur~h die cleichen Grof-
buchstaben A - C anceaeben ist.

Es-sei erwihnt, das selbstverstindlich auch im Errequnas-
zustand des Flektromagneten 26 die Verrastung zwischen
Oberende 29 des Abdruckelements 9 und Anker 27 und im

Entrequnaszustand die Entrastung sichergestellt werden
k¥nnen.

Wie erw#ihnt, erfolat in einer der beiden Stellungen die
Verschwenkune des Abdruckelements 9 unter verschwenken-
der Mitnahme der jeweiligen Platine 1 mit Hilfe des
MVitnehrerelerentes 10 bzw. 14. Es ist nunmehr sicherzu-
stellen, daR in einer der beiden Stelluncen des Abdruck-
elements 9 die Auslenkuno sichercestellt ist, wihrend

in der anderen fiese vermieden ist.
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Gem3f Fig. 1 wird dies dadurch erreicht, daf das Ab-
druckelement 9 in ihrem Verlauf beim Ausfithrunasheispiel
vorteilhaft nahe dem Unterende jedoch zweckmdBfic unter-
halb der vertikal untersten Laae des Hubmessers 2 in

der Tieffachstellunag T, ein Steuerkurvenelement zuge-
ordnet ist, das mit einer entsprechenden Fihruno 39 zu- |
sammenwirkt. Beim in Fig. 1 darcestellten Aus fiihrungs-
beispiel ist das Steuerkurvenelement durch einen Nocken
38 an dem Abdruckelemazfit 9 gehildet, der mit einer orts-
festen horizontalen Fiihruno 39 in der Stellung zusammen-
wirkt, in der eine Auslenkung erreicht werden soll.

Dies ist in der Stellung G in Fia.1 darcestellt,bei der
der Nocken 38 auf die Filhruna 39 tber eine Schrédge 40
aufoelaufen ist und damit cecenfiber dem Angriffspunkt
zwischen Nase 31 und Abdruckmesser 25 verschwenkt ist.
Dabei hat in der Tieffachstellunag T das Mitnehmerelement
10 die Platine 1 derart um den Aufsatzpunkt auf den
Platinenboden 5 verschwenkt, dar das Oberende 8 der Pla-
tine 1 nicht mehr in Einariff mit der Hubmesser 2 ist.
In der Hochfachstelluno H hat das zuoehBrice Mitnehrer-
element 10 die Platine 1 um die Aufhinauno in dem Hub-
messer 3 fiber das Oberende 8 derart verschwenkt, daf die
Nase 6 der Platine 1 geagenliber dem Arretiermesser 7 der-
art verschwenkt ist, daB bei anschlieBender Ab&értsbe-
weaguno des Hubmessers 3 die Nase 6 an dem Arretier-

messer 7 vorbeibewegt wird.

Das Steuerkurvenelement kann auch in anderer Weise aus-
gebildet sein. Beispielsweise kann an dem Abdruckelement
9 ein Kurvenstiick 41 vorgesehen sein, das beidseitiqg
entsrrechende Kurvenverl#ufe 42 bzw. 43 aufweist, die
jhrerseits sténdic rmit jeweils zugeordneten Fiihrunoen

44 bzw. 45 in Anlace sind. Dacdurch wird eine form-
schliissige Arbeitsweise erreicht. (Fic.5)
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CemdB Fig. 6 kann das Steuerkurvenelement auch durch
eine Vertiefuna 46 im Abdruckelement 9 gebildet sein,
in die eine entsprechende Fithrung 47 eincreift, die
zur Auslenkuno mit einer Flanke 38 der Vertiefung 46
in Wirkeinariff kommt.

Die Ausftthrungsformen wurden so erliutert, daB in der
unteren Stellung des Abdruckmessers 25 das Steuerkurven-
elerent die Auslenkung bewirkt. Selbstverstindlich kann
die Ausbildung auch derart sein, daB8 in der oberen
Stellunc die Auslenkuna des Abdruckelements 9 und da-
mit der Platine 1 bewirkt ist, etwa (Fig.6) durch Wirk-
eingriff der Fithrung 47 mit der Flanke 49.

Fir die Fihrung der Abdruckelemente 9 in der Bewequngs-
richtung sind ferner im Rahmen den Fithrungen 16 ent-

sprechende zu diesen jedoch senkrechte Fithrungen 50
voraesehen.

Ferner ist zu erwdhnen, das die Ffhruna 39 bzw?435 bzw.
47 und das dieser jeweils zugeordneten Steuerkurven-
element nicht notwendicerweise unter der untersten La-~
de des Hubmessers 2 in der Tieffachstelluno T sein muS8,
diese Elemente k¥nnen sich auch oberhalb der obersten
Lage des Hubmessers 3 in der Hochfachstelluna H be-
finden, jedoch ist die dargestellte Ausfithrung ein-
facher realisierbar.

Die Flilhrungen 50 und die Fithrungen 39 bzw. 44,45 bzw.
47 kbnnen auch als Fihruno fiir die Platinen 1 sowie
zur Rlickstelluna der Abdruckelemente 9 dienen.
Letzteres dadurch, daB eine ‘erspannung des Abdruck-

elements 9 bei der Auslenkung (Stellung G) erreicht
ist.
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Diese Verspannung kann aber z.B. dadurch vermieden
werden, dag im Bereich der Fithruno 50 am Abdruckelement
9 eine Vertiefuna 52 mit Flanken 53 vorgesehen ist .
(Fig.6 )derart, daB sobald ein Steuerkurvenelement Nocken
38 bzw. Vertiefung 46 )iiber dje zugehdrigen Flanken
mit den Fithrungen 39,44,4547 in Wirkverbindung ist,
das Abdruckelement 9 frei ausschwenken kann, ohne sich
durchzubiegen. Bei der Riickstellung wird das Abdruck-
element 9 dann wieder formschliissiaq iber eine Flanke 53

in seine urspriincliche Lace zurlickgebracht.

Ferner ist zu erwihnen, daB die Elektromacnete 26
vorzugsweise in einer gemeinsamen Halteruna 51 vorcge-
sehen sind, die mit dem Maschinenrahmen verbindbar ist,
wodurch die Verdrahtung und damit die elektrische Ver-
binduna zwecks Ansteueruna der Elektromagnete 26 in ein-
facher Weise vorgesehen werden kdnnen.

Je nach Art der jeweils verwendeten Platine 1 bzw. des
verwendeten Abdruckelements 9 kBnnen auch andere Ausbil-
dunocen des Mitnehmerelements 10 und des Steuerkurven-
elements mit zugehdriger Fithrung 39 verwendet werden.
Beispielsweise kann bei einer Ausbildung des %?druck—
elements 9 mittels eines Drahtstiicks das Steuerkurven-

element durch eine Ausbiegung oder Verbiegung erreicht
vwerden.
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ANSPRUCHE

1. Anordnung zur Steuerung der Platinen bei einer Jac-
quardmaschine, bei der jede Platine mit einem zwischen
zwel Stellungen bewegbaren Abdruckelement in
Wirkverbindung ist,

in deren einer Stellung die jeweilige Platine mit zwischen
zwel Fachstellungen bewegbaren Hubmessern bzw. einem orts-
festen Arretiermesser zum Eingriff angeboten ist und in
deren anderer Stellung die jeweilige Platine so ausge-
lenkt ist, daB sie auBer Eingriff mit den Hubmessern

bzw. dem Arretiermesser ist,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Abdruckelement (9, 19) im wesentlichen parallel
zur jeweiligen Platine (1) angeordnet und zwischen den
beiden Stellungen unter verschwenkender Mitnahme der je-
weiligen Platine (1) verstellbar ist.

2. Anordnung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB die jeweilige Platine (1) und das zugeordnete Abdruck-
element (9, 19) zwischen dem Arretiermesser (7) und der
benachbarten Fachstellung des Hubmessers (2, 3) in der Be-

wegungsrichtung gegeneinander verschieblich miteinander
verbunden sind.

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,
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daB zur Mitnahme der Platine (1) durch das zugehdrige Ab-
druckelement (9, 19) ein Mitnehmerelement (10; 14) am
oder nahe dem platinenbodenseitigen Ende des Abdruckele-
ments (9) vorgesehen ist und die jeweilige Platine (1) so
umgreift, daB jeweils eine Flanke (11, 12) des Mitnehmer-
elements (10) an der Platine (1) bei deren verschwenken-
der Mitnahme wirksam ist, oder durch einen Stift (13) ge-
bildet ist, der in eine L#ngsnut, eine Léngsvertiefung,
einen Lingsschlitz (15) oder dergleichen der Platine (1)
eingreift und an jeweils einer deren bzw. dessen Flan-

ken bei der verschwenkenden Mitnahme wirksam ist.

4. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Abdruckelement (19) entweder um eine ortsfeste
Achse (18) zwischen den beiden Stellungen verschwenkbar
oder in der Bewegungsrichtung der Platine (1) zwischen
zwei Hubstellungen bewegbar ist, in deren einer Hubstel-
lung das Abdruckelement (9) senkrecht zur Bewegungsrich-
tung der Platine (1) auslenkbar ist, wobei vorzugsweise
die Achse (18, 31) der Verschwenkung bzw. Auslenkung

des Abdruckelementes (9) in der Bewegungsrichtung der
Platine (1) auBerhalb des Bereichs zwischen der Hochfach-
stellung (H) und der Tieffachstellung (T) der Hubmesser
(3,2) liegt und/oder alle Achsen (18, 31) der Verschwen-
kung bzw. Auslenkung in der gleichen Ebene liegen.

5. Anordnung nach Anspruch 4,

dadurch gekennzeichnet,

daB bei Bewegbarkeit zwischen zwei Hubstellungen das Ab-
druckelement (9) mindestens ein Steuerkurvenelement (38;
41; 46) aufweist und iiber dieses an entsprechend min-
destens einer ortsfesten Fithrung (39; 44, 45; 47) anliegt
und daB die Steuerkurve (40; 42; 43; 48; 49) des Steuer-

kurvenelements (38; 41; 46) so verlduft, daB das Abdruck-
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element (9) in der einen Hubstellung ausgelenkt und in
der anderen Hubstellung nicht ausgelenkt ist, wobei die

Fihrungen (39; 44, 45; 47) aller Abdruckelemente {(9) in
einer Ebene liegen k&nnen.

6. Anordnung nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

da8 die Fihrung (39; 44, 45; 47) zwischen dem Arretier-—
messer (7) und der benachbarten Fachstellung der Hubmes-
ser (2, 3) angeordnet ist.

7. Anordnung nach Anspruch 5 oder 6,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Steuerkurvenelement durch einen Nocken (38) am

Abdruckelement (9) oder durch eine Vertiefung (46) in
dem Abdruckelement (9) gebildet ist.

8. Anordnung nach einem der Anspriiche 5 bis 7,

dadurch gekennzeichnet,

daB beiderseitig des Abdruckelements (9) eine Fithrung
(44, 45) vorgesehen ist und das Steuerkurvenelement (41)
an beiden Fiihrungen (44, 45) anliegt.

9. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
gekennzeichnet durch

eine Vertiefung (52) im bzw. einen Nocken am Abdruckele-
ment (9) auf dessen in die Verschwenkungsrichtung wei-
senden Seite, die bzw. der in der der Verschwenkung ent-
sprechenden Stellung des Abdruckelements (9) in Hbhe
einer ortsfesten Fithrung (50) ist und deren bzw. dessen
Flanke (53) beim Ubergang in die andere Stellung des Ab-
druckelements (9) liber die Fithrung (50) gleitet.

10. Anordnung nach einem der Anspriiche 4 bis 9,
dadurch gekennzeichnet,
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daB die beiden Stellungen des Abdruckelements mittels
eines Nadelwerks oder mittels eines jeweils zugeordneten

elektromagnetischen Steuerelements (20, 21, 22; 26, 27, 33)

erreichbar sind.

11. Anordnung nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet,

daB bei elektromagnetischer Ansteuerung das Abdruckele-
ment (9) an seinem den Platinen (1) abgewandten Ende
(29) mittels eines Abdruckmessers (25) zwischen zwei
Hubstellungen bewegbar ist, dessen Bewegungstakt mit
dem der Hubmesser (2, 3) synchronisiert ist, und daB

das Abdruckelement (9) in oder nahe einer der beiden
Hubstellungen mittels des Ankers (27) des jeweils zuge-
ordneten elektromagnetischen Steuerelements (26) fixier-
bar ist, wobei vorzugsweise der Anker (27) in einem
Erregungszustand des elektromagnetischen Steuerelements
(26) das Abdruckelement (9) Uber den Eingriff zwischen
einem Haken (30) und einer Hakendffnung (28) fixiert

und sich in dem anderen Erregungszustand des elektro-
magnetischen Steuerelements (26) das Abdruckelement (9)
mit dem Haken (30) auBerhalb des Eingriffs mit der Haken-
6ffnung (28) des Ankers (27) befindet, wobei es zweCck-
miBig ist, wenn in dem einen Erregungszustand deriknker
(27) das Abdruckelement (9) in der oberen Hubstellung
des Abdruckmessers (25)-zur Fixierung in einer oberen
Stellung bereitstellt.

12. Anordnung nach Anspruch 11,
dadurch gekenzeichnet,
daB das elektromagnetische Steuerelement ein polarisier-

tes Relais oder ein Elektromagnet (26) ist.

13. Anordnung nach Anspruch 11 oder 12,

dadurch gekennzeichnet,
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daB in der unteren Hubstellung des Abdruckmessers (25)
das Abdruckelement (9) verschwenkt bzw. ausgelenkt ist
und/oder dabei das Abdruckelement (9) in diese untere
Hubstellung wie durch eine Feder (32) zwischen Abdruckmes-
ser (25) und Abdruckelement (9) vorgespannt ist, wobei
zweckmdBig das Abdruckelement (9) auf der der jeweils zuge-

ordneten Platine (1) abgewandten Seite vorgespannt ist
(Fig. 3).
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