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@ Trockenraslerapparat. "~ i~ A 6 o
Beieinem Trockenrasierapparat mit einem auf ein Grund- | ¢ ﬂﬂ 3
gerat (1) aufsetzbaren Scherkopf (4), der mit IGsbaren Rasten =y
(33, 34) festgehalten wird und der ein hin- und hergehend ant- -
reibbares, mit einem Obermesser {6) zusammenwirkende Un-

termesser (7) aufweist, das von einer Schwingbriicke (11} her

angetrieben wird, die ihrerseits Giber einen Exzenter (21) mit M - 2
der Antriebsweile (20) eines Elektromotors {10)in Verbindung : 1 ]
steht, ist vorgesehen, dass mit einem Basisteil (14) der Schwi- ] ’,I i
ngbriicke ein U-férmiger, rahmenartiger Trager (35) verbun- 11 8 N

den ist, in den der Elektromotor singesetzt ist, wobei dessen u;,5,- ! <
Motorgehéuse sich mit einer Stirnssite (38} am Basisteil und a—Hl Ik

mit der anderen Stirnseite (39) am Quersteg (40) des Tragers 5:1 L A N
abstiitzt und von den beiden Léngsstegen (36, 37) des Trégers X 40 @J,% d K !§ 1
teilweise umfangsseitig umfasst wird, dass die Rasten zum (i g |p -0
Festhalten des Scherkopfes an zwei federnd ver- @ ) i§
schwenkbaren Zungen (31, 32) vorgesehen sind, die mit dem @ @ § Fia.
Basisteil der Schwingbriicke verbunden sind, dass am Basi- v N 9.
steil der Schwingbricke mindestens ein Auflager (27, 28) fur B U:’ §

den Scherkopf vorgesehen ist, gegen das er durch die Rasten — N
angedriickt gehalten wird, und dass die Schwingbriicke, der kg 5 f§
Trdger, die Zungen und das Scherkopfaufiager als einstiicki- Y ™ »s
ger Teil aus Kunststoff hergestellt ist (Figur 1). Nreemee®
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Trockenrasierapparat

Die Erfindung betrifft einen Trockenrasierapparat mit einem
auf ein Grundger#dt aufsetzbaren, eine Lings- und Quererstreckung auf-
weisenden Scherkopf, der mit zwei einander gegeniiberliegenden, je mit
den Querwdnden des Scherkopfes zusammenwierkenden, entgegen einer
Federwirkung 1&sbaren Rasten festgehalten ist und der mindestens ein
ermesser tragt, mit dem ein in der Lingserstreckung des Scherkopfes
hin- und hergehend antreibbares Untermesser zusammenwirkt, welches
vom abtriebsseitigen Teil einer im Grundgerdt angeordneten Schwing-
briicke angetrieben wird, der seinerseits {iber einen Exzenter von der
Antriebswelle eines ein im wesentlichen zylindrisches Motorgehiuse anf-
weisenden Elektromotors angetrieben wird, der mit dem Motorgehiuse von
der Schwinghriicke wegweisend mit einem stillstehenden Basisteil der—
selben in Verbindung steht, wobei seine Antriebswelle durch eine im
Basisteil vorgesehene Ufnung zum abtriebsseitigen Teil der Schwing~
briicke hin hindurchgefiihrt ist. Bei einem aus der DE-AS 27 49 93¢
bekannten derartigen Trockenrasierapparat ist zur Verbindung des Elektro-
motors mit der Schwinghriicke an der der Antriebswelle zugewandten Stirn-
seite des Elektromotors eine quer zu dessen Antriebswelle verlaufende,
sich mit ihren freien Fnden am Basisteil der Schwinghriicke abstiitzende
Lasche angebracht, die beiderseits der Antriebswelle des Elektramotors
je eine U-ftrmige Aushuchtung aufweist, durch die Schrauben hindurch-
gefiihrt sind, die auch den Basisteil der Schwingbriicke durchsetzen,
wodurch der Elektromotor nach Art einer Klemmverbindung am Basisteil der
Schwingbriicke festgehalten ist. Weiters ist bei diesem bekannten Gerit
der Scherkopf mit zwei entgegen der Wirkung von je einer Feder verstell-
baren Rastriegeln am Grundgerdt festgehalten. Ein derartiger Trocken-
rasierapparat ist relativ aufwendig, da er relativ viele Einzelteile
aufweist, wodurch sich auch seine Montage nicht einfach gestaltet und
damit relativ zeitaufwendig ist, '

Die Erfindung hat sich Zum Ziel gesetzt, einen Trockenrasier—
apparat der eingangs angefiihrten Gattung so auszugestalten, dass er
m3glichst wenig Einzelteile aufweist und seine Montage miglichst einfach
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ist, damit sie gegebenenfalls auch vollmechanisiert durchgefin@ 208380
werden kann. Erfindungsgemdss ist hiezu vorgesehen, dass mit dem
Basisteil der Schwinghriicke ein U-fOrmiger rahmenartiger Triger ver—
bunden ist, dessen Lingsstege parallel zur Antriebswelle des Elektro-
motors verlaufen und von der Schwingbriicke wegweisend vom Basisteil
derselben auskragen, dass in diesen Trager der Elektromotor eingesetzt
ist, wobei das Motorgehduse sich mit der der Antriebswelle zugewandten
Stirnseite am Basisteil und mit der von der Antriebswelle abyewandten
Stirnseite am Quersteg des Trigers abstlitzt und von den beiden Langs-—
stegen des Trigers zur Bildung von Motorauflagern je teilweise umfangs-—
seitig umfasst wird,;dass die zwei Rasten zum Festhalten des Scher-
kopfes im Bereich der freien Enden zweier federnd verschwenkbarer Zungen
vorgesehen sind, dass die Zungen mit dem Basisteil der Schwingbriicke
verbunden sind, dass am Basisteil der Schwinghriicke mindestens ein Auf-
lager flir den Scherkopf vorgesehen ist, gegen das er durch die zwei
Rasten angedriickt gehalten wird, und dass die Schwinghriicke, der Trager,
die Zungen und das Scherkopfauflager als einstlickiger Teil aus Kunst-
stoff hergestellt ist. Auf diese Art und Weise wird ein sehr einfacher
Aufbau erhalten, da sowohl zur Halterung und Positionierung des Elektro-~
motors als auch zum Festhalten des Scherkopfes keine separaten Teile
notwendig sind, wodurch sich auch die Montage sehr einfach gestaltet.
Weiters ist ein solcher alle diese Funktionen erfiillender und die
Schwingbriicke mitumfassender einziger Bauteil sehr einfach in nur einem
Arbeitsgang aus Kunststoff herzustellen. Es ist an dieser Stelle zu
erwahnen, dass aus der AT-PS 353.141 ein Trockenrasierapparat bekannt
ist, bei dem mittels einer Platte ein Schwingankermotor und ein Scher-
kopf zu einer Baueinheit vereinigt sind. Hiebei ist der Scherkopf an
der ein Auflager fiir ihn bildenden Platte mit zwei einander gegeniiber—
liegenden, entgegen einer Federwirkung l&sbaren Rasten festgehalten,

die als Haken im Bereich der freien Enden zweier federnd verschwenk—
barer Zungen ausgebildet sind, die ihrerseits mit der Platte verhunden
sind und mit dieser einen einstlickigen Teil bilden. Weiters ist der un—
mittelbar mit dem Untermesser des Scherkopfes zusammenwirkende Schwing-
ankermotor mit Schrauben an der Platte befestigt. Dieser Trockenrasier—
apparate weist somit keine Schwinglriicke auf, so dass die Platte nur zur
Halterung des Scherkopfes und Befestigung des Schwingankermotors dient,
wobei keine Vorsorge getroffen ist, dass der Schwingankermotor ohne -
weitere Befestigungsmittel mit der Platte verbunden werden kann. Dem
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gegeniiber ist bei dem vorliegenden erfindungsgemiissen Trockenrasier—
apparat ein einstiickiger Bauteil vorgesehen, der insgesamt drei Funktionen
erfiillt, namlich die Halterung und Positionierung des Elektramotors,
die Bildung der Schwinghriicke und die Halterung des Scherkopfes. Auf-
grund dieser Massnahmen sind auch die mSglichen Toleranzen, die zwischen
den einzelnen Bauteilen auftreten und sich beim Zusammenbau derselben
stdrend bemerkbar machen kdnnen, soweit reduziert, dass ein einwand-
freies Zusammenwirken von Elektromotor, Schwinghriicke und Scherkopf
gewdhrleistet ist. ,

Als vorteilhaft hat sich erwiesen, wenn sich der U-férmige
¥ahmenartige Tr&ger mit seiner wvom Elektromotor abgewandten Seite am
GehZuse des Grundgerites abstitzt, Auf diese Weise wird die Halterung
des Elektromotors besonders stabil, da der Trager selbst unterstiitzt
ist.

Weiters hat sich als vorteilhaft erwiesen, wenn der Elektro-
motor an seiner vom U-f&rmigen rahmenartigen Triger abgewandten Seite
von mindestens einem Federelement belastet ist, das ihn zum Trager hin
driickt. Hiedurch wird die Halterung des Elektromotors, insbesondere
bei stossférmigen Belastungen, sehr gut stabilisiert. Als Federelemente
komren hiebei Gummipuffer, Gummileisten, Schaumstoffstreifen und der—
gleichen in Frage, die beispielsweise am Gehiuse des Grundger'a'tes
befestigt sein k&nnen.

Hinsichtlich der federnd verschwenkbaren Zungen ist festzu-—
stellen, dass diese beispielsweise als Ganzes elastisch federnd ans-
gebildet werden k®mnen. Als sehr vorteilhaft hat sich aber erwiesen,
wenn die Zungen in sich steif ausgebildet sind und iiber je zwei koaxiale,
je seitlich von dem die Rast aufweisenden freien Ende abgewandten Ende
auskragende, Torsionsfedern bildende Stibe mit dem Basisteil der Schwing-
briicke verhunden sind. Durch eine derartige Aufteilung in federnde
Bereiche und steife Bereiche der Zungen ist erreicht, dass sie einer-
seits gut federnd verschwenkbar sind und andererseits den Scherkopf
sicher am Basisteil der Schwinghbriicke festhalten. Dabei kann der gesamte
einstiickige Bauteil aus einem relativ hohe Steifigkeit ergebenden Kunst-—
stoffmaterial hergestellt werden, so dass er als Ganzes stabil ist und
eine einwandfreie Halterung des Scherkopfes und des Elektramotors ge-
wihrleistet, wobei damn die Federwirkung fiir die Rasten durch die Dimen-—
sionierung der St#be erhalten wird.

Weiters hat sich bei einem Trockenrasierapparat, bei dem das
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Motorgehiuse des Elektromotors mindestens an einer seiner beiden

Stirnseiten einen zur Antriebswelle des Elektramotors koaxialen Ansatz auf-

weist, als vorteilhaft erwiesen, wenn im Bereich der Abstiitzung der
einen Ansatz anfweisenden Stirnseite des Motorgehduses am die Schwing-
briicke, den Tréger, die Zungen und das Scherkopfauflager bildenden
einstickigen Teil an demselben eine rimmenfdrmige Ausnehming vorgesehen
ist, in welche der an der Stirnseite des Motorgehfuses vorgesehene
Ansatz passend eingreift. Auf diese Weise wird die Halterung und Posi-
tionierung des Elektramotors besonders gut und sicher.

Die Erfindung wird im folgenden anhand der Zeichnungen, in
welchen zwei Ausflihrungsbeispiele der Erfindung dargestellt sind, auf
die sie jedoch nicht beschrénkt sein soll, ndher erldutert. Fig. 1
zeigt teilweise im Schnitt und in Draufsicht einen Trockenrasierapparat,
bei dem die Schwingtriicke, der Trager fiir den Elektramotor, die mit
Rasten versehenen Zungen zum Festhalten des Scherkopfes und zwel Scher-
kopfauflager als einstiickiger Teil hergestellt ist, wobei die Zungen
als Ganzes elastisch federnd verschwenkbar ausgebildet sind. Fig. 2
zeigt einen Schnitt nach der Linie IT-II in Fig. 1. Fig. 3 zeigt in der
Darstellungsweise von Fig. 1 einen Ausschnitt eines Trockenrasier-
apparates, bei dem die mit den Rasten versehenen Zungen zum Festhalten
des Scherkopfes in sich steif ausgebildet sind und tiber je zwei Torsions—
federn bildende Stibe mit dem Basisteil der Schwingbriicke verbunden sind.
Fig. 4 zeigt einen Schnitt nach der Linie IV-1IV in Fig. 3.

In den Figuren 1 und 2 ist mit 1 ein Grundgerat eines Trocken—
rasierapparates bezeichnet, dessen GehZuse aus zwei Gehduseschalen 2
und 3 zusammengesetzt ist. Puf dieses Grundgerdt 1 ist ein Scherkopf 4
aufsetzbar, der an einem Scherkopfrahmen 5 ein (bermesser 6 tragt, mit
dem ein in der L¥ngerstreckung des Scherkopfes 4 hin- und hergehend an-
treibbares Untermesser 7 zusammenwirkt. Beim vorliegenden Ausfihrungs-—
beispiel ist das Obermesser 6 als gewblbt verlaufende Siebscherfolie
und das Untermesser 7 als Lamellenmesser ausgebildet. Beispielweise
kSnnten aber auch in bekannter Weise das Cbermesser und das Untermesser
als miteinander zusammenwirkende Kammesser ausgebildet sein. Das Grund-
gerdt 1 beinhaltet einen hier beispielsweise von Akkmilatoren 8 und 9
speisbaren Elektromotor 10, eine Schwingbriicke 11 sowie weitere Einzel-
teile, wie einen Ein- und Ausschalter 12, der zusammen mit den beiden
Akkumilatoren 8 und 9 und eine Ladeschaltung fiir dieselben bildenden,
hier nich n#her bezeichenten, elektrischen Schaltelementen auf einer
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leiterplatte 13 angeordnet ist.

Die in iiblicher Weise aufgebaute Schwinghriicke 11 weist
einen stillstehenden Basisteil 14 auf, der zwischen den Gehiuseschalen
2 und 3 festgehalten ist, wozu seine dem Gehiuseinneren angepasste,
einen Dichtungsring 15 tragende Umrandung mit dem Dichtungsring 15 in
korrespondierende Nuten 16 an den GehBuseschalten 2 und 3 eingreift.
Mit diesem Basisteil 14 steht {iber Filmscharniere 17 und 18 der ab-
triebsseitige, seinerseits hin—- und hergehend antreibbare Teil 19 der
Schwingbriicke 11 in Verbindung. Der Antrieb dieses Teiles 19 erfolgt
von der Antriebswelle 20 des Elektromotors 10 her liber einen auf die
Antriebswelle 20 aufgesetzten Exzenter 21, dessen Exzenterstift 22 in
einen am Teil 19 vorgesehenen Schlitz 23 eingreift. Hiebei steht der
ein im wesentlichem zylindrisches Motorgehfuse aufweisende Elektro~
motor 10 mit dem Basisteil 14 der Schwinghiiicke 11 derart in Verbindung,
dass sein Motorgehduse von der Schwinghrilicke 11 wegweist, wobei seine
Antriebswelle 20 durch eine im Basisteil 14 vorgesehene OFfrnung 24 zum
abtriebsseitigen Teil 19 der Schwinghriicke 11 hin hindurchgefiihrt ist.
Die Kraftiibertragung von der Schwinghbriicke 11 zum Untermesser 7 erfolgt
iber einen am abtriebsseitigen Teil 19 derselben vorgesehenen Antriebs-
arm 25, der in einen am Untermesser 7 vorgesehenen gabelf@rmigen Ansatz
26 eingreift. .

Der auf am Basisteil 14 der Schwinglxiicke 11 vorgesehenen
Auflagern 27 und 28 aufliegende Scherkopf 4 wird mit zwei einander
gegeniberliegenden, je mit den Querwénden 29 und 30 des Scherkopf-
rahmens 5 des Scherkopfes 4 zusammenwirkenden, entgegen einer Federwir-
kung l6sbaren, am freien Ende zweier Zungen 31 und 32 vorgesechenen

~ Rasten 33 und 34 festgehalten. Beim vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel

sind die Rasten 33 und 34 durch hakenférmige Ans#tze gebildet, die in
korrespondierende Uffnungen in den Querwinden 29 und 30 des Scherkopf-
ralmens 5 eingreifen. In kinénatischer Umkehrung wére es aber auch
mglich, dass die an den freien Enden der Zungen 29 und 30 vargesehenen
Rasten durch Uffnungen gebildet sind, in die an den Querwénden 29 und
30 des Scherkopfrahmens 5 vorgesehene Haken eingreifen. Hinsichtlich
der Ausbildung der Auflager 27 und 28 fiir den Scherkopf 4 ist festzu-
stellen, dass an Stelle der beiden hier vorgesehenen leistenf@rmigen
Auflager 27 und 28 auch vier einzelne Stitzen vorgesehen sein kdnnten
oder es k&nnte auch der Basisteil 14 selbst als Auflager fiir den Scher-
kopf 4 dienen, wenn der Scherkopfrahmen 5 desselben bis zu diesem
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Basisteil 14 hin reichend ausgebildet ist.

Weiters ist nun vorgesehen, dass mit dem Basisteil 14 der
Schwingbriicke 11 ein U-f&rmiger rahmenartiger Tréger 35 verbunden ist,
dessen beide Lingsstege 36 und 37 parallel zur Antriebswelle 20 des
Elektramotors 10 verlaufen und von der Schwingbrlicke 11 wegweisend vom
Basisteil 14 derselben auskragen. In diesen Trager 35 ist der Elektro-
motor 10 eingesetzt, wobei sein Motorgehduse sich mit der der Antriebs-
welle 20 zugewandten Stirnseite 38 am Basisteil 14 und mit der vonder An—
triebswelle 20 abgewandten Stirnseite 39 am Quersteg 40 des Tragers 35
abstiitzt und von den beiden Lingsstegen 36 und 37 des Tragers 35 zur
Bildung von Motorauflagern je teilweise umfangsseitig umfasst wird.
Diese beiden Motorauflager sind insbesondere in Fig. 2 deutlich zu er-
kennen. Beim vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel weist das im wesentlichen
zylindrische Motorgehfuse zwei kreisbogenf@rmige Umfangsabschnitte 41
und 42 und zwei einander gegeniiberliegende, in Richtung der Antriebs-—
welle 20 verlaufende, segmentfrmig abgesetzte ebene Seitenwdnde 43
und 44 auf, wie dies bei derartigen Elektromotoren vielfach {iblich ist.
Demgeméiss weist der Lingssteg 36 zur teilweisen umfangsseitigen Umfas-—
sung des Motorgeh&uses zwei aneinander anschliessende Abschnitte 45 und
46 auf, von welchen der Abschnitt 45 kreisbogenftrmig und der Abschnitt
46 eben ausgebildet ist, wobei sich das Motorgehduse mit seinem kreis-
bogenférmigen Umfangsabschnitt 42 an dem kreisbogenf&rmigen Abschnitt
45 abstiitzt und mit seiner Seitenwand 43 am ebenen Abschnitt 46 dieses
Lingssteges 36 anliegt. Beim vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel ist der
andere lLangssteg 37 des Tragers 35 so ausgebildet, dass er nur einen
kreisbogenfrmigen Abschnitt 47 aufweist, auf dem sich das Motorgehause
ebenfalls mit seinem kreisbogenfOrmigen Umfangsabschnitt 42 abstitzt.
Falls erwlinscht, k@mnte natiirlich auch dieser Langssteg 37 einen zu-
satzlichen ebenen Abschnitt aufweisen, an dem dann die Seitenwand 44
des Motorgeh#uses anliegen kinnte. Selbstverstandlich ist das Vorsehen
solcher ebener Abschnitte an den Langsstegen 36 und 37 nicht zwingend
notwendig, bietet aber bei einem Motorgehduse, das Seitenwande 43 und
44 aufweist, den Vorteil einer verdrehingssicheren Halterung des Elektro-
motors 10, Auf diese Weise bildet der mit dem Basisteil 14 der Schwing-
briicke 11 verbundene U-fOrmige rahmenartige Triger 35 eine sichere Hal-
terung fiir den Elektromotor 10, die ihn auch in seiner Lage gegeniiber
der Schwinglxiicke 11 einwandfrei positioniert.

Mit dem Basisteil 14 der Schwinglriicke 11 sind weiters die
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die Rasten 33 und 34 tragenden Zungen 31 und 32 und die Scherkopfauf-
lager 27 und 28 verhunden. Somit bildet die Schwinghriicke 11 zusammen
mit dem Triger 35, den Zungen 31 und 32 und den Scherkopfauflagern 27
und 28 einen einstiickigen Teil, der sehr einfach aus Kunststoff herge-
stellt werden kamn. Dieser einstiickige Teil erfilillt somit mehrere
Funktionen, nZmlich die Halterung des Elektromotors 10, die 18sbare
Halterung des Scherkopfes 4 und die Bildung einer Schwingtriicke 11 zur
Unwandlung der rotierenden Antriebshewegung des Elektromotors 10 in
eine hin- und hergehende Antriebsbewegung fiir das Untermesser 7 des
Scherkopfes 4. Auf diese Art und Weise wird ein sehr einfacher Aufban
des Trockenrasierapparates erhalten, da sowohl zur Halterung und Posi-
tionierung des Elektromotors 10 als auch zum 18sbaren Festhalten des
Scherkopfes 4 keine separaten Teile notwendig sind, wodurch sich auch
die Montage des Trockenrasierapparates sehr einfach gestaltet, Auf
Grund dieser Massnahmen sind auch die miglichen Toleranzen, die zwischen
den einzelnen Bauteilen auftreten und sich beim Zusammenban derselben
st8rend bemerkbar machen k¥nnen, soweit reduziert, dass ein einwand-
freies Zusammenwirken von Elektromotor 10, Schwingbriicke 11 und Scher-
kopf 4 gewahrleistet ist.

Wie aus Fig. 2 ersichtlich ist, ist der durch die beiden
Langsstege 36 und 37 und den Qxersteg 40 gebildete Tréger 35 so ausge~
bildet, dass er sich mit seiner vom Elektromotor 10 abgewandten Seite
am Gehduse, hier der Gehduseschale 2, des Grundgerites 1 absHitzt. Auf
diese Weise wird die Halterung des Elektromotars 10 besonders stabil,
da der Tr&ger 35 selbst unterstiitzt ist. Durch eine wie aus Fig. 2 er-
sichtliche gegenseitig korrespondierende Profilierung einerseits der
Gehduseschale 2 und andererseits der beiden Lingsstege 36 und 37 sowie
des Quersteges 40 wird ausserdem eine Lagesicherung des Tr3gers 35 er-
reicht, Weiters ist, wie ebenfalls die Fig. 2 zeigt, der Elektramotor
10 an seiner vom Triger 35 abgewandten Seite von zwei Federelementen
48 und 49 belastet, die ihn zum Tr¥ger 35 hin driicken. Im vorliegenden
Fall sind diese beiden Federelemente 48 und 49 durch Gummileisten ge—
bildet, die sich am Gehduse, hier der GehZuseschale 3, des Grundgeriates
1 abstiitzen. Die beiden Gummileisten sind dabei durch zwei Stege, von
welchen ein Steg 50 in Fig. 2 sichtbar ist, zu einem Rahmen vereinigt,
der bei der Montage des Trockenrasierapparates einfach auf den Elektro-
motor 10 aufgelegt werden kann. Selbstversténdlich wére es aber auch
miglich, die beiden Gummileisten an der Gehiuseschale 3 zu befestigen.
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Auf diese Weise wird mit den beiden Federelementen 48 und 49 die Hal-
terung des Elektramotors sehr gut stabilisiert, dies insbesondere bei
stossférmigen Belastungen. Im vorliegenden Fall bilden die beiden Gummi-
leisten auch eine Distanzierung der beiden Akkumilatoren 8 und 9 vom
Elektromotor 10. Selbstverstindlich wiren auch andere Ausbildungen fir
derartige Federelemente mSglich, wie beispielsweise Gummipuffer oder
Schanmstoffstreifen und dergleichen.

Beim vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel weist das MotorgehZuse
des Elektromotors 10 an seinen beiden Stirnseiten 38 und 39 je einen
zur Antriebswelle 20 des Elektromotors 10 koaxialen Ansatz 51 und 52
anf. Diese Ansitze 51 und 52 k&mnen ebenfalls zur Halterung und Positio—
nierung des Elektromotors 10 herangezogen werden. Demgemass ist die
im Basisteil 14 vorgesehene OUffnung 24, durch welche die Antriebswelle
20 des Elektramotors 10 zum abtriebsseitigen Teil 19 der Schwinghriicke
11 hin hindurchgefiihrt ist, als rinnenftrmige Ausnehmung ausgebildet,
in welche der Ansatz 51 passend eingreift und im vorliegenden Fall dia-
metral umfasst wird. In analoger Weise greift der andere Ansatz 52
passend in eine am Quersteg 40 des Tragers 35 vorgesehene rinnenfOrmige
Ausnehmung 53 ein, wie dies insbesondere aus Fig. 2 ersichtlich ist.

Auf diese Weise wird eine besonders gute und sichere Halterung und Po-
sitionierung des Elektramotors 10 erreicht.

Beim vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel sind die die Rasten 33
und 34 anfweisenden Zungen 31 und 32 durch die Wahl ihrer Querschnitts-—
almessungen in sichfedernd ausgebildet, um den Scherkopf 4 am Basisteil
14 der Schwinglxriicke 11 1lGsbar festzuhalten. Demgegeniiber ist bei dem
in den Figuren 3 und 4 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel vorgesehen,
dass die Zungen, von welchen die Fig. 3 eine Zunge 31 zeigt, in sich
steif ausgebildet sind und {iber je zwei koaxiale, je seitlich von dem
die Rast aufweisenden freien Ende abgewandten Ende auskragende, Torsions-—
federn bildende St3ibe, hier die Stabe 54 und 55, mit dem Basisteil 14 der
Schwinghriicke 11 verbunden sind. Durch eine derartige Aufteilung in
durch die Stdbe 54 und 55 gebildete federnde Bereiche und durch die
Zungen gebildete steife Bereiche, ist erreicht, dass die Zungen zusam—
men mit den Rasten einerseits gqut federnd verschwenkbar sind und ander—
erseits den Scherkopf 4 sicher am Basisteil 14 der Schwinghriicke 11
festhalten. Dabei kamn der gesamte, die Schwinghxiicke, den Trager, die
Zungen mit den Rasten und die Scherkopfanflager bildende, einstiickige
Bauteil aus einem eine relativ hohe Steifigkeit ergebenden Kunststoff-
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material hergestellt werden, so dass er als Ganzes stabil ist und eine
einwandfreie Halterung des Scherkopfes 4 und des Elektramotors 10
gewdhrleistet, wobei damn die Federwirkung fiir die an den Zungen vor-
gesehenen Rasten durch die Dimensionierung der St#be 54 und 55 erhalten
wird,

Wie aus dem Vorstehenden ersichtlich ist, besteht eine Reihe
von Abwandlungen der beschriebenenfusfihrungsbeispiele, ohne dass dabei
der Ratmen der Exfindung verlassen wird. Dies gilt insbesondere im
Hinblick auf die Ausbildung der Schw:mghtucke selbst und der zusitzlich
mit deren Basisteil verhundenen weiteren Tellen, namllch dem Tréger
fiir die Halterung und Positionierung des Elektramotors urd den zur
Halterung des Scherkopfes dienenden Auflagern und die Rasten tragenden
entgegen Federwirkung verschwenkbaren Zungen
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1. Trockenrasierapparat mit einem auf ein Grundgerat aufsetz-
baren, eine Lings— und Quererstreckung aufweisenden Scherkopf, der

mit zwei einander gegeniiberliegenden, je mit den Querwanden des Scher—
kopfes zusammenwirkenden, entgegen einer Federwirkung 18sbaren Rasten
festgehalten ist und der mindestens ein (bermesser tragt, mit dem ein
in der Lingserstreckung des Scherkopfes hin- und hergehend antreibbares
Untermesser zusammenwirkt, welches vom abtriebsseitigen Teil einer im
Grundgerdt angeordneten Schwingbriicke angetrieben wird, der seinerseits
iber einen Exzenter von der Antriebswelle eines ein im wesentlichen
zylindrisches Motargehfuse aufweisenden Elektromotors angetrieben wird,
der mit dem MotorgehZuse von der Schwingbriicke wegweisend mit einem
stillstehenden Basisteil derselben in Verbindung steht, wobei seine
Antriebswelle durch eine im Basisteil vorgesehene UEfrnung zum abtriebs-
seitigen Teil der Schwinghriicke hin hindurchgefiinrt ist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass mit dem Basisteil der Schwingbriicke ein U-fOrmiger
rahmenartiger Triger verbunden ist, dessen Lingsstege parallel zur An-
triebswelle des Elektramotors verlaufen und von der Schwingbriicke weg-
weisend vam Basisteil derselben auskragen, dass in diesen Trager der
Elektramotor eingesetzt ist, wobei das Motorgehduse sich mit der der
Antriebswelle zugewandten Stirnseite am Basisteil und mit der von der
Antriebswelle abgewandten Stirnseite am Quersteg des Tragers abstiitzt

und von den beiden Lingsstegen des Tr#gers zur Bildung von Motorauflagern

je teilweise umfangsseitig umfasst wird, dass die zwei Rasten zum Fest-
halten des Scherkopfes im Bereich der freien Enden zweier federnd ver-
schwenkbarer Zungen vorgesehen sind, dass die Zungen mit dem Basisteil
der Schwinghbriicke verbundend sind, dass am Basisteil der Schwinghriicke
mindestens ein Auflager fiir den Scherkopf vorgesehen ist, gegen das er
durch die zwei Rasten angedriickt gehalten wird, und dass die Schwing-

hriicke, der Triger, die Zungen und das Scherkopfauflager als einstiickiger

Teil aus Kunststoff hergestellt ist.

2. Trockenrasierapparat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass sich der U-férmige rahmenartige Trager mit seiner vom Elektromotar
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abgewandten Seite am GehZuse des Grundgerites abstitzt,
3. Trockenrasierapparat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
Zzeichnet, dass der Elektromotor an seiner vom U-f&rmigen rahmenartigen
Tréger abgewandten Seite von mindestens einem Federelement belastet
ist, das ihn zum Tr3ger hin driickt.
4, Trockenrasierapparat nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Zungen in sich steif ausgebildet sind
und iber je zwei koaxiale, je seitlich von dem die Rast aufweisenden
freien Ende abgewandten Ende Auskragende, Torsionsfedern bildende Stibe
mit dem Basisteil der Schwinghriicke verbunden sind.
5. Trockenrasierapparat nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
bei dem das Motorgehiuse des Elektromotors mindestens an einer seiner
beiden Stirnseiten einen zur Antriebswelle des Elektramotors koaxialen
Ansatz aufweist, dadurch gekennzeichnet ¢+ dass im Bereich der Abstiitzung
der einen Ansatz aufweisenden Stirnseite des Motorgehfuses am die Schwing-
briicke, den Triger, die Zungen und das Scherkopfauflager bildenden ein-
stiickigen Teil an demselben eine rimenfrmige Ausnehmung vorgesehen

ist, in welche der an der Stirnseite des Motorgehfmses vorgesehene
Ansatz passend eingreift.
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