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@ Appareil moteur fonctionnant par reprises successives.

@ Dans cet appareil moteur comprenant deux dispositifs de
serrage (2 et 3) ayant chacun des clavettes (2 et 3b), qui ser-
rent alternativement un jeu de cables (5), et au moins un vérin
hydraulique (4) relié & au moins I'un des deux dispositifs de
serrage pour le déplacer axialement, chacun des deux dis-
positifs de serrage (2 et 3) comprend en outre un vérin auxili-
aire (16 ou 17), dont le cylindre est fixé coaxialement 8 Fune
des extrémités du corps tubulaire (22 ou 3a) du dispositif de
serrage et comporte des passages longitudinaux (18) pour les
cbles (5), la tige de piston {22) du vérin auxiliaire (16 ou 17)
&tant reliée au jeu d’organes de serrage (2b ou 3b) du dis-
positif de serrage (2 ou 3) par un accouplement {23, 24) tel que
tous les organes de serrage (2b ou 3b) dudit jeu soient libres
de se déplacer radialement, mais soient déplacés simultane-
‘ment et axialement de la méme quantité par ladite tige de
piston (22) quand le vérin auxilisire (16 ou 17) est actionné.
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La présente invention concerne un appareil moteur
fonctionnant par reprises successives comprenant deux dispo-
sitifs de serrage qui sont situés dans 1l'alignement 1'un
de 1l'autre et qui comportent chacun un corps tubulaire,
dont 1la surface intérieure est en pente par rapport & 1'axe
longitudinal dudit corps tubulaire, et un jeu d'organes
dev serrage, qui sont espacés dans le sens circonférentiel
a2 l'intérieur du corps tubulaire et dont la surface exté-
rieure présente la méme pente que la surface intérieure
dudit corps tubulaire, de telle sorte qu'un déplacement
axial relatif du jeu d'organes de  serrage par rapport au
corps tubulaire provoque, ‘suivant 1le sens'dudit déplacement
relatif, le serrage ou le desserrage par lesdits organes
de serrage de plusieurs cables avec lesquels 1l'appareil
moteur est destiné 2 coopérer pour déplacer une charge,
chaque cdble s'étendant parallélement 3 1l'axe du corps tubu-
laire et passant entre deux organes adjacents de serrage
de chacun des deux jeux d'organes de serrage, et au moins
un vérin hydraulique qui est relié a au moins 1'un des deux
dispositifs de serrage pour le déplacer axialement.

La présente invention concerne plus particuliérement
un appareil moteur du type décrit dans le brevet FR-2 063
477. Comme cela est notamment visible dans 1la figure 1 du
brevet francais susmentionné, 1les surfaces extérieures de
tous 1les organes de serrage 15, encore appelés clavettes,
des deux dispositifs de serrage 11 et 13 convergent ‘toutes -
dans la méme direction Fy. Le fonctionnement de 1'appareil
moteur connu ne pose en général aucun probléme lorsqu'il
s'agit d'exercer une traction sur un jeu de cdbles 5 dans une direc-
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‘tion F, opposée a la direction F,» comme cela est le cas pour

une opération de précontrainte d'une poutre en béton. I1
n'en est plus de méme lorsqu'il s'agit de déplacer une charge
aussi bien dans la direction de la fleéche F‘2 que dans la direc-
tion de la fleche F‘l, par exemple pour monter et descendre
ladite charge. En effet, 1'appareil moteur étant alors utilisé
en position verticale et 1la descente de la charge s'effec-
tuant dans la direction de 1a fléche F_, lorsque le piston 12
du vérin hydraulique est déplacé dans cette direction, 1les
organes de serrage 15 du dispositif de serrage 11 ont ten-
dance, sous 1'effet de leur propre poids et sous 1'effet
des frottements exercés sur eux par les cables 5, & se déplacer
eux aussi dans la direction de 1a fléche Fl par rapport au

corps tubulaire 1la du dispositif de serrage 11 et, par
suite, 3 serrer les cables 5, donc i empécher tout déplace-

ment de ceiui-—ci dans la direction Fl. En outre, lorsque
le piston 12 est déplacé dans 1a direction F4 susmentionnée,
et entraline avec lui le corps tubulaire 13a du dispo-

Sitif de serrage 13, 1les frottements des cables 5 sur les
organes de serrage 15 du dispositif de serrage 13 peuvent
provoquer un déplacement relatif desdits organes de serrage
15 'palr rapport au corps 13a dans le sens de 1a fléche F2, en-
trainant par suite un desserrage  des cdbles 5 qui ne sont
alors plus retenus par le dispositif de serrage 13.

La présente invention a donc pour but de fournir
un appareil moteur du type éusindiqué, qQui soit capable
de déplacer une charge dans deux directions opposées, par-
€xemple pour la monter et 1la descendre.

A cet effet, 1'appareil moteur selon 1la présente -
invention est caractérisé en ce que chacun des deux dispo-
sitifs de serrage comprend en outre un vérin auxiliaire
dont le cylindre est fixé coaxialement 2 l'une des extrémités
du corps tubulaire et comporte des passages longitudinaux
pour les cables, 1a tige de piston du vérin auxiliaire étant
reliée au jeu d'organes de serrage du dispositif de serrage
bar un accouplement tel que tous 1les organes de serrage dudit
Jeu soient libres de se déplacer radialement, mais soient dépla-
Cés simultanément et axialement de 1a méme quantité par
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ladite tige de piston quand le vérin auxiliaire est actionné.

On décrira maintenant une forme d'exécution de 1la
présente invention en faisant référence aux dessins annexés
sur lesquels : ‘

La figure 1 est une vue en coupe axiale d'un appareil
moteur conforme a la présente invention. .

~ La figure 2 montre, A plus grande &chelle et é&gale-

ment en coupe axiale, une partie de 1l'appareil moteur de
la figure 1. | _ :

La figure 3 est un schéma montrant 1les circuits
électriques et hydrauliques de comﬁande de lfappareil moteur
de la figure 1.

L'appareil moteur 1 representé sur' la figure 1 com-

" prend, de facon connue, deux dispositifs de serrage 2 et

3 et un vérin hydraulique 4, ces trois éléments étant alignés
coaxialement. Chacun des deux dispositifs de serrage 2 et
3 a une structure semblable 4 celle décrite dans le brevet
FR-2 063 477 et comporte esgsentiellement un corps tubulaire
2a ou 3a, respectivement, et un jeu d'organes de serrage
ou clavettes 2b ou 3b respectivement. Le nombfe des clavettes
2b et le nombre des clavettes. 3b est bien entendu égal au
nombre de cébles 5 avec lesquels 1° appareil moteur est des-

- tiné a coopérer (un seul cable 5 est visible dans les figures
1 et 2). ’

Le vérin hydraulique 4 comprend deux tubes concen-
trigques 4a et 4b, qui ménagent entre eux un espace annulaire
6 dans lequel peut se déplacer un- piston annulaire 4¢ qui
est fixé 2 1l'une des extrémités d'une tige tubulaire de
piston 4d ou qui est formé d'une seule'piécé avec elle.
L'espace 6 est obturé 2 1'une des extrémités des tubes ba
et 4b par un bouchon annulaire lde et, 3 1'autre extrémité,

par un autre bouchon annulaire 4f dans le trou central duquel

peut coulisser de maniére étanche la tige tubulaire de piston
4d. Un fluide sous pression peut é€tre admis dans 1'espace
6 en dessous et au-dessus du piston ‘4c respectivement 2
travers des orifices 7 et 8 du tube 4a.

Le bouchon annulaire e est fileté intérieurement
et est vissé sur lfune des extrémités 9a, filetée exté-
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rieurement, d'une piéce de jonction 9,dont 1'autre extrémité
9b, également filetée extérieurement, est vissée dans une
partie filetée 1ntérieurement prévue aJdememxe supérieure
du corps tubulaire 2a du dispositif de serrage 2 (voir figure
2). Entre ses extrémités 9a et 9b la piéce de jonction
9 comporte une partie 9c de blus grand diamétre, formant
un épaulement 9d par lequel 1! ensemble de 1'appareil moteur
repose sur le bord d'un orifice 11 prévu dans un bati fixe
12. Si on 1e désire la piéce de jonction 9 pourrait étre
plus large que ce qui est montré sur la figure 2 ,et étre
fixée au bat1 12 par des. moyens de fixation tels que des
boulons. La piéce de Jonctlon 9 comporte plusieurs passages
1ong1tudinaux 13, un par cable 5, qui sont répartis circonfé-
rentiellement ei dans lesquels les cables 5 peuvent passer
librement, et un trou axial 14 dont on verra 1'utilite plus
loin. .

Une autre pléce de Jonctlon 15 (figure 1) semblable
a la piéce de Jonction 9, relie 1la tige .de piston 4d du
vérin hydraullque b an corps tubulaire 32 du dispositif
de serrage 3. ‘ :

' Conformément a. la présente invention, deux vérins .
hydraullques aux111a1res 16 et 17 sont respectivement associés
auxdlsp051t1fsde serrage 2 et 3, pour déplacer les clavettes
2b et 1les clavettes 3b, respectivement, entre une premiére.
positionr dans 1laquelle 1les clavettes serrent 1les cables
5 et une seconde position dans laquelle 1les clavettes déser-
rent ou libérent les cables 5. Dans 1a figure 1 les clavettes
3b sont représentées dans 1a premiére position ou position
de serrage, tandis que les clavettes 2b sont représentées
dans la seconde position ou position de desserrage.

Les deux vérins auxiliaires 16 et 17 sont identiques
et ils sont accouplés de la méme _maniére respectivement aux
Clavettes 2b du dispositif de serrage 2 et aux clavettes
3b du dispositif de serrage 3. Dans ces conditions, on décrira
en détail seulement le vérin 16 et 1a maniére dont il est ac-
couplé aux clavettes 2b, en faisant référence a la figure
2. Le corps ou cylindre 16a du vérin 16 comporte 4 une
extrémité, une partie filetée extérleurement . 16b qui est
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vissée dans une partie filetée intérieurement prévue 2 1'extré-
mité inférieure du corps tubulaire 2a du dispositif de ser-
rage 2. Plusieurs passages longitudinaux 18, en nombre égal
au nombre des cdbles 5 et régulidrement espacés circonféren-
tiellement, sont prévus dans le corps 16a pour permettre
le libre passage des c@bles 5 & travers eux. . A 1'intérieur
de la chambre 19 du vérin 16 peut coulisser un piston 21
fixé 2 une tige de piston 22 qui s'étend dans un passage
axial situé au milieu du jeu de clavettes 2b. La tige de
piston 22 est accouplée au jeu de clavettes 2t par deux
butées annulaires 23 et 24 qui sont” axialement espacées
sur la tige de piston 22 et qui coopérent chacune avec une
des faces d'extrémité des clavettes 2b. La butée 23 qui
est la plus proche du piston 21 peut étre par exemple consti-
tuée par une rondelle en appui sur un épaulement 25 de 1la
tige de piston 22, tandis que la butée 24, qui est- la plus
éloignée du piston 21, peut etre par exemple constituée
par un écrou qui est vissé sur 1'extrémité filetée 22a de
la tige de piston 22. :

De cette maniére, chacune des clavettes 2b est libre
de se déplacer radialement par rapport 4 la tige de piston
22, mais toutes les clavettes 2b sont déplacées simultanément
‘et axialement de 1la méme quantité 'par la tige de piston
22 quand le vérin 16 est actionné. Un orifice 26 et un passage'
27 sont prévus dans le corps 16a du vérin 16 pour admettre
un fluide_ sous pression dans la chambre du vérin 16 au--
dessus du piston 21 et, par suite, pour entrainer les cla-
vettes 2b vers ‘le bas par rapport au corps tubulaire 2§_f
du dispositif de serrage 22, donc pour serrer les cidbles
5 par les clavettes 2b. De méme, un autre orifice, semblable
a2 1l'orifice 26 mais décalé angulairemént par rapport 2 celui-
ci, et un autre passage 28 sont prévus dans le corps 1l6a
pour admettre le fluide sous pression dans. l1a chambre 19

au-dessous du piston 21 et, par suite, pour déplacer les
:’clavettes 2b vers le haut par rapport au corps tubulaire
’ 23 du dispositif de serrage 2, donc pour amener les clavettes
- 2b dans leur position de desse*rage.
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Une premiére paire d'interrupteurs I1 et 12 et une se-~
conde paire d'interrupteurs I_ et Iu (figure 1) sont montées
a2 l'intérieur d'un tube 29 Qqui est fixé par l'une de ses
extrémités dans le trou central 1l de la piéce de liaison 9 et qui s'étend
coaxialement & 1'intérieur du tube intérieur b du vérin hydrau-
lique &4, Les interrupteurs I1 et Iu se erouvent dans des posi-
tions correspondant aux extrémités inférieure et supérieure,
respectivement, de la course du piston 43. Les interrupteurs
12 et 13 sont situés respectivement au-dessus de 1l'interrup-
teur 11 et au-dessous de 1! interrupteur Iu, a faible distance
axiale de ceux-ci , cette distance correspondant approximati-
vement 2 la course axiale des clavéttes 2b et 3b par rapport
au corps tubulaire 2a et 3a, respectivement, entre les posi—b
tions de serrage et de desserrage des cables 5 par 1lesdites
clavettes. Les interrupteurs 11 a Iu peuvent étre par exemple
constitués par. des dinterrupteurs dont la 1lame mobile de
contact peut étre actionnée par un almant permanent Dans
ce cas, un aimant permanent 31, de forme annulaire, est
fixé & 1l'une des extrémités d'un tube 32 dont 1°' autre extré-
mité est fixée 3 1la pléce de jonction 15 qui est mobile
avec la tige de piston 4d du vérin hydraullque 4. Le tube
32 est disposé concentriquement autour du tube 29 et peut
coulisser sur celui-ci lorsque 1le vérin hydraulique 4 est
actionné. Les tubes 29 et 32 sont en un matériau amagnétique.

Sur la figure 3, on a représenté de maniére treés
schématique 1les circuits  hydrauliques et 1les circuits élec-
triques qui commandent 1le fonctionnement des vérins 4,
16 et 17. Une pompe hydraulique 33, entrainée par un moteur
34, par exemple un moteur électrique, alimente en fluide
sous pression les vérins 4, 16 et 17 par 1'intermédiaire
de trois électrovalves 35, 36 et 37, respectivement, ayant
chacune une position neutre et deux positions de travail,
chaque position de travail correspondant & un sens de dépla-
cement de la tige de piston du vérin y associé. Etant donné
que les vérins 16 et 17 n'ont pas besoin de fonctionner
2 une pression aussi élevée que le vérin 4, des 1limiteurs
de pression peuvent eéetre prévus dans les conduites 38 et
39 aboutissant aux électrovalves 36 et 37, ou les vérins
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1
16 et 17 peuvent &tre alimentés en fluide sous pression par

une pompe distincte de celle qui alimente le vérin 4. Les

quatre interrupteurs I,-I, sont connectés &lectriquement

d'une part & une borne commune 41, elle-méme reliée 3 un
potentiel de référence, et d'autre part 3 des entrées respec=-
tives d'un circuit logique de commande séquentielle 42, dont
les sorties a-f sont reliées aux solénoides 43 & U8 des &lec-
trovalves 35 & 37 pour commander le fonctionnement des vérins
4, 16 et 17 suivant une séquence prédéterminée en réponse 2
l'actionnement des interrupteurs I1 8 I, par 1l'aimant permanent
31. '

On décrira maintenant le fonctionnement de 1'appareil
moteur de la présente invention pour descendre une charge re-
liée 2 l'extrémité inférieure des cfbles 5. Pour commencér, on
supposera que le piston 4c du vérin hydraulique 4 se trouve &
1l'extrémité inférieure de sa course, c'est-i-dire dans la posi-
tion représentée sur la figure 1, que le piston 21 du vérin 16
se trouve aussi & l'extrémité inférieure de sa course et que
le piston 21 du vérin 17 se trouve 3 l'extrémité sup&rieure de
sa course. Dans ces conditions, les clavettes 2b du dispositif
de serrage 2 serrent les ca@bles 5 et, par suite, retiennent
lesdits cé@bles et la charge qui y est reliée. Par contre, les
clavettes 3b du dispositif de serrage 3 ne serrent pas les
c8bles 5 et peuvent done glisser par rapport 3 ceux-ci. Dans
la position susmentionnée du pistbn 4e, 1'aimant permanent 31
actionne l'interrupteur I, et le circuit logique de commande
séquentielle 42 active sa sortie d pour exciter le solénoide
44, Il en résulte que le fluide sous pression en provenance
de la pompe 33 est admis 3 travers l'é@lectrovalve 35 et 1'ori-
fice 7 dans la chambre inférieure 6a du vérin hydraulique 4,
ce qui a pour effet de repousser le piston Ye vers le haut
dans la direction de la fléche F2 et, par suite, de soulever
le dispositif de serrage 3 dont les clavettes 3b glissent sur
les cd@bles 5 sans les entrainer avec elles. Au cours du mouve-

ment de montée du piston lc, l1taimant 31 actionne 1'interrup-
teur I,, mais ceci ne produit aucun effet sur les sorties du

circuit logique 42, car des moyens sont prévus dans celui-ci
pour invalider le signal résultant de l'actionnement de
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l1'interrupteur I, quand ce signal se produit avant l'actionne-
ment des interrupteurs 13 et I,. Quand le piston 4c parvient
prés de 1l'extrémité supérieure de sa course, l'aimant 31
actionne 1l'interrupteur IB‘ A ce moment, le circuit logique
42 désactive sa sortie b et active sa sortie a, de sorte que
solénoide 47 de 1'€lectrovalve 37 est maintenant excité et
que le fluide sous pression est maintenant admis dans la
chambre supérieure du vérin 17. Il en résulte que la tige
de piston 22 du vérin 17 repousse les clavettes 3b du dispo-
sitif de serrage 3 vers le bas pour serrer le cidble 5, Le
serrage des c@bles 5 par les clavettes 3b s'effectue trés
rapidement &tant donné que, 3 ce moment, le piston 4c, 1la
tige de piston hda, et, par suite, le corps 32 du dispositif ge
serrage 3 ont encore un mouvement ascendant. Avec un faible
retard, correspondant au temps nécessaire pour que les clavet~-
tes 3b serrent les c@bles 5 en réponse 2 l'actionnement de
l1'interrupteur 13, le circuit logique 42 désactive sa sortie
e et active sa sortie P, de sorte que le solénoide L6 de 1'a-
lectrovalve 36 est maintenant excité et que le fluide sous
pression est maintenant admis dans la chambre inférieure du
vérin 16. Dans ces conditions, le dispositif de serrage 3,
dont les clavettes 3b serrent maintenant les edbles 5, tire
ceux-ci vers le haut sur une faible distance correspondant & la
distance entre les interrupteurs I et % et les cibles 5 entrai-
nent avec eux, par frottement, les clavettes 2b du dispositir
de serrage 2, le mouvement ascendant des clavettes 2b étant
aidé par la tige de piston 22 du vérin 16 dont le piston 21
est maintenant repoussé vers le haut.

Quand le piston l4c du vérin hydraulique U4 arrive 3 1'ex-
trémité supérieure de sa course, les clavettes 2b du dispositifr
de serrage 2 ne serrent plus les cibles 5 et 1'aimant 31 action-
ne l'interrupteur Iq. A ce moment, le circuit logique 42 désac-
tive sa sortie d et active sa sortie C, de sorte que le solé-
nolde 43 de 1'é€lectrovalve 35 est maintenant excitd et que,
par suite, le fluide sous pression est maintenant admis dans
la chambre supérieure 6b du vérin hydraulique 4 afin de re-
pousser le piston lc vers le bas.A ce mament, la chambre inférieure
6a du vérin hydraulique 4 est raccordde au réservoir 49 par 1'intemmédiaire



9 0210092

[

d'un dispositif limiteur de débit (non montré) de telle facon
que 1la descente du piston Uc et, par suite, la descente
de la charge reliée aux cables 5 ne s'effectue pas trop
rapidement. Au cours du mouvement de descente du piston
4c, 1'aimant 31 actionne A nouveau 1'interrupteur I_, mais
ceci n'a pas d'effet sur les sorties du circuit logique
42 car ce circuit comporte des moyens pour inhiber le 'signal
résultant de 1'actionnement de 1'interrupteur 13 quand ce si-
gnal se produit avant 1'actionnement des interrupteurs I et I .

Quand le piston U4c arrive prés de 1' extrémité in-—
férieure de sa course, 1'aimant 31 actionne 1' interrupteur
12. A ce moment, le circuit logique 42 désactive sa sortie
f et active sa sortie e, de sorte que 1le solénoide 45 de
1l'électrovaive 36 est maintenant excité et que, par suite,
le fluide sous pression est admis dans l1la chambre supérieure
du vérin 16. En conséquence, la tigé' de piston 22 du vérin
16 tire 1les clavettes 2b du dispositif de serrage 2 vers
le bas pour qu'elles serrent les cables 5. On notera que,
4 ce moment, les cadbles 5 qui continuent & étre entrainés
vers le bas par le mouvement de descente du piston e et
du dispositif de serrage 3, contribuent, par frottement,
2 entrainer 1les clavettes 2b vers le bas et, par suite,
a4 parfaire le serrage des cables 5 par lesdites clavettes.
Aprés un faible retard, suffisant pour que 1les clavettes
2b serrent les cibles 5 en réponse 3 1'actionnement de 1'in-
terrupteur I5, le circuit logique 42 désactive sa sortie
2 et active sa sortie b, de sorte que 1le ‘solénoide 48 de
1'électrovalve 37 est maintenant excité et que, par suite,
le fluide sous pression est admis dans la chambre in'férieure
du vérin 17 pour repousser le piston 21 de ce vérin vers
le haut. En consécjuence, la tige dé piston 22 du vérin 17
tire les clavettes 3b du dispositif de serragé 3 vers 1le
haut pendant que 1le corps 3a du d'ispdsitif de serrage 3
achéve sa descente avec le piston be du vérin hydraulique b,

Quand 1le piston ic du vérin hydraulique 4 arrive
a 1l'extrémité inférieure de sa course, les clavettes 3b
du dispositif de serrage 3 ne serrent plus les cables 5
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qui sont maintenant fermement serrés par les clavettes 2b

du dispositif de serrage 2. A ce moment, l'aimant 31 actionne

l'interrupteur I1 et le circuit logique 42 désactive sa

sortie c et active sa sortie d, de sorte que le solénoide Uy

de l'€lectrovalve 35 est excité et que, par suite, le fluide
sous pression est maintenant admis dans la chambre inférieure
6a du vérin hydraulique 4. Le piston 4c est alors repoussé

vers le haut et le cycle de fonctionnement déerit ci-dessus
recommence et est répété autant de fois que cela est nécessaire
pour descendre la charge de la quantité désirée.

Pour monter une charge, le fonctionnement de 1'appareil
moteur de la présente invention est identique & celui de
l'appareil moteur du brevet FR-2 063 477 (voir page 9, ligne 38
& page 11, ligne 7 du brevet frangais susindiqué). Dans ce cas
il n'est pas absolument indispensable d'actionner les vérins
16 et 17 pour amener les clavettes 3b dans leur position de
serrage et les clavettes 2b dans leur position de desserrage
lorsque le piston 4c du vérin hydraulique 4 et le dispositif
de serrage 3 sont déplacés vers le haut (dans le sens de la
fléche F2), et pour amener les clavettes 2b dans leur position
de serrage et les clavettes 3b dans leur position de desserrage
lorsque le vérin lc et le dispositif de serrage 3 sont déplacés
vers le bas (dans le sens de la fl&che Fl)' En effet, le frotte-
ment des c8bles 5 sur les clavettes 2b et 3b est normalement
suffisant pour provoquer le serrage et le desserrage des cibles
5 par les clavettes 23 et 3b, respectivement et alternativement,
selon le sens de déplacement du piston be et du dispositif de
serrage 3. Dans ce cas, il suffit donc de relier 1l'une 3 1'autre
les deux chambres de chacun des deux vérins 16 et 17 pour que
leur tige de piston 22 et, par suite, les clavettes 2b et 3b
puissent se déplacer librement dans le sens axial. Toutefois,
1l va de soi que, si on le désire, les vérins 16 et 17 peuvent
€tre aussi utilisés pour commander 1le serrage et le desserrage
des cdbles 5 par les clavettes 2b et 3b, respectivement et al-
ternativement, lorsque 1l'appareil moteur est utilisé pour sou-
lever une charge relie aux cdbles, afin d'obtenir une plus
grande sé&curité dans ce mode de fonctionnement.
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I1 va de soi que la forme d' exécution de la présente
invention qui a été décrite ci- -dessus a été donnée 3 titre
d'exemple purement indicatif et nullement limitatif, et
que de nombreuses modifications peuvent étre facilement
apportées par 1'homme de 1'art Sans pour autant sortir du
cadre de la présente invention. C'est ainsi notamment qu'au
lieu d'utiliser un unique vérin hydraulique 4, de forme
tubulaire, entourant concentriquement le jeu de cables 5
on peut utiliser plusieurs_~ vérins -hydrauliques, par exemple
deux vérins hydrauliques disposés ‘respectivement de part
et d'autre du jeu de cadbles. Dans ce- cas, les piéces de

‘Jonction 9 et 15 peuvent etre réalisées sous la forme de

plaques paralléles, les cylindres . des deux vérms hydrau-}v
liques étant alors fixés a 1! une des -deux plaques et leur.
tige de piston a 1 autre plaque. En outre, bien que 1'appa-~
reil moteur décrit plus haut soit du type a fonctlonnement..
intermittent (les cables 5 étant déplacés vers le haut ou.
vers le bas seulement pendant la course montante ou seulement ,, 
pendant la course descendante du piston du vérin hydraullque
ll), 1l'appareil moteur de la présente inventlon peut étre
réalisé de maniére 3 avoir un fonctionnement con,tlnu Dans
ce cas, au lieu d° etre relié rigldement au’ cylindre du vérin
hydraulique 4, 1le dispositif de serrage 2 est mobile et_:'
est relié 2 la tige de piston d'un autre vérin hydraulique,
les cylindres des vérins hydrauliques respectlvement associés .
aux deux dispositifs de serrage 2 et 3 étant fixés a un
chidssis commun. '



i

20

25

12 0210092

- REVENDICATIONS -

1. Appareil moteur fonctionnant par reprises succes-
sives comprenant deux dispositifs de serrage (2 et 3) qui
sont situés dans 1l'alignement l'un de 1l'autre et qui compor-
tent chacun un corps tubulaire (2a, 3a), dont 1la surface
intéricure est en pente par rapport & 1'axe longitudinal
dudit corps tubulaire, et un jeu d'organes de serrage (2b,
3b), qui sont espacés dans le sens circonférentiel & 1'inté-
rieur du corps tubulaire et dont la surface extérieure pré-
sente la méme pente que 1la surface intérieure dudit corps
tubulaire, de telle sorte qu'un déplacement axial relatif
ju jeu d'organes de serrage par rapport au corps tubulaire
provoque, suivant .le sens dudit déplacement relatif, 1le
serrage ou le desserrage par 1lesdits organes de serrage de
plusieurs cables (5) avec lesquels 1l'appareil moteur est
destiné a coopérer pour déplacer une charge, chaque cable
s'étendant parallélement & 1l'axe du corps tubulaire et pas-
sant entre deux organes adjacents de serrage de chacun des
deux jeux d'organes de serrage, et au moins un vérin hydrau-
lique (4) qui est relié a au moins l'un des deux dispositifs
de serrage pour 1le déplacer axialement, caractérisé en ce
que chacun des deux dispositifs de serrage (2 et 3) comprend
en outre un vérin auxiliaire (16 ou 17), dont le cylindre
est fixé coaxialement 4 1'une des extrémités du corps tubulaire (2a ou 3a)
du dispositif de serragc et comporte des passages longitudinaux
(18) pour 1les cables (5), la tige de piston (22) du vérin

auxiliaire (16 ou 17) étant reliée au jeu d'organes de serrage

(2b ou 3b) du dispositif de serrage (2 ou 3) par un accouple-
ment (23, 24) tel que tous les organes de serrage (2b ou
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3b) dudit jeu soient 1libres de se ‘déplacer radialement,
mais soient déplacés simultanément et vaxiélement de la méme
quantité par ladite tige de piston (22) quand le vérin auxi-
liaire (16 ou 17) est actionné. - ‘ | '

2. Appareil moteur selon 1a réﬁendication l,’carac-
térisé en ce que 1a tige de piston (22) dudit vérin auxi-

~ldiaire (16 ou 17) s'étend dans un passage axial situé au

milieu du jeu d'organes de serrage (2b ou 3b), et en ce
que ledit accouplement est constitué par deux butées annu-
laires (23 et 24) axialement eéspacées sur la tige de piston
(22) du vérin auxiliaire (16 ou 17) et coopérant chacune
avec une des extrémités des organes de serrage (2b ou 3b).

.3. Appareil moteur selon 1a revendication 2, carac-
térisé en ce que 1'une des deux butées est constituée par
un écrou (24) vissé sur 1'extrémité de la tige de piston
(22) du vérin auxiliaire (16 ou 17) qui est éloignée du
piston (21) dudit vérin, tandis que 1'autre butée est consti-
tuée par une rondelle (23) en appui sur un épaulement (25)
de la tige de piston (22). ‘

. Appareil moteur selon 1'une quelconque des reven-
dications 1 & 3, caractérisé en ce que le vérin hydraulique
(4) a son cylindre (42) qui est fixé rigidement au corps
tubulaire (2a) de 1'un des deux dispositifs de se?rage (2
et 3), et sa tige de piston (4d) qui est fixée au corps
tubulaire (3a) de 1'autre dispositif de sérrage, et en ce
qu'il comprend en outre une premiére paire d'interrupteurs
(11 et 12) qui sont espacés axialement et disposés pres
d'une extrémité de la course de Piston (4c) du vérin hydrau-
lique (4), et une seconde paire d'interrupteurs (I3 et Iq)’
qui sont espacés axialement et disposés prés de 1'autre
extrémité de 1ladite course, un organe de commande (31) qui
est relié a la tige de piston (4d) du vérin hydraulique
(4) et qui est mobile avec elle, pour actionner successive-
ment les interrupteurs (I1 ~ IM) én rapport avec la position
du piston (4c), une source de fluide hydraulique (33) reliée
au vérin hydraulique (4) et aux deux vérins auxiliaires
(16 et 17) a travers des électrovalves respectives (35,
36 et 37), et un circuit logique de commande séquentielle (42)
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connecté aux interrupteurs (I1 ~ I ) et aux électrovalves (36~
37) pour commander 1le fonctionnement du vérin hydraulique
et des vérins auxiliaires suivant une séquence prédéterminée

en réponse a l'actionnement des interrupteurs par 1ledit
organe de commande (31).
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