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@ Vorrichtung zum Ubergeben von Copsen aneine Spulmaschiné.

@ Die Vorrichtung zum Ubergeben von Copsen bzw. Gar-
nspulen von einem Spulenbehilter an eine Spulenaufnahme
einer Spulmaschine, wo das Garn od. dgl, des Copses durch
Herausschneiden von Fehlerstellen und dgl. “veredelt” wird,
besitzt Sperrschiebereinheiten (13, 14), die bei einer “doppe-
lten” Ausfihrung dieser Vorrichtung in Sperrschieber-
einheitshilften aufgeteilt sind. Aufgrund einer Steuerung,
welche insbesondere eine bzw. je eine optische Uberwachu-
ngsvorrichtung (40, 41 und 42, 43) umfaRt, werden mit Hilfe
eines Kastenschiebers eine vorgegebene Reihe von Spulen
vom Spulenbehiilter an die Sperrschiebereinheiten (13, 14)
bzw. Sperrschiebereinheitshalften iibergeben. In zwei Stufen
fallen sie von dort auf einen Querforderer (11) bzw. bei
doppelter Ausfihrung auf ein Paar von Querforderern (11, 12)
mit gegenlaufiger Arbeitsbewegung. Jedem Querférderer ist
eine Aufstelirutsche (10) zugeordnet. Ein randauBerer Cops
talit unter Umgehung des Querforderers unmittelbar auf die
Aufsteltrutsche, wahrend die (ibrigen taktweise an die jeweils
freie Aufstellrutsche iibergeben werden. Mit Hilfe eines steue-
rbaren Abstitzendes (59) am unteren Rutschenende wird der
Cops zur vorgesehenen Zeit an die Spulenaufnahme (6) einer
von mehreren Spulenhalterungen (4) der Spuimaschine (5)
Obergeben.
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Vorrichtung zum Ubergeben von Copsen an eine Spulmaschine

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zum Ubergeben von
Copsen bzw. Garnspulen od. dgl. von eineﬁ"Spulenbehélter an eine
Spulenaufnahme einer Spulmaschine. Spulmaschinen besitzen eine
ganze Reihe nebeneinander angeordneter Spulenhalterungen mit vor-
zugsweise mechreren, z.B. fiinf odexr sechs, Spulenaufnahmen. In
diese mufl man die in der Spulmaschine umzuspulenden Garnspulen
bzw. Copse eincetzen. Es wird dann eine nach der anderen abge-
wickelt, wobei aus ihrem Garn od. dgl. Fehlerstellen-herausgenom—

men werden und nach der damit verbundenen "Veredelung" das Garn
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wieder zu einer neuen Spule, insbesondere Kreuzspule, aufge-
wickelt wird. Die Vorgédnge laufen verhéltnisméﬂig schnell ab,
weswegen man bemiiht ist, in jeder Spulenhalterung standig mehre-
re, insbesondere die maximal mogliche Anzahl von Spulen bereitzu-
halten. Das Einsetzen der Spulen in die Spulenaufnahmen ist eine
verhaltnisméBig aufweqdige Arbeit, und dies gilt insbesondere

wenn die Spulen von Hand eingesetzt werden.

Die Aufgabe der Erfindung besteht infolgedessen darin, eine Vor-
richtung der eingangs genannten Art zu schaffen, mit welcher ein
avtomatisches Beschicken aller Spulenaufnahmen der Spulmaschine
moéglich ist, so daB nach dem Leeren einer Spule in kiirzester Zeit

auf die niachste Spule ilibergegangen werden kann.

Zur Lésung dieser Aufgabe wird erfindungsgemdfl vorgeschlagen, dal
die Vorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 gemal dem
kennzeichnenden Teil dieses Anspruchs ausgebildet ist. Im Spulen-
behilter befindet sich eine grofie Anzahl von heispiclsweise ein-
hundert Spulen. Mit Hilfe eines dcm unteren Ende des Spulenbehal-
texrs zugeordneten, nicht dargéstellten Kastenschiebers wird eine
vorgegebene Anzahl von Spulen in Form einexr Spulenreihe oder
-lage nach entsprechendexr Betdtigung des Kastenschiebers an die
beiden Sperrschiebereinheiten iibergeben, von denen jedes ein Ende
aller Spulen diesexr Spulenreihe abstiitzt. Die Spulen liegen im
Spulenkasten vorzugsweise bereits geoidnet, SO dafl bei konischen
Spulenhiilsen der einen dei Sperischiebercinhelt alle dickeren und

der anderen alle dinneren Spulenhilsenenden zugeordnet sind. In
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Gebrauchslage unterhalb der Sperschiebereinheiten befindet sich
wenigstens ein Querforderer. Widhrend die Copse od. dgl. bei der
Ubergabe vom Spulenbehidlter oder -kasten an die Sperrschieberein-
heiten und von diesen an den oder die Querférderer von oben nach
unten, also in etwa vertikaler Richtung, beférdert werden, trans-
portiert sie jeder Querforderer in etwa horizontaler Richtung zu
der an seinem Abgabeende befindlichen Aufstellrutsche od. dgl.
Sie fallen, vorzugsweise aufgrund ihres Eigengewichts, vom Quer-
foxderer auf die Aufstellrutsche, deren iéngsachse geneigt zur
Querfordererebene verlduft. Aufgrund dessen ist mit dem Ubergeben
an die Aufstellrutsche zugleich auch ein gewisses Aufstellen bzw.
Aufrichten des abrutschenden Copses verbunden. Da jedoch die Auf-
stellrutsche mit der Horizontalen einen Winkel einschlieflit, der
von 90° nicht unwesentlich abweicht, nehmen die abrutschenden
Copse keine vertikale, sondern eine schridge Lage ein. Weil das
Abgabeende der Aufstellrutsche verschliefbar ist, Xkann der nach
unten gerutschte Cops die Rutsche erst dann verlassen, wenn deren
Abgabeende fieigegeben wird. Dies ist frithestens dann der Fall,
wenn sich das Abgabeende liber einer Spulenaufnahme der Spulma-
schine befindet und diese Spulenaufnahme leer ist. Die ganzen Be-
wegungen sind in sinnvoller Weise aufeinander abgestimmt, um bei-
spielsweise auch sicherzustellen, daB erst dann ein weiterer Cops
in die Aufstellruts&he gelangt, wenn diese zuvor freigeworden
ist. In gleicher Wecise missen zunidchst die Sperrschicbereinheiten
vollstandig geleert sein, bevor eine neue Spulenrcihe vom Spulen-

behalter Ubergeben werden kann.
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Vorteilhafte weitere Ausgestaltungen dieser Vorrichtung und die
hieraus resultierenden Vorteile ergeben sich aus der

nachfolgenden Zeichnungsbeschreibung.

Die Zeichnung zeigt ein Ausfiihrungsbeispiel dex Erfindung.

Hierbei stellen dar:

Fig. 1 Eine abgebrochene Vorderansichht der Vorrichtung,

Fig. 2 eine Seitenansicht der Vorrichtung,

Fig. 3 einen vertikalen Schnitt durch die Sperrschiebex-
einheit,

Fig. 4 eine abgebrochene Draufsicht auf die Sperrschieber-
einheit.

Die Vorrichtung des Ausfiihrungsbeispiels ist zur Vertikalebene 1
(Fign. 1 und 4) symmetrisch ausgebildet. In einem in Fig. 2 ange-
deuteten Spulenbehdlter 2 befinden sich eine groflere Anzahl mit
Garn od. dgl. bewickelter Spulen, sogenannter Copse 3. Sie sollen
mit Hilfe dieser Vorrichtung an die lediglich angedeutete Spulen-
halterung 4 einer Spulmaschine ilbergeben wexden, wobei sich ent-
lang der Spulmaschine 5 eine ganze Reihe solcher Spulenhalterun-
gen mit mehreren, insbesondere kreisfdérmig angeordneten, Spulen-

avfnahmen €& befinden. Wenn eine Spule an eine dieser Spulenauf-
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nahmen 6 ilbergeben ist, so dreht man die vorzugsweise drehbare
Spulenhalterung um eine Achse 7 weiter, bis die nichste Spulen-
aufnahme an ihre Stelle getreten ist. Wenn bei einer konischen
Spulenhilse 8, beispielsweise das dickere Hillsenende am Boden 9
der Spulenhalterung 4 aufliegen soll, so muB man die Sﬁulen im
Spulenbehdlter 2 bereits entsprechend geordnet einlegen. Die Vor-
richtung ist mit nicht néaher dargestellten Laufriddern, Gleitschu-
hen od. dgl. ausgestattet, mit deren Hilfe sie senkrecht zur
Bildebene der Fig. 2, entlang der Spulmaschine vexrschoben werden
kann. Eine geeignete Einrichtung sorgt dafiir, daB sie jeder Spu-

lenhalterung der Maschine in genau vorgegebener Position zugeord-

net ist.

Aus dem Spulenbehdltexr 2 fallen nach Offnen eines nicht darge-
stellten Kastenschiebers eine vorgegebene Anzahl von Copsen 3 auf
die Oberseite von Sperxrschiebereinheiten 13 und 14. Nach einer
nachfolgend noch ndher beschrieﬁenen Betdtigung dieser Sperr-
schiebereinheiten gelangen sie auf wenigstens einen, beim Ausfiih-
rungsbeispiel aber zwei, in Verlédngerung voneinander angeordnete
Querforderer 11, 12 deren Forderrichtung im Sinne der Pfeile 16
bzw. 17 verladuft. Ab Abgabeende 18 jedes Querfodrderers befindet
sich eine beim Ausfiihrungsbeispiel unter einem Winkel von etwa
45° verlaﬁfende Aufstellrutsche 10. Ihr Abgabeende 15 ist gemah
Fig. 2 jeweils einer Spulenhalterung 4 bzw. Spulenaufnahme 6 zu-
ordnenbar. Zu dictem 7Zwoecke ist dieses Abgabecndce 15 mit Hilfe
einer Halte- ung Versiellvorrichtuny 20 mumindest im Sinne des

Doprelpfeils 19 einstelllar.
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Jede Sperrschiebereinheit 13, 14 weist einen sich parallel zur
Auflageflache 23 der Forderelemente 24 der Querfdrderer 11, 12
erstreckenden, im Querschnitt etwa U-fOrmigen Schieber 21, 22

auf. Deren beide U-Schenkel verlaufen, wie man insbesondere Fig.

2 der Zeichnung gut entnehmen kann, etwa parallel zur Auflage-
flache 23, wobei die freien Schenkelenden der beiden Schieber 21
und 22 gegeneinander weisen. Die oberen U-Schenkel der Schieber 21
und 22 sind mit Ausnehmungen 25 und die unteren Schenkel mit Aus-
nehmungen 26 versehen, so dafBl nebeneinander in gleichmidBigen Ab-
stidnden angeordnete obere Auflagezungen 27 und untere Auflagezun-

gen 28 entstehen (Fign. 1 und 4).

Die Ausnehmungen sind allerdings so angebracht, dal die unteren
Auflagezungen jeweils auf Licke zu den oberen angeordnet sind und
umgekehrt (Fig. 1). In der Ausgangslage der gperrschiebereinhei-
ten befinden sich die oberen Auflagezungen 27 jeweils unterhalb
von Fihrungen 29, die durch jeweils ein Klotzpaar 30, 31 gebildet
werden. Weitere Klotzpaare 32, 33 bilden jeweils untere Fiihrungen
34. Die unteren Auflagezungen 28 befinden sich aufgrund der ver-
setzten Anordnung gegeniiber den oberen Auflagezungen 27 unterhalb

ihrer Klo6tze 32 und 33.

wWenn die Copse von dem Spulenbehdltier 2 an die Sperrschieber-
einheiten 13 und 14 ilbergeben werden, so erfolgt dies aufgrund
dexr Ausbildung des nicht dargestellten Kastenschiebers derart,

daB auf jeder oberen Auflagezunge 27 ein Ende cines Copses 3 auf-
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liegt, wobei sich jedes Ende zwischen benachbarten Klotzen 30 und
31 befindet. Der vertikale Abstand dex durch die. oberen Auflage-
zungen 27 einerseits und die unteren Auflagezungen 28 anderer-
seits definierten Zungenebenen entspricht etwa dem Durchmesser
der Spulenenden bzw. des dickeren Spulenendes oder er ist etwas
grbﬂer'als letzteres. Bewegt man nun die Schieber 21 und 22, pei-
spielsweise in Pfeilrichtung 35 und zwar in einer synchronen Be-
weguny, so geben die oberen Auflagezungen 27 das untere Ende der
Flihrungen 29 frei, so daB die auf ihnen aufliegenden Copse 3 nach
unten fallen konnen. Mittlcerweile befinden sich aber die unteren
Auflagezungen am unteren Ende ihrer Fihrungen 34, weswegen dié
Coupse nun jeweils zwischen Klotzen 32 und 33 festgehalten werden.
Ersp wenn man die Schieber 21 und 22 entgegen dem Pfeil 35 syn-
chron zurickstellt, werden die unteren Enden dexr Fihrungen 34
freigegeben, so daB die Copse nochmals weiter nach unten fallen
koénnen. Mit Ausnahmé des in Fig. 1 links auBlen befindlichen Cop-
ses und des nicht dargestellten rechts auBen liegenden Copses,
fallen allebﬁbrigen auf die zugeordnete Auflagefldche 23 der For-
derelemente 24 der beiden Querférderer 11 und 12. Die FOrdexele-
mente 24 tragen in insbesondere gleichmdfiigem Abstand am Umfang
verteilt nach aufien abstehende Querleisten 36 od. dgl. Zwischen
jeweils zwei derartige Querleistenn fdllt ein Cops. Das bedeutet,
dafR die FOrderelemente 24 beim Betatigen der Schieber 21 und 22
eine genau vorgegebene Halteposition eilnnehmen missen. Eine sym-
bolisch eingezeichnete Leiste 37 od. dgl. {rennt den freien Raum

iber dem Forderelcement 24 gegeniiber demjenigen oberhalb dex
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Aufstellrutsche 10 ab. Der jeweils randidufiere Cops kann am Ab-
gabeende 18 des Querforderers 11 bzw. 12 vorbei unmittelbar auf
die Aufstellrutsche fallen. Erst wenn dieser Cops an eine Spulen-
aufnahme 6 abgegcben ist, wird der zugeordnete Querforderer 11
bzw. 12 um einen Takt in Pfeilrichtung 16 angetrieben, so daB der

niachste Cops auf die Aufstellrutsche fallen Xkann.

Wie eingangs bereits erwdhnt wurde, ist die Vorrichtung als Dop-
pelvorrichtunyg ausgebildet und symmetrisch zur Vertikalebene 1.
Aus diesem Grunde sind beim Ausfithrungsbeispiel die Speryschie-
bereinhbeiten 13 und 14 in zwei links und rechts dexr Vertikalebene
1 gelegene Sperrschiebereinheitshalfiten aufgeteilt. Demzufolge
kann jede Sperrschieberhd@lfte bzw. Jedes Sperrschieberhalftenpaar
fiix sich betdtigt werden, so daB man die Copse der linken Sperr-
schiebexeinheitenhélften.unabhéngjg ven denjenigen der rechten
Sperrschiebereinheitenhdlften an ihren Querforderer 11 ilbexrgeben
Xann und umgekehrit. Der besondere Sinn dieser Ausbildung liegt
darin, daB diese Vorrichtung, wie bereits erwdhnt, entlang der
Spulmaschine zunichst beispielsweise vom linken zum rechten Ma-
schinenende fihrt und nachfolgend wieder vom rechten zum linken
Ende zuriickkehrt. In der einen "Fahrrichtung® iibergibt man die
Copse, beispielsweise iiber die linke Zufstellrutsche 10 und in
der andeven “Fahrrichtung” lbey die nicht déxgeste]lte rechte
Aufsiellrutsche. Dadurch ist eine sinnvolle und vergleichsweise

einfache Positionisiung der Vorrichiung gegeniiber den verschiede-
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nen Spulenaufnahmen 6, unabhidngig von der jeweiligen Falirrich-
tung moglich. Auflerdem gibt éies die MoOglichkeit, mit Hilfe des
einen Querforderers 11 eine erste Copsart und mittels des zweiten
Quexrforderers 12 eine zweite andere Copsart an die Spulmaschine
zu libergeben. Diese Copsarten kénnen sich sowohl hinsichtlich der
Copslange als auch des Copsdurchmessers und des Garnes unter-
scheiden. Aus diesem Grunde ist es besonders zweckmalBig, daB sich
die Breite 38 der Klotze 30 bis 33 in nicht ndher dargestellter
Weise verdndern laBt, was selbstverstandlich zu einer Verbreite-

rung bzw. Verengunyg dexr Flihrungen 29 und 34 {ihrt.

Der Zwischenraum 39 zwischen jedem Querfdrderer 11 bzw. 12 und
der dariber befindlichen Hdlfte dexr Sperrschiebereinheiten 13 und
14 kann jeweils mittels einer, insbesondere optischen, aus Licht-
quelle und Reflektor bestehenden Uberwachungsvorrichtung 40, 41
uberwacht werden. Eine zweite, insbesondere ebenfalls optische
Uberwachungsvorrichtung 42, 43 dient zur Uberwachung der Auf-
stellrutsche-10. Mit Hilfe dieser Uberwachungsvorrichtungen wird
die Anwesenheit von Copsen Uberprift. Wenn keinc dexr {iberwa-
chungsvorrichtungen einen Cops feststellen kann, wird der Antrieb
des betreffenden Schieberpaars 21, 22 bzw. Schieberhidlftenpaars
freigegeben. Im ilibrigen sind die beiden Schieber bzw. Schieber-
hdlften der lbeiden Sperrschiebereinheiten 13, 14 bzw. Speryr-
'schiebereinheitenhdlften bewegungsmifig geluppelt oder synchron

antreibbar.
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Im Bewegungsbereich des das Abgabeende 18 des Querforderers 11
bzw. 12 verlassenden und auf die Aufstellrutsche 10 fallenden
Copses 3, genauer gesagt im Bewegungsbereich des beim Abrutschen
vorderen Copsendes 44, befindet sich ein sogenannter Schwerpunkt-
hebel 45. Es handelt sich um einen doppelarmigen Hebel mit voxr-~-
zugsweise winkelfdrmiger Gestalt, der um eine Achse 46 kippbar
ist. Sein Uber die Rutsche ragendes freies Ende bildet ein Auf-
prallglied 47 und an seinem anderen in Fig. 1 rechten Hebelarm
befindet sich ein in dessen Lingsrichtung verstellbares Einstell-
gewicht 48. Beispielsweise durch Auf- odex Abschrauben kann man
diesen Schwerpunkthebel auf verschiedene Copsgewichte einstellen.
Das Aufprallglied 47 bremst das Copsende 44 etwas ab, so dafll dex

Cops nicht so stark auf derx aufstellrutsche 10 aufschlagt.

Im Bereich des Abgabeendes 15 der Aufstellxrutsche 10 befindet
sich ein steuerbarer Anschlaghebel 49. Er ist mit Hilfe eines
Elektromagneten, insbesondere Drehmagneten 50,Ium eine Achse 52
im Sinne des Doppelpfeils 51 drehbar. Mit der Drehachse 55 des
Drehmagneten 50 ist ein Hebel 53 drehfest verbunden. Uber ein Ge-
lenk 56 ist der Hebel 53 mit einem weiteren Hebel 54 gelenkig
verbunden, wobei beide ein Kniegelenk bilden. Der Hebel 54 ist
l&ngeneinstellbar. In dex Ausgangsstellung, also in der Ruhelage
des Magneten, ist das Kniegelenk éestreckt, d.h. die Gelenkpunkte
55, 56 und 57 liegen auf einer Geraden. Dies fihrt zu einer guten
Falldampfung. Zieht der Magnet beispielsweise in Pfeilrichtung 58

an, o bewirkt dies ein Drehen des Anschlaghebels 49 in gleichem
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Drehsinne. Sein Abstlitzende 59, welches in die Rutsche hineiunu-
ragt, gibt infolgedessen das anliegende vordere Copsende 44 frei,
so dafl der Cops 3 nach unten in die etwa fluchtende Spulenaufnah-
me 6 rutschen kann. Der Anschlaghebel 49 besteht aus schlagab-
sorbierendem Material, insbesondere aus einem Kunststoff mit aus-

reichender Elastizitidt, aber auch Festigkeit und Verschleifi-

armut.

Ein steuerbarery Auswerfexrhebel 60 ist am oberen Copsende 61 des

am Anschlaghebel 49 albgestitzten Copses 3 anleghar. Er wird erst
dann in Arbeitsstellung gebracht, wenn dac untere Copsende 44 am
Abstiitzende 59 des Anschlaghebels anliegt. Der Auswerferhebel 60
wird synchron mit dem Anschlaghebel 49 in gleichem Drehsinne verxr-
schwenkt. Er unterstiitzt und beschleunigt das Hinausschieben des
Copses 3 aus der Aufstellrutsche 10. Die Drehachse des Auswerfer-

hebels 60 i1st mit 62 bezeichnet.

In Vorschubrichtung des auf der Aufstellrutsche 10 nach unten
rutschenden Copses 3 ragt in_den Bewegungsbexreich des letzteren
ein, insbesondere plattenférmiges, auslenkbarxes Dampfungselement
63 hinein. Sein gegen die Rutsche 10 weisendes Ende 64 ist als-:
Zzentrierelement filir den ankommenden Cops ausgebildet. Es besitzt

einen bogen-, winkel-, trapezformigen oder dhnlichen Ausschnitt.

Ein Getriebemoior €5 treibt eine erste Zahnriemenscheibe 66 an,

die iUber einen Zahnriemen 67 eine zweite Zahnriemenscheibe 68



0213456

dreht. Letztere sitzt auf der Antriebswelle 69 fiir die zugeordne-
ten Halften dexr Sperrschiebereinheiten 13 und 14. Diese Sperr-
schiebereinheitenhdlften werden mit Hilfe zweier gleichfalls auf
der Antricbswelle 69 drehfest sitzenden Exzenter 70 und 71 ange-
trieben. Sie greifen in entsprechende Schlitze 87 der Sperxr-
schiebereinheitenhdlften. Auf diese Weise ist ein Vor- und Zu-
yiickschicben der Sperrschiebereinheitenhalften senkrecht zur
Bildcbene der Fig. 3 ohne Drehrichtungsumkehr des Getriebemotors
65 moéglich. Zur Lé&ngsfithrung der Halften der Sperrschiebereinhei-
ten 13 und 14 dienen Rollen oder Gleitsticke 72 und 73 fir Je-

weils ein Fuihrungsblech 74.

Eine dem in Fig. 3 linken Ende der Antriebswelle €9 zugeordnete
Zwischehwand 75 ist im Sinne des Doppelpfeils 76 ein- und fest-
stellbar. Bewegt man sie, ausgehend von der in Fig. 3 gezeigten
Stellung, nach links, so hat dies auch eine Verlagerung derx bei-
den Balften der Sperrschiebereinheit 13 in gleichem Sinne zur
Folge. Dadurch vergréBert sich der Abstand der betreffenden obe-
ren und unteren Auflage zu den gegeniiberliegenden, so dafl nunmehr
lingere Copse aufgelegt werden konnen. Hierzu ist es allerdings
erforderlich, daB die Antriebswelle 69 teleskopartig ausziehbar
ist. Dies gewdhrleistet ein Mehrkant, insbesondere Vierkant 77,
des in Fig. 3 linken kuxzen Endes der Antriebswelle €9, der in
eine Aufnahme 28 am linken Ende des rechten langen Teils der An-
triebswelle 69 formschliissig eingreift. Die Anirichswelle 69

fihri cine 360°-Drehung oder zwei kurz aufeinander folgende 180°-
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Drehungen durch. Wdhrend der ersten 180°-Drehung werden die obe-
ren Fihrungen 29 freigegeben und die untexren Fuhiungen verschlos-
sen, wahrend bei der zweiten 180°-Drehung die Sperrschieberein-
heiten bzw. ihre Hélften wieder in die Ausgangslage zuriickgescho-
ben werden. Diese volle oder beiden halben Umdrehungen erreicht
man mit Hilfe eines auf der Antriebswelle €9 sitzenden Schalt-
nockens 78, der mit einem festinstallierten Schalter 79 zusammen-
wirkt. Die Bewegungsgeschwindigkeit der Schieber kann durch ent-
sprechende Drehzahlverdnderung der ersten Zahnriemenscheibe 66

der Copsgrofie und dem Copsyewicht entsprechend eingestellt wer-

den,

Dexr Antrieb jedes Forderciements des Quexforderers 11 bzw. 12 er-
folgt gleichfalls mit Hilfe je eines Getriebemotors £0. Seine An-
triebswelle tragt eine Zahﬁriemenschéibe 81, welche das Dreh-
moment Uber einen Zahnriemen 82 auf eine weitere Zahnriemenschei-
be 83 ibertridgt. Gegebenenfalis kann noch eine Kupplung 84 zwi-
schen die Antriebswelle des Motors und die erste Zahnriemenschei-
be 81 geschaltet werden. Die zweite Zahnriemenscheibe 83 ist ko-
axial zu einer vorderen Umlenkwalze 85 od. dgl. fiir das Forder-

element 24 angeordnet. Eine hintere Umlenkwalze od. dgl. ist mit

86 bezeichnet.
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Anspzriuch e

1. Vorrichiung zum Ubexrgeben von Copsen bzw. Garnspulen oder
dgl. von einem Spulenbehdlter an eine Spulenaufnahme einer Spul-
maschine, dadurch gekennzeichnet, daB die Copse (3) od. dgl.
mittels wenigstens eines Kastenschiebers an zwel einander im Ab-
stand der Copslange gegeniiberliegende Sperrschiehereinheiten (13,
14) zur Abstiitzung je eines Spulenendes ibergebbar sind, wobei
die Sperrschiebereinheiten (13, 14) jeweils eine copsreihe aufneh-
men und gesteuert an mindestens einen darunter befindlichen Quer-
f5rderer (11, 12) abgeben, wobel sich auBerdem am Abgabeende (18)
des bzw. jedes Querforderers (11, 12) eine Aufstellrutsche (10)
od. dgl. befindet, dexen verschlieBbares Abgabeende (15) einex
bzw. jeweils einer Spulenaufnahme (6) der Spulmaschine (5) zu-
ordnenbar ist, wobei auBerdem die Lingsachse jedex Aufstellrutsche
od. dgl. etwa in Verlangerung oder parallel zu einer Achse odexr

der Wandung dex Spulenaufnahme (6) vexrlauft.

2. 7orrichtung nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch zwel in Vexr-
langerung voneinander angeordnete Querforderer (11, 12) mit gegen-

ldufiger Fordererrichtung.
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3. Vorrichtung nach Anspruch 1 odexr 2, dadurch gekennzeichnet,
daB jedexr Quexforderex (11, 12) ein antrecibbares, endloses, um-
laufendes Forderelement (24), insbesondere Forderband, mit einer

vorzugsweise horizontalen Forderfladche aufweist.

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dafB die
Auflageflédche (23) jedes FoOorderelements (24) durch vorstehende
Léisten (36) od. dgl. in insbesondere gleiche Abschnitte unter-
teilt ist und das Forderelement absatzweise um jeweiis einen Ab-
schnitt weiterbewegbar ist, wobei eine Abschnittldnge - in For-
derrichtung ygyemessen - etwa dem Copsdurchmesser entspricht oderx

diesen etwas uUbertriffi.

5. Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet,

daB die Rutschfldche der Aufstellrutsche (10) geneigt zur Foérder-
fliache des bzw. der Querforderxrer (11, 12) verlauft und das obere

Rutschenende dem einen Langsrand des bzw. seines Querforderers

(11, 12) zvgeordnet 1ist.

6. Vorrichtung nach wenistens einem der vorhergehenden Ansprii-
che, dadurch gekennzeichnet, daB sich im Bewegungsbereich des
fallenden, beim Abrutschen vorderen Copsendes (44) ein sogenann-
ter Schwerpunkthebel (45) befindet, der um eine zur Forderebene

des Quexrfdrderexrs (11, 12) parallele Achse (46) kippbur ist.
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7. Vorrichtung nach anspruch 6, daduich gekennzeichnet, dafl der
Schwerypunkthebel (45) als doppelarmigex Hebel ausgebildet ist,
dessen einer Hebelarm ein aufprallglied (47) bildet oder tréagt
und dessen anderer Hebelarm ein in Léngsrichtung verstellbares

Einstellgewicht (48) tragt.

8. Vorrichtung nach wenigstens einem dexr vorhergehenden Ansprii-
che, dadurch gekennzeichnet, daB das Abgabeende (15) der Auf-
stellrutsche (10) gegeniliber derx Spulenhalteruﬁg {4) einstellbarx

ist.

9. Vorrichtung nach wenigstens einem dexr vorhergehendcen Ansprii-
che, daduzxch gekennzeichnet, daB sich im Bereich des Abgabeendes
(15) dex Aufstellrutsche (10) ein steuerbarex Anschlaghebel (49)

befindet.

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, daB derx
Anschlaghebel (49) mittels eines Elektromagneten, insbesondere

Drehmagneten (50), in seine Freigabestellung verschwenkbaxr ist.

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB

der Drehmagnet liber ein aus zwei gelenkig miteinandex verbundenen
Bebeln (53, 54) bestehendes Kniegelenk mit dem Anschlaghebel (49)
verbunden ist, wobei dessen Anlenkung (57) seitlich dexr Drehachse

(52) des Anschlaghebels (49) gelegen ist.
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12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, daf
der Kniehebel (53, 54) in der Ausgangsstellung eine gestreckte

Lage einnimmt.

13. Vorrichtung nach wenigstens einem dexr Anspriiche 9 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, daB der Anschlaghebel (49) aus schlag-

absorbierendem Material gefertigt ist.

14. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspriche 9 bis 13,
gekennzeichnet durch einen steuerbaren Auswerferhebel (60), der
am oberen Ende (61) des am Anschlaghebel (49) anliegenden Cops
(3) anlegbar ist und der synchron mit dem Anschlaghebel (49) an-

treibbar ist.

15. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspriiche 9 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, daB8 sich in Vorschubrichtung des Cops (3)
auf der Aufstellrutsche (10) vor dem Anschlaghebel ein insbeson- .

dere plattenfdrmiges, auslenkbares Dampfelement (63) befindet.

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, daf
das gegen die Rutsche weisende Ende (64) des Dampfelements ein

Zentrierelement fiir den ankommenden Cops bildet.

17. Vorrichtung nach wenigstens einem dexr Anspriche 3 bis 16,
dadurch gekennzeichuet, daf jede Sperrschiebereinheit (13, 14)

einen sich parallel zur Auflageflidche (23) der Forderelemente
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(24) dexr Queriorderer (11, 12) erstreckenden, im Querschnitt etwa
U-férmigen Schieber (21, 22) aufweist, wobei die beiden U-Schen-
kel etwa parallel zur Auflagefldche (23) verlaufen und zur Bil-
dung von oberen und unteren Auflagezungen (27, 28) mit Ausnehmun-
gen (25, 26) versehen sind, deren Breite in Lingsrichtung des
Schiebers gecehen den Durchmessexr des zugeordneten Spulenendes
etwas iibertrifft, wobei die obexen und unteren Auflagezungen (27,
28) jeweils auf Licke versetzt sind und der Abstand der Zungeén-

ebenen den Durchmesser der Spulenenden etwas Ubertrifft.

18. Vorrichtung nach Anspruch 17, daduxch gekennzeichnet, dabB
sich oberhalb der oberen und unteren Auflagezungenebene Jjeweils

Fiihrungen (29, 34) fir die Fallbewegung dexr Spulenenden befin-

den.

19. Vorrichtung nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet, daf
die Fihrungen (29) durch jeweils ein Klotzpaar (30, 31; 32, 33)

gebildet sind und die Klotzbreite (38) verdnderbar ist.

20. Vorrichtung nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, dalB
jeder randauBeren Fiihrung das obere Ende einer dexr beiden Auf-
stellrutschen (10) zugeoxdnet ist, wahrend sich die iibrigen Fih-
rungen (29, 34) iiber den beiden Auflageflédchen (23) der beiden

Querforderer (11, 12) befinden.
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21. Vorrichtung nach wenigsténs einem der vorhergehenden Anspru-
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Zwischenraum (39) zwischen
jedem Querforderer (11, 12) und dem dariber befindlichen Teil-
stiick der Sperrschiebereinheiten (13, 14) mittels einer, insbe-
sondere optischen ersten Uberwachungsvorrichtung (40, 41) auf

die Anwescnheit von Copsen ilberwachbar ist.

22. Vorrichtung nach Anspruch 21, gekennzeichnet durch eine
zwelite, insbesondere optische ﬁberﬁachungsvorrichtung (42, 43)

dexr Aufstellrutsche (10).

23. Vorrichtung nach wenigstens einem dexr Anspriiche 17 bis 22,
dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Schieber (21, 22) der
Sperrschiebereinheiten (13, 14) hewegungsmafig gekuppelt oder

synchron antreibbar sind. -

24. Vorrichtung nach Anspruch 23, dadurch gekennzeichnet, daB
jedexr Schieber (21, 22) aus zwel in Verldngerung voneinander an-
geordneten Schieberhalften besteht und jeweils zwei parallel an-
geordnete Schieberhdlften jeder Sperrschiebereinheitshdlfte ge-
kuppelt oder synchron mittels eines separaten Antriebs bewegbar

sind.

25. Verrichtung nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dafd
dexr Antrieb jeder Sperrschiebereinheitshdlfte (13, 14) lber je
eine erste und zwelite Uberwachungsvorrichtung (40, 41; 42, 43)

steuerbar ist.
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26. Vorrichtung nach Anspruch 2L, dadurch gekennzeichnet, daB
der Antrieb jedex sperrschiebereinheitshédlfte (13, 14) wenigstens
einen elektromotorisch angetriebenen, mit letzterer antriebsver-

bundenen Antriebsexzenter (70, 71) aufweist.

27. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspriche 24 bis 26,
dadurch gekennzeichnet, daB der Seitenabstand dex Sperrschieber-

einheiten (13, 14) bzw. ihrer H&lften einstellbar ist.

28. Vorrichtung nach Anspruch 27, dadurch gekennzeichnet, daf
eine bzw. je eine beide Sperrschiebereinheiten (13, 14) bzw.
deren Hilften verbindende Antriehbswelle (€9) teleskopartig aus-

ziehbar ist.

29 . Vorrichtung nach Anspruch 28, dadurch gekennzeichnet, daB
jeder Antrieb fiir die Sperrschiebereinheiten (13, 14) bzw. ihre
Hilften einen Getriebemotor (65), einen Zahnriemen (67) mit Rad-

paar (66, 68) und die die Exzenter (70, 71) tragende Antriebs-

welle (69) umfaBt.

30. Vorrichtung nach Anspruch 29, dadurch gekennzeichnet, dafB
die Antriebswelle (69) eine 360°-Drehung oder zwei kurz auf-
einanderfolgende 180°-Drehungen durchfihrt, wobel ein Schalt-
nocken (78) der Antriebswelle (69) mit einem Motorschalter (79)

zusammenwirkt.
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31. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspriiche 17 bis 3
dadurch gekennzeichnet, daB jedes Foérderelement (24) taktweise
antreibbar ist, wobei die Vorschublinge jedes Taktes etwa dem

Seitenabstand zweier Auflagezungen (27) entspricht.

32. Vorrichtung nach wenigstens einem der Anspriiche 3 bis 31,
dadurch gekennzeichnet, daB der Antrieb jedes Fbrderelements (24)
einen Getriebemotor (80), einen Zahnriemen (82) und zugehdrige

Scheiben (81, 83) sowie vVorzugsweise eine Kupplung (84) umfalBt.
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