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@ Appareil de réadaptation polyfonctionnelle. ‘

@ La présente invention concerne un appareil de readapta-
tion polyfonctionnnelle des membres supérieurs et inférieurs
pouvant -étre réadaptés en méme temps.
Cet appareil se compose d'éléments (I) munis de deux
pignons B-B- d'entrainement solidaires d'une chaine sans fin / !
{15). A la sortie de chaque élément (I} par I'entremise d’un -
pignon de renvoi le mouvement se trouve transmis & chaque ?
élément supérieur et ainsi de suite. Il permet la réadaptation
des diogts et des pieds en méme temps.
11 3 son emploi dans tous les hopitaux pour la rééducation
des handicapés des membres supérieurs et inférieurs.
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La présente invention concerne un appareil de réadaptation
polyfonctionnelle des membres supérieurs et inférieurs pouvant i
étre réadaptés en méme temps.

Cet appareil est complétement transformable 2 la dimension
de l'handicapé pouvant &tre ré&glé 3 sa convenance s'il est alité,
dins son lit ou sa petite voiture,il se régle 3 sa hauteur et 3 la
facilité du malade 3 rééduquér.

Cet appareil est caractérisé par le fait qu'il permet d'amener
d pied-d'oeuvre le mouvement permettant la réadaptation des doigts
ou des pieds voire méme les deux 3 la fois. T1 fonctionne soit
manuellement ou actionné par un petit moteur €lectrique (I2) i
réduction qui assure le mouvement d'articulation jusqu'd l'extré-
mité des Eéléments (I). En ce qui concerne les pieds,le dispositif
est~¢ons€itué soit d'une manivelle,ou par l'entrainement €lectri-
que . La manivelle et le cale-pieds seront placés sur les axes (3)
de 1'élément (9 et I0) par exemple. Ces €léments articulés permet-
tent de placer le mouvement utilisable n'importe od,sans avoir 3
déplacer l'appareil.

Bien entendu,l'invention ne se limite pas au mode de réalisatio:
représenté et décrit et aux dessins a mexés 3 titre d'exemple,sché-
matique,indicatif non limitatif étant sujets & de nombreuses vari-
antes de ré8alisations et d'applica+tions, comme produit Industriel
nouveau.

La FIG- I - représente vu en plan,un élement (I) muni dé deux
Pignons B-3- d'entrainement solidaires d'une chaine sans fin (I5)

La FIG- 2 ~ représente vu de profil en coupe le méme &lément
Comprenant les deux-joues (I et Ib) de protection,un pPignon dents
4 chaque extrémité de cet €lément recoit son mouvement par l'entre-—
mise du pignon -A- qui solidaire de 1'axe (3) entraine 3 son tour
Par son pignon -B- et la chaine sans fin (I5) ,son mouvement au
Pignon -Bzsolidaire de 1'axe (3 ) qui embrayé avec le Pignon -C-~
€ntraine 3 son tour grdce a la chaine sans fip Son mouvement vers

€ pignon -A- de l'élément supérieur et ainsi de suite. Une entre-
toise (5) aura pour but de réunir les deux joues paralléles (Iet Ib

et ainsi de suite pour chagque &lément.

La FIG- 3 - représente un €lément (I) identique dont les joues
Ont été remplacées par un tube (6) central termine par 4n étrier
(7) et dont les pignons A B C D _se trouvent placés exterisuremen

au tuke (6) qui lui aussi,pourrait Etre Protégé par deux joues

légéres. %
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Les Axes des plgnons traversent d'une part l'étrier (7) et
d'autre part,la base du tube (6) permettant airnsi & chaque &lément
de pouvoir pivoter afin d'obtenir l'inclinaison désirée  (Voir FIG-4
les pointillés indiguent l'entrainement du mouvement d'un élément
a l'autre et ainsiuvde suite. , '

La FIG- 4 -~ montre dans l'ensemble,vu de cdté l'installation
générale de l'appareil de réadaptation proprement dit,montrant
en (I) les &léments dont le dernier recevra en (8) le dispositif
représenté par les FIG- 5~6-7-8-9-I0-) ayant pour but de permettre
la réé&ducation des membres supérieurs et inférieurs,comme les doigts
et les pieds ,par exemple,dispositif qui sera placé par emboitement
et amovible sur l'axe (8) de l'&lément (I) ou selon le cas et l'en-
droit ,sur les axes (3) des autres E&léments.

En ce qui concerne les membres inférieurs,le dispositif concer-
nant le pédalier et le cale-pieds seront placés sur les axes (3]
des &léments choisis.lLes cale~pieds par exemple seront réglables
selon la pointare du pied du malade qui sera retenu grdce & un
arceau ou une courroie. Le mouvement de tous ces &léments (I) sera
donné manuellemehtAoﬂ par un petit moteur &lectrique (I2) placé a
la base de l'appareil sur le socle (II) .Une potence(IS) verticale
servira 3 supporter les entretoises horizontales téléscopigues,
réglables en hauteur au moven de manivelles ou volants(I8) et blo-
quées au moyen d'un petit volant (I7) dans la rainure de guidage
(I7B) . En ce qui concerne les entretoises horizontales dont l'extré
mité (23) est rendue solidaire d'un support fixé sur un é€lément (I)
et d'adtre par le coulissage sur la potence (I9).L'écartement en
sera obtenu par le pignon(38) engréné sur la crémaillére du tube
coulissant (I3) et blogqué en (I4). En (20),support fixe solidaire
du socle (II) dont le pignon regoit une chaine sans fin actionnée
solt manuellement ou par un petit moteur 3 réduction ,&lectrque (I27

En ce qui concerne l'inclinaison du mécanisme des doigts fixeé
sur l'axe (8),l'inclinaison en sera assurée au moyen d'une vis de
réglage manoceuvrée en (22). Le fauceuil de l'handicapé est repré-
senté en (25).

La FIG- 5 - représente vu en plan le support (26) repose doigt
proprement di€f articulé en (2) cu rendu solidaire au moyen d'une
tirette (29) coulissant dans les glissiéres (28).

Yi:La FIG~- 6 - montre vu de profil ce support (26) . support mon-=

a5 .
traft en (29) 1la tirette réunissant les deux parties articulées.
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La FIG- 7 - montre:l'ensemble des reposes doigts (26), cet
ensemble ou chassis (3I) s'emboite sur l'axe (8) et sera incliné
selon le cas grdce & la partie mobile (32) qul sera blogqué en (33)
au travers de la lumidre (32) . repré&sentée FIG-8-.

La FIG- 8 - représente vu de profil,le mécanisme d'inclinaison
de l'ensemble des reposes- doigts. ‘

La FIG- 9 - représente schématiquement vu de c&té& le mécanisme
des doigts tenus rigides sur leur support (26). Le réglage des

cames (27) se pratique au moyen d'un tounevis en (30).ce gui permet
le réglage des supports doigts .La tirette (29) réunit la partie
mobile (26b ) tandis que la partie (26) du support est fixe. En
(4I) axe. En (2),axe de pivotement de 1la partie (26b ) du support
En 37,vis de réglage.En 34, ressort,monté sur tourillon(35) régla-
be en(35b )} . En (II),chassis du repose doigts. En (36) tige régla
ble maintenant le plateau fixe (26). En(40) ,vis de réglage.

La FIG-IO- représente le méme mécanisme des doigts la tirette
(29) ayant été supprimée permettant ainsi l'articulation des pha-
langes des doigts .

La FIG- II - représente la potense (I9) dont une partie s'al-
longe sur le 1lit afin de supporter les &léments (I) par leurs
supports (IO) .Ceci & titre de démonstration.

L'Invention sera bien comprise et pourra varier de forme,de
matiéres ,de dimensions sans que soit altéré le but et le principe
de l'invention,tout en restant dans 1'idée nouvelle,objet de 1la

brésente invention.
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REVENDICATIONS 0216654

I°- Appareil dit de réadaptation polyfonctionnelle des membres
supérieurs et inférieurs dont l'handicapé peut selon le cas
rééduquer ses doigts ou ses pieds voire méme les deux en
méme temps,que se soit de sa petite voiture ou de son lit
s'il est alité. Caractérisé en ce qu'il se compose d'é€léments
moteurs s'ajoutant les uns & la suite des autres (I) et dont
le mouvement est transmis manuellement ou par l'entremise
d'un petit moteur é&lectrique 3 réduction (I2) dont une chaine
sans fin transmet le mouvement actionnant les doigts par
l'entremise d'un pignon de renvoi & la sortie de chague é&lé-
ment (I) . Sur le dernier é&lément supérieur (I),l'axe (8)
sera emboité sur le mécanisme actionnant les doigts de la
main,tandis que l'&lément (9) et (I0) ou les autres seront
réservés aux membres inférieurs.

2°-Appareil selon la revendication - I ~ caractériséen ce que
les éléments (I) sont solidaires les uns des aufres grice a
une chaine sans fin (I5) qui par l'entremise d'un pignon de
renvoli 3 la sortie de chague élé&ment transmet le mouvement
et ainsi de suite.

3°- Appeareil selon la revendication (I) caractérisé en ce que
les 8léments (I) solidaires les uns des autres au moyen
des axes (3) sont maintenus réglés et supportés par une
potence (I9) sur laguelle coulisse deux entretoises gﬁles—
copiques horizontales réglables par crémailléres actiocnnées
par un volant ou manivelle (I8),manuellement.

4°- appareil selon la revendication -I- caractrisé en ce que
les deux potenses horizontales seront munies de silemblocs
(39) afin d'éviter leur dégauchissement.

5°- Appareil selon la revendication -I~- caractérisé en ce que
les quatre supports doigts (26) seront emboités en (8) et I .
inclinés selon le cas en (2I ou en 32 7.

6°~ appareil selon la revendication - I - caractériséén ce gue
les membres inférieurs tels gque les pieds seront placés sur
un cale-pieds muni d'arceaux de protection et dont le péda-
lier sera emboité sur un des axes(3) ou plus spécialement
sur l'axe (IO) de l1l'élément (I) et sera réglable.

7°- Appareil selon la revendication - 5 - caractérisé en ce que
le pouce sera réédugué en (26b) séparément.

8°- Appareil selon la revendication -~ I - caractérisé en ce

que,une potence hcrizontale sera emboitée et réglée

[T
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sur la potence verticale (I9) et aura uniguement pour but
de supporter les é&léments (I) jusqu'd la hauteur et la
distances des mains de l'handicapé alité.

Appareil selon la revendication - I - caractérisé en ce

que les doigts (26) reposent sur une plaquette (29) lorsque
les doigts sont rigides. En supprimant cette plagquette

ou tirette,le support des doigts se trouve articulé en deux
parties,le doigt sera donc maintenu au moyen d'arceaux,
permettaht®™ ainsi l'articulation des phalangettes.
Appareil selon la revendication -I- caractérisé en ce que

le mouvement pourra étre &galement donné par un flexible.
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