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@ Feuerleitsystem fiir indirekt richtbare Watfensysteme.

@ Das Feuerleitsystem fiir indirekt richtbare Wai-
fensysteme verfligt Uber ein inertiales Referenz-und
Navigationssystem (1), das an einer h&henrichtbaren
Masse der Waffe montiert ist und Daten {ber Posi-
tion und Lage des Geschiitzes sowie die Lage der
zu richtenden Waffe, bezogen auf ein erdfestes
Koordinatensystem,liefert. Das inertiale Referenz-und
Navigationssystem (1) ist vorzugsweise als
Strapdown-System verwirklicht und an ein Kommuni-
Ekationsgerét (2) angeschiossen, das mit einem Bild-
schirm (21) und einer Tastatur (31) flir den interakti-
@Nven Dialog Mensch/Maschine ausgeriistet ist. Der
ql'Bildschirm (21) ermdglicht alphanumerische und
graphische Darstellung. Das Kommunikationsgerit -
(2) ermdglicht die Erstellung, Bearbeitung und for-
matierte Darstellung von Meldungen. Es enthilt
Schnittstellen zu einer Funkeinrichtung (7) sowie bei
Bedarf zu Tochteranzeigen zur dezentralen Anzeige
fQ.von Teilinformationen. Rechen-und Speicherkapa-
R zitst zur Erstellung von Feuerkommandos und zur
Durchilihrung der hierzu ben&tigten Ballistikberech-
nungen ist im Kommunikationsger4t (2) enthalten.

Sensoren, beispielsweise zur Erfassung und
Berlicksichtigung von Werten der Ge-
schofmiindungsgeschwindigksit, Pulvertemperatur,
von Wetterdaten usw. flr die Ballistikberechnung
sind vorgesehen.
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Feuerleitsystem flir indirekt richtbare Waffensysteme

Die Erfindung betrifft ein Feuerieitsystem fir
indirekt richtbare Waffensysteme, insbesondere flr
Artillerieeinsatzmittel.

Herk8mmlicherweise werden die fiir Geschiitze
vorgesehenen Feuerstellungen durch den sogenan-
nten Richtkreistrupp vorbereitet. Dieser Richtkrei-
strupp bestimmt die Nordrichtung, markiert die
Grundrichtung im Geldnde und vermiBt die Feuer-
stellung. Nach dem Marsch zum Feuerstellungs-
raum beziehen die einzelnen Geschiitze ihre jewei-
ligen Geschiitzfeuerstellungen in Grundrichtung.
Nun wird auf optischem Wege die Nordrichtung
vom Richtkreis auf die einzelnen Geschiitze
libertragen. Ferner meldet der Richtkreistrupp die
ermittelien Geschiitzpositionen an die Batterie-
feuerisitstelle. Dort werden aus weiteren vorgege-
benen Angaben Feuerkommandos erstellt und an
die Geschiitze Uibermittelt. Die im Feusrkommando
enthaltenen  Angaben miissen der Ge-
schitzbesatzung bekanntgegeben werden, von die-
ser ausgefiihrt und vom Geschiitzfiihrer kontrolliert
werden. Die befohlene Position der Waffe -
(Seitenwinkel und Elevationswinkel) wird von dem
oder den Richtkanonieren durch Betitigen des
Richtmechanismus unter Aufsicht des Ge-
schiltzflihrers angerichtet und durch optische Mittel
kontrolliert. Die Munitionskanoniere bereiten gem#B
den erhaltenen Angaben die Munition vor.

Nach dem Herstellen der Feuerbereitschaft und
entsprechender Meldung an die Feuerieitstelle er-
halten die Geschiitze von dort den Abfeuerbefehl.
Beim schnellen Ab feuern mehrerer Schiisse auf
ein Ziel wird Ublicherweise zwischen den Schiissen
nicht nachgerichtet, um maximale Feuerge-
schwindigkeit zu erreichen. Dabei wird eine gerin-
gere Treffergenauigkeit inkauf genommen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die
Richtzeiten bis zur Herstellung der Feuerbereit-
schaft wesentlich zu verkiirzen und die Genauigkeit
der Waffenausrichtung bei deutlich verringertem
Personalaufwand zu erh&hen.

Ein erfindungsgem#Bes Feuerleitsystem flr in-
direkt richtbare Waffensysteme, insbesondere flir
Artillerieeinsatzmittel,weist die im Patentanspruch 1
angegebenen Merkmale auf.

Vorteilhatte Weiterbildungen des Erfindungsge-
dankens sind in abh#ngigen Patentanspriichen ge-
kennzeichnet sowie in der nachfolgenden Be-
schreibung nZher eridutert.

Die Erfindung =zeichnet sich gegeniber
herkdmmlichen  Artilleriesinsatzsystemen durch
eine neuartige Feuerleitung aus. Waren bisher zur
Herstellung der Feuerbereitschaft von Artilleriewaf-
fen viele Tatigkeiten zur Feststellung der Position,
zum Auffinden und Richten der Waffe notwendig,
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die im allgemeinen {ber Anzielen mit Optiken, Ein-
spielen von Libellen usw. erledigt wurden, so ergibt
sich mit der Erfindung die Mé&glichkeit, diese
Abldufe weitgehend zu automatisieren, so daB sich
die Geschitzmannschaft auf ihre eigentliche Aufga-
be, ndmlich die Bedienung des Geschiitzes kon-
zentrieren kann.

Bei einer vorteilhaften Ausflihrungsform ist ein
inertiles Referenz-und Navigationssystem, verwir-
klicht als Strapdown-System, so am Geschiitz mo-
ntiert, daB alle relevanten Daten wie Position und
Lage des Geschiitzes, Richtung des Rohrs usw.
direkt von diesem Inertialsystem geliefert werden.
Diese Daten laufen in einem Bedien-und Anzeige-
gerdt zusammen, das im folgenden auch als
"intelligentes Kommunikationsger4t™ bezeichnet
wird und das gleichzeitig alle weiteren bené&tigten
Informationen zur technischen und taktischen
Feuerieitung anzeigt. Dieses Kommunikationsgerzt
ist direkt mit der Feuerleitstelle verbunden.

Die Erfindung und vorteilhafte Einzelheiten wer-
den nachfolgend anhand eines
Ausfiibrungsbsispiels, jedoch ohne Beschrinkung
des Erfindungsgedankens erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 eine Systemibersicht Uber ein
Fihrungs-und Feuerleitsystem fiir Geschiitze mit
erfindungsgemidBen Merkmalen;

Fig. 2 den Systemaufbau eines konkreten
Ausflihrungsbeispiels flir ein Flihrungs-und Feuet-
leitsystem gem&B der Erfindung;

Fig. 3 den Aufbau eines integrierten Bedien-
und Anzeigegerits, des "intelligenten Kommunka-
tionsgerdts™ im Systemaufbau gemi8 der Erfin-
dung und

Fig. 4 bis 7 Beispiele von mé&giichen Darstel-
lungsformen  von  Information auf einem
Sichtanzeigeschirm des Kommunikationsgerits
gemaB Fig. 3 im Verlauf einzelner Einsatzphasen
eines mit dem erfindungsgemifen Feuerleitsystem
ausgerUsteten Waffensystems.

Mit dem erfindungsgem&Ben Feuerleitsystem
10 ist es mdglich, der Geschiitzbesatzung in allen
Einsatzphasen die akiuell be n&tigten Informationen
optisch anzuzeigen sowie Handlungsabliufe, insbe-
sondere bei der Ermittlung der Geschiitzposition
und beim Richten der Waife durch Automatisierung
stark zu vereinfachen oder vollstdndig zu ersetzen.
Dadurch wird eine Verklrzung der Zeiten bis zum
Emreichen der Wirkungs-bzw. Feuerbereitschatt,
eine starke Entlastung der Geschiitzbesatzung von
Routinearbeiten und eine Erhdhung der Trefferge-
nauigkeit bei mehrfachem Abfeuern sowie ein Frei-
werden von Personal fiir andere Aufgaben erreicht.

Ein inertiales Referenz-und Navigationssystem
1, das am Geschitz montiert ist, liefert Angaben
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Uber Position und Lage des Geschiizes sowie
Uiber die Lage der Waffe. Ein "intelligentes Kom-
munikationsgerédt” 2 (im folgenden Kommunika-
tionsgerat), dessen Systemaufbau die Fig. 3 zeigt,
ermdglicht eine numerische und graphische Dar-
stellung von Information, Verarbeitung, Speiche-
rung und Ubertragung von Daten sowie die rasche
und sichere Ausidsung von Grundfunktionen durch
Betatigen von Funktionstasten. Das Kommunika-
tionsgerat 2 ist auBer mit dem inertialen Referenz-
und Navigationssystem 1 iber eine Reihe von
Schnittstellen/Modems 24 mit einem oder mehre-
ren Sensoren 3, beispielsweise einem Sensor 25
zur Erfassung der Mindungsgeschwindigkeit eines
Geschosses, mit einer oder mehreren Steuerungen
4, beispielsweise einer Magazinsteuerung 28 sowie
mit einer oder mehreren Tochteranzeigen 5, bei-
spielsweise siner Tochteranzeige 5, flUr den Richt-
kanonier und einer Tochteranzeige 5. flir einen
Munitionskanonier oder mit einem beliebigen ande-
ren Tochteranzeigeger4t 26 verbunden. Uber ein
Funkgerét 7 und eine Funkstrecke 6 kann ein gesi-
cherter Datenaustausch im Digitalformat erfolgen.
Eine zusitzliche Sprech-oder Datenverbindung
kann durch eine Feldkabelverbindung 8 vorgese-
hen sein. An einem weiteren externen Anschiu8 9
des Kommunikationsgerits 2 kdnnen weitere Ein-
heiten im Bedarfsfall angeschlossen werden. Das
Kommunikationsgerét besitzt sinen unmittelbar in
das Gerdt integrierten Bildschirm 21 und ein Be-
dienfeld 21 mit Zifferneingabetasten 30 und Funk-
tionstasten 32. Die zentrale Recheneinheit (CPU)
ist mit Bezugshinweis 23 und eine Stromversor-
gung mit Bezugshinweis 22 bezeichnet. Das iner-
tiale Referenz-und Navigationssystem 1 ist Uber
eine weitere Schnittstelie 27 mit dem Kommunika-
tionsgerit 2 verbunden.

In der Praxis wird mit dem erfindungsgemZfen
Feuerlsitsystem wie foigt gearbeitet:

Wiahrend des Marsches erhdlt der Ge-
schiitzflhrer laufend Informationen Uber Position
und Lage des Geschiitzes. Von einer Feuerleitstelle
Uber Funk erhaltene Angaben (iber die Koordinaten
der anzufahrenden Feuerstellung und der dort ein-
zunehmenden Grundrichtung werden automatisch
auf dem Bildschirm 21 in einer ersten Sichtbilddar-
stellung (vgl. Fig. 4) angezeigt, die mit "Anfahren
der Feuerstellung™ bezeichnet werden kann. Der
Geschlitzfihrer ist jetzt in der Lage, die befohlene
Feuerstellung eigenstédndig anzufahren. Ein Vorbe-
reiten der Feuerstellung ist nicht mehr erforderlich.
Die Schirmbilddarstellung der Fig. 4 zeigt eine
mogliche Darstellungsform der Information Uber
Fahrzeug-und Marschziel.

Nach Beziehen der Feuerstellung steht im
Kommunikationsgerdt 2 die exakte Position des
Geschiitzes sofort zur Verfligung. Nach Betatigen
der entsprechenden Funktionstaste 32 wird die Po-
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sition datengesichert liber das Funkgerdt 7 an die
Feuerleitstelle gesendet. Diese Art der Uberiragung
ist rascher und sicherer als herkémmliche Verfah-
ren per Sprechfunk. Auf dhnliche einfache Weise
lassen sich auch Deckungsangaben der Feuerleit-
stelle senden.

Alle bisherigen Tatigkeiten des Richtkrei-
strupps kénnen entfallen.

Die zur Hersteliung der Wirkungsbereiischaft
bendtigte Zeit wird damit drastisch gegeniiber
herkdmmlichen Verfahren gesenkt.

Nach Erhalt eines Feuerkommandos werden
die empfangenen Daten formatiert und sofort
Ubersichtlich am Bildschirm 21 des Kommunika-
tionsgerdts 2 dargestellt (vgl. Fig. 5). Die Muni-
tionskanoniere erhalten die flr sie wichtige Teilin-
formation Gber sine oder mehrere Tochieranzeigen
5, bzw. 26.

Nach einer weiteren Betétigung einer der Funk-
tionstasten 32 wird als Richthilfe zur wesentlichen
Vereinfachung des Richivorgangs eine graphische
Darstellung mit der Hinweisangabe "RICHTEN"
entsprechend Fig. 6 angezeigt. Soli-und Ist-Lage
der Waffe werden gem#B der Erfindung durch ein-
en festen Zielkreis 61 und ein bewegliches Faden-
kreuz 62 dargestellt. Zur weiteren einfachen Kon-
trolle werden Soll-und Ist-Werte von Teilring und
Elevation auch numerisch angezeigt. Der Hinweis
"RICHTEN" wird beispielsweise solange blinkend
dargestellt, bis die Ist-Lage der Waffe sich auch in
Seite und Elevation innerhalb eines definierten Ab-
lagefensters befindet (z.B. Soll-Lage £ 1-). Die Ab-
lesung von Soll-und Ist-Lage der Waffe wird durch
eine zweiachsige Skala 63 mit logarithmischer Tei-
lung auf dem Bildschirm erleichtert. Dazu alternativ
kann auch eine umschaltbare Aufldsung fiir die
Skalenanzeige gewahit werden, so daB auf ein-
fache Weise zunichst eine Grobrichtung und an-
schlieBend bei erh&hier Skalenaufisung (Lupe)
eine Feinrichtung der Waife ermdglicht wird.

Der automatisch erscheinende Hinweis
"RICHTEN" wird, falls zutreffend, auch nach Um-
schaltung der Anzeige auf die erneute Darsteliung
des Feuerkommandos (Fig. 5) in die Darsteliung
eingeblendet, so daB ein Abweichen der Waife aus
der zun#chst eingesteliten Soll-Lage, z.B. durch
Einsinken des Trégerfahrzeugs, angezeigt wird und
daher ein rasches Nachrichten m&glich ist.

Da das inertiale Referenz-und Navigationssy-
stem 1 alie erforderlichen Werte liefert, ist bei
entsprechender Ausrlstung der Richtantriebe {iber
die Steuerungen 4 ein automatisches Rich-
ten,ausgel&st wiederum durch Betdtigen einer der
Funktionstasten 32 ohne weiteres mdéglich. Dies
bedeutet eine weitere Vereinfachung des Richtvor-
gangs bei weiterem Zeitgewinn. Damit ist auch die
Mdglichkeit eines vollautomatischen Nachrichtens
gegeben, d.h. ohne Ausl&sung mittels einer Taste,
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so daB die Treffergenauigkeit weiter erhéht wird bei
maximaler Feuergeschwindigkeit und minimalem
Zeitaufwand flir das Nachrichten.

Die Meldung der Feuerbersitschaft zur Feuer-
leitstelle wird Uber einen Tastendruck am Bedien-
feld 1 ausgeldst. Der erhaltene Abfeuerbefehi und
ggfs. Count-Down-und/oder Count-Up-Zeiten wer-
den in das auf dem Bildschirm 21 dargestellie
Feuerkommando (vgl. Fig. 5) eingeblendet; siehe
als Beispiel Fig. 7, "F" und Count-Zeit "00". Das
Abfeuern und die Abgefeuert-Meidung an die
Feuerieitstelle erfolgen wiederum automatisch nach
Betdtigung entsprechender Funktionstasien 32 im
Bedienfeld 31.

Da das Kommunikationsgerit 2 liber eine aus-
reichend groBe Rechen-und Speicherkapazitit
verflgt, ist auch eine herkdmmlicherwsise in der
Feuerleitstelle vorgenommene Ballistikberechnung
im Geschiitz selbst mdglich. In diesem Fall werden
Sensoren 3, angeschlossen Uber die Schnittstelle
25 zur Messung der Miindungsgeschwindigkeit -
(Vo) und ggfs. der Pulvertemperatur eingesetzt.
Durch Beriicksichtigung der ermittelten Werte bei
der Berechnung der Feuerkommandos ergibt sich
eine Erh&hung der Treiferwahrscheiniichkeit.

Das Kommunikationsgeridt 2 ist auBerdem in
der Lage, beispielsweise eine an den Reservean-
schiuB g angeschiossene elekirische
Zunderstelimaschine zu steuern. Uber die Schnitt-
stelle 28 kann die Steuerung 4 fiir eine Magazin-
steusrung erfoigen.

Als inertiales Referenz-und Navigationssystem
1 kann eine analytische Plattform (Strapdown-Sy-
stem) eingesetzt werden, die an der
h&henrichtbaren Masse der Waffe montiert ist und
bezogen auf ein erdfestes Koordinatensystem Posi-
tion und Lage des Geschiitzes sowie Lage der zu
richtenden Waffe liefert.

Anspriiche

1. Feuerleitsystem flir indirekt richtbare Waf-
fensysteme, insbesondere flir Artillerieeinsatzmittel,

gekennzeichnet durch

-ein an einer h&henrichtbaren Masse auf der auf
einem Triger gelagerten Waffe fixiertes inertiales
Lagereferenz-und Navigationsgerdt (1), das bezo-
gen auf ein festgelegtes Koordinatensystem Daten
{ber Position und Lage des Trigergerits sowie der
Lage der Waffe Uber eine Schnittstelle (27) in Digi-
talformat an

-ein integriertes, mit einer Bedien-und Befehisein-
gabetastatur (30, 32) und einem Biidschirm (21)
versehenes Kommunikationsgerdt (2) liefert, das
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{iber Kommunikationsschnittstellen (25 bis 28, 7)
verflgt, Uber welche der Datenverkehr zu einer
Fiihrungs-oder Feuerleitstelie erfolgt.

2. Feuerlsitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daB das inertiale
Referenz-und Navigationssystem (1) ein
Strapdown-System ist.

3. Feuerleitsystem nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet, daB das inertiaie
Referenz-und Navigationssystem (1) durch einen
elektrischen Weggeber gestlitzt ist und daB zur
Bestimmung der relativen Winkel zwischen der
Waife und dem Trégerfahrzeug je ein Winkelgeber
flir Seiten-und Elevationswinkel vorhanden ist.

4. Feuerleitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, da das Kommunika-

tionssystem (2) zur gleichzeitigen Darstellung

alphanumerischer und graphischer Information auf

dem zugeordneten Bildschirm (21) eingerichtet ist.
5. Feuerleitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerédt (2) mit Funktionstasten (32) zur Um-
schaltung zwischen wenigstens zwei Betriebsarten
eingerichtet ist, von denen sich die eine auf die
Sichtdarstellung von Befehls-und Positionsdaten -
(Fig. 4 und 5) beim Datenaustausch mit der Feuer-
leitstelle und die andere auf die gleichzeitige Sicht-
darstellung der Soll-und Ist-Position (Fig. 6) der
auszurichtenden Waffe beziehen.
6. Feuerleitsystem nach Anspruch 4,

dadurch gekennzeichnet, dag das Kommunika-
tionsgerét (2) auf eine weitere Betriebsart um-
schaltbar ist, die zur Bedienung des inertialen
Referenz-und Navigationssystems (1) und zur An-
zeige der Navigationsdaten dient.

7. Feuerleitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dag das Kommunika-
tionsgerdt (2) liber einzelne der Schnittstellen (25)
mit Sensoren zur Messung der Mindungsge-
schwindigkeit (V.) eines Geschosses und/oder Sen-
soren (3) zur Erfassung der Pulvertemperatur ver-
bunden ist und/oder mit Mitteln zur Bailistikberech-
nung zur Erstellung von Feuerkommandos unter
Berlicksichtigung der dazu notwendigen Daten -
(z.B. Wettermeldungen) ausgeriistet ist.

8. Feuerleitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerét (2) Uber eine weitere Schnittstelle eine
GeschoBziinder-Einstelivorrichtung steuert und/oder
eine Magazinsteusrung .(4) betitigt.
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9. Feuerleitsystern nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerdt (2) Uber entsprechende Schnitistellen -
(26) mit einem oder mehreren Tochteranzeige-
gerdten (5; 5., 5.) verbunden ist.

10. Feuerleitsystem nach einem der vorstehen-
den Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerét (2) zur Sichtdarstellung der Ist-und der
Soll-Position der Waffe auf dem zugeordneten Bild-
schirm mit Mitteln zur Einblendung einer zweiachsi-
gen Richiskala (63) der Soll-Position der Waffe -
(61) und der momentanen Ist-Position der Waffe -
(62) jeweils flr Seite und Elevation ausgeriistet ist.
11. Feuerleitsystem nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet, da das Kommunika-
tionsgerét (2) Mittel zur Einblendung einer zweiach-
sigen Skala (63) mit logarithmischer Skalenteilung
auf dem Bildschirm (21) aufweist, und daB die Soll-
und die Ist-Position der Waffe durch unter-
schiedliche Sichtelemente wie Kreis und Faden-
kreuz darstellbar sind.
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12. Feuerleitsystem nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerat (2) Mittel zur Einblendung einer zweiach-
sigen Skala mit umschaltbarer Aufl&sung flir Grob-
und Feinrichten der Waffe aufweist.

13. Feuerleitsystem nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerdt mit Mitteln zur Einblendung siner Hin-
weisanzeige (RICHTEN) auf dem Biidschirm (21)
versehen ist, solange die Soll-und die Ist-Position
der Waffe in wenigstens einer Achse noch um
mehr als einen vorgegebenen Toleranzbereich aus-
einanderliegen.
14. Feuerleitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerdt (2) mit Schnitistellen als Sollwertgeber
fur die Richtantriebe der Waife ausgerustet ist.

15. Feuerlsitsystem nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daf das Kommunika-
tionsgerdt (2) mit Schutzmittein zur elektrischen
Abfeuerung der Waffe und zur automatischen Mel-
dung der SchuBabgabe versehen ist.
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EPA Form 1603 03 B2

E disch ummer der Anmeldun
0)) HropFisches EUROPAISCHER RECHERCHENBERICHT =~ ™™ *rAnmeidun

Patentamt

EP 85 11 3031

EINSCHLAGIGE DOKUMENTE
Kennzeichnung des Dokuments mit Angabe, soweit erforderlich, Betrifft KLASSIFIKATION DER
Kategorie der maBgeblichen Teile Anspruch ANMELDUNG (int. Cl . 4)
F 41 G 3/14
Y REVUE INTERNATIONALE DE DEFENSE, 1-3,7 F 41 G 5/18§
Band 17, Nr. 6, 1984, Seiten
752=-753, Cointrin-Genéve, CH.M.
HEWISH: "Le systéme léger de
conduite de tir de l'artillerie
Quickfire"
* Insgesamt *
Y | DE-A-3 332 795 (LITEF) 1-3, 7
* Figur 5; Seite 6, Zeile 24 -
Seite 7, Zeile 25; Seite 9, Zeile
14 - Seite 10, Zeile 33 *
A DE-A-3 229 819 (BODENSEEWERK 1
GERATETECHNIK)
* Insgesamt *
- RECHERCHIERTE
A US-A-3 881 824 (J. HIGGINS) SACHGEBIETE (int. C1.4)
- F 41 G
A FR-A-2 415 285 (BOEFORS) G 01 C
A US-A-4 166 406 (R.W. MAUGHMER)
Der vorliegende Recherchenbericht wurde fur alie Patentanspriche erstelit.
"BEN HAAG FoenLBDEINYEY | crax DE“FAVARENE Cl.
KATEGORIE DER GENANNTEN DOKUMENTE E : aiteres Patentdokument, das jedoch erst am oder
X : von besonderer Bedeutung allein betrachtet nach dem Anmeldedatum veroffentlicht worden ist
Y : von besonderer Bedeutung in Verbindung mit einer D : in der Anmeldung angefiihrtes Dokument «
anderen Verétfentlichung derselben Kategorie L : aus andern Grunden angefiihries Dokument
A : technologischer Hintergrund
O : nichtschriftiiche Offenbarung
P : Zwischeniiteratur & : Mitglied der gleichen Patentfamilie, Gberein-
T : der Erfindung zugrunde liegende Theorien oder Grundsitze stimmendes Dokument
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