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@ Perfectionnement aux télérupteurs électriques.

@ Un télérupteur comprend une bobine sous-

dimensionnée (1) associée a8 des moyens de commande ex-

térieurs pour provoguer le passage d'un courant électrique fin. 1
moteur dans la bobine (1) et un mécanisme bistable actionné ng. 1
par celle-ci et incorporant un éiément mobile (3) susceptible

d’étre dépiacé par la bobine (1). L'élément mobile (3) est sus-

ceptible, lors de son mouvement vers la position active,

d’ouvrir avec un retard déterminé, un contact auxiliaire (8)

placé sur le circuit d'alimentation (A1, A2) de bobine, en par- A2
aliéle avec un moyen (résistance 9) de limitation de puissane

électrique.
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Perfectionnement aux télérupteurs élec-
triques.

La présente invention a trait a un perfec-
tionnement aux appareils de télécommande électriques tels
que télérupteurs, comportant des bobines motrices destinées
& provoquer, si elles sont alimentées en courant électrique
moteur par le biais d'un organe de commande, le mouvement
d‘'une armature mobile entrainant la fermeture (ou
l'ouverture) d'interrupteurs ou contacts placés dans le cir-
cuit wutilisateur, 1la bobine étant alimentée par des impul-
sions électriques dont la durée est suffisante pour provo-
quer le basculement d'un mécanisme bistable entrainant 1la
fermeture (ou 1'ouverture) de ces interrupteﬁrs Ou  contacts
Placés sur le circuit d'utilisation.

Dans de tels dispositifs, 1les bobines sont
congues et dimensionnées de facon a supporter le passage
permanent de la puissance électrique motrice nécessaire a

l'actionnement, bien qu'une seule impulsion, généralement de
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courte durée, soit suffisante pour mettre en action le
mécanisme d'un télérupteur et, malgré cela, on observe
souvent un vieillissement prématuré lorsque 1'appareil est
souvent sollicité.

On a déja proposé de réaliser des relais
électriques dans lesquels 1le mouvement mécanique provogueé
par l'alimentation de la bobine entraine, vers 1la £in du
mouvement, 1'ouverture d'un contact par lequel transite le
courant d'alimentation de 1la bobine de sorte gu'apreés
1'ouverture de ce contact, la bobine se trouve alimentée par
1'intermédiaire d'une résistance branchée en paralléle avec
le contact, ce qui réduit le courant traversant la bobine et
permet ainsi d'économiser de 1'énergie.

Les brevets FR-aA-1.151.189, GB-a-877.036,
BE-A-430.975 et DE-A-2.336.238, décrivent des électro-
aimants ou des contacteurs prévoyant des moyens permettant,
aprés une premiére phase d'actionnement, de diminuer 1la
puissance électrique dans la bobine, cette Puissance restant
cependant suffisante pour maintenir le dispositif concerné
dans son état actif.

Cependant, dans le cas d'appareils ¢&lec-
triques tels que les télérupteurs, la réduction de la dissi-
pation de puissance dans le but d'économiser de 1'énergie nc
présente aucun intérét en raison des faibles énergies noxr-
malement mises en Jjeu, ces télérupteurs étant basculés dans
leurs états stables alternés par de simples impulsions de
courant.

La présente invention se propose de remédier
aux inconvénients de l'art antérieur et de fournir un perx-
fectionnement & ce type d'appareils, qui élimine les risqgue
de vieillissement prématuré et qui permette simultanément de
diminuer le poids, 1'encombrement et le prix de revient de
ces appareils.

L'invention a pour objet un perfectionnement
aux télérupteurs du type comprenant une ou plusieurs

bobines, associées & des moyens de commande extérieurs tel
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que, par eXemple, un interrupteur-poussoir, pour provoquer
le passage d'une puissance électrique motrice dans la ou les
bobines, et un mécanisme bistable actionné par la ou les
bobines et incorporant un élément mobile, tel qu'une arma-
ture ou un noyau plongeur, susceptible d'étre déplacé par la
ou les Dbobines, sous 1l'effet d'une bréve impulsion
d'alimentation de 1la ou des bobines, pour ouvrir ou fermer
les moyens de contact de 1'appareil, caraétérisé en ce que
ledit élément mobile est susceptible, lors de son mouvement
vers la position active, d'ouvrir, avec un retard déterminé,
un contact auxiliaire placé sur le circuit d'alimentation de
bobine, en paralléle avec un moyen de limitation de puis-
sance électrique, et en ce que le dimensionnement de la ou
des bobines est diminué en étant adapté au passage de la
breéve impulsion de puissance qui en résulte.

Ainsi, lorsque le courant moteur est apbliqué
4 1la bobine et provoque le mouvement de 1'élément mobile et
de son mécanisme, le méme mouvement provoque, avec un retard
adégquat, 1l'ouverture du contact auxiliaire par lequel pas-
sait le courant moteur, de sorte‘que la ou les bobine(s) ne
sont plus alimentées que par le biais du seul moyen de limi-
tation tel que, par exemple, une résistance ou une capacité,
qui n'autorise que le passage d'une puissance réduite mais
néanmoins suffisante pour maintenir 1'afmature dans sa posi-
tion rapprochée de 1la ou des bobines pour éviter des
actionnements intempestifs du mécanisme.

L'impulsion d'excitation & pleine puissance
de la bobine se trouve donc limitée & une durée tres courte,
correspondant & ce retard.

Le retard précipité est réglé de facon que le
contact auxiliaire ne s'ouvre qu'une fois que le point de
basculement de 1'appareil est dépassé. Ce retard peut é&tre
obtenu par un simple jeu mécanique interposé entre 1'élément
mobile et le contact auxiliaire.

Conformément a 1'invention, on peut donc

sous-dimensionner considérablement 1la ou les bobines par



10

20

30

35

0221801

4
rapport ,aﬁ% caractéristiques gu'elle(s) devrai(en)t
présenter si elle(s) étai(en)t parcourue(s) par la puissance
d'alimentation motrice pendant toute la durée dtactivation.

‘D'autres avantages et caractéristiques de
1'invention;:apparaitront a4 la lecture de la description
suivante, faite 4 titre d'exemple non limitatif et =se
référant au dessin annexé, dans lequel : '

. la figure 1 représente une vue schématique
d'un téléruptéur perfectionné selon 1'invention & l1'état
inactif ;

la figuré 2 représente une vue de oo
télérupteur‘pendant son basculement vers 1'état actif ;

la figure 3 7xreprésente unec vue de ce
télérupteur & 1'état actif.

L'appareil représenté est un télérupteur com-
portant une bobine 1 enroulée autour 'd'une armature
magnétique fixe 2, par exemple en forme de U. Lorsque le
courant moteur passe & travers la bobine 1, il tend & faire
basculer une armature magnétique mobile 3 autour d'un axe de
pivotement 4 depuis la position inactive représentée sur la
figure 1 vers la position active représentée sur la figure
3. L'armature 3 actionne dans son mouvement, une tige de
mécanisme 5a qui provoque, lors du basculement dans sa posi-
tion active, la fermeture (ou le cas échéant l'ouverture) de
moyens de contact 6, représentés, par exemple, par deux
interrupteurs placés sur un circuit électrique utilisateur.

. Un ressort 7 ou un autre moyen non
représenté,'  tend & provoguer le mouvement inverze de
1'armature 3 depuis la position active de la figure 3,
lorsque la bobine 1 n'est plus alimentée en courant, vers la
position inactive de la fig. 1.

~La position (ouverte ou fermée) des interrup-
teurs 6 reste maintenue, méme lorsque 1‘'armature revient en
position inactive grdce & la présence d'un mécanisme
bistable 5, de type usuel, de sorte qu'un changement dJde

position n'interviendra que lors d'une nouvelle excitation
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de la bobine.

Conformément a 1'invention, le circuit
d'alimentation A1, A2 de la bobine 1 posséde, par exemple
sur le conducteur A1, un contact auxiliaire 8 mécaniquement
relié & 1la tige de mécanisme 5a et agencé de facon que,
lorsque le :'dispositif est & 1'état non actif tel - que
représenté sur la figure 1, ce contact B soit fermé. Un
élément limiteur de courant, tel qu'une résistance 9, est
monté en paralléle aux bornes du contact 8. Cette résistance
pourrait &étre remplacée par un autre moyen limiteur de
courant tel que, par exemple, une capacité. La valeur de ce
moyen 9, par exemple la valeur de la résistance, est telle
que, compte tenu de la tension d'alimentation A1, A2, un
courant ne passant que par la résistance 9 suffit & main-
tenir 1l'armature 3 dans sa position active contre 1l'action
du ressort de rappel 7.

On voit, par ailleurs, que la 1liaison entre
l'armature 3 et le mécanisme bistable 5 s'effectue par
l'intermédiaire de la tige de mécanisme 5a comportant un
passage oblong 10 disposé sur la tige 5a, la dimension de ce
Passage oblong étant telle que dans la premiére partie de la
course de fermeture, A& partir de la position initiale
représentée sur la figure 1, 1la tige de mécanisme 5a
n'entraine pas, dans son mouvement.,, le contact auxiliaire 8
qui reste fermé pendant cette période. Ce n'est que lorsque
l'extrémité de 1'armature 3 est parvenue approximativement
en fin de course sur l'armature fixe 2 comme représenté sur
la figure 2, que la suite du mouvement de l'armature mobile
3 va provoquer 1'ocuverture du contact auxiliaire 8. La
longueur du passage oblong 9 et sa disposition sont
déterminées de facon qu'au moment ou 1'armature 3 va ouvrir
le contact auxiliaire 8, le mécanisme 5 se trouve déja bas-
culé au-dels de 1la position de non-retour a partir de
lagquelle le mouvement de basculement se poursuivrait, par
exemple sous 1'effet de la simple inertie, jusqu'a la posi-

tion représentée sur la figure 3 méme si, & partir de ce
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moment, aucun courant n'était plus adressé & la bobine.

Le fonctionnement du dispositif est alors 1le
suivant : -

Le télérupteur est d'abord dans sa position
inactive de la figure 1. A ce moment, on alimente le circuit
A1, A2 en courant électrique moteur sous une tension V. ILa
bobine, étant excitée, va alors provoquer le basculement
rapide de 1‘'armature mobile 3 vers la position active. Comme
cela a étéd vu, pendant une premiére partie de la course de
basculement, le contact auxiliaire 8 n'est pas entrainé et
les moyens de contact 6 sont actionnés par le mécanisme 5
alors que le contact auxiliaire 8 est téujours ¢n position
fermée permettant le passage du courant d'alimentation sous
tension V.

Une fois que la position de la figure 2 a été
atteinte, la poursuite du basculement de l'armature 3 pro-
vogque cette fois~ci 1‘ouverture du contact auxiliaire 8. A
partir de ce moment, et en admettant ¢que 1'%mpulsion de ten-
sion V se prolonge, la bobine 1 n'est plus alimentée que par
1'intermédiaire de la résistance 9 et la ténsion aux bornes
de la bobine est, cette fois-ci, limitée a la valeur v.
Lorsque l'atmature 3 est arrivée & sa position finale
active, le contact auxiliaire 8 reste ovuvert ot la bobine
reste alimentée sous la tension v. Le rapport desdites ten-
sions V/v est, par exemple, de l'ordre de 4 mais peut é&tre
supérieur, la tension v étant calculée de préférence pour
étre simplemént suffisante pour maintenir 1'armature 3 Jdans
sa position.active.

Le retour en position inactive s'effectue de
facon usuelle, soit par un actionnement mécanique, s0it sous
1'effet d'un faible ressort 7 qui pérmet le retour de
l'armature 3 dans sa position initiale inactive et, par
conséquent, 1l'ouverture (ou la fermecture) des moyens de con
tact 6 et, au bout d'un certain temps déterminé par le pas-
sage oblong 10, la fermeture du contact 8.

Le dispositif selon 1l‘'invention, qui a été
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décrit & propos d'un télérupteur 3 armature mobile mais qui
pourrait tout aussi bien étre décrit a propos d'un
télérupteur & noyau plongeant remplacant 1°' armature mobile,
permet ainsi de limiter simplement a 1la durée de 1la phase
initiale de basculement de 1l'armature moblle 3, la durée dge
l'alimentation de la bobine 1 sous la tension motrice V. ©On
Peut ainsi:iconsidérablement sous-dimensionner la bobine 1
et, en conséquence, réduire le Prix et 1‘'encombrement du
dispositif tout entier.

Bien que 1° invention ait été décrite a propos
d'une forme de réalisation particuliére, il est bien entendu
qu'elle n'y est nullement limitée et qu'on peut lui apporter
diverses modifications de formes ou de matériaux sans pour

cela s'éloigner ni de son cadre ni de son esprit.
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REVENDICATIONS

1. Télérupteur du type comprenant une ou
plusieurs bobines (1) associées & des moyens de commande
extérieurs pour provoquer le passage d'un courant électrique
moteur dans 1la ou les bobines (1) et un mécanisme bistable
actionné par la ou les bobines (1) et incorporant un &1 ément.
mobile (3) -susceptible d'étre déplacé par la ou les babines
(1), caratéiisé en ce que ledit élément mobile (3) est sus-
ceptible, lors de son mouvement vers la position active,
d'ouvrir avec un retard déterminé, un contact auxiliaire (8)
placé sur 1le circuit d'alimentation (A1, A2) de bobine, en
paralléle avec un moyen (9) de limitation de puissance élec-
trique et en ce que le dimensionnement de la ou des bobines
est diminué en étant adapté au passage de la bréve impulsion
de puissance'qui en résulte.

' 2. Télérupteur selon jJla revendication 1,
caractérisé en ce gqu'il est prévu un moyen (10) déterminant
un retard dans 1'actionnementdu mécan}sme (5) poury
n'autoriser ! l1'ouverture dudit contact auxiliaire (8) gu'une
fois que le point de non-retour du mouvement du mécanisme
bistable (5) a été dépassé.

' 3. Télérupteur selon 1'une des revendications
1 et 2, céiactérisé en ce que ledit moyen de limitation de
puissance électrigue est une résistance (9).

4. Télérupteur selon 1l'uns des revendications
1 et 2, cafactérisé en ce que ledit moyen de limitation de
puissance électrique est une capacité.

5. Télérupteur selon 1'une quelconque des
revendications 1 & 4, caractérisé en ce gue le retard est
déterminé par 1la coopération d'un passage oblong (11)
associé & une tige de mécanisme (5a) et coopérant avec

1'élément mobile (3).
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fig. 1
fig.2

fig. 3
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