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@ Dispositif de sécurité pour I'appui d'échelles et d’échaffaudage sur des poteaux, arbres, colonnes, ou fagades d’édifices.

@ Le dispositif de sécurité selon I'invention comprend une
embase {1) qui se fixe par un mécanisme de fixation (7,9) sur
un support tel qu'un échelon ou un montant (42} d'une
échelle, une pince & deux machoires {16,23)pivotantes par
rapport & 'embase {1), de préférence autour d'axes paraliéles
et fixés sur une platine (10) tournant sur I'embase (1}, et un
mécanisme d’actionnement des méachoires, entre des posi-
tions d‘ouverture et de fermeture, ainsi qu'un mécanisme de
manoeuvre, comportant une poulie 3 deux cordes (30 et 31}
dont la traction commande les manoeuvres du dispositif
d'actionnement, et donc les mouvements des machoires.

Application 3 la fixation temporaire des parties supér-
ieures des échelles et échafaudages & un appui érigétel qu'un
arbre, colonne, poteau ou a une saillie d'une fagade.
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DISPOSITIF DE SECURITE POUR L'APPUI D'ECHELLES ET D'ECHA-
FAUDAGES SUR DES POTEAUX, ARBRES, COLONNES OU FACADES
D'EDIFICES

La présente invention se rapporte a un dispositif

de sécurité, destiné a assurer le maintien d'une échelle,
d'un échafaudage ou de tout autre appareillage pour effecQ
tuer des travaux en hauteur, contre un appui tel gu'un
poteau, un arbre, une colonne ou une saillie d'une fagade
ou de tout édifice érigé.

Les mécanismes ou systémes connus a ce jour pour
maintenir une ¢chelle ou un échafaudage en position contre
un appui sont en général disposés entre 1'échelle ou 1l'écha-
faudage et le sol. Il s'agit soit de systemes démontables,
dont la structure comprend un grand nombre d'éléments dont
ie montage et le démontage sont des opérations longues
et nécessitant une main-d'oeuvre non négligeable, soit
de systémes assemblés de maniére permanente mais quil sont
alors portés par un véhicule ou montés sur un chissis tracté
par un véhicule. Dans ce second cas, le systéme de sécurite
ne peut &tre installé qu'aprés une mise en place de 1'échel-
le contre un appul ou un montage au moins partiel de
1'échafaudage contre une facade, de sorte gque 1'échelle
peut glisser ou 1'échafaudage se renverser avant que le
systéme de sécurité ne soit installé.

En ce qui concerne plus particuliérement les
échelles appuyées contre des colonnes, arbres ou poteauXx,
i1 est connu de surmonter le danger de leur possible renver-
sement & Ll'aide de courroies ou de sangles utilisées de
1a maniére suivante : l'utilisateur monte Jjusqu'au sommet
de 1'échelle afin de fixer celle-ci a 1'appui en bouclant
la ou les courroies autour de l'arbre ou du poteau et d'un
échelon de 1'échelle ou d'un montant de celle-ci, en passant
alors de préférence entre deux échelons. Cependant, le
glissement ou le renversement de 1'échelle peut survenir
pendant que 1l'utilisateur grimpe a celle-ci ou avant qu'il
n'ait terminé de lier 1'échelle & son appui par la ou les

courroies. Aprés avoir terminé son travail en haut de
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1'échelle, 1'utilisatetx détache la ou les courroies fixant
1'échelle a l'appui et redescend de l'échelle. Mais 1'acéi—
dent peut également survenir pendant ces deuX phases.

11 est également connu d'utiliser des ceintures
de sécurite, attachant 1l'utilisateur a4 1'échelle pendant
1a durée -des travaux Sur celle-ci. Mais ces ceintures peu-
vent constituer un véritable piege pour Ll'utilisateur si
1'échelle vient a se renverser.

Le but de 1l'invention est de proposer uhb dispositif
de sécurité pouvant se fixer facilement sur la partie supé-
rieure de toute échelle, et notamment des échelles & un
seul montant et sans &chelons, récemment apparues surl le
marché, ou de tout échafaudage, et pouvant enserrer des
colonnes, arbres de différents diamétres, grillages, POUtTES,
poteaux, saillies de fagade d'édifices telles qu'appuis
de fenétre, balcons, etc., afin de fixer fermement la partie

supérieure de 1'échelle ou de 1'échafaudage a son appui,

et d'éviter ainsi les dangers de glissement et de renver-—

sement, €n limitant également les risques de retournement
dans le cas d'une échelle.

Un autre but de 1'invention est que 1'utilisateur
puisse commander 1la fixation du dispositif sur 1l'appuil
et sa libération de ce dernier a partir du sol, avant qu'il
ne monte sur 1'échelle ou 1'échafaudage, oOuU aprés en @étre

redescendu, afin d'assurer une sécurité totale. '

A cet effet, 1'invention a pour objet le produit
industriel nouveau que constitue un dispositif de sécurité
pour le maintien d'une échelle, d'un échafaudage, oUu de
fout autre appareillage podr travaux en hauteur, contre

un appui tel qu'un poteau, un arbre, une colonne ou une

' saillie d'une facade de tout édifice érigé, et qui se

caractérise en ce qu'il comprend :
une embase, munie d'au moins un mécanisme de fixa-
tion de 1l'embase sur un support, tel gu'un échelon ouun

montant d'échelle ou d'échafaudage,

au moins une pince comportant .au moins une paire

de machoires montées chacune pivotante vis-a-vis de l'em-
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3
base, entre une position de fermeture, dans laguelle les
deux machoires de chaque paire sont pivotees l'une vers
1'autre afin d'enserrer entre elles un appui, et une posi-
tion d'ouverture dans laquelle les deux machoires sont
écartées 1l'une de 1l'autre afin de permettre l'engagement
de la pince sur l'appui ou autour de ce dernier et son
dégagement de l'appui,

un mécanisme d'actionnement, supporté par 1'embase
et actionnant les mouvements des mdchoires entre les posi-
tions d'ouverture et de fermeture, et

un organe de manoeuvre, également portée par 1'embase,
commandant '~ les manoeuvres du mécanisme d'actionnement,
et lui-méme commandé par un utilisateur, en particulier
depuis le sol.

La pince de ce dispositif peut gtre équipée de
michoires de divers types, et, avantageusement, afin que

les machoires puissent s'ouvrir et se refermer sur un appuil

's'étendant verticalement, horizontalement ou en oblique,

les deux machoires de chaque pince sont montées pivotantes
autour de deux axes sur une platine, portant le mécanisme
d'actionnement et elle-méme montée en rotation sur 1'embase
autour d'un axe perpendiculaire aux axes de pivotement
des machoires, 1'embase portant également wun mécanisme
de blocage de la platine en position souhaitée sur 1l'embase.
Dans ce second cas, pour immobiliser la platine dans toute
position voulue par rapport a 1'embase, et selon une réali-
sation avantageusement simple, le mécanisme de Dblocage
en position de la platine sur 1'embase comprend au moins
une vis de blocage, montée dans un alésage taraudé de 1'em-
base, et dont l'extrémité de la tige est destinée 4 s'enga-
ger dans -1'un de plusieurs trous percés dans la platine
et réguliérement répartis sur le périmétre d'un cercle
centré sur l'axe de rotation de la platine sur 1'embase,
lorsque ce trou dans la platine est en regard de 1l'alésage
taraudé de 1l'embase.

Les avantages essentiels du dispositif selon 1l'in-

vention sont que l'utilisateur d'une échelle, en particu-
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lier du type portable, peut fixer 1la partie supérieure
de 1l'échelle & un appui, tel qu'un arbre, un grillage,
un poteau ou une colonne,ou une saillie sur la face frontale
d'un édifice, avant d'y monter, puis de libérer 1l'échelle
de 1l'appui aprés &tre redescendu de 1l'échelle. En outre,
l'emploi .de ce dispositif sur une échelle notamment porta-
tive permet, en toute sécurité, a l'utilisateur de se lier
4 1'échelle par une ceinture de sécurité pendant les travaux,
puisque l1l'échelle ne peut se renverser.

Dans une forme préférée de réalisation, avantageuse
aux plans de la simplicité et de la fiabilité de la struc-
ture, chaque maAchoire est montée pivotante par son piled,
agencé en pignon extérieurement denté, autour d'un axe
paralléle a 1l'axe de pivotement de l'autre michoire, et
entre deux flasques rigides de l'embase ou de la platine,
selon que le dispositif ne comporte pas ou comporte une

platine montée en rotation sur 1'embase, et le mécanisme

‘d'actionnement comprend une vis sans fin montée en rotation

sur l'embase ou sur la platine, et dont la denture est
en prise avec les pignons des pieds des machoires, de sorte
que la rotation de la wvis sans fin dans l'un ou l'autre
sens provoque le pivotement des maAchoires de l'une & l'autre
des positions de fermeture et d'ouverture. L'organe de
manoeuvre peut &tre un moteur électrique réversibles par
exemple, télécommandé depuis le sol et entrainant la vis
sans fin en rotation dans l'un ou l'autre sens. Mais, dans
une forme de réalisation plus simple et moins cofliteuse,
a commande purement manuelle, l'organe de manoeuvre est
une poulie & deux gorges, solidaire en rotation de la vis
sans fin, et logée dans un carter solidaire de 1'embase
et qui présente deux lumiéres de passage de deux cédbles
ou cordes partiellement enroulés en sens opposés sur les
gorges afin que la traction exercée par un utilisateur
sur l'un ou l'autre des cibles commande la rotation de
la poulie et de la vis sans fin dans l'un ou l'autre sens,
et donc 1le pivotement des mAchoires de 1'une é- 1'autre
des positions d'ouverture et de fermeture, et inversement.
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Selon une -premiére forme? de réalisation, & contre-appul
¢lastique, le mécanisme de contre-appui comprend au moins
un manchon solidaire de 1'embase et guidant axialement
un arbre portant, & une extrémité tournée vers 1'intérieur
des deux michoires, au moins une semelle de pression coatre
un appui. et qui est élastiquement é&cartée du manchon par
au moins un organe élastique de rappel. Mais il est égale-
ment possible, selon une seconde forme de réalisation,
commandée par l'utilisateur, que le mécanisme de contre-—
appui comprenne un second organe de manoeuvre, logé dan
unp carter sqlidaire de l'embase et entrainant en rotation.
dans %e sens du vissage et du dévissage, un axe filet.
traversant un organe taraudé solidaire du carter, et doat
une extrémité externe au carter et tournée vers l'intérieur
des michoires porte au moins une semelle de pression contre
un appui. Ce second organe de manoeuvre peut étre un moteur
électrique réversible, télécommandé depuis le sol, pour
entrainer en rotation la vis dans l'un ou l'autre sens,
mais, dans une variante & commande purement manuelle, ce
second organe de manoeuvre est une poulie, de préférence
2 deux gorges et & deux cdbles ou cordes de commande, par-
tiellement enroulés en sens opposés dans les gorges et quil
traversent des lumiéres ménagées dans le carter pour pou-
voir &tre manoeuvrés du sol par un utilisateur, et de sorte
que par traction sur 1'un ou l'autre des cibles, la poalie
et la vis tournent dans l'un ou l'autre sens.

La structure et le mode de fonctionnement du dis-
positif de sécurité selon l'invention seront aisément com-
pris, et d'autres avantages et caractéristiques de l'inven-
tion ressortiront plus clairement, & 1la lecture de la
présentation donnée ci-dessous, a titre non limitatif,
de plusieurs exemples de réalisation décrits en référence
aux dessins annexés, sur les différentes figures desquelles
les parties principales et 1les accessoires des dispositifs
décrits sont repérés par les mémes références.

Sur ces dessins :
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Les michoires peuvent &tre de différents types,
mais, avantageusement, pour permettre d'enserrer des appuis
de différentes dimensions, et en particulier des arbres,
colonnes et poteaux de diamétres différents, en assurant
1'échelle a l'encontre de toute possibilité de chute ou
de glissement, afin d'offrir 1la plus grande sécurité a
1'utilisateur installé sur cette échelle, chaque ma3choire
comporte de préférence un manchon solidaire d'un pied par
lequel la mdchoire est montée pivotante, un bras coudé,
engagé et fixé de préférence de maniére réglagle par une
extrémité dans le manchon, de sorte que sa concavité soit
tournée vers 1'autre miachoire de la paire correspondante,
un embout monté orientable dans 1l'autre extrémité du bras
coudé, et pouvant &tre bloqué avec une orientation déter-
minée sur le bras, et au moins une semelle de contact sur
1'appui, qui est reliée par une téte rotulée & 1l'embout.
Afin de permettre & l'utilisateur de fixer de
maniére simple et efficace le dispositif de sécurité sur
une échelle ou un échafaudage, le mécanisme comprend avan-
tageusement, en particulier dans le cas d'un dispositif
a2 platine montée en Trotation sur l'embase, un mécanisme
de fixation de 1l'embase sur un support qui comporte deux
brides en U solidaires de 1l'embase du c8té opposé aux mi-
choires et agencées en serre-joint avec une vis de blocage.
Par contre, dans la variante du dispositif qui ne comporte
pas de platine rotative sur 1'embase, le mécanisme de fixa-
tion de 1l'embase sur un support comprend avantageusement
un profilé présentant, sur le cOté opposé aux machoires,
une rainure dans laquelle est monté coulissant au moins
un étrier d'engagement sur un montant du support et muni
d'une vis de blocage. Dans cette méme variante, afin
d'améliorer la fixation du dispositif de sécurité sur
l'appui, il est avantageux que ce dispositif comporte éga-
lement, sous la pince, un mécanisme de contre-appui, sup-
porté par 1'embase et destiné & exercer sur un appui enser-
ré par deux mdchoires, un effort antagoniste & celui exercé

sur l'appui par les deux midchoires en position de fermeture.
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la figure 1 est upne vue en perspective d'un dispo-
sitif de sécurité rotatif, £fixé sur 1'échelon superieur
d'une échelle, pour retenir la partie supérieure de cette
échelle & une saillie d'un édifice, qui est représentée
en traits interrompus, le dispositif occupant une position.
telle que ses machoires s'ouvrent et se ferment dans ce
cas verticalement,

la figure 2 est une vue en perspective du disposi-
tif rotatif de la figure 1, toujours fixé sur 1'échelon
supérieur d'une échelle, mais dont la pince a été pivotée
sensiblement de 90° par rapport & la position occupée sur
la figure 1, pour retenir la partie supérieure de 1'échelle
contre une colonne, un poteau ou le tronc d'un arbre, les
miachoires s'ouvrant et se fermant dans ce cas sensiblement
horizontalement,

la figure 3 est une vue en élévation latérale de
la platine rotative du dispositif,

la figure 4 est une vue en coupe transversale de
la platine rotative de la figure 3,

la figure 5 est une vue partiellement en coupe
et partiellement en élévation latérale du’ dispositif assem-
blé et fixé sur 1'échelon supérieur de 1'échelle, dans
la position représentée sur la figure 2,

la figure 6 est une vue éclatée et en é&lévation
latérale du dispositif, représentant les différents éléments
qui le constituent,

la figure 7 représente, en perspective, une poulie
équipant le dispositif et le montage de deux cordes sur
cette poulie,

la figure 8 représente, en traits pleins, le dispo-
sitif Qans la position de la figure 1, miachoires ouvertes,
et vu du cdté de 1'échelle opposé & celui ou se trouve
l'appui,

la figure 9 représente en traits pleins, partielle-
ment en coupe transversale et horizontale et partiellement

en plan, le dispositif dans la position de la figure 2,

et mAchoires ouvertes,
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la figure 10 est une vue analogue & la figure @9
d'un second exemple de dispositif, sans platise rotative,
mais avec un mécanisme de contre-appui, etm dans lequel
ies deux machoires pivotent directement suT l'embase cons-—
tituée par un trongon de profilé, ce dispositif ayant pour
but d'emp&cher 1le retournement d'une échelle a-puyée contre
une colonne,

la figure 11 est une vue partiellement en édlévacion
latérale et partiellement en coupe du dispositif de la
figure 10, dont les michoires enserrent la colonne, et

la figure 12 est une vue schématique en perspectilvea
d'une variante du mécanisme de contre-appul capable d'équi-
per le dispositif des figures 10 et 11.

1,a structure des piéces du premier exenple de dis-
positif et leur assemblage sont décrits ci-dessous en refé-
rence aux figures 1 & 9. Ce dispositif comprend une embase
1, conformée en jupe cylindrique de section circulaire
ouverte d'un cdté (vers la droite sur les figures 5 et
6), et dont le fond fermé, de 1'autre cdté, est percé d'un
alésage central 2 (voir figure 5), qui débouche dans un
carter cylindrique 5, de plus petit diametre que la Jjupe
d'embase 1, mais solidaire de celle-ci, et qui presente
deux lumiéres latérales oblongues 6 (dont une seule est
visible sur la figure 6), dans sa partie inférieure. La
couronne annulaire délimitée sur 1'embase 1 autour du carter
5 porte, & sa partie supérieure, une douille taraudée 3,
dans laquelle est vissée une vis de blocage 4 a téte moletée
en matiére plastique, et dont 1'extrémité de la tige peut
déboucher axialement dans la Jjupe 1, lorsque la vis est
vissée au maximum. De part et d'autre du carter 5, 1l embase
1 est'solidaire de deux brides ou chapes de seIrTrage 7 en
forme de U retourné, quil s'ouvrent vers le bas et qui sont
cintrées, comme cela apparait clairement sur la figure
8. La branche externe de chaque bride 7 porte un écrou
8, fixe, dans lequel est vissée la tige filetée d'une vis
9 a téte moletée en matiére plastique. L'extrémité de 1la

tige de la vis 9 porte une rondelle d'appui 9a gqui est
h
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translatéde axialement sapns tourner lorsque la wvis 9 est
vissée out dévissée, et dont la face d'appui, tournée vers
l'autre branche de la bride 7 correspondante, c'est-a-dire
tournée également vers 1l'embase 1, est recouverte d'un
revétement anti—dérapant formant un crampon. Cette rondelle
9a est retenue & l'intérieur de la bride 7 et est destinée
& €tre serrée contre un support, tel qu'un échelon 43 d'une
échelle a montants 42, lorsque les deux brides 7 de 1'embase
l sont engagées sur cet échelon 43, et que les vis 9 sont
vissées (voir figures 5, 6, 8 et 9).

Le dispositif comprend également une platine tour-
nante 10, en forme de plaque cylindrique de section circu-
laire montée en rotation autour de son axe dans la jupe
de forme correspondante de l'embase 1, et cette platine
10 porte, du cdté opposé & la jupe de 1'embase 1, deux
flaghues transversaux 10a, paralléles 1l'un & l'autre et
en regard l'un de l'autre, de part et d'autre d'un alésage
axial et central 11 traversant la platine 10, Chaque flasque
10a est rigidifié par une nervure ldb, perpendiculaire
au flasque 10a et reliant la partie centrale de ce dernier
a la périphérie de la platine 10 (voir figures 3 et 4 2
6). Symétriquement de part et d'autre “de la nervure 10b
correspondante, chaque flasque 10a est percé de deux trous
12 de mé€me diamétre. On obtient ainsi deux paires de trous
12 alignés (voir figure 4). De plus, la plaque circulaire
de la platine 10 est percée d'une couronne de trous 13
voisins de la périphérie et répartis sensiblement réguliére-
ment sur le périmétre d'un cercle centré sur l'axe de
rotation (axe de 1l'alésage central 11). Enfin, chaque
flasque 10a de 1la platine 10 présente, au niveau de son
raccordement avec la nervure 10b correspondante, une sur-
épaisseur en saillie radiale vers l'extérieur, dans laquelle
est percé un alésage borgne taraudé 14, d'axe paralléle
& l'axe de rotation de la platine 10 (voir figure 4).

La platine 10 est montée en rotation dans 1la Jupe
de l'embase 1 grdce & une vis sans fin 15. Celle-ci comporte

une partie principale & filet hélicoidal 15a délimitée
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entre un; portée cylindrique lisse 155, P! son extrémité
opposée a la platine 10, et, & son autre extrémité, une
succession d'un épaulement 15¢, d'une portée cylindrique
154, de diamétre.légérement inférieur au diamétre de 1'ale-
sage 11 de la platine 10, d'une portée cylindrique 2lisse
15 de diamétre légérement inférieur au diamétre de 1l'alé-
sage 2 de l'embase 1, et enfin d'un arbre 21 de section
hexagonale et présentant un alésage axial borgne et taraudé.
La vis sans fin 15 est montée de sorte aue son épaulement
15¢ soit appligué contre le pourtour de l'alésage 11 danc
la platine 10, entre les deux flasques 10z, gue ses port<is
15d et l5e soient engagées avec un faible jeu radial respe<-
tivement dans les alésages 11 de la platine 10 et 2 de
l'gmbase 1, et que l'arbre 21 s'étende axialement dans
le carter 5 (voir figures 6 et 9).

Le dispositif comprend également une pince 2 deux
michoires, dont chacune comporte un pied constitué d'un
manchon 16 ouvert a une extrémité et dont l'autre extrémité
est conformée en secteur de pignon cylindrique denté l6a
a2 denture extérieure destinée a coopérer avec le
filet hélicoidal 15a de la vis sans fin 15. Ce secteur
de pignon denté 1l6a est traversé par un alésage central
17 dans lequel se loge un arbre tubulaire 18, extérieurenmnent
lisse et dont l'alésage interne est taraudé dans ses deux
parties d'extrémité axiales. L.'arbre 18 étant disposé dans
l'alésage 17, le manchon 16 est disposé de sorte que SO
secteur denté l6a soit place entre les deux flasques 10a,
et plus précisément de sorte que 1'arbre 18 soit entre
les deux trous 12 d'une paire de trous alignés des flasgues
10a, et deux vis 20 traversent chacune une rondelle de
sécurité 19, appliquée contre 1a face externe de 1l'un des
flasques 10a, et sont vissées chacune dans l'une des parties
d'extrémité axiales taraudées de 1'arbre tubulaire 18.
Ainsi, cet arbre 18 est maintenu entre les deux flasgues
10a par les vis 20, et le secteur denté l6a et le maachon
16 peuvent -pivoter autour de 1'arbre 18. Les dimensions

des secteurs dentés l6a et les positions des trous 12 des
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flasques 10a sont telles que les dentures des secteurs
dentés 16a sont en prise avec le filet hélicoidal de 1la
vis sans fin 15 (voir figures 6 et 9).

Chaque médchoire comprend également un bras coudé
22, en tube profilé d'acier ou de matieére plastique, qui
est gainé d'un revétement anti-dérapant et isolant électri-
que 23, en caoutchouc ou en matiére plastique, résistant
4 une tension de claquage de 60 000 V, et dont la surface
extérieure peut avoir diverses formes. Par une partie d'ex-
trémité, le bras coudé 22 est engagé dans le manchon 16
correspondant, auquel il est fixé par une vis 25 traversant
radialement un trou correspondant dans le manchon 16 et
vissée dans l'un de plusieurs trous percés dans le bras
22, ce qui permet 1'adaptation de divers types de Dbras
de midchoires aux pieds des md3choires, et le réglage de
la longueur des machoires afin de les adapter par exemple
4 des colonnes ou des arbres de diamétre différent. Chaque
bras coudé 22 est monté dans son manchon 16 de sorte que
sa concavite soit tournée vers l'autre michoire. Dans le
cas ou les madchoires sont permanentes, la vis 25 peut &tre
remplacée par une goupille. Dans 1'extrémité du bras coudé
22 qui n'est pas introduite dans le manchon 16, est engagé
le pied d'un embout 24, éventuellement rotatif, retenu
en position par une vis 41 traversant la paroi du Dbras
22, et dont l'extrémité de la tige est conformée en téton
recu dans une gorge du pied de 1'embout 24. Cet embout
24 porte deux vis 38 i téte sphérique engagée dans une
patte articulée 39 en matiére plastique entourée d'une
semelle'en caoutchouc 40, de maniére & obtenir une paire
de semelles 40 faisant face a 1la paire de semelles 40 de
l'autre mdchoire et chacune reliée par une liaison rotulée 3
1'embout 24 correspondant (voir figures 5, 6, 8 et 9),
On obtient ainsi des machoires particuliérement bien adap-
tées pour enserrer fermement entre elles des parties sail-
lantes sur les fagades d'édifices ou des colonnes, poteaux,
arbres, etc....

Aprés l'assemblage des piéces tonstitq&ives des

¥
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deux machoires, et le montage pivotant des deux machoires
entre les deux flasques 10a de la platine 10, & 1'aide
des deux arbres tubulaires 18 passant dans les alésages
17 des secteurs dentés l6a, des quatre vis 20 passant dans
les trous 12 et vissées dans les arbres 18, et des rondeiles
19, et de sorte que les dentures des secteurs dentés Léé
soient en prise avec le filetage hélicoidal de 2 vis sans
fin 15, on dispose une semelle d'appui anti-dérapante 36,
en caoutchouc, contre la face externe d'un palier cylin-
drique 35 supporté part la petite Dbase d'extrémité d'un
capot 34 de <forme sensiblement tronconique, qui présente
deux échancrures latérales pouT le passage des manchons
16 des michoires, et qul se monte Sur les flasques 10a
par deux vis 37 traversant des trous dans la semelle 36
et vissées dans les alésages borgnes et taraudés 14 des
flasques 10a. La forme de ce capot 34 est telle qu'il

s'appuie sur les nervures 10b et les rTecouvre ainsi que
les flasques 10a, la vis sans fin 15 et les secteurs dentés
16a. Il constitue donc un capot de fermeture de la platine
10, et supporte le palier 35 de suspension de la partie
d'extrémité 15b de la vis sans fin 15, afin de reprendre
les efforts de réaction (voir.figures 5, 6 et 9).

Sur l'arbre hexagonal 21, en saillie axiale dans
le carter 5, est montée une poulie 26 a deux gorges, qui
est logée dans ce carter 5, et sur laquelle deux cordes
30 et 31 de couleur différente oht préalablement été montées
de la maniére suivante : comne représenté sur les figures
5, 7 et 8, 1'une des extrémités de la corde 31 est engagée
dans une gorge de la poulie 76 et traverse l'orifice 27

ménagé & fond de gorge, et cette extrémité de corde est

_retepue par un noeud, puis 1la poulie 26 est tournée vers

la droite (sur la figure 7) pour enrouler un tour complet
de corde 31 dans la gorge correspondante. Ensuite, on engage
une extrémité de 1'autre corde 30 dans 1'autre gorge et
on 1la fait passer dans 1'autre orifice 28 ménagé au fond
de cette seconde gorge, puis on fait un noeud sur l'extré-

nité de cette corde 30 afin qu'elle ne puisse se détacher,

3
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mais, par contre, on n'enroule pas la corde 30 dans 1la
gorge correspondante., Les deux extrémités libres des cordes
30 et 31 sont ensuite passées de 1l'intérieur du carter
5 vers l'extérieur par les lumiéres 6, et la poulie 26
est ensuite placée dans le <carter. L'arbre d'extrémité
hexagonal 21 de la vis sans fin 15 est alors engagé dans
le passage central hexagonal 29 de la poulie 26, afin que
cette derniére et la vis sans fin 15 soient solidaires
en rTotation. Une rondelle 32 est placée sur la face de
la poulie 26 qui est tournée du cdté opposé a la platine
10, afin ae cacher le noeud de la corde 31, et une vis
33 traverse un trou central de la rondelle 32 et est vissée
dans l'alésage borgne et taraudé de 1l'arbre hexagonal 21
de la vis sans fin 15, afin de retenir celle-ci et la poulie
en position. Aprés cette étape du montage, en tirant sur
la corde 31, celle-ci se déroule de sa gorge de la poulie
26 en faisant tourner ensemble la poulie 26 et la vis sans
fin 15, tandis que l'autre corde 30 s'enroule dans la gorge
correspondante d'un tour complet.

Le dispositif dont la structure vient d'&tre décrite
ci-dessus s'utilise de la maniére suivante : l'utilisateur
de 1l'échelle place ce dispositif en engageant les deux
brides en U retourné 7 de son embase 1 sur 1'échelon Pupé—
rieur 43 (ou sur un montant latéral 42), conme reprééenté
sur les figures 5, 8 et 9. Puis il serre les vis 9 pour
fixer fermement 1le dispositif & son support 43 (ou 42).
I1 fait ensuite tourner la platine 10 dans l'embase 1 afin
de donner aux machoires (16, 22) 1l'inclinaison désirée
horizontalement comme sur les figures 5 et 9, verticalement
comme en trait plein sur la figure 8, ou en oblique comme
dans l'une des deux positions représentées en traits inter-
rompus sur la figure 8. Puis il blogque la platine 10dans
la position choisie vis-a-vis de l'embase 1 en vissant
la vis 4, dont la tige vient s'engager dans celui des trous
13 de la platine 10 qui est alors en fegard de 1l'alésage
de la douille taraudée 3 portée par l'embase 1. Les deux

michoires étant ouvertes, 1l'échelle est ensui%e appuyée

*
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contre une colonne 44, comme SUTI la figure 12 ou contre
un balcon, comme sur la figure 1, par appui suf iz semelle
36 du dispositif. L'utilisateur tire ensuire sur la cozrde
31, ce qui fait tourner la poulie 26 et la-vis sans £fin
15. La rotation de cette derniére entraine 1la rotation
des secteurs dentés 16a des machoires, gui pivotent ainsi
1'une vers l'autré autour de leurs arbres 18, de ieur posi-
tion d'ouverture a leur position de fermeture, dans laquel-
1e les deux mdchoires enserrent la colonne 44 ou le balcon
(voir sur les figures 1 et 2 et en traits mixtes sur la
figure 9). L'utilisateur peut ensuite grimper en toute
sécurité a l'échelle, dont 1'extrémité supérieure est fixée
par le dispositif a l'appuil (colonne 44 par exemple), sans
danger de glissement ni de renversement de 1'échelle. Aprés
avoir achevé son travail en haut de 1'échelle, l'utilisa-
teur descend de celle-ci, puis tire sur la corde 30, ce
qui fait touraer la poulie 26 et la vis sans fin 15 dans
le sens du pivotement des machoires vers leur position
d'ouverture, dans laquelle elles sont écartées 1l'une de
1'autre, et ce qui 1ibere 1'échelle de 1'appui (colonne
44 ou balcon).

Les machoires du mécanisme' ne pivotent de 1'une
4 l'autre de leurs deux positions de fermeture et d'ouver-
ture que par la rotation de la vis sans fin 15, dans 1'un
ou l'autre sené, ce qui est commandé par la rotation de
la poulie 26. Mais on peut remplacer cette derniére part
un moteur électrique, également logé a la place de la poulie
26 dans le carter 5, et télécommandé depuis le sol.

e second exemple de dispositif de sécurité, repré-
senté sur les figures 10 et 11, comprend de nombreux élé-
ments identiques ou analogues a4 ceux du premierT exemple
de dispositif décrit ci-déssus et qui sont Tepérés par
jes mémes références. La principale différence entre les
deux réalisations est que celle des figures 10 et 11 ne
comporte pas de platine tournante sur 1'embase. De ce fait,
1'embase est constituée par un troncon de profilé 45, de

section rectangulaire, ouvert partiellement du c8té tourné

T
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vers l'appui (colonne 44) pour permettre le passage des
michoires, dont 1les secteurs dentés 16a des manchons 16
sont montés pivotants autour d'axes 18 directement retenus
dans le profilé 45. De méme, la vis sans fin '15 est montée
en rotation par les porteéees cylindriques de ses extrémités
dans deux paliers aménagés dans les deux faces verticales
opposées du profilé 45, 1'un des paliers 54 étant un palier
borgne rapporté sur la face du profilé 45 tournée Vers
l'appui 44. La face verticale opposée du profilé 45 présente
une rainure ou glissiére longitudinale 55 dans laquelle
deux étriers 48 en U sont montés coulissants par les extré-
mités de leurs branches (voir figure 11), tandis que leur
base est traversée par la vis de serrage 9, vissée dans
1'écrou 8 fixé dans la base correspondante. Ce dispositif
est destiné & é&tre engagé par ses deux étriers 48 sur les
extrémités supérieures des deux montants 42 de 1l'échelle,
puis fixé a ces derniers par le serrage des vis 9, comme
représenté sur la figure 10. Les deux extrémités du profilé
45 sont fermées par des couvercles 46 fixés par des organes
d'encliquetage élastique, comme indiqué schématiquement
en 47. Comme dans 1l'exemple précédent, l'arbre hexagonal
de l'extrémité de la vis sans fin 15 sort de 1l'embase (le
profilé 45) et est engagé dans le passage central hexagonal
de la poulie 26, logée dans un carter 49 rigidement fixé
par des vis ou goupilles 58 a la partie centrale du profilé
45, du cbté opposé a la colonne 4&44. Dans cet exemple,

la coopération de la vis sans fin 15 et des secteurs dentés
16a est la méme que dans ]1'exemple précédent. De méme,
la poulie 26 est une poulie a deux gorges dans lesquelles
les deux cordes 30 et 31 sont montées et rTetenues comme
dans l{exemple précédent. Une autre différence présentée
par ce second dispositif est qu'il comprend un mécanisme
de contre-appui : celui-ci comporte un manchon 56, rigide-
ment fixé sous la paroi inférieure du profilé 45, au milieu
de ce dernier. Ce manchon 56 guide en translation axiale,
parallélement a 1'axe de la vis sans £fin 15, une tige 50

de section hexagonale qui traverse le manchon 56 et porte,

X



10

15

20

25

30

35

5 0232206

16

a son extrémité tournée vers la colonne 44, une plaque
transversale 52 sur laquelle sont fixées deux semelles
en caoutchouc 53. Un ressort hélicoidal de- compression
51 est monté autour de la tige 50, entre le manchon 56
et la plaque 52, et il rappelle élastiquement cette derniére
et les deux semelles 53 vers la zone déilimitée entre les
michoires, c'est-a-dire vers la colonne 44 . L'autre extré-
mité de la tige 50 est filetée et porte un écrou 57 formant
une butée empéchant la tige 50 de sortir totalement du
manchon 56, sous la poussée du ressort 51.

Ce mécanisme est destiné a empé&cher le renversement
de 1'échelle appuyée contre la colonne 44, d'une maniére
décrite ci-dessous : l'utilisateur de 1l'échelle appuie
celle-ci contre la colonne 44 alors que les m&choires
du dispositif sont ouvertes. Il donne a4 1'échelle une incli-
naison par Tapport a la colonne 44, en écartant la partie
inférieure de l'échelle de la base de la colonne. Ainsi,
les semelles en caoutchouc 52 sont appuyées contre la colon-
ne 44. Puis 1l'utilisateur tire sur la corde 31, et fait
ainsi pivoter les mdchoires en position de fermeture, dans
laquelle elles sont resserrées autour de la colonne 4&4.
Ensuite, 1l'utilisateur rapproche le bas de 1'échelle de
la colonne &4, ce qui provoque le déplacement de la tige
50 dans le manchon 56 & 1l'encontre du ressort 51, qui est
comprimé. Les madchoires exercent. alors une pression sur
la partie arriére de la colonne 44, tandis que simultanément
les semelles 52 exercent, sous la poussee du ressort com-
primé 51, une pression contre la partie avant de la colonne
44, c'est-a-dire que des efforts antagonistes sont déve-
loppés sur cette colonne 44, qui est ainsi plus fermement
enserrée par le dispositif, de sorte que le risque de bas-
culement de l'échelle est réduit au maximum.

Sur la figure 12, on a représenté une variante
du mécanisme de contre-appui, qui peut étre substituée
au mécanisme a ressort 51 décrit ci-dessus. Dans cette
variante, la plaque 60 se fixe a la place du manchon 56

sous le profilé 45. Cette plaque 60 est solidaire d'un

¥
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carter 49' cylindrique dont une face d'extrémité porte
un manchon taraudé 65 traversé par une tige filetée 61,
dont 1l'extrémité externe au carter 49' porte une Totule
62 engagée dans une ouverture d'une collerette 63 en matiére
plastique qui est entourée d'une semelle en caoutchouc
ou d'une.ventouse 64. L'autre extrémité de la tige 61 est
solidaire d'une poulie 26' a deux gorges, logée dans le
carter 49', et sur laquelle deux cordes 30' et 31' sont
montées comme les cordes 30 et 31 sur 1la poulie 26, les
cordes 30' et 31' sortant du carter 49' par deux fenétres
latérales ménagées dans ce carter,

Si le dispositif des figures 10 et 11 est équipé
du mécanisme de contre-appui de la figure 12, l'utilisateur,
aprés avolr serré les midchoires de la pince sur la colonne
44 par traction sur la corde 31, comﬁe expliqué ci-dessus,
tire sur la corde 31' pour faire tourner la poulie 26'
et la wvis 61 dans un sens qui assure le déplacement de
la vis 61 et de la semelle 64 vers la colonne 44, jusqu'a
l'appui de cette semelle contre la colonne, avec une pres-
sion développant un effort antagoniste & celui développé
par la pression exercée sur la partie arriére de la colonne
par les deux michoires, de maniére a assurer un appui solide
et stable de 1l'échelle contre la colonne. A la fin des
travaux sur 1l'échelle, 1l'utilisateur commande, depuis le
sol, et par traction sur - la corde 30', 1la rotation de
la poulie 26' et de la vis 61 dans l'autre sens, ce quil
éloigne la semelle 64 de la colonne 44, puis, par traction
sar la corde 30, il commande l'ouverture des machoires,
afin de libérer la partie supérieure de 1'échelle.

Le dispositif de sécurité selon 1l'invention peut
s'adapter & tous les types d'échelles et d'échafaudages.
La forme et la structure des éléments du dispositif ne
sont pas limitées & celles qui ont été décrites ci-dessus,
et qui n'ont été données qu'a titre d'exemple seulement.
De nombreuses modifications peuvent alors &tre apportées
sans changer les fonctions remplies par ces éléments et

sans sortir du cadre de l'invention.

X
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de sécurité pour le

échelle, d'un échafaudage ou de tout autre

pour travaux en hauteur contre un appui

0232206

maintien d'une
"appareillage

tel qu’un

poteau, un arbre, une colonne ou une saillie d'une facgade

ou de tout édifice érige, caractérisé en ce qu'il comprend :

une embase (1) mnunie d'au moins

un mécanisme de

fixation (7,9) de 1'embase sur un support (43), tel qu'un

échelon ou un nmontant d'échelle ou d'échafaudage,
au mcins une pince comportant au moins

de machoires (16,22) montées chacune pivotante

une paire

vis-a-vis

de l'embase (1) entre une position de fermeture, dans laquel-

le les deux machoires de chaque paire sont pivotées 1'une

vers 1l'autre afin d'enserrer entre elles

un appui (44),

et une position d'ouverture dans laquelle les deux machoires

sont écartées l'une de l'autre afin de permettre l'engage-

ment de la pince sur ou autour de l'appui (44) et son déga-

gement de ce dernier,

un mécanisme d'actionnement (15) supporté par 1l'em-

base et actionnant les mouvements des machoires (16,22)

entre les positions d'ouverture et de fermeture, et

un organe de manoeuvre (26), également porté par

1'embase (1), commandant les manoeuvres

du mécanisme

d'actionnement (15), et lui-méme commandé par un utilisa-

teur, en particulier depuis le sol.

2. Dispositif de sécurité selon la revendication

1, caractérisé en ce que les deux midchoires

(16, 22) de

chagque pince sont montées pivotantes autour de deux axes

(18) sur une platine (10) portant le mécanisme d'action-

nement (15) et montée elle-méme en rotation sur 1l'embase

(1) autour d'un axe perpendiculaire aux axes

de pivotement

(18) des michoires (16,22), l'embase (1) portant également

un mécanisme de blocage (3, 4) de la platine (10) en posi-

tion souhaitée sur 1'embase (1l).

3. Dispositif de sécurité selon

la

2, caractérisé en ce que le mécanisme de bloca

revendication

ge en position

de la platine (10) sur l'embase (1) comprend au moins une

ry
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19 :
vis de Dblocage (4), montée dans un alésage taraudé (3)
de l'embase (1), et dont 1l'extrémité de la tige est destinée
a s'engager dans 1'un de plusieurs trous (15) percés dans
la platine (10) et sensiblement réguliérement Tépartis
sur le périmétre d'un cercle centré sur l'axe de rotation
de la platine (10) sur 1'embase (1), lorsque ce trou (13)
de la platine (10) est en regard de l'alésage taraudé (3)
de l'embase (1l).

4. Dispositif de sécurité selon l'une des revendica-
tions 1 & 3, caractérisé en ce qu'il comporte également,
sous la pince, un mécanisme de contre-appui supporté par
1'embase (45) et destiné a exercer sur un appui (44) enserré
par deux machoires (16,22) un effort antagoniste & celui
exercé sur l'appui par les deux mé8choires en position de
fermeture. '

5. Dispositif de sécurité selon la revendication
4, caractérisé en ce que le mécanisme de contre-appui
tomprend au moins un manchon (56) solidaire de 1'embase
(45) et guidant axialement un arbre (50) portant, a une
extrémité tournée vers 1'intérieur des deux michoires,
au moins une semelle de pression (53) contre un appui (44)
et qui est élastiquement écartée du manchon (56) par au
moins un organe élastique de rappel (51).

6. Dispositif de sécurité selon la revendication
4, caractérisé en ce que le mécanisme de contre-appul
comprend un second organe de manoeuvre (26') logé dans
un carter (49') solidaire de 1l'embase (45) et entrainant
en rotation dans le sens du vissage et du dévissage un
axe fileté (61) traversant un organe taraudé (65) solidaire
du carter (49') et dont une extrémité externe au carter
et tournée vers l'intérieur des machoires porte au moins
une semelle (64) de pression contre un appui (44).

7. Dispositif de sécurité selon la revendication
6, caractérisé en ce que le second organe de manoeuvre
est une poulie (26') de préférence a deux gorges et a deux
cibles ou cordes de commande (30', 31") partiellemenﬁ enrou-

1és en.sens opposésdans les gorges et qui traversent des
1
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lumiéres ménagées dans le carter (49') pour pouvoir &tre
manoeuvrés du sol par un utilisateur, et de sorte que par
traction sur 1'un ou l'autre des cdbles la poulie (26")
et la vis (61) tournent dans 1l'un ou l'autre sens.

8. Dispositif de sécurité selon l'une des revendica-
tions 1 & 7, caractérisé en ce que, pour chaque paire de
madchoires, chaque machoire est montée pivotante par son
pied, agencé en pignon extérieurement denté (l6a) autour
d'un axe (18) paralléle a l'axe de pivotement de l'autre
machoire et entre deux flasques rigides (10a) de 1l'embase
(45) ou de la platine (10).

9. Dispositif de sécurité selon la revendication
8, caractérisé en ce que le mécanisme d'actionnement com-
prend une vis sans fin ( 15) montée en rotation sur 1'embase
(45) ou la platine (10) et en prise avec les pignons (l6a)
des pieds des machoires (16,22) de sorte que la rotation
de la vis sans fin (15) dans l'un ou 1l'autre sens provoque
le pivotement des machoires (16,22) de l'une & 1l'autre
des positions de fermeture et d'ouverture.

10. Dispositif de sécurité selon la revendication
9, caractérisé en ce que l'organe de manoeuvre est une
poulie (26) a deux gorges, solidaire en rotation de 1la
vis sans fin (15), et logée dans un carter (5) solidaire
de l'embase (1) et qui présente deux lumiéres (6) de pass%ge
de deux cables ou cordes (30,31) partiellement enroulés
en sens opposé dans les gorges afin que la traction exercée
par un utilisateur sur l'un ou l'autre des cdbles ou cordes
commande la rotation de la poulie (26) et de la vis sans
fin (15) dans l'un ou l'autre sens, et donc le pivotement
des machoires (16,22) de 1l'une a l'autre des positions
d'ouverture et de fermeture, et inversement. '

11. Dispositif de sécurité selon l'une des reven-
dications 1 a 10, caractérisé en ce que chaque machoire
comporte un manchon (16) solidaire d'un pied (16a) par
lequel la machoire est montée pivotante, un bras coudé
(22), engagé et fixé, de préférence de manieére réglable

(25), par une extrémité dans le manchon (16), de sorte que
t

r
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sa'concavité soit tournée vers l'autre machoire de la paire
correspondante, un embout (24) monté orientable dans 1l'autre
extrémité du bras coudé (22) et pouvant 8tre. bloqué avec
une orientation déterminée (41) sur le bras (22), et au
moins une semelle (40) de contact sur l'appui (44) et reliée.
par une té&te rotulée a 1l'embout (24).

12. Dispositif de sécurité selon l'une des revendi-
cations 1 & 11, caractérisé en ce que le mécanisme de fixa-
tion de 1l'embase (1) sur un support (43) comprend deux
brides en U (7) solidaires de 1'embase (1) du cdté opposé
aux machoires (16,22) et agencées en serre-joint avec une
vis de blocage (9).

13. Dispositif de sécurité selon l'une des revendi-
cations 1 a 11, caractérisé en ce que le mécanisme de fixa-
tion de l'embase (45) sur un support (42) comprend un
profilé présentant, sur le co6té opposé aux miAchoires (16,22),
une rainure (55) dans laquelle est monté coulissant au
moins un étrier (48) d'engagement sur un montant (42) du
support, et muni d'une vis de blocage (9).
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