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€& Un dispositif de bachage-débachage de halls ou de
toutes autres structures analogues (6) destinés a étre cou-
verts par des baches (2) a (5) et comportant un ensemble mo-
dulable (14) de baches comprenant au moins une béache (2, 24)
de chaque c6té (16, 17) du plan médian transversal (15) de cet
ensemble modulable (14), la ou les baches (2, 3,4,5...) d'un
c6té (16) du plan médian transversal (15) étant soumises & une
course (18) de sens contraire a celui (19) de la ou des baches
(21, 34, 44, 51...) de l'autre c6té (17) de ce plan médian trans-
versal (15), et deux moteurs (39, 40) situés respectivement de
chaque coté latéral (37, 38) du hall ou de la structure (6), cha-
cun des moteurs (39, 40) entrainant, en phase de bachage,
'ensemble des bobines (29, 30, 31, 32) situées d'un c6té (16)
du plan médian transversal (15) ou entrainant, en phase de dé-
béchage, I'ensembie des tambours (204, 214, 224, 234) situés
de 'autre cdté (17) du plan médian transversal (15).

Dispositif de bachage-débachage de halis.
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Dispositif de bachage-débiachage de halls.

L'invention concerne un dispositif de bichage-déb&chage de halls ou de
toutes autres structures analogues destinés 3 €tre couverts par des

baches s'enroulant sur un tambour entrainé ou se déroulant de ce tam—
bour en rotation libre et dont 1'extrémité libre est reliée 3 des san-
gles de traction se déroulant de bobines en rotation libre ou s'enrou-

lant sur ces bobines entraTnées.

Dans 1'état actuel de la technique, on utilise fréquemment des biches
en matiere plastique, kevlar ou autres pour la couverture temporaire
ou amovible de halls, terrains de sport, ou toutes autres structures
de construction légére, telles que des structures métalliques ou en

bois lamellé collé.

Ces structures sont le plus souvent constituées par un assemblage de
fermes verticales réalisées notamment 2 ]1'aide de profilés tubulaires,
puis juxtaposées et reliées entre elles par des poutrelles de liaison

horizontales.

Aussi, il suffit pour assurer la couverture temporaire et amovible de
la structure, de disposer sur le toit de celle-ci, des bi3ches que 1l'on
déroule lors de la couverture, puis que 1l'on enroule 2 nouveau sur

leurs tambours pour découvrir la structure.

Ainsi, on connait déja, par le document US-A-2.140.220, un dispositif
de bachage correspondant au préambule de la revendication 1. Les moyens
de recouvrement présentent la forme d'une ceinture ouverte dont un

des brins est constitué par la biche et 1l'autre brin est constitué par
les sangles de traction. Les deux extrémités de cette ceinture ouverte,
s'enroulant partiellement autour d'un tambour de renvoi, situé au falte
du hall ou de la structure, sont reliées l'une au tambour d'enroulement
et de déroulement de la biche et l'autre aux bobines de déroulement

et d'enroulement des sangles de traction. Le tambour et les bobines
sont entrainés par un méme moteur qui, en fonction de son sens de ro~

tation, entraine, soit le tambour, soit les bobines. Ainsi, chaque pan
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de la toiture du hall ou de la structure est couvert par ume bache.

Cependant, au faTte du hall ou de la structure, 1'étanchéité n'est pas
assurée par les bi3ches disposées de part et d'autre dudit faite et il
est nécessaire de prévoir des moyens complémentaires pour obtenir la-

dite étanchéité.

Toutefois, cette derniére est difficilement réalisée et on a préféré
remplacer 1'utilisation de deux biches par 1'utilisation d'ume biAche
enjambant le faite et s‘étendant d'un ¢bté latéral du hall ou de la
structure a l'autre cdté latéral. A cet effet, les différentes biches
sont souvent enroulées sur des tambours disposés prés du sol le long
de la structure, et les extrémités desdites baches sont reliées 2 des
cordes. Ces cordes passent par—dessus le toit de la structure et leurs
extrémités retombent de 1l'autre c6té de celle-ci, de facon 3 permettre

le halage des b3ches successives par—dessus le toit.

Afin de faciliter le guidage des b3ches pendant leur mouvement,celles—
ci possédent souvent des chants latéraux plus rigides pourvus de joncs
qui se déplacent dans une rainure prévue & cet effet dans les profilés

de la structure.

Lors du déb3ichage de la structure, il est nécessaire d'enrouler ma-
nuellement les différentes biAches successives sur leur tambour respec-

tif.

Les dispositifs de bachage—-débdchage actuellement connus possédent plu
sieurs inconvénients, qui constituent un frein pour le développement

de ce mode de couverture.

Ainsi, la mise en place ou l'enlévement des baches se fait & 1'unité,
et ceci manuellement, la présence de plusieurs opérateurs étamt indis-—
pensable. De plus, 1l'enroulement manuel des b3ches sur leurs tambours
est tres délicat, les biches ayant tendance & s'enrouler de travers

et a former des plis préjudiciables & leur bon stockage.
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La présente invention a pour but de remédier & ces inconvénients. L'in-
vention, telle qu'elle est caractérisée dans les revendications, résout
le probléme consistant & créer un dispositif de bichage-débachage de
halls ou de toutes autres structures analogues destinés & &tre couverts
par des bidches s'enroulant sur au moins un tambour entrainé ou se dé-
roulant de ce tambour en rotation libre et dont l'extrémité libre est
reliée & des sangles de traction se déroulant de bobines libres en ro-
tation ou s'enroulant sur ces bobines entrainées, ce dispositif com-
portant un ensemble modulable de bi3ches comprenant au moins une biche
de chaque cOté du plan médian transversal de cet ensemble modulable,

la ou les baches d'un c6té du plan médian transversal étant soumises

a4 une course de sens contraire de celui de la ou des b3ches de 1l'autre
coté de ce plan médian transversal, et deux moteurs situés respective-
ment de chaque cOté latéral du hall ou de la structure, chacun des mo-
teurs entrainant, en phase de b3chage, 1l'ensemble des bobines situées
d'un c¢6té du plan médian transversal ou entralnant, en phase de débi-
chage, 1'ensemble des tambours situés de l'autre cdté du plan médian

transversal.

Les avantages obtenus gri3ce & cette invention consistent essentielle-
ment en ce que, pour un dispositif modulaire pouvant convenir pour un
grand nombre de situations et de dimensions des structures moyennant
un minimum d'adaptation, on procéde & un bichage et/ou débichage au-
tomatique de halls ou de toutes autres structures par une manoeuvre
simultanée de plusieurs biches parcourant chacune les deux pans de la
toiture en enjambant le faite et ceci, avec une grande fiabilité de
fonctionnement tout en permettant d'éliminer les problémes d'étan-

chéité tels qu'indiqués ci-dessus.

Un autre avantage de 1l'invention consiste en ce qu'il est possible,
pour une méme surface de recouvrement, vue dans le sens de la longueur
du hall ou de la structure, de diminuer pratiquement de la moitié la
puissance des moteurs. En effet, dans le cadre du document US-A-2.140.
220, le moteur doit entrainer la totalité des baches alors que, selon
1'invention, le moteur n'est obligé d'entralner que les biches situées

d'un c6té du plan médian transversal alors que les biches situées de
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1'autre c6té du plan mé&ian transversal sont entrainées par 1l'autre
moteur, peu importe la longueur de la course des baches, car une fois
halées au fafte du hall ou de la structure, les baches retombent de
1'autre c6té et contribuent, de par leur poids, & l'effort de traction
exercé sur les sangles dans le but d'obtenir le recouvrement total

du hall ou de la structure.

L'invention est exposée ci-aprés plus en détail a 1l'aide de dessims

représentant seulement un mode d'exécution.

La figure 1 représente une vue en plan d'un hall ou d'une structure
métallique pourvue du dispositif de bachage—débichage conforme a 1'in-

vention, pendant la phase de b3achage.

La figure 2 représente unme vue en élévation du hall ou de la structure

de 1la figure 1.

La figure 3 est une vue en coupe d'un tambour d'enroulement des baches

du dispositif.

La figure 4 est une vue partielle en élévation du dispositif de bi3chage-

débichage selon 1l'invention.

La figure 5 est une vue en élévation du dispositif de la figure 4, se-

lon une vue V-V.
On se référe aux figures 1 et 2.

Le dispositif de b3chage-débachage 1, conforme & 1'invention, est des-—
tiné a4 la mise en place et 3 1'enlé&vement automatique d'un ensemble de
biches 2,3,4,5... 21,31,41,51... par dessus un hall ou une structure
6, notamment métallique, schématisé sur les figures 1 et 2 et compor-

tant deux pans 7,8 se rejoignant au faTte 9.

Le hall ou la structure 6 se compose de plusieurs fermes 10,11 juxta-

posées et relides par des poutrelles de liaison 12,13 assurant le sup-
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port des différentes baches lorsque le hall ou la structure est biché.
De ce fait, le dispositif de bi3chage-débachage 1 est, selon l'inveﬁ—
tion, composé de modules 14. Un de ces modules 14 est représenté dans
la figure 1.

Chaque module 14 comporte des bidches 2,3,4,5... 21,31,41,5 situées

de part et d'autre d'un plan médian transversal 15. Avanta;eusement,
mais non obligatoire, le nombre de b3ches situées d'un cBté 16 du plan
médian transversal 15 est identique au nombre de biches situées de
1'autre co6té 17 dudit plan médian transversal 15. Selon 1'invention,
la course 18 des baches 2,3,4,5... situées du cdté 16 du plan médian
transversal 15 est de sens contraire de la course 19 des biches 21, 31,

41,51... situées du coté 17 du plan médian transversal 15.

Chaque bache 2,3,4,5... ou 21,31,4
21,22,23... ou 20,,21,,22,,23
24,25 - 26,27... ou 24,25,
bre 28 de la biche et s'enroulant sur des bobines 29,30 - 31,32 ou

29,,30, - 31,,32,.

1,51... s'enroule sur un tambour 20,

100 et elle est tractée par des sangles

- 261,271... solidaires de 1l'extrémité 1i-

Lesdits tambours 20 a 23... ou 201 a 231... sont montés solidairement
en rotation sur l'arbre d'entrainement 33,34. De méme, les bobines
29,30 - 31,32 ou 291,

tation sur un arbre d'entraimement 35,36.

301 - 311,321 sont montées solidairement en ro-

Comme visible dans la figure 1, l'arbre d'entrainement 33 des tambours
20 & 23 est situé pratiquement dans le prolongement de 1l'arbre d'en-
tralnement 36 des bobines 291 a 321, les deux arbres 33 et 36, dispo-
sés de part et d'autre du plan médian transversal 15, étant paralléles
au cdté latéral 37 du hall ou de la structure 6. Il en est de méme
pour les arbres d'entrainement 34 et 35 paralléles au cBté latéral

38 du hall ou de la structure 6.

Conformément & 1'invention, on prévoit, pour chaque module 14, deux
moteurs de préférence électriques 39,40, chacun de ces moteurs 39,40,

disposés 1'un sur le coté latéral 37 et l'autre sur le cdté latéral
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38 du hall ou de la structure 6, entraTnant alternativement 1'arbre

d'entrainement des tambours ou 1"arbre d'entraTnement des bobines.

Les tambours 20-23, 201—231 des baches 2-5, 21—51

filade sur les arbres d'entrainement 33,34 et sont séparés par des

sont disposés en en—

flasques de guidage 41, représentés sur la figure 3. Ces flasques de
guidage 41, solidaires des arbres d'entraInement 33,34 ou du hall ou
de la structure 6, coopérent avec des joncs 42 des baches 2-5, 21—51,
lors de l'enroulement de celle-ci, ce qui a pour effet d'assurer un
enroulement sans pli des baches. Les jones 42 ont de préférence une
certaine rigidité et une épaisseur supérieure & celle de la biache.

De ce fait, cette derniére reste souple et détendue en position en-
roulée, ce qui contribue 2 la faisabilité d'un enroulement automatique

et sans faux-plis.
On se réfere aux figure 4 et 5.

Conformément & l'invention, les moteurs électriques 39,40 n'actiomment,
par 1'intermédiaire d'un méme arbre moteur 43, qu'un arbre 33,34 ou
35,36 & la fois, 1'arbre adjacent étant débrayé et 1'arbre correspon—
dant, situé de l'autre cOté latéral du hall ou de la structure 6, étant

en roue libre.

Chaque arbre moteur 43 est entrainé en rotation par un des moteurs
électriques 39,40 par l'intermédiaire d'un accouplement élastique 44
reliant 1'arbre moteur 43 avec 1'arbre de sortie 45 dudit moteur élec—

trique 39,40.

En outre, chaque arbre moteur 43 tourne dans des paliers 46 solidaires
du hall ou de la structure 6, et comporte deux embrayages 47 et 48 et
deux pignons moteurs 49 et 50 solidaires en rotation de 1'arbre moteur

43, notamment par clavetage.

Afin de faciliter la commande centralisée des différents embrayages 47
et 48 a partir d'un pupitre de commande (non représenté), lesdits em—

brayages sont de préférence constitués par des accouplements électro-
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magnétiques & denture, composés chacun d'une partie 51 solidaire de
1'arbre moteur 43, et d'une partie mobile 52 solidaire en rotation
avec 1'un des pignons moteurs 49 ou 50, 1'effet d'accouplement élec-
tromagnétique ayant lieu entre chaque partie 51 et 52 des embrayages

47 et 48.

I1 s'ensuit qu'en fonction de la commande actionnée par 1'opérateur a
partir d'un pupitre, 1'un ou 1'autre des pignons moteurs 49 ou 50 de
1'arbre moteur 43 sera actiomnné, et fournira le couple nécessaire 2

la mise en rotation de 1'un des arbres d'entraInement 33,34 ou 35,36

du dispositif de bachage-débichage 1.

L'arbre 33,34 d'entrainement des tambours 20-23, 201-—231 est mobile en
rotation dans des paliers 53 solidaires du hall ou de la structure 6,
et comporte & 1'une de ses extrémités 54 un pignon mené 55. Ce dernmier
est situé vis—a-vis du pignon moteur 49 de 1'arbre moteur 43, et co-

opére avec ledit pignon moteur 49 par 1'intermédiaire d'ume chaine 56.

De la méme maniére, 1l'arbre 35,36 d'entraTnement des bobines 29-32,
291—321 est mobile en rotation dans des paliers 57 solidaires du hall
ou de la structure 6, et comporte & l'une de ses extrémités 58 un pi-
gnon mené 59. Celui-ci est situé vis-a-vis du pignon moteur 50 de
1'arbre moteur 43, et coopére avec ledit pignon moteur 50 par 1l'inter—

médiaire d'une chaine 60.

I1 en résulte que lors du fonctionnement du dispositif de bdchage-dé-
bichage selon 1'invention, en phase de débachage, l'arbre moteur 43
actionne 1l'arbre 33 d'entrainement des tambours 20-23 par 1'intermé-
diaire de 1'accouplement électromagnétique 47, du pignon moteur 49,
de la chalne 56 et du pignon mené 55, et les b3ches 2 & 5 s'enroulent
sur leurs tambours 20-23 en entrainant le déroulement des sangles 24-
27 et la rotation des bobines 29-32 de 1l'arbre 35 qui lui se trouve

en roue libre.

De la méme facon, pour le bichage du hall ou de la structure 6, les
arbres moteurs 45 actionment 1'arbre 35 d'entralnement des bobines

29-32 par 1l'intermédiaire de 1'accouplement électromagnétique 48, du
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pignon moteur 50, de la chaine 60 et du pignon mené 59, et les san-
gles 24-27 s'enroulent sur les bobines 29-32 en entraimant le dérou-
lement des bi3ches 2 a 5 et leur passage par—dessus le faite 9 du hall

ou de la structure 6.

Bien entendu, la détermination dans chaque cas du nombre de biches
pouvant étre portées par un méme arbre, et par suite le nombre et la
répartition des arbres 33,34 et 35,36, des tambours 2 a 5, 21 a 51,
des bobines 29 a 32, 291 a 321, etc..., sont & la portée de 1'Homme

de Métier.

I1 est clair que le fonctionnement issu du dispositif 1 de bachage—dé-
bachage selon 1'invention présente 1%avantage d'une grande rapidité

et facilité d'utilisatiom. Il peut, en outre, 8tre pourvu de toutes
les sécurités nécessaires (relais "fin de course", temporisations,
etc...) permettant d'éviter les mises en routes inopportunes, et d'un
tableau de commande unique pour la mise en route séparée et successive

des différents moteurs 39,40 et des embrayages 47 et 48.
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Revendications

1. Dispositif de bichage-débdchage de halls ou de toutes autres struc-
tures analogues (6) destinés & &tre couverts par des baches (2,3,4,5)
s'enroulant sur au moins un tambour entrainé (20,21,22,23) ou se dérou-
lant de ce tambour (20,21,22,23) en rotation libre et dont 1'extrémité
libre (28) est relide & des sangles de traction (24,25,26,27) se dé-
roulant de bobines (29,30,31,32) libres en rotation ou s'enroulant sur
ces bobines entrainées (29,30,31,32), caractérisé en ce qu'il comporte
un ensemble modulable (14) de baches comprenant au moins une biche (2,
21) de chaque cdté (16,17) du plan médian transversal (15) de cet en-
semble modulable (14), la ou les biches (2,3,4,5...) d'un cété (16) du
plan médian transversal (15) étant soumises & une course (18) de sens
contraire & celui (19) de la ou des biaches (21,31,41,51...) de 1'autre
coté (17) de ce plan médian transversal (15), et deux moteurs (39,40)
situés respectivement de chaque c6té latéral (37,38) du hall ou de la
structure (6), chacun des moteurs (39,40) entrainant, en phase de ba-
chage, 1'ensemble des bobines (29,30,31,32) situdes d'un cb6té (16) du
plan médian transversal (15) ou entralnant, en phase de débichage,
l'ensemble des tambours (201,211,221,
du plan médian transversal (15).

231) situés de 1l'autre coté (17)

2. Dispositif de bachage-débichage selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que chaque ensemble modulable (14) comporte un arbre d'en-
trainement (33,34) des tambours (20,21,22,23—201,211,221,231) et un ar-
bre d'entrainement (36,35) des bobines (291,301,311,321—29,30,31,32)
respectivement paralléles aux c8tés latéraux (37,38) du hall ou de

la structure (6).

3. Dispositif de biAchage-débachage selon les revendications 1 et 2,
caractérisé en ce que, de chaque cdté latéral (37,38) du hall ou de

la structure (6), l'arbre d'entraTnement (33,34) des tambours (20,21,
22,23 - 201,211,221,231) et 1'arbre d'entrainement (36,35) des bobines
(29,,30,,31,,32,

longement 1'un de 1'autre.

- 29,30,31,32) sont situés pratiquement dans le pro-

4, Dispositif de bAchage-débachage selon les revendications 1 et 2,
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caractérisé par le fait que plusieurs tambours (20) & (23) d'enroule-
ment des biches (2) & (5) sont disposés en enfilade sur un arbre d'en-
trainément (33) et délimités par des flasques de guidage (41) des ba-

ches (2) & (5) pourvues de jomcs (42).

5. Dispositif de bichage—débichage selon les revendications 1 et 2,
caractérisé par le fait qu'un arbre d'entrainement (33) des tambours
(20) a2 (23) et un arbre d'entrainement (36) des bobines (291) a (321),
situés d'un m€me cOté latéral (37) du hall ou de la structure (6) et
pratiquement dans le prolongement 1'un de l'autre, sont actionnés al-
ternativement en rotation par un méme arbre moteur (43) par 1'inter—
médiaire de deux transmissions composées chacune d'un pignon moteur
(49,50) solidaire en rotation dudit arbre moteur (43), d'un pignon
mené (55,59) solidaire en rotation des arbres d'entrainement (33,36)

et d'une chaine (56,60).

6. Dispositif de bachage—débichage selon la revendication 5, caracté-
risé par le fait que chaque arbre moteur (43) est entrainé em rotation
par le moteur (39,40) par 1l'intermédiaire d'un accouplement élastique
(44) reliant 1'arbre moteur (43) avec 1'arbre de sortie (&5) dudit

moteur (39,40).

7. Dispositif de bdchage—débichage selon la revendication 5, caracté-
risé en ce que l'arbre moteur (43) comporte un premier accouplement

électromagnétique (47) pour entrainer 1'arbre d'entrainement (33) des
tambours (2) & (5) par 1l'intermédiaire du pignon moteur (49) de la

chaine (56) et du pignon mené (54) et un second accouplement électro-
magnétique (48) pour entrainer l'arbre d'entralnement (36) des bobimes
(291) a (321) par 1'intermédiaire du pignon moteur (50), de 1la chaine

(60) et du pignon mené (59).

8. Dispositif de b3achage—débiachage selon les revendications 1 et 2,
caractérisé par le fait que les arbres d'entrainement (33,34) des tam—
bours (2) &2 (5) et (21) a (51) et les arbres d'entrainement (35,36) des
bobines (29) -3 (32) et (291) a (321) sont disposés en alternmance de
chaque c6té latéral (37,38) du hall ou de lastructure (6).
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