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@ Dispositif de remplissage de récipients & contre-pression.
@ La présente invention concerne un dispositif de rem-

plissage, pour machines & remplir des récipients, du type fon-
ctionnant & contre-pression, présentant un corps 1 munij
d’'une sonde électrique 2 de réglage du niveau de rem-
plissage des récipients, et, relié & une électrovanne E ainsi

.qu'a une cuve d'alimentation B en liquide sous pression de :

gaz, et du type comportant un détecteur de proximité P du
récipient C & remplir, le corps 1 du dispositif de remplissage A
présentant une chambre 11 divisée, quand aucun récipient C
n’est appliqué contre ledit dispositif de remplissage A, par
deux membranes souples 5,6-72, en trois chambres an-
nulaires 69, 70, 71 successives, séparées par les parois 58,
62-621 des deux membranes 5,6-72.
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Dispositif de remplissage de récipients & contre-pression.

La présente invention a pour objet un dispositif de remplissage,
pour machines & remplir des récipients, du type & contre-pression.

On connait, par exemple par le brevet FR 2 075 635, un dispo-
sitif de remplissage & contre-pression dans lequel le remplissage et
1'arrét du remplissage sont commendés par un commutateur d'approche et
une sonde électrique.

Dans ce dispositif, lors de 1'ascension de la bouteille i
remplir, celle-ci vient en contact par son col avec la garniture
d'étanchéité d'une tulipe de centrage mobile verticalement. La
bouteille continuant son ascension, la tulipe excite un commutateur
d‘approche. Celui-ci, relié électriquement 3 une &lectro-vanne, excite
cette derniére qui réalise alors une différence de pression entre deux
surfaces opposées d'un manchon coulissant verticalement. Ceci entraine
1'ascension du manchon qui 1ibére un orifice annulaire par lequel le
gaz sous pression, provenant de la cuve de remplissage, vient mettre
la bouteille & remplir sous pression. Quand la bouteille est 3 1a méme
pression que la cuve de remplissage, un deuxiéme manchon coulissant se
souléve et Tibére un deuxiéme orifice annulaire par leguel le liquide
d soutirer peut s'écouler dans la bouteille.

Mais un dispositif de ce type, s'il permet par la commande
électrique cu remplissage de s'affranchir de 1'utilisation de ressorts
tarés de fagon trés précise, nécessite 1'utilisation de trés nom-
breuses piéces mécaniques mobiles, telles que des ressorts et des
manchofis' coulissants, avec lesquelles le gaz provenant du réservoir
sous pression aussi bien que le liquide & soutirer sont en contact. Ce
dispositif nécessite donc, d'une part, 1a mise en place de trés nom-
breux joints d'étanchéité et, d'autre part, des lavages fréquents du
dispositif de soutirage pour assurer une hygiéne parfaite. Par
ailleurs, compte tenu des efforts nécessaires a 1'ascension des
manchons cou]issants; il est nécessaire de relier 1'électro-vanne i
une source de gaz a une pression supérieure 3 la pression régnant dans
la cuve d'alimentation.

La présente invention a donc pour but la réalisation d'un
dispositif de remplissage du type & contre-pression, dans lequel le
début et 1'arrét du remplissage sont commandés &lectriquement, et dans
lequel le liquide & soutirer n'est en contact avec aucune piéce méca-
nique mobile ni avec aucun joint d'étanchéité.
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Un autre but de 1'invention est la réalisation d'un dispositif
de soutirage du type décrit ci-dessus dans lequel 1a seule source de
gaz sous pression utilisée est constitue par le ré&servoir d'alimen-
tation en 1iquide sous pression, A

La présente invention a donc pour objet un dispositif de
remplissage, pour machines & remplir des récipients, du type
fonctionnant & contre-pression, pré&sentant un corps muni d'une sonde
&lectrique de ré&glage du niveau de remplissage des récipients, et,
reli& & une &lectro-vanne ainsi qu'd une cuve d'alimentation en
liquide sous pression de gaz, et du type comportant un détecteur de
proximité du récipient & remplir, caractérisé en ce que le corps du
dispositif de remplissage présente une chambre divisée, quand aucun
récipient n'est appliqué contre ledit dispositif de remplissage, par
deux membranes souples, en trois chambres annulaires successives
séparées par les parois des deux membranes.

D'autres carattéristiques et avantages apparaitront au cours de
1a description qui va suivre faite en référence aux dessins annexés
donnés uniquement & titre d'exempTe non limitatif et parmi lesquels :

- 1a Fig. 1 est une vue schématique de 1'installation de
remplissage munie du dispositif de remplissage selon 1'invention ;

- 1a Fig. 2 est une vue en coupe du dispositif de remplissage
selon 1'invention ; '

- la Fig. 3 est une vue en coupe du corps du dispositif de
remplissage selon 1'invention ;

- 1a Fig. 4 est une vue en coupe d'une variante d'un &lément du
dispositif de remplissage selon 1'invention ;

- les Fig. 5 & 7 sont des vues en coupe du dispositif de
remplissage selon 1'invention illustrant les différentes &tapes du
remplissage d'un récipient.

Selon 1'exemple de réalisation représenté a 1a Fig. 1, le
dispositif de remplissage A, selon 1'invention, est destiné a remplir,
a partir d'une cuve B d'alimentation en liquide sous pression de gaz,
un récipient C, en matiére plastique ou autre matériau, porté par un
dispositif de levage D.

Comme illustré & la Fig. 2, le dispositif de remplissage A selon
1'invention est constitué d'un corps 1, cylindrique d'axe X-X, d'une
sonde électrique 2, coaxiale traversant le corps 1 sur toute sa
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3
hauteur, d'un dispositif 3 de réglage de 1a position de la sonde 2 par
rapport au corps 1, d'un manchon 4 d'axe X-X, a 1'intérieur du
corps 1, et de deux membranes 5 et 6 d'axe X-X.

Comme illustré Fig. 3, le corps 1, cylindrique d'axe
vertical X-X, est percé, a son extrémité supérieure, d'un conduit
cylindrique vertical 7, d'axe X-X, et, & son extrémité inférieure,
d'un deuxiéme conduit cylindrique 8, vertical d'axe X-X. Le conduit
vertical inférieur 8 se termine, 3 son exrémité située du coté de la
base du corps 1, par une garniture d'étanchéité 9, d'axe X-X. Cette
garniture d'étanchéité 9 présente une face interne 10, tronconique
convergente vers le sommet du corps, dont le diamétre interne minimum
est inférieur ou égal au diamétre interne du conduit 8.

Le conduit supérieur 7, par son extrémité inférieure, ainsi que
le conduit inférieur 8, par son extrémité supérieure, débouchent dans
une chambre 11 limitée par une paroi cylindrique 12 d'axe X-X.

Cette chambre 11 est limitée & son extrémité inférieure par une
surface annulaire 13. Dans 1'exemple de réalisation représenté Fig. 3,
cette surface 13 est de section droite mais elle pourrait &tre d'une
section courbe. Cette surface 13 est raccordée vers 1'intérieur de la
chambre 11, en direction de 1'axe X-X, a une surface 14, de révolution
d'axe X-X. Sur 1'exemple de réalisation représenté plus particulia-
rement Fig. 3, cette surface 14 est tronconique convergente vers le
haut du corps 1. Ainsi la surface 14 se raccorde par son extrémité
supérieure & 1'extrémité supérieure du conduit 8 par 1'intermédiaire
d'une surface annulaire 15, qui peut &tre plane ou courbe.

Les surfaces 14, 15 et 8 délimitent donc une paroi 16, la cote
de 1a surface 15 par rapport & la base du corps 1 &tant supérieure 3
1a cote de la surface 13 par rapport & la base du corps 1.

A peu prés & mi-hauteur de l1a paroi cylindrique 12 est ménagée
une gorge annulaire 17. La cote de la gorge annulaire 17 par rapport a
la base du corps 1 est supérieure 3 la cote de la surface annulaire 15
par rapport & la base du corps 1.

Au voisinage de 1'extrémité supérieure de la paroi 12 est
ménagée une deuxiéme gorge annulaire 18 dans cette paroi 12.

L'extrémité supérieure de la paroi 12 est raccordée & 1'extré-
mité inférieure du canal 7 par une surface 19, de révolution
d'axe X-X, constituant le plafond de la chambre 11. Sur 1'exemple de
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4
réalisation représenté plus particuliérement Fig. 3, cette surface 19
est tronconique convergente vers le sommet du corps 1.

Une chambre annulaire 20, d'axe X-X, est ménagée dans ce
plafond 19.

Comme on le voit plus particuliérement Fig. 3, un conduit 21 est
percé 3 1'extrémité supérieure du corps 1, et dé&bouche dans le
conduit 7 & 1'extrémité supérieure de celui-ci. Ce conduit 21 commu-
nique avec le conduit 7 par 1'intermédiaire d'une garniture d'étan-
chéité 22 percée d'un orifice 23.

Un deuxiéme conduit 24, percé & 1'extrémité supérieure du
corps 1, communique avec la chambre annulaire 20 ménagée dans le
plafond 19 de 1a chambre 11, Deux conduits 25 et 26 relient la
chambre 11 & 1'extérieur du corps 1. Le conduit 25 débouche dans la
chambre 11 par la paroi 12 entre la gorge annulaire 17 et le fond 13
de 1a chambre 11. Le conduit 26 d&bouche dans la chambre 11, par la
paroi 12, entre les gorges annulaires 17 et 18. Ce conduit 26 présente
par ailleurs une dérivation 27 qui débouche elle aussi & 1'extérieur
du corps 1.

En outre, un anneau d'appui 28, d'axe X-X, placé en regard de la
surface 15, & 1'intérieur de la chambre 11, & une cote par rapport &
1a base du corps 1 1égérement supérieure & celle de la gorge annu-
laire 17, est relid & la paroi 12 de 1a chambre 11 par des bras 29.

Comme on le voit Fig. 1, le conduit 26 est reli& & la partie
supérieure de la cuve d'alimentation B et le conduit 25 est relié &
1'extrémité inférieure de 1a cuve d'alimentation B. Ainsi le
conduit 26 est relié au gaz sous pression PO régnant dans 1a cuve
d'alimentation alors que le conduit 25 est relié au liquide de la cuve
d'alimentation B. Les conduits 24 et 27 sont reliés & une &lectro-
vanne E.

Enfin, un détecteur de proximité P, du récipient C & remplir,
est placé sur le dispositif de remplissage A selon 1'invention. Sur
1'exemple de réalisation représenté Fig. 1, ce détecteur de proximité
est fixé au corps 1, mais i1 pourrait étre indépendant de ce corps 1
et placé, par exemple, sur le dispositif>de levage D.

Comme on le voit plus particuliérement Fig. 2, le dispositif de
réglage en hauteur de la sonde électrique 2 est constitué d‘un
socle 30 d'axe X-X, percé d‘un orifice vertical 31 de guidage
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5
cylindrique d'axe X-X. Ce socle 30 présente, & une surface
inférieure 32, un prolongement inférieur 33 d'axe X-X relié & cette
surface inférieure 32 et présentant un flanc constitué d'une surface
cylindrique 34. Le prolongement 33, comme le socle 30, est percé de
1'orifice vertical de guidage 31. Le socle 30 est disposé & 1'extré-
mité supérieure du conduit 7 et centré sur cette extrémité par un
épaulement 46 de diamétre externe correspondant au diamétre interne du
conduit 7. Cet épaulement 46 est ménagé 3 la surface inférieure 32 du
socle 30. La surface cylindrique 34 présente une garniture d‘'étan-
chéité 47 de diamétre externe inférieur au diamétre interne du
conduit 7.

Une garniture d'&tanchéité torique 35 est placée dans un
Togement 36 ménagé & 1'intérieur du socle 30 dans la surface
cylindrique de 1'orifice vertical de guidage 31.

Le socle 30 présente une potence 37 dont un bras horizontal 38
est percé d'un orifice 39 a travers lequel passe une tige de
réglage 40.

La sonde &lectrique 2 est contenue, sur la majorité de sa
Tongueur, sauf 3 son extrémité inférieure, & 1'intérieur d'une
gaine 41. L'extrémité supérieure de 1a gaine 41 est contenue &
1'intérieur d'un capuchon d'appui 42 auquel elle est fixée.

Comme on le voit plus particuliérement Fig. 2, le capuchon
d'appui 42 est en contact, par sa face supérieuré; avec 1'extrémité
inférieure de la tige de réglage 40, et, par son extrémité inférieure,
avec un ressort 43 qui appuie a la fois sur 1'extrémité inférieure du
capuchon d'appui 42 et sur la surface supérieure du socle 30.

La sonde électrique 2 et la gaine 41 traversent le socle 30 par
T'orifice 31, la garniture d'étanchéité 35 &tant appliquée contre la
surface externe de la gaine 41.

L'extrémité supérieure de la sonde 2 est reliée a deux circuits
électriques 44 et 45 situés dans le capuchon d'appui 42.

Ces circuits électriques 44 et 45 relient la sonde &lectrique 2
avec 1'électrovanne E.

Le manchon 4, de révolution d'axe X-X, est constitué d'une
surface externe cylindrique 47, de diamétre externe correspondant au
diamétre interne du conduit 7, qui se raccorde vers le bas, par un
épaulement 48, & une deuxiéme surface cylindrique 49 de diamétre
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6
externe inférieur au diamétre externe de la surface 47, En-dessous de
cette surface cylindrique 49 est ménagée une surface d'ancrage sous la
forme d'une gorge 50, poursuivie vers le bas par une structure de
guidage 51. Cette structure de guidage 51 peut étre constituée, comme
i1lustré plus particuliérement Fig. 2, par un corps cylindrique 52
présentant & sa surface externe des saillies longitudinales
verticales 53.

Le manchon 4 présente intérieurement une surface cylindrique 54
d'axe X-X, sur une hauteur correspondant & la hauteur de la
surface 47, reliée vers le bas, par une surface annulaire d'appui 55,
d un conduit cylindrique vertical 56 d'axe X-X de diamétre supérieur
au diamétre externe de la gaine 41,

Comme on le voit plus particuliérement Fig. 2, la surface 47 est
destinée & venir en contact, avec glissement, avec la surface interne
du conduit 7. Par ailleurs, la base de la gorge 50 est située, quand
le dispositif de remplissage selon 1'invention est au repos, & une
hauteur, par rapport & la base du corps 1, correspondant & 1a hauteur
de la surface 15 par rapport & la base du corps 1. Le dispositif de
guidage 51 s'étend, au repos et dans le sens vertical, de la
surface 15 de l1a paroi 16 & la base de la garniture d'étanchéité 9.

La membrane 5, d'axe X-X, en élastomére ou en un autre matériau
déformable, présente un rebord annulaire externe 57 destiné & venir se
loger dans la gorge annulaire 18 de la paroi cylindrique 12 du
corps 1. ,

Le rebord annulaire 57 est proiongé, vers 1'axe X-X, par une
paroi 58 jusqu'au manchon 4. Dans 1‘exemple de réalisation représenté
plus particuliérement Fig. 2, cette paroi 58 présente, au repos, une
forme tronconique convergente vers la base de corps 1.

Cette paroi 58 se prolonge par un corps d'ancrage 59 qui s'étend
de 1a base de la surface cylindrique 47 du manchon 4 jusqu'd la
gorge 50. La surface interne de ce corps d'ancrage 59 présente un
profil correspondant & celui de Ta surface externe du manchon coulis-
sant 4 'sur lequel i1 est fixé.

La base du corps d'ancrage 59, au niveau de la gorge 50, est
constituée par une surface tronconique 60 convergente vers la base du
corps 1.
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La membrane 6, d'axe X-X, en élastomére ou autre matériau
déformable, présente un rebord annulaire externe 61, destiné a venir
se loger dans la gorge annulaire 17 de la paroi cylindrique 12 du
corps 1.

Le rebord annulaire 61 est prolongé, vers 1'axe X-X, par une
paroi 62. Cette paroi 62 se raccorde, vers e bas, par sa surface
inférieure, & une surface externe d'un corps vertical 63 d'axe X-X,
par 1'intermédiaire d'une surface de révolution 64, tronconique dans
1'exemple de réalisation présenté Fig. 2, convergente vers la base du
corps 1.

Ainsi, le dispositif de remplissage une fois monté présente une
sonde €lectrique 2 d'axe X-X, située & 1'intérieur d'une gaine 41
d'axe X-X et traversant 1'orifice 31 du socle 30. Cette sonde
électrique 2 traverse alors le conduit 7 et le manchon coulissant 4,
par le conduit 56, débouchant alors 3 la base du corps 1 en-dessous de
celui-ci.

Le manchon 4, solidaire de 1a membrane 5 par 1'intermédiaire du
corps d'ancrage 59, de 1'épaulement 48 de la surface cylindrique 49 et
de la gorge d'ancrage 50, est monté coulissant selon 1'axe X-X 3
1'intérieur du conduit 7, par contact de 1a surface du conduit 7 avec
Ta surface cylindrique externe 47 du manchon 4.

La membrane 6, fixée par son rebord annulaire 61 au corps 1, est
en appui, au repos, par sa surface de révolution 64 contre la
surface 15 de la paroi 16 du corps 1.

Cette membrane 6, d'axe X-X, entoure le dispositif de guidage 51
du manchon 4, son conduit 65 vertical d'axe X-X &tant d'un diamétre
correspondant, ou 1égérement supérieur, au diamétre externe des
saillies longitudinales verticales de guidage 53.

Ainsi, la membrane 6 délimite, par son conduit intérieur 65, des
conduits longitudinaux verticaux 76 avec le corps de guidage 51, le
diamétre du corps cylindrique 52 du dispositif de guidage 51 étant
inférieur au diamétre des saillies longitudinales verticales 53.

En outre, un espace annulaire 67 est ménagé entre la surface
externe du corps 63 et le conduit 8 du corps 1, le diamétre externe du
corps 63 étant inférieur au diamétre interne du conduit 8.

Enfin un ressort 68, en appui sur la face inférieure du prolon-
gement 33 du socle 30 et sur la face supérieure interne du manchon 4,
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maintient 1a membrane 5 en appui.par sa surface tronconique 60 contre
la surface tronconique correspondante 66 de 1a membrane 6 elle-méme
maintenue en appui par sa surface de révolution 64 contre la

surface 15 de la paroi 16 du corps 1.

Ainsi, lorsque le dispositif de remplissage A selon 1'invention
est au repos, celui-ci présente, de haut en bas, trois chambres annu-
laires 69, 70, 71. La chambre annulaire supérieure 69 est 1imitée par
le plafond 19 de la chambre 11 et 1a surface supérieure de 1a paroi 58
de 1a membrane 5. La chambre annulaire mé&diane 70 est limitée par la
surface inférieure de 1a paroi 58 de la membrane 5 et la surface
supérieure de la paroi 62 de la membrane 6. La chambre annulaire
inférieure 71 est Timitée par la surface inférieure de la paroi 62 de
1a membrane 6 et par la surface 13 de la chambre 11.

Selon une variante de 1'invention, illustrée Fig. 4, 1a
membrane 6 peut &tre remplacée par une membrane 72, d'axe X-X, présen-
tant un rebord annulaire 611 d'ancrage dans la gorge 17 du corps 1. Le
rebord annulaire 611 est prolongé; vers 1'axe X-X, par une paroi 621.
Cette paroi 621 est rendue solidaire du corps coulissant 631,
d'axe X-X. Ce corps coulissant 631 présente un conduit interne 651,
cylindrique d'axe X-X, d'un diamétre correspondant au diamétre du
conduit 65 du corps 63. Le conduit 651 se termine, & son extrémité
supérieure, par une surface tronconique 661, convergente vers 1a base
du corps 1, correspondant & la surface tronconique 66 de la
membrane 6.

Ainsi, la face supérieure de la membrane 72 se raccorde & la
surface tronconique 661 du corps coulissant 631 et 1a face inférieure
de 1a membrane 72 se raccorde 3 la face externe du corps coulis-
sant 631 par un prolongement 73 de cette membrane 72, de révolution
d*axe X-X. Ce prolongement 73, qui sert d'ancrage, par sa face
interne, de la membrane 72 & la périphérie supérieure du corps coulis-
sant 631, présente une surface externe 641 de révolution, d'axe X-X,
qui raccorde la face externe du corps 631 avec la face inférieure de
la paroi 621 de la membrane 72. Cette surface de révolution 641
présente un profil correspondant au prbfi] de la surface 64 de la
membrane 6 et est donc destinée i venir en appui sur la face
supérieure 15 de la paroi 16. |
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FONCTIONNEMENT

Le dispositif de levage D, qui peut &tre une simple sellette,
améne le col du récipient a remplir, C, qui peut étre une bouteille en
pTastique ou autre matériau, contre la face tronconique 10 de la
gerniture d'étanch&ité 9 du corps 1, qui sert en méme temps & centrer
le col du récipient a remplir C.

Le détecteur de proximité P est alors excité, ce qui actionne
1'électrovanne E. Celle-ci, par le conduit 24, diminue la pression
régnant dans la chambre annulaire 69. La chambre annulaire 70 étant
reliée, par le conduit 26, au réservoir de gaz sous pression oi régne
une pression PO, cette chambre 70 est elle aussi & la pression PO. I1
apparait alors une différence de pression entre les faces supérieure
et inférieure de l1a membrane 5. Lorsque cette différence de pression
atteint une valeur suffisante prédéterminée, la membrane 5 tend i se
déplacer vers le haut entrainant avec elle le manchon 4, 1a différence
de pression étant suffisante pour comprimer le ressort 68. Le dépla-
cement vertical est achevé lorsque la paroi 58 de 1a membrane 5
atteint le plafond 19 de 1a chambre 11 (Fig. 5).

Ainsi 1a surface tronconique 60 de 1a membrane 6 n'est plus en
contact avec la surface tronconique 66 (respectivement 661) de 1a
membrane 6 (respectivement corps 631), ménageant ainsi un espace
annulaire 74.

Par ailleurs, 1a montée du manchon 4 fait que son extrémité
supérieure vient en contact étanche avec la garniture 47 du socle 30.
Ainsi i1 n'y a plus aucune relation entre le conduit 21 et 1'intérieur
du manchon coulissant 4.

Le gaz contenu dans la chambre annulaire 70 peut alors, par
1'espace 74 et les canaux 76, pénétrer & 1'intérieur du ré&cipient &
remplir. La pression du gaz & 1'intérieur du récipient, ainsi que de
la cuve d'alimentation, pouvant étre régulées par 1'é&lectrovanne E par
1'intermédiaire du conduit 27, le gaz dans le récipient & remplir peut
atteindre une pression P1 égale & la pression PO constante régnant
au-dessus du liquide dans la cuve d'alimentation B.

Or, dans la chambre annulaire 71, & la surface de 1a membrane 6,
régne une pression &gale & PO plus la hauteur de liquide H entre le
niveau de liquide dans le réservoir en charge et le niveau de la
paroi 62 de la membrane 6. Par ailleurs, sur tout le reste de la
membrane 6, régne une pression égale & P0. Ainsi, par la différence de
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10
pression due & 12 mise en charge du réservoir par rapport au dispo-
sitif de soutirage, 1a membrane 6, ou 1a membrane 72 et le ccrps 631,
se souléve au-dessus de la surface 15, 1a surface 64, respectivement
1a surface 641, n'étant plus en contact avec 1a surface 15 (Fig.6).

Gréce & 1'anneau d'appui 28 de 1a chambre 11, 1'ascension de 1a
membrane 6 est Timitée, ce qui fait que la surface 60 de la membrane 5
ne vient pas en contact avec la surface 66 (respectivement 661) de la
membrane 6 (respectivement du corps 631). En effet, 1'anneau d'apput
28 est situd, & 1'intérieur de la chambre annulaire 70, en regard
d'une surface 15 de la chambre 11 au-dessus de 1a membrane 6-72.

Une ouverture annulaire 75 est donc réalisée entre la surface 64
(respectivement la surface 641) et 1a surface 15 de Ta paroi 16.

Le 1iquide contenu dans la chambre annulaire 71 en provenance de
la cuve d'alimentation B, peut alors passer par le canal annulaire €7
dans la bouteille & remplir, le gaz contenu dans la bouteille étant
alors évacué par les canaux 76 vers la chambre 70, 1'@lectrovanne E
assurant une pression constante.

Lorsque le liquide, & 1'intérieur de la bouteille, atteint 1a
base de la sonde 2, celle-ci, par.les circuits &lectriques 44 et 45,
inverse le fonctionnement de 1'&lectrovanne E. Ainsi du gaz sous
pression pénétre dans la chambre 20, par le conduit 24, et abaisse la
membrane 5 qui entraine avec elle le manchon coulissant 4, la
surface 60 venant en contact avec la surface 66 {respectivement 661),
1a descente de 1a membrane 5 et du manchon 4 se poursuivant en
ertrainant ainsi la descente de 1a membrane 6 (respectivement de 1a
membrane 72 et du corps 631). La surface 64 (respectivement 641) de 1a
membrane 6 (respectivement 72) vient alors en contact avec la
surface 15 de la paroi 16 (Fig. 7). | ,

Les clapets d'alimentation de 1a bouteille en liquide & soutirer
et en gaz sous pression sont alors refermés,.le remplissage est
acheveé. . ,

La descente du manchon 4 libére 1'ouverture 23 du conduit 21 et
le gaz sous pression contenu dans le récipient & remplir peut alors
s'échapper par le conduit 56, le conduit 7, 1'ouverture 23 de la
garniture 22 et le conduit 21. La bouteille est ainsi remise 3 la
pression atmosphérique. Ainsi un nouveau cycle de remplissage d'un
nouveau récipient peut commencer.
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Par ailleurs, 1a sonde 2, par le dispositif 3 de réglage
vertical de ladite sonde 2, peut pénétrer plus ou moins & 1'intérieur
du récipient & remplir C, ce qui permet de modifier aisément le niveau
de remplissage du récipient C. ‘
5 Le dispositif selon 1'invention constitue donc un moyen simple
pour remplir un récipient par contre-pression, le liquide & soutirer
n‘étant en contact avec aucune garniture d'@tanchéité ni avec aucune
piéce mécanique mobile.
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REVENDICATIONS

1.- Dispositif de remp]issage,Apour machines & remplir des
récipients, du type fonctionnant;é_cohtre-préss{on, présentant un
corps (1) muni d'une sonde &lectrique (2) de réglage du niveau de
remplissage des ré&cipients, et, relié & une é1ectrdvanne (E) ainsi
qu'ad une cuve d'alimentation (B) en 1iquide sous pression de gaz, et
du type comportant un détecteur de proximité (P) du récipient (C) &
remplir, caractérisé en ce que Te corps (1) du dispositif de
remplissage (A) présente une chambre (11) divisée, quand aucun
récipient (C) n'est appliqué contre ledit dispositif de remplissage
(A), par deux membranes souples (5,6-72), en trois chambres annulaires
(69, 70, 71) successives séparées par les parois (58, 62-621), des
deux membranes (5,6-72).

2.- Dispositif de remplissage, pour machines & remplir des
récipients, selon la revendication 1, caractérisé en ce que la chambre
annulaire (69) est relige par un conduit (24) & 1'&lectrovanne (E), 1la
chambre annulaire (70) &tant reliée, par un conduit (26), & 1a base de
1a cuve d'alimentation (B) de liquide sous pression de gaz au niveau
de 1a zone de gaz sous pression, 1a chambre annulaire (71) étant
reliée, par un conduit (25), & la cuve d'alimentation (B) en liquide
sous pression de gaz au niveau de la zone de Tiquide.

3.- Dispositif de remplissage, pour machines & remplir des
récipients, selon la revendication 2, caractérisé en ce que une
dérivation (27) du conduit (26) relie ce conduit (26) & 1'&lectro-
vanne (E).

4.- Dispositif de remplissage, pour machines & remplir des
récipients, selon la revendication 1, caractérisé en ce que le corps
(1) présente & 1'intérieur de 1a chambre (11) un anneau d'appui (28),
relié 3 une paroi (12) de 1a chambre (11) par des bras (29).

5.- Dispositif de remplissage, pour machines & remplir des
récipients, selon 1a revendication 4, caractérisé en ce que 1'anneau
d'appui (28) est situé, & 1'intérieur de la chambre annulaire (70), en
regard d'une surface (15) de 1a chambre (11) au-dessus de la membrane
(6-72).

6.- Dispositif de remplissage, pour machines a remplir des
récipients, selon la revendication 1, caractérisé en ce que la
membrane (5) est reliée & un manchon (4) coulissant d'axe X-X.
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