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@  Dispositif  d'actionnement  d'un  disjoncteur. 

®  Dispositif  d'actionnement  d'un  disjoncteur,  du  type  com- 
prenant  une  roue  de  manœuvre  (R)  dont  la  rotation  entraîne  le 
déplacement  des  organes  de  coupure  mobile,  ladite  roue  étant 
reliée  à  un  premier  ressort  (S'1)  par  une  première  chaîne  (C1) 
passant  sur  une  première  poulie  (P1)  et  fixée  à  un  premier 
point  (A1)  voisin  de  la  périphérie  de  ladite  roue,  la  roue  étant 
maintenue  fixe  lorsque  le  ressort  (S1)  est  bandé  grâce  à  un  or- 
gane  d'accrochage  (K1)  dont  l'effacement  libère  la  roue  en  ro- 
tation,  caractérisé  en  ce  qu'il  comprend  un  second  ressort 

1"  (S2)  relié  par  une  seconde  chaîne  (C2)  passant  sur  une  se- 
conde  poulie  (P2)  et  fixée  à  un  second  point  (A2)  de  ladite 
roue,  le  centre  de  ladite  roue  étant  situé,  lorsque  les  deux  res- 

».  sorts  sont  bandés,  entre  le  brin  de  première  chaîne  reliant  le 
^   premier  point  à  la  première  poulie  et  le  brin  de  seconde  chaîne 
V  reliant  le  second  point  à  la  seconde  poulie,  le  second  ressort 
00  ayant  une  force  inférieure  à  celle  du  premier  ressort. 
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D i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   d'un  d i s j o n c t e u r  

La  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   est   r e l a t i v e   à  un  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t  

d 'un  d i s j o n c t e u r ,   du  type  comprenant  une  roue  de  manoeuvre  dont  la  r o t a -  

t ion   e n t r a î n e   le  déplacement   des  organes   mobiles   de  coupure  du  d i s j o n c -  

5  t e u r .   Dans  ce  type  de  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   une  chaîne  (ou  un  c â b l e )  

est   f ixée   à  un  point   v o i s i n   de  la  p é r i p h é r i e   de  la  roue.  La  chaîne  p a s s e  

sur  une  pou l ie   et  est  f ixée   à  une  p remière   e x t r é m i t é   d 'un  r e s s o r t   d o n t  

l ' a u t r e   e x t r é m i t é   est  f ixé  à  un  point   f i x e .  

Un  t e l   d i s p o s i t i f   est   d é c r i t   dans  le  b reve t   b r i t a n n i q u e   n°  708  191 

10  ou  dans  le  b reve t   f r a n ç a i s   n°  1  588  485 .  

Une  r o t a t i o n   de  la  roue  d 'un  c e r t a i n   angle  permet  de  bander  l e  

r e s s o r t   et  d 'emmagas iner   a i n s i   une  éne rg i e   u t i l i s é e   u l t é r i e u r e m e n t   p o u r  

la  manoeuvre  du  d i s j o n c t e u r .  

Un  organe  d ' a c c r o c h a g e   m a i n t i e n t   la  roue  en  p o s i t i o n   f ixe  l o r s q u e  

15  le  r e s s o r t   est   b a n d é .  

Généralement   c ' e s t   un  é l e c t r o - a i m a n t   qui  est   u t i l i s é   pour  ag i r   s u r  

l ' o r g a n e   d ' a c c r o c h a g e   lo rs   de  la  manoeuvre  du  d i s j o n c t e u r ,   pour  l i b é r e r  

la  roue.  I l   est   prévu  d ' i n t e r p o s e r   en t re   l ' o r g a n e   d ' a c c r o c h a g e   e t  

1'  é l e c t r o - a i m a n t   un  ou  p l u s i e u r s   é tages   de  d é m u l t i p l i c a t i o n   d ' e f f o r t .   De 

20  la  so r te   on  peut  u t i l i s e r   un  p e t i t   é l e c t r o - a i m a n t   a c t i o n n é   par  un  f a i b l e  

courant   de  commande. 

Les  organes   d ' a c c r o c h a g e   et  de  d é m u l t i p l i c a t i o n   d ' e f f o r t   sont  d e s  

p ièces   mécaniques  dont  la  mise  au  poin t   est  d é l i c a t e   et  o n é r e u s e .  

Or,  l ' a u g m e n t a t i o n   des  v a l e u r s   des  cou ran t s   à  couper  par  l e s  

25  d i s j o n c t e u r s   n é c e s s i t e   l ' e m p l o i   de  d i s j o n c t e u r s   ayant  des  commandes 

mécaniques  plus  p u i s s a n t e s ,   donc  des  r e s s o r t s   plus  p u i s s a n t s   ou  p l u s  

nombreux.  

L ' e f f o r t   exercé  par  le  système  d ' a c c r o c h a g e   sur  la  roue  est   a l o r s  

accru  ;  i l   en  r é s u l t e   que  la  l i b é r a t i o n   de  la  roue  n é c e s s i t e   un  e f f o r t  

30  plus  i m p o r t a n t .  

Un  but  de  la  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   est  de  r é a l i s e r   un  d i s p o s i t i f  

d ' a c t i o n n e m e n t   qui,  tout   en  o f f r a n t   une  éne rg i e   de  manoeuvre  a c c r u e ,  

permet te   l ' e m p l o i   des  organes  d ' a c c r o c h a g e ,   des  é t ages   de  d é m u l t i p l i c a -  

t ion   et  des  é l e c t r o - a i m a n t s   u t i l i s é s   par  des  d i s p o s i t i f s   d ' a c t i o n n e m e n t  

35  de  moindre  p u i s s a n c e .  
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Ce  problème  n ' e s t   pas  r é s o l u   dans  les   deux  documents  c i t é s   p l u s  

h a u t .  

L ' i n v e n t i o n   a  pour  ob j e t   un  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   d ' u n  

d i s j o n c t e u r   du  type  comprenant   une  roue  de  manoeuvre  dont  la  r o t a t i o n  

5  e n t r a î n e   le  déplacement   des  organes   de  coupure  mobi le ,   l a d i t e   roue  é t a n t  

r e l i é e   à  un  premier   r e s s o r t   par  une  p remière   chaîne  pa s san t   sur  une  

p remiè re   pou l i e   et  f ixée   à  un  premier   poin t   v o i s i n   de  la  p é r i p h é r i e   de 

l a d i t e   roue,   la  roue  é t a n t   maintenue  f ixe  l o r sque   le  r e s s o r t   es t   bandé  

grâce   à  un  organe  d ' a c c r o c h a g e   dont  l ' e f f a c e m e n t   l i b è r e   la  roue  en  r o t a -  

10  t i o n ,   c a r a c t é r i s é   en  ce  q u ' i l   comprend  un  second  r e s s o r t   r e l i é   par  une  

seconde  chaîne   pa s san t   sur  une  seconde  pou l i e   et  f ixée   à  un  second  p o i n t  

de  l a d i t e   roue,   le  c e n t r e   de  l a d i t e   roue  é t a n t   s i t u é ,   l o r sque   les  deux 

r e s s o r t s   sont  bandés ,   en t r e   le  br in   de  première   chaîne  r e l i a n t   le  p r e m i e r  

po in t   à  la  p remière   pou l i e   et  le  b r in   de  seconde  chaîne  r e l i a n t   le  s e c o n d  

15  po in t   à  la  seconde  p o u l i e ,   le  second  r e s s o r t   ayant  une  force  i n f é r i e u r e   à  

c e l l e   du  p remier   r e s s o r t .  

L ' i n v e n t i o n   est   p r é c i s é e   par  la  d e s c r i p t i o n   c i - a p r è s   de  d i v e r s  

modes  de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n ,   en  r é f é r e n c e   au  dess in   annexé  dans  

l e q u e l   : 

20  -  la  f i g u r e   1  es t   un  schéma  e x p l i q u a n t   la  c o n s t i t u t i o n   et  le  f o n c t i o n -  

nement  d 'un  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   se lon   l ' a r t   a n t é r i e u r ,  

-  la  f i g u r e   2  es t   un  schéma  d 'un  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   selon  un  

premier   mode  de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n ,   en  p o s i t i o n   de  r e p o s ,  
r e s s o r t s   b a n d é s ,  

25  -  la  f i g u r e   3  es t   un  schéma  du  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   de  la  f i g u r e   2 ,  

en  cours  de  f o n c t i o n n e m e n t ,  

-  la  f i g u r e   4,  e s t   un  schéma  du  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   selon  un  s e c o n d  

mode  de  r é a l i s a t i o n ,  

-  la  f i g u r e   5  es t   un  schéma  du  d i s p o s i ^ - ' f   d ' a c t i o n n e m e n t   se lon   un 

30  t r o i s i è m e   mode  de  r é a l i s a t i o n .  

-  la  f i g u r e   6  es t   un  schéma  du  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   se lon  une  

v a r i a n t e   de  r é a l i s a t i o n .  

La  f i g u r e   1  r e p r é s e n t e   schémat iquement   le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î -  

nement  d 'un  d i s j o n c t e u r ,   se lon  l ' a r t   a n t é r i e u r .  

35  II   comprend  une  roue  R  t o u r n a n t   au tour   d 'un  axe  0 .  
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A  un  poin t   A1  v o i s i n   de  la  p é r i p h é r i e   de  la  roue,   est  f i xée   une  

chaîne  C1  pas san t   sur  une  pou l ie   P1  et  f ixée   à  un  r e s s o r t   SI.  Un  o r g a n e  

d ' a c c r o c h a g e   K1  ,  commandé  par  un  é l e c t r o - a i m a n t   El  m a i n t i e n t   la  roue  en  

p o s i t i o n   f ixe  l o r sque   le  r e s s o r t   es t   bandé.  Les  é tages   de  d é m u l t i p l i c a -  

5  t ion   d ' e f f o r t   n ' o n t   pas  été  r e p r é s e n t é s .  

Si  la  force   du  r e s s o r t   es t   égal   à  F,  l ' e f f o r t   exercé  sur  l e  

système  d ' a c c r o c h a g e   lu i   est   p r o p o r t i o n n e l ,   s o i t   KF. 

Le  problème  t e chn ique   qui  se  pose  à  la  demanderesse   est  de 

c o n t r u i r e   un  d i s j o n c t e u r   145  KV  ou  plus  en  u t i l i s a n t   des  é léments   du 

10  d i s p o s i t i f   de  commande  e x i s t a n t   d'un  d i s j o n c t e u r   72  KV.  Mais  i l   e s t  

i n d i s p e n s a b l e   de  d i s p o s e r   d 'une  é n e r g i e   de  manoeuvre  plus  g rande .   S i ,  

pour  o b t e n i r   une  é n e r g i e   de  manoeuvre  plus  i m p o r t a n t e ,   on  u t i l i s e   un 

r e s s o r t   plus  p u i s s a n t ,   par  exemple  de  force   2F,  l ' e f f o r t   exercé   sur  l e  

système  d ' a c c r o c h a g e   sera   2KF,  n é c e s s i t a n t   un  é l e c t r o - a i m a n t   plus  p u i s -  

15  sance  avec  é v e n t u e l l e m e n t   l ' a d j o n c t i o n   d'un  é tage   s u p p l é m e n t a i r e   de 

d é m u l t i p l i c a t i o n .  

On  é v i t e   cet  i n c o n v é n i e n t   dans  le  d i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   de 

l ' I n v e n t i o n ,   dont  un  premier   mode  de  r é a l i s a t i o n   est   r e p r é s e n t é   dans  l e s  

f i g u r e s   2  et  3« 

20  On  remplace ,   dans  le  d i s p o s i t i f   de  l ' a r t   a n t é r i e u r   comprenant  l a  

roue  R,  le  r e s s o r t   SI,  la  chaîne  Cl  et  la  pou l i e   PI,  le  r e s s o r t   SI  par  un  

r e s s o r t   S'  1  ayant  une  force  F'1  par  exemple  égale   à  2F.  

On  a d j o i n t   à  ce  d i s p o s i t i f   un  second  r e s s o r t   S2  de  force   égale   à  F ,  
r e l i é   au  point   Al  par  une  chaîne  C2  pa s san t   sur  une  pou l ie   P2 .  

25  Conformément  à  l ' i n v e n t i o n ,   le  br in   de  chaîne  AIT!  s'  é t e n d a n t   du 

poin t   A1  à  la  pou l i e   PI  et  le  br in   de  chaîne  A1T2  s  ' é t e n d a n t   du  po in t   Al 

à  la  pou l ie   P2  sont ,   l o r sque   les  r e s s o r t s   SI  et  S2  sont  bandés,   s i t u é s   de 

par t   et  d ' a u t r e   de  l ' a x e   0  de  la  roue.   De  p r é f é r e n c e ,   comme  c ' e s t   le  c a s  

dans  la  f i gu re   2,  les  angles   que  font  A1T1  et  A1T2  avec  le  d i amèt re   A10 

30  sont  égaux.  De  la  s o r t e ,   l ' e f f o r t   t a n g e n t i e l   exercé   sur  la  roue,   donc 

l ' e f f o r t   d ' a c c r o c h a g e ,   r e s t e   égal   à  KF. 

Dès  la  l i b é r a t i o n   de  l ' a c c r o c h a g e ,   le  r e s s o r t   S'1  e n t r a î n e   la  r o u e  

cont re   l ' a c t i o n   du  r e s s o r t   S2  donc  avec  une  force   F  comme  dans  le  cas  de 

la  f i gu re   1.  Dès  que  le  br in  de  chaîne  A1T2  passe  de  l ' a u t r e   côté  du 

35  point   0  par  r a p p o r t   au  br in   A1T1,  le  r e s s o r t   S2  p a r t i c i p e   à  l ' e n t r a i -  
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nement  de  la  roue  et  la  fo rce   d ' e n t r a î n e m e n t   de  la  roue  dev ien t   2F+F  =3F 

( f i g u r e   3 ) .  

Le  d i s p o s i t i f   qui  v i en t   d ' ê t r e   d é c r i t   s ' a p p l i q u e   auss i   bien  a u  

mécanisme  de  l ' e n c l e n c h e m e n t   du  d i s j o n c t e u r   qu 'au  d é c l e n c h e m e n t .  

La  f i g u r e   4  r e p r é s e n t e   une  v a r i a n t e   de  r é a l i s a t i o n .   Les  é l é m e n t s  

c o n s t i t u t i f s   sont  les  mêmes  que  ceux  des  f i g u r e s   2  et  3  et  ont  reçu  l e s  

mêmes  numéros  de  r é f é r e n c e .  

Les  r e s s o r t s   sont  r e p r é s e n t é s   bandés,   le  d i s p o s i t i f   é t a n t   au  

repos  . 
La  d i f f é r e n c e   avec  la  f i g u r e   2  es t   que  le  br in   A1T2  passe  par  l ' a x e  

0  de  la  roue.   L ' e f f o r t   2F  du  r e s s o r t   S2  es t   c o n t r e b a l a n c é   par  la  r é a c t i o n  

des  p a l i e r s   de  l ' a x e   0  de  la  roue.   L ' e f f o r t   exercé  sur  l ' o r g a n e  

d ' a c c r o c h a g e   es t   donc  égal   à  c e l u i   du  d i s p o s i t i f   des  f i g u r e s   1  à  3-  P a r  

c o n t r e ,   à  la  d i f f é r e n c e   du  d i s p o s i t i f   de  la  f i g u r e   2,  dès  la  l i b é r a t i o n  

de  l ' o r g a n e   d ' a c c r o c h a g e   Kl,  le  r e s s o r t   S2  dev ien t   moteur  et  son  e f f e t  

s  *  a d d i t i o n n e   à  c e l u i   du  r e s s o r t   S  '  1  . 
L ' i n v e n t i o n   n ' e s t   pas  l i m i t é e   aux  modes  de  r é a l i s a t i o n   d é c r i t s   e t  

r e p r é s e n t é s   . 
On  peut ,   comme  r e p r é s e n t é   dans  la  f i g u r e   5,  qui  r e p r é s e n t e   une  

g é n é r a l i s a t i o n   du  p r i n c i p e   de  l ' i n v e n t i o n ,   a c c r o c h e r   le  br in   C2  en  un 

po in t   A2  de  p é r i p h é r i e   de  la  roue  R  v o i s i n   du  po in t   Al  et  non  c o n f o n d u  

avec  l u i .   Les  f o r ce s   des  r e s s o r t s   peuvent   ê t r e   c h o i s i e s   dans  une  l a r g e  

gamme  ,  les  s eu l e s   c o n d i t i o n s   à  r é a l i s e r   é t a n t   que  la  force   du  r e s s o r t   S  '  1 

s o i t   s u p é r i e u r e   à  c e l l e   du  r e s s o r t   S2  et  que  les  b r ins   A1T1  et  A2T2 

s o i e n t   de  pa r t   et  d ' a u t r e   de  l ' a x e   0  de  la  roue  a f i n   de  r é a l i s e r   l e  

double  o b j e c t i f   : 

-  o b t e n i r   une  force   de  manoeuvre  du  d i s j o n c t e u r   s u f f i s a n t e ,  

-  o b t e n i r   que  l ' e f f o r t   sur  l ' o r g a n e   d ' a c c r o c h a g e   r e s t e   I n f é r i e u r   à  une  

v a l e u r   d o n n é e .  

Bien  en tendu ,   l ' i n v e n t i o n   s ' a p p l i q u e   aus s i   bien  aux  r e s s o r t s   t r a -  

v a i l l a n t   à  la  t r a c t i o n   (comme  dans  les  f i g u r e s   2  à  5)  qu 'aux  r e s s o r t s  

t r a v a i l l a n t   à  la  c o m p r e s s i o n .  

La  f i g u r e   6  r e p r é s e n t e   une  v a r i a n t e   du  d i s p o s i t i f   de  la  f i g u r e   4 

dans  l e q u e l   on  a  remplacé  les  r e s s o r t s   S'1  et  S2  t r a v a i l l a n t   à  l a  

t r a c t i o n   r e s p e c t i v e m e n t   par  des  r e s s o r t s   ZI  et  Z2  t r a v a i l l a n t   à  l a  

compress ion   et  p l acés   dans  des  c y l i n d r e s   G  1  et  G2. 
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REVENDICATIONS 

1/  D i s p o s i t i f   d ' a c t i o n n e m e n t   d'un  d i s j o n c t e u r   du  type  comprenant  une 

roue  de  manoeuvre  (R)  dont  la  r o t a t i o n   e n t r a î n e   le  déplacement   d e s  

organes  de  coupure  mobile ,   l a d i t e   roue  é t a n t   r e l i é e   à  un  p r e m i e r  

5  r e s s o r t   (S '1)   par  une  première   chaîne  (C1)  passan t   sur  une  p r e m i è r e  

pou l ie   (P1)  et  f ixée   à  un  premier   poin t   (A1)  v o i s i n   de  la  p é r i p h é r i e   de 

l a d i t e   roue,   la  roue  é t an t   maintenue  f ixe  lo r sque   le  r e s s o r t   (SI)  e s t  

bandé  grâce  à  un  organe  d ' a c c r o c h a g e   (K1)  dont  l ' e f f a c e m e n t   l i b è r e   l a  

roue  en  r o t a t i o n ,   c a r a c t é r i s é   en  ce  q u ' i l   comprend  un  s e c o n d  

10  r e s s o r t   (S2)  r e l i é   par  une  seconde  chaîne  (C2)  passan t   sur  une  s e c o n d e  

pou l i e   (P2)  et  f ixée   à  un  second  poin t   (A2)  de  l a d i t e   roue,   le  c en t r e   de 

l a d i t e   roue  é t a n t   s i t u é ,   l o r sque   les  deux  r e s s o r t s   sont  bandés,   en t re   l e  

br in  de  première   chaîne  r e l i a n t   le  premier   po in t   à  la  première   pou l i e   e t  

le  br in  de  seconde  chaîne  r e l i a n t   le  second  point   à  la  seconde  p o u l i e ,   l e  

15  second  r e s s o r t   ayant  une  force  i n f é r i e u r e   à  c e l l e   du  premier   r e s s o r t .  

2/  D i s p o s i t i f   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1  ,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l e s  

po in t s   (A1,  A2)  d ' a c c r o c h a g e   des  cha înes   sur  la  roue  sont  c o n f o n d u s .  

3/  D i s p o s i t i f   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  la  force   du 

premier   r e s s o r t   est   s e n s i b l e m e n t   égale   au  double  de  c e l l e   du  s e c o n d  

20  r e s s o r t .  

4/  D i s p o s i t i f   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l a  

d i f f é r e n c e   en t re   la  force  du  premier   r e s s o r t   et  c e l l e   du  second  r e s s o r t  

est   une  force   ayant  une  va leu r   s u f f i s a n t e   pour  la  manoeuvre  du 

d i s j o n c t e u r .  

25  5/  D i s p o s i t i f   selon  l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s   2  à  4,  c a r a c t é r i s é   en  ce  que 

le  brin  de  la  seconde  chaîne  r e l i a n t   le  second  r e s s o r t   à  la  roue  p a s s e  

par  l ' a x e   de  la  r o u e .  
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