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@ Anordnung zur logischen Verkniipfung mechanischer Signale.

Mechanische Signale, die in der Gestalt von begrenzten
Stellwegen bereitgestellt werden, kénnen zur Gewinnung
wenigstens einer AusgangsgroBe (A) einer Anordnung zuge-
fuhrt werden, in der den Eingangsgréien (E1, E2) zugeordnete
StdBel (15) raumlich parallel zueinander angeordnet sind, wobei
ein gleichfalls parallel zu den StdBeln (15) verschiebbar
gefuhrter Schlitten (16) zur Kraftlbertragung zwischen den
StéBeln vorgesehen ist. Zur Gewinnung einer logischen UND-
Verkniipfung kann an dem Schlitten (16) wenigstens ein StéBel
fur ein erstes Eingangssignal (E1/1, E1/2) gefiihrt und diesem
etwa gegeniiberstehend wenigstens ein StéBel fir das Aus-
gangssignal (A1, A2) angeordnet sein und der Schlitten (16)
kann zur Beaufschlagung mit einem weiteren Eingangssignal
(E2/1, E2/2) eine Arbeitsflaiche (21) fUr wenigstens einen
entsprechenden StdBel (15) besitzen. Anordnungen dieser Art
sind in Verbindung mit Drahtauslésern (3, 4, 5, 6, 7, 8) fir
Verriegelungszwecke in elektrischen Schaltanlagen einsetzbar.
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Beschreibung

Anordnung zur logischen Verkniipfung mechanischer Signale

Die Erfindung betrifft eine Anordnung zur logi-
schen Verkniipfung mechanischer Signale, die in
Gestalt von begrenzien Steliwegen bereitgestelit
werden, zur Gewinnung wenigstens einer Aus-
gangsgroBe aus einer oder mehreren Eingangsgré-
Ben.

Haufig werden derartige, rein mechanisch wirken-
de Anordnungen in Verbindung mit elektrischen
Geréten oder Anlagen verwendet, beispielsweise
um das Einschalten eines Siromkreises nur dann zu
gestatten, wenn zuvor bestimmte SicherheitsmaB-
nahmen getroffen sind, beispielsweise das Schlie-
Ben einer Tir oder die Anbringung einer Abdeckung
oder dergleichen. Durch die Anwendung einer
mechanischen Verknipfung wird erreicht, daB die
gewiinschien Abhangigkeiten zwangslaufig und oh-
ne elekirische Hilfsenergie herbeigefiihrt werden.
Zwar lassen sich auch komplizierte Abhangigkeiten
auf elekirischem bzw. elektronischem Wege erzie-
len, wobel die in Abhangigkeit zu setzenden Geréate
oder Aniagenteile sich auch in gréBerer Entfernung
voneinander befinden kdnnen. Jedoch erfordert ein
solches Sicherungssystem eine Vielzah{ von Senso-
ren, Stellgliedern, Leitungen und logischen Schal-
tungselementen sowie eine stets verfigbare elekiri-
sche Hilfsenergie. Daher ist ein solches, schaltungs-
technisch fUr die unterschiedlichsten Abhangigkei-
ten auslegbares Sicherungssystem nicht anwend-
bar, wenn eine unbedingte Verfigbarkeit gefordert
wird.

Der Erfindung liegt ausgehend hiervon die Aufga-
be zugrunde, die wichtigsten sicherungstechni-

schen Abhéngigkeiten auf mechanischem Weg

bereitzustellen, wobei eine unmitielbare Nachbar-
schaft der in mechanische Abhangigkeit zu bringen-
den Gerate oder Anlagenteile nicht Bedingung ist
und ein guter mechanischer Wirkungsgrad auch die
gleichzeitige Berlicksichtigung mehrer Bedingun-
gen ermdglichen - soll.

GemaB der Erfindung wird die Aufgabe dadurch
gelbst, daB den EingangsgréBen und den Ausgangs-
ré8en zugeordnete StGBel raumlich parallel zueinan-
der angeordnet sind und daB ein gleichfalis parallel
zu der Verschiebungsrichtung der St6Bel verschieb-
bar gefiihrter Schiitten zur Kraftiibertragung zwi-
schen den StdBeln vorgesehen ist.

Die wesentliche Eigenschaft dieser Anordnung
beseht darin, daB sie mit geringfligigen Abwandlun-
gen als logisches UND-Glied, als ODER-Glied oder
als Inverter einsetzbar ist, wie im folgenden erlautert
wird.

Far alle diese Ausfithrungen ist es vorteithaft,
einen Rahmen vorzusehen, an dem der Schiitten
gefihrt ist und der Offnungen fir Fithrungsorgane
der StdBel besitzi.

Zur Gewinnung einer logischen UND-Verkn(p-
fung kann an dem Schlitten wenigstens ein StoBel
fir ein erstes Eingangssignal gefiihrt und diesem
etwa gegeniibersiehend wenigstens ein an dem
Trager gefihrier St6Bel fir ein Ausgangssignal
angeordnet sein und der Schlitten kann zur Beauf-
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schiagung mit einem weiteren Eingangssignal eine
Arbeitsflache fiir wenigstens einen StdBel besitzen,
der ebenfalls an dem Trager gefihrt ist. Diese
Anordnung wirkt in der Weise, daB nur dann eine
dem Ausgangssignal enisprechende Verschiebung
des hierflir vorgesehenen St6Bels zustande kommt,
wenn sowohl der an dem Trager gefithrie StoBel des
einen Eingangssignals den Schlitten verschiebt als
auch der dem zweiten Eingangssignal entsprechen-
de, an dem Schlitten gefiihrie St6Bel betatigt wird.
Werden entsprechende Bewegungen be nétigt, so
8Bt sich dieses UND-Glied auch mit doppelter
Belegung flr die Eingangssignale und die Aus-
gangssignale ausflhren, so daB die Anordnung
insgesamt sechs St6Bel aufweist.

Eine ODER-Verkniipfung kann in der Weise erzielt
werden, da8 der Schlitten eine Arbeitsflache flr zwei
oder mehrere St6Bel fir Eingangssignale sowie eine
weitere Arbeitsflache flr einen das Ausgangssignal
fihrenden StdBel aufweist. Die Funktion besteht
darin, daB der StoBel flir das Ausgangssignal durch
den Schlitten steis betatigi wird, wenn einer der
StdBel fir die Eingangssignale verschoben wird.

Ferner kann ein logisch invertiertes Signal da-
durch gewonnen werden, daB je ein StdBel fir ein
Eingangssignal und ein St6B8e! fir ein Ausgangssi-
gnal nebeneinander angeordnet sind und da8 der
Schlitten eine Arbeitsfliche fiir jeden der Si6Bel
besitzt und mit der Kraft einer Feder beaufschlagt
ist. Durch diese Kraft ist der SiGBel fir das
Ausgangssignal vorgespannt, was einem positiven
Ausgangssignal entspricht. Wird nun ein positives
Eingangssigna! durch Betétigen des entsprechen-
den StéBels eingeleitet, so wird der Schlitten gegen
die Kraft der Feder verschoben und der Si6Bel fur
das Ausgangssignal wird entlastet. Dies entspricht
einer Signalumkehr.

In Abhéngigkeit von den zur Bewirkung der
sicherheiistechnischen Abhangigkeiten bend&tigten
Stellwege und Krifte kann es vorteilhaft sein,
zwischen dem Schiitten und dem St&8el fir das
Ausgangssignal einen das Ubersetzungsverhéltnis
zwischen den EingangsgréBen und den Ausgangs-
groBen beeinflussenden schenkbar gelagerten He-
bel anzuordnen. Durch eine relative Verschiebung
der einander gegeniiberstehenden SitBel lassen
sich auf diese Weise unterschiedliche Uberset-
zungsverhalinisse erzielen, da bezlglich der
Schwenk achse des Hebels unterschiedlich groBe
Hebelarme wirksam werden. Diese Anordnung ei-
gent sich insbesondere flir die Ausfihrung der
Anordnung als UND-Glied oder als ODER-Glied.

Die StdBel kdnnen Bestandieil von Drahtauslo-
sern sein, deren Gewindestlicke in hierflr vorgese-
henen Offnungen des Trigers befestigt sind. Derar-
tige Drahtausldser sind biegsame Ubertragungsgiie-
der, die es gestatten, auch nicht unmittelbar neben-
einander befindliche Geréte oder Anlagenteile mit-
einander zu verbinden. Auf diese Weise k&nnen
beispielsweise in einer elekirischen Schaltanlage bis
zu drei Leistungsschalter sowie zugehorige Zellen-
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tiren gegeneinander verriegelt werden. Trotz der
Vielzahi hierbei zu beachtenden Abhéngigkeiten ist
der insgesamt zu erbringende mechanische Ener-
gieaufwand verhéltnisméBig gering, da die beschrie-
benen logischen Anordnungen mit gutem mechani-
schem Wikrungsgrad arbeiten.

Die Anordnungen nach der Erfindung kdnnen bei
unterschiedlicher Funktion einheitlich in der Weise
ausgefiihrt sein, daB der Trager Bestandteil eines
Gehéuses ist, das fur die Ausfiihrungen des Gerétes
als UND-Glied, ODER-Glied oder als Inverter einheit-
liche Abmessungen besitzt und mit Offnungen zur
Befestigung als Einzelgerét oder zur gemeinsamen
Befestigung bei paarweiser oder mehrfacher Anord-
nung versehen ist. Solche Gehause kénnen dann
nebeneinander oder Ubereinander angebracht wer-
den.

Die Erfindung wird im folgenden anhand der in den
Figuren dargestellten Ausfilhrungsbeispiele naher
erlautert.

Die Figuren 1 und 2 zeigen ein UND-Glied flr
je zwei erste und zweite Eingénge sowie zwei
Ausgénge in zwei rechiwinklig zueinander ste-
henden Ansichten.

In der Figur 3 ist ein ODER-Glied dargestelit.

Die Figuren 4 und 5 zeigen, gleichfalls in zwei
rechtwinklig zueinander stehenden Ansichten,
einen Inverter.

Die Figur 6 zeigt einen mechanischen Wirk-
schaltpian flr Verriegelungen innerhalb einer
elektrischen Schaltanlage.

In der Figur 7 sind die in der Figur 6 benutzten
Symbole erlautert.

Das in den Figuren 1 und 2 gezeigte UND-Glied 1
weist einen rahmenartigen Trager 2 auf, an dem eine
Anzahl von Drahtauslésern befestigt ist. Fir die
EingangsgréBen E1/1 und E1/2 sind zwei Drahtaus-
i6ser 3 und 4 vorgesehen, wahrend zur Zuflthrung
weiterer Eingangsgréfen E2/1 und E2/2 die weite-
ren Drahtausldser 5 und 6 dienen. Diesen insgesamt
vier Drahtausldsern 2 bis 6 sind zwei weitere
Drahtausldser 7 und 8 fir AusgangsgréBen A1 und
A2 zugeordnet. Die Drahtausldser besitzen in be-
kannter Weise ein mit einem AuBengewinde verse-
henes Endstlick sowie einen biegsamen Mantel, in
dem ein Drahtseil oder ein &hnliches biegsames
Ubertragungsorgan verschiebbar gefihrt ist. Mit
diesem Ubertragungsorgan ist ein in dem Endstiick
geflhrter StéB8el verbunden, der aus der Offnung
des Endstlickes herausragt. Mit Ricksicht auf die
gleichartige Beschaffenheit der Drahtausiéser sei
diese Anordnung lediglich am Beispiel des Draht-
ausldsers 7 erldutert. Der biegsame Mantel ist hier
mit 10 und die darin geflhrte Seele mit 11 bezeich-
net. 12 ist das mit einem AuBengewinde versehene
und als Flhrungsorgan flr den St6Bel 15 dienende
Endstiick, das durch eine Offnung 13 des Tragers 2
hindurchgefihrt und diesem gegentiber durch Mut-
tern 14 festgesetzt ist. Aus der Mundung des
Endstlickes 12 ragt der durch Betatigung der Seele
11 verschiebbare StéBel 15 heraus.

An dem Trager 2 ist in geeigneter Weise ein
Schiitten 16 in derselben Richtung (Pfeil 18) ver-
schiebbar gefihrt, in der auch die StéBel der
Drahtausléser 3, 4,5, 8, 7 und 8 verschiebbar sind. In
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dem gezeigten Beispiel ist der Trager 2 mit einem
Langloch 17 versehen, durch den an dem Schilitten
16 bangebrachte pilzférmige Stifte 20 hindurchra-
gen. Der Schlitten 16 weist eine Arbeitsflache 21 auf,
die den StdBeln der Drahtausidéser 3 und 4 zuge-
wandt ist, die der Anordnung das Eingangssignal E1
zufuhren. Ein abgewinkelter Arm 22 des Schlittens
16 tragt die beiden weiteren Drahtausliéser 5 und 6
far das Eingangssignal E2. Die St6Bel dieser Draht-
ausldser wirken jedoch nicht unmittelbar auf die
StdBel der Drahtausidser 7 und 8 flir das Ausgangs-
signal A ein, sondern unter Einflgung eines um
einen Stift 23 schwenkbaren Hebels 24, der dement-
sprechend auf seinen gegeniberliegenden Seiten
eine Arbeitsflache 25 fur die StéBel der Drahtausié-
ser 5 und 6 und eine gestufte Arbeitsflache 26 fir die
StéBel der Drahtausloser 7 und 8 besitzt. Wie
insbesondere die Figur 1 zeigt, besteht zwischen
den Angriffsstellen der StoBel auf den gegenuberlie-
genden Seiten des Hebels 24 ein mit 27 bezeichne-
ter verénderbarer Versatz, der eine Weglbersetzung
zwischen dem Eingangssignal und dem Ausgangssi-
gnal bewirkt.

Die in den Figuren 1 und 2 gezeigte Anordnung
wirkt in folgender Weise. Im Ruhezustand nehmen
die Teile unter dem EinfluB von Rickstellkrafien die
dargestellte Lage ein. Wird ausgehend hiervon die
EingangsgréBe E1/1 oder E2/2 mittels des Draht-
ausidsers 3 oder des Drahtauslésers 4 zugefihrt, so
wird durch Beaufschlagung der Arbeitsfliche 21
mittels der entsprechenden Sté8el der Schiitten 16
in Richtung auf die Drahtausidser 7 und 8 verscho-
ben. Uber den Hebel 24 kommt es dabei auch zu
einer Verschiebung der StéBel beider der Ausgangs-
groBe (A1 und A2) zugeordneter Drahtausléser 7
und 8. Jedoch kommt hierdurch nur ein teilweises
Ausgangssignal zustande. Das vollstandige Aus-
gangssignal A wird erst dann erzeugt, wenn zusétz-
lich zu der Beaufschlagung des Schlittens 16 durch
einen oder beide Drahtausléser 3 und 4 ein weiteres
Eingangssignal E2/1 oder E2/2 durch einen der
Drahtausldser 5 und 6 oder eingeleitet wird.

Wie die Figuren 1 und 2 zeigen, sind die
Bewegungsrichtungen der StéBel aller Drahtauslé-
ser parallel zueinander angeordnet. Hierdurch
kommt es zu einer im wesentlichen direkten Kraft-
Ubertragung zwischen den EingangsgréBen und der
AusgangsgréBe mit dem Ergebnis eines guten
mechanischen Wirkungsgrades. Dieser wird durch
den schwenkbaren Hebel 24 praktisch nicht beein-
tréchtigt, da das Spiel der St&8el der Drahtausléser
in den sie fihrenden Endstlicken groBer ist, als die
durch die Schwenkung des Hebels 24 bedingte
Relativbewegung der StéBel zum Hebel, so daB in
den Arbeitsflichen 25 und 26 des Hebels 24 Stufen
bzw. flache Vertiefungen 28 zur Aufnahme der
abgerundeten Enden der StdBel vorgesehen sein
kdénnen. Solche Vertiefungen sind in der Figur 2
gezeigt und mit 28 bezeichnet.

Das in der Figur 3 gezeigte ODER-Glied 30 stimmt
prinzipiell mit dem zuvor erlduterten UND-Glied 1
darin (berein, daB ein Trager 31 zur Aufnahme von
Drahtauslésern vorgesehen ist. Eingangssignale E1,
E2 oder E3 kdénnen wahlweise durch einen der
Drahtausiéser 32, 33 oder 34 in das ODER-Glied 30
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eingeleitet werden. Die St6Bel dieser Drahtausloser
stehen einer Arbeiisflaiche 35 eines Schlittens 36
gegentiber, der an dem Trager 31 geradlinig ver-
schiebbar gefihrt ist und der an seiner der Arbeits-
flaiche 35 gegeniiberliegenden Arbeitsfliche 38
einen fest angebrachten Uberiragungsstift 37 auf-
weist. Dieser wirkt mit einer Arbeitsfiiche 40 eines
schwenkbar gelagerten Hebels 41 zusammen, des-
sen der Arbeitsflache 40 gegeniiberliegende weitere
gestuft ausgebildete Arbeitsfiiche 42 zur Beauf-
schlagung des StdBels eines weiteren, dem Aus-
gangssignal A zugeordneten DrahtauslGsers 43
dient. Die Erzeugung des Ausgangssignals A ist
somit durch jeden der Drahtausléser 32, 33 oder 34
zu bewirken. In der bereits anhand der Figuren 1
und 2 beschriebenen Weise kann dabei in gewissen
Grenzen eine Krafi- oder Wegilbersetzung durch
den Hebel 41 bewirkt werden, indem ein durch den
Pfeil 44 angedeuteter Versatz der Angriffspunkte der
StoBel an den Arbeitsflichen 40 und 42 eingestellt
wird. Hierzu kann der Drahtausldser 43 in dem
Trager 31 in Richtung des Pfeiles 44 in unterschiedli-
chen Stellungen befestigt sein.

Ist eine Weg- oder Kraftanpassung nicht erforder-
lich, so kann auch unter Weglassung des Hebels 41
und des StoBels 37 eine direkie Einwirkung des
Schilittens 36 mittels seiner Arbeitsfiiche 38 auf den
Drahtausldser 43 vorgesehen sein.

Der Inverter 50 gem&8 den Figuren 4 und 5 weist
wiederum {ibereinstimmend mit den zuvor beschrie-
benen Ausfihrungsformen einen rahmenartigen Tra-
ger 51 auf. An der einen Seite des Tragers sind
nebeneinander in paralieler Stellung ein Drahtausié-
ser 52 fir ein Eingangssignal E und ein weiterer
Drahtausldser 53 zur Fortleifung eines Ausgangssi-
gnales A angebracht. Die Si68el dieser Drahtauslo-
ser stehen Arbeitsflichen 54 bzw. 55 eines Schiit-
tens 86 gegeniber, der in der zuvor beschriebenen
Weise verschiebbar an dem Trager 51 gefiihrt ist.
Der Schlitten 56 kann eiwa dem Schiitten 16 in den
Figuren 1 und 2 entsprechen, wobei dafiir gesorgt
ist, daB die gegeneinander versetzten Arbeiisflachen
54 und 55 durch enisprechende Befestigung der
Drahtausldser 52 und 53 an dem Trager 51 mit den
SitBeln zusammenwirken kdnnen. Auf seiner den
Arbeitsflachen 54 und 55 abgewandten Seite besitzi
der Schlitien 56 seinerseits einen StG8el 57, der an
einer Arbeiisflache 60 eines Hebels 61 anliegt, der
um einen Gelenkbolzen 62 schwenkbar ist und der
unter der Wirkung einer Riickstelifeder 63 steht. Die
Kraft dieser Feder belastet somit in der Grundstel-
lung gemaB den Figuren 4 und 5 beide Si68el der
Drahtausloser 52 und 53.

Wird ausgehend hiervon der Schiitten 56 im Sinne
der Einleitung eines Eingangssignals E mittels des
Drahtauslsers 52 verschoben, so wird hierdurch
auch der Hebel 61 verstellt und dementsprechend
der SidBel des Drahtausldsers 53 von der Kraft der
Feder 63 entlastet. Dies entspricht einer Umkehr des
Eingangssignals.

Im folgenden wird anhand der Figur 6 ein Beispiel
fir die Anwendung von logischen Anordnungen der
vorstehend beschriebenen Art in einer elekirischen
Schaltanlage beschrieben. Die Schaltanlage enthalt
drei NiederspannungsLeistungsschalter 70, 71 und
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72 von denen die Leistungsschalter 70 und 71
verschiebbar in Einschubtragern gefthrt sind und
demgema$ eine Betriebsstellung und eine Tesistel-
lung einnehmen kdnnen. Die Tiren der Schaltzellen,
in denen sich die Einschubirager fir die Leistungs-
schalter 70 und 71 befinden, sind gleichfalls schema-
tisch angedeutet und mit 73 und 74 bezeichnet.
Jeder der Leistungsschalter 70, 71 und 72 besitzt
eine symbolisch angedeutete Schaltwelle, deren der
Kontaktstellung der Leistungsschalter entsprechen-
de Stellungen mit 1 fir die Einschaltstellung und mit 0
fGr die Ausschalistellung bezeichnet sind. Ferner
besitzt jeder der Leistungsschalier ein von auBen
mechanisch beaufschlagbares und von den Ublichen
Handbedienungselementen unabhéngiges Uberira-
gungsorgan zur Ausldsung des Leistungsschalters.
Diese Ubertragungsorgane sind mit 75, 76 und 77
bezeichnet.

Die im Einschubrahmen befindlichen verfahrbaren
Leistungsschalter 70 und 71 sind mit AnschluBstel-
len fir biegsame mechanische Ubertragungsglieder
in der Art von Drahtauslésern versehen, um unter-
schiedliche Signale fiir den Be trieb und die Stellung
der Leistungsschalter abnehmen zu kénnen. Auf
diese Weise sind von dem Leistungsschalter 70 ein
Signal fir die Einschalisteliung E70, ein Signal fiir die
Ausschalistellung A70, ein Signal fir die Tesistel-
fung T70 sowie ein Signal fir die Beiriebsstellung
B70 abnehmbar. SinngemaB sind von dem Lei-
stungsschalter 71 Signale E71, A71, T71 und B71
abzuleiten.

Weitere Signale werden von den Tlren 73 und 74
abgeleitet. Zur Sicherheit gegen manipulierende
Eingriffe werden jeweils zwei Signale von unter-
schiedlichen Stellen der Turen bzw. der mit ihnen
zusammenwirkenden orisfesten Zellenteile abgelei-
tet. Diese den geschlossenen Zustand der Zellenti-
ren entsprechenden Signale sind mit Z73/1 und
Z73/2 bzw. Z74/1 und Z74/2 bezeichnet.

Die vorstiehend erlauterten Signale werden me-
chanisch wirkenden logischen Anordnungen der
anhand der Figuren 1 bis 5 erlauterten Art zugefiihrt.
Zum Versténdnis der hierzu vorgesehenen Funktio-
nen enthélt die Figur 7 die Erkidrungen der benutz-
ten Schalisymbole sowie die Zuordnung und Eigen-
schaften der Verbindungen innerhalb des Schalipla-
nes. Bei einem Vergleich mit der Figur 6 ist somit
festzustellen, daB insgesami sieben UND-Glieder
U1, U2, U3, U4, U5, Us, und U7 vorhanden sind,
ferner zwei Inverter je 11 und je 12 sowie zwei
ODER-Glieder 01 und 02. Gleichfalls entsprechend
der Figur 7 ist zu erkennen, daB die Verbindungen
zwischen den Leistungsschaltern 70, 71 und 72
sowie zwischen den Zellentlren 73 und 74 und den
erwiahnten logischen Anordnungen entsprechend
den auftretenden Beanspruchungen fir eine unter-
schiedliche Betatigungshaufigkeit auslegt sind. Fir.
die gestrichelten und strichpunktierten Verbindun-
gen geniigt eine Bemessung flr eine verhalinisméa-
Big geringe Anzahl von Schaltspielen, weil diese im
Zusammenhang mit verhdlinisméBig selten vorzu-
nehmenden Stellungsinderungen der Leistungs
schalter innerhalb threr Einschubrahmen zusam-
menhéngen. Dagegen sind die ausgezogen darge-
stellten Verbindungen und die Strichkreuzverbin-
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dungen fiir eine hohe Schaltspielzahl ausgelegt, die
sich an der vorgesehenen Schaltspielzah! der Lei-
stungsschalter orientiert. Zugleich a8t die Figur 6
erkennen, welche Verbindungen fiir die Betriebssi-
cherheit der Schaltaniage und welche der Verbin-
dungen fir die Personensicherheit wirksam sind.

Als Beispiel fiir eine der in der Figur 6 dargestell-
ten Abhangigkeiten sei folgender Schaltzustand
betrachtet: Der Leistungsschalter 70 befinde sich in
der Betriebsstellung und sei eingeschaltet. Ferner
befinde sich der Leistungsschalter 71 gleichfalls in
der Betriebsstellung. Dann wird das UND-Glied U1
wirksam und liefert ein Ausgangssignal an das
UND-Glied U2. An diesem liegt das Signal E70 fir die
Einschalitstellung des Leistungsschalters 70 an, so
daB nun durch das UND-Glied U2 ein Ausschaltsig-
nal an das Betétigungsorgan 77 des Leistungsschal-
ters 71 gegeben wird. Der Leistungsschalter 71 128t
sich somit nicht einschalten. Eine derartige Verrie-
gelung kann beispielsweise erwiinscht sein, wenn
der Leistungsschalter 70 der Haupteinspeiseschal-
ter und der Leistungsschalter 71 der Noteinspeises-
chalter ist.

in dem Wirkschaltplan geméB der Figur 6 ist ferner
angenommen, daB der Leistungsschalter 72 die
Aufgabe eines Kuppellschalters hat, der es gestat-
tet, zwei Sammelschienensysteme miteinander zu
verbinden. Wird jedoch der Betrieb der Anlage
mittels des Leistungsschalters 71 als Noteinspeises-
chalter aufrechterhalten, so dirfen mit Riicksicht auf
die geringere Belastbarkeit des Noteinspeiseschal-
ters die Sammelschienensysteme nicht gekuppelt
werden. Hierzu werden das Ausschaltsignal A70 des
Leistungsschalters 70 und das Einschaltsignal E71
des Leistungsschaliers 71 dem ODER-Glied 02
zugeflhrt, dessen AusgangsgréBe das Betatigungs-
organ 77 des Leistungsschalters 72 beaufschlagt.
Liegt also eines der Signale A70 und E71 vor, so
kann der Leistungsschalter 72 nicht eingeschaliet
werden.

Weitere Abhéngigkeiten sind anhand der Darstel-
lung in der Figur 6 und den zugehdérigen Erlauterun-
gen der Schaltsymbole in der Figur 7 ohne weiteres
ersichtlich.

Patentanspriiche

1. Anordnung zur logischen Verknipfung
mechanischer Signale (E, E1, E2, E3, E1/1,
E1/2, E2/1, E2/2), die in Gestalt von begrenzten
Stellwegen bereitgestellt werden, zur Gewin-
nung wenigstens einer AusgangsgroBe (A, A1,
A2) aus einer oder mehreren der Eingangsgré-
Ben,
dadurch gekennzeichnet, daB den Eingangs-
gréBen (E, E1, E2, E3, E1/1, E1/2, E2/1, E2/2)
und den AusgangsgréBen (A, A1, A2) zugeord-
nete StoBel (15) rdumlich parallel zueinander
angeordnet sind und dafB ein gleichfalis parallel
zu der Verschiebungsrichtung (18) der St6Bel
(15) verschiebbar gefiihrter Schlitten (16; 36;
56) zur Kraftibertragung zwischen den St6Beln
{15) vorgesehen ist.
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2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB der Schlitten (16; 36; 56)
an einem Trager (2; 31; 51) geflhrt ist, der
Offnungen (13) fir Fihrungsorgane (12) der
StoBel (15) besitzt.

3. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB zur Gewinnung einer
logischen UND-Verknipfung an dem Schlitten
(16) wenigstens ein StoBel (15) fiir ein erstes
Eingangssignal (E1/1, E1/2) gefuhrt und die-
sem etwa gegenuberstehend wenigstens ein an
dem Trager (2) geflhrter St6Bel fur ein Aus-
gangssignal (A1, A2) angeordnet ist und daB
der Schiitten (16) zur Beaufschlagung mit
einem weiteren Eingangssignal (E2/1, E2/2)
eine Arbeitsflache (21) fir wenigstens einen
StéBel (15) besitzt, der ebenfalls an dem Trager
(2) gefiihrt ist.

4. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB zur Gewinnung einer
logischen ODER-Verkniipfung der Schlitten
(36) eine Arbeitsflache (35) flir zwei oder
mehrere StéBel (15) fir Eingangssignale (E1;
E2; E3) sowie eine weitere Arbeitsflache (38) flr
einen das Ausgangssignal (A) fihrenden StéBel
(15) aufweist.

5. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB zur Gewinnung eines
logisch invertierten Signals (A) je ein St6Bel (15)
flir ein Eingangssignal (E) und ein St68el flir ein
Ausgangssignal (A) nebeneinander angeordnet
sind und daB der Schlitten (56) eine Arbeitsflia-
che (54, 55) fir jeden der StoBel (15) besitzt
und mit der Kraft einer Feder (63) beaufschlagt
ist. ‘

6. Anordnung nach einem der Anspriiche 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB zwischen
dem Schlitten (56) und dem Sto8el (15) fur das
Ausgangssignal (A) ein das Ubersetzungsver-
héltnis zwischen den EingangsgréBen (E) und
den AusgangssgroBen (A) beeinflussender
schwenkbar gelagerter Hebel (61) angeordnet
ist.

7. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, da die StéB8el (15) Bestand-
teil von Drahtauslésern (3, 4, 5, 6, 7, 8; 32, 33,
34; 43; 52, 53) sind, deren Gewindestiicke (12)
in hierfir vorgesehenen Offnungen (13) des
Trégers (2; 31; 51) befestigt sind.

8. Anordnung nach einem der vorangehen-
den Anspriche,
gekennzeichnet durch die Anwendung in einer
elekirischen Schaltanlage zur Erzielung sicher-
heitstechnischer Abhéngigkeiten zwischen
Schaltgeraten (70, 71, 72) und/oder VerschluB-
bzw. AbschluBorganen (73, 74) von Schaltgera-
te (70, 71) enthalienden Raumen bzw. Zellen
der Aniage.

9. Anordnung nach den Anspriiche 6 und 7,
dadurch gekennzeichnet, daB der Trager (2)
Bestandteil eines Gehaduses ist, das fir die
Ausfiihrungen des Gerétes als UND-Glied (1),
ODER-Glied (30) oder als Inverter (50) einheitli-
che Abmessungen besitzt und mit Offnungen
zur Befestigung als Einzelgerat oder zur ge-
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meinsamen Befestigung bei paarweiser oder
mehrfacher Anordnung versehen ist.
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VERZWEIGUNG EINES AUSGANGSSIGNALS

ODER-GLIED (SAMMELSIGNAL)

INVERTER-GLIED

UND-GLIED

MZCHANISCHE VERRINDUNGEN FUR GERINGE
SCHALTSPIELZAHL

MECHANISCHE VERRINDUNGEN FUR HOHE
SCHALTSPIELZAHL

MECHANISCHE VEREINDUNGEN FUR ZWECKE
DER BETRIEBSSICHERHEIT

MECHANISCHE VERBINDUNGEN FUR ZWECKE
DER PERSONENSICHERHEIT

FIG 7
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