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@ Kleinschaltrelais.

@ Kleinschaltrelais mit einem der Halterung einer
mit einem verschwenkbaren Anker versehenen Ma-
gnetspule und eines Federkontakisatzes dienenden
Federbock, wobei die Langsachse des Federkontaki-
satzes parallel zur Lingsachse der Magnetspule
verlduft, und der Anker sich schwenkbar am Magnet-
system abstiitzend mit seinem Betétigungsarm die
Schaltkontaktfeder des Federkontakisatzes schaltend
beaufschiagt, wobei in einer ersten Ausflihrungsform
in der Betétigungskette zwischen dem Anker und
der schaltenden Kontakifeder eine die Schwenkbe-
wegung des Ankers auf die Kontaktfeder
Ubersetzende, am Relaisgestell an einem Schenke-
lende einseitig drehbar gelagerte und gegensinnig
zum Anker schwenkbare Schaltwippe angeordnet ist,
die in einer spezifischen Ausflhrungsform ihren
unterhalb einer parallel zum und
absténdiich vom Joch des Magnetsystems verlau-

Gdfenden Ebene hat, die der jochentferntesten Lage
00 des freien Endes des Betidtigungsarm des gegen die
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Kernpolfldche anliegenden Ankers entspricht.
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Kleinschaltrelais

Die Erfindung bezieht sich auf ein Klein-
schaltrelais mit einem der Halterung einer mit sin-
em verschwenkbaren Anker versshenen Magnet-
spule und eines Federkontakisatzes dienenden
Federbock, wobei die Lingsachse des Federko-
ntakisatzes parallel zur L&ngsachse der Magnet-
spule verlduft, und der Anker sich schwenkbar am
Magnetsystem abstltzend mit seinem
Betatigungsarm die Schalikontakifeder des Feder-
kontaktsatzes schaltend beaufschlagt.

Bei Kieinschalirelais dieser Ausfiihrungsform
bestimmen vorwiegend Magnetsystem und Feder-
kontakisystem die rdumlichen Abmessungen des
Relais, der Ankerhub den Abstand der zu -
schaltenden Kontakie.

Insbesondere bei Kleinschaltrelais ergeben sich
aufgrund der stetigen Miniaturisierung Probleme
hinsichtlich der Nutzbarkeit einer m&glichst grofen
Hebellinge am freien Ende des Ankers, um mit
dieser Bewegung ein Maximum an Kontakthub zu
erzielen.

Der beschrinkte Raum f{lir den Schwenkbe-
reich des freien Ankerarms flhrte zwar zur Verwen-
dung eines mit den Schaltkontakifedern im Feder-
bock festgelegten Federarms, der, vom freien Ende
des Ankers beaufschlagh; Uber eine Pimpel-Anor-
dung die Bewegung auf die Schaltkontaktfeder
Uibertrdgt, jedoch erweist sich hier als nachteilig,
daB der Anker bei Erregung des Magneisystems
die Schaltbewegung gegen zwei entgegenwirkende
Federn ausflihren muB. Zudem muttiplizieren sich
die entgegenwirkenden Federkrifte, wenn zum Bei-
spiel mehrere Koniakifedersiize in Gruppen nebe-
neinander im Federbock angeordnet sind, und der
die Bewegung auf die Schaltkontakifedersitze
Ubertragende Federarm (iber eine breitere Basis
mit entsprechend stdrkerer Riickfederkraft im
Federbock festgelegt werden mus.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist de-
shalb, die Lufistrecken 2zwischen den =zu -
schaltenden Kontakien gegeniiber den an sich be-
kannten Federkontaktsystemen zu vergréBern und
dabei noch ohne raumgreifende Verstiirkung des
Magnetsystems ein sicheres Schailten als auch Hal-
ten in der Arbeitssteliung zu gewihrleisten.

Die Ldsung gem#B dieser Aufgabensteliung
sieht daher vor, daB in der Betitigungskette zwi-
schen dem Anker und der schaltenden Kontakife-
der eine die Schwenkbewegung des Ankers auf die
KOntakifeder {ibersetzende, am Relaisgestell an
einem Schenkelende einseitig drehbar gelagerte
und gegensinnig zum Anker schwenkbare Schalt-
wippe angeordnet ist, die in ihrem mittleren dem
Betétigungsarm des Ankers zugekehrien und auf
diesem aufliegenden Bereich eine aus der Wippe
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heraustretende gerundete nockenartige Abtastbahn
aufweist und an dem anderen dem Drehpunkt im
Relaisgestell entgegengesetzien und die Kontakife-
der beaufschlagenden Schenkelende als Pimpel
oder fiir die direkte Beaufschlagung der Kontakife-
der oder eines dieser zugeordneten Pimpels abge-
rundet ausgebildet ist.

Mit dieser erfindungsgem&Ben, entsprechend
reibungsarm im Relaisgestell drehbar gelagerten
Schaltwippe, wird die durch den Hubweg vorgege-
bene Schwenkbewegung des Ankers in eine
gréBere Kontakt-Hubbewegung Ubersetzt, wodurch
die Luftstrecke zwischen den Schaltkontakien in
Ruhestellung grundsdtziich gréfer ausgelegt wer-
den kann.

Besondere Vorsorge ist hierbei auch am
Auflage-oder Beaufschlagungsbereich der Schalt-
wippe mit dem freien Ankerarm getroffen worden,
indem mit einer aus dem mittleren Beresich der
Schaltwippe herausiretenden gerundeten Abtast-
bahn eine besonders reibungsarme Bewe-
gungsiiberiragung erfoigt.

Um einen moglichst groBen Kontakthub und
damit einen vergr&Berten Kontaktabstand in Ruhe-
steliung des Relais zu erzielen, ist die Erfindung
dadurch gekennzeichnet, da8 der Drehpunkt der -
schwenkbar im Relaisgestell gelagerten Schalt-
wippe unterhalb und oberhalb einer paraliel zum
und abstdndlich vom Joch des Magnetsystems
verlaufenden Ebene angeordnet ist, die der jo-
chentferntesten Lage des freien Endes des
Betétigungsarms des gegen die Kempolfliche an-
liegenden Ankers entspricht.

Je nach Anordnung des Federbocks am oder
zum Magnetsystem ist gemaRB einer
Ausflihrungsform vorgesehen, daB der Drehpunkt
der schwenkbar gelagerten Schaliwippe am oder
eingelassen im Federbock angeordnet ist.

Eine alternative Ausflihrungsform fiir die An-
ordnung des Drehpunktes ist dadurch gekennzeich-
net, daB der Drehpunkt der schwenkbar gelagerten
Schaltwippe am oder eingelassen im Joch des
Magnetsystems angeordnet ist.

Je nach Bauart des Relais ist es gemi8 dieser
Erfindung auch mdoglich, daB die Schaltwippe mit
dem schwenkbaren Anker gleichsinnig schwenkbar
ist.

Eine bevorzugte Ausfiihrungsform sieht vor,
daB die Schaltwippe aus einem eine glatte Ob-
erfliche aufweisenden Kunststoffmaterial besteht
und reibungsarm am Drehpunkt gelagert ist. Dies
ermdglicht eine einstiickige Ausfiihrung der Schali-
wippe mit dem das Drehlager bildenden Element.



3 0 240 895 4

Mit der aus einem Kunststoffmaterial bestehen-
den Schaltwippe ist gem&B dieser Erfindung ferner
vorgesehen, daf an dem die Schaltkontaktfeder
beaufschlagenden Schenkel der Schaltwippe ein
Pimpel angeformt ist, der so ausgebildet sein kann,
daB bei mehreren nebeneinander angeordneten Ko-
ntakifedersdizen der angeformte Pimpel alle
Schaltkontaktfedern  gleichzeitig  beaufschlagen
kann.

Je nach Ausbildung der Schaltwippe ist die
Erfindung noch dadurch gekennzeichnet, daB der
die Schaltkontaktfeder beaufschlagende Schenkel
der Schaltwippe federbockseitig der Kontakte oder
alternativ am &duBeren freien Ende der Schaltko-
ntaktfeder ansetzt.

Weitere Einzeiheiten werden aus der nachfol-
genden Beschreibung ersichtlich, die mit Bezug auf
die Zeichnungen einige bevorzugte
Ausflhrungsformen erldutert.

in den Zeichnungen zeigt

Figur 1 schematisch eine Ausfiihrungsform
mit dem Drehpunkt der Schaltwippe im Federbock
angeordnet und die Schaltwippe mit angeformtem
Pimpel;

Figur 2 eine Ausflihrungsform #hnlich der
der Figur 2, in der jedoch die Schaltwippe direkt
die Schaltkontaktfeder beaufschiagt;

Figur 3 eine Ausfihrungsform mit der
Schaltwippe im Jochbereich des Magnetsystems
drehbar gelagert;

Figur 4 das Prinzipbild des Zusammenwir-
kens des Ankers mit der Schaltwippe bei gegensin-
niger Schwenkbewegung.

In den Figuren 1 bis 3 sind
Ausfiihrungsbeispiele gemadB der Erfindung darge-
stellt, die nach dem in Figur 4 gezeigten
Bewegungs-oder Ubersetzungsprinzip arbeiten.

m Einzelnen ist in Figur 1 ein Kleinschaltrelais
gezeigt, welches, wie auch in den Figuren 2 und 3,
aus dem Magnetsystem mit einer Magnetspule 3,
einem Magnetjoch 4, der Kernpolfliche 1 und ein-
em vorzugsweise am Joch Uber eine Ankerlage-
rung 5 schwenkbar ausgeflihrten Anker 8 besteht.
Aufgebaut auf diesem Magnetsystem ist ein Feder-
bock 2 mit darin festgelegten, die Kontakie 13
aufweisenden Kontakifedern 9, 10 eines Kontaktfe-
dersatzes.

Eine Schaltwippe 11 bei dieser
Ausfuhrungsform im Federbock 2 in einem Drehla-
ger 12 drehbar gelagert und liegt mit seinem unter-
en gerundeten mittleren Bereich auf dem Ankerarm
6 des Ankers 8 auf. Der dem Drehpunkt 12 entge-
gengesetzie Schenkel der Schaltwippe 11 ist als
Pimpel 7 ausgebildet, liber den die Schaltwippe 11
eine Schaltkontaktfeder 10 beaufschlagt, die bei
Erregung des Magnetsystems durch den Anker 8
in die Arbeitsstellung gegen die Kontaktfeder 9
bewegt wird. Die Kontakte 13 der Kontakifedern 9,
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10 stelien damit die elektrische Verbindung her.
Auf an sich bekannte Weise sind den anderen
Enden der Kontaktfedern 9,10 L&t-oder Steckan-
schllsse 14 zugeordnet.

Die Ausflhrungsform nach Figur 1 zeigt, daB
die Schaltwippe 11 liber den Pimpel 7 die Schait-
kontaktfeder 10 am duBeren Ende beaufschlagt.

Die Figur 2  zeigt dagegen eine
Ausflhrungsform, in der die Schaltwippe 11 feder-
bockseitig des Kontakts 13 der Schaltkontaktfeder
10 direkt beaufschlagt. Der die Kontaktfeder 10
beaufschlagende Schenkel der Schaltwippe 11 ist
hier kilrzer ausgebildet, und der auf dem Ankerarm
6 aufliegende, die Schwenkbewegung des Ankers 8
{ibertragende mittlere Bereich ist hier ndher dem
Drehpunkt 12 angeordnet, wobei dieser Drehpunkt
ebenfalls im oder am Federbock vorgesehen ist.

Als drittes Ausflihrungsbeispiel ist in der Figur
3 ein Aufbau.eines Relais gezeigt, welcher eine
wesentlich anders geformte Schaltwippe 11 auf-
weist, die im mittigen Bereich in Form einer Nocke
fir das Zusammenwirken mit dem Ankerarm 6
ausgebildet ist. Die Schaltwippe 11 ist in dieser
Anordnung im Joch 4 drehbar gelagert. Der dem
Drehpunkt 12 entgegengesetzte Schenkel der Wip-
pe 11 beaufschlagt hier einen an der Schaltkontaki-
feder fest angeordneten Pimpel 7.

Alle in den Figuren 1 bis 3 dargesteliten
Ausflihrungsformen haben gemeinsam, daB in der
Betatigungskette zur Schaltkontaktfeder 10 eine
Schaltwippe 11 reibungsarm drehbar am Joch 4
oder Federbock 2 derart gelagert ist, daB die
Schwenkbewegung des Ankerarms 6, wie in der
Figur 4 dargestellt, eine wesentlich gréger
Schwenkbewegung der Schaltwippe 11 und damit
einen weit gréferen Kontakthub der Schaltkontakt-
feder 10 bewirkt, wobei der Drehpunkt 12 der
Schaltwippe 11 unterhalb und oberhalb einer paral-
lel zum und absténdlich vom Joch 4 des Magnet-
systems verlaufenden Ebene 15 angeordnet ist, die
der jochentferntesten Lage des freien Endes des
Betatigungsarms 6 des gegen die Kernpolfiiche 1
anliegenden Ankers 8 entspricht.

Die aus den dargestellien und beschriebenen
Ausflhrungsbeispielen hinsichtlich der Drehpunkta-
nordnung flr die Schaltwippe 11, die Beauf-
schiagungspunktes des Schenkels der Schaltwippe
11 an der Schaltkontaktfeder 10 mit und ohne
Pimpel 7 und des grundsitzlichen Aufbaus des
Relais ersichtlichen Einzelheiten sollen lediglich der
Erlduterung dienen. Der Federbock 2 kann zum
Beispiel auch einen anderen Aufbau haben oder an
anderer Stelle dem Magnetsystem zugeordnet
sein. Die Schwenkbewegung des Ankers 8 kann
unter anderem auch gleichsinnig mit der Schwenk-
bewegung der Schaltwippe 11 erfolgen. Wesentlich
ist, daB durch die Schaltwippe 11 ein groBer, d.h.
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ein gegeniiber des Ankerhubs gr&Berer Koniak-
thub, und damit der der Aufgabe zugrunde lie-
gende gr&Bere Kontaktabstand bei Kieinschaltrelais
auf einfache Weise erzielt wird.

Anspriiche

1. Kleinschalirelais mit einem der Halterung
einer mit einem verschwenkbaren Anker versehe-
nen Magnetspule und eines Federkontakisatzes
dienenden Federbock, wobei die Lingsachse des
Federkontzakisatzes parallel zur Lingsachse der
Magnetspule verlduft, und der Anker sich -
schwenkbar am Magnetsystem abstiliizend mit sei-
nem Betétigungsarm die Schaltkontakifeder des
Federkontakisatzes schaltend beaufschiagt,
dadurch  gekennzeichnet, daf in der
Betatigungskette zwischen dem Anker (8) und der -
schaltenden Kontaktfeder (10) eine die Schwenkbe-
wegung des Ankers (8) auf die Kontakifeder (10)
Ubersetzende, am Relaisgestell an einem Schenke-
lende einseitig drehbar gelagerte und gegensinnig
zum Anker (8) schwenkbare Schaltwippe (11) an-
geordnet ist, die in ihrem mittleren dem
Betéfigungsarm (15) des Ankers (8) zugekehrten
und auf diesem aufliegenden Bereich eine aus der
Wippe heraustretende gerundete nockenartige Ab-
tastbahn (16) aufweist und an dem anderen dem
Drehpunkt (12) im Relaisgestell entgegengesetzten
und die Kontakifeder (10) beaufschiagenden
Schenkelende als Pimpel (7) oder fiir die direkte
Beaufschiagung der Kontakifeder (10) oder eines
dieser zugeordneten Pimpels (7) angerundet aus-
gebildet ist.

2. Kieinschaltrelais nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB der Drehpunkt (12) der -
schwenkbar im Relaisgestell gelagerten Schalt-
wippe (11) unterhalb einer paraliel zum und
absténdlich vorn Joch (4) des Magnetsystems ver-
laufenden Ebene angeordnet ist, die der jochentfer-
ntesten Lage des freien Endes des
Betétigungsarms (6) des gegen die Kemnpolfiiche
{1) anliegenden Ankers (8) entspricht.

3. Kleinschalirelais nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB der Drehpunkt
(12) der schwenkbar gelagerien Schaltwippe (11)
am oder eingelassen im Federbock (2) angeordnet
ist.

4. Kleinschaltrelais nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet , daB der Drehpunkt (12) der -
schwenkbar gelagerten Schaltwippe (11) am oder
eingelassen im Joch (4) des Magnetsystems an-
geordnet ist.
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5. Kleinschalireials nach Anspruch 1 und einem
der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Schailtwippe (11} mit dem -
schwenkbaren Anker (8) gleichsinnig schwenkbar
ist.

6. Kleinschalirelais nach Anspruch 1 und einem
der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Schaliwippe {11) aus einem sine
glatte Oberfliche aufweisenden Kunststoffmaterial
besteht und reibungsarm am Drehpunkt (12) gela-
gert ist.

7. Kleinschalirelais nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB an dem die Schaltkontakife-
der (10) beaufschlagenden Schenkel der Schalt-
wippe (11) ein Pimpel (7) angeformt ist. )

8. Kleinschalirelais nach Anspruch 1 und einem
der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der die Schaltkontakifeder (10)
beaufschlagende Schenkel der Schaitwippe (11)
federbockseitig des Kontakts (13) an der Schaltko-
niakifeder (10) ansetzt.

9. Kleinschaltrelais nach einem der Anspriiche
1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB der die
Schaltkontaktfeder (10) beaufschlagende Schenkel
der Schaltwippe (11) am ZHuBeren freien Ende der
Schaltkontakifeder (10) anseizt.
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