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@ Vorrichtung zum Kuppeln eines Schaftzuges bzw. einer Schaftmaschine einer Webmaschine mit einem

Webschaftrahmen.

@ Die Vorrichtung weist eine Kupplungshliiise (36) mit
einem Hohiraum {40) zur Aufnahme eines Kupplungsglieds
(44) auf, wobei der Hohiraum (40) wenigstens einen zahnart-
igen Vorsprung (48, 50) aufweist, welcher bei fluchtender
Stelung und Vereinigung von Kupplungshiilse (36) und
Kupplungsglied (44) in eine entsprechende Ausnehmung (52,
64) des Kupplungsglieds (44) einrastet. Ferner weist der
Hohlraum (40) gegeniiber dem jeweiligen Vorsprung (48, 50)
eine Erweiterung (56, 58) auf, derart, dass eine relative Ver-
schwenkung von Kupplungshiiise (36) und Kupplungsglied
(44) zwecks Ausrasten des zahnartigen Vorsprungs (48, 50)
und Lésen der Kupplung gewahrleistet ist.

FIG. 2a
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Vorrichtung zum Kuppeln eines Schaftzuges bzw. einer Schaftmaschine einer Web-
maschine mit einem Webschaftrahmen

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Kuppeln eines Schaftzuges
bzw. einer Schaftmaschine einer Webmaschine mit einem Webschaftrahmen, wobei
insbesondere seitliche Fiihrungen fiir den Webschaftrahmen vorgesehen sind und
der Schaftzug iiber Winkelhebel mit der Schaftmaschine verbunden ist.

Aus der DE- A 3 036 419 ist eine Vorrichtung zum Kuppeln eines Schaftzu-
ges mit einem Webschaftrahmen bekannt, bei der das kuppelnde Ende des Schaft-
zugs als Haken mit einem Maul zur Aufnahme eines entsprechend geformten Ge-
genstiicks des Webschaftrahmens ausgebildet ist. Der Schaftzughaken ist mit
einer an das Maul anschlieBenden Auflage zum Abstiitzen des Gegenstiicks verse-
hen und in einer ersten Schwenkstellung fixierbar, in welcher das Gegenstiick
frei auf die Auflage abgesenkt werden kann. Ferner ist jeder der beiden Reihen
von Schaftziigen je ein Justier- und ein Verstellorgan zugeordnet. Nachteilig
hierbei ist, daR die Vorrichtung einen verhdltnismdRig komplizierten Mecha-
nismus besitzt und beim Kupplungsvorgang Manipulationen erforderlich sind,
welche zur Automatisierung ungeeignet sind.

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung der eingangs genannten
Art zu schaffen, die nicht nur einfach und betriebssicher, sondern auch fiir
automatisierten Betrieb, insbesondere mit Robotern, geeignet ist.

Diese Aufgabe wird geldst durch eine Kupplungshiilse mit einem Hohlraum
zur Aufnahme eines Kupplungsglieds, wobei der Hohlraum wenigstens einen zahn-
artigen Vorsprung aufweist, welcher bei fluchtender Stellung und Vereinigung
von Kupplungshiilse und Kupplungsglied in eine entsprechende Ausnehmung des
Kupplungsglieds einrastet, und ferner der Hohlraum gegeniiber dem jeweiligen
Vorsprung eine Erweiterung aufweist derart, daB eine relative Verschwenkung
von Kupplungshiilse und Kupplungsglied zwecks Ausrasten des zahnartigen Vor-
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sprungs und Losen der Kupplung gewdhrleistet ist.

Hierdurch 13Rt sich erreichen, daB die Kupplung lediglich durch seitli-
che Verschwenkung z.B. der Schaftziige in eine Position gebracht werden kann,
welche ein Losen der Kupplung bzw. ein Herausziehen des Webschaftrahmens er-
moglicht. Somit kann auf bewegliche Teile wie Riegel, Verstellhaken etc. ver-
sichtet werden. Die eigentliche Kupplung besteht nur noch aus zwei ineinan-
dergreifenden beweglichen Komponenien. padurch wird auch auf einfache Weise
der Einsatz von Robotern moglich, indem z.B. mit entsprechenden Greifern der
Webschaftrahmen bzw. ein ganzes Schaftpaket ausgewechselt werden kann.

Weitere Ausgestaltungen der Erfindung sind der nachfolgenden Beschrei-
bung und den Unteranspriichen zu entnehmen.

Die Erfindung wird nachstehend anhand der in den beigefiigten Abbildungen
dargestellten Ausfiihrungsbeispiele n@her erldutert.

Fig. 1 zeigt eine schematische Vorderansicht einer Webmaschine mit einem
Webschaft und dessen Antrieb.

Fig. 2a und 2b zeigen eine vergréBerte, teilweise geschnittene Darstel-
lung einer erfindungsgemdfRen Kupplungsvorrichtung zwischen Webschaft und
Schaftzug in geschlossener Stellung.

Fig. 3a bis 3c zeigen eine schematische Darstellung eines ersien Be-
triebsbeispiels der erfindungsgemédBen Vorrichtung.

Fig. 4 und 5 zeigen eine vergréBerte, teilweise geschnittene Darstellung
der erfindungsgemaBen Vorrichiung in entsicherter bzw. geldster Stellung.

Fig. 6a und 6b zeigen schematisch ein zweites Betriebsbeispiel der er-
findungsgemdBen Vorrichtung. )

Fig. 7a und 7b zeigen eine vergroBerte Detaildarstellung einer Variante
der erfindungsgeméafBen Kupplungsvorrichtung mit SchlieBblech.

Fig. 8 zeigt eine weitere Variante der Kupplungsvorrichiung.

Bei der in Fig. 1 dargestellten Webmaschine 10 sind an den Seitenwdnden
11, 12 seitlich verschiebbare Fiihrungen 14, 16 vorgesehen, in denen Webschdfte
18 (nur der vorderste mit Bezugsziffer versehen) in vertikaler Richtung ver-
schiebbar gefithrt sind. Zum Antrieb der Webschifte 18 dient eine mit der einen
Seitenwand 11 verbundene Schaftmaschine 20. Jede Schaftzwinge 22 der Schaft-
maschine 20 ist iiber einen Antriebshebel 24 und verschiedene, den Schafizug
bildende Winkelhebel 26, 28 und StoB- oder Zugstangen 30 mit Schaftzugstangen
32, 34 verbunden, die in bekannter Weise teleskopartig langsverstellbar sind.

GemiR Fig. 2a, 2b ist an jeder Schaftzugstange 32, 34 eine Kupplungshiil-
se 36, 38 mit im wesentlichen rechteckigen Querschnitt angeordnet, die einen
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Hohlraum 40 zur Aufnahme eines am Schaftrahmen 42 befestigten Kupplungsglieds
44, 46 aufweist.

DarstellungsgemdB weist jeder Schaftrahmen 42 je zwei Kupplungsglieder
44, 46 auf. Dementsprechend sind pro Webschaft 18 je zwei Schaftzugstangen 32,
34 vorgesehen. Selbstverstdndlich kann die Anzahl der Schaftzugstangen 32, 34
pro Webschaft 18 variieren; bei sehr schmalen Webmaschinen, z.B. Bandwebma-
schinen, geniigt eine Schaftzustange pfo Webschaft 18, bei breiten Webmaschinen
kdnnen gegebenenfalls drei oder mehr Schaftzugstangen 32, 34 pro Webschaft 18
vorgesehen sein.

Dabei weist der Hohlraum 40 zwei zahnartige Vorspriingen 48, 50 auf,
welche bei fluchtender Stellung und Vereinigung von Kupplungshiilse 36 und
Kupplungsglied 44 in entsprechende Ausnehmungen 52, 54 des Kupplungsglieds 44
einrasten. Ferner weist der Hohlraum 40 gegeniiber dem jeweiligen Vorsprung 48,
50 eine etwa keilfdrmige Erweiterung 56, 58 auf. Der Boden 60 der Kupplungs-
hiilse 36 ist als Gleitbahn mit zylindrischer Mantelfliche ausgebildet, auf der
eine entsprechend ausgebildete Gleitfldche 62 des Kupplungsglieds 44 abge-
stiitzt ist. . )

Beim Betriebsbeispiel nach Fig. 3a bis 3¢ befinden sich gemdl Fig. 3a
die Winkelhebel 28 etwa in einer der mittleren Stellung des Webschaftrahmens
entsprechender Position M, wobei sich die Schaftzugstangen 32, 34 in vertika-
ler Lage befinden. Dabei ist der obere Totpunkt des Winkelhebels 26, 28 mit A,
der untere mit B bezeichnet. Neben den Schaftzugstangen 32, 34 sind rillenar-
tige Seitenanschlage 64, 66 angeordnet, welche gemdBR der vergroBerten Detail-~
darsiéllung von Fig. 3b fiir jede Schafizugstange eine Rille 68 aufweisen.

Nun werden die seitlichen Fiihrungen 14, 16 in Richtung des Pfeils 70
nach rechts um den Abstand L verschoben, wobei die Schaftzugstangen 32, 34 um
den Winkel o (Fig. 3c, 4, 7a, 8) nach rechts verschwenkt und die einzelmen
Schaftzugstangen 32, 34 in den Rillen 68 abgestiitzt werden. Wie aus Fig. 4
ersichtlich ist, werden dabei die zahnartigen Vorspriinge 48, 50 aus den Aus-
nehmungen 52 bzw. 54 ausgerastet, indem das Kupplungsglied 44 gegen die An-
schlagflédchen der Erweiterungen 56, 58 bewegt wird, wobei die Gleitfliche 62
des Kupplungsglieds 44 entlang dem Boden 60 der Kupplungshiilse 36 gleitet. In
dieser Lage kann die entsicherte Kupplung geldst und der Schaftrahmen 42 bzw.
das ganze Schaftpaket gemdB Pfeil 72 (Fig. 3c, 4) herausgehoben werden.

Der neue Schaftrahmen bzw. das neue Schaftpaket wird gemdall Pfeil 74
wieder eingesetzt und die Kupplung durch Riickverschieben der Fithrungen 14, 16
nach links bzw. Verschwenken der Schaftzugstangen 32, 34 nach links wieder

geschlossen.
Beim Ausfihrungsbeispiel nach Fig. 6a, 6b werden lediglich die Winkel-
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hebel 26, 28 durch Betdtigung der Antriebshebel 24 gemdR Pfeil 76 iiber ihre
obere Totpunkilage A hinaus bis zur Stellung C verschwenkt, wodurch der er-
forderliche Schwenkwinkel & zur Losung der Kupplung erzeugt wird, ohne daBR die
seitlichen Fithrungen 14, 16 verschoben werden missen. Hierdurch vereinfacht
sich der Betrieb, und die Vorrichtung eignet sich insbesondere fiir vollauto-
matischen Schaftpaketwechsel z.B. mit Roboter-Greifern 78, 80, welche durch
einen hydraulischen oder pneumatischen Schwenkantrieb 82 betdtigt werden.
Dieser kann {iber Signalleitungen 79, 81 und eine Steuereinrichtung 83 mit der
Schaftmaschine 20 verbunden sein.

Bei der Variante nach Fig. 7a ist das Kupplungsglied 44 {iber einen
Flansch 84 mittels Schrauben 86, B8 am Webschaftrahmen 42 angeschraubt. Die
obere Erweiterung 56 ist durch ein an der Schraube 86 befestigtes federndes
SchlieBblech 90 verschlossen zwecks Abweisung von Fadenflug, welcher sich
sonst in der Erweiterung 56 ansammeln und die Schwenkbewegung zwischen Kupp-
lungsglied 44 und Kupplungshiilse 36 behindern konnte. Da das SchlieBblech 90
federnd ist, behindert es die Schwenkbewegung nicht.

Bei der Variante nach Fig. 8 ist das Kupplungsglied 44 {iber eine an sich
bekannte elastische Torsionskupplung 92 mit einer Gummibiichse 94 im Web-
schaftrahmen 42 befestigt. Hierbei ergibt sich der Vorteil einer leichten
Einrastung, ohne daB allzu hohe Toleranzgrenzen in Bezug auf die Achsparalle-
1itdt von Kupplungshiilse 36 und Kupplungsglied 44 eingehalten werden miissen.
Wie ferner aus Fig. 8 hervorgeht, ist die Flanke 49 bzw. 51 des jeweiligen
zahnartigen Vorsprungs 48 bzw. 50 so gekriimmi, daB beim Einrasten eine keil-
artige Verspannung gewdhrleistet ist.

Anstatt zwischen Schaftzug 24, 26, 32 und Webschaftrahmen 42 kann die
erfindungsgemdBe Kupplungsvorrichtung 36, 44 auch zwischen Schaftmaschine 20
und Schaftzug z.B. am Ort der Schaftschwinge 22 angebracht und in der be-
schriebenen Weise betdtigt werden.
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Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Kuppeln eines Schaftzuges bzw. einer Schaftmaschine
(20) einer Webmaschine (10) mit einem Webschaftrahmen (42), wobei insbesondere
seitliche Fithrungen (14, 16) fir den Webschaftrahmen (42) vorgesehen sind und
der Schaftzug lber Winkelhebel (26, 28) mit einer Schaftmaschine (20) verbun-
den ist, gekennzeichnet durch eine Kupplrungshijlse (36) mit einem
Hohlraum (40) zur Aufnahme eines Kupplungsglieds (44), wobei der Hohlraum (40)
wenigstens einen zahnartigen Vorsprung (48, 50) aufweist, welcher bei fluch-
tender Stellung und Vereinigung von Kupplungshiilse (36) und Kupplungsglied
(44) in eine entsprechende Ausnehmung (52, 54) des Kupplungsglieds (44) ein-
rastet, und ferner der Hohlraum (40) gegeniiber dem jeweiligen Vorsprung (48,
50) eine Erweiterung (56, 58) aufweist derart, daB eine relative Verschwenkung
von Kupplungshiilse (36) und Kupplungsglied (44) zwecks Ausrasten des zahnar-
tigen Vorsprungs (48, 50) und Lésen der Kupplung gewdhrleistet ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB Kupplungs-
hillse (36) und Kupplungsglied (44) im wesentlichen rechteckigen Querschnitt
aufweisen und die dem jeweiligen Vorsprung (48, 50) gegeniiberliegende Erwei-
terung (56, 58) keilftrmig ist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB der
Boden der Kupplungshiilse (36) als Gleitbahn (60) mit zylindrischer Mantelfli-
che ausgebildet ist, auf der eine entsprechend ausgebildete Gleitfliche (62)
des Kupplungsglieds (44) abgestiitzt ist.

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
daB zwecks relativer Verschwenkung von Kupplungshiilse (36) und Kupplungsglied
(44) wenigstens eine der seitlichen Fithrungen (14, 16) des Webschaftrahmens
(42) in SchuBrichtung verschiebbar ist, wobei die Winkelhebel (26, 28) etwa in
einer der mittleren Stellung (M) des Webschaftrahmens (42) entsprechenden Po-
sition verbleiben.

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet,
daB zwecks relativer Verschwenkung von Kupplungshiilse (36) und Kupplungsglied
(44) die Winkelhebel (26, 28) iiber ihre obere Totpunktstellung (A) hinaus
verschwenkbar sind, wobei der Webschaftrahmen (42) vertikal verschoben wird.

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
daB zwecks relativer Verschwenkung von Kupplungshiilse (36) und Kupplungsglied
(44) wenigstens ein Seitenanschlag (64, 66) fiir die Schaftzugstangen (32, 34)




vorgesehen ist.

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB der Seiten-
anschlag (64, 66) rillenartig ausgebildet ist, wobei jeder Schaftzugstange
(32, 34) eine Rille (68) zugeordnet ist.

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
daB die obere Erweiterung (56) der Kupplungshiilse (36) bei eingerasteter
Kupplung und fluchtender Stellung von Kupplungshiilse (36) und Kupplungsglied
(44) durch ein SchlieBblech (30) verschlossen ist.

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
daB die die Winkelhebel (26, 28) betdtigende Schaftmaschine (20) Uber eine
Steuereinrichtung (83) mit wenigstens einem Roboter-Greifer (78, 80) zur Aus-
wechslung der Schafte (18) verbunden ist.

10. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeich-
net, daP wenigstens eine Flanke (49, 51) des zahnartigen Vorsprungs (48, 50)
derart gekriimmt ist, daB eine keilartige Verspannung beim Einrasten gewdhr-
leistet ist. -

11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeich-
net, daB sie zwischen der Schaftmaschine (20) und dem Schaftzug (24, 26, 32)
angebracht ist.

DT 0242568 1
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