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@ Elektromechanisches Schlosssystem mit individuellem Einheitsschliissel. -

@ Die Erfindung betrifft eine elektronische Schliess- zylinderschlssern gegen das ErfindungsgemiRe kénnen mit
einrichtung mit einem eine verénderbare Kodiereinrichtung demselben Schiiissel ohne Sicherheitsverlust diverse Schi6-
enthaltenden SchloB und einen Schiliissel, der mechanischso sser benutzt werden und die Schidsser ohne Veranderung
gestaltet ist, da er in jeden SchlieRkanal systemzuge - hér- sowohl in Haupt - schliissel- als auch in Zentralschlofantagen
iger Schlosser paBt und einen Kodespeicher, und der die En- integriert werden bzw. zum Aufbau letzterer diehen. Es

ergieversorgung fir das gesamte System enthélt. kénnen mit verschieden kodierten Schiiisseln gieiche
Im SchiieRzylinder befindet sich die gesamte Elektronik SchiBer geschlossen werden, wobei Schiiissel, die gleiche
und Elektromechanik des Systems. SchléBer schliesen, andere SchiéBer nur alleine schlieBen

Durch  Austausch von  herkdmmlichen  Norm- kdnnen.
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Programmierbares Zjlinderschloss mit elektronisch
codiertem Einheitsschliissel

Die Erfindung bezieht sich auf ein Zylinderschloss und/
oder Schliessanlage mit mindestens einem eine verédnder-
bare Codier- und Dekodiereinrichtung enthaltenden
Schloss und mindestens einem Schliissel, der als Haupt-
oder Nebenschliissel passend oder unpassend gemacht wer-

den kann. ;-

—

Aus der Schrift DE - PS 30 31 405 ist eine SchlieSanla-
ge bekannt, bei welcher programmier_bare Schlosser ver-
bunden mit einer Zentraleinheit und programmierbare
Schliissel vorhanden sind, in welcher ein Hauptschliissel
Nebenschliissel passend oder nichtpassend machen kann.
Dieses System bendtigt schloBexterne Elektronik und die
Verkniipfung von Schl@ssern mittels Zentraleinheit, so-
wie eine externe Energieversorgung und ein zusédtzliches
Magnetfeld zur Durchfiihrung des eigentlichen SchliefB-
vorgangs. Desweiteren wird fiir jeden Schliissel, der be-
rechtigt sein soll, ein Dbestimmtes SchloB zu schlie-
gen, nicht nur im Schlol ein schliisselspezifischer Code
gespeichert sondern auch im Schliissel ein nur dieses
Schlob betreffender Code gespeichert, so dab fir jedes
SchloB, fiir welches der Schliissel eine Schlie8berechti-
gung erhdlt, im Schliissel Speicherplatze belegt werden.

Alle bisher bekannten S chldsser bestehen aus 3 Bauele-
menten und einer externen Energieversorgung. Diese 3
Bauelemente sind die elektronische Steuer- und Kontroll-
einheit, die elektromechanische Einheit und die Sperr-
einheit. Die elektronische Steuer- und Kontrolleinheit

dient zur Speicherung, Codierung und Decodierung von
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Schliisselcodes, sowie der Erkennung von SchlieBberech-
tigung. Die elektromechanische Einheit betdtigt entwe-
der ein SchloB oder einen Riegel, also die Sperreinheit,
oder gibt den Weg zum Betdtigen der Sperreinheit frei.
Die bisher bekannten konstruktorischen Losungen von
elektronischen Schldssern sind so raum- und energieauf-
wendig, dab beispielsweise zusgtzlich zum Schlod und
SchlieBzylinder ein elektronisches Bauteil, ein elektro-
mechanisches Bauteil und eine externe Energieversorgung
unterzubringen sind. Eine solche Konstruktion hat hohen
Reumbedarf und ist kostenaufwendig. Desweiteren bleibt
bei diesen Losungen die herkommliche Beziehung zwischen
Schliissel und SchloB bestehen. Es ist also nicht méglich,
ohne Sicherheitsverlust mit méglichst wenigen Schliisseln
viele Schldsser schlieBen zu konnen.

Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Die Erfindung,
wie sie in den Anspriichen gekennzeichnet ist, lost die
Aufgabe, ein raumsparendes élektronisches SchloB zum Er-
satz herkommlicher SchlieBzylinder ohne bauliche Verén-
derung und Beseitigung der durch mechanische Codierung
notwendigen Beziehung zwischen Schliissel und Schlob
ohne Sicherheits verlust dadurch, dab ein zundchst neu-
trales SchloB die Codes all jener Schliissel eingespei-
chert erh#ilt, die SchlieB8bere chtigung haben und, da es
sich um einen mechanischen Einheitsschliissel handelt,
dann auch schlieBen konnen. Das Wesen der Ldsung ist,
da® die elektronische Steuer- und Kontrolleinheit voll-
standig im SchlieB8zylinder, beispielsweise eines Norm-
sehlosses nach DIN 18 252, untergebracht werden kann.
Dazu wird ein Teil der Elektronik, welcher nicht zur
reinen SchlieBberechtigungspriifung benotigt wird, wie
z.B. Speicherprogranmmierung, Abfrage der gesamten Spei-
cherbelegung, Prifung, ob ein Schliissel berechtigt ist,
weiteren Schliisseln eine SchlieBberechtigung zu ertei-
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len, in ein gesondertes mo biles Servicegerdt ausgela-
gert. Damit auch zur Energieversorgung keine bauliche
Verinderung notwendig ist, wird diese im Schliissel un-
tergebracht zur Versorgung der Gesamtelektronik des
Systems und zum Betrelben der Elektromechanik, deren
Energieaufnahme dedurch im 1 m A8 gehalten werden kann,
dab der Zylinder nicht durch Zuhaltestifte blockiert
ist, sondern frei dreht und im Falle einer Schliefbe-
rechtigung ein Teil mit geringerem Gewicht als 1 Gramm
magnetisch einkoppelt zur Kraftiibertragung von Schliis-
gel auf SchliefBbart.

Der SchloBteil enth#lt im SchlieBzylinder einen Spei-
cher, in welchem iliber looo Schliisselcodes gespeichert
und wieder geldscht werden xdnnen. Jeder Schliissel er-
hilt einen individuellen Code, einen Prozessor und eine
Energievefsorgung, wobei jeder Schliissel mechanisch in
jedes SchloB pabt.

Jedem Schlo® kann nun mittels Servicegerdt eingegeben
werden, welcher Schliissel eine Schliebberechtigung er-
halten soll und gegebenenfalls welchem Schliissel eine
einmal durch Speicherung erteilte Schlielbere chtigung
entzogen werden soll.

Wesentlich ist, dab hier jeder Schliissel einen indivi-

duellen Code hat und Doubletten, wie sie bisher bei
Schlbssern iiblich sind, die von verschiedenen Personen
geschlossen werden sollen, die Sicherheit gefdhrden wir-
den. Anstelle der Ausgabe von Doubletten fir ein SchloB,
das von verschiedenen Personen geschlossen werden konnen
soll, werden in das Schlob alle Codes der Schliissel mit
Schlie8berechtigung eingespeichert. Dann konnen verschie-

dene Personen, die dann nur einen Schllissel haben, so-
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wohl gleiche (ideptische)SchlBsser schlieBen, als auch
Schldsser schlieben, die andere nicht schliefen konnen.

Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind im we-
sentlichen darin zu sehen, dal sich ein solches Schlof

100 eignet sowohl fir alle jene Verwendungen herkdmmlicher
SchlieBzylinder als auch fir den Einsatz in Zentral-
schlieBanlagen und Hauptschliisselanlagen. Das System ist
also aufwdrts kompatibel vom einfachen einzelnen Schlol
bis zur kompliziertesten ventralschlieBf- und Haupt-

105 schliisselanlage, wobei dieses System erstmalig die Mog-
lichkeit beinhaltet, daf ein Schliisseltrdger im Ideal-
fa1ll mit nur einem Schliissel simtliche Schldsser, fiir wel-
che er eine Berechtigung hat, ohne Sicherheitsverlust
schlieBen kann, wofiir bei herkdmmlichen Systemen eine

110 Vielzahl von Schliisseln (Haustiire, Garage, Auto, Firma,
Hotel, Tressor, Aktenschrank u.a.) notwendig sind. Dabei
kann jedes Schlo® ohne Verinderung Einsatz finden als Zim-
mer-, Haus- und auch als Haustiirschlo8 in einer Zentral-
schlieBanlage. Die Funktion ergibt sich aus dem oder den

115 eingespeicherten Codes. Der Einbau ist ohne bauliche Ver-
#nderung mdglich, da nur und nur der alte Schliefzylinder
nebst SchlieBzylindergeh&use getauscht werden muf. Beil
Verlust ist nun nicht mehr aus Sicherheitsgriinden ein Aus-
tausch der Anlage erforderlich, sondern es geniigt das Lo-

120 schen des entsprechenden Codes mittels Servicegerdt. Da-
bei wird ili-ber die Einga-be der Speicherplatznummer die-
ser Code geldscht; diese Nummer ist bei Einspeicherung
des Codes am Servicegerdt abzulesen gewesen. Der Code
selbst wird weder beim Einspeichern noch beim Loschen

125 oder beim SchlieBen direkt und damit ermittelbar iibertra-

gen.

Die einfache Bauweise ermdglicht Herstellungskosten, die

jene herkdmmlicher SchlieBzylinder nicht iibersteigen, so
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dab der Einsatz nicht nur auf Gebiete mit erhohtem Si-
cherheits-bedarf beschrankt ist.

In Folgenden wird die Erfindung anhand von lediglich

einen Ausfiihrungsweg darstellenden Zeichnungen ndher
erléutert.

Es zeigen

Figur 1: Zylinderkern mit SchlieBbart und Schliissel

Figur 2: Schnitt des Zylinderkerns an II nach Fig. 1

Figur 3: Schnitt des Zylinderkerns an III nach Fig, 1

Figur 4: Arretierungsmechanismus bei Stecken eines
Schliissels

Figur 5: Blockschaltbild der Steuereinheit Schliissel

Figur 6: Blockschaltbild der Steuereinheilt Zylinderkern

Figur 7: schematische Darstellung Servicegerdt

Der Schliissel Fig. 1.2 besteht aus einem normierten
Schaftteil und einem frei und individuell gestaltbaren
Griffteil. Das Schaftteil ist so gestaltet, daB jeder
Schliissel mechanisch in jeden Schliisselkanal jedes Zy-
linderkerns pabt.

Der Schliisselschaft iibertrdgt an definierten Stellen
Energie und Daten in den Zylinderkern und ist durch seine
Beschaffenheit in der Lage, die erforderlichen mechani-

schen SchliefBkrafte auf den SchlieBbart zu iibertragen.

Die Energieiibertragung erfolgt vorzugsweise iiber galva-
nische Verbindungen (Kontakte). Die Daten kénnen entweder
iiber galvanische Ver bindungen (Kontakte) oder beriihrungs-
los iiber optische Elemente (z.B. iliber LED oder LASER-Dio-
den) ilibertragen werden.

Der Griffteil Fig. 1.2 und Fig. 5 enthdlt die primire

und sekunddre Stromversorgung.(z.B. Aktiv- und Ersatzbat-
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terie), den Taktgeber, den Prozessor, den Programmspei-
cher, den Nummernspeicher, die Programmiersteuerung, den

Sender und Empfénger, sowie die Fehleranzeige.

Der Nummernspeicher enthdlt einen einzigen individuellen
einmal vergebenen Code. .
Der Zylinderkern ist im 7 ylindergehduse vorzugsweise
frei dreh lar. Er enthdlt in diesem Falle auf der einen
Seite eine Normoffnung, in welche der Schaft des Schlis-
sels pabt. Diese Seite ist durch eine hartmetallische
Scheibe Fig. 1.5 geschiitzt. Dahinter befindet sich ein
elektrisch isolierender Teil Fig. 1.6, der die notwendi-
gen Kontakte und Dekodier- und Aktiviereinheit enth&lt.
Dieser Teil ist durch die Filhrung Fig. 2 gegen Verdrehung
zum Zylinderkern gesichert.

Hinter Teil 6 der Fig. 1 befindet sich der freibewegli-
che Kupplungsteil Fig. 1.4, der ehenfalls durch die Fiih-
rung Fig. 2 gegen Verdrehung zum Zylinderkern gesichert
ijst, sich aber axial bewegen 148t. Dieses Kupplungsteil
ist mit einer Nut versehen, auf welcher die Spule Fig.
1.7 aufgebracht ist. Durch die Stege Fig. 3.8 kann das
Kupplungsteil bei Aktivierung der Spule Fig. 1.7 in die
Nuten Fig. 1.9 (auf Teil 3) des SchlieB8bartes Fig. 1.3
einrasten und somit die Kraftiibertragung des Schliissels
Fig. 1.2 zu SchlieBbart Fig. 1.3 ermdglichen. Durch die-
se Anordnung wird verhindert, daB durch Anlegen eines -
externen starken Magnetfeldes eine unerlaubte Ankoppe-
lung des SchlieBzylinders an den SchlieBbart ermdglicht
wird. Die Feder Fig. 1.7o0 gewdhrleistet eine sichere Ab-
kopplung des SchlieBd linders vom SchlieBbart bei nicht
aktivierter Spule. Durch einen symetrischen Aufbau des

SchlieBsystems ist eine Benutzung von entgegengesetzien

190 Seiten mdglich.
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Die in der obigen'Beschreibung gewdhlten Abmessungen
sind an den Normen des hdufigst verwandten SchlieBzylin-
ders nach DIN 18 252 ausgerichtet. Ober erlduterte Me-
chanik, Elektronik und Elektromechanik ist auch in klei-
neren und grdBeren Zylinderkernen unterzubringen. Die
Reduzierung der AuBenmalbe des SchlieBzylinders ist nur
durch die Dimension des Schlﬁsselschaftes begrenzt.

Im eingefiihrten Zustand wird iber die Kontakte 2 und 3
in FPig. 5 die Energieversorgung zur Steuereinheit herge-
stellt. Dadurch ist gewdhrleistet, dal kein Energiever-
brauch bei Nichtbeniitzung des Schliissels erfolgt.

Das Steuerwerk sebst besteht aus einer zentralen Pro-
zessoreinheit (CPU), einem Taktgenerator, einem Power-Up-
Reset und der Datensende- und Empfangseinheit.

Der Power-Up-Reset gewdhrleistet nach erfolgter Energie-
zuschaltung einen definierten Ausgangszustand der kom-
pletten Einheit.

Der Taktgenerator erzeugt die fiir die CPU und die Sende-
und Empfangseinheit erforderlichen Takte. Ferner wird
ein Synchronisationstakt fiir die Auswerteeinheit im 2 y-
linderkern generiert und iiber das Ubertragungselement
Fig. 5.4 transferiert.

Das Programm in der CPU beinhaltet alle Kommunikationé-
abliufe zur Steuer- und Auswerteeinheit im Zylinderkern,
den variablen Codieralgorithmus, die individuelle Code-

nummer, sowie einen speziellen Programmierablauf.

Die CPU verwaltet alle Programmteile und wertet die von
der Steuer- und Auswerteeinheit des Zylinderkerns kom-
menden Antworten aus.
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Die Sende- und Empfiéngereinheit konvertiert die Rechner-
signale entspre chend den Ubertragungsparametern in Ben-
designale, bzw. Empfangssignale in Rechnersignale.

Eine Besonderheit‘stellt die interne Programmiersteue-
rung zur nachtrédglichen Programmierung~der Schliissel-
nummer dar. BEs ist nicht wie bei herkdmmlicher Program-
mierung ses Speichers der externe Zugriff zu Adress- und
Datenleitungen notwendig, sondern wird intern durch eine
spezielle Programmierhardware und des dazugehdrigen Pro-
grammierablaufs erméglicht. Yber das U bertragungselement
5 und den dazugehdrigen Empfénger wird der CPU ein Proto-
koll iibersandt, aufgrund dessen der Programmierablauf
aufgerifen wird und der wiederum die Programmierhardware
in Betrieb nimmt.

Durch ein Handshake-Verfahren wird der Schliisselcode der
CPU iibergeben, welche daraufhin den externen Programmier-
impuls auf U bertragungselement 7 anfordert, wodurch der
Schliisselcode in den Speicher fest einprogrammiert wird.
Dasbertragungselement Fig. 5.7 ¥st Bestandteil der
Steuereinheit und nur vor Einbau in den Schliissel durch .
die authorisierte Programmiereinheit zugdnglich. Nach
erfolgter und iliberpriifter Programmierung wird das Uber-
tragungselement 7 elektrisch von der Steuereinheit abge-

trennt und ist somit fiir immer funktionslos.

Der elektrisch isolierende Teil Fig. 1.6 enthdlt alle
Ubertragungselemente, die Steuer- und Auswerteeinheit,
sowie die Briicke der Ubertragungselemente Fig. 1.2 und
Fig. 1.3 zur Energieanschaltung des Schliissels. Die Ener-
gie versorgung der Steuer- und Auswerteelnheit erfolgt
im Normalfall vom Schliissel aus. Die Steuer- und Auswer-
teeinheit besteht aus einer zentralen Prozessoreinheit

(CPU), einer Taktsychronisation, einem Power-Up-Reset,

\
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der Datensende- und Empfangseinheit, mehreren Speicher-
gruppen, der Speicherprogrammiereinrichtung, einer
SchloBaktivierung, einem SchloBkupplungsmeBsystem, einer
Alarmeinheit und der Einrichtung einer zusdtzlichen Ener-
gieversorgung.

Der Power-Up-Reset gewdhrleistet nach erfolgter Energie-

zuschaltung einen definierten Ausgangszustand der kom-
pletten Einheit.

Der Taktsynchronisator empfédngt vom Schliissel ii ber das
Ubertragungselement Fig. 5.4 den Synchronisationstakt
und leitet davon fiirdie CPU und die Sende- und Empfangs-

einheit alle notwendigen Taktsignale in syncronisierter
Weise ab.

Das Programm in der CPU beinhaltet alle Kommunikations-
abliufe vom und zum Schliissel, den variablen Codierungs-
algorithmus, den speziellen Programmierablauf zum Spei-
chern von Festwertnummern, die Verwaltung der Nummern-
speicher, die Messung und Aktivierung des Kupplungsteils,
sowie eine Alarmauswertung und -meldung und einen Ringspei-
cher.

Die Sende- und Empfangseinheit konvertiert die Re c hner-
signale entsprechend den Ubertragungsparametern in Sen-

designale, bzw. Empfangsignale in Re chnersignale.

Die Speicherprogrammiereinrichtung funktioniert analog zZu
der im Schliissel. Der einzige Unterschied besteht darin,
da® hier wesentlich mehr Speicherplédtze fiir Codes vor-
handen sind und die Programmierroutine einen dementspré-
chend groBeren Speicher verwaltet.

Die SchloBaktivierung schaltet bei erkannter Berechtigung
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des Schliissels die Energie auf den elektromechaniscﬁen
Teil und koppelt damit den frei drehbaren Zylinderkern
mit dem SchlieBbart zusammen, wodurch die Kraftiibertra-
gung vom Schliissel zum Schlo8 ermsglicht wird. Nach Ein-
kupplung wird die Energiezufuhr abgeschaltet und durch
die Arretierung durch die Biegungsfedér Fig. 4 kann das
SchloB solange betdtigt werden, bis der Schliissel aus
dem Zylinderkern entnommen wird. Wghrend dieser Zeit ist
bei symetrisch ausgefiihrten SchlieBzylindern ein Schlie-
Ben durch einen gegeniiber eingefiihrten Schliissel ausge-
schlossen, da durch den Arretierungsstift Pig. 4.11 ein
Ankoppeln im zweiten Zylinderkern blockiert wird. Die
Biegungsfeder wird durch den Stift Fig. 4.5 so gegen
eine Nut in Teil Fig. 4.4. gedriickt, dab sie nach er-
folgter Einkopplung von Teil Fig. 4.4 iliber den Rand der
Nut hinweggleitet und auf der Riickseite von Teil Fig. 4.4
stehenbleibt, so daB dieses sich nicht mehr in seine Aus-
gangsposition zuriickbewegen kann und damit ii ber den
Arretierungsstift das Einkuppeln des gegeniiberliegenden
Teils Fig. 4.4 verhindert wird. Bei eingestecktem Schliis-
sel kann also von der gegeniiberliegenden Seite nicht ge-
schlossen werden.

Erst nach Entfernen des Steckschliissels wird die Bie-
gungsfeder durch eine Gegenfeder in ihre Ausgangsstellung
zurii ckgebracht. Das hat ein Auskuppeln von Teil Fig. 4.4
zur Folge und der Ausgangszustand ist wieder hergestellt.
Der Arretierungsstift ist wieder beweglich und kann ein
Einkuppeln nicht mehr verhindern.

Das Servicegerdt enthilt mindestens 2 Steckbuchsen Fig. 7.1

und 7.2 fiir Steckschliissel, einen Steckschliisseladapter
Fig. 7.3, ein Anzeigefeld Fig. 7.4 und ein Eingabefeld
Fig. 7.5, sowie die erforderliche Sende-, Empfangs- und
Bearbeitungselektronik und deren Energieversorgung.
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Das Serviceger#t dient zum Speichern von Schliisselcodes
in den Speicher des Schlosses. Hierzu wird der Schliissel-
adapter in den Schliisselkanal des SchlieBzylinders ge-
schoben. Das Gerdat priift dann, ob im Speicher des
Schlosses bereits irgendein Code eines Schliissels ge-
speichert ist. Falls noch kein Schliisselcode gespeichert
ist, wird der Code des Schliissels gespeichert, der in
die Steckschliisseleinfuhr 1 gesteckt ist. Dieser Schliis-
sel (oder die Schliissel, wenn in Steckschliisseleinfuhr 2
e benfalls ein Schliissel steckt), ist dann fiir die Zu-
kunft autorisiert, anderen Schliisseln eine SchliefBbe-
rechtigung zu erteilen oder zu entziehen. D.h, jede wei-

tere Programmierung von Schliisselcodes in den Speichern

~des Schlosses erfolgtin der Weise, daB der Schliissel,

dessen Code in den SchloBspeicher goll, beim Servicegerdt
in die Ste ckschliisseleinfuhr 2 gesteckt wird; das Ser-
vicegerdt priift dann, ob in Steckschliisseleinfuhr 1 der
Schliissel steckt, dessen Code im Schlo8 an 1. Stelle ge-
speichert ist und zutreffendenfalls erfolgt die Speiche-
rung des neuen Schliisselcodes, wobei im Anzeigefeld Fig.

7.4 eine Zahl erscheint, die angibt, an wievielter Stelle

der neue Schliissel gespeichert ist. Zum Loschen einer
SchlieBberechtigung eines Schliissels geniligt es dann,

in die Steckschliisseleinfuhr Nr. 1 den Schliissel mit Pro-
grammierautorisierung fiir dieses SchloB zu stecken und
dann die Platznummer einzutﬁppen des Schliissels, dessen
SchlieBberechtigung geldscht werden soll. Es tritt also
zu keinem Zeitpunkt der Code selbst zutage.

Durch diese Speicherplatznummern wird auch die Zuordnung
der Nummern im Ringspeicher zu den jeweiligen Schliissel-
inha-bern mdglich, ohne jemals den tatsdchlichen indivi-
duellen Schliisselcode bekanntgeben zu miissen.
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Patentanspriiche

1)

Zylinderschlo® und/oder Schlie8anlage mit mindestens ei-
nem eine verinderbare Codier- und Decodiereinrichtung
enthaltenden SchloB und mindestens einem jeweils umco-
dierbaren Haupt- und Nebenschliissel, von denen der Haupt-
schliissel die Codier- und Decodiereinrichtung zumindest
voriibergehend derartig beeinflubt, dal ein bisher passen-
der Nebenschliissel zu einem nicht mehr passenden Schliis-
sel und ein bisher nicht passender Schliissel zu einen nun-
pehr passenden Schliissel (Nebenschliissel) umcodiert wird,
dadurch gekennzeichnet, dabdie
fiir den SchlieBbetrieb erforderliche Sensorik, Kontakte,
Elektronik, Schliisselcodespeicher und Elektromechanik im
SchlieBzylinder selbst untergebracht sind, und sich im
Schliissel ein Codespeicher mit Ubertragungselektronik so-
wie die gesante Energie-versorgung fiir Schliissel und
Elektronik und Elektromechanik im SchlieB8zylinder befin-
det, wobei die Elekironik zur SchloBspeicherprogrammierung
mit eigener Energieversorgung in ein selbsténdiges Pro-

grammiergerdt ausgelagert ist.

2)

Elektromechanisches Schloﬁsyétem nach Patentanspruch 1,

in welchem innerhalb des Systems von Schliissel und frei-
drehendem SchlieBzylinder eine elektromagnetische Kupplung
an den SchlieBbart und deren Energieversorgung unterge-
bracht sind. ' -

3)

Elektromechanisches SchloBsystem nach Patentanspruch 1,
in welchem Zuhaltestifte elektromagnetisch geltst werden
und die Elektromechanik ne bst Energieversorgung dazu im
Schliissel und/oder SchloBzylinder untergebracht sind.
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4)

Elektromechanisches SchloBsystem nach Patentanspruch 1,
bei dem Schliissel einen schloBunabhingigen Code erhalten
und die Schlosser bel der Herstellung zundchst codefrei
sind, also von keinem Schliissel geschlossen werden kén- .
nen, aber jeder fabrikneue Schliissel nach Codeeingabe .
in den SchlolBspeicher dieses schlielBen kann.

5)

Elektromechanisches SchloBsystem nach Patentanspruch 1,
mit einem Singlechip<Prozessor, der serielle Daten sen-
den und empfangen kann,auch in der Lage ist, Daten fest

abzuspeichern und auch nach Einbau mit Festdaten program-
miert werden kann.

6)

Elektromechanisches SchloBsystem nach Patentanspruch 1,
dessen externes Programmierger#t zum Speichern von

S chliisselcodes in den SchloBspeicher mit Speicherplatz-
anzeige dient, das Speicherpléize im SchlofBspeicher 1lo-
schen kann und zu differenzieren vermag, ob ein Schliis-
sel im SchloBspeicher nur mit Schlie8berechtigung oder
auch mit Berechtigung gespeichert ist, anderen Schliis-
seln flr das betreffende SchloB eine SchlieBberechtigung
zu erteilen und das beim Programmieren eines neuen Codes
(nicht des 1. Codes) in den SchloBspeicher die Anwesen-
heit eines zur SchlieBberechtigungserteilung autorisier-
ten Schliissels erforderlich machen kann.

7)

Elektromechanisches SchloBsystem nach Patentanspruch 1
mit Ringspeicher, in welchen gespeichert wird, welcher
Schliissel zuletzt gesperrt (durch Angabe des Platzes, an
wel chem dieser Schliisselcode im SchloB8speicher steht,
vorziiglich nicht dur ch Codeangaben), und alle diejenigen
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Schliissel, welche vorher geschlossen haben, im Speicher
ein Stiick weitergeschoben werden, wobei dér Code des
frithesten gerade noch gespeicherten Schlofbenutzers we-
gen Uberschreiten des Speicherplatzes herausféllt.
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