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@ Antriebseinrichtung eines Drehpotentiometers.

@ Eine Antriebseinrichtung eines Drehpotentiometers
soll auch bei einem Versatz zwischen der Drehachse (3) des
Drehkdrpers (1) und der Drehachse (19) des Antriebsstiicks
(15) stérungsfrei arbeiten. Am Drehkorper (1) sind Zihne (7,
8) angeordnet, deren Zahnspitzen zur Drehachse (3) gerich-
tet sind. Das Antriebsstiick (15) liegt an der einen Zahnflan-
ke (12) des einen Zahnes (7) und an der einen Zahnflanke
(14) des anderen Zahnes (8) an. Die Zahnflanken (11) bis
(14) sind evolventeniférmig abgerundet.
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Antriebseinrichtung eines Drehpotentiometers

Die Erfindung betrifft eine Antriebseinrichtung eines Drehpotentio-
meters, bei dem an einem einen Potentiometer-Schleifkontakt tragenden

Drehk6rper ein Antriebsstiick angreift.

5 Ein derartiges Drehpotehtiometer findet beispielsweise Anwendung in
einem elektronischen Vergaser eines Kraftfahrzeugs (vgl. KRAFTHAND,
Heft 15, 06.08.1983, Seiten 877 bis 881). Es wird hierbei die Steuerung
der Gemischanreicherung bei Start, Warmlauf und Beschleunigung elek-
tronisch durchgefiihrt. Mit Hilfe einer Drosselklappe wird das Luft/

10 Kraftstoffverhdltnis beeinfluBt. Zur Erkennung der Stellung und des
Bewegungsablaufes der Drosselklappe dient ein Drosselklappenpotentio-
meter, das mit Hilfe einer Kupplung mit der Drosselklappenwelle ver-

bunden ist.

15 In der dlteren Patentanmeldung P 34 44 229.4 ist ein solches Dreh-
potentiometer beschrieben. Bei diesem weist der Drehkorper eine Ver-
tiefung auf, an deren Innenraqd zvei um 180o versetzte Zahne vorgesehen
sind, deren Zahnspitzen zur Drehachse hin gerichtet sind. Die Zahn-
flanken der Zdhne, an denen ein Antriebsmittel angreifen soll, sind

20 eben ausgebildet. Dies ist ungiinstig, da sich dann bei einem kaum zu
vermeidenden Achsversatz zwischen dem DrehkSrper und dem Antriebsmittel

unterschiedliche Drehmomentverhdltnisse ergeben. Die hat zur Folge, daB

die zum Antrieb des Drehkdrpers notwendige Kraft schwankt.
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Aufgabe der Erfindung ist es, eine Antriebseinrichtung der eingangs ge-
nannten Art vorzuschlagen, deren Funktionsweise bei einem Versatz der

Drehachse des Drehk6rpers und der Drehachse des Antriebsstiicks nicht

beeintrdchtigt ist.

ErfindungsgemdB ist obige Aufgabe dadurch geldst, daB am Drehkérper
Zdhne angeordnet sind, deren Zahnspitzen zur Drehachse hin gerichtet
sind, daB das Antriebsstiick an der einen Zahnflanke -des einen Zahnes
und an der einen Zahnflanke eines diesem, bezogen auf die Drehachse,
gegeniiberstehenden Zahnes anliegt und daB die Zahnflanken evolventen-

formig abgerundet sind.

Dadurch ist erreicht, daB bei einem Versatz der Drehachse des Antriebs-
stiicks gegeniiber der Drehachse des Drehkorpers die Anlageverhdltnisse
des Antriebsstiicks an den Zihnen etwa gleich sind. Es treten damit keine
wesentlichen Schwankungen des Drehmoments auf. Besondere MaBnahmen, den

Versatz der Drehachsen zu beheben, eriibrigen sich.

Vorteilhafte Ausgestalitungen der Erfindung ergeben sich aus den Unter-

anspriichen und der folgenden Beschreibung eines Ausfiihrungsbeispiels.

In den Zeichnungen zeigen:

Figur 1 einen Drehkdrper eines Drehpotentiometers im Teilschnitt

und

Figur 2 eine Aufsicht 1dngs der Linie II-II nach Figur 1.
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Ein Drehkdrper 1 weist ein Achsstiick 2 auf, mit dem der Drehkorper 1

an einer nicht ndher dargestellten Grundplatte um die Achse 3 drehbar
gelagert ist. An der Unterseite 4 ist ein nicht niher dargestellter,
federnder Potentiometer-Schleifkontakt festzulegen, der beim Drehen des
Drehkorpers 1 iiber eine auf der Grundplatte vorgesehene Widerstands-

schicht gleitet.

Der Drehkdrper 1 weist einen hiilsenférmigen Ansatz 5 auf, dessen Innen-
raum 6 im wesentlichen zylindrisch isﬁ.*An'dem Ansatz 5 sind im Innen-
raum 6 zwei sich axial erstreckende Zdhne 7 und 8 ausgebildet. Die Zahn-
spitzen 9 und 10 sind zur Drehachse 3 hin gerichtet. Die Zihne 7 und 8
sind im Innenraum 6 um L80o versetzt. Sie stehen sich also bezogen auf
die Drehachse 3 gegeniiber. Ihre Zahnflanken 11, 12, 13 und 14 sind
evolventenférmig abgerundet (vgl. Figur 2). Im sich axial erstreckenden

Mittelbereich liegen die Zahnflanken 11, 12 bzw. 13, 14 auf einem Kreis
K.

Zum Antrieb des Drehkdrpers 1 ist ein Antriebsstiick 15 vorgesehen, das
von einem quaderformigen Riegel gebildet ist, der parallele Seiten-
flachen 16 und 17 aufweist. Das Antriebsstiick 15 ist an einer Welle 18
mit einer Drehachse 19 angeordnet. Die Drehachse 19 wird in der Praxis
selten mit der Drehachse 3 fluchten. Die Drehachse 19 kann gegeniiber

der Drehachse 3 versetzt und/oder in einem Winkel zu dieser stehen.
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In der in den Figuren gezeigten Stellung liegt das Antriebsstiick 15 mit
dem einen Endbereich 20 seiner Seitenfliche 16 am kreisformigen Mittel-
bereich der Zahnflanke 12 an. Der gegeniiberliegende Endbereich 21 der
Seitenfldche 17 liegt am kreisférmigen Mittelbereich der Zahnflanke 14
an. Die Ldnge des Antriebsstiicks 15 ist kleiner als der Durchmesser des
Innenraums 6. Zwischen den Stirnseiten 22 und 23 des Antriebsstiicks 15
und dem Innenumfang 24 des Innenraums 6 bestehen also Abstdnde, die so
bemessen sind, daB bei jedem zu -beriicksichtigenden Versatz zwischen der
Drehachse 19 und deerrehachse 3 die Stirﬁseiten 22, 23 den Innenumfang

24 nicht beriihren.

Wird das Antriebsstiick 15 um die Drehachse 19 in Richtung des Pfeiles 25
gedreht, dann driickt es auf die Zahnflanken 12 und 14, wodurch sich der
Drehkorper 1 um die Drehachse 3 dreht. Bei einem Versatz zwischen den
Drehachsen 19 und 3 bleibt wenigstens einer der Endbereiche 20, 21
wahrend der gesamten Drehbewegung stdndig an der zugehSrigen Zahnflanke
12 bzw. 14 in Anlage. Der Anlagepunkt an der Zahnflanke 12 bzw. 14
dndert sich dabei praktisch nicht. Dies gilt auch bei unterschiedlichen
Versdtzen. Das Drehmoment, das das Antriebsstiick 15 zum Antrieb des
Drehkorpers 1 aufbringen muB, bleibt also im wesentlichen wihrend der
gesamten Drehung konstant, so daB trotz Achsversatzes ein ruckfreier,

gteichmdBiger Antrieb erreicht ist.

Das Antriebsstiick 15 wirkt bei Drehung in Richtung des Pfeiles 25 gegen
die nahezu gleichbleibende Federkraft einer am Drehkdrper 1 angreifenden
Riickstellfeder (nicht dargestellt). In beidenBewegungsrichtungen des
Antriebsstiicks 15 bleiben bei dessen Verstellung die Endbereiche 20, 21

durch die Federkraft stdndig anliegend an die zugehdrige Zahnflanke 12,
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14 des Zahnes 7, 8. Uber den gesamten Drehbereich des Antriebsstiicks 15,
0 0

der kleiner 120 ist und im allgemeinen nahe 90 bemessen wird, ergibt

sich somit eine spielfreie, synchrone Vor-Riickwirtsbewegung von Dreh-

korper 1 und Antriebsstiick 15,

Soll der Drehkdrper 1 ohne die Wirkiing einer Riickstellfeder in Gegen-
richtung zum Pfeil 25 gedreht werden, dann wird das Antriebsstiick 15
zundchst um einen Leerhub 26 gedreht,,bis-dessen Se%tenfléche 16 auf
den Mittelbereich der Zahnflanke 11 und dessen Seitenfliche 17 auf den
10 Mittelbereich der Zahnflanke 13 auftrifft. Danach wird dann der Dreh-
korper 1 wieder spielfrei mitgenommen. Der Winkel des Leerhubes 26 138t
sich verkleinern, indem.die Breite der Zdhne 7 und 8 am Umfang des
Innenraums 6 vergréBert wird. Der Winkel des Leerhubes 26 148t sich

auch dadurch verkleinern, daB ein weiteres Paar von Zihnen vorgesehen

15 wird.

Es geniigt, nur diejenigen Zahnflanken wie beschrieben abgerundet aus-
zubilden, die zur Anlage einer Seitenfliche des Antriebsstiicks 15 vor-

gesehen sind.
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Drehk6rper
Achsstiick
Drehachse
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Ansatz
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Zahnspitze
Zahnflanke
Zahnflanke
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Zahnflanke
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Endbereich
Endbereich
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Antriebseinrichtung eines Drehpotentiometers

1. Antriebseinrichtung eines Drehpotentiometers, bei dem an einem
einen Potentiometer-Schleifkontakt'traéenden Drehkorper ein An-
triebsstiick angreift,
dadurch gekennzeichnet,

5 daB am Drehkdrper (1) Zdhne (7, 8) angeordnet sind, deren Zahn-
spitzen (9, 10) zur Drehachse (3) gerichtet sind, daB das Antriebs-
stiick (15) an der einen Zahnflanke (12) eines Zahnes (7) und an der
einen Zahnflanke (14) eines diesem, bezogen auf die Drehachse (3),
gegeniiberstehenden Zahnes (8) anliegt und daB die Zahnflanken (11,

10 12; 13, 14) evolventenformig abgerundet sind.

2. Antriebseinrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Zahnflanken (11, 12 bzw. 13, 14) jedes Zahnes (7, 8) in

15 jhrem Mittelbereich auf einem Kreis (K) verlaufen.

3. Antriebseinrichtung nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,
0
daB zwei Zdhne (7, 8) vorgesehen sind, die um 180 zur Drehachse

20 (3) versetzt sind.
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Antriebseinrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Zdhne (7, 8) am Innenumfang eines hiilsenfGrmigen Ansatzes

(5) des Drehkdrpers (1) ausgebildet sind.

. Antriebseinrichtung nach Anspruch 4,

-

dadurch gekennzeichnet,

daB die Lidnge des Antriebsstiicks (15) wenigstens um den doppelten
Achsversatz zwischen der Drehachse (3) des Drehkdrpers (1) und der
Drehachse (19) des Antriebsstiicks (15) kleiner als der Durchmesser
des hiilsenformigen Ansatzes (5) ist.

Antriebseinrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet,

daB das um eine Drehachse (19) drehbare Antriebsstiick (15) zur
Anlage an den Zahnflanken (11 bis 14) parallele Seitenfldchen

(16, 17) aufweist.

. Antriebseinrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

daB bei Drehungsumkehr der Drehkdrper (1) mit dem Antriebsstiick (15) -
in Anlage bleibt.

8. Antriebseinrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche 1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB bei Drehungsumkehr das Antriebsstiick (15) einen Leerhub (26)
durchfiihrt.
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9. Antriebseinrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

daB am Innenumfang (24) des Drehkdrpers (1) mehr als zwei Zdhne

(7, 8) angeordnet sind.
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