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Miinzenpriifeinrichtung.

@ 2wei Fihler (2, 3) werden einander gegeniiber an den
Rand der Miinze (5) angelegt. Dabei wird ein dem Durch-

messer der Miinze {5) entsprechendes Signal erzeugt und ein .

Getriebe (1819, 23/24) angetrieben, das zwei Stiitzglieder be-
wegt, um eine Minze (13), deren Durchmesser dem Abstand
der Fihler (2, 3) entspricht, in einer Lage zu unterstitzen, in
der die Miinze (13} in bezug auf eine Prifspule {10) einer in-
duktiven Mlnzprifvorrichtung zentriert ist.
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Miinzenpriifeinrichtung

Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf eine Miinzenpriifeinrichtung.

Bei bekannten Minzenpriifeinrichtungen wird der Durchmesser
der Mlinze entweder mechanisch oder induktiv gepriift. Die
mechanische Priifung erfolgt nach dem bei iiblichen Grenz-
lehren angewandten Prinzip, zum Beispiel indem der
Miinzeinwurfschlitz so bemessen ist, dass Minzen, deren
Durchmesser einen oberen Grenzwert {liberschreitet, nicht
passieren kénnen, und der geneigte Miinzkanal ein seit-
liches Fenster hat, durch das Miinzen, deren Durchmesser
einen unteren Grenzwert unterschreitet, herausfallen. (EP
-A2-0 122 732). Dies erfordert fiir jede anzunehmende Miinz-
art einen separaten, ihr individuell angepassten Miinz-
einwurfschlitz und einen separaten Miinzkanal mit einem ihr
individuell angepassten Fenster. Das Umrlisten des Ein-
wurfschlitzes und des Kanals mit dem Fenster von einem
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Durchmesserbereich zu einem anderen ist aufwendig, und
eine eigentliche Durchmessermessung ist auf diese Weise
nicht mdglich. Bei der induktiven Priifung beeinflusst die
Mlinze das-Felé einer mit Hochfrequenz erregten Spule in
einem vom Miinzdurchmesser abh#ngigen Masse, woraus ein
analoges Signal gewonnen wird, an dem erkannt werden kann,
ob die Miinze den Durchmesser der anzunehmenden Minze hat
(US-A-4 10§ 296) . Die Umrilistung von einem Durch-
messerbereich zu einem anderen ist ebenfalls aufwendig,
auch wenn das Signal analog-digital gewandelt und in einem
Mikroprozessor ausgewertet wird; denn es besteht wegen des
Streufeldes der Spule kein linearer Zusammenhang zwischen
dem Miinzdurchmesser und der Signalgrdsse, so dass der
Miinzpriifer nicht einfach ffir einen anderen Miinzdurchmesser
programmiert werden kann. Vielmehr muss zuerst die dem
anderen Miinzdurchmesser zugeordnete Signalgr®sse empirisch
bestimmt und nach dieser Gr¥sse neu programmiert werden.

Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Die Erfindung
wie sie im Patentanspruch 1 gekennzeichnet ist, 18st die
Aufgabe, eine Miinzenpriifeinrichtung zu schaffen, die eine
vom Abstand der Fithler beim Anstossen an den Miinzrand

rechnerisch definiert abhingige Steuergrdsse liefert.

Vorzugsweise ist der Schubantrieb ein von einem Schritt-

motor angetriebenes, lineares Getriebe (linearer Zusammen-—
hang zwischen Antriebsdrehung und Abtriebsschub), ein Z3h-
ler zihlt die den Schrittmotor antreibenden Impulse ausge-
hend von einem vorbestimmten Abstand der Fihler bis zu de-
ren Anstossen an den Miinzrand, und in einem Mikroprozessor
wird durch Subtraktion der Impulszahl von einer Konstanten

ein dem Miinzdurchmesser proportionales Signal gebildet.

Die vom Abstand der Fiihler abhi#ngige Grdsse kann insbe-
sondere auch die Stellung eines oder zweier Stilitzglieder
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sein, die mittels eines zusammen mit dem Schubantrieb an-
getriebenen Getriebes, zweckmissig Kurvengetriebes, go be-
wegt werden, dass sie beim jeweiligen Abstand der Fiihler
eine Mlinze, deren Durchmesser diesem Abstand entspricht,
in einer Stellung zum Unterstiitzen dieser Miinze in einer
zum Spulenfeld einer induktiven Prilifvorrichtung koaxialen
Lage halten.

Die Flihler und der Schubantrieb k&nnen in einer Priif-
station, die Priifspule oder zwei koaxiale Priifspulen zur
induktiven Minzpriifung k8nnen zusammen mit einem oder zwei
Stiitzgliedern in derselben oder einer unter dieser
angeordneten zweiten Priifstation angeordnet:sein. Die ge-
meinsame oder nur die zweite Priifstation kann verschiebbar
sein, um die gepriiften Mlinzen in verschiedene Speicher
oder zu diesen fiihrende Kan#le zu verteilen, wobei die
Verschiebung der zweiten Priifstation es bei entsprechender
Ausflihrung erm8glicht, den Durchmesser der nidchsten Miinze
zu messen, wdhrend die zweite Priifstation noch auf ihrem
Verschiebewege ist. )

Diese und weitere Ausflihrungsformen una Weiterbildungen

der Erfindung gehen aus den abh&ngigen Patentanspriichen
hervor.

Die durch die Erfindung erzielten Vorteile sind im wesen-
tlichen darin zu sehen, dass ein genau dem Minzdurchmesser
entsprechendes, insbesondere proportioﬁales Signal er-
halten werden kann, so dass, wenn die Einrichtung mit ei-
nem Mikroprozessor ausgerilistet ist, unmittelbar fiir den
oder die Minzdurchmesser programmiert und deshalb einfach
und schnell flir andere Miinzen umgeriistet werden kann, und
dass die Miinzen bei der induktiven Priifung unabhdngig vom
Miinzdurchmesser in einer zum Spulenfeld konzentrischen La-
ge sind, bei der die Priifung wesentlich genauer und zuver-
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lissiger ist. Da jede Miinze wdhrend der induktiven Priifung
unterstiitzt ist, kdnnen zur weiteren Verbesserung dexn
Genauigkeit -und Zuverldssigkeit dieser Priifung eine Prif-
spule an eine Seite oder zwei koaxiale Priifspulen einander
gegenﬁber‘an die beiden Seiten der Miinze gedrfickt werden.
Dabei kann aus der Stellung des den Druck austibenden '
Organs gleichzeitig ein Messwert zur genauen Bestimmung
der Miinzdicke abgeleitet werden. Dadurch kdnnen annehmbare
Miinzen wesentlich kritischer von nicht annehmbaren
unterschieden werden. Die Vereinigung aller Pritfungen in
einer einzigen oder aller Priifungen mit Ausnahme der
purchmesserpriifung in der zweiten Priifstation ist raum-
sparend, besonders wenn die zweite Priifstation unmittelbar
unter der ersten angeordnet ist. Sowohl dies als auch die
Art der Verteilung der geprliften Miinzen vermeidet
stéranfillige Miinzkan#le und Minzweichen. Weitere
Einzelheiten und Vorteile gehen aus der folgenden Be-
schreibung hervor.

Im folgenden wird die Erfindung anhand lediglich einen
Ausfithrungsweg darstellender, vereinfachter Zeichnungen

niher erliutert. Es zeigen

Fig. 1 eine vereinfachte Seitenansicht einer Miinzen-
priifeinrichtung,

Fig. 2 einen Querschnitt nach der Linie II-II in Fig. 1
und 3,

Fig. 3 einen Lingsschnitt nach der Linie III-III in Fig.
2 und

Fig.4 eine Teilansicht in Blickrichtung IV in Fig. 2.

Die Zeichnungen zeigen die Miinzenpriifeinrichtung nur in
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ihren, im vorliegenden Zusammenhang wesentlichen Teilen.

- Diese Einrichtung besteht in ihrem grundsdtzlichen Aufbau
aus folgenden, weiter unten ausfiihrlicher beschriebenen
Baugruppen:

Eine erste Priifstation 1 (Fig. 2 und 4) mit einem festen
und einem verschiebbaren Filhler 2 und 3 zur Messung des
Durchmessers der von einer Stiitze 4 unterstiitzten Miinze 5:

Eine zweite Prilifstation 8 (Fig. 2 und 3) mit zwei koaxi-
alen Priifspulen 9 und 10 zur induktiven Priifung der Miinz-
legierung und zwei Stilitzgliedern 11 und 12 zum Unter-
stlitzen der Miinze 13 in einer in bezug auf die Spulen 9
und 10 zentrierten Lage. Die Priifspule 10 ist fest und die
Priifspule 9 ist verschiebbar angeordnet, um die Miinze 13
an beiden Priifspulen 9 und 10 anliegend induktiv zu pri-
fen, wobei sich gleichzeitig die Dicke der Miinze 13 als
Abstand der Priifspulen 9 und 10 ergibt, und die Miinze
zwischen diesen Spulen gehalten werden kann, wenn die
Stiitzglieder 11 und 12 ihre die Miinze 13 unterstlitzende
Lage verlassen. Die zweite Prilifstation 8 ist in ihrer dar-
gestellten Ruhelage unter der ersten Priifstation 1, so
dass die Miinze 5 unmittelbar zwischen die Priifspulen 9 und
10 und Stiitzglieder 11 und 12 in die mit 13 bezeichnete
Lage f&llt, wenn die Stilitze 4 zur Seite geschwenkt wird
(Pfeil 15, Fig. 1).

Ein Schubkurvengetriebe (Fig. 2 und 3) mit einer zusammen
mit dem verschiebbaren Flihler 3 angetriebenen ersten Ge-
triebestufe 18, 19 welche die Stiitzglieder 11 und 12 so
bewegt, dass sie beim jewelligen Abstand der Flihler 2 und
3 eine Miinze 13, deren Durchmesser diesem Abstand ent-
spricht, in einer zu den Prilifspulen 9 und 10 koaxialen La-
ge unterstiitzen, wenn die zweite Priifstation 8 in ihrer
(dargestellten) Ruhelage unter der ersten Priifstation 1
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ist; und mit einer zweiten Getriebestufe 23, 24, welche
die stiitzglieder 11 und 12 in eine vom 2Zustand der exsten
Getriebestufe 18, 19 unabhi3ngige zum Unterstilitzen einer
Miinze nicht geeignete Lage bewegt, wenn die zweite Priif-
station 8'ihré Ruhelage in Pfeilrichtung 25 verldsst, und
die Stiitztglieder 11 und 12 wieder in die vom Abstand der
Flihler 2 und 3 abhi#ngige Lage zurlickfiihrt, wenn die zweite
Priifstation 8 sich ihrer Ruhelage wieder ndhert.

Einen Verschiebeantrieb 27-30 (Fig. 1) durch den die zwei-
te Priifstation 8 an einer Verschiebebahn 32, 33 an jeweils
einen von mehreren Miinzausgidngen 35, 36 der Miinzen-
priifeinrichtung verschiebbar ist. Der Ausgang 35 fiihrt in
einen nicht dargestellten Riickgabekanal fiir nicht angenom-
mene Miinzen. Jeder der Ausgidnge 36 fiihrt in einen nicht
dargestellten Speicher fiir eine der anzunehmenden

Miinzsorten.

Zur ersten Miinzpriifstation 1 (Fig. 2 und 4) gehdren ausser
den beiden Fiihlern 2 und 3 und der Stiitze 4 ein Schub-
antrieb mit einem reversierbaren Schrittmotor 39, der ein
Ritzel 40 eines Zahnstangengetriebes 40, 41 antreibt. An
einem Ende dessen Zahnstange 41 ist der verschiebbare
Fiihler 3 gebildet. Die Fiihler 2 und 3 haben parallele
Tastfliachen 43, 44 und sind an einer Seite einer Platte 46
angeordnet, die eine Flihrungsfl&che fiir eine Seite der
Miinze 5 bildet. Eine Fiihrungsfldche filir die andere Seite
der Minze ist nicht dargestellt. Der Abstand dieser Fih-
rungsflichen ist etwas grdsser als die Dicke der dicksten
Miinze. Das Spiel der Miinze zwischen diesen Filihrungsflé&dchen
hat keinen Einfluss auf die Messung des Miinzdurchmessers.
Die Stilitze 5 ist mittels eines Schwenkmechanismus, von dem
nur der Schwenkarm 48 dargestellt ist, seitlich in
Pfeilrichtung 15 bewegbar.
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In die Platte 46 ist eine Sensorspule 50 flir die Steuerung
der Minzenpriifeinrichtung eingesetzt. Wenn eine Miinze von
einer nicht dargestellten Miinzzufiihrvorrichtung in
Pfeilrichtung 52 in die erste Priifstation 1 £31l1lt, wird
mittels der Sensorspule 50 ein Signal ausgeldst, das den
Sperrzustand einer in der Miinzzuflihrvorrichtung vorgese-
henen Sperre bewirkt und aufrecht erhdlt, bis diese Miinze
5 die erste Priifstation 1 verlassen hat, indem die Stilitze
4 aus ihrer dargestellten, die Miinze 5 unterstiitzenden La-
ge in Pfeilrichtung 15 bewegt wurde, um die Miinze 5 in die
zweite Priifstation 8 zu entlassen. Durch das bei der
Ankunft der Mlinze 5 ausgel®ste Signal der Sensorpule 50
wird der Schrittmotor 39 in Vorschubrichtung des Fiihlers 3
- gestartet. Zwischen diesem Motor 39 und dem Ritzel 40 ist
eine nicht dargestellte Wellenkupplung mit einem Kontakt
vorgesehen, der durch die Zunahme des Drehmoments beim
Anstossen beider Fiihler 2 und 3 an den Rand der Miinze 5
betdtigt wird, um den Schrittmotor 39 zu stoppen. Ein
Z&hler 54 z&hlt die Impulse, die den Schrittmotor 39,
ausgehend von einem vorbestimmten Anfangsabstand der Fiih-
ler 2 und 3 bis zum Anstossen beider Flhler 2 und 3 an den
Rand der Miinze 5 antreiben. Die gezihlte Impulszahl
entspricht der Fihlervorschubstrecke. Der Microprozessor
der Einrichtung ermittelt den Durchmesser der Miinze 5,
indem er die Vorschubstrecke (bzw. die entsprechende Im-
pulszahl) von einer durch den Anfangsabstand der Fiihler 2
und 3 gegebenen Konstanten subtrahiert, und priift in
iiblicher Weise, ob die Miinze 5 aufgrund ihres Durchmessers

eine annehmbare Miinze ist.

Zur zweiten Prifstation 8 (Fig. 2 und 3) gehdren ausser
den beiden Stiitzgliedern 11 und 12 und den Prlifspulen 9
und 10 fir die induktive Miinzpriifung ein Zahnradgetriebe
57, 58 zum symmetrischen Schwenken der Stiitzglieder 11 und
12, eine Magnetspule 60 mit Tauchanker 61 zum Verschieben
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der Spule 9 und ein induktiver Messwertgeber 63, 64, der
ein von der Stellung der Spule 9 abhingiges Signal fir die
Messung der Dicke der Miinze 13 liefert. Die zweite
Priifstation 8 ist als ein Schlitten ausgefiihrt, der
mittels Rollen 66, 67 an die Verschiebebahn bildenden
Schienen 32 und 33 gefithrt und mittels des weiter unten
nZher beschriebenen Verschiebeantriebs 27-30 verschiebbar
ist. In ihrer dargestellten, der induktiven Minzpriifung
dienenden Ruhelage ist die zweite Prilifstation 8 derart
unterhalb der ersten Prilifstation 1, dass eine durch
Betdtigung der Stlitze 4 fallengelassene Miinze unmittelbar
zwischen die Spulen $ und 10 und Stiitzglieder 11 und 12
fallt.

Die Teile der zweiten Priifstation 8 sind an einer Trag-
platte 69 angeordnet, an der die Rollen 66 und 67 gelagert
sind. An der Tragplatte 69 sind zwei Kdrper 71 und 72 aus
Isoliermaterial durch Bolzen 74 in einem Abstand
voneinander gehalten. Im Kbrper 71 ist die Prilifspule 9
axial verschiebbar gelagert, im Kdrper 72 ist die andere
Priifspule 10 fest eingebaut. Zwischen den K&rpern 71 und
72 sind die schwenkbaren Stiitzglieder 11 und 12 angeord-
net, sie sitzen je auf einer Welle 76 bzw. 77 die in Boh-
rungen der Kdrper 71 und 72 gelagert sind. Auf jeder Welle
76 bzw. 77 sitzt eines von zwei miteinander k&mmenden
Zahnradsegmenten 57 und 58, die das Zahnradgetriebe bil-
den. Die Priifspule 9 ist von einer (nur teilweise darge-
stellten) Druckfeder 79 in Richtung auf die Prilifspule 10
belastet und mit dem Tauchanker 61, dem die Magnetspule 60
zugeordnet ist, und einer Platte 64 aus magnetisch lei-
tendem Material fest verbunden, die zusammen mit einer In-
duktionsspule 63 den induktiven Messwertgeber bildet, mit
dem ein der Dicke der Mlinze 13 proportionales Signal er-
zeugt wird, wenn die Spule 60 nicht erregt ist, so dass

- die Feder 79 die Priifspule 9 an die Minze 11 und dadurch

]
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die Miunze 11 an die Priifspule 10 drlickt. Die einander zu-
gewandten Stirnflichen der Prifspulen 9 und 10 tragen diin- 2
ne Auflagen mit leicht sphirisch gekriimmten Aussenfl&chen.
Dadurch wird erreicht, dass eine eventuelle Krlimmung der
Minze weder die induktive Priifung noch die Priifung der
Minzdicke beeinflusst. Dexr Messwertgeber ist so

ausgeflihrt, dass sein Messwert eine lineare Funktion der
Minzdicke ist, so dass diese einfach durch Subtraktion des
Messwertes von einer Konstanten erhalten werden kann.

Das Schubkurvengetriebe (Fig. 2 und 3) hat in seiner er-
sten Getriebestufe einen fest mit dem Fiihler 3 verbundenen
Kurventrdger 18 (vergl. auch Fig. 4), an dessen Kurve 81
ein Zapfen 19 geflihrt ist. Der Zapfen 19 ist fest mit dem
Kurventrdgen 23 der zweiten Getriebestufe verbunden, der
mittels an der Geh&useriickwand 83 befestigter Bolzen 84,
85, die in Langléchern 87, 88 (Fig. 3) des Kurventrigers
23 gefiihrt sind, vertikal verschiebbar ist. An der Kurve
90 des zweiten Kurventrdgers 23 ist ein Zapfen 24 gefiihrt,
der am Zahnradsegment 57 exzentrisch befestigt ist, so
dass er einen Kurbelzapfen zum Schwenken der Stiitzglieder
11 und 12 bildet. Nicht dargestellte Anschldge begrenzen
die Drehbarkeit der Zahnradsegmente 57 und 58, und eine-
nicht dargestellte Riickholfeder ist bestrebt, die
Stiitzglieder 11 und 12 in einem Abstand voneinander zu
halten, bei dem sie die Miinze 13 nicht mehr unterstiitzen.
Durch diese Riickholfeder wird auch ein Kraftschluss der
zweiten Getriebestufe 23, 24 gewihrleistet. In der
dargestellten Ruhelage der zweiten Priifstation 8 liegt der
Bolzen 24 an einem steigungsfreien Teil 91 der Kurve 90
des Kurventrdgers 23. Dabel folgt der Zapfen 24 der
vertikalen Abtriebsbewegung der ersten Getriebestufe 18,
19. Im dargestellten Beispiel ist deren Kurve 81 gerade
und die einander zugewandten Stiitzfldchen 93 und 94 der
Stilitzglieder 11 und 12 sind so konkav gekrimmt, dass sie
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beim jeweiligen Abstand der Fiilhler 2 und 3 eine Minze 13,
deren Durchmesser diesem Abstand entspricht, in bezug auf
die Priifspulen 9 und 10 zentriert halten. Dies kann
grundsétz}ich_auch mit geraden Stiitzgliedern und einer
gekriimmten Kurve 81 oder dadurch erreicht werden, dass
sowohl die Kurve 81 als auch die stiitzflidchen 93, 94
gekrlimmt sind. Dabei ist auch zu beachten, dass der
Zusammenhang zwischen der vertikalen Bewegung des

Kurbelzapfens 24 und der Drehung der Zahnradsegmente 57
und 58 nicht linear ist.

Wenn die zweite Priifstation 8 ihre dargestellte Lage in
Fig. 3 in Pfeilrichtung 25 verlisst, wird der Zapfen 24 an
der Kurve 91 nach unten gefiihrt, und die stiitzglieder 11
und 12 schwenken auseinander, sie erreichen jedoch wieder
ihre durch den Abstand der Fiihler 2 und 3 bestimmte Lage,
wenn die zweite Priifstation 8 in die dargestellte Lage
zurlickkehrt, wobei der Zapfen 24 wieder bis auf den
Kurventeil 91 gefiihrt wird.

Der Verschiebeantrieb (Fig. 1) zum Verschieben der zweiten
prifstation 8 an der durch die Schienen 32 und 33
gebildeten Verschiebebahn ist ein Seiltrieb mit einem
praktisch undehnbaren Seil 27, einer Umlenkrolle 28 und
einer von einem Schrittmotor 29 angetriebenen Seiltrommel
30. Die zweite Priifstation 8 ist mit einer Stelle eines
der Trume des Seiles 27 verbunden. Die Enden des Seiles 27
sind an der Seiltrommel 30 befestigt, und an diese Enden
anschliessende Endstilicke des Seiles 27 sind in entgegen-
gesetzten Richtungen auf die Seiltrommel 30 gewickelt, so
dass bei einer Drehung der Seiltrommel 30 das Seil 27 an
einem Ende aufgewickelt und am anderen Ende abgewickelt
wird. Auf diese Weise wird ein Schlupf des Seiles 27
verhindert und erreicht, dass die zweite Priifstation 8

jeweils um eine Wegstrecke verschoben wird, die genau der
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Anzahl der den Schrittmotor 29 und dadurch die Seiltrommel
30 antreibenden Impulse entspricht. 7 .

Zur Priifung einer Miinze arbeiten die oben bereits mit Hin-
weisen auf ihre individuellen Funktionen beschriebenen
Baugruppen der Einrichtung wie folgt zusammen: Im Ruhe-
zustand der Einrichtung haben die Fithler 2 und 3 den vor-
bestimmten Anfangsabstand, der grdsser als der Duréhmesser
der gr8ssten der anzunehmenden Miinzen ist. Die Stiitze 4
und die zweite Priifstation 8 sind in ihrer in den Zeich-
nungen dargestéllten Lage. Eine von der Miinzzufithrvorrich-
tung in Pfeilrichtung 52 ankommende Miinze f&llt zwischen
die Flihler 2 und 3 auf die Stiitze 4 (Mnze 5 in Fig. 2,
und 4). Das von der Sensorspule 50 (Fig. 2) ausgeldste
Signal startet den Schrittmotor 39 (Fig. 4), der den
Vorschub des Fiilhlers 3 bewirkt, bis dieser an die Milinze 5
und die Miinze 5 an den Fiihler 2 anstdsst. Wdhrend des
Vorschubs des Fihlers 3 l&uft der Zapfen 19 auf der Kurve
81 des ersten Kurventrdgers 18 (Fig. 3) und hebt den fest
mit dem Zapfen 19 verbundenen zweiten Kurventrdger 23 und
damit den auf dessen Kurventeil 91 gestiitzten Kurbelzapfen
24, wodurch die Stilitzglieder 11 und 12 am Ende des
Vorschubs des Fiihlers 3 die Stellung haben, die dazu
geeignet ist, die Miinze 5 in bezug auf die Prilifspulen 9
und 10 zentriert zu unterstiitzen. Wdhrend des Vorschubs
des Filhlers 3 zihlt der 2#hler 54 die dem Schrittmotor 39
antreibenden Impulse. Der Mikroprozessor ermittelt aus der
gezdhlten Impulszahl den Miinzdurchmesser. Nach dem
Filhlervorschub wird die Stiitze 4 voriibergehend zur Seite
geschwenkt (Pfeil 15, Fig. 2), um die Miinze 5 in die
zweite Priifstation 8 zu entlassen. Dazu werden ausserdem
die Fihler 2 und 3 von der Minze 5 geldst, indem der Motor
39 durch eine bestimmte, kleine Anzahl Impulse in
Riickzugrichtung des Fithlers 3 angetrieben wird. Diese
kleine Rickzugstrecke ist bei der Formgebung der
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Stiitzflichen der StUtzglieder 11 und 12 (oder beim Verlauf
der Kurve 81) beriicksichtigt. .

Die Miinze f&dllt zwischen die Bl8cke 71 und 72 bzw. Prlif-
spulen 9 und 10 und die Stiitzglieder 11 und 12, welche die
Miinze in der in bezug auf die Spulen 9 und 10 zentrierten,
mit 13 bezgichneten Lager unterstiitzen. Dabei ist die
Magnetspule 60 erregt, um die Spule 9 entgegen die Kraft
der Druckfeder 79 so weit zurlickzuziehen, dass sie nicht
in den Zwischenraum zwischen den Blécken 71 und 72
hineinragt. Nachdem die Miinze in die zweite Priifstation 8
gefallen ist, was beispielsweise am Signal der Spulen 9
und 10 erkannt werden kann, wird die Erregung der Magnet-
spule 60 ausgeschaltet, woraufhin unter der Wirkung der
Feder 79 die Spule 9 an die Minze 13 und diese Minze an
die Priifspule 10 gedriickt wird. Wdhrend die Priifspulen 9
und 10 einander gegeniiber an der Miinze 7 anliegen, wird
diese in an sich bekannnter Weise induktiv geprift.
Gleichzeitig wird mittels des Messwertgebers 63, 64 ein

Signal fiir die Messung der Dicke der Miinze 7 erzeugt.

Nach dem Ausschalten der Erregung der Magnetspule 60 wird
der Schrittmotor 39 zum Zuriickziehen des Fiihlers 3 in des-
sen Ausgangslage angetrieben. Dabei 1lduft der Zapfen 19
auf der Kurve 81 abwirts (Fig. 3 und 4) und verschiebt den
Kurventridger 23 und damit den Kurbelzapfen 24 nach unten,
so dass die Stiitzglieder 11 und 12 auseinandergehen und
die Miinze 13 nicht mehr unterstiitzen. Die Miinze 13 ist
jedoch noch in der zweiten Priifstation 8 gehalten, weil
sie unter Wirkung der Druckfeder 79 zwischen deren

Priifspulen 9 und 10 festgehalten ist.

Der Mikroprozessor ermittelt auf Grund des gemessenen
Durchmessers und der gemessenen Dicke und des Ergebnisses

der induktiven Priifung, ob die Miinze 13 annehmbar ist. Ist
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sie nicht annehmbar, so wird die Magnetspule 60 kurzzeitig
erregt, wobei die Spule 9 zuriickgezogen wird und die rvon
den Stiitzgliedern 11 und 12 nicht mehr unterstiitzte Miinze
13 durch den Ausgang 35 (Fig. 1 und 2) in den nicht
dargestellten Miinzriickgabekanal f&llt.

Wenn die Miinze zu einer der annehmbaren Miinzarten gehdért,
wird die zweite Priifstation 8 mittels des Verschiebean-
triebs 27 bis 30 (Fig. 1) an denjenigen der Ausg&nge 36
geschoben, der in den fiir die betreffende Miinzart vorge-
sehenen (nicht dargestellten) Minzspeicher fi{ihrt, und die
Miinze 13 wird durch kurzzeitige Erregung der Magnetspule
60 in diesen Minzspeicher entlassen. Daraufhin wird die
zweite Priifstation 8 wieder in ihre Ruhelage zuriickge-
schoben. Falls inzwischen eine weiter Minze in die erste
Priifstation 1 gelangt ist, haben deren Fiihler 2 und 3 be-
reits den dem Durchmesser dieser Miinze entsprechenden Ab-
stand. Wenn die zweite Priifstation 8 sich nun ihrer Ruhe-
lage ndhert, lduft der Kurbelzapfen 24 auf der Kurve 90 an
deren Kurventeil 91 in die Stellung, in der die Stiitz-
glieder 11 und 12 diese Miinze in der in bezug auf die
Priifspulen 9 und 10 zentrierten Lagen aufnehmen, wenn sie
in die zweite Priifstation 8 £f&dllt, in der sie gepriift und
aus der sie durch einen der Ausgidnge 35 und 36 entlassen
wird, wie vorher beschrieben.

Als beispielsweise Variante der beschriebenen Ausfiihrungs-
form der Miinzenpriifeinrichtung kann an Stelle des Zahn-
stangengetriebes 40, 41 ein anderes lineares Getriebe oder
ein Getriebe, dessen Abtriebsschub keine lineare Funktion
der Antriebsdrehung ist, verwendet werden. Auch im
letzteren Falle ist der Durchmesser der Miinze genau be-
stimmbar, weil die Funktion durch die Geometrie des Ge-
triebes rechnerisch definiert ist, so dass sie im Mikro-
prozessor berlicksichtigt werden kann. Die Fiihler 2, 3
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kénnten auch z.B. mittels zweier mit entgegengesetzten
Seiten des Ritzels 40 kdmmender Zahnstangen oder mittels
einer ein Links- und ein Rechtsgewinde aufweisenden Spin-
del entgegengesetzt gleich verschiebbar sein, wobei ein
einziges, senkrecht zu den Fihlern verschiebbares Stlitz-
glied die seitlich an den Fiilhlern gestlitzte Miinze in der
in bezug auf eine oder zwei koaxiale Priifspulen zentrier-
ten Lage unterstiitzt. Dabei ist die erforderliche Ver-
schiebung des Stlitzgliedes proportional der Verschiebung
jedes der Fiihler. Natiirlich kdnnen die beiden Zahnradseg-
mente 57 und 58 durch gleichwirkende Mittel, z.B. zwei
durch eine Schubstange miteinander verbundene Kurbeln, er-
setzt und statt entgegengesetzt gleich schwenkbar auch
entgegengesetzt gleich verschiebbar sein. An ihrer Stelle
kdnnte auch ein senkrecht zu den Flhlern verschiebbares
Stiitzglied mit zwei nach unten konvergierenden Stiitz-
flichen zum Unterstiitzen der Minze an zwel einander gegen-
iiber liegenden Randstellen vorgesehen werden, das, ebenso
wie das oben erwihnte, einzige Stilitzglied, beispielsweise
parallel zur Priifspulenachse verschiebbar ist, um die
Miinze fallen zu lassen.

HK/um/eo-7432
23.4.86
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patentanspriiche

1. Minzenpriifeinrichtung, gekennzeichnet durch zwei Flihler
(2, 3) deren Abstand mittels eines Schubantriebs (39, 40,
41) ver#nderbar ist, um die Fihler (2, 3) einander
diametral gegenﬁber an den Rand der Miinze (5) anzulegen,
und mindestens eine Vorrichtung (54; 18, 19, 23, 24) zur
Bildung wenigstens einer vom Abstand der Fiihler (2, 3)
abhdngigen Steuergrdssen.

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der Schubantrieb (39, 40, 41) ein von einem Schritt-
motor (39) angetriebenes, vorzugsweise lineares Getriebe
(40, 41) ist, und ein Z&hler (54) flir die den Schrittmotor
(39) von einem vorbestimmten Anfangsabstand der Fiihler (2,
3) bis zum Anstossen der Fihler (2, 3) an den Rand der
Miinze (5) antreibenden Impulse vorgesehen ist.

3. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeichnet
durch ein zusammen mit dem Schubantrieb (39, 40, 41)
angetriebenen Getriebe, vorzugsweise Schubkurvengetriebe
(18/19, 23/24), dessen Abtriebsglied (24) wenigstens ein
Stiitzglied (11, 12) bewegt, um eine Minze (13), deren
Durchmesser dem jeweiligen Abstand der Fiihler (2, 3)
entspricht, in einer zu einer oder zwei Priifspulen (9, 10)
einer induktiven Miinzpriifvorrichtung zentrierten Lage zu

unterstiitzen.

4. Elnrlchtung nach Anspruch 3, gekennzeichnet durch
Stutzglleder (11, 12), die nach unten konvergierende,
gerade oder konvex gekriimmte Stiitzfldchen (93, 94) zum
Unterstiitzen der Minze (13) an zwei einander gegeniiber-
liegenden Randstellen aufweisen, und entgegengesetzt
gleich bewegbar, vorzugsweise mittels zweier miteinander
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kdmmender Zahnradsegmente (57, 58) entgegengesetzt gleich
schwenkbar sind, wobei das Abtriebsglied (24) des Getrie-

bes (18/19, 23/24) an einem (57) der Zahnradsegmente (57,
58) angre;ft.'

5. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Zwischenraum zwischen ﬁorzugs—
weise sphdrisch gekriimmten Fldchen zweier Teile, von denen
zweckmdssig wenigstens einer eine Priifspule (9, 10) zur
induktiven Miinzenpriifung ist, durch Verschieben eines (9)
dieser Teile verdnderbar ist, um einen der Teile (9, 10)
an die Vorderseite und den anderen an die Rilickseite einer
Miinze anzulegen, und der verschiebbare Teil (9) mit einem
Messwertgeber (63, 64) fiir ein der Lage dieses Teiles (9)
entsprechendes Signal verbunden ist. »

6. Einrichtung nach Anspruch 5, gekennzeichnet durch einen
Elektromagneten, zweckmissig eine Magnetspule (60) mit
Tauchanker (61) zum Verschieben des verschiebbaren Teiles
(9) gegen die Kraft einer Feder (79).

7. Einrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass eine das bzw. die Stilitzglieder (11,
12) aufweisende Priifstation (8) zur Verteilung der gepriif-
ten Milinzen an verschiedene Ausgdnge (35, 36) der
Einrichtung bewegbar, insbesondere von einem Verschiebe-
antrieb (27 - 30) an einer Verschiebebahn ( 32, 33)
verschiebbar ist.

8. Einrichtung nach einem der Anspriiche 3 - 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Fiihler (2, 3) und der Schubantrieb
(39 - 41) in einer ersten Priifstation (1) und die
Stiitzglieder (11, 12) sowie die Priifspule oder - spulen
(9, 10) in einer zweiten Priifstation (8) angeordnet sind,
und die erste Priifstation (1) mit einer Stilitze (4) aus-
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gerlistet ist, die aus einer Stellung zum Unterstiitzen ei-
ner Miinze (5) in eine zweite Stellung bewegbar ist, um die
Minze aus der ersten Priifstation (1) zwischen die ’
Stutzgliedef (11, 12) der zweiten Priifstation (8) fallen-
zulassen.- -

9. Einrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass wenigstens einer (3) der Fihler (2, 3) zusammen mit
einem ersten Kurventriger (18), verschiebbar ist, an des-
sen Kurve (81) ein erstes Glied (19) gefiihrt ist, das fest
mit einem vertikal verschiebbaren, zweiten Kurventriger
(23) verbunden ist, an dessen Kurve (91) ein die
Stlitzglieder (11, 12) bewegendes, zweites Glied (24) ge-
fihrt ist, das an einem horizontalen Teil (90) dieser
Kurve (91) anliegend die Stiitzglieder (11, 12) zum Un-
terstiitzen der Mlinze (13) in deren (13) zentrierter Lage
hdlt, wenn der Abstand der Fiihler (2, 3) dem Miinzdurch-
messer entspricht und die zweite Priifstation (8) sich
unter der ersten (1) befindet und das zweite Glied (24) an
einem schrdgen Teil dieser Kurve (91) gefiihrt ist, um den
Abstand der Stlitzglieder (11, 12) zu vergr¥ssern, wenn die
zweite Priifstation (8) ihre Lage unter der ersten (1) .
verldsst, bzw. diesen Abstand zu verkleinern, wenn die
zweite Priifstation (8) sich dieser Lager wieder ndhert.

HK/um/eo-7432
23.4.86
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