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Apparell bistable de commutation électrique.

@ Le mécanisme bistable comporte une pigce coulissante (17) du contact mobile (18) pour provoquer la rotation, et un
(32) guidée par un téton postérieur (33) de fagon & pouvoir téton intermédiaire (38) venant coopérer avec des rampes
coulisser et tourner en rotation autour dudit téton (33). La (45, 46) ramenant la piece en rotation inverse lorsqu’elle con-
pitce porte un téton antérieur (43) susceptible d’étre déporté  tinue & avancer pour provoquer le basculement du bras (17)
latéralement lorsqu’il vient en contact avec 'extrémité late- du contact mobile.

‘ralement lorsqu'il vient en contact avec 'extrémité du bras
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Appareil bistable de commutation électrique.

La présente invention a trait a un appareil
bistable de commutation électrique.
Les appareils électriques possédant un

mécanisme de commutation bistable présentent des avantages

'bien connus. Ces appareils possédent, généralement, deux

contacts fixes et un contact mobile susceptible dé
s'appliquer alternativement contre les contacts fixes gréce
4 un mécanisme d'actionnement bistable mi par un organe
moteur électromagnétique comportant généralement un bobinage
et un noyau plongeur d'actionnement du mécanisme. Le
caractére bistable du mécanisme permet &4 la position de con-
tact souhaitée d'étre maintenue gridce & l'action des moyens
élastiques du mécanisme bistable, méme en 1'absence
d'excitation électrique de 1la bobine, cette excitation
n'étant nécessaire que pour assurer le passage de l'une des
deux positions de contact a l'autre.

L'inconvénient des mécanismes bistables

connus est d'étre relativement compliqués et collteux, en
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raison du degré élevé de fiabilité recherché pour un trés
grand nombre de fonctionnements. Il en résulte également un
grand encombrement qui s‘oppose & la tendance actuelle de
miniaturisation, alors qu'en outre on cherche de plus en
plus & insérer des composants ou circuits électroniques &
1'intérieur des boitiers de ce genre d'appareils.

Un autre inconvénient des mécanismes connus
provient des efforts importants qui sont demandés aux moyens
moteurs pour assurer le passage d'une position & 1l'autre
afin de vaincre les moyens élastiques qui assurent la pres-
sion élevée de contact nécessaire. Il faut donc donner & la
bobine électromagnétique des dimensions importantes afin
d'appliquer l'effort nécessaire.

La présente invention se propose de remédier
4 ces inconvénients et de fournir un appareil bistable de
commutation électrique dans lequel le mécanisme bistable
comporte un nombre de piéces trés réduit et assure une
grande pression de contact tout en n'exigeant que peu
d'effort lors du passage d'une position de contact a
1'autre, ce gqui permet de sous—-dimensionner les moyens
moteurs électromagnétiques.

Un autre objectif de 1'invention est de
réaliser un tel dispositif qui présente une grande fiabilité
de fonctionnement.

Un autre objectif encore de l'invention est
de réaliser un tel dispositif dans lequel les mouvements
relatifs des contacts s'effectuent avec une grande
précision.

) L'invention a pour objet un appareil bistable
de commutation électrique comprenant, dans un bolitier
approprié,.au moins un premier contact fixe et au moins un
second contact £ixe, un contact mobile destiné & étre
appliqué alternativement contre l'un ou l‘'autre des contacts
fixes, un moyen élastique pour maintenir le contact mobile
appliqué contre le contact fixe vers lequel il a été dirigé,

un mécanisme pour amener le contact mobile d'une position de
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contact & l'autre, et un moyen d'entrainement tel que, par
exemple un organe électromagnétique tel qu‘une bobine, pour
actionner le mécanisme, caractérisé en ce que le mécanisme
comporte une piéce d'actionnement de. contact mobile rappelée
par un moyen de rappel élastique, laquelle piéce est

entrainée, de préférence, directement par le moyen
d'entrainement tel que, par exemple un organe ou bobinage
électromagnétique, ladite piéce allongée d'actionnement

étant susceptible d'assumer & la fois un mouvement de trans-
lation et de rotation mais en ayant tendance, en 1l'absence
d'une sollicitation latérale par rapport & son mouvement de
translation, & se déplacer uniquement en translation, en ce
que le contact mobile est monté de facon pivotante autour
d'un axe et présente un bras incliné dans un sens ou dans un
autre suivant celui des contacts fixes contre lequel il se
trouve appliqué, par rapport a la trajectoire de déplacement
en translation de ladite piéce allongée d'actionnement, en

ce que ladite piéce allongée d'actionnement est munie d'un

"relief qui, lorsqu'il vient au contact dudit bras du contact

mobile, dévie ladite piéce d'actionnement en rotation sous
l‘éffet de rampe provoqué par la présence dudit bras restant
initialement dans sa position inclinée, et en ce qu'il est
prévu deux rampes fixes par rapport au boitier et
symétriques de part et d'autre de la trajectoire de transla-
tion de ladite piéce d'actionnement pour coopérer avec un
relief de cette derniére de maniére & provoquer sa rotation
en sens contraire de celle provoquée par ledit bras de con-
tact mobile et, finalement, entrainer le basculement dudit
bras de contact mobile lorsque le- relief de 1la piéce
d'actionnement associée audit bras a dépassé l'axe de
pivotement dudit bras.

Le cas échéant, le moyen de rappel élastique
de la piéce d'actionnement;peut étre le méme que le moyen
élastique maintenant le bras de contact dans sa position
inclinée pour appliquer le contact mobile contre le contact

fixe mais on peut, de préférence, afin d'éviter un réglage
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trés délicat d'un tel moyen élastique unique, utiliser des
moyens élastiques séparés, l1'un pour le contact mobile,
1'autre pour Pprovogquer le rappel en position initiale de la
piéce allongée d'actionnement du contact mobile.

Ladite piéce d'actionnement du contact mobile
peut étre avantageusement guidée dans son déplacement grdce
3 une glissiére allongée coopérant avec un téton de guidage,
le moyen de rappel élastique de la piéce d'actionnement
étant axialement aligné avec ladite glissiére et 1l'effort du
moyen d'entrainement tel gue, par exemple, organe électro-
magnétique moteur s'exercant également en alignement de
facon & provogier un déplacement en translation de la piéce
d'actionnement tant que celle-ci n'est pas déviée en rota-
tion par 1la présence du bras de contact mobile. Le téton
peut étre porté par la piéce d'actionnement et, dans ce cas,
la glissiére est prévue soit dans une piéce métallique
rapportée dans le boitier, soit directement dans une paroi
du boitier.

De méme, les deux rampes fixes inclinées de
part et d‘autre de la trajectoire de translation de la piéce
d'actionnement pourraient étre pratiquées directement dans
ie boitier. On préfére cependant les réaliser dans une piéce
rapportée, par exemple sous forme d'une fenétre a borxds
inclinés convergents pratiquée dans ladite piéce, cette
derniére pouvant alors simultanément servir de portée de
pivotement pour le cqntact mobile et également, si on le
souhaite, de point d'ancrage des moyens élastiques de 1la
piéce d'actionnement et du contact mobile, cette piéce fixe
pouvant, en outre, étre reliée a la borne de contact mobile
pour assurer la liaison électrique entre le contact mobile
et ladite borne.

Oon peut ainsi réaliser un appareil bistable
qui, au niveau du mécanisme, ne comporte que trois piéces, a
savoir la piéce d'actionnement, 1la piéce fixe précitée,
ainsi que 1'organe élastique de rappel de 1la piéce

d'actionnement, les autres piéces mobiles, & savoir le
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contact mobile avec son ressort et le moyen d'entrainement,
pPar exemple 1l'organe électro-magnétique, étant de toute
facon nécessaires.

, Le bras du contact mobile, destiné a servir
de rampe pour dévier 1le relief correspondant de la piéce
d'actionnement, se prolonge de préférence au-dela du point
de pivotement du contact mobile pour amorcer le mouvement de
déviation en rotation de la piéce d'actionnement avant que
celle~-ci ne parvienne au niveau du point de pivotement du
contact mobile.

L'angle d'inclinaison du bras de contact
mobile par rapport d la direction de déplacement en transla-
tion de 1la piéce d'actionnement est de préférence de
1'ordre de 10° & 30° ou méme 45° et, de méme, 1l'angle
d'inclinaison en sens contraire des rampes ramenant 1'organe
d'actionnement vers sa position centrale est de 1l'ordre
de 10 * & 30 °*, ces valeurs permettant d'obtenir & la fois
la précision et les composantes d'effort nécessaires.

De facon avantageuse, les rampes précitées
peuvent se poursuivre, dans le sens de retour en position de
la piéce d'actionnement, par des rampes en sens opposé
forcant l'organe d'actionnement & reprendre sa position cen-
trale initiale méme dans le cas ol, pour une raison quel-
conque, il aurait tendance & rester un peu décalé en rota-
tion dans la position de repos.

D'autres avantages et caractéristiques de
l'invention apparaitront & la 1lecture de la description
suivante, faite & titre d'exemple non limitatif et se
référant au dessin annexé dans lequel :

la figure 1 représente une vue en coupe

-longitudinale d'un télérupteur selon 1'invention,

la figure 2 représente une vue de bout de ce
télérupteur,

les figures 3 4 6 représentent des vues de
dessus, en coupe, du télérupteur au niveau du mécanisme et

des contacts dans les différentes positions correspondant au



10

15

20

25

30

35

02461371

fonctionnement.

En se référant tout d‘'abord aux figures 1 et
2, on voit un télérupteur comportant un boitier en matiére
plastique isclante 1 muni, & sa partie inférieure, de moyens
rapides de fixation usuels 2 sur un rail et présentant deux
bornes de contacts fixes 3, 4 et, &4 l'opposé, une borne 5
pour 1le contact mobile. On voit également, 4 un niveau
intermédiaire, des bornes 6, 7 pour le circuit de commande.
Dans 1la partie supérieure du boitier est logé un circuit
électronique 8 permettant une gestion électronique de 1la
commutation, par exemple du type limitant la durée
d'excitation de la bobine électro-magnétique et permettant
je sous-dimensionnement de cette bobine.

Cette bobine électro-magnétique 9, de con-
struction usuelle mais sous-dimensionnée par rapport aux
dimensions qu‘'‘elle devralt presenter si elle était parcourue
constamment par le courant d'‘excitation, est montée sur un
support de bobine usuel 10 et isolée de la partie inférieure
du boitier par un cache isolant usuel 11. La bobine 9, dont
l1taxe s‘étend parallélement au fond du boitier 1, est sus-
ceptible d‘attirer, vers la gauche dans le sens de la
fléche, un noyau plongeur 12 se terminant par une extrémité
d'entrainement 13.

Les deux contacts fixes 14, 15, électrique-
ment solidaires de leurs bornes respectives 3, 4, sont
disposés de part et d'autre du plan médian de symétrie du
dispositif, comme on ie voit sur la figure 3, en étant
inclinés par rapport & ce plan. Le contact mobile 16, qui
présente deux faces dpposées destinées & coopérer, l'une
avec le contact fixe 14, l'autre avec le contact £fixe 15,
est porté par un bras 17 en forme d'étrier, comme on le voit
sur la figure 1, ce bras 17 étant monté pivotant autour d'un
axe vertical, c'est-a-dire perpendiculaire au fond inférieur
du boitier 1, pour permettre 1e débattement du contact
mobile 16 entre ses deux positions extrémes de contact avec

1es contacts fixes 14 et 15 respectivement.

Y
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Le mécanisme comporte une piéce métallique
fixe 18, allongée et s'étendant parallélement au fond. Cette
piéce 18 s'étend, & l'arriére, pour former un prolongement
19, pénétrant dans la borne 5 pour assurer la liaison élec-

trique avec celle-ci aprés serrage. Cette piéce 18 présénte

- une patte 20 rabattue vers le bas et munie d'une encoche 21.

Elle présente, vers sa partie antérieure orientée vers les
bornes 3, 4, une patte 22 rabattue vers le haut, munie
également d‘'une encoche 23 disposée dans le plan médian du
boitier et au méme niveau qu'un trou 24 pratiqué dans le
bras 17 du contact mobile. Enfin l'extrémité antérieure 25
de la piéce 18 est rabattue & angle droit vers le haut, for-
mant une plaque frontale munie d'une échancrure centrale 26
alignée avec l'encoche 23 et le trou 24, la partie centrale
du bord supérieur 25 de 1'échancrure 26 étant coudée en
arriére en 27, comme on le voit sur la figure 3, pour former
un redan dans lequel vient s'appliquer une partie

d'extrémité biseautée 28 de 1la branche supérieure de

- 1'étrier 17. A la partie inférieure, l'extrémité 25 présente

une forme similaire coopérant avec une extrémité correspon-

dante 29 de la branche inférieure de l'étrier 17, ce dernier

étant ainsi monté & demeure de facon pivotanté autour de
l'axe vertical disposé dans le plan médian du boitier et
s'étendant entre les extrémités biseautées 29 et 28.

, On concoit donc gque le contact mobile 16
porté par l'étrier 17 peut pivoter entre les deux positions
de contact avec les contacts fixes 14, 15 autour de 1‘'axe
vertical ainsi matérialisé. Un ressort de maintieﬁ 30, fixé
d'une part dans l'encoche 23 et d'autre part dans 1le trou
24, a tendance & maintenir 1le contact mobile 16 dans sa
position appliquée contre l'un des contacts fixes avec 1la
composante de force résultant de l'effort de traction du
ressort et de l'angle entre l'axe du ressort et la direction
du bras 17. On voit encore que le bras 17 présente, sur sa
branche inférieure, un prolongement biseauté 31 qui se
trouve donc disposé vers l'arriére au-dela de l'axe vertical
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de pivotement du bras ou étrier 17.

Une piéce d'actionnement métallique .ou en
matiére plastique 32 est montée, de facon coulissante, sous
la piéce métallique fixe 18. Cette piéce présente, & son
extrémité postérieure, un téton de guidage et de pivotement
33 et une patte supérieure 34 munie d‘'une échancrure
transversale & travers laquelle passe la tige de l'extrémité
13 de l1l'égquipage ou noyau mobile 12, 1la +tige ayant un
diamétre inférieur & la largeur de 1l'échancrure pour permet-
tre un certain jeu, et le bord de 1l'extrémité 13 orienté
vers la patte 34 présentant une forme arrondie de rotule, la
liaison entre l‘équipage ou noyau 12 et la patte 34 permet-
tant donc un certain jeu aussi bien selon la direction de
+ranslation horizontale dans le plan médian du boitier qu'en
pivotement dans un plan horizontal notamment.

Le téton 33, de forme cylindrique circulaire,
peut se déplacer dans une glissiére formée par un trou
oblong 35 pratiqué dans le fond du boitier 1 qui assure
ainsi le guidage du téton 33, et donc de 1la piece
d'actionnement 32, en translation dans le plan médian du
boitier mais autorise une rotation dans le plan horizontal
autour de l'axe vertibal formé par le téton 33.

La piéce 32 posséde, par ailleurs, une
fenétre rectangulaire 36 pour autoriser le passage de la
patte 20 sans que cette patte 20 puisse géner les mouvements
de translation et de rotation de la piéce 32.

Plus en avant, la piéce 32 présente, avant
une fenétre 37, un téton cylindrique cental 38, orienté
cette fois-ci vers le haut.

A 1l'extrémité antérieure de la fenétre 37 et
sous celle-ci, la piéce 32 présente un oeillet 39 servant de
point d'ancrage au ressort de rappel 40 de la piéce
d'actionnement dont 1'autre- extrémité vient se fixer dans
1'encoche 21 de la patte 20.

L'extrémité antérieure 41 de la piéce

d'actionnement 32 est biseautée vers l'avant avec une pointe
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arrondie coulissant sur un relief 42 du fond du boitier.
Cette extrémité 41 présente égalemenﬁ un téton 43, de formg
cylindrique, qui est orienté vers le hautrethl‘on voit que
ies trois tétons 33, 38 et 43 sont alignés dans le plaﬁ
médian du boitier qui contient la direction horizontale
de coullssement de la piéce d' actlonnement 32.

Afin de coopérer avec la plece d'actionnement
32, 1la piéce fixe conductrice 18, qui porte le contact
mobile, présente une premiére ouverture centrale 44 au-
dessus de la fenétre 37, cette ouverturé, dont la dimension
est supérieure & celle de la fenétre 37, présentant deux
bords latéraux allongés 45 et 46 convergeant vers 1'avant et
formant des rampes inclinées a 15 * vpar rapportb au plan
médian, ces rampes 45 et 46 se poursuivant vers l'arriére
par deux rampes plus inclinées 47, 48 éonvergeant cette
fois-ci vers l'arriére.

' Par ailleurs, l'extrémité antérieure de la
piéce 18 présente également une fenétre centrale 49 permet-
tant le passage du téton 43. o

Le fonctionnement est alors le suivant

Dans la position initiale de repos
représentee sur les figures 1 et 3, le noyau 12 est en posi-
tion émergée hors de la bobine et la plece a actlonnement 32
se trouve en position arriére centrée paralléle au plan
médian, dans laquelle elle est maintenue paf le ressort de
rappel 40, d'une part, du fait que le téton 33 empéche tout
déplacement latéral de 1'extrémité postérieure et, d'autre
part, du fait que le téton intermédiaire 38 est venu se
centrer au fond de 1'ouverture 44 entre les deux rampes 47,
48. Dans <cette position, le téton antérieur 43 de la pieéce
d'actionnement est éloigné de l'extrémiteé dépassante
biseautée 31 de la branche inférieure de 1l'étrier 17 portant
le contact mobile 16 qui se trouve appliqué contre le con-
tact fixe 14, le bras ou étrier 17 étant donc incliné par
rapport au plan médian du boitier, comme on le voit sur la

figure 3.
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Si maintenant l'on excite 1la bobine 9, le
noyau plongeur 12 pénétre rapidement dans la bobine dans le
sens de la fléche et, ce faisant, son extrémité 13 entraine,
par le biais de la patte 34, la piéce 32 d‘'actionnement vers
1'avant. Le mouvement de la piéce d'actionnement reste pour
l'essentiel, un mouvement de translation en raison du
guidage postérieur du téton 33 dans la glissiére oblongue 35
et de 1l'action du ressort 40 qui tend & maintenir la piéce
32 en position centrée.

La piéce d'actionnement 32 arrive donc
rapidement & la position représentée sur la figure 4 dans
laquelle le téton antérieur 43 vient au contact de
1'extrémité antérieure 31, latéralement pivotée, du bras 17
du contact mobile 16 qui reste fermement maintenu dans sa
position par 1'action du ressort 30. Le bras 17, avec son
prolongement 31, forme donc une rampe inclinée qui, en
coopérant avec lje téton 43, fait pivoter la piéce
d‘actionnement 32 autour du téton arriére 33 dans le sens
horaire, vu sur la figure 4. La composante de rappel,
exercée par le ressort 40, a pour seul effet d'augmenter la
pression du contact mobile sur le contact fixe 14. Cepen-
dant, ce mouvement de rotation en sens horaire améne bientdt
je +éton intermédiaire 38 au contact de la rampe 45
présentée par le bord de 1'ouverture 44. Cette phase se pro-
duit au moment ou le téton antérieur 43, pbursuivant sa
course en avant et 3 droite, a dépassé le niveau de 1l'axe
vertical de pivotement du bras 17.

La poursuite du mouvement en avant de la
piéce d'actionnement 32 s'accompagne alors, malgré la
résistance exercée par ressort 30, d‘une rotation en sens
anti-horaire de 1la piéce 32, cette rotation étant imposée
par la rampe 45 qui converge Vers i'avant. Au moment ou la
piéce 32 atteint la position représentée sur la figure 5, le
bras 17 se trouve donc contraint de basculer, contre la
résistance opposée par son ressort 30, la poursuite de ce

mouvement de basculement étant imposée par l‘avance du téton
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43 «qui contlnue, sous 1' lnfluence de la rampe 45 cooperant

_avec le téton 38, & se rapprocher du plan médian dans un

mouvement anti-horaire de la piéce d‘'actionnement 32 autour
de son téton arriére 33. En outre, trés rapidement, le res-
sort. 30, en ralson de la modlflcatLOn de position, va main-
tenant exercer son effort dans le sens tendant & appliquer
le contact mobile 16 contre le contact fixe 15.

Lorsqu on arrlve A l'extrémité de la course
antérieure du noyau 12, et donc de la plece d'actionnement
32, comme représenté sur la figure 6, le'bras 17 a basculé
et la nouvelle position stable du contact mobile a été obte-
nue. '

, L'excitation électro-magnétique étant main-
tenant supprimée, le ressort de rappel 40, relativement fai-
ble, de la piéce 32 va tirer celle-ci en arriére vers sa
position de départ, provoquant, en raison du contact entre
le téton 43 et le bras 17, une nouvelle rotation, cette
fois-ci en sens horaire, de la piéce 32. Lorsque celle-ci
parvient, lors de son recul, au niveau de 1l'extrémité
biseautée dépassante 31 du bras 17, elle est cependant inca-
pable de provoquer un nouveau basculement du bras 17, 1la
composante transﬁersale due le ressort de rappel 40 exerce
sur le téton 43 étant bien 1nfer1eure & la composante
transversale du ressort de contact 30 qui applique fermement
le contact mobile 16 contre le contact fixe 15.

Une fois que le mouvement de recul a été suf-
fisant pour que le téton 43 dépasse l'extrémité biseautée
31, le ressort de rappel 40 a tendance, tout en poursuivant
le recul, a faire tourner la piéce d'actionnement 32 en sens
anti-horaire pour l'aligner avec la direction de translation
paralléle au plan médian du boitier, cette disposition
étant, de toute facon, obtenue 3 la fin du recul lorsque la
piéce d'actionnement 32 revient & sa position initiale
représentée sur la figure 3 dans laquelle le téton central
38 est maintenu au fond de la zone de convergence des rampes

postérieures 47, 48.
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On comprend que 1l'on a ainsi réalisé un
mécanisme extrémement simple composé de deux piéces dont
l'une, & savoir la piéce fixe porte-contact mobile 18, peut
étre obtenue par une opétation classique d‘'estampage-pliage
et dont l'autre, a savoir la piéce d'actionnement 32, peut
facilement étre moulée. La fiabilité est trés importante et
le basculement est obtenu & coup sir et ceci avec un minimum
d'effort. ’

Bien entendu, 1'invention pourrait faire
1'objet de différentes variantes. '

Ainsi, les piéces pourraient étre modifiées
afin qu‘un méme téton joue le rdle simultané des tétons 38
et 43. De méme, la disposition relative des piéces et leurs
formes peuvent é&tre modifiées en fonction des contraites
d'environnement.

Bien que l‘'invention ait été décrite & propos
d'une forme de réalisation particuliére, il est bien entendu
gqu'‘elle n'y est nullement limitée et qu’'on peut lui apporter
diverses modifications de formes et de matériau sans pour
cela s'éloigner ni de son cadre ni de son esprit.

Le moyen d'entrainement du dispositif peut
aussi étre différent. Ainsi, par exemple, au lieu
d'entrainer 1la piéce d'aétionnemenf par une bobine
électromagnétique ou autre organe moteur électrique, on
pourrait 1l'entrainer manuellement, paf;exemple 4 l'aide d'un
moyen d'entrainement manuel, tel qu'un poussoir ou un
levier.

La fonction bistable, en cas d'entrainement
non manuel, peut étre, par exemple, commandée par un circuit
électronique 8 adapté 34 un fonctionnement en minuterie,

télérupteur, relais, relais temporisé ou autre.



10

15

20

25

30

35

0246131
13

REVENDICATIONS
S 1. Appare11 bistable de commutation élec-
trique comprenant, dans un boitier approprié (1), au moins
un premier contact fixe (14) et au moins un second contact
fixe '(15), un contact mobile (16) destiné a étre appliqué
alternativement contre 1'un ou l'autre des contacts fixes,
un moyen 'éiéstiqhe (30) pour maintenir le contact mobile
(16) appliqué contre le contact fixe vers lequel il a été
dlrlge,rrﬁﬁ mecanlsme " pour amener le contact mobile (16)
d'une p051t10n de contact - a 1 autre, et un moyen
a’ entralnement (9) pour actlonner le mécanisme, caractérisé

en ce que le mécanisme comporte une piéce d'actionnement de

contact moblle (32) - rappelée par un moyen de rappel élas-
thue (40), laquelle plece (32) est entrainée par 1le moyen

a* entrainement (9,  "ladite ‘piéce d“actionnement (32) étant

susceptlble d'assumer a la fo;s un mouvement de translation
et de rotation mals'en'ayant“tendance, en 1'absence d‘'une

Vsolllc1totioﬁ'latérale par rapport 4 son mouvement de trans-
latlon, a4 se deplacer unlquement ‘en translation, en ce que
le contact moblle (16) est monté de facon pivotante autour

d‘un axe (28 29) ‘et présente un bras (17) incliné dans un
sens ou dans un autre, suivant celui des’ contacts fixes (14,

15) contre lequel il se trouve appliqué, par rapport a la
trajectoife:Hgldéplacement en translation de 1ladite piéce
d'actionnément (32), en ce que ladite piéce_d'actionnement
(32) est munie d'un relief (43) qui, lorsqu'il vient au con-
tact dudit bras (17) du contact mobile (16), dévie ladite
piéce d'actionnement (32) sous 1'effet de rampe provoqué par

la pfésénce' dudit bras (17) restant initialement dans sa

poSition inclinée, et en ce qu'il est prévu deux rampes (45,
46) fixes par rapport au boitier (1) et symétriques de part
et d autre de la trajectoire de translation de ladite piéce
d’ actlonnement (32) pour coopérer avec un relief de cette
derniére (38) de maniére i provoquer sa rotation en sens
contraiie de celle provoquée par ledit bras (17) de contact
mobile, et finalement, entrainer le basculement dudit bras
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(17) lorsque le relief (43) de 1la piéce d'actionnement

associée audit bras (17) a . dépassé 1'axe de pivotement (28,

“29) dudit bras.

2. Appare11 Aselon la” revendlcatlon 1,

caractérisé en ce qu. *il comporte une plece flxe (18) compor-

tant une fenétre (44) dont deux bords convergeants forment
les rampes (45, 46). l ' o

3. appareil selon la.'(feVendication 2,
caractérisé en ce que,ladlte plece flxe est conductrlce et
porte le bras pivotant (17). du contact moblle (16)

4. Apparell selon 1 une quelconque des reven-
dications 1 a 3. caractez}se en ce que 1 angle ‘a’ lncllnalson
des rampes (45, 46) -par Arapport ak la dlrectlon de
déplacement - en _translation de 1a piéce d actzonngment (32)
est de 1'ordre. de 10° a 45°

5.9 Apparell selon 1 une quelconque des reven-
dications . 1 & 4, caracterlse en ce que le bras (17) du con-
tact mobile (16) présente . un prolongement (31) s'étendant

au-delda de son axe de plvotement, ledlt prolongement provo-

‘quent 1le début du mouvement de rotatlon de la piéce
~-d'actionnement . (32)-*1qrsque le rellef (43) de ladlte piéce

- wient au contact dudit prolongement.

6. Appareil selon 1 uhe quelconque des reven-
dications 1 & 5, - caracterlsé en ce que 1 angle a' 1nc11nalson
du bras (17) .de contact mobile par rapport 3 la direction de
déplacement .en translat;on de la piéce 4d' actlonnement (32)
est de l'ordre de 10° a 45°

7. :-Appareil selon l'une,queiéonQue des reven-
dications 2 & 6, caractérisé en ce qné le bras (17) du con-
tact mobile (16) présente une forme d'étrier présentant deux

branches se terminant par des portées de pivotement (28,

-29), ledit bras présentant un trou (24) 4’ accrochage du res-

sort de rappel (30) du bras, l'autre extrémité de ce ressort
étant fixée & une patte (22) présentée par ladite plece fixe
(18). . _ .

8. Appareil selon -l‘uhe quelconque des
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revendications 1 a4 7 , caractérisé en ce que la piéce
d'actionnement (32) présente i son extrémité opposée & celle
qui porte le relief (43) coopérant avec le bras (17) du con-
tact mobile, un ‘téton (33) se déplacant dans une glissiére
(35) fixe par rapport au boitier et servant pour le guidage
en translation et le pivotement en rotation de 1la piéce
d'actionnement (32). '

9. Appareil selon l'une quelccnque des reven-
dications 1. & . 8, caractérisé en ce que la piéce
d'actionnement est entrainée par un noyau plongeur (12) muni
d'une extrémité (13) coopérant avec une patte (34) de la
piéce d'actionnement (32) avec un jeu en translation et en
rotation.

10. Appareil selon l‘'ensemble des revendica-
tions 2 et 8, caractérisé en ce que la piéce d'actionnement
(32) comporte, sur l'une de ses faces, le téton postérieur
(33) pour le guidage dans une glissiére, et sur l‘'autre
face, un téton intermédiaire (38) pénétrant dans la fenétre
(44) de 1la piéce fixe (18) dont les deux bords forment des
rampes (45, 46), et un téton anﬁérieur (43) formant 1le
relief coopérant avec le bras (17) du contact, ladite piéce
(32) présentant un passage (36) 4 travers lequel peut passer
une patte (20) de la piéce fixe (18)'pdur l'accrochage d'une
extrémité d‘un ressort de rappel (40) de la piéce
d'actionnement (32), ressort dont 1l'autre extrémité est
fixée dans un oeillet (39) de ladite piéce.

11. Appareil selon la revendication 10,
caractérisé en ce que la fenétre (44) dont les bords
présentent les deux rampes (45, 46) présente également deux
bords postérieurs en forme de rampes (47, 48) pour recentrer
le téton intermédiaire (38) de la piéce d'actionnement lors

de son retour en position initiale.
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selon I'une quelconque. des

12. Appéreil
ce ., que Lg;moyen

4 11, caractérisé en

revendications 1 v .
d'entrainement (9) est un pobinage électromagnetique. .
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