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@ Vorrichtung zum Priifen und Sortieren von elektronischen Bauteilen.

@ Bei einer Vorrichtung zum Weiterleiten von in
einem Eingangsmagazin enthaltenen Bauteilen, ins-
besondere von integrierten Chips, zu einem Aus-
gangsmagazin (3) hin, weiches mit dem Eingangs-
magazin Uber eine Prifeinrichtung verbunden ist,
sind einzelnen Bauteile-Aufnahmen (34) des Aus-
gangsmagazins (3) Speicher-und Anzeigeeinrichtun-
gen (52) zugehdrige, die jeweils eine einer Bauteile-
Prif-bzw. MeBklasse entsprechende Information
speichern und anzeigen. Die Bauteile werden den
Aufnahmen (34) des Ausgangsmagazins (3) unier
Heranziehung der in den einzeinen Speicher-und
€N Anzeigeeinrichtungen (52) gespeicherten Angaben
so zugefihrt, daB ein durch die Priifeinrichtung als
e\ einer bestimmten Bauteile-Priif-bzw. Mefklasse zu-
MW gehdriges Bauteil in die dieser Klasse zugeh&rige
€O Aufnahme (34) oder bei Fehlen einer soichen Auf-
¢onahme in eine noch freie Aufnahme (34) hinein
¥ gelangt, die dann als der betreffenden Priif-bzw.
Megklasse zugehdrig markiert wird.
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Vorrichtung zum Priifen und Sortieren von elekironischen Bauteilen

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum
Prifen und Sortieren von elekironischen Bauteilen,
insbesondere integrierten Chips, mit einem Ein-
gangsmagazin flr die zu priifenden Bauteile, mit
einer Prifeinrichtung, welcher die zu priifenden
Bauteile aus dem Eingangsmagazin nacheinander
zugeflhrt werden, mit einem Ausgangsmagazin,
welches getrennte Aufnahmekanile aufweist, von
denen jeder einer bestimmten Priifklasse zugeord-
net ist, mit einer zwischen der Prifeinrichtung und
demn Ausgangsmagazin angeordneten Transportein-
richtung, welche die geprifien Bauieile von der
Prfeinrichtung Ubernimmt, dann in Abhangigkeit
von der durch die Prifeinrichtung ermitteiten
Prifklasse zu dem entsprechenden Aufnahmekanal
des Ausgangsmagazins transportiert und an diesen
abgibt, mit einer Anzeigeeinrichtung fiir jeden der
Aufnahmekanidle, mittels welcher angezeigt wird,
welcher Prifkiasse die in dem betreffenden Auf-
nahmekanal befindlichen Bauteile zugeordnet wor-
den sind, mit einer Meldeeinrichtung, die die voll-
sténdige Flilung jedes Aufnahmekanals mit Bautei-
len meldet, und mit einem Rechner zur Funktions-
steuerung der Vorrichiung, dem von der
Prifeinrichtung Informationen {iber die jeweils er-
mittelie Prifklasse und von einem intermen oder
externen Speicher Informationen iiber die Zuord-
nung von Magazinkandlen des Ausgangsmagazins
zu bestimmten Prifklassen zugefiihrt werden.

Eine derartige Vorrichtung ist bekannt (EP-A1-
7650). Bei der bekannien Vorrichtung ist jedem
Auinahmekanal des Ausgangsmagazins  ein
Zweisegment-Anzeigeelement und ein Anzei-
geldmpchen zugeordnet. Das Zweisegment-Anzei-
geelement zeigt die Priifklasse an, in die die Bau-
teile eingeordnet worden sind, welche in den be-
freffenden Aufnahmekanal einsortiert wurden. Das
Anzeigeldmpchen leuchiet auf, wenn der betref-
fende Aufnahmekanal voli ist.

Es hat sich nun in der Praxis gezeigt, da8 der
prozentuale Anteil von Bauteilen, die in bestimmie
Pritklassen eingeordnet werden, in starkem Mage -
schwankt und von der Art sowie von der speziellen
Charge der Bauteile abhéingig ist. Wenn man jeder
Priifklasse nur einen Aufnahmekanal zuordnet, so
kann dies dazu fUhren, daB stindig eine Bedie-
nungsperson bei der Vorrichtung anwesend sein
muB, um einen bestimmten Aufnahmekanal wieder-
holt und in relativ kurzen Abstinden entleeren zu
missen, weil dieser der am hiufigsten veriretenen
Prutklasse zugeordnet ist. Ohne Entleerung wiirde
der Betrieb der Vorrichtung unterbrochen werden.
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Der Erfindung fiegt daher die Aufgabe zu-
grunde, eine Vorrichtung der eingangs be-
schriebenen Art so zu gestalien, daB der Betrieb in
stidrkerem MaBe automatisiert wird und damit die
stdndige Anwesenheit einer Bedienungsperson
weitgehend entfallen kann.

Die Aufgabe ist erfindungsgemiB dadurch
geldst, daB dem Rechner auBerdem von der Mel-
deeinrichtung Informationen Uber den Fulizustand
der AufnahmekanZle des Ausgangsmagazins zu-
geftihrt werden, und daB der Rechner unter Aus-
wertung der inm zugefihrien Informationen so pro-
grammiert ist, da8 er, wenn der Priifklasse, die fUir
ein neu in das Ausgangsmagazin einzusortierendes
Bauteil ermittelt wurde, bereits ein Aufnahmekanal
zugeordnet ist, dieser Aufnahmekanal jedoch voll
ist, oder, wenn der Prifklasse, die flir ein neu in
das Ausgangsmagazin einzusoriierendes Bauteil
ermittelt wurde, noch kein Aufnahmekanal zugeord-
net ist, dieser Priitklasse einen noch freien Aufnah-
mekanal zuordnet, diese Zuordnungsinformation in
dem Speicher abspeichert, die Anzeigeeinrichtung
dieses neuen Aufnahmekanals akiiviert, und die
Transporieinrichtung verania8t, diesen neuen Auf-
nahmekanal anzufahren.

Durch die erfindungsgeméBe L&sung wird er-
reicht, daf zur Vermeidung einer Unterbrechung
des Betriebes der Vorrichiung ein voller Aufnahme-
kanal nicht mehr durch eine anwesende Bedie-
nungsperson entleert werden mugB. Vielmehr wird
von dem Rechner ein bisher noch leerer und noch
keiner Priifklasse zugeordneter Aufnahmekanal
ausgew&hlt, der dann der gieichen Prifkiasse zu-
geordnet wird, wie ein gerade voll gewordener Auf-
nahmekanal. Die im weiteren Betrieb der Vorrich-
tung in diese Priifklasse eingeordneten Bauteile
kdnnen daher in diesem neuen Aufnahmekanal ab-
gelegt werden. Das bedeutet mit anderen Worten,
daf zwischen den Priifklassen und den Aufnahme-
kandlen des Ausgangsmagazins keine feste Zuord-
nung besteht; vielmehr wird die Zuordnung durch
den Rechner in Verbindung mit dem Speicher im
Verlaufe des Betriebes der Vorrichtung nach den
BedUrfnissen, d.h. nach dem Anfall der Bauteile in
den einzelnen Priitklassen vorgenommen.

Eine zweckmiBge Ausgestaltung der Erfindung
kann darin bestehen, daB am Ausgang der Aufnah-
mekandle des Ausgangsmagazins eine Licht-
schrankenanordnung vorgesehen ist, die dem
Rechner beim Entleeren eines Aufnahmekanals
eine entsprechende Information zufiihrt, und das
der Rechner bei Erhalt dieser Information diese
enisprechende Zuordnungsinformation in dem
Speicher 18scht und die Anzeigeeinrichtung fiir die-
sen Aufnahmekanal deakiiviert. Diese MaBnahme
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ordnet sich in die erfindungsgeméBe L&sung inso-
fern ein, als entleerte Kandle neutralisiert, d.h. fiir
eine neue Zuordnung =zu einer bestimmten
Prifklasse freigemacht werden.

Eine weitere Ausgestaltung der Erfindung kann
darin bestehen, daf die Meldeeinrichtung von einer
am Ausgang der Aufnahmekaniie des Ausgangs-
magazins vorgesehenen Lichtschrankenanordnung
gebildet ist.

Andhand von Zeichnungen wird die Erfindung
nachstehend an einem Ausflihrungsbeispiel ndher
erldutert.

Fig. 1 zeigt schematisch in verkleinertem
MaBstab eine Seitenansicht einer zur Aufnahme
und Priifung von Bauteilen dienenden Maschine,
bei der die Vorrichtung gem&8 der Erfindung ange-
wandt ist.

Fig. 2 zeigt in einer Draufsicht l&ngs des in
Fig.1 eingetragenen Pfeiles Il ein Eingangsmagazin
fir die Aufnahme von Bauteilen.

Fig. 3 zeigt in vergréBertem MafBstab eine
Schnittansicht l&ngs der in Fig. 2 eingetragenen
Schnittiinie ilI-IHl.

Fig. 4 zeigt eine Schnittansicht langs der in
Fig. 3 eingetragenen Schnittlinie 1V-1V.

Fig. 5 zeigt in einem vergrGBerten Mafstab
eine in Fig. 4 gezeigte Exzenterscheibe.

Fig. 6 zeigt in einer Draufsicht IZngs des in
Fig.1 eingetragenen Pfeiles VI ein Ausgangsmaga-
zin fiir Bauteile.

Fig. 7 zeigt eine vergréferte Schnittansicht
ldngs der in Fig. B eingetragenen Schnittlinie VII-
ViL.

Fig. 8 zeigt eine Schnittansicht ldngs der in
Fig. 6 eingetragenen Schnittlinie VIIi-VIll.

Fig. 9 zeigt in einem vergriferten MaBstab
eine Schnittansicht einer in Fig. 8 bereits darge-
steliten Transporteinrichtung.

Fig.10 zeigt in einem Blockdiagramm den
msglichen Aufbau einer Steueranordnung, welche
den Betrieb der in Fig. 1 dargesteliten Maschine
steuert.

In Fig. 1 ist eine zur Aufnahme und Priifung
von Bauteilen dienende Maschine 1 schematisch
dargestelit. Bei den betreffenden Bauteilen handelt
es sich im vorliegenden Fall insbesondere um inte-
grierte Chips 8, von denen in Fig. 1 einige ange-
deutet sind.

Die auf einem Boden bzw. Fundament 12 ste-
hende Maschine 1 weist in ihrem oberen Bereich
ein schrdg stehendes Eingangsmagazin 2 und in
ihrem unteren Bereich ein schrig stehendes Aus-
gangsmagazin 3 auf. Zwischen dem Eingangsma-
gazin 2 und dem Ausgangsmagazin 3 ist eine
Prifeinrichtung 4 enthalien, in der die von dem
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Eingangsmagazin 2 her abgegebenen einzeinen
Bauteile 8 Uberprift werden k&nnen und von der
die jeweils Uberpriifien Bauteile an das Ausgangs-
magazin 3 abgegeben werden.

Das Eingangsmagazin 2, weiches in Fig. 2 in
einer Draufsicht gezeigt ist, ist l&ngs einer Trag-
stange 13 verschiebbar, die an einer Bodenplatte 9
mit Hilfe von Befestigungsteilen 14,15 angebracht
ist. In Abstand von der Tragstange 13 weist das
Eingangsmagazin 2 wenigstens eine Laufrolle 10
auf, mit der es auf der Bodenplatte bei Ver-
schiebung entlangzulaufen vermag.

Zur Verschiebung des Eingangsmagazins 2 in
L&ngsrichtung der Tragstange 13 dient eine Tran-
sporteinrichtung 5, die in Fig. 3 bis 5 ndher veran-
schaulicht ist. Die betreffende Transporteinrichiung
5 ist, wie dies aus Fig. 1 ersichtlich ist, an der
Bodenplatte 9 angebracht.

Im Eintrittsbereich der Prifeinrichtung 4 ist in
Fig. 1 eine Verginzelungseinrichtung 6 angedeutet.
Diese Vereinzelungseinrichtung dient dazu, ihr von
dem Eingangsmagazin 2 her zugeflhrte Bauteile
jeweils einzein nacheinander in einen Priif-bzw.
Mefbereich der Priifeinrichtung 4 weiterzuleiten. im
Bereich des Eingangsmagazins 2 k&nnen
zweckmépBigerweise  Einrichtungen  vorgesehen
sein, weiche den betreffenden Bereich und damit
die in diesem befindiichen Bauteile auf eine
gewlnschte Temperatur bringen. Normalerweise
werden die betreffenden Einrichtungen Heizeinrich-
tungen sein.

Zwischen der Prifeinrichtung 4 und dem Aus-
gangsmagazin 3 ist, wie dies Fig. 1 erkennen I45t,
eine weitere Transporteinrichtung 7 vorgesehen.
Die Aufgabe dieser Transporteinrichtung 7 besteht
darin, ihr von der Prifsinrichtung 4 her zugeflhrie
Bauteile an das Ausgangsmagazin 3 weiterzuleiten.

Neben den zuvor betrachteten Elementen weist
die in Fig. 1 schematisch dargestelite Maschine
noch eine generell mit 11 bezeichnete ortsfeste
Lichtschrankenanordnung im unteren Teil des Ein-
gangsmagazins 2 und ebenfalls ortsfeste Anzei-
geeinrichtungen 17 oberhalb des betreffenden Ein-
gangsmagazins 2 auf.

Wie aus Fig. 2 hervorgeht, umfagt die orisfeste
Lichtschrankenanordnung 11 eine Vielzahl von
Lichtschranken 16, die in einer Reihe liegend an-
geordnet sind, und zwar mit einem gegenseitigen
Abstand, der dem gegenseitigen Abstand zweier
benachbarter Bauteile-Aufnahmen 18 des Ein-
gangsmagazins 2 entspricht. Die Bauteile-Aufnah-
men 18 sind durch von einer Tragplatte abste-
hende Vorspriinge gebildet, zwischen denen Nuten
18 gebildet sind. Diese Anordnung der Bauteile-
Aufnahmen 18 eignet sich besonders gut fir die
Aufnahme von integrierten Chips, die in zwei paral-
lel zueinander verlaufenden Reihen liegende An-
schilisse aufweisen.
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Die Anzeigeeinrichtungen 17, die durch Leucht-
dioden gebildet sein k&nnen, sind in sinem ents-
prechenden Abstand voneinander vorgesehen wie
die Lichtschranken 16. Damit ist in jeder Einstelipo-
sition des Eingangsmagazins 2 jeder Bauteile-Auf-
nahme 18 im unteren Bereich eine Lichischranke
16 und im oberen Bereich eine Anzeigeeinrichtung
17 zugehdrig.

Die Lichtschrankenanordnung 11 ist in bezug
auf das Eingangsmagazins so angeordnet, daB, wie
dies aus Fig.1 hervorgeht, stets ermittelt werden
kann, ob in der jeweiligen Bauteil-Aufnahme 18 ein
Bauteil 8 enthaften ist. Durch diese Anordnung
kann in jeder Einstellposition des Eingangsmaga-
zins 2 der Belegungszustand der -einzelnen
Bauteile-Aufnahme 18 mittels der Lichtschranken
16 ermittelt und einer zeniralen Verarbeiiungsein-
richtung zugeflihrt werden, auf die im Zusammen-
hang mit Fig. 10 noch eingegangen wird.

Im Zusammenhang mit der gerade erwihnten
Verarbeitungseinrichtung sei noch angemerkt, das
diese mit den Anzeigeeinrichiungen 17 in der Wei-
se zusammenwirki, daB unabhingig von der jewei-
ligen Einstellposition des Eingangsmagazins 2 die-
jenigen Bauteile-Aufnahme 18 durch eine entspre-
chende Anzeige markiert sind, die wieder aufgefiilit
werden kénnen.

im unteren Teil der Fig. 2 ist die von einem
Elekiromotor 21 her antreibbare Vereinzelungsein-
richfung 6 gezeigt, die zwei Férderbinder aufweist,
welcher gegeniiber einer Durchgangs&finung einer
unterhalb der Lichischrankenanordnung 11 befindli-
chen Anlageplatie vorgesehen sind. Zwischen der
betreffenden Durchgangs&ffnung, deren Gréfe so
ist, daB stets nur Bauteile aus einer Bauteile-Auf-
nahme 18 hindurchzutreten vermdgen, und der
Vereinzelungseinrichtung 6 ist ein Siopgiied 20 vor-
gesehen. Dieses Stopglied 20, das vorzugsweise
durch einen Elekiromagneten betitigt sein wird,
dient dazu, auf entsprechende Ansteuerung hin der
Vereinzelungseinrichtung 6 Bauteile aus dem Ein-
gangsmagazin 2 zuzufthren und im Ubrigen die
Verfahrbarkeit des Eingangsmagazins 2 in bezug
auf die Vereinzelungseinrichtung 6, die ortsfest an-
geordnet ist, zu ermdglichen. Um diese Funktion
zu erfiilien, kdnnte prinzipiell auch ohne geson-
derte Stopeinrichtung 20 ausgekommen werden,
wenn die Vereinzelungseinrichiung 6 bzw. die sie
tragende Einrichiung senkrecht zur Zeichenebene -
schwenkbar wire.

In Fig. 3 ist in einer vergréBerten Schnittansicht
die in Fig. 1 schematisch angedeutete Transpor-
teinrichtung 5 n#her veranschaulicht, die als erste
Transporteinrichtung dazu dient, das Eingangsma-
gazin 2 in Richtung der in Fig. 2 eingetragenen
Pfeile zu verfahren. Die betreffende Transportein-
richtung 5 umfaBt einen normalen Elekiromotor 22,
der an der Bodenplatie 9 angebracht ist und der
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auf seiner nicht nZher bezeichneten Abiriebswelie
eine Exzenterscheibe 23 trdgt, auf deren Oberseite
ein Vierkantteil 31 angebracht ist, von welchem
Exzenterstifte 24,25 abstehen. Die Anordnung der
Exzenterstifte 24,25 ist dabei so gewahlt, das diese
auf einer Linie liegen, welche durch die Mitte der
Exzenterscheibe 31 verlduft, wie dies aus Fig. 4
und 5 ersichtlich ist.

Die prakiisch von der Exzenterscheibe 23 ab-
stehenden  Exzenterstifie 24,25 greifen in
Offnungen 26 eines zahnstangenartigen Schienene-
lements 27 ein, welches mit dem Eingangsmagazin
2 verbunden ist bzw. Teil dieses Magazins ist. Die
Offnungen 26 weisen dabei eine soiche Form und
eine solche Tiefe auf, daB im Zuge der Drehung
der Exzenierscheibe 23 die Exzentersiifte 24,25
sich in den betreffenden Offnungen 26 zu bewegen
und das Eingangsmagazin 2 um jeweils einen defi-
nierten Abstand zu verfahren gestatten. Dieser Ab-
stand ist gleich dem Absiand zwischen den beiden
Exzenterstiften 24 und 25.

Wie aus Fig. 4 hervorgeht, erfoigt die Stillset-
zung der Exzenterscheibe 23 stets in einer solchen
Stellung, in der die Verbindungslinie zwischen der
Mitte der Exzenierscheibe 23 und den Exzenterele-
menten bzw. Exzenterstifften 24,25 in der Ver-
schieberichtung des Eingangsmagazins 2 verl3uft.
Dadurch ist das Eingangsmagazin praktisch
selbsttétig arretiert, so daB es nicht unachtsam ver-
schoben werden kann.

Um die vorsiehend erwidhnte Einsteliung der
Exzenterscheibe in der Stillsetzposition zu
gewdhrieisten, ist eine Positionsfeststelleinrichtung
in Form einer einzigen Fotodetekiorschranke 30
vorgesehen, die einen Lichigeber und einen Lich-
tempfénger aufwsist und die das Aufireten jewsils
einer Ausnehmung von zwei diametral ge-
geniliberliegenden Ausnehmungen 32,33 im Um-
fang der Exzenterscheibe 23 fesizustellen gestattet.
Die betreffende Fotodetektorschranke ist mit der
bereits erwdhnten Steusranordnung verbunden.

Aus Fig. 3 ist ferner ersichtlich, daB eine zu
dem Eingangsmagazin 2 geh&rende Tragplatte 28
mit Bauteile-Aufnahmen 18 versehen ist, weiche
Bauteile, die im vorliegenden Falil integrierte Chips
8 sein mdgen, aufzunehmen vermdgen. Die An-
schilsse der betreffenden integrierten Chips 8 sind
dabei von Nuten 19 aufgenommen, die zu beiden
Seiten der jeweiligen Bauteile-Aufnahmen 18 vor-
gesehen sind. Um ein Herunterfalien der Bautsile
bzw. integrierten Chips 8 von ihren Bautsile-Auf-
nahmen 18 zu verhindern, sind - wie dies Fig. 3
erkennen 138t - die betreffenden Bauteile bzw. inte-
grierten Chips 8 auf ihrer jeweiligen Oberseite von
einer Deckschiene abgedeckt.
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Beziglich der in Fig. 3 speziell dargestellien
Konfiguration von Bauteile-Aufnahme 18 und Nuten
19 sei noch angemerkt, daf die zwischen zwei
benachbarten Nuten vorgesehenen Tragplaiten-
stege in Fig. 2 nicht gesondert singezeichnet sind;
im Ubrigen kommt man prinzipiell auch ohne derar-
tige Stege aus.

In Fig. 6 ist das bei der Maschine gemas Fig. 1
verwendeten Ausgangsmagazin 3 zusammen mit
der zugehdrigen zweiten Transporteinrichtung 7 in
einer Draufsicht n#Zher veranschaulicht. Das Aus-
gangsmagazin 3 ist dabei allerdings ohne die Ver-
wendung von Deck schienen veranschaulicht,
welche sicherstellen, daB dem Ausgangsmagazin 3
zugeflihrte Bauteile nicht aus diesem herauszus-
pringen vermd&gen.

Das in Fig. 6 gezeigte Ausgangsmagazin 3
umfaBt, wie dies die in Fig. 7 dargestellte ver-
grbBerte Teilschnittansicht zeigt, eine Reihe von
parallel zueinander verlaufenden Kanile 34, die
durch Vorspriinge bzw. Stege 35 voneinander ge-
trennt sind. Die KanZle 34 sind dabei so ausgebil-
det, daB sie jeweils Bauteile bzw. integrierte Chips
8 aufzunehmen vermdgen, die nunmehr allerdings
gewissermaBen auf dem Riicken liegen. In Fig. 7
ist in diesem Zusammenhang die Anwendung von
Deckschienen 65 veranschaulicht, welche sicher-
stellen, daB die Bauteile 8 nicht aus den Kanilen
34 herausgelangen k&nnen. ,

Wie Fig. 6 erkennen I138t, weist das Ausgangs-
magazin 3 auf seiner oberen, die Eintrittsseite dar-
stellenden Seite eine Lichischrankenanordnung 47
mit einer Reihe von Lichtschranken 48 und in sei-
nem unteren, als Austrittsbereich dienenden Be-
reich eine Lichtschrankenanordnung 49 mit einer
Reihe von Lichtschranken 50 auf. Die betreffenden
Lichtschranken umfassen jeweils einen Lichigeber
und einen Lichtempfénger. Die Anordnung ist dabei
so getroffen, daB in jeder Lichischrankenanordnung
eine Lichtschranke pro Kanal bzw. Bauteile-Aufnah-
me 34 vorgesehen ist. Damit vermdgen die betref-
fenden Lichtschranken den Eintritt von Bauteilen
bzw. integrierten Chips festzustellen, die sich in
jhrem jeweiligen Bereich befinden.

Unterhalb der Lichtschrankenanordnung 49
sind die einzelnen Bauteile-Aufnahmen bzw. -
Kandlen 34 durch Federn 51 verschiossen, die
jeweils eine solche Form haben, wie dies aus Fig.
8 ersichtlich ist.

GemdB Fig. 6 sind den einzelnen Bauteile-
Aufnahmen bzw. -Kanilen 34 des Ausgangsmaga-
zins 3 Anzeigeeinrichtungen 52 zugehdrig, bei
denen es sich jeweils um Speicher-und Anzei-
geeinrichtungen handelt, deren Anzeigeteil im vor-
liegenden Fall ein Digital-Anzeigeteil ist, der zwei
Anzeigeelemente umfaBt. Diese Anzeigeelemente
kénnen jeweils beispielsweise durch zwei Sieben-
Segment-Anzeigeelemente gebildet sein. Mit Hilfe
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dieser Speicher-und Anzeigeeinrichtungen 52
kdnnen AnzeigegrdBien gespeichert und angezeigt
werden, welche Meg-bzw. Priifklassen zugehorig
sind, in die Bauteile einzusortieren sind, welche
von der Priifeinrichtung 4 an das Ausgangsmagazin
3 abgegeben werden. Auf die hiermit zusam-
menhéngenden Vorginge wird im Zusammenhang
mit Fig. 10 noch n&her esingegangen werden.

In Fig. & ist oberhalb des Ausgangsmagazins 3
die im Zusammenhang mit Fig. 1 bereits erwdhnte
zweite Transporteinrichtung 7 ndher veran-
schaulicht. Diese Transporteinrichtung 7 umfast
einen Schlitten 36, der ldngs einer Fihrungsstange
37 und l4ngs einer Exzenterstange 38 mittels eines
Antriebsmotors 41 verfahrbar ist, bei dem es sich
um einen Ublichen Schrittimotor handeln mag. Der
betreffende Motor 41 iragt dabei eine Seilrolle 42,
um die ein an dem Schlitten 36 befestigtes Seil 43
herumgewickelt ist, welches ferner um zwei Seilrol-
len 44, 45 herumgefibhrt ist, welche an Tragplatten
39 bzw. 40 angebracht sind.

Die zuvor erwdhnte Exzenterstange 38, in
deren Langsrichtung der Schlitten 36 verfahrbar ist,
ist mittels eines Elektromotors 46 verdrehbar, der
an der Tragpiatte 40 angebracht ist.

Neben den zuvor betrachteten Elementen zeigt
die Fig. 8 noch weitere Einstell-und Anzeigeele-
mente. Zu diesen Anzeigeslementen gehdrt u.a.
eine Temperatur-bzw. Heiz-Anzeigeeinrichtung 53,
welche eine Heizungs-Temperaturanzeige bzw.
eine Heizungskonirolle ermd&glicht. Ferner ist ein

‘Schalter 54 vorgesehen, mit dem die Heizung

gesondert eingeschaltet werden kann, die sich im
Bereich vor der Vereinzelungseinrichtung 6 gemas
Fig. 1 befindet. Ferner sind gem&B Fig. 6 eine
weitere Heizungs-Einstelleinrichtung 52 und eine
Heizungs-Kontrollanzeigesinrichtung 56 vorgese-
hen. Mit Hilfe eines Einstellers 57 kann die Be-
friebsweise des Ausgangsmagazins 3 eingestellt
werden. Mit Hilfe eines Einstellers 58 kann die
Betriebsart der gesamten Maschine eingestelit wer-
den. Mit Hilfe eines Einstellers 59 kann eine Hei-
zungstemperatur eingestelit werden. Mit Hilfe einer
Einstelleranordnung 60 kann die Kapazitit pro
Bauteile-Kanal 34 des Ausgangsmagazins 3 vor-
gewihlt werden. Mit Hilfe eines Einstellers 61 kann

- die Verweilszeit in dem oben erwihnten Heizbe-

reich vor der in Fig. 1 gezeigten Vereinzelungsein-
richtung 6 gewdhlt werden. Mit Hilfe eines Schal-
ters 62 kann die Wisederholung von Prifvorgéngen
in der Priifeinrichtung 4 eingestellt werden. Durch
eine Ein-/Aus-Anzeigeeinrichtung 63 kann ange-
zeigt werden, ob sich die gesamie Aniage im Ein-
Zustand oder im Aus-Zustand befindet.

Neben den zuvor betrachteten Anzeige-bzw.
Einstellelementen sind in Fig. 8 noch zwei weitere
Anzeige-bzw. Einstellelemente 64 angedeutet, die
flr unterschiedliche Anwendungszwecke vorgese-
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hen sein k&nnen, beispielsweise zur Anzeige von
Zeiten, die flir die Durchflihrung von
Prifvorgdngen in der betreffenden Anlage
mafgebend sind.

In Fig. 8 ist das in Fig. 6 dargestellie Aus-
gangsmagazin 3 zusammen mit der Transportein-
richtung 7 und einem Teil der Priifeinrichtung in
einer Schnittansicht nZher veranschaulicht. Gem38
Fig. 8 befindet sich unterhalb der Trageinrichtung 3
und unterhalb der Transporieinrichtung 7 eine
Bodenplatte 67, an der das Ausgangsmagazin 3
mit Hilfe von nicht nZher bezeichneten Befesti-
gungsplatten angebracht ist. Von dem Ausgangs-
magazin 3 ist in Fig. 8 eine Tragplatte 66 veran-
schaulicht, die in einem Kanal 34 zwei Bauteile 38
aufgenommen hat. Oberhalb der betrefienden Bau-
teilen ist in Fig. 8 eine der im Zusammenhang mit
Fig. 7 bereits erwdhnten Deckschienen 65 vorgese-
hen.

An dem in Fig. 8 oberen Eintritisende des
Ausgangsmagazins 3 sind ein Lichigeber 72 und
ein Lichtempfénger 73 vorgesehen. Der Lichtgeber
72 bildet zusammen mit dem Lichtempfinger 73
eine der in Fig. 6 angedeuteten Lichtschranken 48.
Das von dem Lichigeber 72 abgegebene Licht tritt
durch Durchgangsd&ifnungen 83,84 hindurch, die
sich in der Deckschiene 85 bzw. in der Tragplatte
66 befinden.

An dem in Fig. 8 unteren’ Austrittsende des
Ausgangsmagazins 3 sind ein Lichtgeber 74 und
ein Lichtempfénger 75 angeordnet. Der Lichtgeber
74 und der Lichtempfinger 75 bilden jeweils eine
der in Fig. 6 angedeuteten Lichtschranken 50. Das
von dem Lichigeber 74 abgegebene Licht vermag
durch Durchgangs&ffnungen 76,81 hindurchzutre-
ten, die sich in der Deckschiene 65 bzw. in der
Tragplatte 66 befinden. Das von dem Lichigeber 74
abgegebene Licht vermag den zugehdrigen Lich-
tempfénger 75 allerdings nur dann zu erreichen,
wenn sich in dem betreffenden Lichtweg im Be-
reich des als Baufeilekanal wirkenden Kanal 34
gerade kein Bauteil 8 befindet.

An den Austritisbereich des Kanals 34 des
Ausgangsmagazins 3 schlieft sich eine biigelartig
ausgebildete Feder 51 an. Diese Feder 51 kann
durch Heranflihren eines Stangenmagazins 77 an
das betreffende Austrittsende des Ausgangsmaga-
zins 3 heruntergedriickt werden, so daB dann die in
dem zugehdrigen Kanal 34 des Ausgangsmagazins
3 enthaltenen Bauteile 8 herausgleiten und von
dem Stangenmagazin 77 aufgenommen werden
k8nnen. st der Entleerungsvorgang abge-
schlossen, so versperrt die Feder 51 wieder den
zugehdrigen Kanal 34.

An dem Eintritisende des Ausgangsmagazins 3
ist gem&B Fig. 8 die Transporteinrichtung 7 als in
ihrer Bauteile-Aufnahmesteliung befindlich gezeigt.
In dieser Stellung ist die Exzenterstange 38 so
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eingestelit, da8 ein in der betreffenden Transpor-
teinrichtung 7 enthalienes Bauteil 8 an der Vorder-
seite der Tragplatte 66 des Ausgangsmagazins 3
anzustoBen, nicht aber in den Kanal 34 einzutreten
vermag, der gerade der Transporieinrichtung 7 und
damit dem betreffenden Bauteil 8 gegeniiberliegt.

Auf der Bauteile-Eintritisseite der Transportein-
richtung 7 ist eine Lichtschrankenanordnung darge-
stellt, die aus einem ortsfest angeordneten Lichtge-
ber 70 und aus einem ebenfails orisfest angeord-
neten Lichtempfinger 71 besteht. Das von dem
Lichtigeber 70 abgegebene Licht vermag den zu-
gehbrigen Lichtempfinger 71 durch eine in der
Bodenplatte 67 enthaltene Durchgangs&ffnung 80
zu erreichen. Der betreffende Lichtweg ist in dem
Bereich durchiéssig, in dem sich die Transporiein-
richtung 7 befindet. Die somit von der gerade be-
frachieten  Lichtschrankenanordnung erhaltenen
Signale kdnnen und werden zur entsprechenden
Einsteliung der Transporteinrichtung 7 in bezug auf
die Priifeinrichtung 4 ausgenuizt. Demgema8 kann
die Transporteinrichtung 7 langs der
Flhrungsstange 37 und ldngs der Exzenterstange
38 in die jeweils gewlinschte Einstellposition ge-
bracht werden.

An der Bauteile-Eintrittsseite der Transportein-
richtung 7 ist in Fig. 8 schematisch ein Bauteile-
Ausgabeteil der Prifeinrichtung veranschaulicht.
Durch einen Bauteile-Kanal 69 dieses Bauteile-Aus-
gabeteiles 68 gibt die Prifeinrichtung jeweils
gepriifte Bauteile an die Transporteinrichtung 7 ab.

In Fig. g ist die in Fig. 8 gezeigte Transportein-
richtung 7 in einer vergréBerten Schnittansicht
ndher veranschaulicht. Die Transporteinrichtung 7
ist gem&B Fig. 9 als in ihrer Bauteile-Abgabestel-
lung eingestellt gezeigt. In dieser Steliung ist die
Exzenterstange 38 in bezug auf die Einstellposition
gemdB Fig. 8 gedreht. In der Stellung gemi8 Fig. 9
vermag ein in einem Bauteile-Kanal 79 sines
Bauteile-Aufnahmeteiles 78 der Transporteinrich-
tung 7 enthaltenes Bauteil 8 herauszugleiten und in
den einen Bauteile-Kanal bildenden Kanal 34 hin-
einzugleiten, der sich in dem Ausgangsmagazin 3
befindet, von dem in Fig. 9 lediglich die zugehérige
Tragplatie 66 und esine Deckschiene 65 veran-
schaulicht sind.

Unterhalb des Bauteile-Aufnahmetsiles 78 be-
findet sich ein Tragteil 85, welches léngs der Trag-
stange 37 und auch langs der Exzenterstange 38
verschiebbar ist und welches durch Drehung der
Exzenterstange 38 um die Tragstange 37 ge-
schwenkt werden kann. Im Zuge einer solchen
Schwenkung wird dann auch das Bauteile-Aufnah-
meteil 78 entsprechend verschwenkt.

Unterhalb des Tragteiles 85 ist in Fig. 9 die
Bodenplatte 67 mit einer ihrer Durch-
gangsdfinungen 80 veranschaulicht.
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In Fig.10 ist in einem Blockdiagramm die im
Zuge der vorstehenden Beschreibung bereits
erwdhnte Steueranordnung veranschaulicht. Diese
Steueranordnung umfaft u.a. einen Rechner 86,
der durch einen Mikrocomputer mit wenigstens ein-
em Mikroprozessor, einem Programmspeicher und
einem Arbeitsspeicher gebildet sein mag. Dieser
Rechner 86 erhdlt eine Reihe von Informationssi-
gnalen zugeflihrt, die er flir die .Ermittelung von
Steuersignalen bendtigt. Die Steuersignale werden
an eine Reihe von Einrichtungen abgegeben.

Informationssignale werden dem Rechner 86
von der Lichtschrankenanordnung 11 her, von der
Lichtschranke 30, von einer hinter der Vereinzeiun-
gseinrichtung 6 vorgesehenen Lichtschranke, von
der Lichtschrankenanordnung 70,71, von der Licht-
schrankenanordnung 47, von der Licht-
schrankenanordnung 49, von der Priifeinrichtung 4
und von Sollwert-Einstelleinrichtungen her zu-
geflihrt, durch die beispieisweise die Temperatur
und die Verweilzeit von zu priifenden Bauteilen in
der Priifeinrichtung einstellbar sind.

Die von dem Rechner 86 bereitgesteliten
Steuersignale gelangen im wesentlichen zu der An-
zeigesinrichtung 17, zu der Anzeigeeinrichtung 52
sowie zu den Antriebsmotoren 21,22,41,46 und zu
der Stopeinrichtung 20 hin. Die Anzeigeeinrichtung
52 kann in Abweichung von den in Fig. 10 gezeig-
ten Verhéltnissen auch zur Abgabe von Informa-
tionssignalen mit dem Rechner 86 verbunden sein,
und zwar in dem Fali, daB diese Einrichtung 52
eine Speicher-und Anzeigeeinrichtung ist, welche
einzelnen  Bauteile-Prif-bzw. MeBklassen zu-
gehdrige Informationsgréfen zu speichern und an-
zuzeigen gestatiet.

Die Steuerung der Weiterleitung von einzelnen
zu priffenden Bauteilen 8 aus dem Eingangsmaga-
zin 2 zu der Prifeinrichtung 4 hin und die Steue-
rung der Ausgabe derartiger gepriifter Bauteile aus
der Prifeinrichtung 4 braucht hier nicht weiter
erldutert zu werden. Die diese Steuerung betreffen-
den Vorgdnge sind als (Ubliche Steuerungs-
vorgénge zu betrachten. Aufgrund ihrer besonde-
ren Bedeutung werden jedoch nachstehend die
Steuerungsvorgénge betrachtet, die zur Weiterlei-
tung bzw. Verteilung von Bauteilen 8 ablaufen, die
von der Priifeinrichtung 4 abgegeben werden.
Diese Vorgénge werden unter Heranziehung der
Fig. 6 nachstehend niher erldutert.

Wenn die Transporteinrichtung 7 ein Bauteil 8
von der Priifeinrichtung 4 aufgenommen hat, dann
hat die Prifeinrichtung 4 dem Rechner 86 eine
Information Uber die Prif-bzw. Megklasse zu-
gefibrt, in die das betreffende Bauteil hineinfillt.
Der Rechner 86 ermittelt daraufhin, ob bereits in
dem Ausgangsmagazin 3 eine einer solchen Priif-
bzw. MeBklasse zugehdrige Bauteile-Aufnahme
vorhanden ist. Sind die einzelnen Bauteile-Auinah-
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men bzw. -Aufnahmekandie des Ausgangsmaga-
zins 3 verschiedenen Priitklassen bzw. MeBKlassen
fest zugeordnet, so kann der Rechner 86 schneli
die in Frage kommende Bauteile-Auinahme des
Ausgangsmagazins 3 feststellen. Die Transportein-
richtung 7 wird sodann zu der betreffenden
Bauteile-Aufnahme hin verfahren, wozu dem An-
triebsmotor 41 ein entsprechendes Steuersignal zu-
gefiihrt wird. Nach Erreichen der gewlnschten Ein-
stellposition - infolge der Ansteuerung durch den
Rechner 86 - gibt der Rechner 86 ein Steuersignal
an den Antriebsmotor 46 ab, der die Transportein-
richtung 7 dann so schwenkt, daB das Bauteil in die
in Frage kommende Bauteile-Aufnahme des Aus-
gangsmagazins 3 abgegeben wird. Anschliefend
gibt der Rechner 86 wieder Steuersignale an die
Antriebsmotoren 41 und 46 ab, um die Transpor-
teinrichtung 7 wieder in ihre  Stellung
zuriickzufhren, in der sie ein weiteres Bauteil von
der Prifeinrichtung 4 aufzunehmen vermag.

Die Vorrichtung gem&s der Erfindung kann nun
aber auch in anderer Weise als gerade betrachtet
betrieben werden. Die einzelnen Bauteiie-Aufnah-
me des Ausgangsmagazins 3 muissen nZmiich
nicht irgendweichen Priif-bzw. MeBklassen von vor-
nherein fest zugeordnet sein. Diese Zuordnung
kann vielmehr erst im Zuge des Weiterleitens von
Bauteilen zu dem Ausgangsmagazin 3 erfoigen.
Dies geschieht wie folgt.

Wenn dem Rechner 86 gemé&B Fig. 10 wieder
ein Informationssignal von der Licht-
schrankenanordnung 70,71 Uber das Vorhanden-
sein eines an das Ausgangsmagazin 3 weiterzulei-
tenden Bauteiles zugeflhrt wird und wenn der
Rechner 86 zugleich von der Prlfeinrichtung 4
entsprechende Informationssignale Uber die in Fra-
ge kommende Prii-bzw. MeBklasse zugefiihrt
erhilt, in die das betreffende Bauteil failt, dann
kann der Rechner 86 in dem Fall, daB noch keine
dieser Prif-bzw. MeBklasse zugehérige Bauteile-
Aufnahme vorhanden ist, eine solche Bauteilen-
Aufnahme in dem Ausgangsmagazin 3 festlegen.
Dazu kann der Rechner 86 in einer internen Spei-
chereinrichtung oder in einer der Anzeigeeinrich-
tung 52 zugehdrigen Speichereinrichiung ein ents-
prechendes Signal abspeichern und dariiber hinaus
von der der betreffenden ausgewihiten Bauteile-
Aufnahme zugehdrigen Anzeigeeinrichtung 52 eine
entsprechende Anzeige abgeben lassen. Die An-
steuerung der Antriebsmotoren 41,46 erfoigt dann
in entsprechender Weise, wie dies zuvor erldutert
worden ist.

Wenn anschlieBend an den zuletzt betrachteten
Vorgang dem Ausgangsmagazin 3 ein weiteres
Bauteil zuzuflihren ist, welches in eine Prif-bzw.
Megkiasse féllt, beziiglich der in dem Ausgangs-
magazin 3 bereits eine Bauteile-Aufnahme reser-
viert ist, dann wird das betreffende Bauteil mittels
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der Transporteinrichtung 7 zu der in Frage kom-
menden Bauteile-Aufnahme hin transpor tiert. Dies
erfolgt unter Steuerung der Antriebsmotoren 41,46
von dem Rechner 86 her, der entsprechende Ein-
stellinformationen aus den Informationssignalen be-
reitstellt, die er von der Lichtschrankenanordnung
70,71, von der Prifeinrichtung 4 und von der Spei-
chereinrichtung gewinnt, in der die Zuordnung der
einzeinen  Bauteile-Aufnahmen zu  Priif-bzw.
MeBklassen gespeichert ist.

Um nun sicherzustellen, daB der Waiterleitung
von Bauteilen zu in Frage kommende Bauteile-
Aufnahmen des Ausgangsmagazins 3 auch in dem
Fall noch richtig ablduft, daB eine Bauteile-Aufnah-
me bereits mit Bauteilen gefllit ist, wird der zuletzt
erwéhnte Umstand dem Rechner 86 gesondert ge-
meldet. Dazu dienen die dem Rechner 86 von der
Lichtschrankenanordnung 47 zufiihrbaren Informa-
tionssignale in Verbindung mit Einstellsignalen, die
dem Rechner 86 beispielsweise von der im Zusam-
menhang mit Fig. 6 bereits erw3hnten Einstellera-
nordnung 60 zugeflhrt werden. Wenn mitteis einer
Lichtschranke der Lichtschrankenanordnung 47 die
vorher fesigelegie Anzahl von Bauteilen ermittelt
worden ist und der Rechner 86 dies erkannt hat, so
kann er daraus ableiten, daB die zugeh&rige
Bauteile-Aufnahme voll ist. Die in der erwdhnten
Speichereinrichtung des Rechners 86 oder in der
Speichereinrichtung der der betreffenden Bauteile-
Aufnahme zugehdrigen Anzeigesinrichtung 52 ent-
haltenen Signale k&nnen dann so abgedndert bzw.
behandelt werden, daB sie die Nicht-Aufnah-
mefdhigkeit ihrer zugeh&rigen Bauteile-Auinahme
markieren. Wenn anschiiefend dem Ausgangsma-
gazin 3 ein Bauteil zuzuflihren ist, welche einer
Bauteile-Aufnahme zuzuftihren wiére, die in der zu-
vor erlduterten Weise als nicht aufnahmefihig mar-
kiert ist, dann ermittelt der Rechner 86 irgendeine
weitere noch nicht belegte Bauteile-Aufnahme,
beziiglich der dann die betreffende Priif-bzw.
Megkiasse festgehalten und angezeigt wird.

In der zuvor beschriebenen Weise kénnen in
sehr flexibler Weise unterschiedliche Priif-bzw.
Megklassen erfaft und im Ausgangsmagazin 3 fest-
gelegt werden. Damit ist es ohne weiteres méglich,
in den einzelnen Bauteile-Aufnahmen des Aus-
gangsmagazins 3 Bauteile aufzunehmen, die Priif-
bzw. Mefklassen eines sehr weiten Bereiches von
Pruf-bzw. MeBklassen zugehdrig sind, Uber deren
Anzahl zunichst noch keine Erfahrungen bzw. An-
gaben vorliegen.

Wenn eine Bauteile-Aufnahme des Ausgangs-
magazins 3, die infolge ihrer Flliung mit Bauteilen
als nicht mehr aufnahmefahig markiert ist, mittels
eines Stangenmagazins 77, wie es in Verbindung
mit Fig. 8 erldutert worden ist, geleert wird, dann
werden die der betreffenden Bauteile-Aufnahme zu-
gehbrige Anzeigeeinrichtungen 52 und die Spei-
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chereinrichtung, in der die Zuordnung zwischen der
MeB-bzw. Priifklasse und der betreffenden
Bauteile-Aufnahme gespsichert ist, wieder in ihren
jeweiligen Ausgangszustand zurlickgestellt. Die be-
treffende Bauteile-Aufnahme steht damit wieder flir
eine ermneute Verwendung fiir die Aufnahme von
Bauteilen zur Verfiigung.

Abschliefend sei noch angemerkt, daf in Ab-
weichung von den im Zusammenhang mit Fig. 1
bis 9 erlduterten Verhilinissen die Bauteile sowohl
im Eingangsmagazin als auch im Ausgangsmaga-
zin stets in gleicher Weise aufgenommen sein
kdnnten, beispielsweise so, wie dies beziiglich des
Eingangsmagazins oben veranschaulicht worden
ist. In diesem Falle wére zweckmifigerweise eine
Bauteile-Wendesinrichtung  im  Bereich  der
MeBeinrichtung vorzusehen.

Anspriiche

1. Vorrichtung zum Priiffen und Sortieren von
elektronischen Bauteilen (8), insbesondere inte-
grierten Chips, mit einem Eingangsmagazin (2) fir
die zu prifenden Bauieile (8), mit einer
Priifeinrichtung (4), weicher die zu priifenden Bau-
teile (8) aus dem Eingangsmagazin (3) nacheinan-
der zugeflinrt werden, mit einem Ausgangsmagazin
(3). welches getrennie Aufnahmekanile (34) auf-
weist, von denen jeder einer bestimmten
Prifklasse zugeordnet ist, mit einer zwischen der
Prifeinrichtung (4) und dem Ausgangsmagazin (3)
angeordneten Transporteinrichtung (7), welche die
gepriiften Bauteile (8) von der Prifeinrichtung (4)
{ibernimmt, dann in Abh3ngigkeit von der durch die
Prifeinrichtung (4) ermittelien Priifklasse zu dem
entsprechenden Aufnahmekanal (34) des Aus-
gangsmagazins (3) transportiert und an diesen ab-
gibt, mit einer Anzeigeeinrichtung (52) fiir jeden
der Aufnahmekanile (34), mitiels welcher ange-
zeigt wird, welcher Prifklasse die in dem betreffen-
den Aufmahmekanal (34) befindlichen Bauteilen (8)
zugeordnet worden sind, mit einer Meldesinrich-
tung (47). die die vollstdndige Flllung jedes Auf-
nahmekanals (34) mit Bauieilen (8) meldet, und mit
einem Rechner (86) zur Funktionssteuerung der
Vorrichtung, dem von der Priifeinrichtung (4) infor-
mationen Uber die jeweils ermitielte Prifklasse und
von einem internen oder externen Speicher (ggf.
auch 52} Informationen Uber die Zuordnung von
Magazinkanilen (34) des Ausgangsmagazins (3) zu
bestimmten Priifklassen zugefiihrt werden, dadurch
gekennzeichnet, daB dem Rechner (86) auBerdem
von der Meldeeinrichtung (47) Informationen {ber
den Flizustand der Aufnahmekanile (34) des Aus-
gangsmagazins (3} zugeflihrt werden, und dag der
Rechner (86) unter Auswertung der ihm zu-
geflihrten Informationen so programmiert ist, daB
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er, wenn der Prifklasse, die fir ein neu in das
Ausgangsmagazin (3) einzusortierendes Bauteii (8)
ermittelt wurde, bereits ein Aufnahmekanal (34) zu-
geordnet ist, dieser Aufnahmekanal (34) jedoch voll
ist, oder, wenn der Prifkiasse, die flir ein neu in
das Ausgangsmagazin (3) einzusortierendes Bauteii
(8) ermittelt wurde, noch kein Aufnahmekanal (34)
zugeordnet ist, dieser Priifklasse einen noch freien
Aufnahmekanal (34) zuordnet, diese Zuordnungsin-
formation in dem Speicher (ggf. auch 52) abspei-
chert, die Anzeigeeinrichtung (52) dieses neuen
Aufnahmekanals (34) aktiviert, und die Transpor-
teinrichtung (7) veraniaBt, diesen neuen Aufnahme-
kanal (34) anzufahren.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB am Ausgang der Aufnahme-
kandle (34) des Ausgangsmagazins (3) eine Licht-
schrankenanordnung (49) vorgesehen ist, die dem
Rechner (86) beim Entleeren eines Aufnahmeka-
nals (34) eine entsprechende Information zufiihrt,
und daB der Rechner (86) bei Erhalt dieser infor-
mation die entsprechende Zuordnungsinformation
in dem Speicher (ggf. auch 52) [8scht und die
Anzeigeeinrichtung (52) fiir diesen Aufnahmekanal
(34) deaktiviert.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daf die Meldeeinrichtung (47) von
einer am Eingang der Aufnahmekanile (34) des
Ausgangsmagazins vorgesehenen Licht-
schrankenanordnung (47) gebildet ist.
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